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 注意事項 
 此操作手冊提供功能規格、安裝、基本操作與設定，以及有關於網路協定內容的介紹。 

 本機為開放型（OPEN TYPE）機殼，因此使用者使用本機時，必須將之安裝於具防塵、防潮及免

於電擊/衝擊意外之外殼配線箱內。另必須具備保護措施（如：特殊之工具或鑰匙才可打開），防止

非維護人員操作或意外衝擊本體，造成危險及損壞，且請勿在上電時觸摸任何端子。 

 請務必仔細閱讀使用手冊，並依照手冊指示進行操作，以免造成產品受損，或導致人員受傷。 
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1. 簡介 

感謝您使用台達 DVPSCM12-SL 串列通訊模組。爲了確保能正確地安裝及操作本産品，請在使用模組

之前，仔細閱讀使用手冊。 

DVPSCM12-SL 為串列通訊擴充模組，支援 Modbus RS-422、RS-485 與 RS-485 自定義格式，可作為

主機延伸的 RS-422、RS-485 COM，透過 WPLSoft 進行程式上/下載與監控。DVPSCM12-SL 的設定軟體

為 SCMSoft，內建於台達通訊軟體 DCISoft，請至台達網頁下載 V1.07 後版本使用。 

1.1 功能介紹 

 提供兩組 RS-422/RS-485（COM1 & COM2） 

 RS-422/RS-485 通訊與電源光耦全隔離 

 內建兩組 120Ω 終端電阻與切換開關 

 每組通訊埠最多可連接 32 台裝置 

 可作為 PLC COM3 進行 WPLSoft 程式上下載 

 Modbus RS-422、RS-485 資料交換（MODBUS 進階）功能 

 Modbus 使用者自定義通訊協定及流程規劃（UD Link）功能 

 支援主機：DVPSA2（V1.0），DVPSX2（V1.2），DVPSV（V2.2）系列。 

1.2 功能規格 

 串列通訊介面（RS422/RS-485） 

項目 規格 

接頭 歐式端子台，附彈片壓接型接頭。 

傳輸方式 RS-485⁄RS-422 

傳輸速率 1，200、2，400、4，800、9，600、19，200、38，400、57，600、76，800、115，

200、230，400、460，800 bps 

通訊格式 Stop bit：1、2；Parity bit：None、Odd、Even；Data bit：7、8 

通訊協定 Modbus ASCII/RTU、UD Link 

 環境規格 

項目 規格 

雜訊免疫力 

ESD（IEC 61131-2，IEC 61000-4-2）：8 kV Air Discharge 
EFT（IEC 61131-2，IEC 61000-4-4）：Communication I/O：±2 kV 
CS（IEC 61131-2，IEC 6100-4-6）：0.15 ~ 80 MHz，3 Vrms 
RS（IEC 61131-2，IEC 61000-4-3）：80 ~ 100 MHz，10 V/m，1.4 ~ 2.0 GHz 

操作/儲存溫度 
操作：0 ~ 55°C（溫度），50 ~ 95%（濕度），污染等級 2 
儲存：-20 ~ 70°C（溫度），5 ~ 95%（濕度） 

耐振動/衝擊 國際標準規範 IEC61131-2，IEC68-2-6（TEST Fc）/IEC61131-2 & IEC 68-2-27（TEST Ea）

標準    



串列通訊模組 DVPSCM12-SL 

DVP-PLC 操作手冊 2 

 電氣規格 

項目 規格 

電源電壓 24 VDC（-15 ~ 20%）（由主機經由內部匯流排供應） 

消耗電力 1.5 W 

絕緣電壓 2，500 VDC 

重量（約，g） 95g 
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2. 產品外觀及各部介紹 

2.1 外觀尺寸 
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2.2 各部介紹 
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1. 機種名稱 8. 終端電阻 1 切換開關 

2. 電源、運行、錯誤指示燈 9. 主機⁄左側模組連接埠 

3. 左側模組連接埠 10. RS-485⁄RS-422 通訊埠 1 

4. TX1、RX1、RS-485⁄RS-422 指示燈 11. 終端電阻 2 切換開關 

5. TX2、RX2、RS-485⁄RS-422 指示燈 12. RS-485⁄RS-422 通訊埠 2 

6. 左側模組固定扣 13. I/O 模組定位孔 

7. DIN 軌固定扣  
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2.3 指示燈說明 

指示燈 指示燈狀態 指示 異常處置方法 

常亮 電源供應正常 不需任何動作 
POWER 綠燈 

常滅 無電源供應 檢查是否上電 

常亮 SCM模組狀態為RUN 不需任何動作 
RUN 綠燈 

常滅 SCM模組狀態為STOP 不需任何動作 

常亮 硬體錯誤 聯絡原廠 

閃爍 系統設定或通訊錯誤 回復原廠預設值 ERR 紅燈 

常滅 無錯誤 不需任何動作 

閃爍 RS-485⁄RS-422傳輸中 不需任何動作 
TX1⁄TX2 橘燈 

常滅 RS-485⁄RS-422無傳輸 不需任何動作 

閃爍 RS-485⁄RS-422接收中 不需任何動作 
RX1⁄RX2 橘燈 

常滅 RS-485⁄RS-422無接收 不需任何動作 

常亮 RS-485模式 不需任何動作 
RS-485⁄RS-422 綠燈 

常滅 RS-422模式 不需任何動作 
 

2.4 RS-485/RS-422 通訊埠腳位定義 

RJ-45示意圖 端子No. RS-485 RS-422 

1  TX+ 

2  TX- 

3 D+ RX+ 

4 D- RX- 

5 SG SG 

 6  SG 
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3. 安裝及配線 

介紹 DVPSCM12-SL 如何與主機結合。 

3.1 安裝 

PLC 主機與 DVPSCM12-SL 結合。 

 調整主機連接左側模組扣環。 

 對準 I/O 模組與主機連接口，接著依照下圖方式將 I/O 模組與主機結合。 

 扣緊主機連接左側模組扣環。 

DVP28SV

 

DVPSCM12-SL 與其他 I/O 模組結合 

 與下一級 I/O 模組連接安裝時，需使用螺絲起子鬆開 I/O 模組固定扣，並打開擴充側蓋。 
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4. 控制暫存器 CR（Control Register） 

4.1 控制暫存器 CR 一覽表 

 
CR# 屬性 暫存器名稱 說明 

0 R 機種代號 系統內定，DVPSCM12-SL 機種代碼=H’4041 

1 R 韌體版本 韌體版本指示，16 進位表示，例如：H’0100，表示韌體版

本為 V1.00 

2 保留 

3 R/W COM1 UD Link 觸發 Group 編號 COM1 UD Link 所觸發之 Group 編號 

4 R/W 
COM1 UD Link 資料發送來源暫存

器基底 
COM1 UD Link 選擇 Operand 時使用，基底+Operand 為

實際讀取來源位置。 

5 R/W 
COM1 UD Link 資料接收儲存暫存

器基底 
COM1 UD Link 中 Packet 選擇 Operand 時使用，基底

+Operand 為實際寫入儲存位置。 

6 保留 

7 R/W COM2 UD Link 觸發 Group 編號 COM2 UD Link 所觸發之 Group 編號 

8 R/W 
COM2 UD Link 資料發送來源暫存

器基底 
COM2 UD Link 中 Packet 選擇 Operand 時使用，基底

+Operand 為實際讀取來源位置。 

9 R/W 
COM2 UD Link 資料接收儲存暫存

器基底 
COM2 UD Link 選擇 Operand 時使用，基底+Operand 為

實際寫入儲存位置。 

10 R 模組狀態 模組 RUN / STOP 狀態 

11 ~ 19 R 錯誤旗標 模組錯誤旗標 

20 ~ 27 R UD Link 狀態 UD Link 執行狀態 

28 ~ 29 保留 

30 R/W UD Link Sequence 觸發 0：不觸發，1~254：觸發次數，255：永遠觸發 

31 R/W COM1 資料交換讀取觸發 
高位元：bit，低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

32 R/W COM2 資料交換讀取觸發 
高位元：bit，低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

33 R/W COM1 資料交換寫入觸發 
高位元：bit，低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

34 R/W COM2 資料交換寫入觸發 
高位元：bit，低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

35 ~ 36 R/W 勾選 COM1 資料交換 bit 讀取欄位 
Bit = 0：COM1 讀取 bit 功能關閉 
Bit = 1：COM1 讀取 bit 功能啟動 

37 ~ 38 R/W 勾選 COM1 資料交換 word 讀取欄位
Bit = 0：COM1 讀取 word 功能關閉 
Bit = 1：COM1 讀取 word 功能啟動 

39 ~ 40 R/W 勾選 COM2 資料交換 bit 讀取欄位 
Bit = 0：COM2 讀取 bit 功能關閉 
Bit = 1：COM2 讀取 bit 功能啟動 

41 ~ 42 R/W 勾選 COM2 資料交換 word 讀取欄位
Bit = 0：COM2 讀取 word 功能關閉 
Bit = 1：COM2 讀取 word 功能啟動 

43 ~ 44 R/W 勾選 COM1 資料交換 bit 寫入欄位 
Bit = 0：COM1 寫入 bit 功能關閉 
Bit = 1：COM1 寫入 bit 功能啟動 

45 ~ 46 R/W 勾選 COM1 資料交換 word 寫入欄位
Bit = 0：COM1 寫入 word 功能關閉 
Bit = 1：COM1 寫入 word 功能啟動 
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CR# 屬性 暫存器名稱 說明 

47 ~ 48 R/W 勾選 COM2 資料交換 bit 寫入欄位 
Bit = 0：COM2 寫入 bit 功能關閉 
Bit = 1：COM2 寫入 bit 功能啟動 

49 ~ 50 R/W 勾選 COM2 資料交換 word 寫入欄位
Bit = 0：COM2 寫入 word 功能關閉 
Bit = 1：COM2 寫入 word 功能啟動 

51 ~ 115 保留 

116 R/W Modbus 指令發送 1：啟動發送，傳送完畢後清除為 0 

117 R/W Modbus 指令處理狀態 0：未接收，1：處理中，2：接收成功，3：接收失敗 

118 R/W Modbus 指令目的地 1：COM1，2：COM2 

119 R/W Modbus 指令長度 設定 Modbus 指令長度 

120~249 R/W Modbus 命令內容 Modbus 指令傳送⁄接收存放區段 

 

4.2 控制暫存器 CR 內容說明 

CR#0：機種型號 

[說明] 

1. DVPSCM-SL 機種編碼=H’4041。 

2. 使用者可在程式中將此機種型號讀出，以判斷 I/O 模組是否存在。 

 
CR#1：韌體版本 

[說明] 

本機之韌體版本，以 16 進制顯示，例如：H’0100，表示韌體版本為 V1.00。 

 
CR#3：COM1 UD Link 觸發 GROUP 編號 

[說明] 

輸入 UD Link 中編輯之 Group 編號，由 COM1 執行。 

輸入 1 表示觸發執行 Group ID 編號為 1 的內容，執行完後清除為 0，並且設定 CR#26 為 1。 

Default = 0，不觸發任何 Group。 

 
CR#4 ：COM1 UD Link 資料發送暫存器基底 

[說明] 

此 CR 於 COM1 Protocol 選擇“UD Link＂，並且編輯變數訊息中選擇“Operand＂時使用。 

輸入值為主機 D 暫存器編號，實際發送資料內容的暫存器位置由 Packet 編輯器決定。 

Packet 編輯器中選擇為 Operand，則將編輯器中輸入之偏移量加入此暫存器基底後即為實際發送暫

存器位置。 

 

 



串列通訊模組 DVPSCM12-SL 

DVP-PLC 操作手冊 8 

例：CR#4 輸入為 1 D1， 

Packet 編輯器選擇變數 Operand 並輸入偏移量 10 和長度為 2 （R（Op[10]，2））， 

    則 D（1+10），代表讀取 D11 兩 bytes 長度。 

此 CR 設定僅使用於 Packet 編輯器中設定為 Operand。 

        

CR#5 ：COM1 UD Link 資料接收暫存器基底 

[說明] 

此 CR 於 COM1 Protocol 選擇“UD Link＂，並且編輯變數訊息中選擇“Operand＂時使用。 

輸入值為主機 D 暫存器編號，實際儲存讀回資料內容的暫存器位置由 Packet 編輯器決定。 

Packet 編輯器中選擇為 Operand，則將編輯器中輸入之偏移量加入此暫存器基底後即為實際儲存暫

存器位置。 

        
CR#7：COM2 UD Link 觸發 GROUP 編號 

[說明] 

請參閱 CR#3 說明。 

 
CR#8：COM2 UD Link 資料發送來源暫存器基底 

[說明] 

請參閱 CR#4 說明。 

 
CR#9：COM2 UD Link 資料接收暫存器基底 

[說明] 

請參閱 CR#5 說明。 

 
CR#10：模組狀態 

[說明] 

DVPSCM12-SL RUN/STOP 狀態，由 PLC 控制。 

 
CR#11~19：錯誤旗標 

[說明] 

DVPSCM12-SL 模組錯誤旗標，請參考第八章。 

 
CR#20~27：UD Link 狀態 
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[說明] 

使用 UD Link 時的執行狀態 

       
CR#30：UD Link SEQUENCE 觸發 

[說明] 

高位元組：COM1，低位元組：COM2 

直接輸入欲執行的次數，輸入 0 時不執行或停止，1~254 為執行次數，255（H' FF）為永遠執行。 

 
CR#31：COM1 資料交換 Bit 和 Word 讀取觸發 

[說明] 

高位元組：COM1 Bit，低位元組：COM1 Word 

0：不執行；1：執行一次；2：永遠執行。寫入值 1 或 2 時開始執行，0 則停止。 

COM1 Word 
 

不執行 執行一次 永遠執行 

不執行 H' 0000 H' 0001 H' 0002 

執行一次 H' 0100 H' 0101 H' 0102 
 

COM1 
Bit 永遠執行 H' 0200 H' 0201 H' 0202 

 

CR#32：COM2 資料交換 Bit 和 Word 讀取觸發 

[說明] 

高位元組：COM2 Bit，低位元組：COM2 Word 

0：不執行；1：執行一次；2：永遠執行。寫入值 1 或 2 時開始執行，0 則停止。 

請參閱 CR#31 對照表以 16 進位輸入值。 

        
CR#33：COM1 資料交換 Bit 和 Word 寫入觸發 

[說明] 

高位元組：COM1 Bit，低位元組：COM1 Word 

0：不執行；1：執行一次；2：永遠執行。寫入值 1 或 2 時開始執行，0 則停止。 

請參考 CR#31 對照表以 16 進位輸入值。 

        
CR#34：COM2 資料交換 Bit 和 Word 寫入觸發 

[說明] 

高位元組：COM2 Bit，低位元組：COM2 Word 

0：不執行；1：執行一次；2：永遠執行。寫入值 1 或 2 時開始執行，0 則停止。 

請參考 CR#31 對照表以 16 進位輸入值。 
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CR#35 ~ 36：勾選 COM1 資料交換 Bit 讀取欄位 

[說明] 

勾選 COM1 資料交換讀取 Bit 功能欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 bit 資料（No.1~No.32）讀

取。 

CR# CR35 

Bit b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

No. 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 

CR#35：No.16~No.1；CR#36：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

 
CR#37 ~38：勾選 COM1 資料交換 Word 讀取欄位 

[說明] 

勾選 COM1 資料交換讀取 Word 功能，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 Word 資料（No.1~No.32）讀

取。 

CR#37：No.16~No.1；CR#38：No.32~No.17 

0：功能關閉；1 ：功能開啟。 

 

CR#39 ~ 40：勾選 COM2 資料交換功能 Bit 讀取欄位 

[說明] 

勾選 COM2 資料交換讀取 Bit 功能，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 bit 資料（No.1~No.32）讀取。 

CR#39：No.16~No.1；CR#40：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

 
CR#41 ~ 42：勾選 COM2 資料交換功能 Word 讀取欄位 

[說明] 

勾選 COM1 資料交換讀取 Word 欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 Word 資料（No.1~No.32）讀

取。 

CR#41：No.16~No.1；CR#42：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

 
CR#43 ~ 44：勾選 COM1 資料交換 Bit 寫入欄位 

[說明] 

勾選 COM1 資料交換寫入 Bit 欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 bit 資料（No.1~No.32）寫入。 
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CR# CR43 

Bit b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

No. 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 

CR#43：No.16~No.1；CR#44：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

 
CR#45 ~ 46：勾選 COM1 資料交換 Word 寫入欄位 

[說明] 

勾選 COM1 資料交換寫入 Word 欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 Word 資料（No.1~No.32）寫

入。 

CR#45：No.16~No.1；CR#46：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

        
CR#47 ~ 48：勾選 COM2 資料交換 Bit 寫入欄位 

[說明] 

勾選 COM2 資料交換寫入 Bit 欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 bit 資料（No.1~No.32）寫入。 

CR#47：No.16~No.1；CR#48：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 
 
CR#49 ~ 50：勾選 COM2 資料交換 Word 寫入欄位 

[說明] 

勾選 COM2 資料交換寫入 Word 欄位，DVPSCM12-SL 可輸入 32 組 bit 資料（No.1~No.32）寫入。 

CR#49：No.16~No.1；CR#50：No.32~No.17 

0：功能關閉；1：功能開啟。 

        
CR#116：Modbus 指令發送 

[說明] 

由 DVPSCM-SL 傳送 Modbus 指令。 

1：啟動發送，傳送完畢後清除為 0。 

 
CR#117：Modbus 指令處理狀態 

[說明] 

0：未接收，1：處理中，2：接收成功，3：接收失敗。 

 
CR#118：Modbus 指令目的地 
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[說明] 

指定 DVPSCM12-SL 發送埠，1：COM1，2：COM2。 

 
CR#119：Modbus 指令長度 

[說明] 

欲發送 Modbus 的指令長度（十六進制），視 CR120 開始之內容而定。 

 

CR#120 ~ 249：Modbus 命令內容 

[說明] 

欲傳送之 Modbus 指令內容（16 進制）。 

       

4.3 左側模組編號說明 

當 DVPSCM12-SL 安裝完成後，需要利用編寫 PLC 程式來控制特殊輸入/輸出模組的相關功能。PLC

提供了兩個指令來讀取（FROM）和寫入（TO）特殊模組的控制暫存器（Control Register，CR）。 

左側模組編號：每一個連接到 PLC 主機的左側/右側模組都會有一個編號，以便在撰寫 PLC 程式時辨

識模組。左側模組編號方式，在 PLC 主機左側緊鄰的第一台 I/O 模組編號為 K100，第二台為 K101，第三

台為 K102，其餘以此類推，最多可連接至 8 台。 
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5. 快速啟用 

本章將介紹如何快速使用 DVPSCM-SL 模組（以下簡稱 SCM 模組）的 COM 進行 Modbus 

RS-485/RS-422 的通訊。 

【上下載通訊設定】 

開啟 DCISoft，由“工具＂中之“通訊設定＂選擇通訊埠並設定 RS-232 相關資訊，若搭配 Ethernet

模組（DVPEN01-SL）透過網路上下載時可在“傳輸方式＂選擇“Ethernet＂進行上下載。 

 
 

【開啟 SCM 模組檔案與 Modbus 進階】 

點選 DCISoft 中之 SCMSoft 開啟設定頁面，並於 SCMSoft“檔案＂中選擇“開啟新檔＂以建立 SCM

專案。開啟後點擊“Modbus 進階精靈＂即可開啟讀寫設定頁面。 
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【設定 Modbus 進階】 

為加速使用標準 Modbus 的通訊，SCMSoft 提供“Modbus 進階精靈＂，只需指定傳輸與接收的暫存

器或絕對位置，選擇通訊口後下載至 SCM 模組中，啟動旗標即可完成指定的讀和寫的動作。以下為設定精

靈的操作步驟。 

(1)  Modbus 進階－PLC 設定 

按下“設定＂可開啟 PLC 主機與 SCMSoft 之間的通訊設定，若在【上下載通訊設定】已設定過，

此處可不用再設定。 

(2)  SCM 設定 

設定 SCM COM 的通訊格式，可指定左側模組編號與 COM 口，並設定站號、鮑率、通訊介面，

傳輸模式與格式。 
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(3)  Modbus 進階－讀與寫 

設定“讀位元（bit）與字組（Word）＂和“寫位元（bit）與字組（Word）＂ 

 
按滑鼠右鍵點選“增加項目＂增加讀取位元與字組，上方為位元（bit），下方為字組（word） 

 
雙擊新增加之項目可開啟參數編輯畫面。 
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主站： 

PLC 機種： 顯示預設的 PLC 機種，可由 SCMSoft 的“工具＂選項進行 PLC 機種設定。 

資料： 輸入讀回從站的值要儲存的 PLC D 暫存器位址。 

描述： 可輸入裝置的描述，最大 30 Bytes 的長度。 

從站： 

從站站號： 欲讀取的從站裝置站號。 

裝置類型： 可選擇台達 PLC 種類，預設為空白，若使用非台達 PLC 的裝置時選擇空白。 

長度： 表示欲讀取的長度，最多可選擇 100。 

資料種類： 可選擇 Hex 或 Modbus 6 digital，Hex 為 16 進位 4 位數，Modbus 6 digital 為

10 進位 6 位數，若裝置種類選擇台達 PLC 機種，此欄位會自動變換為 D 暫存器。

起始位址： 資料總類的起始位址。 

 

如台達 DTA 溫控器現在值（PV）的絕對位置為 16 進位的 4700（H’4700），假設站號為 10。我們可

以設定將 PV 值透過 SCM COM1 讀回存至 PLC 主機之 D100，設定如下： 
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【下載】 

設定完成後檢查其他參數設定是否符合從站設置後按“下載＂即可。 

     
【通訊狀態】 

SCM 模組提供 Modbus 進階的通訊狀態，將讀取位元、讀取字組、寫入位元和寫入字組分成四個區

段，每一行的執行狀態儲存於各區段的 D 暫存器的位元中。如編號 1（No.1）輸入執行狀態起始位址，若

輸入 D100 則將編號 1 項目的資料交換執行狀態顯示於 D100 的第一個位元（b0），編號 2 將顯示於第二位

元（b1），以此類推。 

Dn 

Bit b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

No. 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 

 

D（n+1） 

Bit b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

No. 32 31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17

預設將狀態儲存於 D500 開始的位址，若要更改儲存的起始暫存器位址，可由各 Modbus 進階進入修

改。 
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【啟動】 

透過 WPLSoft “TO 指令＂控制資料交換讀位元／讀字組／寫位元／寫字組（CR#31~CR#34）。 

CR# 屬性 暫存器名稱 說明 

31 R/W COM1 資料交換讀取觸發 
高位元：bit；低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

32 R/W COM2 資料交換讀取觸發 
高位元：bit；低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

33 R/W COM1 資料交換寫入觸發 
高位元：bit；低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

34 R/W COM2 資料交換寫入觸發 
高位元：bit；低位元：word 
0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

        
若想一直執行讀取 word，即將 K2 值寫入 CR#31，若希望只讀一次，即將 K1 寫入 CR#31。 

 

觸發 M0，SCM 模組 COM1 即會一直讀取 PV 值存入 D100 中，狀態值為 D0 的 bit0 =1。 
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6. 軟體及頁面介紹 

本章將介紹 SCM 模組的設定軟體 SCMSoft 各頁面功能與欄位。 

6.1 SCM 專案 

SCM 模組透過建立 SCM 專案的方式對於模組的 COM1 與 COM2 進行執行的規劃，SCM 專案中包含

四部分，COM PORT 設定、UD Link、Modbus 進階與 COM PORT 歷史數據。 

COM PORT 設定： 可設定 SCM 模組的 COM1 與 COM2 執行的通訊格式與參數（Ch 6.2）。 

UD Link： 可連接 RS-485 通訊，使用者可自行定義 RS-485 封包內容（Ch 6.3）。 

Modbus 進階：
可連接標準 Modbus RS-485/422 裝置，若使用其他台達自動化產品與其他

標準 Modbus 通訊設備可使用此功能（Ch 6.4）。 

COM PORT 歷史數據： 可設定是否需要紀錄 SCM 模組串列埠通訊歷史數據（Ch 6.5）。 

6.2 COM PORT 設定 

設定串列通訊格式： 

 

站號： COM 1 與 COM 2 可各別設定通訊的站號，上位設備可透過此站號與 SCM 模組連

接，COM1 預設站號為 247，COM2 預設站號為 246。 

通訊協定： 使用標準 Modbus 時可選擇 Modbus，使用 RS-485 自行定義格式時可選擇 UD Link。

鮑率： 支援 1200，2400，4800，9600，19200，38400，57600，76800，115200，230400，

460800 bps 通訊速率。 

通訊介面： RS-485 或 RS-422。 

通訊逾時： 串口發出指令後，若超過此時間未回應即為通訊逾時，預設為 3000ms。 

傳輸延遲： 發送每一筆指令之間的間隔時間，預設為 0，即收到回覆後立即發送下一筆指令。 

傳輸模式： ASCII 或 RTU。 

通訊重傳次數： 當通訊失敗時，重傳的次數，若仍無回應則停止。 
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6.3 UD Link（使用者自定義通訊） 

UD Link 提供非 MODBUS 之 RS-485 連線功能，可依各通訊格式進行封包編輯。建立 UD Link 的順序

如下： 

(1) 建立群組  編輯 TX 和 RX Packet  建立命令  以群組為單位下載後觸發執行。 

 
 

(2) 建立群組  編輯 TX 和 Rx Packet  建立命令  建立其他群組  建立順序  以順序為單位下

載後觸發執行。 

 
 

首先於群組（Group）中建立傳送（TX）與接收（RX）指令，經由命令（Command）設定 TX 和 RX

的傳送與接收執行順序與次數，最後可以群組為單位觸發執行。此外，若在大型系統中，需要多組不同類

型的群組封包，則可於順序（Sequence）中放置多筆群組並設定順序執行。 

 

6.3.1 TX Packet 和 RX Packet 

一群組中可以建立多筆 TX 與 RX 封包，而 TX 與 RX 封包可能由訊息、地址、長度、和檢查碼組合而

成，其中可能包含多筆訊息與一筆的地址、長度和檢查碼。 
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 封包名稱：可編輯 Packet 名稱。 

 封包預覽：顯示所編輯的封包內容。 

 封包區段編輯：可調整封包區段順序與新增刪除區段封包。 

No.：封包區段編號，一封包內最多可編輯 64 個區段。 

類別：顯示區段類別，包含訊息、地址、長度和檢查碼。 

格式：顯示區段資料格式，包含 Hex、ASCII、Code 等。 

區段預覽：區段內容描述。 

 訊息：可選擇編輯「常數」與「變數」訊息，可用於封包標頭、起始位元、結束位元和資料區段，

一筆封包中可包含多個訊息。 

 地址：可選擇編輯「常數」與「變數」地址，一筆封包中只可有一個地址區段。 

 長度：編輯封包長度，一筆封包中只可有一個地址區段。 

 檢查碼：編輯檢查碼，一筆封包中只可有一個檢查碼區段。 

 
 常數：資料為固定值。 

 格式：設定資料格式為 Hex、ASCII 或 Code，Code 表示資料使用控制碼。 

 值：輸入常數值。 
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 變數：輸入資料為變數，可指定為 DVPSCM12-SL 內部暫存器或 PLC 暫存器。 

 格式：設定資料格式， 

Null：資料不做任何處理。 

Hex：將 ASCII 資料轉換成 16 進位，無法轉換的字元則轉成 0。 

ASCII：將十六進位資料轉換成 ASCII，無法轉換的字則轉成 0。 

 變數屬性 

功能：選擇變數功能讀『Read R（）』、寫『Write W（）』或不做任何動作『*』。TX 類型封包可

選擇讀取，RX 類型封包可選擇讀取、寫入或不做任何動作。 

對應的暫存器：可選擇 DVPSCM12-SL 內部暫存器或 PLC 主機暫存器。DVPSCM12-SL 內部暫

存器包含 I1、I2、O1、O2，PLC 主機則可選擇 D 暫存器或 Opeand。 

暫存器 定義 暫存器 定義 

D PLC 內部 D 暫存器 Operand 搭配 CR 使用 

I1 COM1 接收/傳送資料用 O1 COM1 傳送資料用 

I2 COM2 接收/傳送資料用 O2 COM2 傳送資料用 
 

 長度 

類別：設定長度區段為 1Byte 或 2Byte。 

格式：選擇長度區段格式，可設定轉換為 Hex 或 ASCII。 

值：依格式設定輸入長度值。 

 檢查碼 

類別：選擇檢查碼區段類型。 

格式：選擇檢查碼區段格式。 

初始值：設定檢查碼初始值。 

反轉：將最後計算出之檢查碼資料（word）以 byte 為單位交換內容。 
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6.3.2 命令 

在建立多筆 TX 與 RX 封包後，可以透過建立命令來選擇傳送與接收的封包，並可規劃所有命令執行的

順序。 

 

命令編號：每一組命令都有其編號，可透過此編號指定執行順序。 

命令類別：可指定『傳送（Send）』、『接收（Receive）』、『傳送與接收（Send & Receive）』。 

傳送封包名稱：可選擇群組中曾經建立之群組名稱。 

接收封包名稱：可選擇群組中曾經建立之群組名稱。 

成功設定：指定此筆命令執行完後的動作，可選擇『Next』、『Goto』、『End』 

Next：執行下一筆命令，如目前執行的命令編號為 1，下一筆執行的即為編號 2 的命令。 

Goto：跳躍執行，可直接指定編號較遠的命令。 

End：結束。 

失敗設定：指定此筆命令執行完後的動作，可選擇『Next』、『Goto』、『End』 

Next：執行下一筆命令，如目前執行的命令編號為 1，下一筆執行的即為編號 2 的命令。 

Goto：跳躍執行，可直接指定編號較遠的命令。 

End：結束。 

重試次數：當傳送發生失敗時，重新發送的次數。 

重複次數：此命令執行成功時，重複執行的次數。 

傳輸延遲：發送每一筆指令之間的間隔時間，預設為 0，即收到回覆後立即發送下一筆指令。 

通訊逾時：串口發出指令後，若超過此時間未回應即為通訊逾時，預設為 50ms。 

 

6.3.3 Sequence 
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Sequence 中透過滑鼠右鍵『增加群組』即可勾選並排序欲執行的『群組』，新增已建立過的群組至

Sequence 中，以 Sequence 為單位下載至串列埠執行。另外，透過雙擊『錯誤時執行群組』可設定錯誤時

執行群組，當所執行的群組發生錯誤時，將依設定之錯誤時執行群組執行所指定的群組。 

         

 

6.4 Modbus 進階 

請參考第五章相關介紹。 
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7. 應用 

7.1 Modbus 

本節將介紹如何透過 SCM 模組與台達其他工業產品透過標準 Modbus 連結，包括觸控人機、文字顯

示器、可程式邏輯控制器、變頻器與伺服馬達。連接架構圖如下： 

 
 
 

產品 站號 通訊協定 讀取位址 主機暫存器 寫入位址 主機暫存器 

HMI 5 
9600，RTU， 
8，E，1 -  -  

VFD 10 
38400，ASCII 
7，E，1 2103H D100 2000H 

2001H D150~D151

ASDA 11 
38400，ASCII 
7，E，1 

0101H 
020AH 

D200，D201 0101H 
020AH 

D250，D251

PLC 12 
38400，ASCII 
7，E，1 D100~D109 D300~D309 D200~D204 D350~D354

TC 13 
38400，ASCII 
7，E，1 

1000H（PV） D400 1001H（SV） D451 

 

7.1.1 Modbus 從站 - 台達產品連接 

（1）作為 Modbus 從站，僅須設定站號鮑率等參數讓主站連接即可。 

開啟 SCMSoft 『開啟新檔』  COM Port 設定：『建立 SCM COM』  設定通訊參數。 
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設定 COM1 通訊參數：站號 247（預設）、Modbus RTU、9600、8、Even、1。 
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7.1.2 Modbus 主站 - 台達產品連接 

（1）設定 COM2 通訊參數：站號 246（預設）、Modbus ASCII、38400、7、Even、1。 

 

（2）增加 Modbus Advance 

     
（3）設定從站資料交換：增加項目  雙擊新增之項目設定從站讀取/寫入資訊 
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VFD（D100 2103H），（D150，D151 H2000，H2001） 

     
 

 
ASDA（D200 0101H，D201 020AH） 
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（D250 0101H，D251 020AH） 

    
  

 
PLC（主站 D300~D309 從站 D100~D109），（主站 D350~D354 從站 D150~D154） 
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TC（D400 1000H），（D451 1001H） 
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設定完成後指定 Modbus Advance 使用串列。左側第一台模組第二個串列。 

 
（4）下載 

設定傳輸方式，設定完後按下確定離開設定畫面，至此參數皆已設定完畢。 
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點選下載裝置，選擇欲下載的左側模組後按確定，若只連接一台可直接按確定。 
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（5）啟動 

透過 WPLSoft “TO 指令”控制資料交換讀位元/讀字組/寫位元/寫字組（CR#31~CR#34）。 

31 R/W 
COM1 資料交換

讀取觸發 高位元：bit ; 低位元：word，0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

32 R/W 
COM2 資料交換

讀取觸發 高位元：bit ; 低位元：word，0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

33 R/W 
COM1 資料交換

寫入觸發 高位元：bit ; 低位元：word，0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

34 R/W 
COM2 資料交換

寫入觸發 高位元：bit ; 低位元：word，0：不觸發，1：觸發一次，2：永遠觸發 

        
若想一直執行讀取 word，即將 K2 值寫入 CR#32，若希望只讀一次，即將 K1 寫入 CR#32。 

若想一直執行寫入 word，即將 K2 值寫入 CR#34，若希望只寫一次，即將 K1 寫入 CR#34。 

     
觸發 M0，SCM 模組 COM2 即會開始一直讀取設定的從站位址。 

觸發 M1，SCM 模組 COM2 即會開始一直寫入設定的從站位址。 

7.2 與 WPLSoft 連線 

SCM 模組可當作 PLC 主站的添加 COM 口，當 PLC 主站的 RS-485 執行中可透過 SCM 模組對主站

進行 WPLSoft 軟體連線，SCM 模組 COM1 的通訊格式預設為 9600，7，Even，1，站號為 247。 

(1) 設定 WPLSoft 

開啟 WPLSoft “設定” 選項中的通訊設定 



串列通訊模組 DVPSCM12-SL 

DVP-PLC 操作手冊 34 

 

(2) 於通訊設定中選擇 RS-232 並指定 “通訊埠” 與輸入其他通訊參數，此處的通訊參數需與 SCM 模

組 COM1 的預設設定一致，若使用其他通訊參數則需由 SCM 模組的 COM PORT 設定中下載修改。 

此外，請注意 “通訊站號” 設定亦需與 SCM 的 COM1 一致，而非 PLC 主機站號。 

 

(3) 按下“確定”後即可對 PLC 主機直接進行上下載 WPLSoft 程式與監視。 

 

7.3 RS-485 

本節將介紹如何透過 SCM 模組與其他工業產品透過 RS-485（非標準 Modbus）連結。 
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7.3.1 連接電表 

電表常見的兩種模式，一為標準 Modbus，另一即為透過 RS-485 做連結。本節將透過 SCM 模組的

UD-Link 透過 RS-485 與常用的電表連接。 

（1）紀錄模式 

將電表站號設定為 5，電表中包含了三種紀錄模式（Record type），簡短（Abbreviated）、控制

（Control）和完整（Full）紀錄模式。 

 

〈簡短〉 

字元編號 內容 描述 

1 10h 開始位元 

2 0 … FAh，FFh 裝置位址（IA） 

3  功能碼（FF） 

4  
檢查碼（CS） 
（IA+FF） 

5 16h 結束標誌  

〈完整〉 

字元編號 內容 描述 

1 68h 開始位元 

2  長度 

3  長度（重複） 

4 68h 開始位元（重複） 

5 0 … FAh，FFh 裝置位址（IA） 

6  功能碼（FF） 

7  參數指標（PI） 

…  n 字元，資料區塊 

Length+5  
檢查碼（CS） 
從 IA 開始相加至上一項

Length+6 16h 結束標誌  

〈控制〉 

字元編號 內容 描述 

1 68h 開始位元 

2 03h 長度 

3 03h 長度（重複） 

4 68h 開始位元（重複）

5 0 … FAh，FFh 裝置位址（IA） 

6  功能碼（FF） 

7  參數指標（PI） 

8  
檢查碼（CS） 
（從 IA 加至 PI）

9 16h 結束標誌  

（2）使用方式 

透過三種紀錄模式的組合與電表通訊，共有九種類型。 

類型 下指令至電表 回應（經由記錄模式） 

1 
重置 
簡短紀錄（abbreviated record） 

無 

2 詢問設備狀態：簡短紀錄（abbreviated record） 簡短紀錄（abbreviated record）

3 
量測值與錯誤（循環性的資料） 
簡短紀錄（abbreviated record） 

完整記錄（full record） 

4 
錯誤分析的事件資料 
簡短紀錄（abbreviated record） 

完整記錄（full record） 
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類型 下指令至電表 回應（經由記錄模式） 

5 
量測值 
控制紀錄（control record） 

完整記錄（full record） 

6 輸出參數：控制紀錄（control record） 完整記錄（full record） 

7 狀態：控制紀錄（control record） 完整記錄（full record） 

8 裝置規格：控制紀錄（control record） 完整記錄（full record） 

9 即時時序資料：控制紀錄（control record） 完整記錄（full record） 

 

（3）UD Link 編輯 

【類型 1】 

僅傳送簡短紀錄（abbreviated record）： 

『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』+『檢查碼（CS）』+『結束標誌』 

 10h + D0 + 09h +（IA+FF）+ 16h 

 開始字元：10h  把設備的位址從 D0 讀出（IA） 

 
 功能碼（FF）：09h  檢查碼（1byte，將前兩項相加） 
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 結束字元：16h 

 

 編輯完成： 

 
 

類型 1 無回傳值，無須編輯回傳碼（Rx）。 

設定 SCM 命令：傳送 Tx Packet1，無須回傳值。 
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【類型 2】 

傳送簡短紀錄（Abbreviated record），回覆簡短紀錄（Abbreviated record），傳送設定如類型 1，

可直接複製，FF 使用 29h。 

 從 Reset 群組複製 

 

 貼上至詢問的 Tx 

 

 
回覆型式為 Abbreviated record 

『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』+『檢查碼（CS）』+『結束標誌』 

  10h + D0 + 09h +（IA+FF）+ 16h 
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 開始字元：10h  把回覆的位址和之前傳送的 D0（IA）比對

是否相同 

 
 忽略回覆的功能碼（FF）：（*，1）：忽略

長度 1 的字元，若要儲存可參照 IA 的設

定將 FF 存至 D 暫存器。 

 

 檢查碼（1byte，將前兩項相加） 

 

 

 結束字元：16h 
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 編輯完成： 

 

設定 SCM 命令：傳送 Tx Packet1，接收 Rx Packet1。 

 
 
 

【類型 3】 

傳送簡短紀錄（Abbreviated record），回覆完整紀錄（Full record）。 

傳送 Abbreviated record，可直接複製或參考類型 1，2 之設定，FF 使用 89h。 
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回覆型式為 Full record 

『開始字元』+『長度』+『長度（重覆）』+『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』

+『參數指標（PI）』+『資料區塊（DB）』+『檢查碼』+『結束』 

 68h +（Null）+（Null）+ 68h + D0 +（Null）+ D100 

 
 開始字元：68h 

 

 長度+長度（重覆）：忽略此二字元；可

忽略也可另外儲存。 
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 開始字元 

 

 設備位址（IA）：將回傳值和之前傳送出

去的 D0 比對是否相同 

 
 功能碼（FF）：忽略此字元 

 

 FF 後所有資料由 D100 開始儲存（註）
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註：對於某些不重要的字元可以選擇直接忽略，僅將我們想得到的資料儲存於暫存區（Dx），並可

利用此方式使用於不知道回傳碼長度的資料將其全儲存於暫存器。 

設定 SCM 命令：傳送 Tx Packet1，接收 Rx Packet。 

 
 

【類型 4】 

傳送簡短紀錄（Abbreviated record），回覆完整紀錄（Full record）。 

傳送 Abbreviated record，可直接複製或參考類型 1，2 之設定，FF 使用 A9h。 
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接收型式為 Full record 

『開始字元』+『長度』+『長度（重覆）』+『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』

+『參數指標（PI）』+『資料區塊（DB）』+『檢查碼』+『結束』 

 68h + 06h + 06h + 68h + D0 +（1 字元）+（3 字元）+（從 IA 開始相加到結束的內容）+ 16h 

 
 

 開始字元-長度-長度-開始字元  比對接收設備位址與傳送設備位址是否

相同 
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 FF：忽略 

 

 PI+DB 儲存於 D100 

 

 檢查碼 

 

 

 結束字元 

 
設定 SCM 命令：傳送 Tx Packet1，接收 Rx Packet。 
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【類型 5】 

傳送控制紀錄（Control record），回覆完整紀錄（Full record）。 

傳送 Control record，FF 使用 89h 

『開始字元』+『長度』+『長度（重覆）』+『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』

+『參數指標（PI）』+『檢查碼』+『結束』 

 68h + 03h + 03h + 68h + D0 + 89h + D1 +（從 IA 開始相加到結束的內容）+ 16h 

 開始字元-長度-長度-開始字元 

 

 設備位址由 D0 讀出 

 
 

 功能碼：89h  參數指標由 D1 讀出 
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 檢查碼 

 

 

 結束字元： 

 
接收型式為 Full record 

『開始字元』+『長度』+『長度（重覆）』+『開始字元』+『設備位址（IA）』+『功能碼（FF）』+

『參數指標（PI）』+『資料區塊（DB）』+『檢查碼』+『結束』 

 68h +（Null）+（Null）+ 68h + D0 +（Null）+ D1 + D100 +（從 IA 開始相加到結束的內容）+ 16h 

 開始字元 

 

 長度-長度（兩字元）：忽略兩字元 
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 開始字元：68h 

 

 接收設備位址與傳送設備位址比對必須

正確 

 
 功能碼 

 

 接收參數指標和傳送參數指標比對必須

正確 
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 資料區塊：回傳資料儲存在 D100 後的連續暫

存器 

 

 

 

（4）下載 

將各類型設定完畢後，將 UD Link 下載至 SCM 模組，開啟 SCMSoft 『開啟新檔』  COM Port

設定：『建立 SCM COM』  設定通訊參數。 
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設定 COM1 通訊參數：站號 247（預設）、UD Link、9600、8、Even、1。 

 
 

（5）WPLSoft 觸發 UD Link 

透過台達 PLC 軟體 WPLSoft 觸發 UD Link 執行，依各類型中設定之命令編號透過 To 指令進行

觸發。命令 1 則將 K1 寫入 CR3，命令 2 則寫 K2，以此類推。 

CR# 屬性 暫存器名稱 說明 

3 R/W COM1 UD Link 觸發 Group 編號 COM1 UD Link 所觸發之 Group 編號 

 

分別透過 M1~M5 控制類型 1~5 的傳送。每筆觸發中包含寫入電表裝置的站號（D0）與功能碼

（D1）。輸入時高位元在前，低位元在後，如輸入站號 5 則輸入 H’0500，讀回傳值（D100）亦

同。 
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MEMO 
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8. 錯誤旗標 

CR# 描述 

CR#11 錯誤碼 

CR#12 硬體錯誤旗標 

CR#13 COM1 UD Link 錯誤旗標  

CR#14 COM2 UD Link 錯誤旗標 

CR#15 COM1 Modbus 錯誤旗標 

CR#16 COM2 Modbus 錯誤旗標 

CR#17 COM1 通訊錯誤旗標 

CR#18 COM2 通訊錯誤旗標 

CR#19 內部通訊錯誤旗標 
 

錯誤旗標內容 

CR#11 

錯誤碼 描述 

0x0001 硬體錯誤 

0x0002 UD Link 錯誤 

0x0004 通訊端口通訊錯誤 

0x0008 Modbus 通訊錯誤 

0x0010 回復原廠設定值 
   

CR#12 

Bit 15 ~ 4 3 2 1 0 

描述 保留 LV 發生 SRAM 損壞 GPIO 損壞 FLASH 損壞 
    

CR#13，CR#14 

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 

描述 接收資料

超過預期 

接收資料

不足無法

比對資料 
保留 檢查碼錯

誤 
接收資料

比對錯誤

封包編輯

錯誤 
找不到命

令編號 
找不到群

組編號 

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 

描述 保留 保留 
寫入長度

超過模組

範圍 

讀取長度

超過模組

範圍 

未知的

Rx 封包

區段格式

未知的

Rx 封包

區段格式 

未知的處

理流程 

UD Link
資料檢查

錯誤 

   
CR#15，CR#16 

錯誤碼 名稱 描述 

0x0001 Illegal function 不支援的功能碼 

0x0002 Illegal data address 不支援的位址 

0x0003 Illegal data value 不支援的資料值 
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錯誤碼 名稱 描述 

0x0004 Slave device failure 從站失效 

0x0005 Transform failure 數值轉換錯誤 
   

CR#17，CR#18，CR#19 

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 

描述 保留 內部通訊

錯誤 
內部通訊

逾時 
檢查碼錯

誤 
通訊逾時

錯誤 
來不及接

收 
同位檢查

錯誤 
傳送格式

錯誤 

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 

描述 保留 接收緩衝

區已滿出 
傳送緩衝

區已滿出
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