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前    言 

    2812开发板基于TI公司的处理器TMS320F2812，采用双面电路板设计，TMS320F2812

采用TI公司的2000系列的处理器核，内部带有ROM、FLASH、大容量的RAM和丰富的外

部接口，具有体积小、速度快、使用简单、功能强大、功耗低、性能稳定、编程简单的特

点，非常适合在工业控制场合使用。 

硬件上外扩了很多通用接口如（串口、网路接口、RS485、和电机输出接口），为了

方便用户用最快的时间掌握DSP2000系列的使用技巧，在硬件上使用了多种总线接口和多

种外部通讯方式的并配备了，LED、走马灯、工业用LCD显示屏，这样就使用户以最快的

速度，试验、学习、设计，并把这些处理技巧熟练的嵌入到产品中，使用户迅速的成为硬

件的设计高手，我们在硬件设计中以工业现场的硬件要求来提供方案，除电源部分在工业

现场需要加入保护措施外，对于板级信号，我们使用了信号完整性分析技术、电磁兼容技

术，在关键位置使用了电感、电容等电磁兼容器件，这样就能更容易把我们的经验使用到

每一个用户的产品中，如果在用户使用条件的允许下，能降低频率、减小电路设计的复杂

性、用多层板外加PCB仿真布线、使用已经通过电磁兼容测试和抗干扰测试的电源，在工

业场合的应用会带来更好的效果。 

在软件上，提供了一个通用的软件的模块，并在此基础上编写了各种接口的软件试验

程序，并且给出了开机可以使用的烧路程序，并指导用户一步一步的把编制的软件脱机运

行。 
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2812 开发板使用说明书 

 

1 产品技术参数 

1.1 基本参数 
◆ TMS320F2812： 16 位 DSP2000 系列内核，标称工作频率 150M。 

◆ 片上存储器： 

FLASH 128K X 16位  

SRAM 18K X 16位  

BOOT ROM 4K X 16 位  

OPT ROM 1K X 16位  

◆ 片上外设： 

PWM 12路  

QEP 6通道  

ADC 2 X 8通道，12位，80ns转换时间，0--3V输入量程  

SCI异步串口 2通道  

MCBPS同步串口 1通道  
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CAN 1通道  

SPI同步串口 1通道 

◆ 外扩 SRAM，最大容量 512K X 16 位，基本配置 64K X 16 位 

◆ 外扩 FLASH，最大容量 512 X 16 位，基本配置 256 X 16 位 

◆ 外扩以太网 10M 接口，兼容 NE2000  

◆ 外扩图形 LCD 接口 

◆ 外扩微动按键 

◆ 外扩 1 路 RS232 接口，1 路 RS485 接口 

◆ 提供上电复位、手动复位、电源检测、看门狗，系统可靠，稳定 

◆ 标准的 JTAG 接口，方便调试 

◆ 标准化的扩展总线 

1.2 产品软件特性 

◆ 所有测试程序在 CCS2000 下运行 
◆ 测试程序有：FLASHI、CAN、CUPTIMER、EXRAM、KEY、MCBSP、RTL8019AS、

SCI、SPI、GPIO、LCD、EXTINT。 

1.3 产品清单 
产品硬件清单 

◆ 2812 学习型开发板一个 

◆ DB9 串口线一条 

◆ 交叉网线一条 

◆ 5V 稳压电源一个 

◆ USB ICE 仿真器一个 

◆ 开发资料光盘一套 

开发系统软件清单 

◆ DSP 烧写插件软件 

◆ DSP2000 开发系统 

◆ 测试程序源码 

开发系统文档清单 

◆ 开发系统使用手册 

◆ 开发系统原理图 
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◆ 开发系统元器件手册 

2 TMS320F2812 的基本系统 

2.1 时钟电路 
2812 用 20M 外部晶体给 DSP 提供时钟，并使能 F2812 片上 PLL 电路。PLL 倍频系

数由 PLL 控制寄存器 PLLCR 的低 4 位控制，可由软件动态的修改。外部复位信号（RS）

可将此 4 位清零（CCS 中的复位命令将不能对这 4 位清零）。TMS320F2812 的 CPU 最高

可工作在 150M 的主频下，也即是对 30M 输入频率进行 5 倍频。通过 IF8 双口 RAM 通信

协议完成 SIG－MI1 电路板与处理机的双向信息交互。 

2.2 TMS320F2812 存储空间的配置 
TMS320F2812为哈佛结构的DSP，在逻辑上有4M X 16位的程序空间和4M X 16位数据

空间，但在物理上已将程序空间和数据空间统一成一个4M X 16位的空间。 

TMS320F2812片上有128K X 16位的FLASH，18K X 16位的SRAM，4K X 16位的BOOT 

ROM，1K X 16位的OTP ROM。 

在2812的摸板上还外扩了64K X 16位SRAM（基本配置为64K X 16位，最大配置为

512K X 16位），片上还外扩了256K X 16位的FLASH（基本配置为256K X 16位，最大配

置为512K X 16位）。扩展总线（扩展总线有4个独立的存储空间CE0—CE3，每个CEX空

间为1M X 16位，只支持异步读写访问）和若干个控制状态接口。 

地址范围 数据空间 程序空间 备注 

0X002000 
0X005FFF 

16K X 16 位 外
扩控制/状态寄存

器 

16K X 16 位 外扩

控制/状态寄存器 
占 Zone 0 和 Zone 1 具体

定义见后面所示 

0X080000 
0X0FFFFF 

512K X 16 位外

扩 FLASH 
512K X 16 位外扩

FLASH 
占Zone2（基本配置256K）

具体定义见后面所示 
0X100000 
0X17FFFF 

512K X 16 位 外
扩 SRAM 

512K X 16 位 外扩
SRAM 

占 Zone6,（基本配置 64K）

具体定义见后面所示 

0X3FC000 
0X3FFFFF 

16K X 16 位 外
扩 SRAM 

16K X 16 位 外扩
SRAM 

占 Zone7,当 MP/MC=1，
占 SRAM 的高 16 K 

 
这些存储器的访问速度如下所示。 

地址范围 存储体 等待周期数 备注 

0X002000 
0X005FFF 

外扩控制/状态

寄存器 
可编程最少1个等

待周期 
XTIMING和XTIMING1寄存

器编程 
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0X080000 
0X0FFFFF 

512K X 16 位

外扩 FLASH 
可编程最少1个等

待周期 
由XTIMING2寄存器编程 具
体等待周期应根据芯片决定 

0X100000 
0X17FFFF 

512K X 16 位 
外扩 SRAM 

10ns 可编程最少 1
个等待周期 由 XTIMING6 寄存器编程 

0X3FC000 
0X3FFFFF 

16K X 16 位 
外扩 SRAM 

10ns 可编程最少 1
个等待周期 

当 MP/MC=1 由 XTIMING7
寄存器编程 

2.3 2812 外部存储器接口 
TMS320F2812 的外部存储器接口包括：19 位地址线，16 位数据线，3 个片选控制线

及读写控制线。这 3 个片选线映射到 5 个存储区域，Zone0,Zone1,Zone2,Zone6 和 Zone7。

其中，Zone0 和 Zone1 共用 1 个片选线 XCS0AND1，Zone6 和 Zone7 共用 1 个片选线

XCS6AND7。这 5 个存储区域可分别设置不同的等待周期。  

Zone0  存储区域： 0X002000—0X003FFF，8K X 16 位  

Zone1  存储区域： 0X004000—0X005FFF，8K X 16 位  

Zone2  存储区域： 0X080000—0X0FFFFF，512K X 16 位  

Zone6  存储区域： 0X100000—0X17FFFF，512K X 16 位  

Zone7  存储区域： 0X3FC000—0X3FFFFF，16K X 16 位 

2812 的外部存储器接口 XINTF 的详细说明和编程操作请参考《TMS320F28X External 

Interface（XINTF） Reference Guid》。 

2.4 外部扩展的控制/状态寄存器 
2812 上配置有 Ethernet 接口，LCD 接口，输入输出等控制寄存器和状态寄存器等，

它映射在 F2812 的 Zone0 和 Zone1 存储空间中，具体的定义如下： 

功能/名称  寄存器 名称 地址/区域 操作 

输出接口控制寄存器 LedRegs 0X0023FF，Zone0 8 位只写 
输入接口控制寄存器 KeyReg 0X0033FF，Zone0 8 位只读 
LCD 命令寄存器 1 Lcd_com1 0X0039FE，Zone0 8 位只写 
LCD 数据寄存器 1 Lcd_DAT1 0X0039FF，Zone0 8 位可读写 
LCD 命令寄存器 2 Lcd_Com2 0X00B8FE，Zone0 8 位只写 

LCD 数据寄存器 2 Lcd_dat2 0X00B8FF，Zone0 8 位可读写 

以太网基地址寄存器 BaseAddr 0X0037FE，Zone0 8 位可读写 

2.5 SPI 同步串口 
2812 上有一个 SPI 同步串口，在 2812 板上与 74HC595 相连接。 
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2.6 SCI 异步串口 
2812 上有两个 SCI 异步串口，经 485 和 232 电平转换芯片连接到 DB1 和 DB2。提供

外部使用。 

2.7 增强型的 CAN 总线控制器 
2812 上有一个增强型的 CAN 总线控制器，符合 CAN2.0 接口规范，经 CAN 收发器

驱动后连接到 CON1 上，提供外部使用。CON1 连接器定义见原理图。 

2.8 2812 的中断 
2812 的中断有 3 个中断引脚：XINT1，XINT2 和 XNMI_INT13，每个中断可配置为

上升沿或下降沿触发，也可以被使能或禁止。 2812 板上 EXINT5 作为外部中断按键 K4

的输入，还有一个终端 Xint2 作为网片的中断输入。 

2.9 外扩端口寄存器的定义 
输出接口控制寄存器： 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 

R8019RST R485CS SPICS FMQ LED3 LED2 LED1 NC 

输入接口控制寄存器： 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 

NC NC NC K3 K2 K1 NC IRQ 

FMQ： 2812板上蜂鸣器控制信号，高电平有效（即蜂鸣器响）  

485OE： 485电平转换芯片发送、接收控制信号 

8019RST： RTL8019AS芯片复位信号 

SPICS： 74HC595 RCLK控制信号 

2.10  F2812 工作方式的配置 

2812直接将MP/MC接地，即F2812工作在微计算机MC方式。2812将SCITXDA上拉为

“1”，即F2812工作在“Jump to Flash”上电自举方式。 

2.11  JTAG 
F2812的仿真接口为JTAG形式，它能与各种形式的JTAG仿真器连接进行仿真与调试，

2812板上的JTAG接口为J7。 
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2.12  Ethernet 接口 
2812板上有网卡接口芯片RTL8019AS，通讯速率为10M，兼容NE2000。 在2812板上，

RTL8019AS的基地址为：0X0037FE 

2.13  LCD 接口 
2812板上有图形LCD接口，图形LCD接口的命令寄存器和数据寄存器为：  

LCD_COM： 0X39FF LCD命令寄存器（可读可写）  

LCD_DAT： 0X39FE LCD数据寄存器（可读可写）  

LCD_COM： 0xb8FF LCD 命令寄存器 1（可读可写） 

LCD_DAT： 0Xb8FE LCD 数据寄存器 1（可读可写） 

 

3 外部接插件管脚定义： 

3.1 地址、数据总线扩展接口 J5(焊盘形状为正方形的管脚为第一脚 
A0 1 2 A1 
A2 3 4 A3 
A4 5 6 A5 
A6 7 8 A7 
A8 9 10 A9 
A10 11 12 A11 
A12 13 14 A13 
A14 15 16 A15 
A16 17 18 A17 
A18 19 20 A19 
D1 21 22 D2 
D3 23 24 D4 
D5 25 26 D6 
D7 27 28 D8 
D9 29 30 D10 
D11 31 32 D12 
D13 33 34 D14 
D15 35 36 RD 
CS1 37 38 WE 
VCC 39 40 GD 

3.2  A/D 输入扩展接口 J1(焊盘形状为正方形的管脚为第一脚)  
SIGNAL GND 1 2 3.3VA 

ADCINA7 3 4 ADCINA6 
ADCINA5 5 6 ADCINA4 
ADCINA3 7 8 ADCINA2 
ADCINA1 9 10 ADCINA0 
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ADCLO 11 12 ADCLO 
ADCINB7 13 14 ADCINB6 
ADCINB5 15 16 ADCINB4 
ADCINB3 17 18 ADCINB2 
ADCINB1 19 20 ADCINB1 

3.3  电机扩展接口 J2 
PWM1 1 2 PWM2 
PWM3 3 4 PWM4 
PWM5 5 6 PWM6 
T1CMP 7 8 T2CMP 

GND 9 10 QEP1 
OEP2 11 12 QEP11 

T1CTRIP 13 14 VCC 
T2CTRIP 15 16 TDIRA 
TCLKINA 17 18 C1TRIP 

C2TRIP 19 20 C3TRIP 

3.4 电机扩展接口 J4 
PWM7 1 2 PWM8 
PWM9 3 4 PWM10 
PWM11 5 6 PWM12 
T3CMP 7 8 T4CMP 
QEP3 9 10 QEP4 
QEP12 11 12 C4TRIP 

C5TRIP 13 14 C6TRIP 
TDIRB 15 16 TCLKINB 
GND 17 18 T3CTRIP 
VCC 19 20 T4CTRIP 

4 2812 软件调试 

4.1 2812 开发学习板的测试程序包括下面几个方面： 
■ 测试2812的存储系统，包括SRAM和外扩FLASH 

■ 测试BOOT过程 

■ 测试LCD功能 

■ 测试所有F2812的外设 

■ 测试以太网接收和发送  

4.2 DSP 编程的基本步骤： 

第一步： 安装CCS，可参考其他书籍，主要提醒一点，如果不使用仿真器，CCS的运行

环境要设置成一个模拟仿真器，如果使用傅立叶公司的仿真器参见仿真器说明书。 

第二步： 运行CCS，则进入CCS开发环境，如下图所示： 
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第三步： 新建一个工程，如下图  

 
第四步： 选择路径，输入工程项目名，并确定，则如下图所示 

 
第五步： 添加源文件，添加CMD文件，添加库文件，如下图所示： 



 
2812 开发板使用说明书 

 

                                            第 9 页 共 28 页 

 
添加CMD文件和库文件跟添加源文件的方法相似，在这里不在赘述。添加完成后整

个工程如下所示： 

 
第六步： 设置BUILDING OPTIONS 



 
2812 开发板使用说明书 

 

                                            第 10 页 共 28 页 

 
主要是Linker选项：  

Output Module:  absolute executable  

Autoinit Mode:  run-time Autoinitialize  

Stack Size:   200h （可以设置，也可以不设置，可在CMD中包含）  

Code Entry Point:  main 这是默认设置。  

第七步： 编译，生成 *.out文件，如图下图所示： 如果程序有错误，必须修改正确。直

到编译没错误。 
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第八步： LOAD程序，如下图所示（注意：*.out文件在工程目录中的DEBUG文件夹中） 

 

 
第九步： 单步运行程序，把光标摆在 main()函数中第一条语句，按“执行到光标处”图标，

如下图所示： 
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第十步： 单步跟踪或全速运行，观看结果，具体操作根据具体情况，在此不在赘述。 

4.3 程序测试 
注意：所有演示程序必须拷到硬盘，并且去掉其“只读属性”。 

4.3.1 TIMER0 测试  
F2812上有3个32位的CPU定时器，本程序主要对CPU定时器0进行操作，100MS产生1

次中断，在中断中让2812开发板上的L1—L3发光二极管闪烁，实现跑马灯的效果。 

将CpuTime0目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下; 

  在CCS中用project/Open……命令，加载CpuTime0目录下的CpuTime0.pjt; 

  在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载CpuTime0目录中debug 目录下的 

CpuTime0.out。 

在CCS中用Debug 

Go Main执行程序到main()函数处。 

可单步，也可全速。 直接在板卡上观察结果：发光二极管从右到左依次点亮，熄灭。 

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug /Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。 
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4.3.2 TIMER2 测试  
F2812上有3个32位的CPU定时器，本程序主要对CPU定时器2进行操作，100MS产生1

次中断，在中断中让2812开发板上的L1—L3发光二极管闪烁，实现跑马灯的效果。 

 
将CpuTime0目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下：   

在CCS中用project/Open……命令，加载CpuTime0目录下的CpuTime2.pjt; 



 
2812 开发板使用说明书 

 

                                            第 14 页 共 28 页 

  在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载CpuTime2目录中debug 目录下的 

CpuTime2.out。 

在CCS中用Debug 

Go Main执行程序到main()函数处。 

可单步，也可全速。 直接在板卡上观察结果：发光二极管从右到左依次点亮，熄灭。 

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug /Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。 

4.3.3 ExRam 测试  
在2812开发套件上外扩了一片256K * 16位SRAM，其地址映射在ZONE6或ZONE7上，

SRAM的测试过程主要是对外部SRAM的 0X100000---0X104000进行写操作，即向

0X100000—0X104000中写入0—0X3FFF，然后读出到0X104000---0X107FFF空间，用户可

以观察这两个地址空间。  

 
将ExRam目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下; 

在CCS中用project/Open……命令，加载ExRam目录下的ExRam.pjt;  

在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载ExRam目录中debug 目录下的 

ExRam.out。在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。 按下图设置断点，按

F5运行。 

�点View Memory……输入地址，如下图所示：  
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按OK后显示如下画面，如果数值从0X0000依次递增到0X3FFF，则表示外部RAM没

问题。 否则说明外部RAM有问题。 

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug /Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。 

4.3.4  Key 测试  

2812板上有6个微动按键，其测试过程如下：  

� 将key目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下。在CCS中用project/Open……命

令，加载Key目录下的Key.pjt 在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载key目录中

debug目录下的 key.out在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。 
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� 按下图设置断点，按F5运行。 

 
单步，可扫描到键值，用户可通过查看Temp得到键值，或单步跟踪到KeyFunction()

函数中查看键值。  

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug � Reset CPU,然

后重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。 

4.3.5 LCD 测试 

2812板上有LCD接口，其测试过程如下：将LCD目录COPY到CCS开发环境中

的myproject目录下，在CCS中用project/Open……命令，加载LCD目录下的LCD.pjt;  

� 在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载LCD目录中debug 目录下的 LCD.out;  

� 在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。 

 �可全速或单步运行 
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注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug/ Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。 

4.3.6 SCI 测试  
F2812上有两个SCI接口，SCIA和SCIB，其中SCIA接UART，SCIB接RS485，本程序

对UART进行操作，首先，打开调试工具中的串口调试软件，设置波特率为9600BPS，8

位数据位，无校验，1位停止位，设置完成后应如下图所示，然后用标准串口连接线连接

PC和2812，开始运行程序，先由PC机上的串口调试软件给2812发送数据，2812接收到数

据后把收到的数据发给PC机，在串口调试软件的接收窗口会看见收到的数据，看发送和

接收的数据是否一致，来判断UART是否正常。 

UART有两种模式，中断模式和查询模式，程序通过设定变量SCIA_INT来决定采用那一

种方式。SCIA_INT=1，中断方式；SCIA_INT=0，查询方式。 SCI的测试过程如下：  

� 用标准串口连接线连接PC机的COM1和2812上的DB9串口;  

� 打开调试工具下的“串口调试软件”，设置串口参数，如下图所示;  

 

将SCI目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下 

 � 在CCS中用project/Open……命令，加载SCI目录下的SCI.pjt在CCS中用File/ Load 
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Program…… 命令，加载SCI目录中debug 目录下的SCI.out 

 � 在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。 

 � 全速运行，则串口调试器中会显示如下内容。 

 
关于串口的更多操作，请参看测试程序的源代码和其他相关文档。  

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug/Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。  

4.3.7 SPI 测试 
F2812片上有1个SPI串口，在2812开发板上SPI和74HC595相连来驱动数码管，可通过

SPI串口送出数据直接在数码管上显示，可以让用户直接明了的看到结果。 SPI的测试过

程如下：  

� 将SPI目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下，在CCS中用project/Open……命

令，加载SPI目录下的SPI.pjt 

� 在CCS中用File/ Load Program…… 命令，加载SPI目录中debug 目录下的 SPI.out;  

� 在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。  



 
2812 开发板使用说明书 

 

                                            第 19 页 共 28 页 

� 可全速或单步运行。 

4.3.8  39VF400 测试  
2812板卡上有4MB的FLASH，其地址范围映射在F2812的Zone2区，其地址范围从

0X80000开始。 39VF400的测试过程如下： 

 � 将39VF400目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下; 

 � 在CCS中用project/Open……命令，加载39VF400目录下的39VF400.pjt; 

 � 在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载AD目录中debug 目录下的39VF400.out; 

 � 在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。  

�  按下图设置断点，然后按F5运行。 

 
点View 
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 � Memory……输入地址，如下图所示： 

 按OK后显示如下画面，如果数值从0X0000依次递增到0X3FFF，则表示外部FLASH读写

成功。否则说明外部FLASH读写有问题。 

注意：如果发现程序不能正确运行或程序跑飞。可点击CCS中Debug/Reset CPU,然后

重新Load程序。如果还是不能正确运行或程序跑飞，可给板卡重新上电。  
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注意：如果发现FLASH没法写入，可能FLASH中有数据，必须檫除后才能写入，另

外写FLASH速度比较慢，频率不能太高。 

4.3.9 RTL8019AS 测试 
 � 将2812开发附件中的网线一头接PC机网络接口，另一头接2812开发板网络插 孔。 

 � 将PC机的IP地址设置为： 192.168.1.40 

 � 将PC机的掩码地址设置为： 255.255.255.0 

 
安装网络抓包工具，运行网络抓包软件。 

 �将RTL8019AS目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下， 

在CCS中用project / Open……命令，加载RTL8019AS目录下的RTL8019AS.pjt， 

在CCS中用File/Load Program…… 命令，加载RTL8019AS目录中debug 目录下的

RTL8019AS.out， 

在CCS中用Debug/Go Main执行程序到main()函数处。 

 � 按下图设置断点，然后按F5运行。 
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 当程序运行到最后一个断点时，网络抓包软件显示如下内容： 

 
点View  

� Memory……输入地址0X3F9440，则显示如下： 
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地址0X3F9440处开始为8019接收到PC发回的ARP应答。同时也可以打开网络抓包软

件SpyNet,对比8019接收到数据正确与否。 本程序主要是通过8019向PC机发送ARP请求，

当PC机收到2812发出的ARP请求时，会发一个应答包给2812，用户可查看接收缓冲区的

内容查看应答包的内容。 
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5 烧写 FLASH  

第一步： 正确安装CCS和F2812的烧写插件（请参考其他资料）  

第二步： 运行CCS，则进入CCS开发环境，如下图所示 

 
第三步： 将SPI目录COPY到CCS开发环境中的myproject目录下在CCS中用

project/Open……命令，加载SPI目录下的SPI.pjt，编译，生成.out文件。 

第四步： 点击CCS中的Tools —>F28XX On-Chip Flash Programer 
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第五步： 点击“Execute Operation”则显示如下： 

然后就会自动完成烧写。 

 


