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√
P24

输入
电源

对地漏电
流断路器

L1, L2, L3 U, V, W

FW

变频器

电机
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400V

√

输入
电源

对地漏电
流接触器

变频器

功率因数超前
的电容器

浪涌吸收器

电 机
L1, L2, L3 U,V,W
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R1

S1

T1

R2

S2

T2

L1(L1)

L2

L3(N)

U

V

W

U

V

W

电机
电源

噪声

远程操作器

变
频
器

用尽量短的导线完全接地，导线由金属层
或封闭外壳等来屏蔽

电动机

装套管（接
地）或屏蔽的
导线

机身接地

接地
端子
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•
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•

•

•

•

  



1-3

  

系列名称

(1_,1,2, )（版本）

规定使用地区：
  E=欧洲，U=美国

结构类型 
  F=有数字操作（键盘）

输入电压：
  N=单或三相200V电压等级
  H=三相400V电压等级
  L=三相200V电压等级

适用电机容量 kW�
    001=0.1kW� 022=2.2kW�
    002=0.2kW� 030=3.0kW�
    004=0.4kW� 037=3.7kW�
    005=0.55kW�040=4.0kW�
    007=0.75kW�055=5.5kW�
    011=1.1kW� 075=7.5kW�
    015=1.5kW

SJ100 004 H F U



SJ100
200V 400V

200V

200V

1-4
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400V
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Ω),

Ω Ω, 2
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•
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•

•

•

•

•

•

•

•

•

  



1-8

V/f

  

L1

L2

L3

整流器

直流高
电压母线

逆变器

变频驱动

＋

＋

－

U

V

W

电机

输入
电源

V�

输出电压

100%�

0�

恒转矩

f�

100%�输出频率



1-9

  

U/T1 V/T2

W/T3
接地

三相交流电机



1-10

  



1-11

  

速度

固定速度

加速 减速

时间速度图象

速度

速度1
速度2

时间多级速度曲线图

速度

正转运动

时间

反转运动

双向运行图



1-12

  



1-13

  



1-14

  



2



2-2

•

•

•

1.



2-3

2.



2-4

3.



2-5

电机

热开关

切断开关

L1 L2 L3

+1

+

RB

GND

T1 T2 T3



2-6

1. 11



2-7

2. 2

3. 3

2

3

SJ1008cm(3.15″)
最小

干净区域 10cm(3.94″)
最小

12cm(4.72″)
最小

10cm(3.94″)
最小

气流
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4. 44



2-9



2-10



2-11



5. 5

2-12

5



2-13

(kW/HP)
KW HP 600V

(J )

1

2
3



2-14

6. 1

L2

• 

• 

• 

L1    L2    L3 U       V       W

(L) (N)

电源输入

T1     T2  T3

电源输出

6
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•

•

•

• • • • • •

• • • •
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7. 7

•

•

•

•

8. 8

7

8



2-17

9. 99



2-18



2-19

/

/

/

/

RUN STOP
RESET

RUN

PRG

POWER

Hz

A

HITACHI

MIN MAX



2-20

/

 STR 

PGMLED

RUN STOP
RESET

RUN

PRG

POWER

Hz

A

HITACHI

FUNC� 1� 2 STR

MIN MAX



1

FUNC.�FUNC.�

2

2-21

FUNC.

1

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

2

1

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

2

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

STR

1 2

数据显示

监视模式

功能选择 参数选择

大／减小
数值

写数据到
EEPROM

返回参
数清单

编辑

○PRG LED＝灭
编辑模式
●PRG LED＝亮

参数编辑

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.
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/

/

2-23



2-24

/



2-25

/

RUN STOP
RESET

RUN

PRG

POWER

Hz

A

HITACHI

MIN MAX



2-26

10. 10

/ /

10

RESET�
STOP�
�

RUN

FUNC�



3



3-2



3-3

/ LED

/ LED

LED

/

LED

/

LED

/

RUN STOP
RESET

RUN

PRG

POWER

Hz

A

HITACHI

FUNC 1 2 STR

MIN MAX



3-4

1

FUNC.FUNC.

2

FUNC.

1

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

2

1

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

2

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

STR

1 2

数据显示

监视模式

功能选择 参数选择

大／减小
数值

写数据到
EEPROM

返回参
数清单

编辑

○PRG LED＝灭
编辑模式
●PRG LED＝亮

参数编辑

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.



3-5

RESET
STOP�
�

RUN

FUNC

RESET
STOP�
�

RUN

RESET
STOP�
�



3-6

PC DOP plus



3-7

DOP plus



3-8

D

D DOP,DRW,DOP+

端子号 5�4�3�2�1�

开
关

6�

端子号 AL 2 1

开
关



3-9

D

F

F DOP,DRW,DOP+

F02� F03

F01

输出
频率



3-10

A

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US

A03 A04V�
100%

0
基频 最大频率

V�
100%

0
基频＝最大频率

恒转矩

A04
A03

f f



A DOP,DRW,DOP+
EU/
US

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US

3-11

A12

A11

0V�
�4mA A13 A14 10V�

�20mA

输入
％值

频率

A12

A11

频率

0 Hz
0V

4mA A13 A14 10V�
�20mA

输入
％值

A15=00

A15=01



A DOP,DRW,DOP+
EU/

US

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US

3-12



3-13

V/F

A44

A42=11V�
100%

11.8%

0 6.0Hz 30.0Hz f base=�
60Hz

A

转矩
增加

A43=10%�

V

0

100%

V

0

100%

20%

A45
恒转矩

减小转矩

频率
频率

A44=00

A44=01

A44=02 无传感器矢量控制



3-14

A    DOP,DRW,DOP+
EU/
US



3-15

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US

A53 A55

+

_

0

运行 自由
转动

直流
制动



3-16

A  DOP,DRW,DOP+
EU/
US

输出频率

频率
上限

频率
下限

A61

A62

可调范围

频率指令

输出频率

A63

频率指令

跳频 A64
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PID

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US



3-18

A DOP,DRW,DOP+
EU/
US



3-19

A DOP,DRW,DOP+
EU/

US

频率

2CH 1

输入0

加速度1 时间

A94=00

频率转折点

频率

A95

0 时间

A94=01

加速度2

加速度1

加速度2

频率

目标

频率 线性

加速曲线

加速时间 时间

S型

A97



3-20

A  DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-21

B

•

•

•

B DOP,DRW,DOP+
EU/
US

B02

B03
f

输入

功率

电机

转速



3-22

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US

转矩

100%100%

80%

60%

0
5 20 60 120

Hz

恒转距 B13=01

减转距

B13=00

输出频率



3-23

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US

输出
频率

0

限制区域
B22

V

电机
电流

B23 时间
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B DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-25

B84 B85

B86

B90



3-26

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-27

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-28

C

C DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-29

C DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-30



3-31



3-32

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-33



3-34

电机

电流

过载

信号
1
0

C41

时间

C42
C43

输出

频率

到达

信号
1
0

时间

C44

PID误差

设定值

偏差

信号

SP

1
0

时间

实际值

B DOP,DRW,DOP+

EU/

US
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B DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-36

H

H DOP,DRW,DOP+
EU/
US

A44



3-37

H DOP,DRW,DOP+

EU/

US



3-38

H DOP,DRW,DOP+

EU/

US
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4-2

1.

2.

3.
4.

5. PID

6.



4-3



4-4

PLC

PLC
com

P24

1

2

3

4

5

6

L

变频器
24V

+ -

输入

电路



4-5



4-6

/ /

L� 6� 5� 4� 3� 2� 1�P24�
RV FW

- +
24VDC

变频器

L 6 5 4 3 2 1 P24

输入电路



4-7

4th�
8th�
6th�
3rd�
2nd�
7th�
5th�
1st�

CF1�

CF2�

CF3�

FWD Run�

Switches�



4-8

L 6 5 4 3 2 1 P24
CF4�CF3 CF2 CF1

(MSB) (LSB)



4-9

[JG]
端子

[FW,RV]
（运行）

A38
电机
转速

点动减速类型 A39

L 6 5 4 3 2 1 P24

JG FW



4-10

L 6 5 4 3 2 1 P24
DB RV FW

{FW,RV}
运行端子

[DB]端子

输出频率
时间

示意图1

{FW,RV}
运行端子

[DB]端子

输出频率
时间

示意图2

示意图3

延迟

[DB]端子

输出频率 时间

A53
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L 6 5 4 3 2 1 P24
SET RV FW



4-12

L 6 5 4 3 2 1 P24
2CH FW

输出
频率

目标频率

第二套
初始

时间

2CH

FW,RV
(运行)



4-13

电机
转速

FRS�
FW,RV
(运行）

零频率起动

B88=00

电机
转速

FRS�
FW,RV
(运行）

等待时间

B88=00

B03

时间时间

L 6 5 4 3 2 1 P24
FRSFW



4-14

( )

[EXT]端子

电机转速

[RS]端子

警告输出端子

[FW,RV]运行指令

自由转动

时间

L 6 5 4 3 2 1 P24
EXT FW



4-15

[FW,RV]运行指令

[RSP]端子

警告输出端子

变频器输出频率

变频器电源
警告
显示

警告
消除

运行
指令

时间E13

L 6 5 4 3 2 1 P24
USP FW



4-16

L 6 5 4 3 2 1 P24
SFT FW



4-17

L 6 5 4 3 2 1 P24
AT

H O OI L FM CM2 12 11

MD

4-20mA当AT=闭合

0-10V当AT=断开



4-18

L 6 5 4 3 2 1 P24
RS

12ms
��—¡��

30ms
[RS]端子

报警输出



4-19

PTC

L 6 5 4 3 2 1 P24
PTC

热敏电阻
电机



4-20

变频输出频率

[UP]端子

[DWN]端子

运行指令[FW,RV]

时间

L 6 5 4 3 2 1 P24
DWN UP RV FW



4-21

[FW,RV]

电机
速度

B 82

起动频率

运行
信号

运行

变频器输出
端子电路。

H O OI L FM CM2 12 11

+�

-
RY



4-22

输出频率

FA1�
信号

60 ms 60 ms

时间

1.5Hz

1.5Hz

0.5Hz

0.5Hz
F01
设定值

F01
设定值

输出频率

国值

C42 加速

C43 减速

0

FA2�
信号

60 ms

0.5Hz
1.5Hz

时间

变频器输出
端子电路。

H O OI L FM CM2 12 11

+�

-
RYRY

FA2 FA1



4-23

电流

设定
值

[OL]�
信号 时间

门限

再生运行

电源运行

门限

C41

C41

ON ON

图略。变频器输出
端子电路。

H O OI L FM CM2 12 11

+�

-
RY

OL



4-24

PID

偏差
(SP-PV)

设定
值

[OD]�
信号

时间

过程变量

C44

C44

设定值

ON ON

OD
图略。变频器
输出端子电器。

H O OI L FM CM2 12 11

+�

-
RY
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•

•

•

•

•

•

STOP�
RESET

RUN

STOP�
RESET

运行

跳闸

停止

错误

报警信号
有效

错误

图略。变频器输出
端子电路。

H O OI L FM CM2 12 11

+�

-
RY

AL

变频器逻辑
电路板

连接器

AL

AL0 AL1 AL2

电源 负载在正常运行状态下继
电器位置表示
（非报警时）



4-26

C33 

AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2
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Ω

-

-

H O OI L FM CM2 12 11
参考
电压

电压输入

电流输入

模拟地

H O OI L FM CM2 12 11

MD

V/I输入
选择

[AT]■

A01

频率设定

4-20mA, AT=闭合

0-10V, AT=断开

H O OI L FM CM2 12 11

1k-2k欧，2瓦特

H O OI L FM CM2 12 11

MD 直流0到9.6V，
额定0到10V

H O OI L FM CM2 12 11

直流4到19.6mA，
额定4到20mA



4-28

• 

• 

• 

PWM -

H O OI L FM CM2 12 11

模拟地GND

模拟/数字输出

参考4-5页的I/O规格

T T = 4ms

= t
T

[FW]

10V

0V

C23=00 变频输出频率

C23=01 变频输出电流

B81 PWM标度因子

t�

H O OI L FM CM2 12 11

－ +

0到10V，�
1mA
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PWM -

PWM

FM( )

H O OI L FM CM2 12 11

－ ＋

82kΩ�

33kΩ�
1µF Volts

＋

＋

－

= tT[FW]

10V

0V

T

固定占空比

C23=02 变频器输出电流

B86 频率标度因子

频率调整（数字）
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• 

• 

• 



4-31



4-32

1

2

3

4

5

6
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PID

设定值

SP
PV

PID
计算

频率
变频器 电机

过程变量(反馈量)

外部
处理

传感器

1/A75 A01

A75 F01

A72

A73

A74

A75 D04

A12

A11

A15 A13 A14

A76

F01

A20 A35

标准设置

多段速度
设置

键盘上的
电位器

V/I输入
选择

[AT]

O

L

OI

PID V/I输入选择

模拟输入比率

过程变量
（反馈）

频率源
选择

偏差
SP

PV

比例因数 监视器

频率
设定

比例因数设定值
（目标值）

比例因数
倒数

P增益

I增益

D增益



4-34

•

•

•

•

•

•

•

•

变频器 电机1

电机2

到Nth电机

U/T1
V/T2

W/T3
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5



5-2

电磁干扰
滤波器

电容滤波器

直流母线抑制器

制动电阻

制动单元

噪声滤波

交流电抗器，
或LCR
滤波器

电机

热开关

电源

切断开关

交流电抗器

RF噪声滤波

L1 L2 L3

+1

+

RB

-

GND

T1 T2 T3
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•

•

•



5-4

RF

RF



5-5

•

•

•

•

•

•

•

•

BRD
t1 t2 t3

开

闭

B90 T%=
(t1+t2+t3)

100秒
×100

制动电阻表

Ω

Ω

Ω

Ω

Ω
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•

•

•

•

•

•

•



/
• •

• •

• •

•

• •

•

•

•

• •

•

•

• •

•

• •

• •

•

• •

• •

6-3



6-4

/

• •

•

• •

•

• •

• •

• •

• •

• •

• •

• •

• •

• •

• •

• •
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STOP�
RESET

RUN

STOP�
RESET

运行

跳闸

停止

故障
故障

FUNC. FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

FUNC.

E 09

10.0

0.25

189.8

故障存
在吗？

否

是

FUNC.

FUNC. FUNC.

FUNC. FUNC.

监视菜单

0   08

0   01

0   09

2 1

2 1

2 2

E 03

E 05

当前跳闸
状态

故障代码

跳闸时的输
出频率

跳闸时的电
机电流

无故障

跳闸时的直
流母线电压

故障
在吗？

(n-1)�
�
否

是

上一次
故障#1

跳闸历史记录

无历史
记录

无历史
记录

上一次
故障#2

故障
在吗？

(n-2)�
�
否

是

�



6-6



6-7



6-8



6-9

1

2
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L1

L2

L3

整流器 高压直流
母线

逆变器

变频驱动

＋

＋

－

U

V

W

电机

环境

温度

（℃）

40

30

20

10

0

-10

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

电容寿命曲线

运行12小时/每天
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1

2

3

Pf1= ×100%
W1

3×E1×I1

Pf0= ×100%
W0

3×E0×I0
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单相量测图

L1

N

I1

E1 W1

IU

IV

IW

EU-V

EV-W

EW-U

W01

W02

U/T1

V/T2

W/T3

L1

N

变频器�
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