CAN-Bus Schnittstelle, /IA

Achtung!
RoHS-bedingte
Produktabkiindigung! o
Mehr Info: www.addi-data.com &% et

Technische Merkmale

CAN-Bus Schnitistelle

* Intferne oder externe Spannungsversorgung (12 V)
e UnterstUtzt alle CAN 1.2-Funktionen

e Transceiverbaustein nach ISO DIS11898

* IRQ 3, 4, 5,10, 11, 15 per Jumper einstellbar

* Adressbereich einstellbar Uber 8 DIP-Schalter

e FIFO

Serielle Schnitistelle

e Asynchroner Kommunikationsadapter, 1-fach serielle Schnittstelle
Konfiguriert als RS422/RS485, 20 mA Current Loop, (aktiv/passiv)

* Alle Modes mift galvanischer Trennung

* IRQ 3, 4,5, 10, 11, 15 per Jumper einstellbar

* RS485 Ubertragungs-/Empfangerkontrolle Uber Software

* Modemkonfrollsignale CTS, RTS als RS422 Signal (Option RC)

16-Byte FIFO-Buffer (Option U)

* COM1 bis COM4, jede Adresse einstellbar durch DIP-Schaltter (Option S)

Sicherheitsmerkmale
* Galvanische Trennung 1000 V
* Schutz gegen schnelle Transienten (Burst), elekirostat, Enfladung, EMI

Gepriifte EMV gemdB 89/336/EWG
e EN 61326 fur MSR (Mess- ,Steuer- ,Regel- und Labor-) Geréte

Anwendungen

¢ CAN-Bus Schnittstelle ¢ Industrielle Prozesskontrolle
¢ Industrielle serielle Kommunikation
* Multidrop-Anwendungen ¢ SPS-Schnittstelle

Software-Treiber

Standard-Treiber fiir:

CAN: Windows 2000/NT/98/95, Windows 3.11, MS-DOS

Serielle Schnittstelle: Windows 2000/NT/98/95 Standard COM-Treiber,
Windows 3.11, MS-DOS

Samples fiir folgende Compiler:

CAN: Visual Basic 5.0, Visual Basic 1.0, Borland C 3.1, Microsoft C 3.1
Turbo Pascal 7.0

Serielle Schnitistelle: Visual Basic 5.0, Visual C++ 5.0, Delphi 4.0,
Borland C 3.1, Turbo Pascal 6.0

Aktuelle Liste im Internet: www.addi-data.com

ADDICOM PA 7200-CAN

galvanisch getrennt

PA 7200-CAN
CAN-Bus Schnitistelle

1 x serielle Schnitistelle RS422, RS485,
Current Loop

Galvanische Trennung 1000 V

Mode iliber Jumper wahilbar

Spezifikationen
CAN-Bus Schnitistelle

CAN 1.2 Eigenschaften: Transceiverbaustein nach ISO DIS11898

Ubertragungsrate: max. 1 MBaud

Galv. Trennungsspannung: 1000V

Adressierung: flr jede Adresse Uber DIP-Schalfer
Interruptleitungen: IRQ3,4,5,10, 11 und 15

1-fach serielle Schnitistelle

Mode: Konfigurierbar als RS422, RS485, 20 mA
CL (akfiv, passiv) mit galv. Trennung

Ubertragungsart: Asynchron, Full- oder Half-Duplex
Ubertragungsrate: RS422/RS485: max. 112 kBaud
20 mA CL: max. 19200 Baud
Adressierung: COM1, COM2, COM3, COM4, tiber Jumper wéhlbar
oder auf jede Adresse Uber DIP-Schalter (Option S)
Speicher: UART mit 16-Byte FIFO-Buffer (Option U)
Protokoll: 5-, 6-, 7- oder 8-Bit Character 1,12
oder 2 Stopbifs
Paritdt: Gerade, ungerade, keine, Zeichen
oder Leerzeichen
Inferruptleifungen: IRQ 3, 4,5, 10, 11 und 15 Uber Jumper wahlbar
Sicherheitsmerkmale
Galvanische Trennung: 1000 V, durch DC/DC-Wandler
Uberspannungsschutz: Durch Transildioden
Kurzschlussschufz: Flir RS422/RS485 durch PTC
Storsicherheit
Prifschdrfe: -ESD: 4 kV
-Felder: 10V/m
- Burst: 4 kV

- Geleitete Funkstérungen: 10 V
PC-Systemanforderungen und Umgebungsbedingungen

Abmessungen: 156 X 99 mm

Systembus: ISA

Platzbedarf: Kurze Karte, AT Steckplafz

Befriebsspannung: CAN-Schnittstelle: + 12 V, + 10 % vom PC / extern
Serielle Schnittstelle: + 5V, + 5 % vom PC

Stromverbrauch: 120 mA (10 mA) typ. bei 5V
90 mA (=10 mA) typ. bei 12V

Frontstecker: CAN-Schnittstelle: 9-pol. SUB-D Stiftstecker
Serielle Schnittstelle: 25-pol. SUB-D Stiftstecker

Temperaturbereich: 0 bis 60 °C (mit Zwangsbellftung)

BESTELLINFORMATIONEN

CAN-Bus Schnittstelle, galv. getr. Inkl. Referenzhandbuch und Software-Treiber

Versionen
PA 7200-CAN: CAN-Bus Schnittstelle
PA 7200: CAN-Bus Schnittstelle mit 1-fach serieller Schnittstelle

Optionen fiir die serielle Schnittstelle

Option S:  Adressierung Uber DIP-Schalter (nur bei PA 7200)
Option RC: Modemkontrollsignale CTS, RTS als RS422 diff. Signale
Option U:  UART mit 16-Byte FIFO-Buffer fUr die serielle Schnittstelle
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