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1.  系统结构

1,系统结构
2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Modbus 接口
（RS232/422/485)

RS232 接口单独对卡件组态

CPU前面以太网接口

RS232 接口对CPU进行组态

以太网（组态数据，状态监测动态数据，Modbus数据）

组态及动态数据
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2.  框架安装尺寸

1,系统结构

2,框架安装
3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

标准19英寸高度框架，300 mm 深
可安装12个监测保护模块，带IOC/RLC模块，

6个附加的继电器模块，2个电源模块，1个CPU-M模块
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3.1  涡流传感器的安装-电气特性

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,系统接地方式

6,框架组态

7,模件灯的状态

8,故障巡查

9,返修注意事项

电气长度要匹配 ：分别为5米和10米系统
探头型号举例：1米电缆

TQ402-A1-B1-C100-D000-E010-F0-G000-H10
延伸电缆：9米
EA402-A1-E090-F0-G000
前置器：10米系统

IQS452:    204-452-000-021（灵敏度为4V/mm）

或 204-452-000-221 （灵敏度为8V/mm）
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3.1  涡流传感器的安装-电气特性

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

如果长度不匹配，线形则会出现偏差
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3.1  涡流传感器的安装-安装空间

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

安装空间对于涡流传感器非常重要，直接导
致反馈信号的准确性。
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3.1  涡流传感器的安装-安装空间

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

单独探头对被测表面
也有要求

同时也要注意2个探
头之间的距离
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3.1.1 涡流传感器的安装-物理安装

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

探头和延伸电缆的接头一定要保证接触
良好，而且绝缘呦！
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3.1.2 涡流传感器的安装-安装空间

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项
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3.1.3 涡流传感器的安装-探头伸出部分

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Xmin (mm) TQ 401   TQ 402/412   TQ 403

全测量范围

半测量范围

9              13                23

6              10                10
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3.1.4 涡流传感器的安装-双探头安装

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Xmin (mm) TQ 401   TQ 402/412   TQ 403

全测量范围

半测量范围

26              51             105

21              30                61
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3.1.5 涡流传感器的安装-径向边缘安装

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Xmin (mm) TQ 401   TQ 402/412   TQ 403

全测量范围

半测量范围

7 9 18

5 6 9
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3.1.6 涡流传感器的安装-轴向边缘安装

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Xmin (mm) TQ 401   TQ 402/412   TQ 403

全测量范围

半测量范围

8 14 28

7 9 18
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3.1.7 涡流传感器的安装-测面安装空间

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

Xmin (mm) TQ 401   TQ 402/412   TQ 403

全测量范围

半测量范围

8 14 28

7 9 18
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3.1.8 涡流传感器的安装-转子直径的影响

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

不使用TQ403

3.51.51TQ402/412

21.51TQ401

当间隙GAP=MaxGap/2

误差%传感器

不使用TQ403

3.51.51TQ402/412

21.51TQ401

当间隙GAP=MaxGap/2

误差%传感器

转子直径对单个探头的影响

转子直径对两个探头的影响
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3.2.1  瓦振加速度传感器的安装-高温探头电缆

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

刚性电缆过度弯曲可能导致折断。

电缆破损可能导致湿度上升，阻抗下降。

在同一个地方多次弯曲，可能导致电缆折断。
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3.2.2 瓦振加速度传感器的安装

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装
4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

安装表面要求一定水平，不平整或弯曲
的表面会直接导致干扰信号的产生。

螺丝固定一定紧固，否则会产生共振的
干扰。

电缆起到了电容的特性，要避免电缆的
小直径弯曲。

电容没有改变

电容改变
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4.1  涡流传感器的接线-TQ4x2

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线
5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

前置器在接线盒内安装在绝缘板上

屏蔽线需要连接到模块每个通道的
屏蔽端子上
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4.2  瓦振传感器的接线-CE680

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线
5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

在卡件的端子侧，PS和Hi之间需要短

接

探头自己已经接地，所以在接线盒内，
探头的屏蔽和到机柜的屏蔽需要断开，
分别接地。
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4.3  瓦振传感器的接线-CA201/CA202

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线
5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

在卡件的端子侧，LO端子不能接线，

需要浮空。

探头自己已经接地，所以在接线盒内，
探头的屏蔽和到机柜的屏蔽需要断开，
分别接地。
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4.4  瓦振传感器的接线-AE119

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线
5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

传感器需要外部供电。

探头已经接地，所以在接线
盒内，探头的屏蔽和到机柜
的屏蔽需要断开，分别接地
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5.1.1  框架组态-以太网通讯

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

框架出厂默认的IP地址是10.10.56.56。
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5.1.2  框架组态-串口通讯

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

如果选择串口通讯，首先取消以太网的通讯，在框架上
有个黑色的叉子。

选中希望与之通讯的模块，途中槽3的模块被选中。

如图：在通讯的菜单中，选中使用的串口。笔记本电脑
通常是COM1。
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5.2.1  框架组态-传感器输入-涡流探头TQ4x2

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

无论是轴振，轴位移，差胀，只要是涡流探头都选择这
个型号（ADC)。

在Sensor Type的下拉菜单中选择相应的型号，其他的参

数，系统自动匹配。
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5.2.2  框架组态-传感器输入-瓦振探头-CE680

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

无论什么瓦振探头都选择(AC)Dynamic Input。

在Sensor Type的下拉菜单中选择CE680，其他的参数，

系统自动匹配。
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5.2.3  框架组态-传感器输入-瓦振探头-CA201/202

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

无论什么瓦振探头都选择(AC)Dynamic Input。

在Sensor Type的下拉菜单中选择CA201，和
IPC(Integ)(I)，灵敏度可能根据实际情况需要更改，其他

的参数，系统自动匹配。
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5.2.4  框架组态-传感器输入-AE119绝对膨胀探头

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

无论什么瓦振探头都选择(DC)Quasi-Static Input。

在Sensor Type的下拉菜单中选择AE119，其他的参数，

系统自动匹配。
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5.2.5  框架组态-传感器输入-动态压力探头-CP216

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

燃气轮机的动态压力探头都选择(AC)Dynamic Input。

在Sensor Type的下拉菜单中选择CP216，其他的参数，
系统自动匹配。对西门子的机组，灵敏度需要改成“5”。
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5.3.1  框架组态-功能选项-轴振

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示通道3的组态，包括轴振（relative)，满量程
250um PP，报警和危险值为83um和130um，延时时间
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5.3.2  框架组态-功能选项-瓦振

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示通道1的组态，包括瓦振（BroardBand)，满量
程20mm/s Peak，报警和危险值为9.3mm/s和11.8mm/s
，延时时间为1秒和2秒。带通滤波为10Hz ~ 1000Hz。
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5.3.3  框架组态-功能选项-轴位移

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示通道4的组态，包括轴位移（Position)，最大量
程2mm（不分正负），报警和危险值为0.5mm和1.0mm
，危险延时时间为1秒。

零位电压-9600mV。根据实际安装电压可调
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5.3.4  框架组态-功能选项-双斜坡差胀

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示组合通道1&2的组态，占用通道1和通道2，最后
在通道1&2中完成双斜坡差胀的功能。最大量程20mm（
不分正负），报警和危险值为12.65mm和13.40mm。斜
坡角度为8度。
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5.3.5  框架组态-功能选项-偏心

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示通道4的组态，表示偏心功能，与转速1通道（
键相）关联。满量程500um PP，报警值为76um
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5.3.6  框架组态-功能选项-键相

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示转速通道的组态，完成键相功能，齿轮数为1，接收
涡流探头信号，输出到转速总线1上，与其他模块共享。
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5.3.7  框架组态-功能选项-零转速

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示转速通道的组态，完成零转速功能，齿轮数为60，
接收涡流探头信号，输出到转速总线2上，与其他模块共享。

低转速报警为1转/分钟。
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5.3.8  框架组态-功能选项-绝对热膨胀

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示组合通道1的组态，完成绝对热膨胀功能。最大
量程50mm，报警和危险值为30mm。探头初始值为4mA
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5.3.2  框架组态-功能选项-动态压力

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态
6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

图中表示通道1的组态，完成动态压力功能，满量程
200mbarRMS，报警和危险值为25mbar和40mbar，滞
后值为5mbar。带通滤波为10Hz ~ 1000Hz。
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6 .1 模件灯的状态-模块灯状态

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态
7,故障巡查

8,返修注意事项

所有通道正常运行。持续绿灯

至少1个通道警告报警。持续黄灯

至少1个通道危险报警，或旁路。持续红灯

至少1个通道信号超限，或断线。绿灯闪烁

软件负荷超载。

至少1个通道信号的输入超出承载范围。

组态错误，或IO卡件插槽不匹配。

黄灯闪烁

硬件错误，需要返修。红灯闪烁

事件说明灯的状态

每个模块最上方的1个状态灯(DIAG)的状态说明
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6 .2 模件灯的状态-4个功能通道的单独灯状态

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态
7,故障巡查

8,返修注意事项

仅适用双通道处理：信号超过警告报警，

（在这种情况下，这对的第二通道

的指示灯将会闪红光）

黄灯闪烁

通道正常运行。持续绿灯

通道警告报警。持续黄灯

通道危险报警。持续红灯

信号超限，或断线。绿灯闪烁

仅适用双通道处理：信号超过危险报警，

（在这种情况下，这对的第二通道

的指示灯将会闪红光）

红灯闪烁

组态未激活，通道没有运行。关闭

事件说明灯的状态
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6 .3 模件灯的状态-速度通道的单独灯状态

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态
7,故障巡查

8,返修注意事项 通道正常运行。持续绿灯

通道警告报警。持续黄灯

信号超限，或断线。绿灯闪烁

组态未激活，通道没有运行。关闭

事件说明灯的状态
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7.1 故障巡查-涡流探头静态校验

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

涡流传感器的灵敏度计算方法。

灵敏度=
间隙电压的变化

间隙距离的变化

例如：{(-17.6V) – (-1.6V)} / 2mm = 8V/mm

误差的计算为：(实际灵敏度 -标准灵敏度) / 标准灵敏度 X100%

例如：(7.874V/mm-8V/mm) / (8V/mm) X 100%=  -1.6%

例如：(8.216V/mm-8V/mm) / (8V/mm) X 100%=  +2.7%

灵敏度的误差范围在±5%以内，认为探头合格。
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7.2 故障巡查-振动信号的单位关系

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

假设：单峰值Peak = 1.0 

则：有效值RMS = 0.707 × Peak 

平均值Average = 0.637 × Peak 

峰峰值Peak-to-Peak = 2 × Peak



Page no: 43

VM600系统维护指南

www.vibro-china.com北京韦伯瑞华测控技术有限公司

7.3 故障巡查-振动信号的计算

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

由于通常我们用万用表测量振动信号的
电压水平，我们需要知道如何将测量的
电压值与振动值对应起来。

10A

FUSED

1000V
750V

OFF
0 10 20 30

FLUKE 73SERIES II MULTIMETER

RANGE
AUTORANGE

TOUCH HOLD

PRESS

V

A

300 mV

V
V

U

A

FLUKE

-24.00

万用表测量的电压=

振动峰峰值（umpp)X灵敏度/2.828。

例如：万用表测量的电压=

{100（umpp)X8mV/um}/2.828=282.9mV

反之亦然：如果已经测量的电压=150mV

振动峰峰值=(150mV X 2.828)/8mV/um=53um



Page no: 44

VM600系统维护指南

www.vibro-china.com北京韦伯瑞华测控技术有限公司

7.3 故障巡查-仪表的检查

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

检查RPS 6U电源模块的四个LED指示灯是否正确。一个LED指

示一个问题。

如果一个CPU M插件被安装，在前面板的DIAG LED绿灯的检
查是是否正确。如果一个CPU M插件被安装，前面板上的
SLOT+，SLOT－，OUT+，OUT－钥匙孔用以检查建立通过各
种框架中的插件（MPC 4或AMC 8）显示处理价值。

·如果安装，检查在每个MPC 4插件上的DIAG/STATUS指示器

状态。他通常是持续绿灯（虽然他也能持续黄灯和持续红灯，
依据激活的危险旁路功能）。一个问题通过LED闪黄灯或闪红

灯被指示。
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7.4 故障巡查-热插拔的步骤

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

解开两个被固定的螺丝钉
。这些是在前面板的底部

用你的拇指，同时按向上
的上面手柄和向下的较低
手柄。这一结合行为将引
插件向前移动1-2mm。

一起按两个手柄（同等强
度）以从框架中拔出插件
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7.5 故障巡查-热插拔的注意事项

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

更换插件MPC4能被热交换，因此没有必要在更换此类型插

件前关闭电源。

出于安全考虑：我们推荐在热插拔更换卡件前，检查：

·输出状态

·系统状态

·报警情况及闭锁状况

如果MPS框架包含一个CPU M插件，一旦插槽nn被安装，
插槽nn的配置将从CPU中被下载到一个新的MPC 4插件。

当配置被下载到新的MPC 4，插件的DIAG/STATUS指示器
将闪绿灯。一旦配置处理完成，他将继续转成绿灯。
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7.6 故障巡查-涡流探头的连接检查

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

轴振通道/偏心通道：

探头安装后，一般测量间隙电压在-10V ~ -12V之间。如果间隙

电压过大，则说明探头间隙太远。反之，间隙过小。

轴位移通道：

探头电压和间隙成正比，一般与2路或3路的轴位移的间隙电压

相近。

差胀通道：

探头电压和间隙成正比，一般与2路的差胀的间隙电压相近。也

可以根据公式推算应该的电压与实际的相比较。距离=(间隙电
压-零点电压)/灵敏度

转速通道：

间隙电压在-8V ~ -22V之间都可能正常，在安装时以1mm的间
隙为准，不参考电压。
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7.7 故障巡查-瓦振探头-CE680的检查

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

探头安装后，测量探头端子的A和B，或者模块侧端子Hi和Lo端
子，电压应为+12V左右，说明回路接线正常。
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7.8 故障巡查-瓦振探头-CA201/CA202的检查

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查
8,返修注意事项

探头安装后，测量前置器IPC704的IN+和IN-，电流应为应为
+12mA左右，说明回路接线正常。

或者在VM600的系统中可以看到+12mA的数值，或观察模块的

通道指示灯为常绿色。



Page no: 50

VM600系统维护指南

www.vibro-china.com北京韦伯瑞华测控技术有限公司

8 返修注意事项

1,系统结构

2,框架安装

3,传感器的安装

4,传感器的接线

5,框架组态

6,模件灯的状态

7,故障巡查

8,返修注意事项

由于传感器的安装位置及条件，非常容易受到物理损伤，
应注意保护传感器。在没有人为损坏的条件下，请联系我
们并通过查询产品的SNR，确定是否在保修期内。如果在

保修期内，请寄到我们的办公室。

如果仪表需要返修，请联系我们并通过查询产品的SNR，

确定是否在保修期内。如果在保修期内，请寄到我们的办
公室。

我们的地址：北京市朝阳区北辰西路69号峻峰华亭D座712，

电话：010-58772081         邮编100029

特别注意：

无论何种情况，当您需要把产品寄给我们时，一定

将保证产品的包装足够牢靠，避免导致运输途中造
成人为损坏！
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谢谢您的关注！

欢迎联系我们！

LS 120

ILS 730

VM600

CMS – 机器状态监测系统


