
DPX264D 电动机保护测控装置二次接线原理图 
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注2：微机保护装置内部具有硬件防跳保持回路。若用户使用断路器自带的防跳功能时，可将X4:10

     端子与X4:11端子短接，即可躲开装置内部防跳模块

注4：PT为VV接法时,保护接线方式为将X1:2于X1:4短接，并将相应的菜单改为PT两相；CT为两CT时,

     将相应的菜单改为CT两相　　

注3：保护通讯部分标配提供CAN出口，需要RS485接口订货时需说明

DPX264D

1n

注3

注2

S9

S8

注1

2、信号输出共有6回路，本图只显示2回路，其他回路接线原理如同

1、如采用计算机监控，则虚线框内可不接线，通过监控系统发故障报警信号。

告警总信号

控制回路断线

729X4:19 X4:20

X5:11 X5:12

装置故障

X5:10

WASWFA-WS

1n

故障总信号

信号小母线 信

号

回

路

X5:9 727701

X5:22X5:21

2009.12.14

张圣保

韦红霞

王安定 王先磊

秦小州



DPX264D 电动机保护测控装置背面端子图 
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