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按鍵索引

一般用鍵

鍵 功能 頁次

p 打開電源（ON） 5, 10

a- j , . 輸入數字 11

z﹑ x﹑ c﹑
四則運算 11

v﹑ b

 6 全部清除 10, 34, 36

 I 清除 9, 35

> 正負符號轉換 9

記憶鍵

鍵 功能 頁次

n 獨立存儲器呼出 10, 12

E 獨立存儲器輸入  12

l 存儲器加 砪 12

m 存儲器減 12

' 常數存儲器呼出 13

> 常數存儲器輸入 13

特殊鍵

鍵 功能 頁次

! 轉換鍵 12

, 模式鍵
5,11,16, 20,22

24, 26, 30, 38

-. 括號 11

E 指數部輸入 9, 30

7 圓周率 20

$﹑i 60 進制 /10 進制數相互轉換 19
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鍵 功能 頁次

* 寄存器切換 11

" 寄存器切換 13

A 內部值捨入硉忔 22

基數鍵

鍵 功能 頁次

& 10 進制 16

! 2 進制 16

( 16 進制 16

% 8 進制 16

A - F 16 進制數輸入 16

+ 和（And） 18

) 或（or） 18

J 異或（xor） 18

= 異非或（XNOR） 18

* 非（not） 18

F 負數 17

函數鍵

鍵 功能 頁次

s 正弦 20

c 余弦 20

t 正切 20

S 反正弦 20

C 反余弦 20

T 反正切 20

= 雙曲線 20

l 常用對數 21
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鍵 功能 頁次

0 反常用對數 21

I 自然對數 21

e 反自然對數 21

9 平方根 21

x 平方 21

.﹑ [ 工學計算 22

$﹑ / 分數 14

# 立方根 21

< 倒數 20, 21

" 階乘 21

) 乘方 21

# 乘方根 21

] 直角坐標變換為極坐標 23

^ 極坐標變換為直角坐標 23

& 百分比 15

( 隨機數 22

} 排列 23

{ 組合 24

統計運算鍵

鍵 功能 頁次

` 統計寄存器清除 24

? 數據輸入 24

D 數據刪除 25

Xd 回歸分析數據輸入 26

%﹑ Y 樣本標准偏差 24

:﹑ y 母體標准偏差 24

&﹑ , 算術平均值 24
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鍵 功能 頁次

L 數據數 24

K﹑ y 總和 24

G﹑ Y 平方和 24

 < 乘積和

A 常數項 26

B 回歸係數 27

 r 相關係數 27

H﹑ I 估計值 27

程序用鍵

鍵 功能 頁次

O﹑ P 程序號 31, 32

R 運算 30

h 停止 33

e 輸入 31

r 無條件轉移（返回） 35

o﹑ M 條件轉移 36

p 程序刪除 35
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親愛的顧客：
謝謝您選購了我們的電子計算器。 您不必經過特別的訓練就可以完全掌握本
機的使用方法。 但是我們仍誠懇地建議您仔細地閱讀本使用說明書以熟悉本
機的各項功能。 為了確保其使用壽命﹐ 請勿觸摸內部零件﹐ 避免撞擊和不正
當的強按鍵鈕。 酷冷（在華氏 32 度或攝氏 0 度以下）及酷熱（華氏 104 度或
攝氏 40 度以上）以及濕度高的環境均有可能對本計算器的功能造成影響。當
您要清潔它時﹐請勿使用如油漆稀釋劑﹐苯類等揮發性液體。需要售后服務時
請聯係零售商或您附近的經銷商。

在您要開始計算之前﹐請先確認是否已按下了p鍵。同時也請確認顯示屏上
是否顯示出 “0”。

*特別請您注意不要使本機受到擠壓或使其掉落﹐以防機件損壞。 例如﹐請勿
放在褲子的后口袋中。

索引
1/ 一般介紹 .............................................................................................. 5
2/ 運算順序和層次 ................................................................................... 8
3/ 計算範圍和科學計數法 ........................................................................ 8
4/ 訂正 ..................................................................................................... 9
5/ 溢出或錯誤檢查 ................................................................................... 9
6/ 電源 ................................................................................................... 10
7/ 一般計算 ............................................................................................ 11
8/ 2 進制 /8 進制 /10 進制 /16 進制的計算 ............................................... 16
9/ 函數運算 ............................................................................................ 19

10/ 統計運算 ............................................................................................ 24
11/ 程序運算 ............................................................................................ 30
12/ 積分 ................................................................................................... 38
13/ 規格 ................................................................................................... 41

1/ 一般介紹
1-1 模式
要將計算器切換到所需要的操作模式或選擇一個特定的角度單位請先按下,
鍵﹐然后再按.﹑E﹑a﹑b﹑ ... 或j鍵。

,.- 運行（RUN）模式。 進行手動計算及執行程序。
,E- 會顯示 LRN。 可以輸入程序。
,a- 會顯示 BASE-N。 實行 2 進制 /8 進制 /10 進制 /16 進制的換算﹑計

算以及邏輯運算。
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,b- 會顯示 ∫ dx。可以進行積分運算。
,c- 會顯示 LR。回歸分析運算。
,d- 會顯示 SD。標准偏差值計算。
,e- 會顯示7 。以度為角度單位。
,f- 會顯示8 。以弧度為角度單位。
,g- 會顯示9 。以百分度為角度單位。
,h- 可以按從 0 至 9 的數字鍵以指定您要顯示的小數的位數。（會顯示

FIX）
,i- 可以按從 1（1 位數）至 0（10 位數）的數字以指定您要顯示的有

效位數。（會顯示 SCI）
,j-將,h和,i中的輸入指令解除。本操作同時也可改變

指數顯示的範圍（請參閱第 7 頁）。

1-2 顯示屏

顯示屏顯示出所輸入的數據﹐中途計算結果和計算結果。尾數區的顯示至多為
10 位數。指數區的顯示至多為± 99。

-E- 或 -1- 錯誤顯示（請參閱第 9 頁）
S 表示按了!鍵（請參閱第 12 頁）
M 表示按了,鍵（請參閱第 5 頁）
M 表示存儲器中存有數據（請參閱第 12 頁）
K 表示計算正在使用一個常數（請參閱第 11 頁）
hyp 表示按了=鍵（請參閱第 20 頁）
LRN 學習模式（程序設計用）（請參閱第 31 頁）
BASE-N 基數模式（請參閱第 16 頁）
∫ dx 積分運算（請參閱第 38 頁）
SD 標准偏差值計算（請參閱第 24 頁）
LR 回歸分析運算（請參閱第 26 頁）
7或8或9 角度單位（請參閱第 20 頁）
FIX 數值顯示的小數的位數被指定時（請參閱第 22 頁）
SCI 數值顯示的有效數字的位數被指定時（請參閱第 22 頁）
P1 表示現行的程序區為 P1（請參閱第 31 頁）
P2 表示現行的程序區為 P2（請參閱第 31 頁）

尾數 指數
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E 您剛將變量數據輸入至程序中﹐或需要將變量數據輸入時顯
示（請參閱第 31 頁）

45   12    23 分數 45-12/23 的顯示（請參閱第 14 頁）
12   3   45.6 度數12°3′45.6″ 的顯示（請參閱第 19 頁）

■ 指數顯示
計算結果的顯示不得超過 10 位。如果中間數值或最后結果過長﹐則計算器將
自動轉變為指數形式表示。 大于9,999,999,999的數值﹐將自動以指數形式顯示﹐
下限則可以選擇。茲說明如下：

形式 下限 上限

A（規格 1） 0.01 9,999,999,999

B（規格 2） 0.000000001 9,999,999,999

小于下限的數值或大于上限的數值﹐會以如上所示的指數形式顯示。

用以下程序﹐進行 A 型下限和 B 型下限之間的轉換：

1查看顯示屏上是否有 FIX 或 SCI 符號的顯示﹐如果有則表示有效位數或小
數位數已被設定。如果只有兩者之一的符號顯示出來﹐則請按下,j
鍵來清除設定。

2試進行如下計算：

3查看顯示屏確認現在的下限形式。

如果顯示為：
5.-03﹑則現在的設定為 A 型。

如果顯示為：
0.005﹑則現在的設定為 B 型。

4按下,j鍵﹐可以進行 A 型和 B 型下限之間的轉換。

*如果設定了有效數字的位數（顯示SCI）或指定了小數點的位數（顯示FIX）﹐
則按下,j鍵﹐下限不會改變。您必須首先按下,j鍵﹐清除 FIX
和 SCI 的設定﹐然后再次按下,j鍵﹐才能改變下限。

1 ) 200 =
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2/ 運算順序和層次
運算以下列的優先順序實行。

1. 函數 4.+﹐ -
2. xy﹐ x1/y﹐ R→P﹐ P→R﹐ nPr﹐ nCr 5.AND
3. ×﹐÷ 6.OR﹐ XOR﹐ XNOR    基數模式

具有相同優先順序的計算按由左至右的順序進行﹐但括號內的計算會優先進
行。 如果計算式由多層的括號所組成﹐則計算從最內層的括號開始進行。

*寄存器 L1 到 L6 可供您存儲優先順序較低的運算（包括括號的運算）。 因此 6
個寄存器可供您保存最多 6 個層次的運算。

*由于每個層次可包含 3 對括號﹐因此最多可有 18 對括號。

例如：（4 個層次﹐5 對括號）
運算：

輸入到 A 點時的寄存器內容。

3/ 計算範圍和科學計數法

一般顯示 科學計數法顯示

當答案的位數超過一般顯示的容量時﹐會自動以科學計數法顯示。 範圍是尾
數最多可有 10 位數﹐以 10 為底的指數在± 99 之內。

x 4
L1 [( [( 5 +
L2 4 ×
L3 [( [( [( 3 +
L4 2 ×
L5

L6
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1尾數的負號（－）
2尾數
3指數的負號（－）
4以 10 為底的指數

整個顯示的讀出為：-1.234567891 × 10-99

*在您輸入一個數據之后也可按E鍵來使該數以科學計數法來表示。

例 操作 讀出

4/ 訂正
若您在按算術運算鍵之前發現輸入的數據有誤時﹐按 I 鍵即可將錯誤的數據
清除﹐然后再輸入正確的數據繼續計算。
在一組連續的計算時﹐若發現有錯誤﹐您可以訂正在中間計算中的錯誤﹐從出
錯的地方重新計算出正確的中間結果﹐然后按原先的次序從中斷的地方繼續往
下計算。

若是您操作時誤按了z﹑ x﹑ c﹑ v﹑ )或!#等鍵時﹐僅要再按
一次所需要的鍵即可。 在此情況下﹐最后所按的鍵有效﹐但初始輸入的計算
順序不會改變。

5/ 溢出或錯誤檢查
溢出或錯誤發生時﹐“-E-” 或 “-1-” 的符號會顯示﹐同時會停止計算。

溢出或錯誤的發生:
a ) 當計算結果（無論是中間結果或是最后結果）﹐或存儲器內累積的數值超過

1 × 10100 時（“-E-” 符號會出現）
b ) 在進行函數計算時﹐數值超過了可輸入的範圍時（“-E-” 符號會出現）
c ) 當在基數模式下任何數係的範圍被超出時（“-E-” 符號會出現）
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d ) 當在統計計算中進行了不合理的運算時（“-E-” 符號會出現）
e ) 當括號的全部層次﹐不論是明確的還是內含的（包括加法－減法以及包含

在 x y 和 x1/y 中的乘法－除法）﹐超過 6 層﹐或者是超過了 18 對的括號被使用
時（“-1-” 符號會出現）
例）在您輸入cz dc之前已經連續按了 18 次-鍵。

溢出的解除：
a)﹐b)﹐c)﹐d)時 .... 按 6鍵。
e) ............................... 按 6 鍵。 或按I 鍵﹐這時在溢出出現之前的中間計算

結果會顯示出來﹐然后可以進行以后的計算。

存儲器的保護：
存儲器內的數值會被保護不致溢出或出錯﹐您可以在按過6 鍵解除了溢出檢
查后﹐再按下n鍵來調出累積總和。

6/ 電源

卡西歐的C-POWER係統可以讓您在任何地方操作此計算器﹐即使是在完
全沒有光線的地方您也不必擔心。

*無論光線如何﹐本機體都會保護其存儲器。

*本機體使用了雙重電源：一個是非晶質硅太陽能電池﹐另一個是鋰電池。
（GR927 型）。

*當存儲器內容自行消失或顯示屏在光線不好的環境下變得不清晰﹐而且按
p鍵也無法回復顯示時﹐表示鋰電池將要沒電了。 若有上述情況發生﹐請
到零售店或就近的經銷店去更換新電池。

*鋰電池的更換只可由您的零售店或是經授權的經銷店實施。

*無論您使用本機體的情況如何﹐為了保證正常運行﹐鋰電池必須 6 年更換一
次。

自動關機功能
若在大約 6 分鐘內沒有任何操作的話﹐本機會自動關機。 若按下p鍵則又
會回復。 縱使電源關掉﹐存儲器的內容和設定的模式仍會繼續保留。
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7/ 一般計算
*您可以在 RUN 模式（,.）下實行一般計算。

*計算可按與計算式相同的順序實行（代數邏輯）。

*括號可以用至 6 層 18 對。

7-1 四則運算（包含括號的運算）

例 操作 讀出

*-鍵的層數可以顯示出來。

*在按 =  鍵之前不需要按.鍵。

其他運算： 

7-2 常數計算
*當有常數設定時符號“K ”會顯示出來。
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7-3 使用獨立存儲器進行記憶計算

*當按下!E鍵將一新的數值輸入獨立存儲器時﹐原來記憶在該存儲器內
的數值便會自動清除﹐而存入新數值。

*當一數值已被存入獨立存儲器時﹐顯示屏會有“M ”符號顯示。

*獨立存儲器的內容即使是電源關掉之后﹐也會被繼續保存。
按順序按下a!E或6 !E鍵﹐可以清除獨立存儲器的內容。
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7-4 使用 6 個常數存儲器的記憶計算
* 當按下ENTRY >（b至g）鍵將一數值輸入到常數存儲器中時﹐原來

記憶在該存儲器內的數值便會自動清除﹐而存入新數值。

* 常數存儲器的內容即使是電源關掉之后﹐也會被繼續保存。
按順序按下a > b（至g）或6  > b（至g）鍵﹐可以清
除常數存儲器的內容。

*使用獨立存儲器的其他計算：

*在常數存儲器中的計算也可用z﹑x﹑c和v鍵來進行。

用常數存儲器 1 的內容來替換顯示的數字（4.5）。

（總和）
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7-5 分數計算
*整數﹑分子和分母合起來的位數必須在 10 位以內（包括除號在內）。

* 分數可以轉存入存儲器。

*將分數展開時﹐答案會以小數形式表示。

*在按       鍵之后再按$鍵時﹐分數會換算成小數形式表示。

* 在分數計算中﹐ 若分子與分母可以約分時只要按下一般計算用鍵 （z﹑ x﹑
c 或v）或=  鍵即可使其約分。

* 連續按下! /鍵﹐顯示屏的數值會換算成假分數。

* 當分數與小數進行計算時﹐答案以小數形式表示。

接下來的計算

=

（約分）
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7-6 百分比計算

1500 的 12 ％

660 對 880 的百分比

2500 加上其 15 ％

3500 減掉其 25 ％

將 300cc 的液體加入到 500cc 的液體中時﹐新的液體體積是原來的百分之幾？

若您上星期賺了＄80﹐本星期賺了＄100﹐則收入增加了百分之幾？

1200 的 12 ％

1200 的 18 ％

1200 的 23 ％

2200 的 26 ％

3300 的 26 ％

3800 的 26 ％

30 對 192 的百分比

156 對 192 的百分比

*1200g 加上 600g﹐總重量為原重量的百分之幾？
*1200g 加上 510g﹐總重量為原重量的百分之幾？

*138g 比 150g 少了百分之幾？
*129g 比 150g 少了百分之幾？
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8/ 2 進制 /8 進制 /10 進制 /16 進制的計算
u 在基數模式 （,a） 時可進行2進制/8進制/10進制/16進制的計算和換算。
u 請按下列的鍵鈕中的一個來設定基數的數值。

鍵 基數

& 10 進制
( 16 進制
!! 2 進制
!% 8 進制

u 計算範圍

基數 位數 範圍
2 進制 10 位數 正數 : 0 � x � 111111111

負數 : 1000000000 � x � 1111111111

8 進制 10 位數 正數 : 0 � x � 3777777777
負數 : 4000000000 � x � 7777777777

10 進制 10 位數 正數 : 0 � x � 2147483647
負數 : -2147483648 � x < 0

16 進制 8 位數 正數 : 0 � x � 7FFFFFFF
負數 : 80000000 � x � FFFFFFFF

u 有效值

基數 數值

2 進制 0, 1
8 進制 0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7
10進制 0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9
16進制 0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, A, B, C, D, E, F

*在各種進制中﹐除了上述各規定的數值之外不可使用其他數值。 B和D的英
文字母在 16 進制時顯示為小寫。

*當計算器在基數模式時﹐您將無法指定角度的單位（度數﹐弧度﹐百分度）
或顯示格式（FIX﹐SCI）等。 上述的指定操作﹐只能在基數模式解除后才可
進行。
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8-1 2 進制 /8 進制 /10 進制 /16 進制的換算
,a（基數模式）

將 2210 換算成 2 進制

將 2210 換算成 8 進制

將 2210 換算成 16 進制

將 51310 換算成 2 進制

* 當原數值在換算后﹐答案會溢出時﹐可能有無法換算的情況發生。

將 7FFFFFFF16 換算成 10 進制

將 40000000008 換算成 10 進制

將 12345610 換算成 8 進制秶

將 11001102 換算成 10 進制

8-2 負數的表示法
u按F鍵可以得到負數數值。 2 進制﹑8 進制﹑10 進制和 16 進制的負數值是

通述計算其 2 的補數而得出。

,a（基數模式）

10102 的負數

換算為 10 進制

12 的負數

28 的負數

3416 的負數

8-3 2 進制 /8 進制 /10 進制 /16 進制的計算
u在用2進制/8進制/10進制/16進制的各數係進行計算時可以使用存儲器和括

號。

,a（基數模式）
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*計算結果的分數部分被捨去。

*在混合計算時乘法和除法比加法和減法優先實行。

8-4 邏輯運算
*+﹑)﹑J﹑=和*諸鍵可以分別用于 2 進制﹐8 進制﹐10 進制﹐

16 進制的邏輯運算。

,a（基數模式）
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101102 的非（NOT）

12348 的非（NOT）

2FFFED16 的非（NOT）

9/ 函數運算
科學函數鍵可以當成四則基本運算（包含括號運算）的子程序使用。

*本計算器以 π = 3.141592654 和 e = 2.718281828 來進行計算。

*某些科學函數在進行復雜公式的運算時﹐顯示屏會有瞬間停頓的情形發生。
這時請不要輸入數值或是按任何函數鍵﹐直到顯示屏顯示出答案為止。

*當計算器在基數模式時﹐將無法指定角度的單位（度數﹐弧度﹐百分度）或
顯示格式（FIX﹐SCI）等。 若要進行上述的指定操作﹑必須在基數模式解除
后才可進行。

*各科學函數的輸入範圍請參閱 41 頁。

9-1 60 進制與 10 進制的相互換算
$鍵可將 60 進制的數值（度﹑分和秒）換算成 10 進制表示的數值。 操作
!i鍵時可以將 10 進制數值換算成 60 進制表示的數值。
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9-2 三角函數 / 反三角函數

9-3 雙曲線函數和反雙曲線函數

試解出 tanh 4x = 0.88。
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9-4 常用和自然對數 / 指數（反常用對數﹑反自然對數﹑乘方和乘
方根）

試解出 4 x = 64。

（反對數為 ..........0.526540784）

9-5 平方根﹑立方根﹑平方﹑倒數和階乘
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9-6 其他函數功能（FIX﹐SCI﹐NORM﹐RND﹐RAN ＃﹐ENG）

（規格 1）
        （規格 2）

（例）

產生一個 0.000 至 0.999 之間的隨機數。
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9-7 極坐標變換為直角坐標
公式：x = r · cosθ    y = r · sinθ

例） 當 P 點位于極坐標的 θ = 60°﹐長度 r = 2 的位置時﹐求其直角坐標 x 值 y
值。

    

9-8 直角坐標變換為極坐標

公式：r =   x2 + y2

θ = tan -1        (-180°< θ �180°)

例）在直角坐標中﹐若 P 點位于 x = 1, y = 3 處﹐試求其極坐標的長度 r 和夾
角 θ 的弧度值。

    

9-9 排列
輸入範圍：n �  r（n, r﹕自然數）﹕

公式：nPr =

例）在 1 至 7 的排列中有多少個 4 個不同數字的 4 位數？

y
x

（θ 值）

n!
(n-r)!
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9-10 組合
輸入範圍：n �  r（n, r:自然數）

公式：nCr =

例）若一個班有 10 個人﹐可以得到多少組 4 個人的組合？

10/ 統計運算
*在統計運算開始之前請務必按!`的順序按鍵。

10-1 標准偏差
*按,d鍵設定為“SD ”模式。

例）試求出數據 55﹑54﹑51﹑55﹑53﹑53﹑54﹑52 的 σ n -1﹑σ n﹑o﹑n﹑
Σ x 和 Σ x2。

（樣本標准偏差值）

（母體標准偏差值）

（算術平均值）

（數據個數）

（數值總和）

（平方和）

計算各數據之間的均方差和偏差值以及平均值。

（繼續計算）

（均方差）

n!
r!(n-r)!

. .. .. .. .. .
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注意：樣本標准偏差值σ n -1 定義為：

母體標准偏差值 σ n 定義為：

算術平均值 o定義為

* 按%﹑:﹑&﹑L﹑K或G鍵時不必依照順序進行。

例）
請求出下列數據 1.2﹑ -0.9﹑ -1.5﹑2.7﹑ -0.6﹑0.5﹑0.5﹑0.5﹑0.5﹑1.3﹑1.3﹑
1.3﹑0.8﹑0.8﹑0.8﹑0.8﹑0.8 的 n﹑o和 σ n -1。

1 （錯誤）

1’ （更正）

2 （錯誤）

3 （錯誤）

3’ （更正）

2’ （更正）

4 （錯誤）

4’ （更正）
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5 （錯誤）

5’ （更正）

10-2 回歸分析
*按,c鍵設定至“LR ”模式。

■ 線性回歸
公式：

例）鐵棒的長度和溫度值的測量結果。

溫度 長度
10°C 1003mm
15 1005
20 1010
25 1008
30 1014

試用上列數據算出其常數項（A）﹑回歸係數（B）﹑相關係數（r）和估計值（m﹐n）。

y = A + Bx

A =

B =

r =

Σy - B.Σx
n

n.Σxy - Σx.Σy
n.Σx2 - (Σx)2

n.Σxy - Σx.Σy

√{n.Σx2 - (Σx)2 } {n.Σy2 - (Σy)2 }
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注意：在按'或!鍵之后再按b至j的數字鍵可以分別得到 Σ x2﹑
Σ x﹑n﹑Σ y2﹑Σ y﹑Σ xy﹑o﹑xσ n﹑xσ n -1﹑p﹑ yσ n﹑yσ n -1﹑A﹑B 和
r 的值。

*輸入數據的修正淏

例） xi 2 3 2 3 2 4

yi 3 4 4 5 5 5

‘ ‘LR ’ ’

1 （錯誤）

1’ （更正）

2 （錯誤）

2’ （更正）

3 （錯誤）

3’ （更正）

4 （錯誤）

5 （錯誤）

（當溫度是 18℃時）

（當長度是 1000mm 時）
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5’ （更正）

4’ （更正）

這些修正的方法也可應用于對數﹑指數或乘方回歸。

■ 對數回歸

公式：y = A + B · lnx

*輸入的數據項目是 x 的對數（lnx）, 而 y 與線性回歸相同。

*計算操作和回歸係數修正在基本上與線性回歸相同。依順序操作x II鍵
可求得估計值 n﹐操作 y !H!e鍵可求得估計值 m。 請注意 Σ lnx﹑
Σ (lnx)2 和 Σ lnx· y 是由 Σ x﹑Σ x2 和 Σx y 代替求得的。

例） xi 29 50 74 103 118

yi 1.6 23.5 38.0 46.4 48.9

以上列數據試求出其 A﹑B﹑r﹑m和 n。

（當 xi 等于 80 時）

（當 yi 等于 73 時）
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■ 指數回歸
公式：y = A ·eB· x

*輸入的數據項目是 y 的對數（lny）, 而 x 與線性回歸相同。

*修正操作在基本上與線性回歸相同。依順序操作!A!e鍵可求得係
數 A。 依順序操作 xI!e鍵可求得估計值 n﹐操作 y I!H鍵可
求得估計值 m。請注意 Σ lny﹑Σ (lny)2 和 Σ x·ln y 是由 Σ y﹑Σ y2 和 Σ xy 代替求
得的。

例） xi 6.9 12.9 19.8 26.7 35.1

yi 21.4 15.7 12.1 8.5 5.2

以上列數據試求出其 A﹑B﹑r﹑m和 n。

■ 乘方回歸

公式：y = A ·xB

*輸入的數據項目是 lnx 和 lny。

*修正操作在基本上與線性回歸相同。依順序操作!A!e鍵可求得係
數 A。 操作 xII!e鍵可求得估計值 n﹐操作 y I!H!e

鍵可求得估計值 m。 請注意 Σ  lnx﹑Σ (lnx)2﹑Σ lny﹑Σ (lny)2﹑Σ ln x·ln y 是由
Σ x﹑Σ x2﹑Σ y﹑Σ y2 和 Σ xy 代替求得的。

（當 xi 等于 16 時）

（當 yi 等于 20 時）
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例） xi 28 30 33 35 38

yi 2410 3033 3895 4491 5717

以上列數據試求出其 A﹑B﹑r﹑m和 n。

11/ 程序運算
*本計算器具有可存儲38步程序的程序存儲器。另外在程序存儲器中可同時存

儲二個程序。

*要將程序（數學程序）存入計算器內時﹐只要在 LRN 模式（按,E鍵）
下執行一次正常的（即手動的）計算即可。

*計算器存儲了程序之后﹐您只要輸入數據﹐再按一下R鍵﹐計算器就會用
此數據執行程序。對于不同數據的重復計算是十分方便的。

            （當 xi 等于 40 時）

（當 yi 等于 1000 時）
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■ 如何存入執行程序
例題 1：計算邊長各為 10﹑7 及 15 釐米長的正八面體的表面積 S。

公式：S = 2 3 a2

邊長(a) 表面積
10 cm (346.41)cm2

7 (169.74)
15 (779.42)

* 在括號里的數值是將會得到的答案。

*以下連續的按鍵操作可實現上述公式的數學程序。

 a 的數值（數據）

*請在 LRN 模式（按,E鍵）時﹐連續操作上述的按鍵。但請注意﹐在輸

入數據之前﹐必須先按e鍵（本例題則是在輸入 a 的數值時）。

（選設 LRN 模式）

LRN 及 P1﹐P2 會顯示

（選定程序號碼）

選擇 P1 或 P2 程序區

（輸入數據）  

*

 當 a=10 時的 S

* 數學程序被存儲在 P1 區內。
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已存儲的程序執行

（LRN 消失）

（選設 RUN 模式）

（選定程序號碼）

當 a=7 時的 S

當 a=15 時的 S

例題 2：
有一個半徑為 r﹑角為θ °的扇形﹑請計算弧形的邊長R及扇形的弦 a的長度。

R =

 a = 2r sin

半徑 (r) 夾角 (θ ) 弧形的邊長 (R) 弦長 (a)

10 cm 60° (10.47) cm (10      ) cm
12 42°34’ ( 8.91) ( 8.71)
15 36° ( 9.42) ( 9.27)

*在括號里的數值是將會得到的答案。

（選設 LRN 模式）

（選定程序號碼）

 r →記入至 K1 寄存器

θ →記入至 K2 寄存器

π r θ
180

θ
2
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 HLT（停止）以使答案（R）顯示。

 答案（a）

已存儲的程序執行 （LRN 符號消失）

（選設 RUN 模式）

（選定程序號碼）

答案（R）

（然后）

答案（a）

答案（R）

（然后）

答案（a）

（輸入 r）

（輸入 θ）



– 34 –

■ 程序步驟
u 程序將如下表所示存儲（輸入）至計算器內。

u 程序的存儲容量為38步。 而且程序可以分別記入兩個區域內（P1及P2）﹐同
時每一個程序區都可獨立使用。

*在輸入第 39 步時﹐將會發生錯誤（“-E-” 符號會顯示）﹐而且將無法再繼續
輸入程序。此時﹐請按6鍵以消除錯誤檢查。
u 程序開始進行之后﹐指令步驟將依順序執行﹐而不會停止。但中途需要停止

執行以輸入數據﹐或讀出結果時﹐可以按e及!h鍵來停止程序執行。
當程序執行完畢﹐則會自動停止﹐並顯示演算的結果﹐此時﹐HLT 鍵的操作
就可以被省略了。

u 每一個功能都由一個程序步驟所構成。 按某種順序按鍵會產生可以實行一
個功能的一個程序步。
1) 按一個功能鍵﹐就可以實行其功能。

例如）數值﹑+/-﹑+﹑ -﹑×﹑÷﹑=﹑[(﹑)]﹑sin﹑log﹑ENTA ⋯⋯
2) 功能也可以由連續按兩個鍵的組合來實現。

例如）hyp﹑sin﹑SHIFT sin-1﹑SHIFT X↔Y﹑SHIFT x1/y﹑SHIFT R→P﹑
Kout 2﹑Kin 3﹑SHIFT RAN#﹐⋯⋯

3) 功能也可以由連續按三個鍵的組合來實現。
例如）SHIFT X↔K5﹑SHIFT hyp sin -1﹑MODE 8 3（指定有效數字的
按鍵）﹐⋯⋯

程序步驟
程序編號

1 P1 2

2 ×
3 3
4
5 ×
6 ENT
7 SHIFT x2

8 =

9 P2MODE 4

10 ENT
11 Kin 1
12 ×
13 ENT
14 Kin 2

程序步驟
程序編號

15 ×
16 π
17 ÷
18 1
19 8
20 0
21 =
22 SHIFT HLT
23 2
24 Kin × 1
25 Kin ÷ 2
26 Kout 2
27 sin
28 Kin × 1
29 Kout 1
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*如果在記入程序（在LRN模式下）中﹐有了錯誤的操作時﹐請先連續按!p

鍵﹐然后進行修正操作。

*如果在按E﹑>﹑$或I鍵后﹐再按數據輸入鍵（.﹑a~j）﹐然
后立刻按e鍵﹐將不會被記入程序。 因此﹐請注意如果在函數鍵后沒有數
字鍵的輸入﹐此函數將被記入程序。

範例： e6$6$6$

不會被記入

e6$$$

不會被記入 會記入（2 步驟）

■ 如何刪除程序
如果相同的程序號碼被指定﹐則原來的程序就會自動被新的程序所覆蓋。 為
了修改程序而刪除程序或刪除所有的 38 步程序時﹐請按下列順序進行操作。
u 刪除一個單一程序（P1 或 P2）

,EO(或P)!p

↑

          選設 LRN 模式

u P1 及 P2 都刪除時：
,E!p

■ 轉移指令
有二種轉移指令如下所述。

1. 無條件地返回到程序的最初步驟：RTN
在程序結束處﹐連續輸入!r鍵﹐可使程序反復執行。

例題：現在﹐讓我們把無條件返回指令運用在31頁中所敘述的正八面體的
程序里。（在本例題中﹐公式必須被修正為 S = a2 × 2 3 。）

操作： ,EO

e10!x( 2 ( 3 9= !r

↑ ↑

a 的數值 返回指令
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（選設 RUN 模式）

a = 7 時的答案 S

（當 a = 15 時）

a = 15 時的答案 S

*當程序中包含有 RTN 的指令﹐但沒有 ENT 或 HLT 指令時﹐一旦程序開始執
行﹐程序將循環進行而不會停止。 在這種情況下﹐要停止程序﹐請按6鍵。

2. 根據 X- 寄存器（顯示）的內容條件：x > 0、x < M﹐將返回至程序的最初
步驟重新執行。

x > 0: 若 X- 寄存器的內容大于 0 時﹐將返回至程序的最初步驟重新執行；若
相反時﹐則進行下一步。

x < M: 若X-寄存器的內容等于或小于M-寄存器的內容時﹐將返回至程序的最
初步驟重新執行；若相反時﹐則進行下一步。

例題：找出 456﹑852﹑321﹑753﹑369﹑741﹑684 及 643 等數中的最大值。

操作：,EO

e!M!E

程序步編號 程序步驟
1 ENT
2 SHIFT x 2

3 ×
4 2
5 ×
6 3
7
8 =
9 SHIFT RTN

（選定程序號碼）

（當 a = 7 時）

流程圖

開　始

處　理

返　回
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存儲器已清除

（選定 P1）

（輸入數據） 

顯示最大值

程序步編號 程序指令

1 ENT
2 SHIFT x < M
3 SHIFT Min

Yes

No

流程圖

開　始

處　理

處　理

條件檢查

No

Yes
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12/ 積分
*要進行積分﹐1在 LRN 模式中定義（寫入）函數 f(x)﹐然后2在 ∫dx 模式中

選定積分區間。

扂我們來計算 ∫
a
b f (x)dx 的面積。

                N 個相等區間

*記錄在 P1或P2 內用以積分的近似方法﹐是辛普森法則。 這個方法必須將積
分的區間分成若幹相等的部分。若區間數未被指定﹐則計算器將依函數的形
式而自行決定。 要指定區間數﹐請選設 n（1 到 9 的整數）﹐區間數 N=2n。

■ 定義函數 f(x)
1）選設 LRN 模式（按,E鍵）
2）選定一個程序號碼（按O或P鍵）
3）按!E鍵。

* 作為程序的第一步﹐必須按此二鍵﹐以將函數 f(x)的變量 x 輸入 M- 寄存
器內。

4）用代數邏輯寫入函數 f(x) 的表達式。 然后按n鍵使變量 x再顯示。 最后
請輸入=鍵。

例題：當 f(x) =          時﹐請連續記入 1﹑÷﹑[(﹑MR﹑SHIFTx2﹑+﹑1﹑)]﹑=。

5）按,b鍵以選設 ∫dx 模式。

請注意：由于函數 f(x)的變量 x不可以是0﹐所以請在上述步驟1）及2）之間﹐
輸入一個可用的值。
請勿在表示函數時（步驟4）﹐使用常數寄存器﹐̀ ﹑e及h鍵。

1

x2+1
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■ 執行積分
1）選設 ∫dx 模式（按,b鍵）
2）選定函數 f(x) 的程序號碼（按O或P鍵）

3）請連續按 n !R鍵﹐以指定區間數為N（這將會被顯示）。 這個步驟可

以被省略。
4）設定積分的區間﹐ [a, b] （按 a R鍵﹐b R鍵）

* 在數秒或數分鐘后﹐答案將以浮點形式顯示。

此時存儲寄存器將存有下列的數據。

K1- 寄存器（按'b鍵）.......... a
K2- 寄存器（按'c鍵）.......... b
K3- 寄存器（按'd鍵）.......... N( = 2n)
K4- 寄存器（按'e鍵）.......... f(a)
K5- 寄存器（按'f鍵）.......... f(b)

K6- 寄存器（按'g鍵）.......... ∫
a

b f(x)dx
M 寄存器（按n鍵）..................... a

例題：當 f(x) = 2 x 2+3x+4 時﹐試計算 ∫
2

5 f(x)dx 及 ∫
2

8 f(x)dx。

輸入 f(x)

（輸入 f(x)） 2 (n!x& 3 (n& 4 =

顯示 N

（輸入 a 及 b）

約 4 秒后顯示答案

（選設 LRN 模式）

（選定程序號碼）

（選設 ∫dx 模式）

（選定程序號碼）

（輸入 n）
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（選定程序號碼）

（輸入 a 及 b）

約 6 秒后顯示答案

■ 執行積分運算的注意事項
*若您在積分運算執行中按6鍵（將不會出現任何顯示）﹐執行將會中止﹐而

且會成為按,b鍵所選的狀態。

*若函數 f(x) 沒有被定義（輸入）﹐則計算器將會用 f(x) = x 進行積分運算。

*當在進行三角法積分運算時﹐通常是將角度設定為角度模式 “ 8 ”。

*用辛普森法則求近似積分時﹐要提高結果的精確度﹐會花費較長時間。 但即
使執行的時間較長﹐誤差仍然可能會較大。 如果結果的有效數字小于 1﹐則
會以錯誤結束（“-E-” 符號會顯示）。

在下列的情況下﹐分割積分區間會減少演算執行的時間﹐同時會提高精確度：
1. 當積分區間被些許移動時﹐計算結果會有很大變化：

將大區間分割成小區間﹐然后合計各小區間所得到的結果。
2. 根據積分區間的不同而使周期積分函數或積分的值變成正數或負數時：

計算每個周期或將結果是正的區間從結果是負的區間中分離出來﹐然后合
計所得的結果。

3. 若因函數定義的形式而造成長時間的運算時：
如果可能﹐將函數分割成若干部分並分別運算各部分﹐然后合計所得的各
項結果。
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13/ 規格
基本計算
四則運算﹐+/-/×/÷/x y/x 1/y/AND/OR/XOR/XNOR的常數計算﹐括號運算和記憶
計算。

內藏功能
三角 / 反三角函數（包括度﹑弧度或百分度）﹑雙曲線／反雙曲線函數﹑常用
對數 / 自然對數﹑指數函數（包括反常用對數﹑反自然對數）﹑乘方﹑乘方根﹑
平方根﹑立方根﹑平方﹑倒數﹑階乘﹑坐標係統變換（R→P﹐P→R）﹑排列﹑
組合﹑隨機數﹑圓周率﹑分數﹑百分比﹑2 進制﹑8 進制﹑10 進制和 16 進制的
計算與邏輯運算。

統計函數
標准偏差﹑線性回歸﹑對數回歸﹑指數回歸﹑乘方回歸。

積分
辛普森法則

存儲器
1 個獨立存儲器和 6 個常數存儲器。

容量
輸入／基本計算
10 位數的尾數﹐或 10 位數的尾數加上 2 位數的指數﹐指數最大為 10±99。

分數計算

整數﹑分子和分母合起來的位數必須在 10 位以內（包括除號在內）。

科學函數 輸入範圍
sinx/cosx/tanx |x| < 9 × 109 度（< 5 × 107π弧度﹑< 1010 百分度）
sin -1x/cos -1x |x| � 1
tan -1x |x| < 10100

sinhx/coshx |x| � 230.2585092
tanhx |x| < 10100

sinh -1x |x| < 5 × 1099

cosh -1x 1 � x < 5 × 1099

tanh -1x |x| < 1
logx/Inx 10 -99 � x < 10100

e x -10100 < x � 230.2585092
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10x -10100 < x < 100
x y x > 0 → -10100 < y .logx < 100

x = 0 → y > 0
x < 0 → y: 整數或 1/2n + 1（n: 整數）

x 1/y x > 0 → y � 0   -10100 < 1/y .logx < 100
x = 0 → y > 0
x < 0 → y: 奇數或 1/n （n: 整數）

x 0 � x < 10100

x 2 |x| < 1050

3 x |x| < 10100

1/ x |x| < 10100（x � 0）
x! 0 � x � 69（x: 整數）
nPr/nCr 0 � r � n, n < 1010（n, r: 正整數）

* 在內部運算中﹐由于溢出某些組合或排列運算可
能會出現錯誤。

REC→POL   x2 + y2 < 10100

POL→REC |θ | < 9 × 109 度（< 5 × 107π弧度﹑< 1010 百分度）
0 � r < 10100

°
‚‚‚ 到秒為止
π 10 位數

2 進制
正數：0 � x � 1111111111
負數：1000000000 � x � 1111111111

8 進制
正數：0 � x � 3777777777
負數：4000000000 � x � 7777777777

10 進制
正數：0 � x � 2147483647
負數：-2147483648 � x < 0

16 進制秶
正數：0 � x � 7FFFFFFF
負數：80000000 � x � FFFFFFFF
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* 輸出值精確度
第 10 位數± 1

*一次運算的誤差在第 10 位數上為± 1。 （指數表示時﹐誤差為在表示的尾數
的最後一位± 1）﹐但是當進行連續計算時誤差會累加。（x y﹑x 1/y﹑x!﹑3   ﹑
nPr﹑nCr 等的內部連續計算也是如此。）
另外﹐在函數的奇點或拐點附近﹐誤差有積累而變大的可能。

*在 tanx 時﹐|x| � 90° ×（2n+1）﹑ |x| � π/2 rad ×（2n+1）﹑|x| � 100gra ×（2n+1）
（n 為整數）

程序功能
程序步的總步數：最多 38 步（一步可執行一個功能）。
轉移：無條件轉移（RTN）﹐條件轉移（x > 0, x � M）。
可存儲程序的個數：最多 2 個（P1 及 P2）。

小數點
浮動小數點。

指數的顯示
規格 1-10-2 > |x|, |x| � 1010

規格 2-10-9 > |x|, |x| � 1010

讀出
液晶顯示屏﹐不顯示不需要的 0（零）。

電源
電源：非晶質硅太陽能電池﹑鋰電池（GR927 型）。
鋰電池壽命：GR927 型可用 6 年（每天使用 1 小時）。

適宜溫度範圍
0℃∼ 40℃（32 ℉∼ 104 ℉）

大小
8. 5mm 高 × 73mm 寬 × 140mm 長

重量
60 剋。
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