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Safety Note

A

To avoid injury of persons and damages to
the device, it is absolutely necessary to read
and observe these instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and
maintenance work must be performed by
qualified and authorized personnel only.

Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

A

AC24V
Connect via safety isolating transformer.

Mounting @

Fix the actuator on the valve.

Wiring @

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and
SN (common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24 V~ -15 to +10%, 50 Hz)
must be connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings @

Factory settings:
ALL switches are on OFF position!

Note:

All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionadlities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1:U1@®D

Actuator can responde to a voltage or
current control signal. With switch No.1: U/I
actuator can be set either to operate with
a voltage control signal (actuator responds
to signal between 0 ... 10 V), or current
control signal (actuator responds to signal
between 0 ... 20 mA).

Factory setting:
voltage control signal (0 ... 10 V).

SW2:2vV...10/0V...10@0 ®
Actuator can be set to response on a
control signal from 2V, or 0 V. If the
actuator is set to current signal than it
responds to control signal from 4 mA or
0 mA.

Factory settingis: 2 ... 10V.

SW 3: Direct/Inverse @ (@

Actuator can be set for spindle to travel
downwards on decreasing control signal
(DIRECT), OR for spindle to travel upwards
on rising control signal (INVERSE).

Factory setting is: DIRECT

SW 4: ---/Sequential @ @

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split
control signal (see 0(2) V... 5(6 V) /

6(6) V... 10V).

Note:

This combination works in combination with
switch No.5:02) V... 56V)/6(6) V... 10V

SW5:0Q2)V...56V)/66)V...10VEA B

Note:
This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.
Actuator can be set to match the range of the
control signal:

2...6V (switchNo.2:2V... 10)

0...5V (switchNo.2:0V... 10)
4...12mA (switch No.2:2V ... 10)
0...710mA (switch No.2:0 ... 10)
OR

6...10V (switch No.2:2V ... 10)
5...10v (switch No.2:0V ... 10)
12...20mA (switch No.2:2V ... 10)
10... 20mA (switch No.2:0... 10)

SW 6: Proportional/3 point @ (&)
Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on

SN and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal X indicates the
correct position.

Note:

if 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is
supplied on port 1 or 3.

SW 7: LOG flow/LIN flow @ @

Large AB-QM valve has linear characteristic.
With setting switch to LIN flow the
characteristic remains linear. With setting
switch to LOG flow the characteristic of
actuator is modified the way that actuator
and valve work together as valve with LOG
characteristic.

Factory setting:

LOG. Flow (characteristic of valve is
unchanged)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
To be set on OFF position.

SW 9: Reset @ (9

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and
will normally last a few minutes. The stroke
length of the valve is stored in the memory
after self adjustment has been completed. To
restart self adjustment, change the position
of RESET switch (switch No.9). If the supply
voltage is switched off or falls below 80% in
more than 0.1s, the current valve position will
be stored in the memory and all data remain
saved in the memory also after a power
supply cut-out.

Function test
The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.
Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.
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Sikkerhedsoplysninger

A

For at undga skader pa personer og udstyr,
er det absolut ngdvendigt at gennemlaese
felgende vejledning.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

For montering skal anleegget geres tryklgst.

Folg fabrikantens eller operatgrens
instruktioner.

A

AC24V
Tilslut via sikkerhedsisoleret
transformator.

Montering @

Fastger aktuatoren pa ventilen.

El-tilslutning @

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (falles)
pa AME’s printplade.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes
til indikering af aktuel position. Omradet
afhaenger af DIP-omskifternes indstilling.

Forsyningsspaending
Forsyningsspaendingen (24 V ~ -15/+10 %,
50 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP-omskifter @

Fabriksindstilling:
ALLE omskiftere er stillet pG OFF!

Bemeerk:

Alle kombinationer af kontaktindstillinger er
tilladte. Alle funktionsvalg er tilfojet en efter
en. Der er kun én logisk tilsidesaettelse af
funktionaliteten, dvs. omskifter nr. 6
Proportional/3-punkt, som som bevirker, at
aktuatoren tilsidesaetter styresignalet og
fungerer som en "simpel” 3- punkt aktuator.

SW1:U/1@ QO

Aktuatoren kan modtage styresignaler i
spaending eller strem. Med omskifter nr.1:
U/l aktuatoren kan indstilles, sa den enten
fungerer med et spaendingssignal
(aktuatoren reagerer pa et signal mellem 0
og 10 V) eller et stremsignal (aktuatoren
reagerer pa et signal mellem 0 og 20 mA).

Fabriksindstilling:
spaendingssignal (0-10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 @
Aktuatoren kan indstilles til at reagere pa
styresignaler fra 2V, eller 0 V. Er aktuatoren
er indstillet til stromsignal, reagerer den pa
styresignaler fra 4 mA eller 0 mA.

Fabriksindstillingen er: 2-10 V.

SW 3: Direkte/omvendt @ ®
Aktuatoren kan indstilles til nedadgdende
spindel ved aftagende styresignal
(DIREKTE) ELLER opadgaende spindel ved
stigende kontrolsignal (OMVENDT).

Fabriksindstillingen er: DIREKTE

SW 4: ---/Sekventiel @ @

To motorer kan indstilles, sa de arbejder
parallelt med ét styresignal. | SEKVENS
indstilling reagerer aktuatoren pa delt

styresignal (se 02) V... 5(6 V) /6(6) V... 10V).

Bemeerk:

Denne kombination fungerer sammen med
omskifternr.5:02) V... 56V)/66) V... 10V

SW5:002)V...56V)/6(6) V... 10V@ G

Bemeerk:

Denne funktion er tilgaengelig, hvis omskifter
nr. 4: --- / sekventiel er indstillet.

Aktuatoren kan indstilles, sG den passer til
styresignalets omrdde:

2...6V (omskifternr.2:2V ... 10)
0..5Vv (omskifternr.2:0V ... 10)
4...12mA (omskifternr.2:2V ... 10)

0...710mA (omskifternr.2:0... 10)
ELLER

6...10V (omskifternr.2:2V ... 10)

5...10vV (omskifternr.2:0V ... 10)

12...20mA (omskifternr.2:2V ... 10)

10...20mA  (omskifternr.2:0... 10)

SW 6: Proportional/3-punkt @ (©
Aktuatoren fungerer som en “simpel”
3-punkt aktuator, hvis 3-punkt funktionen
er valgt. Forsyningsspaending tilsluttes
klemmerne SN og SP. Pa klemme 1 eller 3
tilsluttes 24 VAC signal til abne/lukke-
funktion af aktuatoren. Udgangssignal X
indikerer den korrekte position.

Bemeerk:

Hvis 3-punkt funktionen er valgt, reagerer
aktuatoren ikke pa styresignaler pa klemme
Y. Motorspindelen bevaeger sig kun opad eller
nedad ved signaler pd klemme 1 eller 3.

SW 7: LOG flow/LIN flow @ @

Den store AB-QM ventil har lineaer
karakteristik. Ved at indstille omskifteren pa
LIN flow forbliver karakteristikken linezer.
Ved at indstille omskifteren pd LOG flow
2ndres aktuatorens karakteristik, sa
aktuatoren og ventilen arbejder sammen
som en ventil med LOG karakteristik.

Fabriksindstilling:
LOG. Flow (ventilkarakteristikken er usendret)

SW 8: 100% K,,o/RED. K, @
Indstilles pa OFF.

SW 9: Reset @ (9

Nar aktuatoren er tilsluttet stremforsyningen,
starter den en selvjusteringsprocedure.
Lysdioden blinker, indtil selvjusteringen er
feerdig. Varigheden afhaenger af
spindelvandringen og tager normalt nogle fa
minutter. Ventilens spindelvandring lagres i
hukommelsen, efter selvjusteringen er
feerdig. For at starte selvjustering, aendres
RESET kontaktens position (kontakt nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen afbrydes eller falder
til under 80 % i mere end 0,1 sekund, vil den
aktuelle ventilposition lagres i hukommelsen,
og alle data bliver bevaret i hukommelsen, ogsa
efter at forsyningsspaendingen er blevet afbrudt.

Funktionstest
Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i
drift,. ligesom den viser driftsstatus og
eventuelle fejl.
Lyser konstant
- normal drift
Intet lys
- ude af drift eller ingen
forsyningsspeaending
Intervalblink (1 Hz)
- selvjustering
Intervalblink (3 Hz):
- stremforsyning for lav
- ventilslaglaengde utilstraekkelig (<20 s)
- endeposition kan ikke nas

73691210 DH-SMT/SI
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

A

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden, ist diese
Anleitung unbedingt zu beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von
sachkundigen und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden.

Anlage vor Montage und/oder Demontage
unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

A

AC24V
Uber Schutztransformator anschlieBBen.

Montage @

Befestigen Sie den Stellantrieb am Ventil.

Verdrahtung @

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hdngt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24V ~ [-15 bis +
10 %] 50 Hz) ist an die Klemmen SN und SP
anzuschlieflen.

* 24V ~ Uber Schutztransformator anschlieBen
(AC 24V Connect via safety isolating
transformer)

Einstellung der DIP-Schalte @

Werkseinstellungen:
ALLE Schalter stehen auf OFF!

Hinweis:

Alle DIP-Schalter-Kombinationen sind erlaubt.
Gewdihlte Funktionen sind hintereinander
gelegt. Es gibt nur eine logische Umsteuerung
der Funktionen: Briicke Nr. 6 proportional /
3-Punkt. Dadurch wird der Stellantrieb so
umgeschaltet, dass das Signal ignoriert wird
und arbeitet als ,(iblicher” 3-Punkt Antrieb.

SW1:U1@ D

Der Stellantrieb kann auf Strom oder
Spannungsregelsignale reagieren. Mit dem
Schalter Nr. 1: U/l Stellantrieb kann zwischen

Spannungsregelsignal (Stellantrieb reagiert
auf Signal von 0 bis 10 V), oder Strangregel-
signal (Stellantrieb reagiert auf Signal von 0

bis 20 mA) umgeschaltet werden.

Werkseinstellung:
Spannungssignal (0 bis 10 V)

SW2:2bis ...10V/0bis... 10V@ 2
Der Stellantrieb kann so eingestellt werden,
dass er auf ein Regelsignal ab 2 oder 0V
reagiert. Ist der Stellantrieb auf ein Strom-
regelsignal eingestellt, reagiert er auf ein
Signal ab 4 oder 0 mA.

Werkseinstellung: 2 bis 10 V.

SW 3: Direkt/invertiert @ @

Der Stellantrieb kann so eingestellt werden,
dass die Motorenspindel bei abnehmender
Steuersignalstdrke nach unten fahrt
(DIRECT), ODER so, dass die Motorenspindel
bei abnehmender Steuersignalstarke nach
oben fahrt (INVERSE).

Werkseinstellung: DIRECT

SW 4: ---/Sequenziell @ @

Zwei Stellantriebe kdnnen parallel mit
einem Steuersignal arbeiten. Bei der
Einstellung SEQUENTIAL reagiert der
Antrieb auf ein geteiltes Steuersignal
(siehe 0(2) V bis 5(6 V) / 6(6) V bis 10 V).

Hinweis:

Diese Kombination funktioniert mit dem
Schalter Nr. 5:0(2) V bis 5(6 V) /6(6) V bis 10 V

SW 5:0(2) V bis 5(6 V) / 6(6) V bis 10VE@ ®

Hinweis:

Diese Funktion steht zur Verfiigung, wenn
Schalter Nr. 4 auf ,---/ Sequential” eingestellt ist.
Der Stellantrieb kann auf den
Steuersignalbereich angepasst werden:

2...6V (Schalter Nr. 2: 2 bis ... 10)

0..5Vv (Schalter Nr. 2: 0 bis ... 10)

4...12mA (Schalter Nr. 2: 2 bis ... 10)

0...10mA (Schalter Nr.2: 0 bis ... 10)
ODER

6...70V (Schalter Nr. 2: 2 bis ... 10)

5...10V (Schalter Nr. 2: 0 bis ... 10)

12...20mA (Schalter Nr.2:2 bis ... 10)
10... 20mA (Schalter Nr.2:0 bis ... 10)

SW 6: Proportional/3-Punkt @ (®

Bei der gewdhlten 3-Punkt-Funktion kann
der Antrieb als ,einfacher” 3-Punkt Antrieb
fungieren. Die Spannungsversorgung ist an
die Klemmen SN und SP anzuschlieBen. Auf
der Klemme 1 oder 3 sorgt ein 24 V~
Steuersignal fiir ein Anheben oder Absenken
des Stellantriebs. Das Ausgangssignal von
Klemme X kann zur Anzeige der aktuellen
Position benutzt werden.

Hinweis:

Wenn die 3-Punkt-Funktion eingestellt ist,
reagiert der Stellantrieb nicht auf Signale von
der Y-Klemme. Der Antrieb bewegt die
Motorenspindel nur dann nach oben oder
nach unten, wenn ein Steuersignal auf
Steuerklemme 1 oder 3 anliegt.

SW 7: LOG Durchfluss/LIN Durchfluss
4 1@)

Das groBe AB-QM-Ventil weist lineare
Charakteristiken auf. Bei der Einstellung LIN
bleiben die Charakteristiken linear. Durch
die Einstellung LOG verdndern sich die
Charakteristiken des Stellantriebs, sodass er
in Verbindung mit einem LOG-Ventil
verwendet werden kann.

Werkseinstellung:

LOG Flow (Ventilcharakteristik bleibt
unverdndert).

SW 8: 100% K,</RED. K, @
Sollte auf OFF gestellt werden.

SW 9: Reset @ (9

Nachdem der Stellantrieb an die
Stromversorgung angeschlossen wurde, startet
eine Selbstjustierungsroutine. Die LED blinkt,
bis der Vorgang abgeschlossen ist. Dies dauert
normalerweise einige Minuten, abhangig von
der Distanz der Spindelbewegung. Die Hubldnge
des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert.

Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Betatigen des RESET-Schalters wiederholt
werden (Schalter Nr. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung oder beim Abfall des
Werts auf unter 80 % der Ausgangsspannung
fur langer als 0,1 s wird die aktuelle
Ventilposition im Speicher gespeichert. Alle
Daten bleiben also auch im Falle eines
Stromausfalls gespeichert.

Funktionstest
Die LED zeigt neben dem Betriebszustand
auch Status und Fehler an.
Leuchtet durchgehend:
- Normalbetrieb
Leuchtet nicht:
- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz):
- Selbstanpassungsmodus
Blinklicht (3 Hz):
- unzureichende Stromversorgung
- Ventilhublange unzureichend (<20 s)
- Endposition nicht erreichbar
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Sécurité

A

Pour éviter des blessures des personnes et
des dégats au dispositif, il est absolument
nécessaire de lire attentivement et de
respecter ces instructions.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne
de qualification.

Dépressuriser le systéme avant le montage.

Suivre les instructions du fabricant du
systéme ou de son service.

A

24V c.a.-
Brancher via un transformateur
d’isolement de sécurité.

Montage @

Fixer le moteur sur la vanne.

Cablage ©

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte imprimée de 'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir
pour indiquer la position actuelle. La zone
dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation
La tension d'alimentation (24 V~ -15/ +10 %,
50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN et SP.

* 24V c.a. - Brancher via un transformateur
d'isolement de sécurité (AC 24 V Connect via
safety isolating transformer)

Réglages du sélecteur de fonction
DIP®

Réglage d’usine :

TOUTES les commandes sont en position ARRET !

Remarque:

Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles. Toutes les fonctions sélectionnées
sont ajoutées I'une a l'autre. Il y a seulement
un pontage logique des fonctions: commande
6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

SW1:U/1@ O

Le moteur peut répondre au signal de
commande en tension ou en courant. Avec
la commande 1: U/l le moteur peut étre
réglé pour fonctionner soit a l'aide du
signal de commande de tension (le moteur
répond au signal entre 0...10 V), soit au
signal de commande de courant (le moteur
répond au signal entre 0...20 mA).

Réglage en usine:
signal de commande de tension (0 ... 10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 2@

Le moteur peut étre réglé pour répondre
au signal de commande a partirde2Vou O V.
Sile moteur est réglé au signal de courant,
il répond au signal de commande a partir
de4 mAou0mA.

Réglage de l'usine:2... 10V.

SW 3: Direct/Inverse @ @

Le moteur peut étre réglé de telle maniére
que la broche se déplace vers le bas quand
le signal de commande diminue (DIRECT)
ou vers le haut quand le signal de commande
augmente (INVERSE).

Réglage de I'usine : DIRECT

SW 4: ---/Séquentiel @ @

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande « split » (voir 0(2) V
...5(6V)/6(6)V...10V).

Remarque:

Cette combinaison fonctionne en association
aveclacommande5:02) V... 5(6V)/6(6)V
...10V

SW5:02)V...56V)/6(6) V... 10VE@ G

Remarque:

Cette fonction est disponible, sila commande 4 :

---/ Séquentiel est réglée.
Le moteur peut étre réglé pour correspondre a
la plage du signal de commande :

2...6V (commande2:2V... 10)
0..5Vv (commande?2:0V ... 10)
4...12mA (commande2:2V... 10)
0...710mA (commande2:0... 10)
OR
6...10V (commande2:2V... 10)
5...10v (commande2:0V ... 10)
12...20mA (commande2:2V... 10)
10...20mA (commande2:0... 10)

SW 6: Proportionnel / 3 points @ (©®
Le moteur peut fonctionner comme un
«simple » moteur 3 points, si la fonction 3
points est sélectionnée. Lalimentation en
courant devrait étre branchée aux bornes

SN et SP. Le signal 24 V c.a. est branché a la
borne 1 ou 3 pour déplacer le moteur vers
le haut et vers le bas. Le signal X indique la
position correcte.

Remarque:

Sila fonction 3 points est sélectionnée, le
moteur ne répond a aucun signal de commande
surla borne Y. Cette fonction seulement
déplace la broche vers le haut et vers le bas,
s'ily a de I'alimentation en courant sur les
bornes 1 et 3.

SW 7: débit LOG / débit LIN @ @

La grande vanne AB-QM présente une
caractéristique linéaire. Si la commande est
réglée sur le débit LIN, la caractéristique
reste linéaire. Si la commande est réglée sur
le débit LOG, la caractéristique du moteur
est modifiée selon la maniére dont le
moteur et la vanne fonctionnent ensemble
avec la caractéristique LOG.

Réglage en usine :
LOG. Débit (caractéristique de la vanne ne
change pas)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
Arégler en position ARRET

SW 9: Réinitialisation @ (9

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que l'auto-réglage soit
terminé. Cela dure normalement quelques
minutes, suivant le déplacement de la broche.
La longueur de course de la vanne est
mémorisée a la fin de I'auto-réglage. La
modification de la position du sélecteur de
réinitialisation (commande 9) fera redémarrer
I'auto-réglage. Si l'alimentation est interrompue
ou chute a une valeur inférieure a 80 %
pendant plus de 0,1 seconde, la position
actuelle de la vanne est mémorisée. Toutes
les données seront donc sauvegardées,
méme en cas de coupure de courant.

Test de fonction
La diode lumineuse indique si le moteur
fonctionne. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs.
Lumiére permanente
- fonctionnement normal
Pas de lumiére
- ne fonctionne pas ou pas
d‘alimentation
Clignotements (1 Hz)
- mode d'auto-réglage
Clignotements (3 Hz)
- alimentation en courant trop faible
- course de vanne insuffisante
(< 20 secondes)
- fin de course impossible a atteindre.
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Nota de seguridad

A

A fin de evitar lesiones personales o danos
en el dispositivo, es absolutamente
necesario leer y respetar estrictamente
estas instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en
marcha y mantenimiento deben ser
realizadas Unicamente por personal
cualificado y autorizado.

Despresurice el sistema antes de iniciar la
operacion de montaje.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

A

AC24V
Conexion a través de un transformador
aislante de seguridad.

Montaje @

Instale el actuador en la valvula.

Cableado ©

Senal de control

La sefnal de control procedente del
regulador debe conectarse a los terminales
Y (sefal de entrada) y SN (comun) de la
placa de circuito impreso del AME.

Senal de salida

La sefnal de salida del terminal X se puede
utilizar para indicar la posicién actual. El
rango dependera de la configuracién del
interruptor DIP.

Alimentacion
La alimentacion (24 V~-15 a +10 %, 50 Hz)
debe conectarse a los terminales SN y SP.

* AC 24V conexidn a través de un
transformador aislante de seguridad (AC 24 V
Connect via safety isolating transformer)

Configuracién del interruptor DIP @

Ajustes de fdbrica:

iTODOS los interruptores deben permanecer
en la posicién OFF!

Nota:

Se permiten todas las combinaciones de los
interruptores DIP. Todas las funciones
seleccionadas se agregardn consecutivamente.
Unicamente existe una anulacién légica de
funciones: el interruptor n.° 6 Proporcional /

3 puntos. Dicho interruptor configura el actuador
para que ignore la sefial de control y funcione
como un actuador de tres puntos “sencillo”.

SW1:U/1@

El actuador responde a sefales de control
de voltaje o corriente. El interruptor n.° 1: El
actuador U/l se puede ajustar de modo que
responda a la sefial de control de voltaje (el
actuador respondera a sefales de entre 0 y
10 V) o a la senal de control de corriente (el
actuador responderd a sefiales de entre 0 y
20 mA).

Ajustes de fdbrica::
sefial de control de voltaje (0 a 10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 @

El actuador puede configurarse para que
responda a una sefal de controlde2V o0
V. Si el actuador se configura para una sefal
de corriente, responderd a sefiales de
control de 4 mA o 0 mA.

Ajuste de fdbrica:2a 10 V.

SW 3: Directo / Inverso @ 3@

El actuador se puede configurar para que el
vastago se desplace hacia abajo al
descender el nivel de la sefal de control
(DIRECTO) O para que se desplace hacia
arriba al aumentar el nivel de la sefial de
control (INVERSO).

Ajuste de fdabrica: DIRECTO

SW 4: ---/Secuencial @ @

Es posible configurar dos actuadores para
que funcionen simultdneamente con una
Unica sefal de control. Si se selecciona el
modo SECUENCIAL, el actuador respondera
a una sefal de control dividida (véase 0 (2) V
..56V)/66)V..10V).

Nota:

Esta combinacion funciona en combinacién
conelinterruptorn.e5:02)V...5(6V)/6(6)V
... 10V

SW5:0Q2)V...56V)/6(6)V... 10V@ G

Nota:

Esta funcion estd disponible si el interruptor
n.c4 se coloca en la posicion: --- / Secuencial.
Es posible configurar el actuador para
adaptarlo al rango de la sefial de control:

2...6V (interruptorn.c2:2V... 10)

0...5v (interruptorn.c2:0V ... 10)

4...12mA (interruptorn.e2:2V... 10)

0...10mA (interruptorn.c2:0... 10)
()

6...70V (interruptorn.c2:2V... 10)

5...10V (interruptorn.c2:0V ... 10)

12...20mA (interruptorn.c2:2V... 10)
10... 20mA (interruptorn.c2:0... 10)

SW 6: Proporcional / 3 puntos @ (®

El actuador puede funcionar como actuador
de tres puntos “sencillo” si se selecciona la
funcion de 3 puntos. La corriente de
alimentacién debe conectarse a los puertos

SNy SP. La sefial de 24 VAC se conecta a los
puertos 1 0 3 para que el actuador se
desplace hacia arriba o abajo. La sefial de
retorno X indica la posicidn correcta.

Nota:

Si se selecciona la funcién de 3 puntos, el
actuador no responderd a ninguna sefial de
control recibida a través del puerto Y. Unicamente
se desplazard hacia arriba o hacia abajo si recibe
alimentacidn a través de los puertos 10 3.

SW 7: Flujo LOG / Flujo LIN@® @

La valvula AB-QM grande es de tipo lineal. Si
el interruptor se coloca en la posicién LIN, la
vélvula continuara siendo de tipo lineal. Si el
interruptor se coloca en la posiciéon LOG, el
actuador se modificara de modo que tanto
el actuador como la vélvula pasen a ser de
tipo LOG.

Ajustes de fdbrica:

Flujo LOG (no se alteran las caracteristicas de
la vdlvula)

SW 8: 100% K,</RED. K, @
Configurese en la posicion APAGADO.

SW 9: Restaurar @ (9

Una vez conectado el actuador a la corriente
de alimentacion, éste inicia un proceso de
autoajuste. El diodo LED parpadea hasta que
finaliza el proceso de autoajuste. La duracion
de este proceso depende del recorrido del
véastago, aunque suele ser de pocos minutos.
El recorrido de la vélvula se almacena en la
memoria una vez finalizado el proceso de
autoajuste. Si desea volver a iniciar el proceso
de autoajuste, cambie la posicion del
interruptor RESTAURAR (interruptor n.2 9). Si
se interrumpe la alimentacion o ésta cae por
debajo del 80 % durante mas de 0,1 s, la
posicion actual de la valvula se guarda en la
memoria. De este modo, todos los datos
permanecen guardados en la memoria, incluso
si se interrumpe la corriente de alimentacién.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el posicionador
se encuentra o no en funcionamiento.
También indica el estado de control y los
posibles fallos.
Luz fija
- funcionamiento normal
Apagado
- el equipo no estd en marcha o no hay
alimentacién
Luz intermitente (1 Hz)
- modo de autoajuste
Luz intermitente (3 Hz):
- la corriente de alimentacion es
demasiado baja
- el recorrido de la valvula es insuficiente
(<205)
- no se puede alcanzar el recorrido
maximo.
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Sdkerhetsanvisningar

A

Fore montering och tryckavlastning av
systemet dr det absolut nédvandigt att
noggrant ldsa och beakta dessa anvisningar
for att undvika personskador och skador pa
anordningarna.

Erforderligt monterings-, igangsattnings-
och underhallsarbete far endast utforas av
kvalificerad och auktoriserad personal.

Vénligen folj anvisningarna fran systemets
tillverkare eller systemoperator.

A

AC24V
Anslut via skyddstransformator.

Montering @

Satt fast motorn pa ventilen.

Kabeldragning @

Styrsignal

Styrsignalen fran regulatorn maste anslutas
till plintarna Y (ingangssignal) och SN
(gemensam) pa AME-modulen.

Utgangssignal

Utgangssignalen fran plint X kan anvandas
for indikering av aktuellt Iage. Arbetsomradet
beror pa DIP-omkopplarnas installningar.

Matningsspanning
Matningsspanningen (24 V AC-15 till +10 %,
50 Hz) ska anslutas till plintarna SN och SP.

* 24V AC Anslut via skyddstransformator
(AC 24V Connect via safety isolating
transformer)

DIP-omkopplarnas instéllningar @

Fabriksinstdllningar
ALLA omkopplare stdr i Idige OFF!

Obs!

Alla kombinationer av DIP-omkopplare dr
tillatna. Alla funktioner som vdiljs Idggs till
efter varandra. Det finns endast en logisk
férbikoppling av funktionaliteterna, dvs.
omkopplare nr 6: proportionell/3-punkts,
vilken stdller in motorn pd att ignorera
styrsignalen och arbeta sasom en "enkel”
3-punktsmotor.

SW1:U1@®D

Motorn kan svara mot en spannings- eller
stromstyrsignal. Med omkopplare nr 1: U/I
kan motorn stéllas in pa att antingen
mandvreras med en spanningsstyrsignal
(motorn svarar mot en signal pa mellan
0...10V) eller en strémstyrsignal (motorn

svarar mot en signal pa mellan 0 ... 20 mA).

Fabriksinstdllning:
spdnningsstyrsignal (0... 10 V).

SW2:2V...10/0V...10@ @

Motorn kan stéllas in pa att svara pa en
styrsignal fran 2 V eller 0 V. Om motorn ar
installd pa stromsignal sa motsvarar det en
styrsignal fran 4 mA eller 0 mA.

Fabriksinstdllningen dr: 2 ... 10V.

SW 3: Direkt/omvand @ @

Motorn kan stéllas in for att fora spindeln
nedat vid minskad styrsignal (DIREKT)
ELLER for att fora spindeln uppat vid
minskad styrsignal (OMVAND).

Fabriksinstdllningen dr: DIREKT

SW 4: ---/sekventiell @ @

Tva motorer kan stallas in for att arbeta
parallellt med en gemensam styrsignal.
Om SEKVENTIELL stélls in kommer motorn
att svara mot en delad styrsignal (se 0(2) V
...5(6)V/6(6) V... 10V).

Obs!

Denna kombination arbetar tillsammans med
omkopplarenr5:02) V... 5(6) V/6(6) V... 10V

SW5:02)V...56V)/66)V...10VA B

Obs!
Denna funktion dr tillgéinglig om omkopplare
nr4: ---/sekventiell ér instdlld.
Motorn kan stdllas in pd att passa
styrsignalens omrade.

2...6V (omkopplarenr2:2V ... 10)

0...5V (omkopplarenr2:0V... 10)

4...12mA  (omkopplarenr2:2V... 10)

0...10mA  (omkopplarenr2:0... 10)
ELLER

6...10V (omkopplarenr2:2V... 10)
5...10V (omkopplarenr2:0V ... 10)
12...20mA (omkopplarenr2:2V ... 10)
10...20mA (omkopplarenr2: 0... 10)

SW 6: Proportionell/3-punkts @ (®
Motorn kan arbeta sdsom en "enkel”
3-punktsmotor, om 3-punktsfunktionen ar
vald. Matningsspanningen ska anslutas till
plintarna SN och SP. Till plint 1 eller 3
ansluts 24 V AC signal for att hoja eller
sanka med motorn. Retursignalen X
indikerar korrekt lage.

Obs!
Om 3-punktsfunktionen viiljs sd svarar inte

motorn pd ndgra styrsignaler pd plint Y. Den
hdojer och séinker spindeln endast vid

spdnning pad plint 1 eller 3.

SW 7: LOG flode/LIN-lod @ @

Stora AB-QM-ventiler har linjar karakteristik.
Om omkopplaren stalls in pa LIN-flode behalls
en linjar karakteristik. Om omkopplaren
stalls in pa LOG-flode andras motorns
karakteristik sa att motorn och ventilen
arbetar tillsammans sdsom en ventil med
logaritmisk karakteristik.

Fabriksinstdllning:

LOG-fiéde (ventilens karakteristik éir
oférdndrad)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
Ska stéllas in i lage OFF.

SW 9: Aterstilining @ (®

Nar motorn har anslutits till
matningsspanningen kommer motorn att
starta sjalvinstallningsproceduren.
Indikatordioden blinkar tills sjdlvinstaliningen
ar avslutad. Tiden som sjalvinstallningen tar
beror pa spindelns rérelse och dr normalt
nagra minuter. Ventilens slagldngd lagras i
minnet nar sjalvinstaliningen har slutforts.
For att aterstarta sjalvinstaliningen andras
omkopplaren RESET (omkopplare nr 9). Om
matningsspanningen stangs av eller blir lagre
an 80 % under mer an 0,1 sekunder, lagras
aktuellt ventilldge i minnet och alla data
behalls sparade i minnet dven om
matningsspanningen stangs av.

Funktionstest
Indikeringsdioden visar om positioneraren
ar i drift eller inte. Dessutom visar
indikeringsdioden styrstatus och fel.
Lyser konstant
- normal drift
Lyser ej
- ingen drift eller ingen
matningsspanning
Lyser intermittent (1 Hz)
- sjalvinstallningslage
Lyser intermittent (3 Hz)
- forlag matningsspanning
- otillrdcklig ventilrorelse (< 20 s)
- andlaget kan inte uppnas.

73691210 DH-SMT/SI

VI.CV.B1.2N © Danfoss 11/2010



NEDERLANDS
Veiligheid

A

Om verwondingen van personen en schade
aan het apparaat te voorkomen dient men
deze instructies met aandacht te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel
uitgevoerd worden.

Voor montage of demontage dient de
installatie drukloos gemaakt te worden.

Neem alle instructies betreffende
installatiecomponenten van andere
fabrikanten in acht.

A

AC24V
Verbind via een transformator met
veiligheidsisolatie

Montage @

Bevestig de servomotor op de afsluiter.

Aansluiting @

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en
op klem SN (gemeenschappelijke nul) van
de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
SN) kan gebruikt worden als indicatie van
de klepstand. Het bereik hangt af van de
instelling van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24 V~ -15 tot +10%,
50 Hz) wordt aangesloten op de klemmen SN
(nul) en SP (24Vac).

Dip-schakelaarinstellingen @

Fabrieksinstellingen:
alle schakelaars staan in de OFF (uit)-positie.

NB:

Alle combinaties van DIP-instellingen zijn
toegestaan. Alle gekozen functies worden bij
elkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering
Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke de
motor instelt als “simpele” 3-punts servomotor.

Sleutel 1: U/I1 @®

De servomotor kan reageren op een
spannings-stuursignaal (U) of een stroom-
stuursignaal (I). Bij schakelaar nr.1: U /| De
servomotor kan reageren op een
spannings-stuursignaal (U) of een stroom-
stuursignaal (l). Het spanningsbereik is 0-10 V,
het stroombereik is 0-20 mA.

Fabrieksinstelling:
0-10 V stuursignaal

Sleutel 2:2V ... 10/0V... 10@® ®
Instelling voor het stuursignaal vanaf 2 V...
of vanaf 0 V. Als de servomotor is ingesteld
voor stroomsturing, dan komt dit overeen
met 4 mA... of 0 mA.

De fabrieksinstelling is: 2 ... 10V.

Sleutel 3: Direct/Omgekeerd @ @
Direct spindel omlaag bij dalend
stuursignaal. Inversespindel omhoog bij
stijgend stuursignaal.

De fabrieksinstelling is: Direct

Sleutel 4: ---/Sequential @ @

Twee servomotoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”. Als Sequential is ingesteld
reageert de motor op een gedeeld signaal.

NB:

Deze instelling werkt samen met schakelaar
5:02)V...56V)/6(6)V... 10V

Sleutel 5:0(2) V... 5(6 V)/6(6) V ... 10V
006

NB:

Deze functie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

De motor kan worden ingesteld voor de
volgende stuursignalen

2...6V (schakelaarnr.2:2V ... 10)
0..5Vv (schakelaarnr.2:0V ... 10)
4...12mA  (schakelaarnr.2:2V... 10)
0...10mA (schakelaarnr.2:0... 10)
OF
6...70V (schakelaarnr.2:2V ... 10)
5...10V (schakelaarnr.2:0V ... 10)
12...20mA (schakelaarnr.2:2V ... 10)
10...20mA (schakelaarnr.2:0... 10)

Sleutel 6: Proportioneel/3-punts @ (®
De servomotor werkt als een simpele
3-punts motor als de 3punts functie is
ingesteld. Voedingsspanning wordt
aangesloten op de klemmen SN en SP. Op
de klemmen 1 en 3 wordt 24 Vac voor “omlaag”
en “omhoog” aangesloten. Uitgangssignaal
X geeft de werkelijke stand aan.

NB:

in de 3-puntsfunctie reageert de servomotor
niet op signalen via klem Y. De spindel beweegt
alleen bij spanning op klem 1 of klem 3.

Sleutel 7: LOG flow/LIN flow @ @)

De grote AB-QM-afsluiter heeft een lineaire
karakteristiek.. In de stand LIN flow blijft de
karakteristiek lineair. In de stand LOG flow
wordt de karakteristiek van de servomotor
dusdanig aangepast dat de servomotor en
de afsluiter tezamen als afsluiter werken met
een LOG-karakteristiek.

Fabrieksinstelling:

LOG. Flow (afsluiter-karakteristiek
ongewijzigd)

Sleutel 8: 100% Ky/RED. Kvse
In te stellen in de stand OFF.

Sleutel 9: Reset @ (9

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert tot
de afstelling is beéindigd. De tijdsduur is
afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen. Om
de afstelprocedure opnieuw te starten dient
de stand van RESET veranderd te worden.
Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder 80%
daalt, wordt de momentele klepstand in het
geheugen opgeslagen en blijven alle
gegevens bewaard, ook na het uitschakelen
van de voeding.

Functietest
De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continu uit

- geen bedrijf of geen

voedingsspanning

Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz):

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (,20 s)

- eindpositie onbereikbaar.
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Turvallisuushuomautus

A

Na&itd ohjeita on ehdottomasti noudatettava
henkil®- ja omaisuusvahinkojen valttadmiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehdd kokoonpano-,
kaynnistys- ja huoltotdita.

Jarjestelmén paine on poistettava ennen
kokoonpano- ja purkutdita.

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

A

AC24V
Kytkenta eristdvdn muuntajan kautta.

Asennus @

Kiinnitd moottori venttiiliin.

Sahkéliitéanta @

Ohjaussignaali

Saatimesta tuleva ohjussignaali kytketaan
AME-piirikortin liittimeen Y (tulosignaali) ja
liittimeen SN (yhteinen).

Ulostulosignaali

Ulostulosignaalia liittimesta X voidaan
kayttaa osoittamaan vallitsevaa positiota.
Alue on riippuvainen DIP kytkimen
asetuksesta.

Syéttéjannite
Systtdjannite (24V~15+10%, 50Hz) kytketddn
liittimiin SN ja SP.

* AC 24 V Kytkentd eristdvan muuntajan kautta
(AC 24V Connect via safety isolating
transformer)

DIP-kytkinasetukset @

Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa!

Huomautus:

Kaikki DIP-kytkinasetusten yhdistelmdit ovat
sallittuja. Kaikki valitut toiminnot yhdistetddn
keskenddn. Vain yksi logiikka ohittaa toiminnot:
kytkimen nro 5 Suhteellinen /kolmipisteinen
asetus, joka mddirittdd kdyttolaitteen jdttdmddn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii
“yksinkerataisena” kolmipistemoottorina.

SW1:U/1@ O

Moottori voi vastaanottaa ohjaussignaalin
virrasta tai jannitteesta. Kytkimelld 1 (U/1)
kayttolaite voidaan madrittaa toimimaan
janniteohjaussignaalin avulla (moottori
reagoi signaaliin alueella0 ... 10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla (moottori
reagoi signaaliin alueella 0 ... 20 mA).

Tehdasasetus:
jénniteohjaussignaali (0 ... 10 V).

SW2:2V...10/0V...10@ ®
Moottoria voidaan ohjata 2V..10V tai
0V..10V:n janniitteelld. Tehdas asetuksella
moottoria ohjataan 4..10mA tai 0..10mA
virralla.

Tehdasasetus:2 ... 10V.

SW 3: Suora/kaanteinen @ @
Kayttolaite voidaan maarittaa siirtdmaan
karaa alaspdin nousevasta ohjaussignaalista
(SUORA) TAl karaa yl6spdin nousevasta
ohjaussignaalista (KAANTEINEN).

Tehdasasetus: SUORA

SW 4: ---/Vaiheittainen @ @

Kaksi moottoria voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus
otetaan kayttoon, kayttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisatietoja on
kohdassa 0(2) 5(6 V) / 6(6) 10 V.

Huomautus:

Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd kytkimen 5
kanssa: 02) V... 5(6V)/6(6)V... 10V

SW5:002) V... 56 V)/6(6) V... 10VE@ B

Huomautus:

Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos kytkin 4
---/ Vaiheittainen on mddiritetty.

Kdyttdlaite voidaan mukauttaa ohjaussignaaliin.

2.6V (kytkin 2:2V ... 10)
0...5V (kytkin2:0V ... 10)
4...12mA (kytkin 2:2V ... 10)
0...710mA (kytkin 2:0 ... 10)
TAI
6...10V (kytkin 2:2V ... 10)
5...10V (kytkin 2:0V ... 10)
12...20mA (kytkin2:2V ... 10)
10... 20 mA (kytkin 2:0 ... 10)

SW 6: Suhteellinen/3-pistesadtc @ (©
Moottori toimii kolmipiste saatolaitteena,
jos valitaan kolmipiste sdato. Syottojannite
kytketdan liittimiin SN- ja SP. 24 voltin
AGjannite kytketddn liitimissa 1 ja 3 sddtimen
avautumis- ja sulkeutumistoimintoihin.
Ulostulosignaali X ilmaisee oikean sijainnin.

Huomautus:
Jos kolmipistesddté valitaan, sdddin ei reagoi

Y- liittimen signaaliin. Moottori avaa ja sulkee
venttiild vain, jos liittimiin 1 tai 3 tulee jéinnite.

SW 7: Logaritminen (LOG) tai
lineaarinen (LIN) virtaus @ @

Suuri AB-QM-venttiili toimii lineaarisesti.
Kun kytkin asetetaan lineaarisen virtauksen
tilaan, toiminta pysyy lineaarisena. Kun
kytkin asetetaan logaritmiseen tilaan,
kayttolaitteen toiminta muuttuu siten,

ettd kdyttolaite ja venttiili toimivat yhdessa
logaritmisena venttiiling.

Tehdasasetus:

Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei
muutu).

SW 8: 100% K,,s/RED. Ky, 9
Asetetaan OFF-asentoon.

SW 9: Nollaaminen @ (®

Kun moottoriin on kyketty jannite, itsesaato
kaynnistyy. LED-merkkivalo vilkkuu, kunnes
itsesaato on loppunut. Kestoaika maaraytyy
karan lilkkkeen mukaan. Se on tavallisesti
muutamia minuutteja. Venttiilin karan
liikkeen pituus tallennetaan muistiin, kun
itsesaatotoimet on tehty. Voit aloittaa
itsesaddon uudelleen muuttamalla RESET-
kytkimen asentoa (kytkin 9). Jos virransy6tto
katkeaa tai putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1
sekunnin ajaksi, nykyinen venttiilin sijainti ja
kaikki tiedot tallennetaan muistiin. Ne sailyvat
sielld myds sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen
Merkkivalo ilmaisee, onko moottori kdytdssa
vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee ohjaustilan
javiat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Ei valoa
- eitoiminnassa tai ei virransyottoa
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesdatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi saavuttaa.
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LIETUVIU K.
Saugos informacija

A

Siekiant iSvengti traumy ir jrenginio
gedimy, batina atidziai perskaityti Sias
instrukcijas ir jomis vadovautis.

Bdting montavima, paleidimg ir techninj
aptarnavima turi atlikti tik kvalifikuotas
jgaliotasis personalas.

Prie$ montavima ir slégio Salinima is
sistemos.

Rekomenduojame laikytis sistemos gamintojy
arba sistemos operatoriaus instrukcijy.

A

AC24V
Prijunkite naudodami apsauginj
skiriamajj transformatoriy.

Montavimas @

Nustatykite ventilio pavara.

Laidai @

Valdymo signalas
Reguliatoriaus valdymo signalas turi bati
prijungtas prie AME spausdintinés plokstés

terminaly Y (jéjimo signalas) ir SN (bendrasis).

I1$éjimo signalas

Terminalo X iséjimo signalas gali bati
naudojamas kaip esamos padéties
indikatorius. Diapazonas priklauso nuo
funkcijy pasirinkimo jungikliy nustatymo.

Maitinimo jtampa

Maitinimo jtampa (24 V~ -15 iki +10 %, 50 Hz)
turi bati prijungta prie terminaly SN ir SP

* AC 24V Prijunkite naudodami apsauginj
skiriamajj transformatoriy (AC 24 V Connect
via safety isolating transformer)

Funkcijy pasirinkimo jungikliy
nustatymas @

Gamintojo nustatymai:
Visi jungikliai yra iSjungti (padétis OFF)!

Pastaba:

leidziami visi funkcijy pasirinkimo jungikliy
deriniai. Visos pasirinktos funkcijos
pridedamos viena po kitos. Yra vienas
neloginio veikimo atvejis, pvz., proporcinis/3
padéciy 6 jungiklis, nustatantis pavarq
nepaisyti valdymo signalo ir veikiantis kaip
paprasta 3 padéciy pavara.

1 jungiklis: U/1 @ O

Pavara gali reaguoti j jtampos arba srovés
valdymo signala. Naudojant 1 jungiklj: U/I
pavara galima nustatyti, kad veikty pagal

jtampos valdymo signala (pavara reaguoja
j0...10 V jtampos intervalg) arba pagal
srovés valdymo signala (pavara reaguoja
j0...20 mA intervalo srove).

Gamintojo nustatymas:
jtampos valdymo signalas (0...10 V).

2 jungiklis: 2V ... 10/0V ... 10@® @
Pavarg galima nustatyti, kad ji reaguoty j

2 Varba 0V valdymo signala. Jei pavara
nustatyta srovés signalui, ji reaguoja j 4 mA
arba 0 mA valdymo signala.

Gamintojo nustatymas:2 ... 10V.

3 jungiklis: Tiesioginis arba atvirkstinis
veikimas @ ®

Galima nustatyti, kad valdymo signalui
mazéjant pavaros stiebas judéty zemyn
(tiesioginis veikimas) ARBA valdymo
signalui didéjant pavaros stiebas judéty
aukstyn (atvirkstinis veikimas).

Gamintojo nustatymas: TIESIOGINIS VEIKIMAS

4 jungiklis: ---/Nuoseklusis @ @

Dvi pavaras galima nustatyti, kad jos pagal
vieng valdymo signala veikty lygiagreciai.
Jei nustatomas nuoseklusis veikimas
(SEQUENTIAL), pavara reaguoja j padalyta
valdymo signala (zr.0(2) V... 5(6 V) / 6(6) V
... 10V).

Pastaba:

siq funkcijq reikia derinti su 5 jungikliu: 0(2) V
...56Vv)/6(6)V... 10V

5 jungiklis: 0 V ... 56 V)/6(6) V ... 10V
006

Pastaba:

si funkcija veikia, jei nustatomas 4 jungiklis:
---/Nuoseklusis.

Pavarq galima nustatyti atitinkamam
valdymo signalo intervalui:

2...6V (2 jungiklis:2V ... 10)
0...5V (2 jungiklis: 0V ... 10)
4...12mA  (2jungiklis:2V ... 10)
0...10mA  (2jungiklis: 0 ... 10)
ARBA
6...10V (2 jungiklis:2V ... 10)
5...10V (2 jungiklis:0V ... 10)
12...20mA (2jungiklis:2V ... 10)
10...20mA (2jungiklis:0... 10)

6 jungiklis: Proporcinis/3 padéciy @ ©
Pasirinkus 3 padéciy funkcija, pavara gali
veikti kaip paprasta 3 padéciy pavara. Prie
SN ir SP kanaly turi bati prijungtas elektros
maitinimas. 1 arba 3 kanale prijungtas 24
VAC signalas, nuleidziantis ir pakeliantis
pavara. Grjztamasis signalas X nurodo
tinkama padét;.

Pastaba:

pasirinkus 3 pavary funkcijq, pavara
nereaguoja j kanalo Y valdymo signalus.
Pavaros stiebas pakyla arba nusileidzia, jei
maitinimas prijungta prie 1 arba 3 kanalo.

7 jungiklis: LOG srautas/LIN srautas @ @)

Didelio AB-QM ventilio charakteristika yra
tiesiné. Jungiklj nustacius kaip LIN srauta
charakteristika islieka tiesiné. Jungiklj
nustacius kaip LOG srauta, pavaros
charakteristika modifikuojama taip, kad
pavara ir ventilis veikia kartu kaip ventilis,
kuriam badinga LOG charakteristika.

Gamintojo nustatymas:
LOG. Srautas (ventilio charakteristika
nepakeista)

8 jungiklis: 100% K,,</RED. K, @
Turi bati iSjungtas (padétis OFF).

9 jungiklis: Pradinis nustatymas @ (9

Prijungus pavara prie elektros maitinimo,
pradedama savaiminio pavaros nustatymo
procedura. Kol vyksta $i savaiminio
nustatymo procedura, mirksi diodinis
indikatorius. Trukmé priklauso nuo stiebo
eigos, dazniausiai $i proceddra uztrunka kelias
minutes. Pasibaigus savaiminio nustatymo
procedarai, atmintyje iSsaugomas ventilio
stiebo ilgis. Norédami i$ naujo pradéti
savaiminio nustatymo procedura, perjunkite
pradinio nustatymo jungiklj (9 jungiklj). Jei
maitinimo jtampa nutriksta arba daugiau
negu 0,1 s jos reikSmé bina mazesné nei 80 %,
atmintyje iSsaugoma esama ventilio padétis,
o nutrakus maitinimui, atmintyje islieka ir visi
duomenys.

Veikimo patikrinimas
Indikatoriaus lemputé nurodo, ar
pozicionavimo jrenginys veikia. Be to,
indikatorius nurodo valdymo buseng ir triktis.
Diodas Sviecia nuolat

- jprastas veikimas
Diodas nedviecia

- neveikia arba néra elektros maitinimo
Diodas mirksi (1 Hz)

- savaiminio nustatymo rezimas
Diodas mirksi (3 Hz):

- per maza maitinimo jtampa

- nepakankama ventilio eiga (<20 s)

- nejmanoma pasiekti galinés padéties.
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ROMANA

Nota privind siguranta in functionare

A

Pentru a evita ranirea persoanelor si
distrugeri ale echipamentului, este absolut
necesar sa cititi si sa respectati cu atentie
aceste instructiuni.

Activitatea necesara de instalare, pornire si
intretinere trebuie executatd numai de
personal calificat si autorizat.

Inainte de montarea si de depresurizarea
sistemului.

Va rugam sa respectati instructiunile
fabricantului sistemului sau ale
operatorului de sistem.

A

Conectatic.a.24V
prin transformatorul separator de
siguranta.

Montajul @

Fixati servomotorul pe vana.

Cablaj®

Semnalul de comanda

Semnalul de comanda de la regulator trebuie
sa fie conectat la bornele Y (semnal de intrare)
si SN (neutru) pe placa imprimatd a AME.

Semnalul de iegire

Semnalul de iesire de la borna X poate fi utilizat
pentru indicarea pozitiei curente. Domeniul
depinde de setdrile comutatorului DIP.

Tensiune de alimentare

Tensiunea de alimentare (24 V~ de la -15 pana
la +10%, 50 Hz) trebuie sa fie conectata la
bornele SN si SP

* Conectati c.a. 24 V prin transformatorul
separator de siguranta (AC 24 V Connect via
safety isolating transformer)

Setarile comutatorului DIP @

Setdri de fabrica:

Toate comutatoarele sunt pe pozitia OFF
(decuplat)!

Nota:

Sunt permise toate combinatiile
comutatoarelor DIP. Toate functiile care sunt
selectate sunt addugate consecutiv. Existd
numai un singur supracontrol logic al
functionalitdtilor, adicd comutatorul nr.

6 proportional / 3 puncte, care face
servomotorul sd ignore semnalul de
comanda si sé lucreze ca un servomotor
LSimplu”in 3 puncte.

SW1:U/1@

Servomotorul poate raspunde la un semnal
de comanda pentru tensiune sau curent. Cu
comutatorul nr. 1: Servomotorul U/l poate fi
setat sd functioneze fie cu un semnal de
comanda de tensiune (servomotorul raspunde
la un semnal de 0...10 V), fie cu un semnal
de comanda de curent (servomotorul
raspunde la un semnal de 0...20 mA).

Setdri de fabrica:
semnal de comandad de tensiune (0 ... 10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 @
Servomotorul poate fi setat sa raspunda la
un semnal de comandd de 2 Vsaude 0 V.
Dacd servomotorul este setat pe semnal cu
curent, atunci el raspunde la un semnal de
comandd de 4 mA sau 0 mA.

Setdride fabrica: 2 ... 10V.

SW 3: Direct/Invers @ ®

Servomotorul poate fi setat ca axul sa se
deplaseze in jos la scaderea semnalului

de comanda (DIRECT) SAU ca axul sa se
deplaseze in sus la cresterea semnalului de
comanda (INVERS).

Setadri de fabrica: DIRECT

SW 4: ---/Secvential @ @

Doua servomotoare pot fi setate sa lucreze
paralel cu un singur semnal de comanda.
Daca este setat SECVENTIAL, un servomotor
raspunde la semnalul de comanda divizat
(veziO(2)V...56V)/6(6) V... 10V).

Nota:

Aceastd combinatie lucreazd in legaturd cu
comutatorulnr.5:02) V... 56V)/6(6) V... 10V

SW5:0Q2)V...56V)/66)V..10V@ B

Nota:

Aceastd functie este disponibild dacad este
setat comutatorul nr. 4: --- / Secvential.
Servomotorul poate fi setat sd corespundd cu
domeniul semnalului de comanda:

2...6V (comutatorulnr.2:2V ... 10)

0..5V (comutatorulnr.2:0V ... 10)

4...12mA (comutatorulnr.2:2V ... 10)

0...10mA (comutatorulnr.2:0... 10)
SAU

6...10V (comutatorulnr.2:2V ... 10)

5...10v (comutatorulnr.2:0V ... 10)

12...20mA (comutatorulnr.2:2V ... 10)
10...20mA (comutatorul nr.2:0... 10)

SW 6: Proportional/in 3 puncte @ (©®
Servomotorul poate opera ca servomotor
LSimplu”in 3 puncte, daca este selectata
functia in 3 puncte. Alimentarea cu
tensiune trebuie conectata la porturile SN
si SP. Pe portul 1 sau 3, semnalul de 24 Vc.a.
este conectat pentru ridicarea sau
coborarea servomotorului. Semnalul de
retur X indicd pozitia corectd.

Nota:

dacd este selectatd functionarea in 3 puncte,
servomotorul nu rdspunde la niciun semnal
de comandad pe portul Y. El doar ridicd sau
coboara axul dacd alimentarea cu tensiune se
face pe portul 1 sau pe portul 3.

SW 7: Debit LOG/debit LIN @ @

Vana mare AB-QM are caracteristica liniara.
Prin setarea comutatorului pe debit LIN,
caracteristica ramane liniara. Prin setarea
comutatorului caracteristicii servomotorului
pe debit LOG, se modifica modul in care
servomotorul si vana conlucreazd, vana
avand caracteristica LOG.

Setdri de fabrica:

Debit LOG (caracteristica vanei este
neschimbatd)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
Trebuie setat pe pozitia OFF (decuplat).

SW 9: Resetare @ (9

Dupa ce servomotorul a fost conectat la
alimentarea cu tensiune, servomotorul va
incepe procedura de autoreglare. Indicatorul
LED se aprinde intermitent pana cand se
termina procesul de autoreglare. Durata
depinde de cursa axului si in mod normal
dureazd cateva minute. Lungimea cursei
vanei este stocatd in memorie dupa ce a fost
terminatd autoreglarea. Pentru a reporni
autoreglarea, schimbati pozitia comutatorului
RESET (RESETARE) (comutatorul nr. 9). Daca
tensiunea de alimentare este deconectatd sau
cade sub 80% timp de peste 0,1 secunde,
pozitia actuald a vanei va fi stocata in memorie
si toate datele raman salvate in memorie si
dupa intreruperea alimentdrii cu tensiune.

Test de functionare
Becul indicator indica daca pozitionerul
lucreazd sau nu. Mai mult, indicatorul arata
starea comenzii si defectiunile.
Lumina continua
- operare normala
Nu se aprinde nimic
- nuopereazd sau nu exista alimentare
cu tensiune
Lumind intermitenta (1 Hz)
- modul autoreglare
Lumind intermitenta (3 Hz):
- alimentare cu tensiune prea scazuta
- cursa insuficientd a vanei (<20 s)
- nu se poate atinge pozitia finala.
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Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

A

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz uszkodzenia
sprzetu, nalezy koniecznie zapoznac sie
z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga by¢
wykonywane wylgcznie przez autoryzowany
i wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy wykona¢
dekompresje uktadu.

Prosimy stosowac sie do instrukgji
producenta lub operatora ukfadu.

A

24V AC

Podlaczac za posrednictwem
separujacego transformatora
bezpieczenstwa.

Montaz @

Zamontowac sitownik na zaworze.

Potaczenia elektryczne @

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce
drukowanej sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze
by¢ uzyty do wskazania biezacej pozycji.
Zakres zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Zasilanie
Napiecie zasilania (24 V~ od -15 do +10%, 50 Hz)
musi by¢ podtaczone do wyprowadzeri SN i SP.

* 24V AC Podtaczac za posrednictwem
separujacego transformatora bezpieczenstwa
(AC 24 V Connect via safety isolating
transformer)

Ustawienia przelacznika DIP @

Ustawienia fabryczne:

WSZYSTKIE przetqczniki ustawione sq w pozycji
OFF (wytqcz).

Uwaga:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP. Wszystkie wybrane funkcje
sq odpowiednio aktywowane. Istnieje tylko
jedno logiczne ominiecie funkcjonalnosci —
przetqcznik nr 6 Proportional/3 point
(Proporcjonalny/3-punktowy), ktéry powoduje,
Ze sitownik ignoruje sygnat sterujqcy i dziata
jako prosty 3-punktowy sitownik.

Przelacznik nr 1: U/ @ (D

Sitownik reaguje na sygnat sterujacy
napieciowy lub pradowy. Za pomoca
przetacznika nr 1: U/l sitownik mozna
przestawi¢ w tryb sterowania sygnatem
napieciowym (sitownik reaguje na sygnat
napieciowy w zakresie 0...10 V) lub
sygnatem pradowym (sitownik reaguje na
sygnat pragdowy w zakresie 0...20 mA).

Ustawienie fabryczne:
sygnat napieciowy (0...10 V).

Przetaczniknr2:2v ... 10/0V... 10
4 JO)

Sitownik mozna skonfigurowac tak, aby
reagowat na sygnat sterujagcy od 2 Vlub 0 V.
Jesli sitownik jest ustawiony na sterowanie
sygnatem pradowym, reaguje wtedy na
sygnat w zakresie od 4 mA lub 0 mA.

Ustawienie fabryczne: 2 ... 10V.

Przetacznik nr 3: Direct/Inverse @ ®
Wrzeciono sitownika moze poruszac sie

w dét przy opadajacym sygnale sterujgcym
(DIRECT) LUB poruszac¢ sie w gore przy
narastajagcym sygnale sterujagcym (INVERSE).

Ustawienie fabryczne:DIRECT (Zgodnie).

Przetacznik nr 4: ---/Sequential @ @
Dwa sitowniki moga by¢ ustawione do pracy
réwnolegtej (kaskada zaworow) i sterowane
tym samym sygnatem sterujagcym. Jesli
wybrana jest opcja SEQUENTIAL, sitownik
reaguje na dzielony sygnat sterujacy (patrz
0(2) V...5(6 V) /6(6) V...10 V).

Uwaga:

To ustawienie dziata w potqczeniu
zprzetgcznikiemnr 5:0(2) V...5(6 V) /6(6) V...10 V

Przetacznik nr5:0(2) V ... 5(6 V)/6(6) V
.. 10V@® B

Uwaga:

Ta funkcja jest dostepna wéwczas, gdy
ustawiony jest przetqcznik nr 4: ---/Sequential.
Zakres sygnatu sterujqcego, na ktdry bedzie

reagowat sitownik, mozna ustawic w zakresie:

2...6V (przetqczniknr2:2V ... 10)
0...5v (przetqczniknr2:0V ... 10)
4...12mA  (przetqczniknr2:2V ... 10)
0...10mA (przetqczniknr2:0... 10)
LUB
6...70V (przetqczniknr2:2V ... 10)
5...10V (przetqczniknr2:0V ... 10)
12...20mA (przetqczniknr2:2V ... 10)
10...20mA (przetqczniknr2:0... 10)

Przelacznik nr 6: Proportional/3 point

2 JO)

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty
sitownik 3-punktowy po wybraniu opgji

3-point. Napiecie zasilania nalezy podtaczy¢
do wyprowadzen SN i SP. Do wyprowadzenia
1 lub 3 podtaczony jest sygnat 24 VAC, stuzacy
do podnoszenia i opuszczania sitownika.

Zwrotny sygnat X wskazuje pozycje sitownika.

Uwaga:

jesliwybrano opcje 3-point, sitownik nie
reaguje na jakikolwiek sygnat sterujgcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit

i opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenie
1 lub 3 zostanie podane napiecie.

Przelacznik nr 7: LOG flow/LIN flow @ @

Duzy zawdér AB-QM ma charakterystyke
liniowa. Przy ustawieniu przefgcznika na LIN
flow charakterystyka pozostaje liniowa. Przy
ustawieniu przetacznika na LOG flow
charakterystyka sitownika jest modyfikowana
w taki sposob, e sitownik i zawdr wspdtpracuja
ze sobga jako zawor o charakterystyce
logarytmicznej (LOG).

Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka
zaworu)

Przelacznik nr 8: 100% K,s/RED. K, @
Nalezy ustawi¢ w pozycji OFF (wytacz).

Przelacznik nr 9: Reset @ (9

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do momentu zakornczenia
tej procedury. Trwa to zazwyczaj pare minut
w zaleznosci od skoku wrzeciona. Wielkos¢
skoku zaworu (grzybka) zostaje zapamietana
po zakonczeniu procedury samoregulacji.
Zmiana pozycji przetacznika RESET (przefacznik
nr 9) ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajgce zostanie odciete lub
przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie
ponizej 80%, to aktualna pozycja zaworu jest
przechowywana w pamieci; zapewnia to
zachowanie wszystkich danych réwniez

w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dzialania
Dioda LED wskazuje, czy silnik jest aktywny,
czy nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez
status sterowania i btedy.
State Swiecenie
- normalna praca
Brak swiecenia
- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscig 1 Hz
- tryb samoregulagji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz
- zbyt niskie napiecie zasilania
- niedostateczny skok zaworu (<20 s)
- nie mozna osiaggna¢ potozenia
krancowego.
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CESKY

Bezpecnostni pokyny

A

Z dlvodu zabranéni moznosti poranéni osob
nebo poskozeni zatizeni je bezpodminecné
nutné si peclivé prostudovat nasledujici
bezpecnostni pokyny.

Nutné montdazni prace, ¢innosti pfi uvadéni
zatizeni do provozu a opravy mohou provadét
pouze kvalifikovani, proskoleni pracovnici,
ktefi pro tuto ¢innost maji nezbytné opravnéni.

Pfed montdzi resp. zahajenim servisnich
praci na regulatoru se presvédcte, ze
soustava splfiuje nasledujici podminky:

- neni natlakovana,

- je ochlazena,

- vyprazdnéna,

- vycisténa.

Z4aroven se ujistéte, ze uvedeny postup
odpovida pokynlim a postuptim
dodavatele nebo provozovatele soustavy.

A

Pripojte 24 V AC prostiednictvim
bezpecnostniho izola¢niho
transformatoru.

Montaz
Upevnéte servopohon na ventil.
Kabelaz @

Ridici signal

Ridici signal z fidici jednotky musi byt
pfipojen ke svorkdm Y (vstupni signal)

a SN (spole¢ny vodi¢) na desce tisténych
spoji AME.

Vystupni signal

Vystupni signal ze svorky X Ize pouZit pro
indikaci aktudlni polohy. Rozsah zavisi na
nastaveni prepinacl DIP.

Napajeci napéti
Napajeci napéti (24 V~ -15 az +10 %, 50 Hz)
musi byt pfipojeno ke svorkam SN a SP

* Pfipojte 24 V AC prostiednictvim
bezpecnostniho izola¢niho transformatoru
(AC 24V Connect via safety isolating
transformer)

Nastaveni piepinaéa DIP @

Tovdrni nastaveni:
V§ECHN( prepinace jsou nastavené do
VYPNUTE polohy (OFF) !

Pozndmka:

Vsechny kombinace prepinacti DIP jsou povoleny.
VSechny funkce, které jsou vybrdny, jsou
priddny po sobé. Existuje pouze jedno logické
potlaceni funkci, tj. spinac ¢.6 Volba
modulacniho nebo tfipolohového reZimu,
ktery nastavuje servopohon tak, aby

ignoroval fidici signdl a plnil funkci
LJjednoduchého” 3bodového servopohonu.

SW1:U/1@ ®

Servopohon miiZze reagovat na napétovy
nebo proudovy fidici signal. Se spinacem
¢.1: Servopohon U/l pokud je nastaven do
polohy OFF, je tak navolen na napétovy
fidici vstup. (servopohon reaguje na signal
mezi 0 ... 10 V), pokud je nastaven do polohy
ON, je navolen proudovy vstup (servopohon
reaguje na signadl mezi 0 ... 20 mA).

Tovdrni nastaveni:
napétovy fidici signdl (0 ... 10 V).

SW2:2vV...10/0V...10@0 ®
Servopohon Ize nastavit tak, aby reagoval na
fidici signal z2 V nebo 0 V. Pokud je
nastaven do polohy OFF, vstupni signal je
v rozsahu od 2V do 10V (napétovy vstup)
nebo od 4mA do 20mA (proudovy vstup.)
Pokud je nastaven do polohy ON, vstupni
signdl je v rozsahu od 0V do 10V (napétovy
vstup) nebo od 0OmA do 20mA (proudovy
vstup).

Tovarni nastavenije:2 ... 10 V.

Tovdrni nastavenije:2 ... 10V.

SW 3: Piimy nebo inverzni chod @ 3)
Pokud je nastaven do polohy OFF, plni
servopohon funkci pfimého chodu (direct),
vieteno pfi rosoucim napéti klesa. Jestlize
je nastaven do polohy ON, tak pohon
pracuje jako inverzné ¢inny (inverse),
vieteno pfi rostoucim napéti stoupa.

Tovdrni nastaveni je: PRIME

SW 4: Normalni nebo sekvencni rezim
(4 ]O)

Dva servopohony Ize nastavit tak, aby
pracovaly paralelné s jednim fidicim signalem.
Pokud je nastaven do polohy ON, pracuje
servopohon v sekvenénim rozsahu:0(2)...5(6)
V nebo 0(4)...10(12)mA nebo 6(6)...10V nebo
10 (12)....20mA.

Pozndmka:

Tato kombinace pIni funkci v kombinaci se
spinacem ¢.5:02) V... 5(6V)/6(6)V... 10V

SW5:02)V...56V)/66)V..10V@ B

Pozndmka:
Tato funkce je dostupnd v pripadé, Ze spinac
¢.4 je nastaven do polohy ON.
Servopohon Ize nastavit tak, aby odpovidal
rozsahu ridiciho signdlu:

2...6V (spinacc.2:2V... 10)

0...5V (spinacc.2:0V... 10)

4...12mA (spinac¢¢.2:2V ... 10)

0...10mA (spinac ¢.2:0...10)
NEBO

6...10V (spinac¢¢.2:2V ... 10)

5...10v (spinac ¢.2:0V... 10)

12...20mA (spinac¢.2:2V... 10)

10...20mA (spinac¢.2:0... 10)

SW 6: Modulacni nebo ttipolohovy
rezim @ (&

Servopohon muze pracovat jako
LJjednoduchy” 3bodovy servopohon, pokud
je navolend 3bodova funkce. Napajeni by
mélo byt pripojeno k portdm SN a SP. Na
portu 1 nebo 3 je pfipojen signal 24 V AC pro
zvedani nebo spousténi servopohonu. Zpétny
signal X signalizuje spravnou polohu.

Pozndmka:

Pokud navolite 3bodovu funkci, servopohon
nereaguje na Zddny fidici signdl na portu

Y. Pouze zvedne a spusti vieteno, pokud je
napdjeni privedeno na port 1 nebo 3.

SW 7: Pratok LOG/Prutok LIN; volba
rovnoprocenti nebo linearni
charakteristiky. @ @

Velké ventily AB-QM maji linedrni
charakteristiku. S nastavenim spinace do
polohy Pritok LIN zGstavaji charakteristiky
linearni . Pokud nastavite spina¢ do polohy
Pratok LOG, pratok ventilem je nastaven na
rovnoprocenti charakteristiku.

Tovdrni nastaveni:
LOG. Priitok (charakteristika ventilu je
nezménéna)

SW 8: 100% K,,s/RED. Ky, (4]
V kombinaci s ventilem AB-QM nastavete

do polohy OFF.

SW 9: Reset @ (9

Po pfipojeni servopohonu k napajeni zacne
servopohon postup vlastniho nastaveni.
Kontrolka LED bude problikavat, dokud vlastni
nastaveni neni dokonceno. Doba trvani zavisi
na pohybu vietena a normalné bude trvat
nékolik minut. Po dokonceni vlastniho
nastaveni je délka zdvihu ventilu ulozena v
paméti. Chcete-li restartovat vlastni nastaveni,
zménou polohy tohoto prepinace RESET
zaktivujete kalibraci zdvihu vi¢i ventilu
(spinac ¢.9). Pokud napajeci napéti vypnete,
nebo klesne pod 80 % na vice nez0,1 s,
aktualni poloha ventilu bude ulozena do
paméti a véechna data zUstanou ulozena v
paméti i po odpojeni napéjeni.

Test funkce
Kontrolka zobrazuje, zda je polohovac
funkéni, nebo nikoliv. Kromé toho kontrolka
zobrazuje kontrolni stavy a poruchy.
Trvale sviti

- normalni funkce
Nesviti

- zadna funkce nebo bez napajeni
Sviti pferusované (1 Hz)

- rezim vlastniho nastaveni
Sviti pferusované (3 Hz):

- napdjeni je pfilis nizké

- nedostatecny zdvih ventilu (<20 s)

- nelze dosédhnout koncové polohy.
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PCCKUN

MpumeyaHunsa No TeXHUKe
6e3onacHoOCTU

A

Bo n3bexxaHue nonyyeHnsa TpaBm nnm
NOBPEXAEHMUN YCTPONCTBA 06A3aTeNIbHO
NpoYNTaNTe HACTOALLYIO MHCTPYKLMIO 1
TWaTeNbHO ee cobnoaanTe.

Bce HeobxoavMble paboTbl Mo cOopKe, BBOAY
B lENCTBUE 1 TEXHUUECKOMY 0OCITY>KUBAHUIO
060pyaoBaHMsA AOMKHbI BbINOMHATHCA

TOMNBKO KBaNnOULMPOBAHHBIM NEPCOHANOM,
MMEIOLMIM COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLIEHME.

Mpexne Yem NpUCTYnNnUTb K COopKe 1
cbpocy faBreHuns B cucteme.

CnepgyiTe yKasaH/AM NPOM3BOAMTENS
CUCTEMbI UMV ONepaTopa CUCTEMbI.

A

24 B nepeMeHHOro ToKa
MogkniouyaTb yepes 6e3onacHbIl
paspaenuTenbHblil TpaHcopmaTop.

MonTtax @
YctaHoBuTE npuBoa Ha KnanaH.

AnekTponposoaka @

Ynpasnawwmin curHan

YnpasnaoLwumii curHan ot KOHTponsepa
NMOAKNIOUNTb K KOHTakTaM Y (BXogHOW
curHan) n SN (o6wwuin) Ha neyaTHou nnaTte
AME (aBTOMaTNUYECKOE KOHTPOJBHO-
n3MepuTeNibHoe 060pyfoBaHME).

BbixogHoW curHan

BbixogHOM cnrHan ot KOHTaKkTa X MOXeT
NCNONb30BaTbCA ANA MHAUKALMKN TeKyLen
no3suumn. [lnanasoH 3aBUCKT OT HAaCTPOEK
MUKponepektoyatena B kopnyce DIP.

HanpsXeHne ncToyHNKa NnUTaHnA
Hanps»xeHune nCTOYHMKa NUTaHUsA

(24 B ~ o1 -15 go +10%, 50 I'y) nogknounNTb
K KoHTakTam SN n SP.

YCcTaHOBKM MUKpoNnepeKkaloyaTens B
kopnyce DIP @
3aBOACKMe ycTraHOBKu:

BCE mukponepekntouatenu ycTaHOB/IEHbI B
rnonoxeHue BbIKJI.

MpumeyaHne:

Bce KoMbOVIHaLmy MUKpOepeKoYaTeneli B
kopryce DIP pa3peLueHbl. Bce Boibupaemble
PyHKYMM 06aBAAIOTCA MOCHE[0BaTENbHO.
CyLyecTByeT TO/IbKO OfJHO JIOrMyecKoe
nepeperynupoBaHue QyHKLNI: NepeKoYaTesb
Ne 6 (aHanoroBbIVi/MMMY/bCHBIV) HacTpauBaeT
MPYBOJ TaK, YTO OH UTHOPUIPYET YNPpaBAALLMI
CcurHasn v paboTtaet Kak «rpoCTou»
VIMIYJIbCHbIN UCMTOTHUTE/bHbIV MEXaHM3M.

Mepekniouatens SW 1: U/1 @ D
MpUBOA MOXET pearnpoBaThb Ha
YNpPaBnAoLWMIA CUrHaN HaNPAXKEHNUA UK
Toka. C nepeknioyatenem N2 1: npusog U/l

MO>HO YCTaHOBUTb Ha paboTy nubo ¢
yNpasnALWMM CUTHAIOM HanpaXeHnA
(npuBop pearvpyeT Ha curHan ot 0 go 10 B),
nn6o C ynpasnAoLWyM CUrHaaIoM TOKa
(npuBog pearvpyeT Ha curHan ot 0 fo 20 mA).

3aBojcKne yCTaHOBKU:
ynpasnastowmui curHan Hanpsaxeruuns (0... 10 B).

Mepeknoyatenb SW 2:2V ... 10/ 0V
..100®

Mo»Ho 3af1aTb, UTO6bI NpPKBOA CpabaTbiBan
no curHany ot 2 B unn ot 0 B. Ecnv nprsog
YCTaHOBJIEH Ha CpabaTbiBaHWE MO CUrHany
TOKa, TO OH pearnpyeT Ha ynpasasowmin
curHan ot 4 mA o 0 MA.

3aBopckmne yctaHoBKu:2 ... 10V.

Mepexkntouatenb SW 2: npamoin/
obpatHbii @ ()

Mo>HO 3afjaTb TaKyto YCTaBKy Np1BOLa,
yTOObI BaJl NEepeBUrascsa BHN3 Npu
ynpaensioLem curHasne Ha 3amegneHue
(MPAMOW), NN uTo6bI Ban NepeaBuUranca
BBEPX NPy YNPaBsAoLEM CArHase Ha
pasroH (OBPATHbIN).

3aBogckue ycraHosku: [TPAMOV

Mepekniouatenb SW 4: ---/

nocnegosatenbHbii @ @

[lBa npriBoAa MoryT 6bITb YCTaHOBNEHbI Ha
paboTy napannenbHO C OQHUM
ynpaBnsawowWwmnm curHanom. Ecnm BoibpaHa
ycTaBKa MOCNEAQOBATE/TbHbIN, npusoga
pearupyeT Ha YNpaBAaoLWMNiA CUrHan Ha
pasgeneHue (cm.0(2) B...5(6) B/ 6(6) B ... 10 B).

MpumeyaHne:

370 co4eTaHune paboTaeT B KOMOUHaLUm C
nepeknoyatenem Ne5:0(2) B ... 5(6) B/
6(6)B...10B

MNepeknioyatenb SW5:02) V ...
56V)/66)V...10VE@ B

lpumeyaHnme:
371a pyHKUMA JOCTYNHa, ecnu Ana
nepexnoyatens N° 4 BbibpaHa ycTaBka: ---/
rnocnenoBaTesibHbIN.
lpnBOA MOXHO yCTaHOBUTb Ha
COOTBETCTBME AMana3oHy yrnpassAoLlero
curHana:
2...6V (nepekmoyarenb N°2:2B... 10)
0...5V (nepeknwuatenb N°2:0B... 10)
4...12mA (nepeknwoyatenb N°2:28... 10)
0...10mA (nepeknoqatens N°2:08B... 10)

6... 10V (nepeknwoyatens N°2:28B... 10)
5...10V (nepeknwoyatens N°2:08B... 10)
12... 20mA (nepexnovatens N° 2:28B ... 10)
10... 20mA (nepekntoyatensb N° 2: 0

. 10)

Mepexkniouatenb SW 6: aHanorosbIn/

umnynbcHbii @ (©
Mp1BOA MOXeT paboTaTb KaK «MpoCTOi»

UMMYNbCHBIA UCMOMHUTENbHBIN MEXaHN3M,
ecnu BbibpaHa umnynbcHasa GyHKLUs.
VICTOUHMK NTaHWA JOMKeH ObITb MOAKIOUEH

K noptam SN 1 SP. Ha noptax 1 unn 3
nogknioyaeTca curHan 24 B~ Ha pasroH unm
3amepneHne npusoga. OTpakeHHbIN curHan
X noka3blBaeT NPaBuUIbHYIO NO3ULKIO.

lMpumeyaHmne:

Ecnu BbibpaHa UMAYAbCHaA QyHKUS, TPUBOL
He pearvipyeT Ha yrnpaBasAoLWNi CUrHam Ha
ropte Y. OH TO/IbKO pa3roHAeT uav 3ameanaet
BaJl, €C/Iv NMUTaHue nogaeTca Ha nopt 1 mm 3.

Mepekntouatenb SW 7: MNotok LOG/
notok LIN @ @

Bbonbwown knanad AB-QM nmeeT nuHenHyto
XapakTepucTuky. MNpn yctaHoBKe
nepekstoyatensa Ha notok LIN xapakTepucTmka
ocTaeTcA nMHenHon. MNpu ycTaHoBKe
nepeksoyaTena Ha xapaktepuctuky LOG
XapaKTepucTrka npreoaa moanduumpyetca
Takum 06pasom, YTo NPMBOS 1 KnanaH
paboTatoT BMeCTe Kak KnanaH ¢
norapnemmyeckoit xapakTepucTUKoN.

3aBoacKue ycTaHOBKU:

Jlorapugmudeckas xapakTepuctuka
(xapakTepuCTvKa KnanaHa He MeHseTcs)

Mepexntouyatenb SW 8: 100% K,,s/RED.
Kys @

YctaHoBUTb Ha no3uuumn BbIKJ1.

Nepekniouatenb SW 9: copoc @ (9

Mocne nogknioyeHNA NPYBOAA K UCTOUYHUKY
NUTaHMA NPUBOA 3amnycKaeT npoueaypy
caMoHacTponku. CBETOAMOAHDIN NHANKATOP
MUraeT o TeX Nop, MOKa CaMOHACTPONKa He
6yneT 3aBeplueHa. InmTenbHOCTb Npoueaypbl
3aBMCUT OT NepeMeLLeHs Basa 1 06bIYHO
COCTaBNAET HECKONbKO MUHYT. Mocne
3aBepLUeHNA NpoLeaypbl CAMOHACTPONKM
[ON1Ha xoAa KnamnaHa coxpaHAeTca B NaMATK.
YT106bI 3aNyCTUTL CAMOHACTPOIKY 3aHOBO,
n3meHnTe nosnuuio nepekntoyatena CbPOC
(nepekntoyatens N2 9). Ecnu nutaHne
OTKJIIOYAETCS UM HanpPsiXKeHMe NagaeT HUKe
80% B TeueHue meHee 0,1 ¢, TekyLlee
nonoeHvie KnanaHa 6yaeT CoxpaHeHo B
namsATU 1 BCE JaHHbIE TakXe COXPaHATCA B
NamMATN NOC/e OTKAOUYEHNA NUTAHNWA.

MpoBepka pa60oToCNoco6HOCTY
Jlamnouka nHanKaTopa nokasbiBaer, paboTtaeT
YCTPONCTBO NO3VLMOHUPOBAHUA WU HET.
MOMMMO 3TOro MHAMKATOP NMOKa3blBaeT CTATyC
1 HENCNPABHOCTU YCTPONCTBA YNPaB/iEHUS.
lopuT HenpepbIBHO
- HopMaJsibHasA paboTa
He roput
- He paboTaeT UnNK OTCYTCTBYET NUTaHVE
Muwuraert (1 I'u)
- PeXrnm CaMOHaCTPOWKN
Muwuraet (3 I'y)
HanpsXXeHne NUTaHUA CJIMLIKOM HU3Koe
- He[OoCTaTOYHbIV XoA KnanaHa (< 20 ¢)
- HEBO3MOHO 4OCTNYb KOHEYHOTO
MOMOXKeHNA.
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MAGYAR

Biztonsagi megjegyzések:

A

Az itt szerepld utasitadsok gondos elolvasasa
és betartasa feltétlenil fontos a személyi
sériilések és berendezés karosodasok
elkertlésére.

A szlikséges szerelési, bedllitasi és
karbantartasi munkakat kizérélag szakképzett
és megbizott személyzet végezheti el.

A szerelés és a rendszer
nyomdsmentesitése elétt.

Kérjlk, tartsa be a rendszer gyartéjanak és
lzemeltet6jének rendelkezéseit!

A

AC24V
Kapcsolas a biztonsagi
szigetel6transzformatoron keresztiil.

Szerelés @

Szerelje fel a szelepmozgatdt a szelepre.

Bekétés ©

Vezérldjel

A szabdlyozorol érkez6 vezérlbjelet az Y
(bemendjel) és az SN (kdz0s) csatlakozdkra
kell csatlakoztatni az AME nyomtatott
aramkori lapon.

Kimeneti jel

Az X csatlakozordl érkezé kimeneti jel
hasznalhaté az aktuadlis pozicio kijelzésére.
A tartomany a DIP kapcsoldk beallitasatol

fugg.

Tapfesziiltség

A tapfesziltséget (24 V~ -15-t6l +10%-ig, 50
Hz) az SN és az SP csatlakozokhoz kell
csatlakoztatni.

DIP kapcsolék bedllitasai @
Gyadri bedllitdsok:
MINDEGYIK kapcsolé OFF (Kl) dlldsban van!

Megjegyzés:

A DIP kapcsoldk helyzeteinek minden
kombindciéja megengedett. Minden
kivdlasztott funkcié egymds utdn hozzdadddik
a kordbbiakhoz. Csak egy esetben birdlja fellil
a funkcionalitdsokat a logika, amikor a 6-os
szdmu kapcsold a Proportional (Ardnyos) / 3
ponton van, amely ugy dllitja be a
szelepmozgatdt, hogy az ne reagdljon a
vezérlGjelre, és ,,egyszeri” hdrom-pont
vezérlésii dllitémUiként lizemeljen.

SW1:U/1@ D

A szelepmozgaté egy fesziiltség vagy aram
vezérléjelre tud reagdlni. Az 1-es szamu
kapcsoloval: beallithatd, hogy az U/l allitomu

egy fesziiltség vezérléjelre (a szelepmozgatd
0...10 V kozétti jelre reagal), vagy egy dram
vezérléjelre (a szelepmozgatd 0...20 mA
kozotti jelre reagdl) mikodjon.

Gyadri bedllitds:

fesziiltség vezérlGjel (0...10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 @

A szelepmozgatoét be lehet ugy allitani, hogy
2 V-ndl vagy 0 V-nél nagyobb vezérlGjelre
reagaljon. Ha a szelepmozgatdt aram
vezérléjelre allitjdk be, akkor ez 4 mA-t6l
vagy 0 mA-t6l nagyobb vezérld jelre reagal.

A gydri bedllitds: 2 ... 10V.

SW 3: Egyenes/Forditott @ 3@

A szelepmozgato bedllithaté tgy, hogy
csokkend vezérlGjelre az orso lefelé
mozogjon (EGYENES m(ikddés), VAGY
felfelé mozogjon novekvé vezérlé jelre
(FORDITOTT mikédés).

A gydri bedllitds: EGYENES

SW 4: ---/Szekvencialis @ @

Két szelepmozgat6 parhuzamos miikddésre
allithaté egy vezérléjellel mikodtetve.
SZEKVENCIALISRA allitott helyzetben a
szelepmozgatd ugy reagal, hogy felosztja a
vezérléjelet (I4sd a 0(2)...5(6) V/ 6(6)...10 V).

Megjegyzés:

Ez a kombindci6 az 5-6s szdmu
mikrokapcsoldval egyiitt miikédik:
02)V...56V)/66)V...10V

SW5:0Q)V...56V)/66)V...10V@ G

Megjegyzés:

Ez a funkci6 akkor dll rendelkezésre, ha a 4-es

szdmu mikrokapcsolo: --- / Szekvencidlis

helyzetben van.

A szelepmozgatd bedllithatd, hogy

illeszkedjen a vezérlGjel tartomdnydhoz:
2...6V (2-esszdmu kapcsolo:2V ... 10)
0...5V (2-esszdmu kapcsolé:0V ... 10)

4...12mA  (2-esszdmukapcsolé:2V ... 10)
0...710mA (2-es szdmu kapcsolé: 0... 10)
VAGY

6... 10V (2-es szdmu kapcsolé: 2V ... 10)
5...10V (2-es szamu kapcsolé: 0V ... 10)
12...20mA (2-es szdmu kapcsolé:2V ... 10)
10...20mA (2-es szdmu kapcsolé: 0... 10)

SW 6: Aranyos/harom-pont @ (®

A szelepmozgaté mikodhet ,egyszer(”
harom-pont vezérlési allitomiként, ha a
harom-pont funkcié van kivalasztva. A
tapfesziltsége az SN és az SP pontokra kell
csatlakoztatni. Az 1-es vagy a 3-as ponthoz
a 24 VAC jel csatlakozik a szelepmozgaté
fel, vagy le irdnyu mozgatésahoz. A
visszatéré X jel jelzi a helyes poziciét.

Megjegyzés:

ha a hdrom-pont funkcid van kivdlasztva, a
szelepmozgaté nem reagdl semmilyen, az' Y
porton megjelené vezérlGjelre. Csak akkor
emeli fel, vagy engedi le az orsét, ha fesziltséget
kap az 1-es vagy a 3-as ponton.

SW 7: LOG vizétfolyds/LIN vizatfolyds
0

A nagy AB-QM szelepek jelleggorbéje
linearis. Ha a kapcsold LIN poziciéban all,

a jelleggodrbe linearis marad. Ha a kapcsolé
LOG pozicidban all, a szelepmozgaté
vizatfolyasi jelleggorbéje gy médosul,
hogy a szelepmozgaté és a szelep LOG
jelleggorbéjl szelepként mikddik egyditt.

Gydri bedllitds:
LOG. Vizdtfolyds (a szelep jelleggorbéje
vdltozatlan)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
OFF (KI) pozicidra allitando.

SW 9: Visszaallitas @ (9

Az egység tapfesziiltségre kapcsolasa utan, a
szelepmozgat6 elkezdi az 6nbedllitast. Az LED
az 6nbeallitas befejezéséig villog. Az
id6tartam az orsémozgas nagysagatdl fligg,
és normal esetben a folyamat eltart néhany
percig. Az 6nbedllitas befejezésekor a
szeleploket hossza eltérolasra keril a
memoridban. Az onbeallitas ujrakezdéséhez
véltoztassa meg a RESET mikrokapcsolo (9-es
kapcsold) allasat. Ha a tapfesziiltség
lekapcsolédik, vagy 0,1 masodpercnél tovabb
80% ala esik, akkor az aktualis szeleppozicio
elmentésre keriil a memoridban. Energiaellatas
kimaradasakor az 6sszes adat a memaoridban
elmentve marad.

Miikédés vizsgalat
A jelz6fény mutatja, hogy a pozicionald
mikodik-e vagy sem. Tovabba, a kijelz6
mutatja a szabalyozé statuszat és hibait.
Allandé fényjelzés

- normal makoédés
Nincs fényjelzés

- nem mukddik, vagy nincs

energiaellatas

Szakaszosan vilagitoé fény (1 Hz)

- Onbedllité mod
Szakaszosan vilagito fény (3 Hz):

- tapfesziiltség tul alacsony

- elégtelen szelep l16ket (<20 mp)

- véghelyzet nem elérheté.
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Sigurnosne preporuke

A

Da bi izbegli ozledivanje osoblja i oSte¢enje
opreme, apsolutno je neophodno pazljivo
procitati ova uputstva i pridrzavati ih se.

Montazu, pokretanje i odrzavanje moraju
izvoditi samo kvalifikovane i ovlas¢ene osobe.

Pre sklapanja sistema i snizavanja pritiska u
njemu.

Molimo Vas da se pridrzavate uputstava
proizvodaca ili korisnika sistema.

A

AC24V
Povezati pomocu sigurnosnog
izolacionog transformatora.

Sklapanje @

Pricvrstiti pogon na ventil.

Ozi¢enje ©
Kontrolni signal
Kontrolni signal iz upravlja¢a mora biti

povezan na polove Y (ulazni signal) i SN
(uobicajeni) na odstampanoj tabli AME.

I1zlazni signal

Izlazni signal iz pola X moze se koristiti za
pokazivanje trenutnog polozaja. Raspon
zavisi od podesavanja na DIP prekidacu.

Dolazni napon
Dolazni napon (24 V~-15 do +10%, 50 Hz)
mora biti povezan na polove SN i SP

* AC 24 V Povezati pomocu sigurnosnog
izolacionog transformatora (AC 24 V Connect
via safety isolating transformer)

Podesavanja DIP prekidaéa @
Fabricka podesavanja:
SVI prekidaci su u poloZaju ISKLJUCENO!

Napomena:

Sve kombinacije DIP prekidaca su dozvoljene.
Sve funkcije koje se biraju dodaju se jedna za
drugom. Postoji samo jedno logi¢no
ponistavanje funkcija, tj. prekidac br. 6
proporcionalni/ prekidac s tri poloZaja, koji
podesava pogon tako da on ignorise
kontrolni signal i radi kao ,jednostavni”
pogon s tri poloZaja.

SW1:U1@ D

Pogon moze da reaguje na naponiili na
strujni kontrolni signal. Sa prekidacem br. 1:
U/l pogon moze biti podesen ili da radi sa
kontrolnim signalom za napon (pogon
reaguje na signal izmedu 0 ... 10 V) ili sa
kontrolnim signalom za struju (pogon
reaguje na signal izmedu 0 ... 20 mA).

Fabric¢ka podesavanja:
kontrolni signal za napon (0... 10 V).

SW2:2V...10/0V... 100 @

Pogon moze biti podesen da reaguje na
kontrolni signal od 2 Viili 0 V. Ako je pogon
podesen na strujni signal onda on reaguje
na kontrolni signal od 4 mA ili 0 mA.

Fabricko podesavanje je:2 ... 10V.

SW 3: Direktno/suprotno @ ®

Pogon moze biti podesen tako da osovina
ide nadole kod opadajuceg kontrolnog
signala (DIREKTNO) ILI da osovina ide
nagore kod rastuéeg kontrolnog signala
(SUPROTNO).

Fabricko podesavanje je: DIREKTNO

SW 4: ---/Uzastopno @ @

Dva pogona mogu se podsiti da rade
paralelno s jednim kontrolnim signalom.
Ako je podeseno na UZASTOPNO, onda
jedan pogon reaguje na podeljen kontrolni
signal (videti0(2) V... 5(6V)/6(6) V... 10V).

Napomena:

Ova kombinacija radi u kombinaciji s
prekidacem br.5:02) V... 5(6V)/6(6) V... 10V

SW5:002) V... 56 V)/6(6) V... 10VE@ B

Napomena:

Ova funkcija je dostupna ako je na prekidacu
br. 4: ---/Podeseno na uzastopno.

Pogon moZze biti podeSen da odgovara
rasponu kontrolnog signala:

2...6V (prekidac br.2:2V ... 10)
0..5Vv (prekidac br.2: 0V ... 10)
4...12mA (prekidacbr.2:2V ... 10)
0...10mA  (prekidacbr.2:0... 10)
L
6...70V (prekidac br.2:2V ... 10)
5...10vV (prekidac br.2:0V ... 10)
12...20mA  (prekidacbr.2:2V ... 10)
10...20mA  (prekidacbr.2:0... 10)

SW 6: Proporcionalni/s tri polozaja @ (6
Pogon moze da radi kao ,jednostavni”
pogon s tri poloZaja ako je odabrana
funkcija tri poloZaja. Dovod struje treba da
bude povezan na priklju¢na mesta SN i SP.
Na priklju¢nom mestu 1 ili 3 24 VAC signal
je povezan za podizanje ili spustanje pogona.
Povratni signal X pokazuje ispravan polozaj.

Napomena:

ako je odabrana funkcija s tri poloZaja, pogon
ne reaguje ni na jedan kontrolni signal na
prikljucnom mestu Y. On samo podize i spusta
osovinu ako ima struje na priklju¢nom mestu
1ili 3.

SW7:LOG/LIN@® D

Veliki AB-QM ventil ima linearnu karakteristiku.
Sa podesavanjem prekidaca na LIN, obelezje
ostaje linearno. Sa podesavanjem prekidaca
na LOG, karakteristika pogona je
modifikovano tako da pogon i ventil rade
zajedno kao ventil sa LOG karakteristikom.

Fabricko podesavanje:
LOG. Tok (obeleZje ventila je nepromenjeno)

SW 8: 100% K,,</RED. K, @
Treba namestiti u polozaj ISKLJUCENO.

SW 9: Resetovanje @ (9

Nakon $to se pogon ukljudi u struju, pogon ¢e
poceti postupak samopodesavanja. Lampica
LED trepce dok se samopodesavanje ne zavrsi.
Trajanje zavisi od pomeranja vretena i obi¢no
traje nekoliko minuta. Duzina hoda ventila se
skladisti u memoriji nakon $to je
samopodesavanje zavrseno. Za ponovno
pokretanje samopodesavanja promeniti
polozaj prekidac¢a RESETOVANJE (prekidac br.9).
Ako se struja iskljuci ili napon padne ispod
80% za vise od 0,1s, trenutni polozaj ventila
bice uskladisten u memoriji, a svi podaci ostace
sacuvani u memoriji i nakon nestanka struje.

Funkcionalni test
Lampica pokazivaca pokazuje da li
pozicioner radi ili ne. Stavise, indikator
pokazuje status prekidaca i kvarove.
Konstantno svetlo

- normalan rad
Nema svetla

- ne funkcionise ili nema struje
Trepcuce svetlo (1 Hz)

- samopodesavanje
Trepcuce svetlo (3 Hz):

- suvi$e nizak napon struje

- nedovoljan zamah ventila (<20 s)

- ne moze se sti¢i do krajnjeg polozaja.

73691210 DH-SMT/SI

VI.CV.B1.2N © Danfoss 11/2010

19



SLOVENSCINA

Varnostno opozorilo

A

Za preprecevanje telesnih poskodb in
poskodb naprave morate ta navodila
natancno prebrati in jih tudi razumeti.

Nujna montazna, zagonska in vzdrzevalna
dela lahko izvajajo samo kvalificirani, Solani
in pooblasceni delavci.

Pred montazo je treba znizati tlak v sistemu.

Prosimo, upostevajte navodila proizvajalca
sistema ali sistemskega operaterja.

A

Izm. tok 24V
Prikljucite prek varnostnega
izolacijskega transformatorja.

Montaza @

Pogon pritrdite na ventil.

Ozi¢enje ©

Regulacijski signal

Regulacijski signal iz requlatorja morate
prikljuciti na prikljucka Y (vhodni signal) in
SN (skupna ni¢la) na AME tiskanem vezju.

Izhodni signal
Izhodni signal iz priklju¢ka X je mogoce
uporabiti za dolocanje trenutnega polozaja.

Obmocje je odvisno od nastavitev DIP-stikala.

Napajalna napetost
Napajalna napetost (24 V~-15 do +10 %, 50 Hz)
mora biti priklju¢ena na prikljucka SN in SP

* 1zm. tok 24 V Prikljucite prek varnostnega
izolacijskega pretvornika (24 V Connect via
safety isolating transformer)

Nastavitve DIP-stikal @

Tovarniske nastavitve:
VSA stikala so v poloZaju IZKLOP (OFF)!

Opomba:

Dopustne so vse kombinacije DIP-stikal. Vse
izbrane funkcije so dodane ena za drugo.
Obstaja samo ena logi¢na sprememba
funkcionalnosti. Stikalo st. 6 proporcionalno /
3 tocke, ki nastavi pogon tako, da ignorira
regulacijski signal in deluje kot ,obicajen”
3-tockovni pogon.

SW1:U/1@ QO

Pogon se lahko odzove na napetostni ali na
tokovni regulacijski signal. S stikalom 3t. 1:
U/I pogon je mogoce nastaviti tako, da
deluje z napetostnim regulacijskim signalom
(pogon se odziva na signal med 0 ... 10V)
ali s tokovnim krmilnim signalom (pogon se
odziva na signal med 0 ... 20 mA).

Tovarniske nastavitve:
napetostni regulacijski signal (0 ... 10 V).

SW2:2vV...10/0V...10@ @

Pogon je mogoce nastaviti tako, da se
odziva na regulacijski signal od 2V ali 0 V.
Ce je pogon nastavljen na tokovni signal, se
odziva na regulacijski signal od 4 mA ali 0 mA

Tovarniske nastavitve: 2 ... 10V.

SW 3: Direktno/inverzno @ ®

Pogon je mogoce nastaviti tako, da drog
potuje navzdol ob zmanjsevanju
regulacijskega signala (DIREKTNO) ALI tako,
da se drog pomika navzgor ob porastu
regulacijskega signala (INVERZNO).

Tovarniske nastavitve: DIREKTNO

SW 4: ---/sekventno @ @

Dva pogona je mogoce nastaviti tako, da
delujeta vzporedno z enim regulacijskim
signalom. Pri nastavljenem parametru
SEKVENCNO se pogon odziva na razdeljen
regulacijski signal (glejte 02) V... 5(6 V) /
6(6)V...10V).

Opomba:

Ta kombinacija deluje v kombinaciji s
stikalom $t. 5:02) V... 56 V) /6(6) V... 10V

SW5:002) V... 56 V)/6(6) V... 0V@ G

Opomba:

Ta funkcija je na voljo za stikalo st. 4: --- /
nastavljeno je sekvencno.

Pogon je mogoce nastaviti tako, da ustreza
obmocju krmilnega signala.

2...6V (stikalost.2:2V ... 10)
0..5V (stikalo st.2: 0V ... 10)
4...12mA (stikalost.2:2V ... 10)
0...10mA (stikalo st. 2:0... 10)
ALl
6...70V (stikalost.2:2V ... 10)
5...10V (stikalo st.2: 0V ... 10)
12...20mA  (stikalost.2:2V ... 10)
10...20mA  (stikalost.2:0... 10)

SW 6: Proporcionalno/3 to¢ke @ (®
Pogon deluje kot ,enostaven” 3-tockovni
pogon, Ce ste izbrali 3-tockovno funkcijo.
Napajanje priklopite na sponke SN in SP.

Na sponkah 1 ali 3 je priklopljen signal 24V,
izm. tok, za dviganje ali spus¢anje droga.
Povratni signal X ponazarja pravilen polozaj.

Opomba:

Ce je izbrana 3-tockovna funkcija, se pogon
ne odziva na noben regulacijski signal na
sponki Y. Pogon dviga oziroma spusca drog
le, Ce je napajanje prisotno na sponkah 1 ali 3.

SW 7: LOG pretok/LIN pretok @ @

AB-QM ventil ima linearno karakteristiko. Ce
stikalo nastavite na LIN pretok, karakteristika
ostaja linearna. Ce stikalo prestavite na LOG
pretok, se karakteristika pogona spremeni
tako, da pogon in ventil delujeta skupaj kot
ventil z LOG karakteristiko.

Tovarniske nastavitve:
LOG. pretok (karakteristika ventila je
nespremenjena)

SW 8: 100% K,</RED. K, @
Postavite v polozaj IZKLOP (OFF).

SW 9: Ponastavi @ (9

Po priklopu na vir napajanja pogon zac¢ne s
postopkom samopozicioniranja. Kontrolna
LED dioda utripa do zaklju¢ka postopka
samopozicioniranja. Trajanje je odvisno od
pomika vretena in obicajno znasa nekaj minut.
Po zaklju¢enem postopku samonastavitve se
dolzina hoda ventila shrani v pomnilnik. Za
ponovni zagon postopka samopozicioniranja
preklopite stikalo PONASTAVITEV (RESET)
(stikalo $t. 9). Ce se napajalna napetost izkljuci
ali pade pod 80 % v vec kot 0,1 s, se trenutni
polozaj ventila shrani v pomnilnik in vsi
podatki ostanejo shranjeni v pomnilniku tudi
po odklopu vira napajanja.

Preskus delovanja
Kontrolna lucka prikazuje, ¢e pozicionirni

element deluje ali ne. Ta kontrolna lucka
prikazuje tudi stanje regulacije in napake.
Konstantno sveti

- obic¢ajno delovanje
Ne sveti

- ne deluje ali ni napajanja
Lucka utripa (1 Hz)

- samopozicionirani nacin delovanja
Lucka utripa (3 Hz)

- napajanje premajhno

- nezadosten hod ventila (<20 s)

- kon¢nega polozaja ni mogoce doseci.
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ITALIANO

Nota di sicurezza

A

Per evitare danni alle persone e
all'apparecchio, e assolutamente necessario
leggere e osservare attentamente queste
istruzioni.

Montaggio, avviamento e manutenzione
devono essere eseguiti solo da personale
autorizzato e qualificato.

Depressurizzare il sistema prima del
montaggio.

Seguire sempre le istruzioni del costruttore
o dell’assistenza.

A

24 VAC
Collegare tramite trasformatore di
isolamento di sicurezza.

Montaggio @

Fissare l'attuatore alla valvola.

Cablaggio @

Segnale di comando

Il segnale di comando deve essere collegato
ai morsetti Y (segnale ingresso) e SN
(comune) sulla scheda stampata dell’AME.

Segnale di uscita

Il segnale di uscita dal morsetto X puo
essere utilizzato per indicare la posizione
della valvola. Il range dipende dalla
configurazione degli interruttori DIP.

Tensione di alimentazione
L'alimentazione (24 V -15/+10%, 50 Hz) deve
essere collegata ai morsetti SN ed SP.

* 24 VAC: Collegare tramite trasformatore di
isolamento di sicurezza.
(Connect via safety isolating transformer.)

Impostazione del DIP switch @

Impostazione di fabbrica:
Tutti gli switch sono in posizione OFF!

Nota:

Tutte le combinazioni degli interruttori DIP
sono consentite. Tutte le funzioni selezionate
sono aggiunte in sequenza. Esiste solo una
sovrapposizione logica delle funzioni, vale a
dire l'interruttore N. 6 Proporzionale/3 punti,
che imposta I'attuatore in modo che ignori

il segnale di comando e funzioni come un
“semplice” motore a 3 punti.

SW1:U/1@ QO

L'attuatore pud rispondere al segnale di
comando di tensione oppure di corrente.
Con l'interruttore N.1: Con lo switch No.1,
posizione U/I, I'attuatore puo essere settato
per funzionare sia con un segnale di

comando di tensione (I'attuatore risponde
al segnale tra 0...10 V) sia con un segnale di
comando di corrente (l'attuatore risponde
al segnale tra 0...20 mA).

Settaggio di fabbrica:
Segnale di comando tensione (0...10 V).

SW2:2vV...10/0V... 100 ®
L'attuatore puo essere settato in modo che
risponda a un segnale di comando da 2V
0 0 V. Se l'attuatore é settato su un segnale
di corrente, rispondera a un segnale di
comando da4 mA o OmA.

Il settaggio difabbricaeé:2 ... 10 V.

SW 3: Diretto/Inverso @ @

L'attuatore puo essere settato in modo che
I'alberino si sposti verso il basso quando il
segnale di comando diminuisce (DIRETTO)
o si sposti verso l'alto quando il segnale di
comando aumenta (INVERSO).

Il settaggio di fabbrica é: DIRETTO

SW 4: ---/Sequenziale @ @

Due attuatori possono essere settati

per far si che funzionino in parallelo con
un segnale di comando. Se é settata la
funzione SEQUENZIALE, allora I'attuatore
risponde al segnale di comando “split”
(vedi 0(2)V...5(6 V)/6(6)V...10 V).

Nota:

Questa combinazione funziona assieme
allinterruttore N. 5:02) V... 56 V)/6(6) V... 10V

SW5:002)V...56V)/6(6) V... 10V@ G

Nota:
Questa funzione é disponibile se l'interruttore
N. 4: ---/ Sequenziale e settato.
L'attuatore puo essere settato in modo che la
corsa del segnale di comando sia:
2...6V (interruttoreN.2:2V... 10)
0...5V (interruttoreN.2:0V ... 10)

4...12mA (interruttoreN.2:2V ... 10)

0...10mA (interruttore N. 2:0 ... 10)
OPPURE

6...10V (interruttoreN.2:2V ... 10)

5..10V (interruttoreN.2:0V ... 10)

12...20mA (interruttoreN.2:2V ... 10)

10... 20mA (interruttore N.2:0 ... 10)

SW 6: Proporzionale/3 punti @ (©

Se viene selezionata la funzione 3 punti,
allora I'attuatore puo funzionare come
“semplice” attuatore a 3 punti.
L'alimentazione elettrica deve essere
collegata ai morsetti SN e SP. Il segnale di
comando 24V CA é collegato per l'apertura
e la chiusura dell'attuatore ai morsetti 1 o0 3.

Il segnale di ritorno X corrisponde alla
posizione corretta.

Nota:

Se la funzione a 3 punti é selezionata,
I'attuatore non risponde al segnale di
comando sul morsettoY. Alza e abbassa
I'alberino solo quando I'alimentazione é
presente sui morsetti 10 3.

SW 7: Portata LOG./Portata LIN.4 7 @ @

La valvole AB-QM possiedono
caratteristiche lineari. Impostando
I'interruttore su portata LIN, le
caratteristiche rimangono lineari.
Impostando l'interruttore su portata
LOG, le caratteristiche dell'interazione
fra I'attuatore e la valvola vengono
modificate, in quanto la valvola avra
caratteristiche LOG.

Settaggio di fabbrica:
Portata LOG. (le caratteristiche della valvola
vengono modificate)

SW 8: 100% K,,o/RED. K, @
Deve essere impostato sulla posizione OFF.

SW 9: Resettaggio @ (9

Dopo essere stato collegato all'alimentazione,
I'attuatore inizia una procedura di auto-
regolazione. Il LED lampeggia fino a quando
l'auto-regolazione & terminata. Questa
operazione dura normalmente pochi minuti
a seconda della corsa. La corsa della valvola
viene memorizzata alla fine di questa
processo di auto-regolazione. Per ripetere
la procedura di auto-regolazione occorre
modificare la posizione RESET (interruttore
n. 9). Se la tensione viene a mancare o
scende a un valore inferiore all’'80% per

piu di 0,1 sec., la posizione attuale della
valvola viene memorizzata. Anche tutti i
dati verranno salvati in caso di interruzione
dell’alimentazione.

Test di funzionamento

La spia luminosa indica se l'attuatore & in
funzione o meno. Esso indica inoltre lo
stato di comando o di avaria.

Costantemente acceso

- funzionamento normale
Spento

- nessun funzionamento né alimentazione
Illuminazione intermittente (1 Hz)

- modalita di autoregolazione
Illuminazione intermittente (3 Hz)

- alimentazione insufficiente

- corsa insufficiente della valvola (< 20 sec.)

- fine corsa non puo essere raggiunta.
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LATVIESU

Informacija par drosibu

A

Lai novérstu traumu gusanas un ierices
bojajumu risku, obligati rapigi jaizlasa un
jaievéro Sie noradijumi.

NepiecieSama montaza, palaisana un
apkope javeic tikai kvalificétiem un
pilnvarotiem darbiniekiem.

Pirms sistémas montazas un spiediena
samazinasanas.

Ladzu, ievérojiet sistémas izstradataja vai
sistémas operatora noradijumus.

A

Mainstrava:
24 V. Pievienojiet, izmantojot drosibas
izolacijas transformatoru.

Montaza @

Uzstadiet izpildmehanismu uz varsta.

Vadojums @

Kontrolsignals

Kontrollera kontrolsignals japievada
terminalim Y (ievadsignals) un SN (kopéjais)
uz AME drukatas shémas plates.

Izvades signals

Izvades signalu no terminala X var izmantot,
lai noteiktu pasreizéjo poziciju. Diapazons ir
atkarigs no DIP slédza iestatijumiem.

Barosanas spriegums
Barosanas spriegums (24 V no -15 lidz +10%,
50 Hz) japievada terminalim SN un SP.

* Mainstrava: 24 V. Pievienojiet, izmantojot
drosibas izolacijas transformatoru.
(AC 24 V/Connect via safety isolating
transformer.)

DIP slédZa iestatijumi @

Riapnicas iestatijumi:
VISI slédzi ir pozicija OFF (Izslégts).

Piezime.

Visas DIP sledzu kombindcijas ir atlautas. Visas
atlasitas funkcijas tiek pievienotas secigi. Ir
tikai viens funkcionalitates logikas ignoréSanas
gadijums, t.i., 6. sledza proporcionala/3 punktu
darbiba, kad izpildmehanisms tiek iestatits,

lai tas ignorétu kontrolsignalu un darbotos ka
“vienkarss” 3 punktu izpildmehanisms.

SW1:U/1@

Izpildmehanisms var reagét uz sprieguma
vai stravas kontrolsignalu. Izmantojot 1.
slédzi: U/l izpildmehanismu var iestatit, lai
tas darbotos ar sprieguma kontrolsignalu
(izpildmehanisms reagé uz signalu no

0 lidz 10 V) vai stravas kontrolsignalu
(izpildmehanisms reagé uz signalu no

0 lidz 20 mA).

Ruapnicas iestatijums:
sprieguma kontrolsignals (0-10 V).

SW2:2V...10/0V...10@ @
Izpildmehanismu var iestatit, lai tas reagétu
uz kontrolsignalu, sakotar2 Vvai0 V. Ja
izpildmehanisms ir iestatits uz stravas
signalu, tad tas reagé uz kontrolsignalu,
sakot ar 4 mA vai 0 mA.

Ripnicas iestatijums: 2-10 V.

SW 3: Tiesi/pretéji @ @
Izpildmehanismu var iestatit, lai varpsta,
kontrolsignalam samazinoties, parvietotos
uz leju (DIRECT (Tiesi)) VAI, kontrolsignalam
palielinoties, parvietotos uz augsu (INVERSE
(Pretgji)).

Rupnicas iestatijums: DIRECT (Tiesi)

SW 4: ---/Secigs @ @

Divus izpildmehanismus var iestatit, lai tie
darbotos paraléli ar vienu kontrolsignalu.
Jair iestatits rezZims SEQUENTIAL (Secigs),
tad izpildmehanisms reagé uz dalitu
kontrolsignalu (sk. 0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10 V).

Piezime.

Si kombindcija ir piemérota, izmantojot 5.
slédzi: 0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10 V

SW 5:0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10V @ ®

Piezime.

Si funkcija ir pieejama, ja 4. slédzis:

---/ir iestatits secigas darbibas rezima.
Izpildmehanismu var iestatit, lai tas atbilstu
kontrolsignala diapazonam:

2-6V (2. sledzis: 2 V-10)
0-5Vv (2. sledzis: 0 V-10)
4-12mA (2. sledzis: 2 V-10)
0-10 mA (2. sledzis: 0-10 mA)
VAl

6-10V (2. sledzis: 2 V-10)
5-10V (2. sledzis: 0 V-10)
12-20 mA (2. slédzis: 2 V-10)
10-20 mA (2. sledzis: 0-10)

SW 6: Proporcionala darbiba/3 punktu
14 JO)

Izpildmehanisms var darboties ka
“vienkarss” 3 punktu izpildmehanisms,
jair atlasita 3 punktu funkcija. Stravas
padeve japievieno porta SN un SP. 1. vai

3. porta 24 V mainstrava ir pievienota,

lai izpildmehanisms veiktu pacelSanu

vai nolaisanu. Atgriezes signals X norada
pareizo poziciju.

Piezime.

Jair atlasita3 punktu funkcija, izpildmehanisms
nereagé uz kontrolsignalu porta Y. Tas tikai
pace vai nolaiz varpstu, ja strava tiek piegadata
1.vai 3. porta.

SW 7: LOG. plasma/LIN. plasma @ @

Lielajam varstam AB-QM ir lineara
raksturlikne. lestatot slédzi uz LIN. plidsmu,
raksturlikne paliek lineara. lestatot

slédzi uz LOG. plasmu, izpildmehanisma
raksturlikne tiek modificéta modificéta ta,
ka izpildmehanisms un varsts kopa darbojas
ka varsts ar LOG. raksturlikni.

Rupnicas iestatijums:

LOG. plasma (varsta raksturlikne netiek
mainita)

SW 8: 100% K,,s/SARKANS. Kvse
Jaiestata pozicija OFF (Izslégts).

SW 9: atiestatisana @ (9

Péc izpildmehanisma pieslégsanas stravas
padevei tas saks pielagosanas procediru. LED
indikators mirgos tik ilgi, kamér pielagosanas
tiks pabeigta. Tas ilgums ir atkarigs no
varpstas gajiena, un parasti ilgst dazas
minates. Péc tam, kad pielagosanas pabeigta,
varsta gajiena intervals tiek saglabats atmina.
Lai pielagosanos restartétu, mainiet slédza
RESET (Atiestatisana) poziciju (9. slédzis).

Ja barodanas spriegums tiek atslégts vai
samazinas zem 80% atrak neka 0,1 s laika,
pasreizéja varsta pozicija tiks saglabata
atmina un visi dati paliks saglabati atmina

ari péc stravas padeves izslégsanas.

Darbibas parbaude
Indikatorlampina norada, vai pozicionétajs
darbojas. Turklat indikators norada vadibas
statusu un klames.
Pastaviga gaismina

- normala darbiba
Gaismina nedeg

- nenotiek darbiba vai nav stravas padeves
Neregulara gaismina (1 Hz):

- pielagosanas rezims
Neregulara gaismina (3 Hz):

- parak maza stravas padeve

- nepietiekams virzula gajiens (< 20 s)

- nevar sasniegt beigu poziciju.
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