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Safety Note

A

To avoid injury of persons and damages
to the device, it is absolutely necessary
to read and observe these instructions
carefully.

Necessary assembly, start-up, and
maintenance work must be performed by
qualified and authorized personnel only.

Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Mounting Il

Fix the actuator AME 15QM on the valve I .

Wiring I
Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and
SN (common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage
(24 V~ -15 to +10%, 50 Hz) must be
connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings IHl
Factory settings:

ALL switches are on OFF position! (1]

Note: H

All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW 1: U/I

Actuator can responde to a voltage or
current control signal. With switch No.1: U/
| actuator can be set either to operate with
a voltage control signal (actuator responds
to signal between 0.... 10 V), or current
control signal (actuator responds to signal
between 0 ... 20 mA).

Factory setting:

voltage control signal (0 ... 10 V).

SW2:2vV...10/0V... 10

Actuator can be set to response on a
control signal from 2V, or 0 V. If the
actuator is set to current signal than it
responds to control signal from 4 mA or
0 mA.

Factory setting is:
2...10V.

SW 3: Direct/Inverse

Actuator can be set for spindle to travel
downwards on rising control signal
(DIRECT), OR for spindle to travel upwards
on rising control signal (INVERSE).

Factory setting is:
DIRECT

SW 4: ---/Sequential

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split
control signal (see 0(2) V... 5(6 V) /
6(6)V...10V).

Note:

This combination works in combination with
switch No.5:0(2) V... 5(6V)/6(6) V... 10V

SW5:02)V...56V)66)V...10V
Note:

This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.

Actuator can be set to match the range of the
control signal:

2...6V(switchNo.2:2V... 10)
0...5V (switchNo.2:0V ... 10)
4...12mA (switchNo.2:2V ... 10)
0... 10mA (switch No.2:0... 10)

OR

6... 10V (switchNo.2:2V ... 10)
5... 10V (switchNo.2:0V ... 10)
12... 20 mA (switch No.2:2V ... 10)
10... 20 mA (switch No.2:0... 10)

SW 6: Proportional/3 point

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on

SN and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal X indicates the
correct position.

Note:

if 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is
supplied on port 1 or 3.

SW 7: LOG. flow/LIN. flow

Almost all Danfoss valves that fit the
actuator have logarithmic (equal
percentage) flow/position characteristic.
With setting switch to LIN. flow the
characteristic of motorised valve can be
affected. Combination of actuator and valve
can work together as valve with LINEAR
characteristic.

Factory setting:
LOG. Flow (characteristic of valve is
unchanged)

NOTE:

If this function is used in combination with
non-logarithmic valves the characteristic
of motorised valve will be anti-logarithm of
valve’s characteristic (e.g. valve with linear
characteristic will be transformed to quick
open characteristic).

SW 8: 100% K,,s/RED. Ky,
To be set on OFF position.

SW 9: Reset

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and
will normally last a few minutes. The stroke
length of the valve is stored in the memory
after self adjustment has been completed. To
restart self adjustment, change the position
of RESET switch (switch No.9). If the supply
voltage is switched off or falls below 80% in
more than 0.1s, the current valve position will
be stored in the memory and all data remain
saved in the memory also after a power
supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.

Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.
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Sikkerhedsbestemmelser

A

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut ngdvendig at gennemlzese
felgende instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

For montering eller demontering skal
anleegget geres tryklgst.

Leverandgrens retningslinier skal folges.

Montering I
Fastger AME 15QM pa ventilen [ 3

Elektrisk tilslutning IEl
Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (fzelles)
pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes
til indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspaending

Forsyningsspaendingen (24 V~ -15/+10%,
50 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP kontakter H
Fabriksindstilling:

Alle kontakter er | OFF position! @
Bemeerk:

Alle kombinationer af kontaktindstillinger
er tilladelige. Alle funktionsvalg er tilfajet en
efter en. Der er kun en logisk overskridelse af
funktionaliteten: Kontakt Nr. 6 Proportional
/ 3-punkt styring, som szetter aktuatoren i
stand til at ignorere reguleringssignalet og
arbejde som en "simpel” 3- punkt motor

SW1:U /I

Aktuatoren kan modtage
reguleringssignaler i spaending eller strgm.
Med kontakt Nr.1: U / | kan aktuatoren
indstilles til at arbejde med spaendings-
signal (aktuatoren reagerer pa signal
mellem 0...10V), eller stremsignal
(aktuatoren reagerer pa signal mellem
0...20mA).

Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0 ... 10V).

SW2: 2V...10/ 0V...10

Aktuatoren kan indstilles til at reagere pa
signaler fra 2V, eller OV.

Er aktuatoren indstillet til streamsignal,
reagerer aktuatoren pa signaler fra 4mA
eller OmA.

Fabriksindstilling:
2... 10V

SW3: Direkte / Indirekte

Aktuatoren kan indstilles til nedadgdende
spindel ved stigende kontrolsignal
(DIREKTE)

Eller opadgaende spindel ved stigende
kontrolsignal (INDIREKTE)

Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/ Sekvens

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren
pa delt styresignal (se 0(2)V...5(6V) /
6(6)V...10V).

Bemeerk:

Denne kombination arbejder sammen med
kontakt Nr. 5:0(2)V...5(6V) /6(6)V...10V

SW5:0(2)V...5(6V)/ 6(6)V...10V
Bemeerk:

Denne funktion er tilgaengelig hvis kontakt
Nr. 4:---/ Sekvens er indstillet. Aktuatoren kan
afpasses til styresignalet:

2...6V(kontaktNr.2:2V ... 10)
0...5V (kontakt Nr.2: 0V ... 10)
4...12mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
0... 10mA (kontakt Nr.2:0 ... 10)

Eller

6... 10V (kontaktNr.2:2V ... 10)
5...10V (kontakt Nr.2:0V ... 10)
12... 20 mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
10... 20 mA (kontakt Nr.2:0... 10)

SW6: Proportional / 3-punkt

Aktuatoren arbejder som en “simpel” 3-
punkt aktuator, hvis 3-punkt funktionen
er valgt. Forsyningsspaending tilsluttes
klemmerne SN og SP. Pa klemmerne 1 og
3 tilsluttes 24 VAC signal til abne- lukke
funktion af aktuatoren. Udgangssignal X
indikerer korrekt position.

Bemeerk:

Hvis 3-punkt funktionen er valgt, reagerer
aktuatoren ikke pd signaler pd klemme Y.
Motorspindelen bevaeger sig kun opad eller
nedad ved signaler pd klemme 1 eller 3.

SW7: LOG. flow / LIN. flow

Naesten alle Danfoss ventiler som passer til
aktuatoren har logaritmisk karakteristik.
Ved at indstille kontakten pa LIN.

flow, pavirkes ventilens karakteristik.
Kombination aktuator / ventil arbejder
sammen som ventil med LINEAR
karakteristik.

Fabriksindstilling:
LOG.flow (ventilkarakteristikken er uzendret).

Bemaeerk:

Anvendes denne funktion i kombination med
ikke logaritmiske ventiler, vil karakteristikken
for motorventilen blive modsat logaritmisk

i forhold til ventilkarakteristikken (d.v.s.

en ventil med lineaer karakteristik vil blive
transformeret til hurtig aben karakteristik).

SW 8: 100% K,s/RED. Ky

SW9: Reset

Efter tilslutning af forsyningsspaending,
vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er faerdig. Varigheden
afhaenger af spindelvandringen og tager
normalt nogle fa minutter. Ventilens
spindelvandring lagres i hukommelsen
efter selvjusteringen er faerdig. For at
starte selvjustering, skiftes positionen

af RESET kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen svigter eller
falder til under 80% i mere end 0,1
sekund, vil den aktuelle ventilposition
lagres i hukommelsen og alle data bliver
bevaret i hukommelsen, ogsa efter at
forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er
i drift, ligesom den viser driftsstatus og
eventuelle fejl.

Konstant lys

- normal drift

Intet lys

- ikke i drift, ingen streamforsyning
Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsmodul

Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

A

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerédt zu vermeiden, diese
Anleitung unbedingt beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von
sachkundigen und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden. Anlage vor Montage,
Demontage unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Montage A
AME 15 QM am Ventil ansetzen IEl.

Elektrischer Anschlu IZN
Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hdngt von der Briicke
ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10%, 50 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlief3en.

Einstellung der DIP Briicke Hl
WERKSEINSTELLUNG:

ALLE Schalter sind in der Position OFF! @
BEMERKUNG:

alle Kombinationen von DIP Schalter

sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen sind
hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen:
Briicke Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch
wird der Antrieb so umgeschaltet, dass

das Signal ignoriert wird und arbeitet als
“liblicher” 3-Punkt Anrieb.

SW1: U/I

Antrieb kann auf Strom- oder
Spannungsregelsignale reagieren. Mit
dem Schalter No.1: U/l kann der Antrieb
zwischen Spannungsregelsignal (Antrieb
reagiert auf Y Signal von 0 bis 10 V), oder
Stromregelsignal (Antrieb reagiert auf
Signal von 0...20 mA).

Werkseinstellung:

Spannungsregelsignal (0 ... 10V).

SW2:2V...10/0V...10

Antrieb kann auf Spannungsregelsignal
von 2V, oder OV reagieren. Wenn der
Antrieb auf Stromsignal eingestellt ist,
reagiert auf Regelsignal vom 4 mA oder
0 mA.

Werkseinstellung:
2...10V.

SW3: Direct/Inverse

Der Antrieb kann so eingestellt werden,
dass die Motorenspindel nach unten
bewegt bei steigendem Steuersignal
(DIRECT), ODER dass die Motorenspindel
nach oben bewegt bei steigendem
Steuersignal (INVERSE).

Werkseinstellung: DIRECT

SW4: ---/Sequentiell

Zwei Antriebe konnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2) V... 56 V) /

6(6) V... 10V).

BEMERKUNG:

Diese Kombination funktioniert mit dem
Schalter No.5:02) V... 5(6V)/6(6) V... 10V

SW5:0(2)V...5(6V)/6(6) V... 10V
BEMERKUNG:

diese Funktion ist wirksam, wenn der Schalter
No.4: --- / Sequentiell eingestellt ist. Antrieb
kann auf den Steuersignalbereich angepasst
werden:

2...6V (Schalter No.2:2V ... 10)
0...5V (SchalterNo.2:0V ... 10)
4... 12mA (Schalter No.2:2V ... 10)
0... 10mA (Schalter No.2:0 ... 10)

ODER

6... 10V (Schalter No.2:2V ... 10)
5... 10V (Schalter No.2:0V...10)
12... 20 mA (Schalter No.2: 2V ... 10)
10... 20mA (Schalter No.2:0 ... 10)

SW6: Proportional/3-Punkt

Bei der gewahlten 3-Punkt Funktion kann
der Antrieb als “einfacher” 3-Punkt Antrieb
arbeiten. Die Spannungsversorgung ist an
Klemme SN und SP anzuschlief3en. Auf der
Klemme 1 oder 3 = 24 VAC Steuersignal
sorgt fur stetigen oder absenken der
Antriebs. Das Ausgangssignal von Klemme
X kann zur Anzeige der aktuellen Position
benutzt werden.

BEMERKUNG:

wenn die 3-Punkt Funktion gewdhlt wird,
reagiert der Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme. Der Antrieb
bewegt die Motorenspindel nach oben oder
nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

SW?7: LOG. flow/LIN. flow

Fast alle Danfoss Ventile, die auf dem
Antrieb passen, haben logaritmische
(gleicher Prozentanteil). Durchfluf3/
Position Charakteristik. Wenn der Schalter
in der Position LIN. Flow ist, kann die
Characteristik des Ventils mit Motorantrieb
gedndert werden. Antrieb + Ventil arbeitet
zusammen wie ein Ventil mit LINEAR
Characteristik.

Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt
unverdndert).

BEMERKUNG:

falls diese Funktion mit dem nicht
logarithmischen Ventil verwendet wird,
tibernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewandelt).

SW 8: 100% Ky,s/RED. Kys

SW9: Reset

Nach Einschalten der Stromversorgung
startet der Regelantrieb den
Selbstanpassungsvorgang. Die
Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert
normalerweise einige Minuten,
abhdngig von der Distanz der
Spindelbewegung. Die Hublange des
Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert.
Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Driicken der RESET-Taste wiederholt
werden (Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder beim
Absinken auf einen Wert kleiner 80%
-langer als 0,1 s, wird die aktuelle
Ventilposition im Speicher gespeichert.
Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb,

den Betriebszustand und eventuelle Fehler

an.

Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhublédnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.

73691190 DH-SMT/SI
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Sécurité

A

Observer et lire attentivement les
instructions afin d'éviter les blessures
eventuelles et les dommages de
I'installation.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne
de qualification.

Dépressuriser le systeme avant le montage.

Suivre les instructions du fabricant du
systéme ou de son service.

Montage I
Fixer 'AME sur la vanne IEEl.

Branchement éléctrique
Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte imprimée de I'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut
servir pour indiquer la position actuelle. La
zone dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d’alimentation (24 V~-15/+10%,
50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN et SP.

Réglages du sélecteur de fonction

piPH
Réglage d’usine:

TOUTES les commandes sont en position
ARRET! ©

REMARQUE:

Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles.

Toutes les fonctions sélectionnées sont
ajoutées l'une a l'autre. Il y a seulement un
pontage logique des fonctions: commande

6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

U/l

Le moteur peut répondre au signal de
commande en tension ou en courant.

Avec la commande 1: U/l le moteur peut
étre réglé pour fonctionner soit a l'aide du
signal de commande de tension (le moteur
répond au signal entre 0...10V), soit au
signal de commande de courant (le moteur
répond au signal entre 0...20mA).

Réglage de 'usine:

le signal de commande de tension (0 ... 10 V).

2V...10/0V...10

Le moteur peut étre réglé pour répondre
au signal de commande a partirde 2V,

ou 0 V. Sile moteur est réglé au signal de
courant, il répond au signal de commande
a partir de 4 mA ou 0 mA.

Réglage de l'usine:
2...10V.

Direct/Inverse

Le moteur peut étre réglé de telle maniére
que la broche se déplace vers le bas
quand le signal de commande augmente
(DIRECT), ou qu'elle se déplace vers le haut
quand le signal de commande augmente
(INVERSE).

Réglage de l'usine:
DIRECT

---/Séquentiel

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande »split«

(voir0(2) V... 5(6)/6(6) V ... 10 V).

REMARQUE:

Cette combinaison fonctionne en
combinaison avec la commande 5:
02)V...56V)/6(6)V...10V.

0(2)V...5(6V)/6(6)V... 10V
REMARQUE:

Cette fonction est disponible, sila commande
4: ---/Séquentiel est réglée. Le moteur peut
étre réglé jusqu’a la zone a laquelle le signal
de commande répond;

Ala zone:

N

...6V (commande 2: 2V...10)
...5V (commande 2: 0V...10)
...12mA (commande 2:2V...10)
...10mA (commande 2:0...10)

... 10V (commande2:2V... 10)
... 10V (commande 2:0V ... 10)
12...20mA (commande 2:2V ... 10)
10... 20 mA (commande 2:0 ... 10).

Lo OO

Proportionnel/ 3 points

Le moteur peut fonctionner comme un
»simple« 3-points moteur, si la fonction 3-
points est sélectionnée. Alimentation en
courant devrait étre branchée aux bornes
SN et SP. 24VAC signal est branché aux
bornes 1 et 3 pour déplacer le moteur vers
le haut et vers le bas. Le signal X indique la
position correcte.

REMARQUE:

Sila fonction 3 points est sélectionnée,
le moteur ne répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette fonction
seulement déplace la broche vers le haut
et vers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

Débit LOG./ débit LIN.

Presque toutes les vannes Danfoss qui
s'adaptent au moteur ont la caractéristique
logarithmique (méme pourcentage)

du débit par rapport a la position. Sila
commande est réglée au débit LIN., celui-
ci peut influencer la caractéristique de

la vanne motorisée. La combinaison du
moteur et de la vanne peut fonctionner
ensemble comme une vanne avec la
caractéristique LINEAIRE.

Réglage de l'usine:
débit LOG. (caractéristique de la vanne ne
change pas).

REMARQUE:

Si cette fonction est utilisée en combinaison
avec les vannes non-logarithmiques, la
caractéristique de la vanne motorisée sera
I'anti-logarithme de la caractéristique de la
vanne (p.e. une vanne avec la caractéristique
linéaire sera transformée en caractéristique
»rapidement ouvertex).

100% Kys/RED. Ky

Exploitation

Une fois alimenté, le moteur commence
un procédé d'auto-réglage. La diode
lumineuse clignote jusqu’a ce que
I'auto-réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes, suivant le
déplacement de la broche. La course de la
vanne est conservée en mémoire a la fin de
I'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande

9) fera redémarrer l'auto-réglage. Si
I'alimentation est interrompue — ou chute
a une valeur inférieure a 80% - pendant
plus de 0,1 sec., la position actuelle de la
vanne est mémorisée. Toutes les données
seront donc mémorisées, méme en cas de
coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur
est en fonction. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiére

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- la fin de course ne peut pas étre atteinte.
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Instrucciones de seguridad

A

Para evitar los danos de las personas y
del aparato es absolutamente necesario
que leay siga estas instrucciones atenta y
cuidadosamente.

El montaje, la preparaciény el
mantenimiento serdn efectuados
solamente por el personal calificado y
autorizado.

Antes del montaje and depresione el
sistema.

Le rogamos que cumpla con las
instrucciones del fabricante o del operador
del sistema.

Montaje E1
Montaje del AME en la valvula [ 3 |

Cableado A
Senal de control

La senal de control proveniente del
regulador debera ser conectada al terminal
Y (senal de entrada) y al terminal SN
(comun) en el circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede
usarse para indicar la posicion actual. El
rango dependera de la configuracion del
interruptor DIP.

Tension de alimentacion

La tensién de alimentacién (24 V~-15/+10%,
50 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Las configuarciones del interruptor

piPH

Ajuste de fdbrica:

Todos los interruptores tienen que estar en la
posicién OFF! @

IMPORTANTE:

Todas las combinaciones de los interruptores
estdn permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn afiadidas una a la otra.
Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional / 3
vias que hace que el actuador ignore la sefhal
y funcione como un “sencillo” actuador de 3
vias.

U/l

El actuador respondera al sefal de control
de tensién o de corriente. El interruptor
No.1: U/l puede ajustarse asi que el
actuador responda a la sefal de control de
tension (el actuador respondera al sefal
entre 0y 10 V) o al seial de control de
corriente (el acuador respondera al sefal
entre 0y 20 mA).

Ajuste de fdbrica:

senal de control de tension (0... 10 V).

2V...10/0V...10

El actuador se puede configurar que
responda a la senal de control desde 2V, o
0V si el actuador estd ajustado a la sefal de
corriente, el actuador responderd a la sefal
de control desde 4mA o OmA.

Ajuste de fdbrica: 2 ... 10V.

Directo / Inverso

El actuador se puede ajustar que el vastago
del actuador se mueve hacia abajo a
medida que la senal de control aumenta
(DIRECTO) o que el vastago se mueva hacia
arriba a medida que la seial de control
aumenta (INVERSO).

Ajuste de fdabrica: DIRECTO

---/Secuencial

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la
misma sefal de control a la vez. Al elegir
SEQUENTIAL el actuador responderd ala
sefal de control dividida
(vease0(2)V...56)V/6(06)V...10V).

Nota:

Esta combinacién funciona en combinacion
con el interruptor No.5: 0(2)V... 5(6)V/6(6)V... 10V).

0(2)V... 5(6)V/6(6)V... 10V)

Nota:

Esta funcion es posible al elegir el interruptor
No.4:---/Secuencial. Se puede ajustar la area

en la que la sefial de control del actuador
responderd:

entre2...y6V (interruptor No.2:2V ... 10),
entre0...y5V (interruptor No.2: 0V ... 10),

entre4 ...y 12mA (interruptor No.2:2V ... 10),
entre0...y 10 mA (interruptor No.2:0 ... 10),
o

entre6...y 10V (interruptor No.2:2V ... 10),

entre5...y 10V (interruptor No.2: 0V ... 10),
entre 12... 20 mA (interruptor No.2: 2 V... 10),
entre 10 ... y 20 mA (interruptor No.2: 0 ... 10)

Proporcional /3 vias

Al elegir la funcién de tres vias, el actuador
funcionara como un sencillo actuador

de tres vias. La corriente de alimentacion
debe ser conectada a los puertos SN 'y SP.
En los puetros 1y 3 la sefial 24 VAC estara
conectada para que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefial X indica la
posicion correcta.

Importante:

Al elegir la funcién de 3 vias, el actuador

no responerd a ninguna de las sefiales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd
hacia arriba o abajo si hay alimentacién en el
puerto 16 3.

LOG.flow/LIN.flow (LOG.flujo /LIN flujo)

Casi todas las valvulas Danfoss que se
ajustan al actuador tienen la caracteristica
logaritmica de flujo (caracteristica de
flujo igual porcentaje) segun posicion. Al
ajustar el interruptor a LIN.flow (LIN flujo),
la caracteristica de la valvula motorizada
puede ser afectada. El actuador en la
combinacién con al valvula pueden
funcionar juntos como una valvula con al
caracteristica LINEAR.

Ajuste de fdbrica:
LOG flow (caracteristica de la vdlvula no
cambiada)

Imporatante:

Al usar esta funcion con las vdlvulas no
logaritmicas, la caracteristica de la vdlvula
motorizada serd el antilogaritmo de la
caracteristica de la vdlvula (por ejemplo

la vdlvula con la caracteristica linear serd
transformada en al caracteristica de apertura
rdpida).

100% Ky,s/RED. Ky

Funcionamiento

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un
proceso de auto ajuste. El diodo LED
parpadea hasta que el proceso de auto
ajuste haya llegado a término. Este proceso
dura normalmente un par de minutos
dependiendo del recorrido del vastago.

El recorrido de la valvula es almaceneado
en la memoria después de terminado el
auto ajuste. Para empezar de nuevo el
auto ajuste pulsar el interruptor RESET
(interruptor No.9). Si se corta la tension de
alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80% durante mas de un
0,15, la posicion actual de la vélvula sera
guardada en la memoria. De esta manera,
todos los datos quedaran guardados en

la memoria, incluso en caso de corte de
corriente.

Test de funcionamiento

El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no esta en marcha, no hay
alimentacion
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado
baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205s)
- el recorrido maximo no puede ser
alcanzado
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NEDERLANDS
Veiligheid

A

Om verwondingen van personen en
schade aan het apparaat te voorkomen
dient men deze instructies met aandacht
te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel
uitgevoerd worden.

Voor montage of demontage dient de
installatie drukloos gemaakt te worden.

Voorschriften van de fabrikant en de
installatiebeheerder dienen in acht
genomen te worden.

Montage I
Plaats de AME op de afsluiter. &l

Elektrische aansluiting
Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en
op klem SN (gemeenschappelijke nul) van
de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
SN) kan gebruikt worden als indicatie van
de klepstand. Het bereik hangt af van de
instelling van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10%,
50Hz) wordt aangesloten op de klemmen
SN (nul) en SP (24Vac).

DIP schakelaars Hl
Fabrieksinstelling: ©

Alle schakelaars staan in de OFF (uit) positie!
OPMERKING:

Alle combinaties van DIP instellingen zijn
toegestaan. Alle gekozen funkties worden bij
elkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering:
Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke

de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

Schakelaar 1:
U/l

De servomotor kan reageren op een
spannings-stuursignaal (U) of een stroom-
stuursignaal (1).

Het spanningsbereik is 0-10V, het
stroombereik is 0 - 20 mA.

Fabrieksinstelling:

0- 10V stuursignaal

Schakelaar 2:
2V...---/0V...---

Instelling voor stuursignaal vanaf 2V ... of
vanafoV...

Als de servomotor is ingesteld voor
stroom-sturing, dan komt dit overeen met
4mA... of OmA...

Fabrieksinstelling:
2V (4 mA)

Schakelaar 3:
Direct/ Inverse (Direkt / Omgekeerd)

Direct: spindel omlaag bij stijgend
stuursignaal.

Inverse: spindel omhoog bij stijgend
stuursignaal.

Fabrieksinstelling:

Direct.

Schakelaar 4:
---/Sequential (volgorde)

Twee motoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de
motor op een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met
schakelaar 5.

Schakelaar 5:
0(2)...5(6)V/5(6)...10V

Opm.:
Deze funktie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

De motor kan worden ingesteld voor de
volgende stuursignalen:

2...6V (schakelaar2op2V... ---)
0...5V((schakelaar2op0V...---)
4...12mA (schak.2op 2V ... ---)
0... 10mA (schak.2op0V...---)

OF

6... 10V (schakelaar2op2V...---)
5... 10V (schakelaar2op0V...---)
12...20mA (schak.2op2V...---)
10...20mA (schak.2op0V... ---)

Schakelaar 6:
Proportional / 3 point
(Proportioneel/3punts)

De servomotor werkt als een simpele 3-
punts motor als de 3- punts funktie is
ingesteld.

Voedingsspanning wordt aangesloten op
de klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en
3 wordt 24Vac voor “omlaag” en “omhoog”
aangesloten. Uitgangs- signaal X geeft de
werkelijke stand aan.

Opmerking:

In de 3-punts funktie reageert de servomotor
niet op signalen via klem Y. De spindel
beweegt alleen bij spanning op klem 1 of
klem 3.

Schakelaar 7:

LOG. flow / LIN. flow

Bijna alle Danfoss afsluiters waar

de servomotor op past hebben een
logarithmi-sche (equi-procentuele)
karakteristiek.

In de stand LIN.flow werken servomotor en
afsluiter samen als een lineaire afsluiter.

Fabrieksinstelling:
LOG.flow
(afsluiter-karakteristiek ongewijzigd)

Opmerking:

Als deze funktie wordt gebruikt in combinatie
met niet-logarithmische afsluiters dan wordt
de karakteristiek van de gemotoriseerde
afsluiter anti-logarithmisch (bijv. een
afsluiter met een lineaire karakteristiek wordt
omgevormd tot een snel open karakteristiek).
Zie DATABLAD voor meer informatie.

Schakelaar 8:
100% Kys/ RED Kyg

Schakelaar 9:
Reset ©®

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert
tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur
is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten
dient de stand van RESET veranderd te
worden.

Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder
80% daalt, wordt de momentele klepstand
in het geheugen opgeslagen en blijven
alle gegevens bewaard, ook na het
uitschakelen van de voeding.

Funktietest

De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen

voedingsspanning

Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.
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Turvallisuushuomautus

A

Naita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkilo- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-,
kdynnistys- ja huoltotoita.

Jarjestelman paine on poistettava ennen
kokoonpano- ja purkutdita.

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

Kiinnittiminen I
Kiinnita AME venttiiliin. IEl

Johdotus Il
Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettava
painetun AME-piirin liitantoihin Y
(sisdadanmenosignaali) ja SN (tavallinen
signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnndn lahtoésignaalia voidaan kayttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
maardytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite

Kayttojannite

(24 V~ -15- 410 %, 50 Hz) on yhdistettava
SN- ja SP-liitantihin.

DIP-kytkinasetukset IHl

Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! @
HUOMAUTUS:

Kaikki DIP-kytkinasetusten yhdistelmdit ovat
sallittuja. Kaikki valitut toiminnot yhdistetdén
keskenddin. Vain yksi logiikka ohittaa
toiminnot: kytkimen nro 5

Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mddirittdd kdyttolaitteen jéttdmddn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii
yksinkertaisena kolmipistekdyttélaitteena.

u/i

Kayttolaite voi vastaanottaa
ohjaussignaalin virrasta tai jannitteesta.
Kytkimelld 1 (U/1) kdyttolaite

voidaan maarittaa toimimaan
janniteohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-20 mA).

Tehdasasetus:

Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

2-10tai0-10V

Kayttolaite voidaan méadrittda reagoimaan
2 V:n tai 0 V:n ohjaussignaaliin. Jos
kayttolaite madritetddn reagoimaan
virtasignaaliin, se reagoi ohjaussignaaleihin
4 mAtai0mA.

Tehdasasetus:
2-10V

Suora tai kaanteinen

Kayttolaite voidaan madarittaa
siirtamaan karaa alaspdin nousevasta
ohjaussignaalista (SUORA)

TAI

karaa yl&spdin nousevasta
ohjaussignaalista (KAANTEINEN).

Tehdasasetus:
SUORA

---/vaiheittainen

Kaksi kayttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus
otetaan kayttoon, kayttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisatietoja on
kohdassa 0(2)-5(6V) / 6(6)-10V.

HUOMAUTUS:

Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd kytkimen 5
kanssa: 0(2)-5(6V) / 6(6)-10V

0(2)-5(6V) / 6(6)-10V
HUOMAUTUS:

Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos kytkin 4 -
--/vaiheittainen on mddritetty.

Kéyttélaite voidaan mukauttaa
ohjaussignadaliin.

2-6V (kytkin 2: 2-10 V)
0-5V (kytkin 2:0-10 V)
4-12 mA (kytkin 2: 2-10 V)
0-10 mA (kytkin 2: 0-10 V

TAI

6-10V (kytkin 2: 2-10 V)
5-10V (kytkin 2: 0-10 V)
12-20 mA (kytkin 2: 2-10 V)
10-20 mA (kytkin 2: 0-10 V

Suhteellinen/3-pisteinen

Kayttolaite toimii yksinkertaisena
kolmipisteisend kayttdlaitteena, jos
valitaan kolmipisteinen toiminta.

Virransyottd on yhdistettava SN- ja
SP-portteihin. 24 voltin AC-signaali
yhdistetdan porteissa 1 ja 3 kdyttolaitteen
avautumis- ja sulkeutumistoimintoihin.

Paluusignaali X ilmaisee oikean sijainnin.

HUOMAUTUS:

Jos 3-pisteinen toiminta valitaan, kdyttélaite
ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa ja
laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3
syotetddn virtaa.

Logaritminen tai lineaarinen virtaus

Lahes kaikki kdyttolaitteeseen sopivat
Danfossin venttiilit ovat logaritmisia
sijainnin mukaan. Moottoroidun venttiilin
toimintaa voi muuttaa valitsemalla
lineaarisen virtauksen. Kayttolaite ja
venttiili toimivat yhdessa, kun venttiili
asetetaan lineaariseksi.

Tehdasasetus:
Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei
muutu).

HUOMAUTUS:

Jos tdtd toimintoa kdytetddn yhdessd
muun kuin logaritmisen venttiilin kanssa,
moottoroidun venttiilin toiminta muuttuu
vastakkaisesti logaritmiseksi, eli lineaarinen
venttiili muuttuu nopeasti avautuvaksi.

Lisctietoja on tuotetiedotteessa.

100% Kys/RED. Kyg

Nollaaminen

Kun kayttolaite on yhdistetty
virtaldhteeseen, se aloittaa itsesaatdtoimet.
LED-merkkivalo vilkkuu, kunnes
itsesdatotoimet on tehty. Kestoaika
madrdytyy karan liikkeen mukaan, ja on
tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin,
kun itsesadtotoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdddon uudelleen
muuttamalla RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransyotto katkeaa tai
putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin
ajaksi, nykyinen venttiilin sijainti ja kaikki
tiedot tallennetaan muistiin. Ne sailyvat
sielld séhkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite
kaytossa vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee
ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Eivaloa
- ei toiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesaatatila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi
saavuttaa.
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POLSKI

Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

A

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie z tymi informacjami i
przestrzegacich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga

by¢ wykonywane wylacznie przez
autoryzowany i wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy wykona¢
dekompresje ukfadu.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
producenta lub operatora systemu.

Montaz IF1

Zamontowac sitownik AME 15 QM
na zaworze. I

Okablowanie Il
Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce
drukowanej sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze
by¢ uzyty do wskazania biezacej pozycji.
Zakres zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania
(24 V~ -15 do +10%, 50 Hz) musi by¢
podtaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP H
Ustawienia fabryczne: @

wszystkie przetaczniki sa w potozeniu OFF!
UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6
Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-
punktowy), ktéry powoduje, ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako prosty
3-punktowy sitownik.

U/l

Sitownik reaguje na sygnat sterujacy
napieciowy lub pragdowy. Przy pomocy
przetacznika nr 1: U/l sitownik mozna
przestawi¢ w tryb sterowania sygnatem
napieciowym (sitownik reaguje na sygnat
napieciowy w zakresie 0 ... 10V), lub
sygnatem pragdowym (sitownik reaguje na
sygnat pradowy w zakresie 0 ... 20 mA).

Ustawienie fabryczne:

sterowanie sygnatem napieciowym
(0...70V).

2V...10/0V...10

Sitownik mozna skonfigurowac tak, ze
reaguje na sygnat sterujagcy od 2 VIub 0 V.
Jesli sitownik jest ustawiony na sterowanie
sygnatem pradowym, reaguje wtedy na
sygnat w zakresie od 4 mA lub od 0 mA.

Ustawienie fabryczne:
2V...10V.

Direct/Inverse

Wrzeciono sitownika moze poruszac

sie w dét przy narastajacym sygnale
sterujgcym (DIRECT), lub poruszac sie w
gore przy narastajagcym sygnale sterujacym
(INVERSE).

Ustawienie fabryczne:
DIRECT

---/Sequential

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane
réwnolegle jednym sygnatem sterujgcym.
Jesli wybrana jest opcja SEQUENTIAL,
sitownik reaguje na dzielony sygnat
sterujacy (patrz0(2) V... 56 V) /
6(6)V...10V).

UWAGA:

To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetqcznikiem nr5:02) V... 56 V)/
6(6)V...10V

0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V
UWAGA:

Ta funkcja jest dostepna, gdy ustawiony

jest przetqcznik nr 4: --- / Sequential. Mozna
ustawic zakres sygnatu sterujqcego, na ktory
bedzie reagowat sitownik; w zakresie:

2...6V (przetqczniknr2:2V ... 10)
0...5V (przetqcznik nr2:0V ... 10)
4... 12mA (przetqczniknr2:2V ... 10)
0... 10mA (przetqcznik nr2:0 ... 10)

LUB

6... 10V (przetqczniknr2:2V ... 10)
5... 10V (przetqgczniknr2:0V ... 10)
12... 20 mA (przetqcznik nr2:2V ... 10)
10... 20mA (przetqczniknr 2: 0 ... 10)

Proportional/3 point

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty
sitownik 3- punktowy po wybraniu

opdji 3-point. Napiecie zasilania nalezy
podtaczy¢ do wyprowadzen SN i SP. Do
wyprowadzenia 1i 3 podfaczone jest
sygnat 24 VAC, stuzacy do podnoszenia i
opuszczania sitownika. Zwrotny sygnat X
wskazuje pozycje sitownika.

UWAGA:

Jesliwybrano opcje 3-point, sitownik nie
reaguje na jakikolwiek sygnat sterujgcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenia
1i 3 zostanie podane napiecie.

LOG. flow/LIN. flow

Prawie wszystkie zawory Danfoss, ktére
wspotpracuja z sitownikiem, posiadaja
logarytmiczna (statoprocentowaq)
charakterystyke przeptywu w zaleznosci
od pozycji. Przy wybraniu opcji LIN.
flow mozna sterowac charakterystyka
przeptywu napedzanego zaworu.
Potaczenie sitownika i zaworu moze
zapewnia ukfad o charakterystyce liniowe;j
(LINEAR).

Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka
zaworu)

UWAGA :

Jesli ta funkcja jest uzywana w potqczeniu

z zaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu

(np. zawdr liniowy przeksztaftci sie w zawdr
szybkiego otwarcia).

100% Kys/RED. Ky

Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do momentu
zakonczenia tego procedury. Trwa to
zazwyczaj pare minut w zaleznosci od
skoku wrzeciona. Po zakor\czonym procesie
samoregulacji warto$¢ skoku zaworu jest
zachowana w pamieci. Zmiana pozycji
przetacznika RESET (przetacznik nr 6)
ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajace zostanie odciete
lub przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie
ponizej 80%, to aktualna pozycja zaworu
jest chowana w pamieci; zapewnia to,
zachowana zachowanie wszystkich danych
- rowniez w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania

Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest
aktywny czy tez nie. Co wiecej, dioda LED
wskazuje tez status sterowania i btedy.
State Swiecenie

- normalna pracaBrak Swiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz

- tryb samoreguladji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (<20 s)

- nie mozna osiaggna¢ potozenia

krarncowego.
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PYCCKUIA

TexHuKa 6e3zonacHocTu

A

Bo nsbexxaHve HecyacTHbIX cnyyaeB n
BbIXoA4a YCTpOMCTBa n3 CTpoA Heobxoanmo
N3yynTb n cobnogaTb HacToAwee
PyKOBOACTBO.

MoHTax, Hanagka u cepBrcHoe
06CnyXrBaHVe YCTPONCTBA AOMKHbI
OCYLLECTBNATLCA KBANMMPULIMPOBAHHBIM
NepCcoHaNoM, AOMYLEHHbIM K AaHHBIM
BMAAM eATeNbHOCTU.

Pa6oTbl, HenocpeaCTBEHHO CBSI3aHHble
C TEXHONIOTNYECKOWN CUCTEMON,
crielyeT BbIMOSHATb B COOTBETCTBMIM C
WHCTPYKLUAMMU MO ee SKCryaTauuu.

Ycranoska F

3akpenutb anekTponpusog AME 15QM Ha
knanare. H

Cxema 3N1eKTpnyecKmnx
coepguHenuii IE

YnpaBnawowmm curan

YnpasnsAwoLwWmiin curHan ¢ perynsatopa
nofaeTcs Ha Knemmbl Y (BXOQHOW CUMHamM) 1
SN (Honb) nnatbl AME.

BbixogHowm curHan

BbixogHOW curHan ¢ Knemmbl X MOXKeT 6bITb
NCNONb30BaH ANA MHAMKAL MY TeKyLLero
nonoxeHus. lnanasoH 3aBuUcKT oT
HacTpoek nepekntoyatena DIP.

HanpsaxeHue nutaHma

HanpsaxeHune nutaHna (24 B nepemeHHoro
ToKa oT =15 o +10%, 50 l'y) nofaeTcs Ha
knemmbl SN 1 SP.

Hactpoiikn nepekniouatensa DIP H
3aeo0dckue ycmaHoeku:

BCE nepektodyamenu Haxo0amcs 8
nonoxeruu OFF (8eikntoyeHo). @

NMPUMEYAHUE:

lMpuemnemeol 8ce KOMbUHauUU
nepekntouamernel DIP. Bce 8bi6paHHbie
yHKYuU 00b6asnAMcA Opye K Opyey.
Cywiecmayem mosibKo 00HO Jloeudeckoe
nepepezynuposaHue gyHKyuu:
nepeknouyamene N° 6 — (aHanoz2o8bIi/
UMNYJsIbCHbIU) HACMpaueams UCNOJIHU-
mesibHbIl MexaHu3m maxkum o6pasom
aHA10208bil, YMO OH U2HOpUpyem
ynpasaslouwul cuzHan u pabomaem Kak
UMNY/TbCHbIU UCNOTHUME bHbIU MeXaHu3M.

U/l (HanpsaxeHne/ToK)

McnonHUTENbHbIN MEXaHV3M MOXET
OTpearnpoBaTb Ha aHaNoroBbIN
YNpPaBAALWNIA CUTHaN HanpaXeHna
unu Toka. C noMoLLbto NepekstoyaTens
N2 1: ucnonHuTenbHbIN MexaHnsm U/

| MOXHO HacTpouTb NGO Ha paboTy ¢
yNpaBnAoLWMM CUTHaNIOM HanpaXKeHnaA
(MCNONHUTENBHDBIN MeXaHN3M pearvpyet
Ha curHan 0 - 10 B), nn6o ¢ ynpasnsiowmm
CUTHANIOM TOKa (MCMONMHUTENbHbIN
MeXaHU3M pearnpyeT Ha curHan - 20 mA).

3aeo0dckas ycmaHoeKa:

ynpasnatowul cuzHan HanpaxeHus (0 - 10 B).

2-10B/0-10B

McnonHnTenbHbI MexaH3M MOXKHO
HacTpPouWTb Takum 06pa3om, 4To OH
pearupyeT Ha ynpasnsaoLWwuii CUrHan

He meHee 2 B unn 0 B. B cnyuae, ecnin
UCNOMHUTENbHbIN MeXaHN3M HaCcTPOeH

Ha TOKOBbII CUTHaJI, OH pearupyeT Ha
ynpasnaoLwWwuin CUrHan He MeHee 4 MA nnu
0 mA.

3aso0ckas ycmaHoeka:
2-108B.

Mpamo/o6paTHoO

MIcnoNHUTENbHbIN MeXaHN3M MOXKHO
HaCTpPoOUTb TakK, YTO LUTOK NepemellaeTca
BHM3 NPV BO3pacTalLLem ynpasnaioLem
curHane (MPAMO), unn —eBepx npu
BO3pacTaloLleM ynpaBnaoLWem curHane
(OBPATHO).

3aeodckas ycmaHoeka:
[PAMO.

---/nocnepgoBaTesibHO

CyuiecTByeT BO3MOXHOCTb YCTAaHOBUTb
[1Ba UCMOJTHUTENbHbIX MeXaHN3Ma TaK, 4To
OHU paboTaloT NapasnenbHo, C OAHUM
ynpaensawoLwmym curHanom. Ecnm HactpoeHa
byHKuma NMOCNEOOBATEJSIbHO, To
UCMONHNTENbHbI MEXaHV3M pearvpyer Ha
yNpaBnsoLwWwmii CUrHan «CranuT»

(cm. 0(2) - 5(6) B/ 6(6) - 10 B).

NMPUMEYAHUE:

JaHHas cxema pabomaem 8 KoMbUHAYUU C
nepeksroyamesnem N 5:
0(2)-5(6)B/6(6)-108B.

0(2)-5(6) B/6(6)-10B
NMPUMEYAHUE:

JaHHan GyHKUUA MeeT MecTo NKLlb B
cflyyae, eC/iv HaCTPOeH nepekstodartesb NO
4:-—-/

nocnenoBaTesibHO. MICNonHUTEeNbHbIN
MeXaHV3M MOXeT ObITb HACTPOEH Ha
cnepyoLwmnii AnanasoH ynpasnsioLwero
curHana:

2-6B(2-10B)

0- 5B (nepekntoyatens N2 2: 0 - 10 B)

4 -12 mA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
0- 10 MA (nepekntoyatenb N2 2: 0 - 10 B)

nnn

6 - 10 B (nepekntoyatensb N2 2: 2 - 10 B)
5-10 B (nepekntoyatens N2 2: 0 - 10 B)
12 - 20 MA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
10 - 20 MA (nepeknioyatenb N2 2: 0 - 10 B).

AHanorosblii1 / UMMYAbCHbIN

MIcnoNHUTENbBHbBIN MexaHn3m

MOXKeT paboTaTb Kak MMMYNbCHbI
NCMONMHUTENbHbIN MEXaHW3M NPY YCIOBUN,
yTO BbI6PaHa UMMYNbCHaA GYHKUKMA.
dneKkTponuTaHue nogaetca Ha Bxogbl SN

1 SP. Ha Bxogbl 1 1 3 nogaeTcs curHan

24 B nepemeHHOro Toka Ana nogbema

1 ONyCKaHWA LWITOKa NCMOTHNTENbHOIO
MexaHu3ma. BoixogHon curHan X
nokasblBaeT TeKyLLee NonoXeHue.

MPUMEYAHUE:

B cnyyae, ecniu 8bi6paHa umnynecHas
(hyHKYUA, UCNOSTHUMETbHBIU MEXAHU3M

He pedzupyem HU Ha KAKOU aHAM0208bIl
ynpasnsiowul cueHasa Ha exooe Y.
VicnosiHumernbHbIl MexaHusm nooHuMaem
U onyckaem wmok moJibKO 8 C/1y4ae, ecsiu
3/lekKmponumarue No0aemcs Ha 8xo0 1
unu 3.

JNlorapupmunueckas / JinnenHan
XapaKTepucTuka

MouTtwn Bce knananbl Danfoss, nogxoasaime
ANA JaHHOTO UCMONHUTENIbHOTO
MeXaHV3Ma, UMeIoT IoraprdmMmyeckyio
XapaKTepUCTUKY perynnpoBaHna
(paBHONPOLEHTHYI0), B COOTBETCTBUMN C
nonoxkeHnem. Hactporika nepekntoyarens
Ha JIMHEHYI0 XapaKTepuUCTuKy

OKas3blBaeT BANAHNE Ha XapaKTepUCTNKy
MOTOPHOrO KnanaHa. KombuHaums
MNCMONTHUTENbHOIO MeXaHn3Ma 1 KnanaHa
obecrneynBaeT NMMHENHYIO XapaKTePUCTUKY
perynnpoBaHus.

3aeodckas ycmaHoeKa:
(Jloeapugpmuyeckas)
Xapakmepucmuka pe2ysiupo8aHus
K1anaHa He MeHAemcs.

NMPUMEYAHUE:

B ciiyuae npumereHua 0aHHoU hyHKYUU

8 KOMOUHAYUU € “Hesoeapugpmudeckumu”
K/anaHamu, xapakmepucmuka

MOMOPHO20 K/lanaHa 6yoem A81ambcA
aHmMuJs102apuMomM Xxapakmepucmuku
Knanada (Hanpumep, Knana ¢ auHetiHou
xapakmepucmukol mpaHcgopmupyemcs 8
Xapakmepucmuky 6b6iICmpo20 OMKpbI8AHUS).

100% Kys/RED Ky

Reset (C6poc)

Mocne nogaun Toka Ha UCNONHUTENbHbIN
MeXaHU3M NocneaHNN HaunHaeT
npouecc aBTonogcTporiku. 06

3TOM CBMAETENbCTBYET MUraHNe
CBeTOAMOoAa, KOTOPOoe NPOAOIKAETCA A0
OKOHYaHUsA npoLecca aBTONOACTPONKMN.
MpoponxnTenbHOCTbL NpoLecca
06bIYHO COCTaBNAET HECKONbKO MUHYT,

B 3aBMCUMOCTY OT NepeMeLleHnA
WwToKa. BennumHa xopa KnanaHa

nocsie OKOHYaHUsA aBTOMOACTPONKM
perncTpupyeTtca B 3anoMmHaloLLem
ycTponcTse. [TpoLecc aBTonoACTPONKM

73691190 DH-SMT/SI

VI.LE.A1.8C © Danfoss 09/2007

12



I

REIEBU

A

TR EEASNRBEY, BEAMR
Ft.

ZE&, Wi, EEXTHT LA R#IT,
REMFHE, BHERGEND.

FEERAFEERREREARMNG
B,

zxHA
FAMEI0R B R ERRG L, H

354 4 |

BEES

M2 I B SR B9 12 HIS F 12 EIAME RYY I (
BAES) FSNR (L HIF) o

R i S 15k

B RBUESMX it , SNA L H i,

B R E

BIREE (24V -15% F+10% ,50Hz )&
B 2I% F SNASP,

DIP#zhFF <% E H
HI R E
FRE{EIEOFFIE O

U/l

RN ESREAE S ERHIES, hAiEZH
FEREES, AR FRNE R,
HIRE:

BEREIES

2V...10/0V...10

IXBhES AT Z R HIE SR LAM2V(ER
4mA)FFEE , T BLMOV(ZROmMA)FF 34,

HITRE:

Em/REzhE

BN ES I LAIR B H L E S8 S IREh
i, g EA YR FESEESRRE
4.

HIRE:

1

-~/ Fr 3 4

AN RS A —MNMEFIES HER I,
IR R EThEE B R HIE S 5 E
0(2)V...5(6V)/5(6)V...10V ),

3=,
AR

LI BE 534 B FF < BB Bl A Ao
0(2)V...5(6V)/5(6)V...10Vs

0(2) V...5(6) V...10 V

EE

BEINThEE X34 ) FF o< S AR IR 3h 4B
AR

T Er iR R HIES TR o &N

2...6V(IREHFF X BE2/71% H2V...10)
0...5V(IRzhFFxBE2471% H0V...10)
4. 12mAR BT B2/ 1] H2V...10)
0..10mA(IK B FF < 8827 1% I 0V...10)

EA

6...10V(I& B FF X 24718 72V...10)
5. 10VIR B FF X EE24L1% H0V...10)
12...20mAI& BN I BB24718 H92V...10)
10...20mAF& B FF R BE24718 H0V...10)

HepliR S = SR

IX3h B8 IR E H Ee ARSI = R,

= REGE, BIREZFSPHISNIR T,
24VACHEFIES 2 B EIR F 1 M3RITFF
HRABEI T,

X F AR R
EE

B8 = QBRI IR A3 AR Y iR FRY 2
HESEH R AL

Hefili ) = Sl

IX5h 25 TR GE 4 Le R H s
= RS =[G, B
REZFISPHMSNIGF,
24VACHRHIE 5 2 B Eiw
FARBKRITFF KA T,
Xy ¥ 9 R L S ik o

EE
BEER= S EE LRSS
XYinFHREHESELE R

Blo

100%K g FEIK/Ky g

g

EahRE N BREFEDIRTTEAR,
BRFLEDIERTNMFERIBRE R, B
HEERETEADMEERIES TR,
REE/L 2 wEtE. BREFRBTREER
BACFEIFERR P,

FRATTRWE LRFE
BRI AR HE,

BB I 7 B8, = B P R KR T 8.0 % A9 B[R] 3
0.1%, AN LM BERRERFHER
o

Thee MR Th8E MR LED 18R4T T2 4t 2 Aif
RSMBERETR

R
-EEIE
T3
SREEARESTEREE
Rk (1HZ)
-BRH
IN#5(3Hz)
-8 JR e FE K
AR (<20s)

-FREBIE R IR E

73691190 DH-SMT/SI

VI.LE.A1.8C © Danfoss 09/2007

13



Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to
products already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage andringer i sine produkter, herunder i
produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at zendre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhorer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss-logoet er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschlidgen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kéufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegentiber Danfoss oder Danfoss-Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. Danfoss behlt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten - auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und das Danfoss-Logo sind Warenzeichen der
Danfoss A/S.

Danfoss n’assume aucune responsablllte quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures ou autres documentations écrites. Dans un souci constant d'amélioration, Danfoss se
réserve le droit d’apporter sans préavis toutes modifications a ses produits, y compris ceux se trouvant déja en commande, sous réserve, toutefois, que ces modifications naffectent pas les
caractéristiques déja arrétées en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propriété des sociétés correspondantes.

Danfoss et le logotype Danfoss sont des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits réservés.

Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso, reservandose el derecho de alterar sus productos sin
previo aviso, incluyéndose los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este material son propiedad de las
respectivas companias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.

Danfoss kan niet verantwoordelijk worden gesteld voor mogelijke fouten in catalogi, handboeken en andere documentatie. Danfoss behoudt zich het recht voor zonder voorafgaande kennisgeving haar
produkten te wijzigen. Dit geldt eveneens voor reeds bestelde produkten, mits zulke wijzigingen aangebracht kunnen worden zonder dat veranderingen in reeds overeengekomen specificaties
noodzakelijk zijn. Alle in deze publicatie genoemde handelsmerken zijn eigendom van de respectievelijke bedrijven.

Danfoss en het Danfoss-logo zijn handelsmerken van Danfoss A/S. Alle rechten voorbehouden.

Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvista virheista. Danfoss pidatta itselleen oikeuden tehda ennalta ilmoittamatta tuotteisiinsa muutoksia, my6s jo
tilattuihin, mikali tdma voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja. Kaikki tdssa materiaalissa esiintyvat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja Danfoss-logo ovat
Danfoss A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszenr i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s wtasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sa
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Ddupma ”OaHdocc” He 6epET Ha ceba HMKaKOoN OTBETCTBEHHOCTY 3a BO3MOXHbIE OneyaTKy B KaTtanorax, 6poLutopax u Apyrvx Buaax neqaTHoro matepvana. ®vupma "[aHdocc” octaBnaeT
3aco60V NPaBo Ha N3MEHEHVA CBOWX NPOAYKTOB 6€3 NpeaBapuTenbHOrO M3BeLeHNA. OTO OTHOCUTCA TakxKe K y>Ke 3aKa3aHHbIM NpoAyKTam Npy yCroBuUK, YTO Takue U3MEHEHUA He NOBMeKyT
nocneayLmx KOPPEKTUPOBOK Y>KE COrnacoBaHHbIX crieumdrkaumii. Bce ToproBble Mapkv B 3TOM Matepuane ABMATCA COBCTBEHHOCTbIO COOTBETCTBYIOLWMX KOMMaHui "[aHdocc”, norotvn
”[aHdocc” ABNAIOTCA TOProBbIMM Mapkamu koMmnaxum *Oaxdocc A/O”. Bee npaBa 3alumileHbl.

Danfoss WE B &, FMURETERIERTLEANERTHEMBIL. Danfoss REATLBAMEL~RONF. ZRIFEATETWEERH T2 SHEERBAENEY.
AHELFT S| BRI AR A B 2 M7=, Danfoss & Danfoss 471249 FDanfoss A/S Z3MiEIIR. £FiA.

73691190 DH-SMT/SI VI.LE.A1.8C © Danfoss 09/2007 14



