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15.16、AMDG-X/F8 系列电动机保护器 

15.16.1、电动机运行状态信号输出 

AMDG-X/F8 系列电动机保护器，除保护电动机的继电器触点输出信号外，还配有 5 个电动机状

态输出信号和 1 个选通、1 个清除故障状态输入信号。 

DI1、DI2、DO1-DO5 与电动机、保护器工作状态的关系如下表。表中的 ╳ ，对 DI2 表示该位

无论是 0 还是 1 都对输出信号无影响；对 DO1-DO5 表示输出信号无意义。表中的故障“预警状态”

是指电动机虽出现故障，但还没到设定的报警时间，电动机还在运行；表中的故障“报警状态”是

指电动机出现故障且已到设定的报警时间，保护器 O11、O12 已经断开停止了电动机的运行。 
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PLC 读取多台 AMDG-X/F8 系列电动机保护器电气原理图 

 

 

 

 

 

 

 

 

PLC 读取多台 AMDG-X/F8 系列电动机保护器时序图 
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DI2 DI1 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 电动机、保护器工作状态 

╳ 1 ╳ ╳ ╳ ╳ ╳ 清除故障状态 

0 0 1 1 1 1 1 选通信号 DI2 无效，DO1-DO5 信号输出无效 

1 0 1 1 1 1 0 电动机接地故障，保护器处于接地预警状态 

1 0 1 1 1 0 1 电动机短路故障，保护器处于短路预警状态 

1 0 1 1 1 0 0 电动机缺相故障，保护器处于缺相预警状态 

1 0 1 1 0 1 1 电动机堵转故障，保护器处于堵转预警状态 

1 0 1 1 0 1 0 电动机电流不平衡，保护器处于故障预警状态 

1 0 1 1 0 0 1 电动机过载故障，保护器处于过载预警状态 

1 0 1 1 0 0 0 电动机欠载故障，保护器处于欠载预警状态 

1 0 1 0 1 1 1 电动机过压故障，保护器处于过压预警状态 

1 0 1 0 1 1 0 电动机欠压故障，保护器处于欠压预警状态 

1 0 1 0 1 0 1 电动机未起动 

1 0 1 0 1 0 0 电动机正常运行，无故障 

1 0 0 1 1 1 0 电动机发生接地故障，保护器处于接地报警状态

1 0 0 1 1 0 1 电动机发生短路故障，保护器处于短路报警状态

1 0 0 1 1 0 0 电动机发生缺相故障，保护器处于缺相报警状态

1 0 0 1 0 1 1 电动机发生堵转故障，保护器处于堵转报警状态

1 0 0 1 0 1 0 电动机电流不平衡，保护器处于故障报警状态 

1 0 0 1 0 0 1 电动机发生过载故障，保护器处于过载报警状态

1 0 0 1 0 0 0 电动机发生欠载故障，保护器处于欠载报警状态

1 0 0 0 1 1 1 电动机发生过压故障，保护器处于过压报警状态

1 0 0 0 1 1 0 电动机发生欠压故障，保护器处于欠压报警状态

15.16.2、4-20mA 模拟量输出 

AMDG-X/F8 系列电动机保护器配有 3 路与 A、B、C 相电流成比例的 4-20mA 模拟量输出，1 路

与电压成比例的 4-20mA 模拟量输出，这 4 路模拟量与采集、保护电路及 DSP 相隔离。通过设置参

数 C 可改变与 A、B、C 相电流成比例的 4-20mA 模拟量表示的电流范围，与电压成比例的 4-20mA

模拟量表示的零序电流范围是固定不变的。 

4-20mA 输出，表示的 A、B、C 相电流范围由参数 C 设置，C 参数值以 C4C3C2C1 四位十进制数

表示， C2 是 C 参数右边数第二位十进制数，C2 是 4-20mA 输出电流范围设置位，C2 = 0、1、2、3、

4、5、6、7、8，对应的 4-20mA 输出表示 A、B、C 相电流分别是参数 D 设定值的 1、1.5、2、2.5、

3、3.5、4、4.5、5 倍。 
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C2=0 对应的 4-20mA 表示的电流范围                   C2=2 对应的 4-20mA 表示的电流范围 

在上图中，I1 表示 A、B、C 相电流（参数 D 设定值的倍数），I2 表示 4-20mA 模拟量输出值（mA）。

C2=0，20mA 对应的 A、B、C 相电流是参数 D 设定值的 1 倍；C2=2，20mA 对应的 A、B、C 相电流是

参数 D 设定值的 2 倍。 

C2 = 0、1、2、3、4、5、6、7、8，对应的 4-20mA 输出表示 A、B、C 相电流（参数 D 设定值

的倍数）如下表。 

C2 4 mA 8 mA 12 mA 16 mA 20 mA 

0 0 0.25 0.5 0.75 1 

1 0 0.375 0.75 1.125 1.5 

2 0 0.5 1 1.5 2 

3 0 0.625 1.25 1.875 2.5 

4 0 0.75 1.5 2.25 3 

5 0 0.875 1.75 2.625 3.5 

6 0 1 2 3 4 

7 0 1.125 2.25 3.375 4.5 

8 0 1.25 2.5 3.75 5 

电压的 4-20mA 模拟量，表示的电压范围是不受 C2 影响的。4-20mA 模拟量与电压的关系如下

图。图中，U 是电压值，I2 是与电压值成比例的 4-20mA 模拟量输出值。 

 

 

 

 

 

 

15.16.3、AMDG-X/F801 系列电动机保护器 

15.16.3.1、AMDG-X/F801 系列电动机保护器设置参数 

1、参数 1（设置电动机工作电流） 
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参数 1 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 20% - 100%，出厂设置

值是参数 D 设定值的 80%。 

2、参数 2（设置电动机起动保护时间） 

参数 2 设置电动机起动保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：30。参数 2

设置的数值是电动机起动电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间。 

3、参数 3（设置电动机堵转保护时间）           

参数 3 设置电动机堵转保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：20。参数 3

设置的数值是电动机堵转电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间。  

4、参数 4（设置电动机 1 相过载保护时间） 

参数 4 设置电动机 1 相过载（1 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 2 相电流小于 100% 参数 1

设置值）保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：4800。 

5、参数 5（设置电动机 2 相过载保护时间） 

参数 5 设置电动机 2 相过载（2 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 1 相电流小于 100% 参数 1

设置值）保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：3600。 

6、参数 6（设置电动机过载一保护时间） 

参数 6 设置电动机过载一（3 相电流大于 100% 且小于 125% 参数 1 设置值）保护时间，每单位

0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：2400。 

7、参数 7（设置电动机过载二、不平衡一保护时间） 

参数 7 设置电动机过载二（3 相电流大于 125% 且小于 150% 参数 1 设置值）、不平衡一（2 相

或 1 相电流大于 125% 且小于 150% 、另 1 相或 2相电流大于 25%且小于 100% 参数 1 设置值）保护

时间，每单位 0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：600。 

8、参数 8（设置电动机过载三、不平衡二保护时间） 

参数 8 设置电动机过载三（3 相电流大于 150% 且小于 200% 参数 1 设置值）、不平衡二（2 相

或 1 相电流大于 150% 且小于 200% 、另 1 相或 2相大于 100% 且小于 125% 参数 1 设置值）保护时

间，每单位 0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：300。 

9、参数 9（设置电动机过载四保护时间） 

参数 9 设置电动机过载四（3 相电流大于 200% 且小于 300% 参数 1 设置值）保护时间，每单位

0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：80。 

10、参数 A（设置电动机过载五保护时间） 

参数 A 设置电动机过载五（3 相电流大于 300% 且小于 400% 参数 1 设置值）保护时间，每单位
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0.1S，设置范围：1-9999，出厂设置值：40。 

11、参数 B（设置自复位功能及自复位时间） 

参数 B 设置自复位功能及自复位时间，参数 B 的出厂设置值为 B = 0000（无自复位功能），当

将参数 B 设为 B = 1×××时，电动机保护器具有自复位功能，×××是 1-999 分钟的自复位时间。 

12、参数 C (设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围) 

参数 C 设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围，以 C4C3C2C1 四位十进制数表示 C

参数值，C1 是 C 参数右边数第一位十进制数，C2 是 C 参数右边数第二位十进制数。  

C1 是显示电压设置位。C1=0，显示电压；C1=1，不显示电压，只显示 A、B、C 相电流。C2 是 4-20mA

输出电流范围设置位，C2 = 0、1、2、3、4、5、6、7、8，对应的 4-20Ma 

输出表示 A、B、C 相电流分别是参数 D 设定值的 1、1.5、2、2.5、3、3.5、4、4.5、5 倍，出厂时

C 参数为 0000。 

13、参数 D（设置电流互感器一次电流额定值） 

参数 D 设置电流互感器一次电流额定值，可以是 100、150、200、300、400、500、600、800

之一，出厂设置值：300。 

14、参数 0（设置是否恢复各参数出厂设置值） 

参数 0 设置是否恢复 2、3、4、5、6、7、8、9、A、B、C 号参数出厂设置值，设置值：0000、

1111，输入 0000，不恢复 2、3、4、5、6、7、8、9、A、B、C 号参数出厂设置值；输入 1111，恢

复 2、3、4、5、6、7、8、9、A、B、C 号参数出厂设置值。 

15.16.3.2、AMDG-X/F801 系列电动机保护器其它保护参数 

1、短路保护时间：0.3 秒； 

2、接地保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

3、缺相保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

15.16.4、AMDG-X/F821 系列电动机保护器 

15.16.4.1、AMDG-X/F821 系列电动机保护器设置参数 

1、参数 1（设置电动机工作电流） 

参数 1 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 20% - 100%，出厂设置

值是参数 D 设定值的 80%。 

2、参数 2（设置电动机起动保护时间） 

参数 2 设置电动机起动保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：30。参数 2

设置的数值是电动机起动电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机起动电流小于 4
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倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 2 倍；当电动机起动电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 4 倍。 

3、参数 3（设置电动机堵转保护时间）           

参数 3 设置电动机堵转保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：20。参数 3

设置的数值是电动机堵转电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机堵转电流小于 4

倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 2 倍；当电动机堵转电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 4 倍。 

4、参数 4 (设置电动机欠载电流) 

参数 4 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 10% - 100%，出厂设置

值是参数 1 出厂设置值的 50%。 

5、参数 5（设置电动机欠载保护时间） 

参数 5 设置电动机欠载保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：100。 

6、参数 B（设置自复位功能及自复位时间） 

参数 B 设置自复位功能及自复位时间，参数 B 的出厂设置值为 B = 0000（无自复位功能），当

将参数 B 设为 B = 1×××时，电动机保护器具有自复位功能，×××是 1-999 分钟的自复位时间。 

7、参数 C (设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围) 

参数 C 设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围，以 C4C3C2C1 四位十进制数表示 C

参数值，C1 是 C 参数右边数第一位十进制数，C2 是 C 参数右边数第二位十进制数。  

C1 是显示电压设置位。C1=0，显示电压；C1=1，不显示电压，只显示 A、B、C 相电流。C2 是 4-20mA

输出电流范围设置位，C2 = 0、1、2、3、4、5、6、7、8，对应的 4-20Ma 

输出表示 A、B、C 相电流分别是参数 D 设定值的 1、1.5、2、2.5、3、3.5、4、4.5、5 倍，出

厂时 C 参数为 0000。 

8、参数 D（设置电流互感器一次电流额定值） 

参数 D 设置电流互感器一次电流额定值，可以是 100、150、200、300、400、500、600、800

之一，出厂设置值：300。 

15.16.4.2、AMDG-X/F821 系列电动机保护器其它参数 

1、短路保护时间：0.3 秒； 

2、接地保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

3、缺相保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

4、1 相过载（1 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 2 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：
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480 秒； 

5、2 相过载（2 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 1 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：

360 秒； 

6、过载一（3 相电流大于 100% 且小于 125% 参数 1 设置值）保护时间：240 秒； 

7、过载二（3 相电流大于 125% 且小于 150% 参数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

8、过载三（3 相电流大于 150% 且小于 200% 参数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

9、不平衡一（2 相或 1 相电流大于 125% 且小于 150% 、另 1相或 2 相电流大于 25%且小于 100% 参

数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

10、不平衡二（2 相或 1 相电流大于 150% 且小于 200% 、另 1 相或 2 相大于 100% 且小于 125% 参

数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

15.16.5、AMDG-X/F831 系列电动机保护器 

15.16.5.1、AMDG-X/F831 系列电动机保护器设置参数 

1、参数 1（设置电动机工作电流） 

参数 1 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 20% - 100%，出厂设置

值是参数 D 设定值的 80%。 

2、参数 2（设置电动机起动保护时间） 

参数 2 设置电动机起动保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：30。参数 2

设置的数值是电动机起动电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机起动电流小于 4

倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 2 倍；当电动机起动电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 4 倍。 

3、参数 3（设置电动机堵转保护时间）           

参数 3 设置电动机堵转保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：20。参数 3

设置的数值是电动机堵转电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机堵转电流小于 4

倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 2 倍；当电动机堵转电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 4 倍。 

4、参数 6 (设置电动机过电压数值) 

参数 6 设置电动机过电压数值，每单位 0.1V，出厂设置值：4370。 

5、参数 7（设置电动机过压保护时间） 

参数 7 设置电动机过压保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：30。 

6、参数 8 (设置电动机欠电压数值) 
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参数 8 设置电动机欠电压数值，每单位 0.1V，出厂设置值：3230。 

7、参数 9（设置电动机欠压保护时间） 

参数 9 设置电动机欠压保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：100。 

8、参数 B（设置自复位功能及自复位时间） 

参数 B 设置自复位功能及自复位时间，参数 B 的出厂设置值为 B = 0000（无自复位功能），当

将参数 B 设为 B = 1×××时，电动机保护器具有自复位功能，×××是 1-999 分钟的自复位时间。 

9、参数 C (设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围) 

参数 C 设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围，以 C4C3C2C1 四位十进制数表示 C

参数值，C1 是 C 参数右边数第一位十进制数，C2 是 C 参数右边数第二位十进制数。  

C1 是显示电压设置位。C1=0，显示电压；C1=1，不显示电压，只显示 A、B、C 相电流。C2 是 4-20mA

输出电流范围设置位，C2 = 0、1、2、3、4、5、6、7、8，对应的 4-20mA 

输出表示 A、B、C 相电流分别是参数 D 设定值的 1、1.5、2、2.5、3、3.5、4、4.5、5 倍，出厂时

C 参数为 0000。 

10、参数 D（设置电流互感器一次电流额定值） 

参数 D 设置电流互感器一次电流额定值，可以是 100、150、200、300、400、500、600、800

之一，出厂设置值：300。 

15.16.5.2、AMDG-X/F831 系列电动机保护器其它参数 

1、短路保护时间：0.3 秒； 

2、接地保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

3、缺相保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

4、1 相过载（1 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 2 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：

480 秒； 

5、2 相过载（2 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 1 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：

360 秒； 

6、过载一（3 相电流大于 100% 且小于 125% 参数 1 设置值）保护时间：240 秒； 

7、过载二（3 相电流大于 125% 且小于 150% 参数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

8、过载三（3 相电流大于 150% 且小于 200% 参数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

9、不平衡一（2 相或 1 相电流大于 125% 且小于 150% 、另 1相或 2 相电流大于 25%且小于 100% 参

数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

10、不平衡二（2 相或 1 相电流大于 150% 且小于 200% 、另 1 相或 2 相大于 100% 且小于 125% 参
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数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

15.16.6、AMDG-X/F841 系列电动机保护器 

15.16.6.1、AMDG-X/F841 系列电动机保护器设置参数 

1、参数 1（设置电动机工作电流） 

参数 1 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 20% - 100%，出厂设置

值是参数 D 设定值的 80%。 

2、参数 2（设置电动机起动保护时间） 

参数 2 设置电动机起动保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：30。参数 2

设置的数值是电动机起动电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机起动电流小于 4

倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 2 倍；当电动机起动电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 2 设置值的 4 倍。 

3、参数 3（设置电动机堵转保护时间）           

参数 3 设置电动机堵转保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1-300，出厂设置值：20。参数 3

设置的数值是电动机堵转电流大于参数 1 设置值 4 倍时的保护动作时间；当电动机堵转电流小于 4

倍且大于 3倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 2 倍；当电动机堵转电流小于 3 倍

且大于 2 倍参数 1 设置值时，保护动作时间是参数 3 设置值的 4 倍。 

4、参数 4 (设置电动机欠载电流) 

参数 4 设置电动机工作电流，每单位 1A，设置范围是参数 D 设定值的 10% - 100%，出厂设置

值是参数 1 出厂设置值的 50%。 

5、参数 5（设置电动机欠载保护时间） 

参数 5 设置电动机欠载保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：100。 

6、参数 6 (设置电动机过电压数值) 

参数 6 设置电动机过电压数值，每单位 0.1V，出厂设置值：4370。 

7、参数 7（设置电动机过压保护时间） 

参数 7 设置电动机过压保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：30。 

8、参数 8 (设置电动机欠电压数值) 

参数 8 设置电动机欠电压数值，每单位 0.1V，出厂设置值：3230。 

9、参数 9（设置电动机欠压保护时间） 

参数 9 设置电动机欠压保护时间，每单位 0.1S，设置范围：1- 9999，出厂设置值：100。 

10、参数 B（设置自复位功能及自复位时间） 
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参数 B 设置自复位功能及自复位时间，参数 B 的出厂设置值为 B = 0000（无自复位功能），当

将参数 B 设为 B = 1×××时，电动机保护器具有自复位功能，×××是 1-999 分钟的自复位时间。 

11、参数 C (设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围) 

参数 C 设置电压显示功能及 4-20mA 输出所表示的电流范围，以 C4C3C2C1 四位十进制数表示 C

参数值，C1 是 C 参数右边数第一位十进制数，C2 是 C 参数右边数第二位十进制数。  

C1 是显示电压设置位。C1=0，显示电压；C1=1，不显示电压，只显示 A、B、C 相电流。C2 是 4-20mA

输出电流范围设置位，C2 = 0、1、2、3、4、5、6、7、8，对应的 4-20mA 

输出表示 A、B、C 相电流分别是参数 D 设定值的 1、1.5、2、2.5、3、3.5、4、4.5、5 倍，出厂时

C 参数为 0000。 

12、参数 D（设置电流互感器一次电流额定值） 

参数 D 设置电流互感器一次电流额定值，可以是 100、150、200、300、400、500、600、800

之一，出厂设置值：300。 

15.16.6.2、AMDG-X/F841 系列电动机保护器其它参数 

1、短路保护时间：0.3 秒； 

2、接地保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

3、缺相保护时间：电流大于参数 1 设置值为 0.6 秒；电流小于参数 1 设置值为 10 秒； 

4、1 相过载（1 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 2 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：

480 秒； 

5、2 相过载（2 相电流大于 100% 且小于 125% 、另 1 相电流小于 100% 参数 1 设置值）保护时间：

360 秒； 

6、过载一（3 相电流大于 100% 且小于 125% 参数 1 设置值）保护时间：240 秒； 

7、过载二（3 相电流大于 125% 且小于 150% 参数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

8、过载三（3 相电流大于 150% 且小于 200% 参数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

9、不平衡一（2 相或 1 相电流大于 125% 且小于 150% 、另 1 相或 2 相电流大于 25%且小于 100% 参

数 1 设置值）保护时间：60 秒； 

10、不平衡二（2 相或 1 相电流大于 150% 且小于 200% 、另 1 相或 2 相大于 100% 且小于 125% 参

数 1 设置值）保护时间：30 秒； 

15.16.7、AMDG-X/F8 系列电动机保护器接线方法 

将电动机主电路 A、B、C 相电源线分别接到 A、B、C 相电流互感器一次的接线端；将电动机保

护器的 L、N接线端子接到 AC 220V 电源上；将电动机保护器的 O11、O12 接线端子串接于电动机控
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制接触器线圈回路中。用导线分别将 IA1、IA2、IB1、IB2、IC1、IC2 接到 A、B、C 相电流互感器

二次接线端子。将要检测的电压接到 V1、V2 接线端子。将 AI、BI、CI、UI 及 COM 接到 4-20mA 检

测的输入端。 

特别需要注意，电动机运行时，连接保护器主单元和电流互感器二次接线端的 IA1、IA2、IB1、

IB2、IC1、IC2 导线是不许断开的。 

1、AMDG-X/F8 系列电动机保护器主单元接线端子 
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AMDG-X/F8□1 系列保护器主单元端子图 

2、AMDG-X/F8 系列电动机保护器接线图 

电动机保护器的 DO1-DO5 连接 PLC 输入模块的 DI1-DI5 通道，电动机保护器的 DI1、DI2 连接

PLC 输出模块的 DO1、DO2 通道，PLC 输入模块 DI1-DI5 的公共端子 COM1 连接 DC 24V 的正极，PLC

输出模块 DO1、DO2 的公共端子 COM2 连接 DC 24V 的负极。 

PLC 输出模块的 DO1，平时应输出低电平，对电动机保护器的 DI1 没有影响，当电动机发生故

障后，DO1 输出高电平再输出低电平（正脉冲）清除电动机保护器故障状态，电动机可重新起动。

PLC 要读取保护器的 DO1-DO5 信号时，须将 PLC 的 DO2 输出高电平。 

PLC、DCS 或计算机读取多台 AMDG-X/F8□1 系列电动机保护器原理如图。PLC 的 DI1-DI5 是输

入模块的输入信号接线端子，COM1 是输入模块的输入信号公共接线端子。PLC 的 DO1-DOn 是输出模

块的输出信号接线端子，COM2 是输出模块的输出信号公共接线端子。 

PLC 的 DO1-Don 是读取 1#- n#保护器状态的选通输出信号，要读取哪个保护器的状态，就要将

对应该保护器的 DO 输出高电平，在任何时刻，DO1-Don 中只能有一个是高电平。 

PLC、DCS或计算机读取多台AMDG-X/F8□1 系列电动机保护器的控制时序如图。DO1-Don是 PLC、
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DCS 或计算机读取 1#- n#保护器状态的选通输出信号，要读取哪个保护器的状态，就要将对应该保

护器的 DO 输出高电平，在任何时刻，DO1-Don 中只能有一个是高电平，在同一时刻如 DO1-Don 中有

多个是高电平，PLC、DCS 或计算机的输入信号 DI1-DI5 无意义。 
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电动机运行时，连接主单元和电流互感器的

IA1、IA2、IB1、IB2、IC1、IC2 导线是不许断开的。 
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