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本手册适用于以下产品： 
V2015A/V2015AX 

 

 

 

 

本手册主要描述 V2015A 系列视频矩阵切换控制系统的安装及操作。V2015A 应用了 ARM9 微

处理器技术，系统基于 LINUX 操作系统，功能强大，具有强大的系统功能，可满足任何复杂的中小

型安防系统的需求。 

模块化系统设计，可方便系统进行容量及功能扩展，最大可实现 80 路视频输入，16 路视频输出。

可选控制码模块，可实现对 Infinova 系列 Manchester 及 RS-485 协议解码器及球形摄像机的直接控制。

可选以太网接口模块，为用户利用现有以太网络进行安防系统控制提供了简单快捷的解决方案。

V2015A 支持多个控制工作站（例如多媒体电脑、Infinova 系列主控键盘、分控键盘等）。 

多达 255 个 V2015A 可以通过 UDP 协议在单个视频网络系统内互联，提供定点摄像机的本地和

远程控制，而每个摄像点都保持了所有的特性。 

另外，系统提供有简洁完备的编程菜单可方便用户快速地进行整个系统参数的设置及编程。 



 

 

 

 



 

注意 
 

版权声明 
本手册内容（包括文字与图片）的版权为 Infinova 公司所有。任何个人或法人实体，未经 Infinova 公司的书面授权许可，不得

以任何形式对其内容进行翻译、修改或改编。违者将追究其法律责任。 

Infinova 公司保留在事先不进行任何通知的情况下，对本手册的内容以及产品技术规格进行修改的权利，以便向用户提供最新、

最先进的产品。用户可从 Infinova 公司的网站 www.infinova.com.cn 上获得最近的产品更新资料。 

 

商标权声明 

Infinova®
为 Infinova 公司的注册商标，Infinova 公司拥有法定的商标权。 

本安装使用手册中可能使用到其它商标，其商标权属于其合法所有者拥有。 

 

FCC 警告 
V2015A 系列矩阵切换系统符合 FCC 规则第 15 章中的规定。 

 

该设备的运行符合以下两个条件： 
 设备的运行不会产生有害的干扰； 

 设备的运行在一定程度上不受外部干扰，甚至是不良干扰的影响。 

 

V2015A 系列矩阵切换系统经过检测，完全符合 FCC 规则第 15 章中关于 A 类电子设备的规定。这些限制性规定用于保证设备

在住宅区使用时，在一定程度上，运行不会受外部干扰的影响。该设备为电磁设备，因此需严格按照本手册说明进行安装和使用，

否则有可能对无线电通讯产生干扰。同时，特定环境下的安装无法保证完全杜绝干扰。 



 

请在安装前仔细阅读安装使用手册，并妥善保存以备将来查阅。 
 

安全建议与警告 

 所有电子设备应避免受潮，远离火源或强磁场。 

 擦拭设备表面时，请使用干燥、柔软的抹布。 

 请保持设备周围良好的通风环境。 

 设备长时间不用时，请断开电源。 

 请使用厂家建议的原配件。 

 电源及电线应安装在远离地面和入口处的地方。 

 设备的维护需由专业人员进行。 

 建议妥善保管包装箱，方便设备的转移或搬运。 

 

 

 

 

标志表示错误操作时，产品内部的非绝缘部件可能产生有害电压。用户需严格按照标志处的说明进行 

操作。 

标志提醒用户严格按照本手册的说明和指示进行安装和操作。 

 

 

警告：为了避免设备受潮导致漏电或起火，请不要将非室外产品放置在潮湿或露天的地方！ 
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第一章 系统概述 

1.1 产品特点 

 最多 80 路视频输入，16 路视频输出 

 基于 ARM9 微处理器技术，使用 LINUX 操作系统内核 

 10/100Mbps 以太网口 

 基于 Windows 的多媒体管理软件 

 可扩展的高密度结构 

 通过 RS-232 口和以太网与键盘通讯 

 128 个系统巡视，35 个系统事件定时器和 128 个成组切换 

 5 种报警显示模式，3 种报警清除方式 

 5 个可扩展 RS-232 口，可扩展到 20 个键盘口 

 16 个可编程报警输入和 2 个继电器输出 

 通过键盘分组、摄像机分组设置，实现键盘与监视器/摄像机

间的精细化权限控制 

 4 组曼码输出，1 路 RS-485 输出，1 路高速数据线输出 

 运行和状态指示灯 

 非易失存储体，可存储 10 年 

 19 英寸 EIA 支架安装 

 

1.2 产品描述 

V2015A 系列视频矩阵切换系统采用可升级高密度模块化

结构，以及以太网控制功能，可用于任何安防监控系统，设计

灵活，性价比高。 

网络视频功能 

多台 V2015A 可以通过 UDP 协议在单个视频网络系统内互

联，提供定点摄像机的本地和远程控制，而每个摄像点都保持

了所有的特性。联网的每个 V2015A 都构成一个节点，并且保

持自身所有的特性。在编程菜单里可以分配给每台 V2015A 一

个唯一的编号，从而进行区分。 

灵活的设计 

V2015A 采用高密度模块化设计，便于系统扩展，灵活的系

统配置方便定制，以适应各种系统需求。 

简洁的操作和强大的编程功能 

V2015A 采用了 ARM9 微处理器技术，使用 LINUX 操作系

统内核，可提供自动电子监控，允许单个用户控制整个 CCTV

系统。用户可以通过多个键盘，PC 或者其他设备控制多达 80

路视频输入和 16 路视频输出。 

V2015A 系统提供强大的菜单编程功能，用户可定义 35 个

事件定时器、128 个用户定义系统巡视、128 个成组切换、5 种

报警显示模式和 3 种报警清除方式。可选择的屏幕显示内容（例

如日期、时间、视频输入号、视频输出标题和监视器状态）也

可以进行编程，辅助站点监控和系统操作。 

可选的 Windows 界面系统设置软件可以极大简化初始设置

步骤和后续系统参数维护。矩阵通过 RS-232 数据或 UDP 协议

与控制键盘或 PC 通讯。可选的图形界面软件（V2000 或 V2210）

在直观的 Windows 程序中综合了全部功能，进一步简化了系统

操作和编程。系统还可应用 ASCII 码编写的第三方应用程序。 

系统安全 

系统安全措施包括系统分组设置和用户权限。系统分组设

置提供了键盘分组、用户分组和摄像机分组，实现键盘、用户

与监视器/摄像机间的精细化控制。 

在用户权限管理时，系统管理员可以定义 64 个系统用户，

并且分配给每个用户一个密码和用户权限。99 个不同的用户权

限还可以通过设置，允许不同的用户/键盘具有不同的访问控制

权限。 

V2015A 系统还提供了网络通讯加密功能，确保网络通讯安

全。 

网络转发功能 

V2015A 具有强大的网络转发功能，可以直接向 PC 机转发

各种信息，如键盘控制信息，网络查询通道状态信息，网络查

询 CPU 温度、电压、电流信息，报警布/撤防信息等。 

持续工作 

V2015A 依照持续工作要求设计。因此，在安装完成之后，

没有必要进行内部维护。系统编程可以通过键盘或图形用户界

面软件进行，是非侵入型的，不需要重新启动；也不需要通过

冷开机来存储和/或执行编程设置。 

所有的通讯端口都采用标准的低压接口，例如 RS-232，高

速数据线和常开/常闭开关信号。所有的连接/断开操作，包括视

频连接，都不需要重启或冷开机。 

简易的安装和维护 

每个热拔插模块在前面板上都有状态指示灯，便于安装，

维护和故障排除。 

V2015A 为 EIA 19 英寸标准机架安装（推荐）和桌面安装

设计。 

 

1.3 关键术语 

(1) 系统键盘 

系统键盘用于系统控制和编程。Infinova 系列键盘包括

V2115、V2116、V2117 全系统键盘，和 V2110 操作键盘。最多

可通过 20 个本地键盘和 254 个网络键盘控制 V2015A。多种控

制键盘可混合使用，用户可具体参考相关的键盘操作说明。 

 

 

 



 2 

(2) 预置位、成组切换、系统巡视及事件定时器 

 预置位使得系统可以预定义和保存摄像机场景，这些场

景可以在报警时系统自动调用，或者用户通过键盘调用

到监视器上。在监视器上还可以显示相关预置位的描述

信息。Infinova 系列解码器和超级快球摄像机可以设定

255 个预置位。在监视器上还可以显示相关预置位的描述

信息。 

 成组切换允许用户将一组摄像机切换到一组监视器上，

从而方便了对不同的场景的同时监控。 

 系统巡视允许用户在一台监视器上持续显示不同的摄像

机场景，预置位和成组切换。相同的摄像机场景或预置

位可以在一个巡视中反复出现。 

 事件定时器允许系统在预编程的时间自动调用系统巡

视。 
 

(3) 监视器巡视 

监视器巡视指在调用的监视器上显示的临时摄像机序列，

且只能在调用的监视器上显示。 
 

(4) 控制接口 

V2015A 系统为其辅助设备以及控制设备提供如下的接口： 

 控制工作站（如键盘，PC）与 V2015A 之间的通讯采用

RS-232 或 UDP 协议； 

 V2431 报警接口单元通过 RS-232 接口和 V2015A 通讯进行

报警控制； 

 菜单编程专用监视器通过 PROG MON 端口和 V2015A 通

讯。 

 V2411 码转换器/分配器，通过数据线（DATA LINE）和

V2015A 环接，向摄像机提供曼码或 RS-485 输出。 

 在指定摄像机被调用到指定监视器上时（V2421A），或指

定监视器处在报警条件下时(V2422A)，或指定辅助设备被

调用时（V2423A），Infinova 系列跟随器都会切换外部电路。

该系列跟随器通过高速数据线与 V2015A 通讯。 
 

(5) 系统权限 

系统权限提供下列精细化控制： 

 键盘、用户到监视器：通过对每个监视器设置可控的键

盘组、用户组来实现 

 键盘、用户到摄像机查看：通过对每个摄像机设置可以

查看的键盘组、用户组来实现 

 键盘、用户到摄像机控制：通过对每个摄像机设置可以

控制的键盘组、用户组来实现 

 监视器到摄像机：通过对每个监视器设置可以显示的摄

像机组来实现。 

(6) 报警处理: 

V2015A 系统提供 16 个报警输入，与 V2431 报警接口单元

连接后，可以提供 1024 个报警输入，并且具有强大的报警处理

功能： 

 在报警发生时调用任一系统视频输入； 

 在报警发生时调用预定义的场景； 

 在报警发生时触发控制定点摄像机的辅助继电器开。 
 

(7) 辅助输出 

V2015A 提供两组辅助输出，用于激活视频记录设备或者其

他报警设备。 
 

(8) 伪编码、真实编号和映射值 

为了方便系统管理，V2015A 系统可以给 80 个摄像机分配

伪编码，也可以为远端站点的摄像机分配伪编码。伪编码是系

统分配给指定摄像机的逻辑编号。摄像机的真实编号，即摄像

机实际的物理编号，也可以在系统中使用。映射值即系统的控

球地址，是指在伪编码后增加一个真实编号，这样对该摄像机

的操作就会映射到设置的真实编号的摄像机上。 
 

(9) 网络节点 

网络中每个 V2015A 都被称为一个节点。系统中的每个节

点都保持了本身的所有功能特性。通过编程菜单给每个节点都

指定唯一的站点编号，用于识别网络中的 V2015A 节点。其中，

241-250 号站点默认为网络键盘。 
 

(10) 电源及其安装 

在此系统电源指 V2015A 的标准电源。V2015A 可以通过标

准的 100VAC~240VAC 电源供电。 

注意：在给 V2015A 供电时，请检查电源规格符合要求。

使用不当的电源可能严重危及人身和安装安全。 

 

1.4 产品型号 

V2015A-XX×ZZ：预配置的矩阵系统。XX×ZZ 表示视频输

入数和视频输出数。例如，V2015A-80×16 就是一个具有 80 路

视频输入和 16 路视频输出的预配置矩阵。 

注意：V2015A 系列矩阵适用于 NTSC 制式视频系统；在

V2015A 后添加“X”后缀表示适用于 PAL 制式视频系统，如

V2015AX。 
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1.5 系统附件 

V2115  
系统键盘 

 全系统编程控制 
 通过 RS-232 口与矩阵系统通信 
 定速或变速三维操纵杆 

V2116 系列 
系统键盘 

 全系统编程控制 
 通过 RS-232 口或以太网口与矩阵系统通信 
 LCD 显示屏显示摄像机和监视器参数 
 通过曼码输出或 RS-485 输出直接控制摄像机 PTZ 操作 
 固定或可变速三维操纵杆 

V2117 系列 
系统键盘 

 全系统编程控制 
 通过 RS-232 口或以太网口与矩阵系统通信 
 LCD 显示屏显示摄像机和监视器参数 
 通过曼码或 RS-485 输出直接控制摄像机 PTZ 操作 
 固定或可变速三维操纵杆 
 通过 RS-485 端口或以太网口与 DVR 进行系统通信 

V2110  
操作键盘 

 两个 4 位 LED 显示屏显示摄像机和监视器参数 
 固定或可变速三维操纵杆 
 监视器巡视编程及控制 
 报警控制 
 通过 RS-232 协议与所有 Infinova 矩阵系统通信 

V2405A-4 端口扩展器  将系统 CPU 上的一个 RS-232 口扩展成四个 

V2000/V2210 
用户接口软件 

 基于 Windows 平台 
 图形用户接口 
 虚拟屏幕键盘可实现全部系统控制功能 
 生动的视频画面（带有视频卡） 
 电子地图，控制菜单及按钮，密码输入登录 
 灵活的报警布/撤防功能 

V1691 
解码器 

 曼码或 RS-485（INFINOVA，SAMSUNG，PELCO-P/D 协议）输入 
 24VAC 或 14VDC 输出可选 
 多种预置功能，自动水平扫描功能 
 本地测试功能 
 控制云台及镜头动作 

V2411 系列 
码转换/分配器 

 两路高速数据线信号输入，64 路曼码输出 
 一路高速数据线信号输入，16 路 RS-485 输出 
 一路高速数据线信号输入，4 路 RS422 输出 

V2412 系列 
码转换/分配器 

 1 路曼码输入，16 路曼码/16 路 RS-485/8 路 RS422 输出 
 通过曼码与 V2015A 通讯 

V2431  
报警接口单元 

 64 路报警输入（常开或常闭触点） 
 多个 V2431 可以级联以满足系统需求 

V2421A  
切换跟随器 

 提供两组 16（32）路双级 A 型继电器 
 继电器跟随摄像机到监视器的切换 
 手动或自动激活对讲机或照明灯等设备 
 多个 V2421A 可以级联以满足系统需求 

V2422A 
报警跟随器 

 提供两组 16（32）路双级 A 型继电器 
 继电器跟随报警监视器 
 多个 V2422A 可以级联以满足系统需求 

V2423A  
辅助跟随器 

 提供两组 16（32）路双级 A 型继电器 
 继电器响应所连接的摄像机等辅助设备的命令 
 手动或自动激活辅助设备 
 多个 V2423A 可以级联以满足系统需求 
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第二章 系统安装及连接 

2.1 安装 

Infinova（英飞拓公司）推荐使用 19 英寸标准 EIA 机架安

装 V2015A 设备。该矩阵也可进行桌面安装。 

矩阵机箱技术指标： 
功率： 最大 30W 

尺寸： 132mm (长)×483mm (宽)×329mm (高) 

   5.24" (长)×19.0" (宽)×13" (高) 

重量： 7kg (满配置) 

机架安装说明： 

(1) 切断电源，确保安装过程中设备不会通电。 

(2) 取下用于固定V2015A 机箱的 4 个 0.25 英寸平头螺钉。 

(3) 取下 V2015A 底面的 4 个橡胶脚垫。 

(4) 把 V2015A 机箱放到支架上，使机箱耳片靠紧机架。 

(5) 用第二步中取下的 4个平头螺钉把机箱耳片固定在机架上。 
 

警告：通风不良会造成设备过热或出现故障。Infinova 推

荐安装机架与其他机架或墙体、设备间至少保持 3 英尺距离，

V2015A 与同一机架上安装的其他设备至少保持 1.75 英寸距离。 

 

2.2 产品外观 

2.2.1 前面板视图 

ALARM

RUN

VIDEO MATRIX SWITCHING SYSTEMInfinova R

 

图 2-1. V2015A 前面板 

 

V2015A 前面板上有两个系统状态指示灯，当 V2015A 收到

报警时，红色报警指示灯亮；系统运行正常时，绿色运行指示

灯不停闪烁。 

 

2.2.2 后面板视图 

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NO NC CM

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

1

2

3 54

6 7 8 9

NCNO CM

10

RS485

T+ T - GND

1 2 3 4 5 6

DATA LINE

11  
图 2-2. V2015A-80×16 后面板 

(1) 80 路视频输入 BNC 接口 (2) 16 路视频输出 BNC 接口 

(3) 16 路报警输入（常开） (4) 4 路曼码输出 

(5) 电源插座    (6) 2 组继电器输出 

(7) 编程监视器输出   (8) 5 个 RS-232 端口  

(9) 1 个以太网口   (10) 1 路 RS-485 输出  

(11) 高速数据线输出口 

 

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NO NCCM

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

1

2

3 54

6 7 8 9

NCNO CM

10

RS485

T+ T - GND

1 2 3 4 5 6

11

DATA LINE

图 2-3. V2015A-64×16 后面板 
 

(1) 64 路视频输入 BNC 接口 (2) 16 路视频输出 BNC 接口 

(3) 16 路报警输入（常开） (4) 4 路曼码输出  

(5) 电源插座    (6) 2 组继电器输出   

(7) 编程监视器输出   (8) 5 个 RS-232 端口  

(9) 1 个以太网口   (10) 1 路 RS-485 输出  

(11) 高速数据线输出口 

 

图 2-4. V2015A-48×16 后面板 

 

(1) 48 路视频输入 BNC 接口 (2) 16 路视频输出 BNC 接口 

(3) 16 路报警输入（常开）  (4) 4 路曼码输出  

(5) 电源插座    (6) 2 组继电器输出  

(7) 编程监视器输出   (8) 5 个 RS-232 端口 

(9) 1 个以太网口   (10) 1 路 RS-485 输出  

(11) 高速数据线输出口 
 
注意：所有系统连接都在 V2015A 的后面板上进行。Infinova

（英飞拓）建议操作人员务必在开始安装和操作前熟悉图 2-2

到 2-4。 
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2.3 系统模块 

V2015A 具有可扩展的模块化结构，方便用户定制配置。满

配置系统包括主板、控制码模块、视频输入模块和视频输出模

块，共四个模块。 

 

2.3.1 主板 

主板出厂时已安装在矩阵机箱底部，集成了系统电源、电

源电路和接口电路，并且已为系统接线预留了连接器。主板上

共有 10 个支持热插拔的槽位（如图 2-5 所示），可以插控制码

模块和视频输入/输出模块。 

 
图 2-5. V2015A 主板上的槽位分布 

 
主板提供如下功能： 

 所有内嵌系统操作及编程功能，例如：网络摄像机控制、

报警输入/输出操作和菜单编程。 

 与键盘、编程监视器或报警接口单元等辅助设备建立通讯

的连接器。 

 

2.3.2 ARM 模块 

V2015A 的中央处理器（CPU）上面有一个 ARM 模块，采

用了 ARM9 微处理器技术，使用 LINUX 操作系统内核。 

通过对 ARM 模块上 SW100 的设置，可以实现“恢复出厂

设置”等功能。 

SW100 S100

SW100 S100

 
SW100 拨码设置 

1. 把拨码开关 SW100 的第 1 位拨到 ON 时，核心板正常运

行。 

2. 把拨码开关 SW100 的第 1 位拨到 OFF 时，烧写核心板

的引导文件。 

3. CPU 上电时，把拨码开关 SW100 的第 2 位拨到 ON 再拨

到 OFF，可以重新启动程序。 

4. CPU 上电时，把拨码开关 SW100 的第 3 位拨到 ON，停

留几秒后再拨到 OFF，可以把程序恢复出厂值。 

注意：拨码开关 SW100 的第 4 位功能预留，请设置为 OFF。 

 

2.3.3 视频输入模块（VIM） 

视频输入模块是实际进行视频切换的模块。一个 V2015A

系统最多支持 5 个视频输入模块，每个模块提供 16 路视频输入。 
主板上提供 5 个视频输入模块槽位（见图 2-5）： 

 FIG4 (VIM-1 支持摄像机 1-16)； 

 FIG5 (VIM-2 支持摄像机 17-32)； 

 FIG6 (VIM-3 支持摄像机 33-48)； 

 FIG7 (VIM-4 支持摄像机 49-64)； 

 FIG8 (VIM-5 支持摄像机 65-80)。 

 

2.3.4 视频输出模块（VOM） 

视频输出模块输出的视频信号还带有标题、日期、时间等

附加信息。一个 V2015A 系统最多支持 4 个视频输出模块，每

个模块提供 4 路视频输出。视频输出模块上带有 16 个跳线，分

别标有“JMP1”到“JMP16”的字样，用于设定连接的 4 个监

视器组。 
主板上提供 4 个视频输出模块槽位（见图 2-5）： 

 FIG2 (VOM-1 支持监视器 1-4)； 

 FIG3 (VOM-2 支持监视器 5-8)； 

 FIG9 (VOM-3 支持监视器 9-12)； 

 FIG10 (VOM-4 支持监视器 13-16)。 

 

2.3.5 控制码模块 

可选的控制码模块通常用于直接控制 Infinova 曼码或

RS-485 解码器及快球。曼码和 RS-485 控制码的连接器都在设

备的后面板上。RS-485 输出的控制协议可以通过编程菜单进行

设置，详细设置请参考 5.6 一节。 

 

2.4 硬件连接 

注意：务必确保所有接线完成后才给 V2015A 设备上电。 
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2.4.1 视频输入连接 

V2015A 视频输入通过 BNC 连接器连接，BNC 连接器上标

记了 1（摄像机 1）到 80（摄像机 80）。把外部视频信号接入

V2015A 的 BNC 终端，从而输入视频信号。 
参考下表选择合适的同轴电缆视频线： 

表 2-1. 同轴电缆及最大传输距离 

同轴电缆类型 最大传输距离 

RG59/U 750 ft (229 m) 

RG6/U 1000 ft (305 m)  

RG11/U 1500 ft (475m) 

 

 
图 2-6. 摄像连接 

 

2.4.2 控制码连接 

V2015A 提供 4 组曼码输出和一组 RS-485 输出，可对云台、

镜头和摄像机进行控制。 
 

曼码连接 

曼码通常输出到 V1690M 解码器或快球摄像机。最多 3 个

解码器可以进行菊链连接增加系统 PTZ 控制输出。 
如果系统需要提供超过 10 组 PTZ 控制信号，建议使用

Infinova 的 V2412 码转换分配器。 
 

注意：对于视频输入不超过 64 路的 V2015A 系统，4 组

曼码输出都可以对系统中的任何一个摄像机进行 PTZ 控制（如

图 2-7）。 

对于 80 路视频输入的 V2015A 系统，4 组曼码输出分为两

组，分别控制 1-64 号摄像机和 65-80 号摄像机。请参考图 2-9

进行解码器连接，并请确认解码器地址与摄像机地址相符。例

如：连接 64 号摄像机的解码器必须接到左边两组曼码输出，并

且将其 ID 设置成 64。而连接 65 号摄像机的解码器必须连接到

右边两组曼码输出上，并且将 ID 设置成 1。 
注意：连接解码器时，务必保证解码器地址与摄像机地址

相符。 

B W S B W S B W S B W S

CODE

摄像机 1 - 64
解码器 ID= 摄像机 ID  

B W S B W S B W S B W S

CODE

摄像机 1 - 64 摄像机 65 - 80

解码器 ID= 摄像机 ID 解码器 ID = 摄像机 ID - 64  
图 2-7.曼码输出                图 2-8.曼码输出 
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图 2-9. 连接快球，V2412 码转换器和解码器 

 

RS-485 控制码连接 

V2015A的RS-485控制码输出主要用于控制 SAMSUNG或

PELCO-P/D 协议解码器或快球。（如果选择控制协议，请参见

5.6.2 RS-485 设置）。RS-485 输出口终端上标有 T+、T-和 GND。 

RS485

T+ T - GND  
图2-10. RS-485输出 

 

依照如下步骤将 RS-485 解码器或快球连接到 V2015A 的

RS-485 输出口： 
(1) 将T+端连接到RS-485解码器/快球的Rx(+)端； 

(2) 将T-端连接到RS-485解码器/快球的Rx(-)端； 

(3) 将GND端连接到RS-485解码器/快球的GND端或将该端接

地。 
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Rx(+) Rx(-)
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33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NO NCCN

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T - GND

DATA LINE

1 2 3 4 5 6

 
图2-11. 通过RS-485连接快球 

 

参考下表选择合适的控制信号线电缆： 

表 2-2. 屏蔽双绞线及最大传输距离 

电缆类型 最大传输距离 

Belden 9406 5000 ft (1500m) 

Belden 9402 5000 ft (1500m) 

Belden 8723 8000 ft (2400m) 

Belden 8162 15,000 ft (4600m) 

Belden 9729 15,000 ft (4600m) 

 

注意：在级联系统中，级联的最后一个设备必须外接120ohm

电阻。 

 

2.4.3 视频输出连接 

V2015A最多支持16路监视器输出。参看以下步骤将监视器

连接到视频输出终端： 

(1) 参看相关用户手册安装好监视器。 

(2) 把视频线连接到V2015A后面板上的BNC接头上（视频输出

端口上标记有Mon1到Mon16的字样，根据标记连接视频

线）。 

 

注意：如果通过视频环接接入监视器，那么监视器电阻应

设置成高阻（Hiz）。 

 
图2-12. 监视器连接 

 

2.4.4 报警输入连接 

V2015A 提供 16 组内置报警输入。V2015A 的报警输入设

置请参见本手册中“菜单编程”一章中描述。以下说明如何将

现场传感器连接到 V2015A 系统： 

(1) 把传感器连接到V2015A后面板的报警输入接口上，每个传

感器需要连接两根线缆：一根连接报警输入接口，另一根

接地。 

参考表2-2 选择合适的报警输入电缆。 

(2) 如果系统需要超过16个报警输入，可以使用Infinova V2431

报警输入接口单元来增加系统报警输入能力。 
 

注意：V2431 的报警输入接口厂家默认为常开（N.O.）状

态。V2015A 的 RS-232 口必须配置成连接报警输入单元 V2431

状态。参见“菜单编程”章节的说明。 

门禁

V2431

报警连接

标准电缆

报警输入电缆

V2015A

POWER

ALARM

C
O
M

INPUT OUTPUT

ABCDE
FGH

1 2 3 4 5 6

A A A A A A

25 26 27 28 29 30

A A A A A A

31 32 33 34 35 36

A A A A A A

7 8 9 10 11 12

A A A A A A

49 50 51 52 53 54

A A A A A A

55 56 57 58 59 60

A A A A A A

37 38 39 40 41 42

A A A A A A

13 14 15 16 17 18

A A A A A A

61 62 63 64

A A A A

43 44 45 46 47 48

A A A A A A

19 20 21 22 23 24

A A A A A A

N  N  C

SELECT

ABCDE
FGH

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NONC CN

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T - GND

DATA LINE

1 2 3 4 5 6

 
图 2-13. 连接 V2431 及现场传感器 

 

2.4.5 通讯口连接 

V2015A提供5个RJ-45的RS-232通讯口用于与系统中其他

设备通讯（例如：键盘、计算机或报警接口单元等）。 

可以使用V2405A-4端口扩展器将这5个RS-232通讯口扩展

成20个。 

8  7  6  5  4  3  2  1

针脚定义：
5:     接收数据
4:     发送数据
2/7:  接地
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注意：所有 RS-232 口的默认配置如下： 

 波特率：1200 

 校验位：无 

 数据位：8 

 停止位：1 

通讯口连接的标准接线盒如图2-18所示。下表给出各针脚

详细定义。 

表2-3 

针脚编号 信号定义 

1 保留 

2 地 

3 保留 

4 数据接收 

5 数据发送 

6 保留 

7 地 

8 保留 

 

没有内置电源的键盘（如V2110）需要使用接线盒连接。下

图所示为接线盒。 

1

2

3

45

6

7

81

2

3

45

6

7

8

系统 键盘

6VAC

SYSTEM KEYBOARD

 
图 2-14. 接线盒 

 
V2015A 通讯口的接线说明如下图所示： 

标准 DTE (PC)       V2015A RJ-45 

DB9 连接器       8-针连接器 
3 -----------------------------------------------------------5 
2------------------------------------------------------------4 
5 -----------------------------------------------------------7 

图 2-15.连接 V2015A 和计算机的 RS-232 口 

 

V2116 键盘 RJ-45      V2015A RJ-45 

8-针连接器       8-针连接器 
5-----------------------------------------------------------4 
4-----------------------------------------------------------5 
2-----------------------------------------------------------7 

图 2-16. 连接 V2015A 与 V2116 

V2110 键盘 RJ-45  接线盒   V2015A RJ-45 

8-针连接器   从键盘到 V2015A 8-针连接器 

4-------------------5------------------4----------------------------5 

5-------------------4------------------5----------------------------4 

7-------------------2------------------2----------------------------7 

1 ------------------8-----6VAC 

8 ------------------1-----6VAC 

图 2-17. 通过接线盒连接 V2015A 和 V2110 
 

注意：请使用Infinova提供的扁平电缆进行通讯口连接。 

V2431

V2405A-4

V2116
PC 运行  V2000

标准电缆

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T- GND

C B AD

1

2

3

45

6

7

81

2

3

45

6

7

8

6VAC

V2015A

NCNO CN

V2110

DATA LINE

标准电缆

标准电缆

1 2 3 4 5 6

PORT

LAST LOCK ACK

NEXT RUN HOLD

OFF ARM SALVO

PATRN SHOT PROG

1 2 3

4 5 6

7 8 9

CAM 0 MON

F1 CLEAR F 2

CLOSE OPEN

IRIS

OFF ON

AUXILIARY

NEAR FAR

FOCUS

WIDE TELE

ZOOM

P
A
G
E

P
A
G
E

P
A
G
E

P
A
G
E

USER SITE

CONTROL
E
N
T
E
R

E
X
I
T

UP

DO WN

L R

POWE
R

MAN CHESTE
R

PROGRAM

OPERATE

MENU

R S48
5

ETH ER NE
T

SYSTEM 
KEYBOAR D

1 2 3

4 5 6

7 8 9

0 CA
M

N E
XT

RU
N

H O
LD

OF
F

AR
M

AC
K

OF
F

CLO
SE

OP
EN

NE
A R

FA
R

WI
DE

TE
LE

SH
OT

MO
N

PR
OG

AU
X

IR I
S

FOC U
S

ZOO
M

MONITOR

CAMERA

LENSENTER

SWITCHER ALARM

O
N Infinova R

Infinova R

 
图 2-18. 使用接线及端口扩展器进行通讯连接 

 

2.4.6 继电器输出连接 

V2015A提供两组继电器输出用于激活DVR或其他报警相

关设备。 
将辅助设备连接到V2015A系统中时，请参考所用辅助设备

的用户手册选择合适的连接电缆。 
 
注意：请注意继电器的额定值，并确保不要超出其额定值

范围。 
 
继电器输出额定值： 
电流  电压 
1.0A  24VDC 
0.2A  110VDC 
0.5A  125VAC 
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DATA LINE

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NO NC CN

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T - GND

警铃

V2015A

DVR

1 2 3 4 5 6

 
图 2-19. 继电器输出连接 

 

2.4.7 以太网连接 

用户可以方便的将V2015A系统接入已有网络，从而可以通

过网络控制整个CCTV安防系统。 

V2015A提供10/100Mbps自适应以太网通信接口，可以通过

网络接收工作站地控制命令。 

 
图 2-20. 以太网连接 

 

2.4.8 编程监视器连接 

V2015A后面板上有一个标记为“PROG MON”的BNC连接

头，用于连接独立编程监视器。编程监视器（PGM）用于显示

系统编程菜单，为V2015A系统强大的编程功能提供直观的用户

接口。 

从V2015A后面板上标记了“PROG MON”的BNC连接头上

连接一根同轴电缆到编程监视器上，把该监视器的终端电阻设

置成75 ohm。 

 

2.4.9 高速数据线连接 

V2015A提供一个高速数据线接口，可以级联的方式连接相

关系统附件。 

以下为V2015A与V2411MA曼码转换器，V2421A切换跟随

器，V2422A报警跟随器，V2423A辅助跟随器的连线图，并将

以此为例具体说明高速数据线的连接步骤： 

(1) 将V2015A的高速数据线输出口连接到V2411MA的第一组

数据线接口的输入口上。 

(2) 连接V2411MA第一组数据线接口的输出口至V2421A第一

组数据线接口的输入口。 

(3) 仿照步骤1，2最终完成V2422A和V2423A的连接。 

V2015A

VIDEO OUTPUTS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

NO NC CM NO NC CM

ALARMS

CODE

RELAYS RS485

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

T + T - GND

B W S B W S B W S B W S

1 2 3 4 5 6

DATA LINE

GROUP 1

GROUP 2

DATA LINE

IN

OUT
DATA

POWER

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

SELECT

ABCDEF

ON

OFF

B W S

G1 IN  G1 OUT  G2 IN  G2 OUT

BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BABA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BA

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

GROUP 1

GROUP 2

DATA LINE

IN

OUT
DATA

POWER

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

SELECT

ABCDEF

ON

OFF

B W S

G1 IN  G1 OUT  G2 IN  G2 OUT

BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BABA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BA

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

V2422A

V2423A

GROUP 1

GROUP 2

DATA LINE

IN

OUT
DATA

POWER

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

ABCDEF

ON

OFF

SELECT

ABCDEF

ON

OFF

B W S

G1 IN  G1 OUT  G2 IN  G2 OUT

BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BABA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA BA

BA BA BA BA

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

V2421A

V2411MA

IN

OUT

IN

OUT

DATA LINE

CODE 1

CODE 2

POWER

C
O
M

ABCDEF

ABCDEF

ABCDEF

ABCDEF

B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

B W S B W S B W S B W S

1

2

100~240VAC
50/60Hz

100~240VAC
50/60Hz 100~240VAC

50/60Hz

100~240VAC
50/60Hz

 

图 2-21. 数据线连接 

 

2.4.10 电源连接 

警告：进行系统接线时，切勿接通电源。 

V2015A 使用 100VAC~240VAC 电源。 

 

警告：给 V2015A 上电时，检查所用电源必须与 V2015A

设备电源规格一致。组件或设备使用不当，会对人员及安装带

来极大的安全隐患。 

 
所有安装和接线完成后，系统可以进行编程及操作。 

第一次上电时，所有的监视器上都将显示 1 号摄像机的实

时画面以及时间、日期、摄像机标题、监视器状态等信息。 

 

2.4.11 网络视频连接 

2.4.11.1 视频电缆 

视频电缆是同轴电缆，用于在 V2015A 站点间传输视频信号。

视频电缆一端连接源矩阵机箱（发送端）的输出（监视器）接
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口，另一端连接接收矩阵机箱的输入（摄像机）接口（如图 2-22

所示）。视频电缆的数目决定了同时能在接收端 V2015A 站看到

多少路来自发送 V2015A 站点的摄像机信号。 

例如： 

图 2-22 表示用 4 根视频电缆连接站点 2 V2015A 输出（监

视器）端口和站点 1 V2015A 输入（摄像机）端口。意味着通过

连接在站点 1上的 4个监视器可以同时看到连接在站点 2上的 4

个摄像机的画面。如果站点 1 上想要同时查看到多于 4 个来自

站点 2 的摄像机画面，系统将出现阻塞现象。从站点 1 的输出

端口有两根视频电缆连接到站点 2 的输入端口。这就意味着在

站点 2 上可以同时查看来自站点 1 的两个摄像机的画面。 

VIDEO OUTPUTS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NONCCN

ALARMS

CODE

RELAYS

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T -GND

VIDEO OUTPUTS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14

B W S B W S B W S B W S

NONCCN

ALARMS

CODE

RELAYS

PROG MON

RS232 PORTS ETHERNET

POWER

NCNO CN

RS485

T+ T -GND

Hub

站点 2

站点 1

视频电缆

1 2 3 4 5 6

1 2 3 4 5 6

DATALINE

DATALINE

PROG MON

图 2-22. 视频电缆 

 

图 2-22 显示了简单的 V2015A 网络连接。在站点 1 的监视

器上最多同时查看 4 个来自站点 2 的摄像机画面。而在站点 2

的监视器上一次只能查看 2 个来自站点 1 的摄像机画面。 
 

阻塞 

当一个 V2015A 站点需要查看另一个站点的视频信号数目超

过了两个站点间所连接的视频电缆数目时，就会发生阻塞现象。 
例如： 

图 2-22 表示用两根视频连接站点 1  V2015A 输出（监视器）

端口和站点 2  V2015A 输入（摄像机）端口。如果站点 2 需要

同时查看 3 路站点 1 的视频信号时，第三路视频信号就会引发阻

塞。如果发生阻塞现象，操作人员就必须等到有一根视频线空闲。 

 

为了避免发生阻塞，两个站点之间必须建立足够的视频通道。 

 

例如：图 2-22 

如果站点 1 需要查看 4 路站点 2 的视频信号，就不会发生阻

塞。而如果站点 1 需要同时查看 5 路站点 2 的视频信号，就会发

生阻塞，因为只建立了 4 个视频通道，无法同时显示 5 路视频信

号。 

 

2.4.11.2 网络视频连接 

单向网络连接 

两个或更多站点间的单向网络要求两个站点间至少连接一

个视频电缆。 

注意：在一个 V2015A 网络中，站点指的是单个 V2015A

及与其直接相连的其他设备。 

源站点 ― 将视频信号传送到其他站点的网络站点。 

接收站点 － 从其他站点接收视频信号的网络站点。 

视频信号通过视频通道从源站点 V2015A 矩阵切换机箱传

送到接收站点 V2015A 设备。 

 

点到点视频通道说明： 

典型的点到点单向视频连接由各源站点和接收站点间的一

个或多个视频通道组成。使用的通道数取决于实际应用和要求。 

 安装视频电缆前，定义好网络中所有站点间需要的视频

通道数。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频输入数，并

在每个接收站点上为视频通道输入预留一个视频输入端

口。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频通道输出

数，并且在每个源站点上为每个视频通道输出预留出一

个监视器输出端口。 
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49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64
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图 2-23 单向网络视频通道连接 

 
双向网络连接 

两个或多个站点间的双向网络连接在两两站点间至少需要

建立两个视频通道（一个源通道和一个接收通道）。 

注意：在一个 V2015A 网络中，站点指的是单个 V2015A

及与其直接相连的其他设备。 

接收/源 站点 － 发送并接收视频通道信号的网络站点。 
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视频信号通过视频通道在接收/源 V2015A 站点间传送。 
点到点视频通道说明 

典型的点到点双向视频连接在每个接收/源站点间需要一个

或多个源通道和接收通道。使用的通道数取决于实际应用和要

求。 

 安装视频电缆前，定义好网络中所有站点间需要的视频

通道数。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频输入数，并

在每个接收站点上为视频通道输入预留一个视频输入端

口。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频通道输出

数，并且在每个源站点上为每个视频通道输出预留出一

个监视器输出端口。 
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65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
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RS485
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PROG MON
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图 2-24 双向网络视频通道连接 

 
混合网络连接 

混合方向的网络有单向 V2015A 站点和双向 V2015A 站点

组成。 

由三个或更多站点组成的混合方向网络中，每两个源站点

或接收站点都需要一个或视频通道，而每两个接收/源站点间需

要一个或多个接收通道和源通道。 

 

注意：在一个 V2015A 网络中，站点指的是单个 V2015A

及与其直接相连的其他设备。 

源站点 ― 将视频信号传送到其他站点的网络站点。 

接收站点 － 从其他站点接收视频信号的网络站点。 

接收/源 站点 － 发送并接收视频通道信号的网络站点。 

视频信号通过视频通道在各 V2015A 站点间传送。 

 

点到点视频通道说明 

典型的点到点混合方向视频连接由单纯的源站点、单纯的

接收站点和接收/源混合站点组成。各站点间使用的通道数取决

于实际应用和要求。 

 安装视频电缆前，定义好网络中所有站点间需要的视频

通道数。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频输入数，并

在每个接收站点上为视频通道输入预留一个视频输入端

口。 

 定义好从每个源站点到接收站点的最大视频通道输出

数，并且在每个源站点上为每个视频通道输出预留出一

个监视器输出端口。 
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图2-25. 混合网络视频通道连接 
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第三章 系统操作 
本章介绍 V2015A 系统的标准操作过程。用户可以使用

Infinova 系列 V2117/V2116/V2115 系统键盘或 V2000/V2210 图

形管理软件实现操作系统所有功能。V2110 操作键盘也可执行

部分操作（V2110 的用户手册中罗列了所有 V2110 键盘可操作

的功能）。 

 

3.1 键盘 

Infinova系统键盘支持 Infinova矩阵切换系统的所有编程功

能。V2110 操作键盘只可进行常用系统功能的控制，例如：视

频切换和云台/快球控制等。 

图形用户接口软件，可以为用户提供直观友好的系统管理

界面。计算机可以通过 ASCII 码与矩阵系统通讯。 

 

3.1.1 V2115 键盘布局 

FI F2

USER SITE

OPERATE

PROGRAM

MENU

OFF ARM

PROG

MONITOR

LAST LOCK ACK

NEXT RUN HOLD

SALVO

1 2 3

4 5 6

7 8 9

0 CLEARCAMERA WIDE TELE
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NEAR FAR

FOCUS

CLOSE OPEN

IRIS

OFF ON

AUXILIARY

SHOT PATRN

CONTROLENTERCAMERAMONITORSITE

64 128 1024 64

2

3

4

5

6

7 8

9 10

1112 13 15

16 17 1819

14 20

21

2224 25

26 2728

23

29 30 31

321

Infinova R

P
A
G
E

E
N
T
E
R

E
X
I
T

P
A
G
E

P
A
G
E

P
A
G
E

 
图 3-1. V2115 键盘布局 

 

(1)  键盘锁    (2)  用户键   

(3)  联网控制/退出键   (4)  F1 键    

(5)  F2 键     (6)  联网点显示 

(7)  监视器键    (8)  编程键   

(9)  监视器布/撤防键   (10) 监视器号显示 

(11) 成组切换键    (12) 巡视下一个摄像机 

(13) 摄像机键    (14) 巡视运行键 

(15) 巡视暂停键    (16) 巡视上一个摄像机 

(17) 锁定/解锁键   (18) 确认键 

(19) 摄像机编号显示   (20) 数字键盘  

(21) 数字输入显示   (22) 视场放大/向上键 

(23) 视场缩小/向下键   (24) 近焦/向左键 

(25) 远焦/向右键   (26) 关闭光圈/上翻页 

(27) 打开光圈/下翻页   (28) 关闭辅助开关/左翻页 

(29) 打开辅助开关/右翻页  (30) 预置位键/确定 

(31) 花样扫描键/退出    (32) 三维操纵杆 

3.1.2 V2116 键盘布局 

LAST LOCK ACK

NEXT RUN HOLD

OFF ARM SALVO

PATRN SHOT PROG

1 2 3

4 5 6

7 8 9

CAM 0 MON

F1 CLEAR F2

CLOSE OPEN

IRIS
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P
A
G
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P
A
G
E

P
A
G
E

P
A
G
E

USER SITE

CONTROL
E
N
T
E
R

E
X
I
T

UP

DOWN

L R

POWER MANCHESTER

PROGRAM

OPERATE

2

3

4 5 67

8

9

10

31

12

13

14

15

16

17

18 19 20 21

22 2324 25

26

27

2829

30

MENU

RS485 ETHERNET

SYSTEM KEYBOARD

1 11

Infinova R

 
图 3-2. V2116 键盘布局 

 

(1)  键盘锁    (2)  用户键 

(3)  联网控制/退出键  (4)  F1 键   

(5)  F2 键     (6)  监视器键 

(7)  编程键    (8)  监视器布/撤防键 

(9)  成组切换键   (10) 巡视下一个摄像机 

(11) 摄像机键    (12) 运行键 

(13) 巡视暂停键   (14) 巡视上一个摄像机 

(15) 锁定/解锁键   (16) 确认键 

(17) 数字键盘    (18) 视场放大/向上键 

(19) 视场缩小/向下键  (20) 近焦/向左 

(21) 远焦/向右键   (22) 关闭光圈/上翻页 

(23) 打开光圈/下翻页  (24) 关闭辅助开关/左翻页 

(25) 打开辅助开关/右翻页  (26) 预置位键 

(27) 花样扫描键   (28) LCD 显示屏 

(29) 四个 LED 指示灯  (30) 三维操纵杆 

(31) 清除键 

 

3.1.3 V2117 键盘布局 

LAST LOCK ACK
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NEXT RUN
PLAY

HOLD
REC
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SALVO
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USER SITE
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UP
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IRIS

FOCUS

ZOOM
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E
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G
E

P
A
G
E

P
A
G
E

E
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T
E
R

E
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T

SYSTEM KEYBOARD

ABC DEF
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PQRS TUV WXYZ
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8
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图3-3. V2117键盘布局 
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1.  键盘锁   2.  用户键 

3.  联网控制键   4.  F1 功能键 

5.  F2 功能键   6.  监视器键 

7.  编程键   8.  监视器设防/撤防键/电源开关 

9.  成组切换键/主菜单 10. 翻页键/向下/切换下一个摄像机 

11. 摄像机键   12. 运行键/回放 

13. 暂停键/录像  14. 翻页键/向上/切换上一个摄像机 

15. 锁定/解锁键  16. 确认键 

17. 数字键   18. 视场缩小键/向上 

19. 视场放大键/向下  20. 近焦键/向左 

21. 远焦键/向右/多画面 

22. 关闭光圈键/上一页/云台控制 

23. 打开光圈键/下一页/编辑 

24. 关闭辅助开关键/左翻页 

25. 打开辅助开关键/右翻页 

26. 预置位键 

27. 花样扫描键/退出 

28. 液晶显示屏 

29. 四个状态指示灯 

30. 三维摇杆     

31. 清除/退出键 

 

V2117 键盘的键盘布局和 V2116 键盘的布局相同，它包含

V2116 键盘的所有功能，只是增加了通过 RS-485 端口和以太网

端口与 DVR 进行通信的功能。 

控制矩阵主机或 DVR 可以通过快捷键进行切换。 

 

键盘操作模式切换快捷键： 

RS-232 控制矩阵模式：USER＋1（按下 USER 键的同时按

下 1）； 

网络控制矩阵模式：USER＋2（按下 USER 键的同时按下

2）； 

RS-485 控制 DVR 模式：USER＋3（按下 USER 键的同时

按下 3）； 

网络控制 DVR 模式：USER＋4（按下 USER 键的同时按

下 4）； 

键盘 4 位摄像机编号显示模式：USER＋5（按下 USER 键

的同时按下 5）； 

键盘 8 位摄像机编号显示模式：USER＋6（按下 USER 键

的同时按下 6）； 

键盘 12 位摄像机编号显示模式：USER＋7（按下 USER 键

的同时按下 7）。 

控制矩阵主机时，V2117 和 V2116 键盘功能相同。 

3.1.4 V2110 键盘布局 

1 2 3

4 5 6

7 8 9

0 CAM

NEXT RUN HOLD OFF ARM ACK

OFF

CLOSE OPEN

NEAR FAR

WIDE TELE

SHOT

MON

PROG

AUX

IRIS

FOCUS

ZOOM

MONITOR

CAMERA

LENSENTER

SWITCHER ALARM

ON

1

2

3 4 5 6 78 9

10

11

12

13

14

1516171819202122

Infinova
R

 

图 3-3. V2110 键盘布局 

 

(1)  摄像机键     (2)  监视器键 

(3)  数字键     (4)  LED 摄像机 ID 显示 

(5)  LED 监视器 ID 显示   (6)  关闭辅助开关键 

(7)  开启辅助开关键    (8)  关闭光圈键 

(9)  打开光圈键    (10) 近焦键 

(11) 远焦键     (12) 视场放大键 

(13) 视场缩小键    (14) 预置位调用键 

(15) 三维操纵杆    (16) 确认键 

(17) 布防键     (18) 撤防键 

(19) 巡视暂停键    (20) 巡视运行键 

(21) 巡视下一个摄像机   (22) 编程键 

 

本章以下内容都介绍如何使用 V2116 键盘操作 V2015A 系

统。以下所有操作都在键盘的操作模式（键盘锁置于 OPERATE

位置）下进行。 

 

3.2 密码输入 

V2015A 的用户密码设置功能确保了只有合法的用户才可

进行系统操作。密码设置成功后（详见菜单编程－系统设置>

设置权限与用户菜单中的描述），V2110 操作键盘便无法接入系

统，而 V2117/V2116/V2115 系统键盘及图形用户界面（GUI）

软件需要输入密码才可接入系统。 

注意：1 号用户的默认密码为“999999”。为了系统安全，

建议用户及时更改默认密码。密码编程详情请参见 5.3.7.3。 

密码设置成功后，系统键盘（V2116）LCD 显示屏上显示

“UC-”字样，表示用户必须登录后才可进行系统操作。 

登录系统： 

(1) 用数字键盘输入用户号，按ACK键确认输入； 

(2) 键盘显示屏上显示“PSC”，提示输入密码； 
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(3) 用数字键盘输入用户密码，按ACK键确认输入； 

(4) 如果输入错误，按CLEAR键清除。 

密码通过后，键盘显示屏上的“PSC”信息消失，表示键盘

可以进行系统操作。如果密码错误，键盘显示屏上重新显

示“UC-”信息（同时，如果启用了键盘报警功能，还会出

现键盘报警声提示），提示用户重新输入用户号和密码。 
注意：  

1. 在 1.7.1 菜单中将用户登入方式设置为“键盘”时，不需

要输入用户名和密码即可进行系统操作； 

2. 将用户登入方式设置为“用户”时，可输入任意非 0 用

户号；默认为 1 号用户登录。 

退出系统 

退出系统有两种办法： 

1. 按用户键（USER） 

2. 输入“99”然后按“F1”键。 

 

3.3 视频选择 

3.3.1 选择监视器 

键盘对视频切换系统的控制必须基于监视器调用。所有功

能都必须由键盘先调用一个监视器进行控制，然后再把系统中

的某个摄像机的信号切换到该监视器上。 
用键盘调用监视器： 

(1) 按CLEAR键清除键盘上的输入信息。 

(2) 输入需要调用的监视器编号。 

(3) 按MON键调用该监视器。 

被调用的监视器编号（也就是键盘正在控制的监视器的编号）

会显示在键盘的显示屏上。 
 

3.3.2 选择摄像机 

摄像机切换必须先调用一个监视器，然后把摄像机的画面

切换到该监视器上。 
用键盘调用摄像机： 

(1) 输入需要调用的摄像机编号； 

(2) 按CAM键调用该摄像机。 
(3) 按NEXT、LAST键来顺序的切换摄像机。如：当前摄像机

号码为X，按NEXT键切换为X+1号摄像机，按LAST键切换

为X-1号摄像机。 

被调用的摄像机编号（也就是键盘正控制的摄像机的编号）会

显示在键盘的显示屏上。当摄像机被调到监视器上时，该监视器上

就会显示这个摄像机拍摄到的实时画面以及相关的系统信息。 

3.4 摄像机控制 

一旦摄像机被调到监视器上，就可以控制该摄像机上的所

有功能。如果摄像机上安装了电动镜头或云台，操作员便可以

使用键盘控制云台转动、摄像机对焦、缩放、光圈开关等。 

两个优先级别相同的键盘在控制同一个摄像机时，当一个

键盘已经处于控制状态另一个键盘再去控制此摄像机时，监视

器上显示“IN USE”，不能再对此摄像机进行控制。当处于控制

状态的键盘在放弃控制权 2 秒后，另一个键盘就可以对摄像机

进行控制。 
 

3.4.1 云台控制 

正确安装并选择摄像机后，操作员即可使用键盘控制云台动

作。 
云台控制： 

(1) 调用一个摄像机到监视器上。 

(2) 使用三维操纵杆控制摄像机转动（摄像机将跟随三维操作

杆移动的方向转动，直到释放三维操作杆）。 

(3) 当摄像机转到合适位置时，放开三维操纵杆（使三维操纵

杆归零），于是监视器上就会显示想要的画面。 
当控制变速云台时，摄像机转动速度取决于三维操纵杆距离其

零位的距离，三维操纵杆离其零位越远，变速云台转动速度越快。 
 

3.4.2 摄像机镜头控制 

控制摄像机镜头的光圈、焦距和缩放 
(1) 调用一个摄像机到监视器上。 

(2) 使用IRIS（CLOSE/OPEN），FOCUS（NEAR/FAR）或ZOOM

（WIDE/TELE）区内的控制键来控制摄像机动作； 

(3) 当在监视器上看到合适的画面时，停止对以上控制键的操

作。 

 

3.4.3 进入快球菜单 

进入快球菜单： 
(1) 将键盘锁拨至 PROGRAM 位置； 

(2) 进入快球菜单参考下表。 

表 3-1 

 Samsung Pelco-P Pelco-D Infinova

65 SHOT N/A N/A N/A 进入菜单

66 SHOT 进入菜单 进入菜单 进入菜单 N/A 

67 SHOT 退出菜单 N/A N/A N/A 

95 SHOT N/A 进入菜单 进入菜单 进入菜单
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备注：Pelco-P/D、 Infinova 协议下，PROGRAM 档和

OPERATE 档下，95 SHOT 皆可进菜单。 
进入菜单之后，使用三维操纵杆移动光标到想要的栏目上

去。 

 

3.4.4 花样扫描设置及调用 

设置及调用摄像机的花样扫描： 

(1) 把键盘锁置于PROGRAM或OPERATE位置； 

(2) 根据下表操作设置和调用花样扫描： 
 

表3-2 

Pelco-P/Pelco-D 
设置花样 1 OPERATE 59 SHOT 
调用花样 1 OPERATE 60 SHOT 
设置花样 2 OPERATE 61 SHOT 
调用花样 2 OPERATE 62 SHOT 
设置花样 3 OPERATE 63 SHOT 
调用花样 3 OPERATE 64 SHOT 

OPERATE 65 SHOT 
设置花样 4 

PROGRAM 73 SHOT 
调用花样 4 OPERATE 67 SHOT/ 73 SHOT
保存花样 OPERATE 66 SHOT 
Infinova 
设置花样 1 PROGRAM 70 SHOT（第一次）

设置花样 2 PROGRAM 71 SHOT（第一次）

设置花样 3 PROGRAM 72 SHOT（第一次）

设置花样 4 PROGRAM 73 SHOT（第一次）

保存花样 1 PROGRAM 70 SHOT（第二次）

保存花样 2 PROGRAM 71 SHOT（第二次）

保存花样 3 PROGRAM 72 SHOT（第二次）

保存花样 4 PROGRAM 73 SHOT（第二次）

调用花样 1 OPERATE 70 SHOT 
调用花样 2 OPERATE 71 SHOT 
调用花样 3 OPERATE 72 SHOT 
调用花样 4 OPERATE 73 SHOT 
连续调用花样 1 OPERATE 69 SHOT+70 SHOT
连续调用花样 2 OPERATE 69 SHOT+71 SHOT
连续调用花样 3 OPERATE 69 SHOT+72 SHOT
连续调用花样 4 OPERATE 69 SHOT+73 SHOT
重复花样 OPERATE 69 SHOT 
清除花样 PROGRAM 69 SHOT 
Samsung 
调用花样 1 OPERATE 66 SHOT 
调用花样 2 OPERATE 67 SHOT 
调用花样 3 OPERATE 68 SHOT 

 
注意：详细的定义和调用花样扫描操作，请参见快球或摄

像机说明书。 

3.5 运行系统巡视 

V2015A 的系统巡视功能可实现操作员执行一系列的摄像

机画面显示及预置位调用，或进行成组切换。通过设定停留时

间，操作员可以精确定义每项操作在监视器上显示的时间。同

一个摄像机画面或预置位可以在一个系统巡视上显示多次。

V2015A 支持两种巡视，系统巡视和监视器巡视。系统巡视通过

菜单编程定义（见第五章），而监视器巡视通过对单个监视器的

系统设置定义（见第四章）。 

启动系统巡视： 
(1) 调用运行巡视的监视器； 

(2) 输入巡视编号（1-128）； 

(3) 按运行（RUN）键； 

(4) 按确认（ACK）键。 
注意：如果 3 秒内没有按确认（ACK）键，必须重新进行

2 到 4 步操作。 

同时也请注意，一个监视器上一次只能运行一个系统巡视。

如果一个监视器上正在运行监视器巡视时，又在该监视器上运

行系统巡视，则原来的监视器巡视将被清除。 

使用（NEXT）和（LAST）键来改变系统巡视运行方向。

系统巡视运行过程中，监视器的屏幕状态显示中会显示该系统

巡视中调用的各个摄像机的停留时间。如果正向运行系统巡视，

会在停留时间旁显示“F”字样。当反向运行系统巡视时，会在

停留时间旁显示“R”字样。 

停止系统巡视 

按暂停键（HOLD）停止正在运行的系统巡视。 

当系统巡视停止时，监视器继续显示该系统巡视停止时正

在调用的摄像机的画面，监视器屏幕上显示“HOLD”字样。系

统巡视暂停时，用户可以进行任何其他操作（例如：云台转动、

对焦、缩放、光圈开关等）。 
 

3.6 调用预置位 

装有电动云台和伺服控制镜头的摄像机可以定义并存储预

置位，在使用过程中可以自动调用这些预置位。每个摄像机的

解码器可以定义最多 255 个预置位。 
调用预置位 

(1) 将键盘锁拨到OPERATE位置。 

(2) 将一个摄像机调到监视器上来。 

(3) 输入预置位的编号（1-255）。 

(4) 按预置位键（SHOT）。 
注意：关于如何设置预置位的详细的说明请参考 4.5 中说

明。 
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3.7 调用成组切换 

成组切换功能允许同时在多个监视器上显示多个摄像机的

画面，可以同时监控多个地点。 
调用成组切换： 

(1) 调用成组切换使用的第一个监视器。 

(2) 输入成组切换编号（1-128）。 

(3) 按成组切换键（SALVO）。 
成组切换也可以通过系统巡视、报警和其他成组切换自动调

用。 
 

3.8 激活辅助设备 

辅助设备指的是开关灯光及门锁的继电器。 
激活辅助设备： 

(1) 将一个摄像机调到监视器上。 

(2) 输入辅助设备编号。 

(3) 按打开辅助设备键（AUX ON）激活辅助设备。 

(4) 释放辅助设备键（AUX ON）后， 

如果辅助设备定义成自保持型，辅助设备仍然保持激活态； 

如果辅助设备定义成瞬时型，辅助设备关闭。 

(5) 按关闭辅助设备键（AUX OFF）去激活关闭类型的辅助设

备。 
 

3.9 报警确认 

如果监视器对报警布防，监视器将显示由相关报警输入激

活的报警视频画面。如果监视器对手动清除布防，可以用键盘

清除报警信息。 

报警确认 
(1) 调用显示报警视频输入的监视器（每个监视器显示一个或

多个报警视频输入，取决于报警编程设置）。 

(2) 当所需的报警输入画面显示在监视器上时，按确认键

（ACK）。 
 

3.10 非中心矩阵设置下载 

矩阵联网控制时，非中心矩阵只能在本机上设置如下菜单： 

(1) 报警相关设置（报警方式，报警关联摄像机，报警联动监

视器，报警标题） 

(2) 定时事件 

(3) 系统备份 

(4) 端口设置 

(5) 菜单语言的选择 

(6) 网络（本地站点号，IP地址，子网掩码，网关，所属中心

站点号及中心站点IP，协议） 

(7) 网络信息加密 

(8) 用户登入方式 

其他菜单的设置通过网络从中心矩阵下载设置菜单。 

非中心矩阵设置下载 

中心矩阵设置完毕后将键盘锁转到“PROGRAM”位置或

“OPERATE”位置，即为退出状态。 

(1) 在 连 接 在 非 中 心 矩 阵 的 键 盘 上 ， 将 键 盘 锁 转 到

“PROGRAM”然后输入“30,F2”或者“33,F2”。即先输

入“30”或者“33”再输入“F2”。非中心矩阵开始下载本

机菜单的相关设置。 

(2) 也可以在中心矩阵键盘（“PROGRAM”位置）上输入“30,F2”

或者“33,F2”，中心矩阵会按照5.3远端菜单的顺序查找各

个协议为03的非中心的IP地址，下载完一台非中心后，再

下载下一台非中心，直到最后一个协议为03的站点。当中

心向某一台非中心矩阵下载数据时，不会影响其他非中心

矩阵的正常操作。 

注意：只有本地和远端的 IP 地址的协议都设置为 03 时才

能进行下载。另外在进行中心和非中心的“33,F2”下载时，增

加了对下载结果的键盘提示，键盘上的 MON 和 CAM 分别表示

非中心下载的站点号和下载的状态，若 1 表示下载成功，2 表示

下载不成功，比如在下载的时候 MON 和 CAM 分别显示 002，

0001，表示 2 号站点下载成功。另外，在中心对非中心进行下

载时，“33,F2”表示的是对所有非中心站点的批量下载，如果只

下载其中一个非中心站点，可以使用点对点的下载，输入 100+

非中心站点号+F2，比如下载 2 号站点，输入“102+F2”即可。 

 

3.11 网络对时 

矩阵联网控制时，非中心矩阵每十分钟和中心矩阵进行对

时。 

网络对时： 

1. 在中心矩阵的 1.1 菜单设置时间和日期。 

2. 非中心矩阵进行菜单下载。 

3. 非中心矩阵每十分钟会自动与中心矩阵进行对时。 

NTP 对时： 

系统支持 NTP 网络自动对时，中心矩阵可以直接与 PC 机

对时。 

设置方法：将 PC 机的 IP 设置到 CPU 菜单 5.3 远端站点中，

在 1.1 菜单的对时站点设置 PC 的站点，并选择时区（共 25 个

选项，GMT 00，GMT-01～-12，GMT+01～+12）。非中心矩阵

不能直接与 PC 对时，下载中心的数据后，与中心矩阵的时间同

步，但时区选择是空白，且无法设置对时站点。 
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3.12 键盘、用户分组 

为了能够实现键盘控制级别的细化，V2015A 允许用户根据

需要将系统中任何本机键盘、远端键盘以及网络键盘进行分组

设置，每一组中的不同键盘分别设置权限级别。 

设置键盘分组： 

(1) 进入1.7.1菜单（设置用户登入方式），设置用户登入方式为

键盘。 

(2) 进入1.6.1菜单（设置键盘分组）中进行设置，设置项有：

键盘所在的站点号、键盘号以及键盘的控制权限。 

(3) 在3.3菜单（键盘/摄像机权限）中设置可以访问和控制摄像

机的键盘组。 

(4) 在2.1菜单（监视器属性设置）或2.2菜单（监视器功能设置）

中设置可以控制监视器的键盘组。 

为了能够实现用户控制级别的细化，V2015A 允许用户根据

需要将系统中的用户进行分组设置，每组可包含不同用户。 

设置用户分组： 

(1) 进入1.7.1菜单（设置用户登入方式），设置用户登入方式为

用户。 

(2) 进入1.6.1菜单（设置用户分组），根据需要设置用户到对应

的用户组中。 

(3) 在3.3菜单（用户/摄像机权限）中设置可以访问和控制摄像

机的用户组。 

(4) 在2.1菜单（监视器属性设置）或2.2菜单（监视器功能设置）

中设置可以控制监视器的用户组。 

 

3.13 摄像机分组 

V2015A 允许将系统中任意的摄像机进行分组设置。 

摄像机分组： 

(1) 在1.6.2菜单（设置摄像机分组）中进行设置，输入要选择

的摄像机的伪编码即可。 

(2) 在2.1菜单（监视器属性设置）或2.2菜单（监视器功能设置）

中对监视器设置可以显示的摄像机组。 

 

3.14 监视器功能 

在中心矩阵的 2.2 菜单（监视器功能设置）中设置系统中所

有监视器的功能，监视器功能有四个选项：“MON”、“CHL”、

“CCH”和“--”。 

当某个 MON 被设置为“CHL”时，则该监视器作为通道

使用，作为通道使用的监视器不能被键盘调用。 

当某个 MON 被设置为“CCH”时，则该监视器作为通道

使用，与 V300 系列矩阵和 V2060 系列矩阵联网，作为通道使

用的监视器可以被键盘调用，但只能查看，不能切换和控制。 

当某个 MON 被设置为“--”时，则该监视器被禁用。 

 

3.15 伪编码和映射值设置 

在中心矩阵上对系统中所有摄像机的伪编码和映射值进行

设置，非中心矩阵通过网络下载本机上摄像机对应的伪编码和

映射值。 

伪编码的设置： 

(1) 矩阵联网控制时，在中心矩阵3.1菜单（摄像机伪编码设置）

中设置系统中所有摄像机的伪编码和映射值，然后退出菜

单。 

(2) 然后在连接到非中心矩阵的键盘上键盘锁转到PROGRAM

位置后，输入“30,F2”或者“33,F2”进行下载。 

(3) 非中心矩阵通过本地3.1菜单（摄像机伪编码设置）查看本

机摄像机伪编码和映射值。 

 

3.16 系统备份 

系统中每个矩阵，无论是中心还是非中心，可以通过本机

中的 6 菜单，对本机的编程数据进行备份或恢复备份。 

系统备份： 

(1) 在6菜单中，选择“备份编程数据”后，监视器上出现“输

入22,ACK开始备份数据”，按“22,ACK”后，系统进行编

程数据备份。 

(2) 选择“恢复备份数据”后，监视器上出现“输入33,ACK开

始恢复数据”，按“33,ACK”后，系统将已经备份数据读

取出来，即系统菜单编程设置恢复为备份中的设置情况。 

(3) 选择“恢复出厂设置”后，监视器上出现“输入33 ACK开

始恢复数据”，按“33，ACK”后系统数据被清空，恢复出

厂状态。 

 

3.17 菜单语言的选择 

无论是中心矩阵还是非中心矩阵都可以选择菜单的语言，

选项为中文或英文。 

语言选择 

在主菜单的子菜单 7（语言设置）中进行选择即可。选择后,

系统菜单立刻改变。 
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第四章 系统设置 
V2015A 具有强大的系统管理及配置功能，所有配置和管理

功能都可以用键盘实现。系统配置功能，可以方便用户配置各

种参数和系统功能。 

本章主要介绍使用 Infinova V2116 系统键盘进行系统设置

的过程。键盘锁需要设置到 PROGRAM 位置上，才可进入系统

设置功能。 
 

4.1 系统复位 

系统复位重启后会清除 V2015A 设备上所有的用户编程信

息，并且恢复到出厂默认设置。 
 

警告：这一过程将清除所有用户输入的数据。 
 
系统复位，恢复厂家默认配置： 

(1) 把键盘锁设置到PROGRAM位置。 

(2) 按顺序输入以下F2码序列： 

“55, F2”（输入“55”，然后按 F2 键）； 

“99, F2”（输入“99”，然后按 F2 键）。 

(3) 把键盘锁设置到OPERATE位置。 

也可以通过以下两种方法恢复出厂设置： 

1. 设置 CPU ARM 模块上的 SW100 开关（见 2.3.1 节）。 

2. 设置矩阵 6 菜单“系统备份”中的“恢复出厂设置”子

菜单。 

V2015A 系统复位重启后会清除设备上所有的用户编程信息，

并且恢复到出厂默认设置。 

注意： 

为了确保系统安全，当输入“55, F2”后在 3 秒钟内不输入“99, 

F2”，系统不进行复位。 
 

4.2 监视器屏幕显示信息设置 

用户可以使用 F2 键序列对监视器屏幕显示信息（如摄像机

名称、摄像机状态、摄像机编号和日期/时间等）进行设置。 
设置监视器屏幕显示信息： 

(1) 调用监视器。 

(2) 将键盘锁设置到PROGRAM位置。 

(3) 输入以下F2键序列： 
“1, F2”在监视器上显示日期和时间； 

“2, F2”清除监视器上的日期和时间显示； 

“3, F2”在监视器上显示摄像机的标题信息、编号和状态； 

“4, F2”清除监视器上摄像机的标题信息、编号和状态； 

“5, F2”在监视器屏幕上端显示标题、日期及时间； 

“6, F2”在监视器屏幕下端显示标题、日期及时间； 

“7, F2”在监视器上显示标题、日期及时间等系统信息； 

“8, F2”清除监视器上的标题、日期及时间等系统信息； 

“50, F2”启动三维操纵杆移动监视器标题位置功能； 

“51, F2”退出“50, F2”所启动的控制功能，恢复三维操纵杆

控球功能。 

(4) 将键盘锁置回到OPERATE位置。 
 

4.3 监视器巡视编程 

监视器巡视是用户编程定义的一系列摄像机的画面在指定

监视器上显示的过程。监视器巡视最多显示 64 个摄像机画面，

每个画面显示的时间（停留时间）由用户自己定义。 

按暂停（HOLD）键暂停当前运行的监视器巡视。当监视器

巡视处于暂停（HOLD）状态时，可以按（NEXT）显示已定义

的显示序列中的下一个摄像机的画面，或者按运行键（RUN）

再次启动监视器巡视。在屏幕显示状态栏中会显示每个视频输

入画面显示的时间。 
编程定义监视器巡视： 

(1) 调用摄像机。 

(2) 将键盘锁设置到PROGRAM位置。 

(3) 输入“62”然后按“PROG”键。 

(4) 调用需要显示的第一个摄像机。 

(5) 输入当前显示的摄像机的停留时间（范围1到60）。如果要

停止监视器巡视或暂停在当前摄像机画面显示，则输入61。 

(6) 按PROG键把当前显示的摄像机设置的停留时间设置成上

一步中输入的值。这时设置好的停留时间就会显示在屏幕

上，如果上一步中输入的是61，则此时监视器上就会显示

HOLD字样（如果不再设置这个巡视中的其他摄像机，直接

跳到第九步操作，否则进行第七步）。 

(7) 调用下一个要显示的摄像机（一个监视器巡视中的摄像机

显示顺序可以任意排列，不必依据摄像机编号排列）。 

(8) 重复4到7步，直到这个监视器巡视中的所有摄像机都设置

完毕。 

(9) 按暂停键（HOLD）或运行键（RUN）退出监视器巡视设

置模式。按暂停键（HOLD）监视器后上将不再显示最后一

个设置的摄像机画面。而按运行键（RUN）监视器将画面

切换到巡视的下一个摄像机，并且从该处开始运行刚设置

好的监视器。 
注意：在设置或修改监视器巡视时，不要输入“62, PROG”。

因为这样会清除所有已配置的摄像机信息。 
重新设置监视器巡视中的摄像机停留时间： 

(1) 按（NEXT）直到监视器上显示需要修改停留时间的摄像机，

然后按暂停键（HOLD）使监视器巡视暂停。 
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(2) 输入“0”然后按编程键（PROG）。 

(3) 输入新的停留时间（范围1-60）。 

(4) 按编程键（PROG）。 

(5) 按暂停键（HOLD）或运行键（RUN）退出监视器巡视设

置模式。 
注意：系统巡视权限高于监视器巡视。调用系统巡视时会清除

当前监视器上的监视器巡视。 
例如：设置一个包含 3 个摄像机的监视器巡视。 
把键盘锁设置到 PROGRAM 位置，然后依照下面步骤进行： 

(1) 输入“62”，然后按编程键（PROG）清除原来的监视器巡

视信息，进入设置监视器巡视模式。 

(2) 输入下列键序列设置监视器巡视： 

“1，CAM”（将 1 号摄像机设置成监视器巡视的第一个摄像

机）； 

“1，PROG”（设置第一个摄像机的停留时间位 1 秒）； 

“2，CAM”（将 2 号摄像机设置成监视器巡视的第二个摄像

机）； 

“2，PROG”（设置第二个摄像机的停留时间位 2 秒）； 

“3，CAM”（将 3 号摄像机设置成监视器巡视的第三个摄像

机）； 

“3，PROG”（设置第三个摄像机的停留时间位 3 秒）。 

(3) 按运行键（RUN）退出设置监视器巡视模式，并开始运行

监视器巡视。 
监视器巡视运行过程中，按（NEXT）或（LAST）改变监视

器巡视的运行方向。监视器屏幕显示信息里会显示当前摄像机的停

留时间。当巡视正向运行时，在停留时间旁会显示“F”，反向运行

则显示“R”。按暂停键（HOLD）停止正在运行的监视器巡视。 
 

4.4 设置日期格式及查看星期和软件版本 

4.4.1 设置日期格式 

V2015A 提供 3 种可选的日期显示格式： 

MM/DD/YY（默认） 

DD/MM/YY 

YY/MM/DD 

变换日期格式： 

1. 将键盘锁设置到 PROGRAM 位置。 

2. 输入以下 F2 码序列： 

“21, F2”或“41, F2”为 MM/DD/YY； 

“22, F2”或“42, F2”为 DD/MM/YY； 

“23, F2”或“43, F2”为 YY/MM/DD； 

“24, F2”或“44, F2”为循环设置以上三种格式。 

3. 将键盘锁转到 OPERATE 位置。 

4.4.2 查看星期和软件版本 

1. 把键盘锁设置到 PROGRAM 位置。 

2. 输入以下 F2 码序列： 

“60 F2”查看系统当前的星期； 

“70 F2”查看软件版本号。 

3. 将键盘锁转到 OPERATE 位置。 

 

4.5 设置预置位 

Infinova 系列解码器和快球都有预置位功能，可以通过键盘上

的预置位键（SHOT）进行设置。预置位（为云台、镜头预先设定

的一个位置）可以存储在摄像机的解码器上，并且可以用系统键盘

或其它设备（如计算机）调用。 
设置预置位： 

(1) 将键盘锁设置到PROGRAM位置； 

(2) 摇动三维操纵杆改变云台和镜头的位置； 

(3) 输入预置位编号（范围1到255）； 

(4) 按预置位键（SHOT）； 

(5) 将键盘锁设置到OPERATE位置。 
调用预置位： 

(1) 将键盘锁设置到OPERATE位置； 

(2) 将摄像机调用到监视器上； 

(3) 输入要调用的预置位编号； 

(4) 按预置位键（SHOT）。 
 

4.6 摄像机锁定 

系统中会有多个操作员有权控制同一个摄像机。在这种情

况下，摄像机锁定功能就能避免其他操作员对特定摄像机进行

操作。 

未锁定的键盘可以查看但不能控制指定的摄像机。当其控

制锁定的摄像机时，就会在监视器屏幕显示信息中显示锁定字

样。本地键盘锁定显示为键盘编号+LOCK；远端网络锁定显示

为键盘所在的站点号加上 100 所得的数字+LOCK，如键盘所在

的站点号为 5，则显示为 105LOCK。 

对本地摄像机或网络中的摄像机均可实现锁定或解锁功

能。可通过键盘上“LOCK”按键对摄像机进行锁定或解锁。系

统会在停止控球后 5 分钟自动解锁。 

也可通过如下方法对摄像机进行锁定或解锁操作： 

锁定摄像机： 

1. 调用摄像机； 

2. 将键盘锁转到 PROGRAM 位置； 

3. 输入 F1 命令：“2,F1”； 

4. 将键盘锁转到 OPERATE 位置上。 
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摄像机解锁： 

1. 调用摄像机； 

2. 将键盘锁转到 PROGRAM 位置； 

3. 输入 F1 命令“1,F1”； 

4. 将键盘锁设置到 OPERATE 位置。 
 

4.7 监视器布/撤防 

V2015A 具有监视器布/撤防功能。当报警接口单元触点状态改

变（监测到报警）时，系统会自动将报警点的摄像机的实时画面切

换到指定监视器上，以便操作人员立即看到报警现场情况。 

根据编程设置不同，监视器对报警点摄像机画面显示的响应也

不同。V2015A 矩阵切换系统的报警处理可以根据监视器布防类型

分为几种，见 4.7.3 中表 4-1。 

开始监视器报警布防设置前，必须熟悉报警显示模式、报警清

除模式和报警布防类型，详见下面描述。 
 

4.7.1 报警显示模式 

V2015A 为用户提供 5 种报警显示模式，分别是：单监视器/

循环显示、单监视器/保持显示、一组监视器/循环显示、一组监视

器/保持显示、双监视器/保持和循环显示。 

 
(1) 单监视器/循环显示 

一个报警监视器循环显示多个报警视频，可为每个报警视频

设定停留时间（默认为 2 秒）。以下以收到 4 个报警视频为例

进行说明： 

监视器

1st 2nd 3rd 4th

1st 2nd 3rd 4th

假定系统按顺序接收到4个报警视频

监视器

2nd 3rd 4th

发生报警时，指定显示报警摄像机画面的

第一个报警清除后，监视器循环显示

每个摄像机的画面在监视器上显示2秒。

剩下的3个报警画面

监视器将循环显示这4个报警摄像机的画面，

 

图 4-1 

 

(2) 单监视器/保持显示 

一个报警监视器可以显示多个报警视频。监视器将一直显示

第一个报警视频，直到该视频被清除。以下以收到 4 个报警

视频为例进行说明： 

监视器

1st 2nd 3rd 4th

1st 2nd 3rd 4th

假定系统按顺序收到4个报警视频

监视器

2nd 3rd 4th

收到的第一个报警视频显示

第一个报警被清除后，第二个报警视

显示并保持在监视器上的报警视频

排队等候显示的报警视频

并保持在监视器上

频显示并保持在监视器上。

 

图 4-2 

 
(3) 一组监视器/循环显示 

报警视频将在一组监视器上按顺序显示。每个报警监视器可

显示多个报警视频，每个报警视频显示的时间是 2 秒，直到

被清除。以下以接收到 7 个报警视频为例说明： 
1st 2nd 3rd 4th 假定顺序接收到7个报警视频5th 6th 7th

1st 4th 7th 2nd 5th 3rd 6th

2nd 5th 3rd 6th 4th 7th

1st
监视器

2nd
监视器

3rd
监视器

1st
监视器

2nd
监视器

3rd
监视器

一组共3个报警监视器用于循环

第一个报警清除后，三个监视器

显示报警视频

上的循环显示。  
图 4-3 

 

(4) 一组监视器/保持显示 

报警视频按顺序在一组监视器上显示并保留。当所有监视器

都被报警视频占用后，再来的报警视频将在队列中排队，直

到监视器上有视频被清除。以下以收到 6 个报警视频为例进

行说明： 

1st 2nd 3rd 4th
假定顺序接收到6个报警视频

5th

1st 2nd 3rd

1st 2nd 4th

1st
监视器

2nd
监视器

3rd
监视器

1st
监视器

2nd
监视器

3rd
监视器

前3个报警视频按顺序显示在3个监视器上，
其它报警视频按顺序排队等候显示

当第三个报警视频从第三个监视器上清除后，然后第4个

报警，也就是队列中的下一个报警，在第三个监视器上

显示，从而第五个报警就变成等待队列中的下一个报警。

在监视器上显示并
保持的报警视频

排队等候显示的视频

4th 5th

5th

6th

6th

6th

 

图 4-4 

 

(5) 双监视器/保持和循环显示 
两个监视器用于显示报警视频：第一个报警视频保持显示在

“保持显示监视器”上，其它的报警视频都在“循环显示监

视器”上按顺序显示，每个视频的停留时间是 2 秒。一旦第



 21

一个监视器上保持显示的报警被清除，显示队列中的下一个

报警视频将保持显示在“保持显示监视器”上，同时不再在

“循环显示监视器”上显示。以下以收到 4 个报警视频为例

进行说明： 

循环显示
监视器

1st 2nd 3rd 4th

1st 2nd 3rd 4th

假定顺序收到4个报警视频

第一个报警视频显示并保持在“保持显示监视器”

上，同时后续的报警在“顺序显示监视器”上循

循环显示
监视器

2nd 3rd 4th

清除第一个报警后，第二个报警显示在“保持显示”

监视器上，剩下的报警在“顺序显示监视器”上循环

在监视器上显示并保持的报警视频保持显示
监视器

保持显示
监视器

环显示

显示

 
图 4-5 

 

双监视器模式 

共有三种双监视器模式：DHI、DHA 和 DHM。每种都有两

个监视器成对使用：如果监视器 1 已经布防，监视器 2 会自动

布防，与监视器 1 配合。详细描述请参见监视器布防类型（4.7.3）

中描述。 
显示指示 
当系统收到报警输入后，系统状态显示信息中显示会

出现“ALARM”字样信息，直到报警被清除或报警联动

打开。 
 

4.7.2 报警清除模式 

V2015A 提供三种报警清除模式：立即清除、自动清除和手

动清除。这三种模式都会清除系统报警并且将监视器状态恢复

到正常操作状态。 

(1) 立即清除（触点跟随报警清除） 

当报警联动设置成打开状态时，报警立即被清除。 

(2) 自动清除（系统在报警联动打开20秒后自动确认报警） 

系统在报警联动打开 20 秒后自动确认报警 

(3) 手动清除（用键盘手动确认报警） 

报警只能通过键盘或工作站手动清除。用键盘调用报警监

视器后，按确认键（ACK）清除报警。 
注意：在双监视器/顺序显示模式下，必须提前选择监视器进

行报警清除。 
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4.7.3 监视器布防类型 

V2015A 系统提供 18 种监视器布防类型（详见下表 4-1）。 

最后三种是辅助布防类型。 

 

表 4-1. 监视器布防类型 

编码 描述 布防类型显示 

1 单监视器/顺序显示/立即清除 SSI 

2 单监视器/顺序显示/自动清除（20 秒后） SSA 

3 单监视器/顺序显示/手动清除（ACK） SSM  

4 单监视器/保持显示/立即清除 SHI 

5 单监视器/保持显示/自动清除 SHA 

6 单监视器/保持显示/手动清除 SHM 

7 一组监视器/顺序显示/立即清除 BSI 

8 一组监视器/顺序显示/自动清除 BSA 

9 一组监视器/顺序显示/手动清除 BSM  

10 一组监视器/保持显示/立即清除 BHI 

11 一组监视器/保持显示/自动清除 BHA 

12 一组监视器/保持显示/手动清除 BHM  

  第一个监视器 

布防类型显示 

第二个监视器 

布防类型显示 

13 双监视器/保持和顺序显示/立即清除 DHI DSI 

14 双监视器/保持和顺序显示/自动清除 DHA DSA 

15 双监视器/保持和顺序显示/手动清除 DHM DSM 

16 监视器撤防（DIS） 

17 确认使能：使手动清除权限高于立即清除和自动清除。只有在监视器布防后才可设置。 

18 确认禁止：在立即清除和自动清除模式下，禁止手动清除。只有监视器布防设置后才可设置。 

 

4.7.4 监视器布/撤防 

使用键盘上的布防键（ARM）和撤防键（OFF）设置监视

器布/撤防： 

ARM -监视器布防； 

OFF -监视器撤防。 

 

监视器布防： 

(1) 将键盘锁设置到PROGRAM位置； 

(2) 输入布防类型编码； 

(3) 按布防键（ARM）； 

(4) 将键盘锁设置到OPERATE位置。 

 

监视器撤防： 

(1) 将键盘锁设置到PROGRAM位置； 

(2) 调用布防的监视器； 

(3) 按撤防键（OFF）； 

(4) 将键盘锁设置到OPERATE位置。 

注意：按布防键“ARM”可以确认监视器是否已经撤防。

如果显示“DIS”信息则表示系统已经成功撤防。 
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第五章 菜单编程 

5.1 主菜单 

进入主菜单： 

1） 确保编程监视器已连接到 V2015A 后面板上标记为“PROG 

MON”的 BNC 接头上。 

2） 将键盘锁转到 MENU 位置。 

编程监视器将显示主菜单画面，如图所示： 

 

屏幕上出现如上主菜单时，表示可以开始进行菜单编程操作。 

 

 

5.2 菜单浏览和操作指南 

请参照如下说明进行菜单浏览和操作： 

功能 操作说明 

移动光标 屏幕上闪烁的下划线表明光标的当前位置。 

有 2 种方法移动光标： 

 按以下键移动光标到指定位置： 

NEAR(左)，FAR(右)，WIDE(上)和 TELE(下)；或者 

 由三维操纵杆控制光标移动到指定位置。 

菜单翻页 有些菜单分多页显示。 

按以下方法翻页： 

 使用键盘上 IRIS 一栏中的 CLOSE 键（上翻页）和 OPEN 键（下翻页）； 

 AUXILIARY 一栏中的 OFF 键（左一页）和 ON（右一页）。 

进入子菜单 有以下 2 种方法进入子菜单： 

 移动光标到指定的子菜单，然后按 ACK 键；或者 

 输入子菜单对应的编号，然后按 ACK 键。 

返回上一级菜单 移动光标到最后一行“返回主菜单”或者“返回上一级菜单”，然后按 ACK 键。 

选择设定值 1) 用 ACK 在备选项中进行选择。如果光标移动到下一个设置项，则表示已完成当前值

选择。否则，继续第 2 步。 

2) 按 NEXT 键完成当前值选择并跳到下一个设置项。 

输入设定值 1) 用数字键盘输入所需数字或代码； 

2) 按 ACK 键确认。 

退出菜单编程 将键盘锁转到 OPERATE 或 PROGRAM 位置。 

 

5.3 系统菜单 

在主菜单菜单中选择系统设置菜单，进入系统菜单。系统

时间和日期、通用巡视、成组切换、报警触点、用户/键盘/摄像

机分组、用户权限等都在系统菜单中设置。 

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

 

 

5.3.1 设置时间和日期 

设置日期/时间

返回上一级菜单

A

B

C

D

日期格式 - 年-月-日
日    期 - 06-01-20
时    间 - 11:48:25
星    期 - 星期五

网络对时 - ------

E

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户
选择时区 - ------

F  
进入设置日期/时间菜单，设置显示在监视器上的时间、日

期、星期、时间显示模式，系统网络对时的站点号以及选择时

区。
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设置项 功能 选项 

设置日期模式。  月-日-年，默认 

 日-月-年 

 年-月-日 

示例： 

A  
日期格式 

设置日期模式为“年-月-日”： 

1) 用 ACK 键在三种显示模式中选择； 

2) 当屏幕上的显示“年-月-日”模式时，按 NEXT 键接受所选格式。 
日期格式 - 年-月-日  

 

设置项 功能 选项 

设置系统日期。 N/A 

注意： 

这里显示的日期信息应该与日期模式一致。在设置系统日期前，设置日期模式。 

示例： 

B  
日期 

在“年-月-日”模式下，将系统日期设置为 06-01-20： 

1) 键盘输入"06"，然后按键 ACK； 

2) 键盘输入"01"，然后按键 ACK； 

3) 键盘输入"20"，然后按键 ACK。 

设置的日期显示如下： 
日    期 - 06-01-20  

 

设置项 功能 选项 

设置系统时间。 N/A 

注意： 

V2015A 时间显示模式为 24 小时制：时:分:秒。 

例如: 

C  
时间 

设置时间为 11:48:25： 

1) 键盘输入"11"，然后按键 ACK； 

2) 键盘输入"48"，然后按键 ACK； 

3) 键盘输入"25"，然后按键 ACK。 

设置的时间显示如下： 
时    间 - 11:48:25  

 

设置项 功能 选项 

星期显示。 不能进行设置，随日期而定。 

示例： 

D  
星期 

如果日期设置为 2006 年 1 月 20 日，则该项为星期五。 
星    期 - 星期五  
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设置项 功能 选项 

设置网络对时的站点号。 系统中的站点号，范围 1~255。 

注意： 

E  
网络对时 

在矩阵联网系统中，矩阵系统每十分钟进行一次对时，对时的目的站点在此处设置。非中

心矩阵每十分钟自动与中心矩阵站点对时。 

 

设置项 功能 选项 

时区对时 可选择对时时区，时间会随所选时区发生相

应变化。时区共 25 个选项，GMT 00，

GMT-01~-12，GMT+01~+12。 

注意： 

1. 使用此项功能时，要在 5.3 菜单“远端站点 IP 设置”中设置对时服务器（即 PC 机）的

IP，并在 1.1 菜单“E”项将对时站点设置为作为对时服务器的 PC 机的站点。 

2. 北京时间为 GMT+08。 

3. 非中心矩阵不能修改此菜单。 

示例：  

F  
选择时区 

选择时区： 

1) 移动光标到此项。 

2) ACK 键在备选项中选择。 

3) 按 NEXT 键接受所选时区。 
选择时区 -  GMT+02  

 

 

5.3.2 设置系统巡视 

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户

设置系统巡视

系统巡视- 001

返回上一级菜单

序号 摄像机 停留时间 预置位 辅助开关 关联
001    ----        00          000         0-           N
002    ----        00          000         0-           N
003    ----        00          000         0-           N
004    ----        00          000         0-           N
005    ----        00          000         0-           N
006    ----        00          000         0-           N
007    ----        00          000         0-           N
008    ----        00          000         0-           N

 
 
在设置系统巡视菜单中设置系统巡视。V2015A 可设置 128

个系统巡视，每一个系统巡视可包括 128 个摄像机，可为每个

摄像机设置停留时间，预置位，辅助继电器。 

 

每页可以设置 8 个摄像机参数（停留时间，预置位，辅助

开关），CLOSE/OPEN 键可用来翻页。以下详细说明设置项： 

注意：非中心不能设置此项，需从中心矩阵下载设置。 

 

设置系统巡视
系统巡视- 001 A

B C D E F G

序号 摄像机 停留时间 预置位 辅助开关 关联
001    ----        00          000         0-           N
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设置项 功能 

选择要设置的巡视。 

示例： 

A  
系统巡视 

选择巡视 2，设置参数： 

1) 键入数字 2； 

2) 按键 ACK 确认。 

选中的巡视屏幕显示如下： 

系统巡视- 002  
设置项 功能 

B  
序号 

指示系统巡视运行序号。 

设置项 功能 

将摄像机设置到巡视中。 

选择摄像机： 

1) 键入摄像机号(实际编号 1-80 或者伪编码 1-9999)； 

2) 按键 ACK 选择摄像机。 

注意： 

C  
摄像机 

 一个摄像机可以在同一个系统巡视中多次调用。 

 此处也可显示系统巡视或成组切换编号。具体可参照 G “关联”功能说明。 

 

设置项 功能 

设定摄像机的停留时间。 

设置摄像机停留时间： 

D  
停留时间 

1) 键入停留时间（1-60 秒）或者键入"61"使当前摄像机画面保持在监视器上 

2) 按键 ACK 确认 

设置项 功能 

设置摄像机预置位。 

设置摄像机预置位： 

E  
预置位 

1) 键入预置位编号（1-255），或者键入"0"禁止预置位功能； 

2) 按键 ACK 确认。 

设置项 功能 

设置摄像机辅助继电器开/关状态，使其在巡视中自动切换开/关状态。 

选项和代码： 

F  
辅助开关 

1 =辅助开关 1 开  4 =辅助开关 4 开  7 =辅助开关 3 关 

2 =辅助开关 2 开   5 =辅助开关 1 关  8 = 无辅助继电器设置 

3 =辅助开关 3 开  6 =辅助开关 2 关 
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设置项 功能 

连接下一个（详细描述如下）。 

选项： 

 Y = 是 (把表中下一个摄像机画面调到临近的监视器上)。 

序号 摄像机 停留时间 预置位 辅助开关 关联
001    0001      02          000         0-           Y
002    0002      00          002         0-           N  

如上图所示，表示在巡视过程中，当摄像机 1 被调用，画面显示在监视器上，摄像机 2（如

第二行所示）将被同时调用，画面将显示在紧接着的下一个监视器上。 

注意：摄像机 2 的停留时间设置为"0"，因为它的停留时间由上一个摄像机的参数设定决定。

 N = 否 (表示不使用“连接下一个”功能)。 

 S = 成组切换（在设定的停留时间，调用系统成组切换）。此时，该行摄像机一列显示

的是被调用的成组切换的编号。 

序号 摄像机 停留时间 预置位 辅助开关 关联
003    0003      05         000         0-           S  

如上图所示，表示每次巡视调用序号 003 时，成组切换 3 将被调用 5 秒。用来显示巡视的

监视器将作为成组切换使用的第一个监视器。 
 T =巡视（调用另一个系统巡视）。此时，该行摄像机一列显示的是被调用的系统巡视

的编号。 

注意：巡视不能自调用。 

序号 摄像机 停留时间 预置位 辅助开关 关联
005    0002      00         000         0-           T  

如上图所示，表示每次巡视调用序号 005 时，系统巡视 2 将被调用，显示在该监视器上。 

注意：这里停留时间设置为"0"，因为它的停留时间由系统巡视 2 的停留时间决定。 

选择一个适当的“关联”值： 

G  
关联 

1) 用 ACK 键在备选项中切换； 

2) 出现需要的值后，按键 NEXT 完成选择。 

 

关于如何运行系统巡视的详细描述请参看 3.5 节。 
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5.3.3 设置系统成组切换 

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户

设置系统成组切换
成组切换 - 001

返回上一级菜单

序号 摄像机   预置位 辅助开关 关联
 001      ----            000            0-             N
 002      ----            000            0-             N
 003      ----            000            0-             N
 004      ----            000            0-             N
 005      ----            000            0-             N
 006      ----            000            0-             N
 007      ----            000            0-             N
 008      ----            000            0-             N

 
 

允许设置最多 128 个系统成组切换，每个成组切换包括 16

个摄像机。系统成组切换即：一组设置了相关的预置位和辅助

设备的摄像机，可以同时被一组连续的监视器调用。 

每页可以设置 8 个摄像机的参数（预置位，辅助开关），可通过

CLOSE/OPEN（上翻页/下翻页）进行翻页。以下详细说明设置

项： 

注意：非中心不能设置此项，需从中心矩阵下载设置。 

 

 

设置系统成组切换
成组切换 - 001 A

B C D E F

序号 摄像机   预置位 辅助开关 关联
 001       ----            000            0-             N

 

 

设置项 功能 

选择要编辑的成组切换。 

示例： 

A  
成组切换 

选择成组切换 2 进行编辑： 

1) 从键盘上输入想要的成组切换编号“2”； 

2) 按 ACK 键确认。 

选择的成组切换编号将显示如下： 
成组切换 - 002  

设置项 功能 

B  
序号 

用来显示成组切换的监视器（一个成组切换最多有 16 个监视器显示）。 

设置项 功能 

与每个监视器对应的摄像机。 

选择一个摄像机： 

1) 输入摄像机编号(实际编号：1-80；或伪编码：1-9999)； 

2) 按 ACK 键选择这个摄像机。 

注意： 

C  
摄像机 

该项也可表示系统成组切换的编号。请参见 F 中关联的描述。 

设置项 功能 

设置摄像机的预置位。 

为摄像机设置一个预置位： 

D  
预置位 

1) 输入预置位编号(1-255)，或输入"0"撤消预置位功能； 

2) 按 ACK 键确认。 

 

设置项 功能 

设置摄像机辅助继电器的 on/off 状态，以便成组切换被调用时，on/off 状态可以自动切换。E  
辅助开关 选项和代码编号： 
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1 =辅助开关 1 开  5 =辅助开关 1 关 

2 =辅助开关 2 开  6 =辅助开关 2 关 

3 =辅助开关 3 开  7 =辅助开关 3 关 

4 =辅助开关 4 开  8 =不调用辅助设备 

设置项 功能 

连接下一个(详见下面的例子)。 

选项： 

F  
关联 

 Y = 是(摄像机一列中下一行选定的摄像机也用于当前成组切换)。 
序号 摄像机   预置位 辅助开关 关联
 01         0001         001             0-             Y
 02         0002         002             0-             Y
 03         0005         002             0-             N  

上面的例子显示了在成组切换中，摄像机 1（摄像机 0001）在第一个监视器（序号 01）上

显示，摄像机 2（摄像机 0002）在第二个监视器（序号 02）上显示。下一行摄像机列中选

定的摄像机（摄像机 0005）也用于当前成组切换，显示在第三个监视器（序号 03）上。成

组切换的最后一个位置（序号）的“关联”列必须设置成“N”，表示该成组切换结束。 

 S =成组切换(调用另一个系统成组切换)。这时，摄像机一列所设置的编号是被调用的

成组切换的编号，这一行对应的监视器将作为调用的成组切换里使用的第一个监视器。

序号 摄像机   预置位 辅助开关 关联
 04        0004         000             0-             S  

上面显示的例子表示当这个成组切换开始运行时，另一个系统成组切换（成组切换 4）将被

调用。这个成组切换的第四个监视器（序号 04）将作为成组切换 4 的第一个监视器。 

注意：成组切换不能调用自己，比如在设置 SALVO001 时，就不能在 SALVO001 中调用

SALVO001 了。 

 N = 否(此摄像机为该成组切换的最后一个摄像机)。 

 

5.3.4 设置事件定时器 

事件定时器指在用户编程定义的时间和日期自动向任何监视

器调用系统巡视。V2015A 系统可编程设置最多 35 个事件定时

器。 

从系统设置菜单进入事件定时器菜单(如右所示)，在系统中显

示第一个事件定时器。菜单项目详细说明如下： 

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户

A
事件定时器 000

返回上一级菜单

时间 - 24:00 清除事件定时器
定时器禁用

监视器    001    002    003    004 报警
星期日    000    000    000    000     0
星期一    000    000    000    000     0
星期二    000    000    000    000     0
星期三    000    000    000    000     0
星期四    000    000    000    000     0
星期五    000    000    000    000     0
星期六    000    000    000    000     0

B
C

D

 

 

设置项 功能 

 显示当前事件定时器的自动调用时间； 

 定义新的事件定时器的自动调用时间值。 

注意： 

初始设置时，默认时间显示如下： 

时间 - 24:00  
因此，在编程定义事件定时器前必须先设定新的自动调用时间。 

A  
时间 

设置一个新的事件定时器： 
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1) 从键盘上输入新的自动调用时间。注意输入的时间应是 24 小时时间格式：(00:00 ~ 

23:59)。 

例如：输入时间 12:10，则应在键盘上输入“1210”。 

2) 按 ACK 键确认。这时“事件定时器”项变为“001”，表示是系统的第一个定时事件。

若再定义一个定时事件时要将“事件定时器”处改为“000”，再重新输入时间，系统

将按照设置的时间的先后自动对定时事件进行排列。设置好后光标将移向下一行。 

 

设置项 功能 

从系统中清除当前显示的事件定时器。 

清除事件定时器： 

将光标移动到此项目，并按 ACK 键。 

注意： 

B  
清除事件定时器 

此操作只能清除“时间”处显示的事件定时器。 

 

设置项 功能 

激活当前显示的事件定时器 

激活事件定时器： 

将光标移动到此设置项上，并按 ACK 键。 

注意： 

C  
定时器禁用 

当事件定时器被激活后，此项目将变为： 

定时器使能
 

这时，此项目可用来去激活事件定时器。 

 

设置项 功能 

编程定义当前事件定时器。 

编程定义事件定时器： 

D  
事件定时器的编

辑器 1) 将光标移到合适的星期日期和监视器交叉点。 

2) 输入想要的系统巡视编号，或者不需要巡视时输入“000”，或者输入“129”停止正在

运行的巡视，按 ACK 键确认。 

3) 如果需要自动监视器/报警联动（报警）调用功能，移动光标到报警一行的对应列上。

4) 输入监视器/报警关联表编号（0-4）按 ACK 键确认。 

0 = 使用默认的监视器/报警关联表； 

1 = 使用监视器/报警关联表 1； 

2 = 使用监视器/报警关联表 2； 

3 = 使用监视器/报警关联表 3； 

4 = 使用监视器/报警关联表 4。 

注意：详见监视器/报警关联表，参考 5.3.5.3 节。 

5) 重复步骤 1 到 4，直到完成所有需要定义的设置项。 
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5.3.5 设置报警 

 

 

 

5.3.5.1 设置监视器布防 

设置监视器布防菜单用于定义监视器布防类型(可以参考

监视器布防类型代码表选择合适的布防方式)，其下拉菜单如

右： 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

返回上一级菜单

设置监视器布防

监视器 布防类型 手动确认
 0001         DIS ---          -
 0002         DIS ---          -
 0003         DIS ---          -
 0004         DIS ---          -
 0005         DIS ---          -
 0006         DIS ---          -
 0007         DIS ---          -
 0008         DIS ---          -

A
B
C

 

设置项 功能 

A  
监视器 

选择要布防的监视器。 

设置项 功能 

定义监视器的布防类型。 

编辑布防类型 

1) 将光标移到输入点； 

2) 按 ACK 键选择所需要的布防类型，或直接从键盘输入想要的布防类型代码； 

3) 按 NEXT 键确认。 

注意： 

B  
布防类型 

请参考表 4-1 选择合适的布防类型，详见 4.7.3 节。 

设置项 功能 

使能或禁止手动报警确认功能。 

选项 

C  
手动确认 

Y=是（可以手动进行报警确认）； 

N=否（禁止手动进行报警确认）。 

使用 ACK 键进行选择。 

 

5.3.5.2 设置报警联动 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

报警联动设置

返回上一级菜单

报警联动设置

返回上一级菜单

向右
翻页

序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0001   0001      02         000         0-          N
0002   0002      02         000         0-          N
0003   0003      02         000         0-          N
0004   0004      02         000         0-          N
0005   0005      02         000         0-          N
0006   0006      02         000         0-          N
0007   0007      02         000         0-          N
0008   0008      02         000         0-          N

序号 转发 远端报警
0001          --N:---               ----
0002          --N:---               ----
0003          --N:---               ----
0004          --N:---               ----
0005          --N:---               ----
0006          --N:---               ----
0007          --N:---               ----
0008          --N:---               ----
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设置报警联动菜单用于指定现场摄像机跟随安防现场的报

警联动。一旦发生报警，报警联动就会自动激活相关的摄像机，

按照事先定义的视角（预置位）和拍摄时间（驻留）捕捉现场

的实时画面。发生报警时也可调用辅助设备（辅助设备）或成

组切换（关联）。报警监视器上会显示现场摄像机按照事先定义

的视角（预置位）和拍摄时间（驻留）捕捉到的画面。 

如果系统运行在网络环境中，也可能有报警动作跟随与本

地站点报警联动的远端站点。 

每页可以设置 8 个报警联动（序号）的操作。CLOSE/OPEN

键可用来翻页。 

设置项详细描述如下： 

报警联动设置

A B C D E F

报警联动设置

G H

向右翻页
序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0001   0001      02         001      1 ON        N

序号 转发 远端报警
0001          --N:---               ----

 
 

设置项 功能 

报警联动编号，每个代表一个系统报警联动。 

注意： 

A  
序号 

由于每个“序号”输入点都是唯一的，所以一个摄像机可以被调用多次，并且每次调用该

摄像机时都可设置不同的停留时间和预置位。 

 

设置项 功能 

设置报警联动的摄像机。 

选择摄像机： 

1) 输入摄像机编号（实际编号：1-80；或伪编码：1-9999）； 

2) 按 ACK 键选择一个摄像机。 

注意： 

B  
摄像机 

此设置项也可以表示一个系统成组切换。请参考 F 中“关联”的描述。 

 

设置项 功能 

定义“摄像机”一列中选定的摄像机的停留时间。 

设置摄像机的停留时间： 

C  
驻留 

1) 输入停留时间（1-60 秒）或输入“61”将该摄像机画面保持显示在监视器上。 

2) 按 ACK 键确认。 

项目 功能 

设置摄像机的预置位。 

设置摄像机的预置位： 

D  
预置位 

1) 输入预置位编号（1-255），或输入“0”禁用预置功能。 

2) 按 ACK 键确认。 

设置项 功能 

设置摄像机的辅助继电器的开关状态，以便发生报警调用该摄像机时，辅助继电器开关可

以自动切换。 

选项和代码编号： 

E  
辅助设备 

1 =辅助开关 1 开  5 =辅助开关 1 关 

2 =辅助开关 2 开  6 =辅助开关 2 关 

3 =辅助开关 3 开  7 =辅助开关 3 关 

4 =辅助开关 4 开  8 =无辅助调用 
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设置项 功能 

连接下一个（详见下面的例子）。 

选项 

F  
关联 

 N = 否（不需要连接下一个）。 

 Y = 是（同时将“摄像机”一列选定的下一个摄像机的画面调到相关的摄像机上）。 
序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0001   0001      05         001      1 ON        Y
0002   0002      00         001         0-          N  

上图例子表示当报警联动 1（序号 0001）发生报警时，摄像机 1（摄像机 0001）的画

面将自动显示在与报警联动 1 关联的监视器上（参见 5.3.5.3 中描述）。同时摄像机 2

（摄像机 0002）的画面也将在与报警联动 2（序号 0002）关联的监视器上显示。 

当“关联”项设置为 Y 联动时，监视器布防方式可以为 BSI，BSA，BSM，BHI，BHA

和 BHM。 

 S = 成组切换（调用一个系统成组切换）。 

注意：在“关联”列中选择了 S，“摄像机”列显示的就是被调用的成组切换的编号。

下面以调用成组切换 1 为例进行说明： 

序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0003   0001      10         000          0-         S  

如上所示，当报警联动 3（序号 0003）发生报警时，成组切换 1（显示在“摄像机”

一列的 0001）将自动被调用。与报警联动 3 相关联的监视器（见 5.3.5.3 节）将作为成

组切换 1 中使用的第一个监视器。 

当“关联”项设置为 S 联动时，监视器布防方式可以为 BSI，BSA，BSM，BHI，BHA

和 BHM。 

 W = 报警组（wired group）（激活整个报警组中所有的报警联动“序号”）。 

注意：定义一个报警组（wired group）时，必须将该组的最后一个报警联动的“关联”

项设置成“N”或“S”，前面所有报警联动的“关联”项都设置成“W”。 

序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0005   0005      02         001     1 ON        W
0006   0006      02         001        0-          W
0007   0007      02         001        0-          N  

如上所示，定义了一个 3 个报警联动（“序号”）的报警组（wired group）。如果该组中

任何一个报警联动发生报警，该组中 3 个相关摄像机的画面都会同时被调到相关的监视器

上显示。 

 W< = 具有成组清除功能的报警组。它与“W”的唯一不同在于清除方法：在任何报

警监视器上确认报警，可以成组清除所有报警视频。而 W 选项需要在每个监视器上手

动清除报警。 

注意：1. 其他 3 个选项：N<、Y<和 S<，为厂家预留值。 

2. 当“关联”项设置为 W<联动时，且监视器布防方式为 SSM，SHM，BSM，BHM

或 DHM 时，每个监视器上的报警必须通过手动一一清除。 

 

设置项 功能 

转发的序列号、转发使能以及转发到远端的站点号。 

“：”前的选项 

G  
转发 

设置报警转发的序列号，一个本地报警可以转发到多个远端站点。 
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“：”后的选项： 

 Y = 是（允许报警信号转发到远端站点）。 

此处选择“Y”后，在其后的输入点输入远端站点编号。 

 N = 否（禁止报警信号转发到远端站点，系统默认为“N”）。 

设置项 功能 

本地报警转发到远端站点时引发的远端站点的报警联动号。 H  
远端报警 1) 输入远端站点的报警序列号； 

2) 按确认键（ACK）确认选择。 

 

5.3.5.3 设置报警关联表 

用于设定监视器与报警联动的关联表，以便由该报警联动

触发的报警视频可以自动切换到相应的监视器上。 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

监视器/报警关联表 --

返回上一级菜单

报警      001      002     003      004
0001        N          N        N         N
0002        N          N        N         N
0003        N          N        N         N
0004        N          N        N         N
0005        N          N        N         N
0006        N          N        N         N
0007        N          N        N         N
0008        N          N        N         N

A
监视器

 
 

 

该设置有多页菜单，每页允许设置 8 个报警联动和 4 个监

视器。上下翻页设置更多报警联动信息，左右翻页设置更多监

视器信息（见 5.2）。 

 

 

设置项 功能 

选择 5 个监视器/报警关联表中的一个进行设置。 

注意 

 本菜单提供 5 张监视器/报警关联表（0-4），每张表定义一组监视器/报警联动。 

 表 0，显示成 监视器/报警关联表 -- ，是默认表格，显示当前系统中已激活监视器/报警联

动布防状态。 

 只有事件定时器（见 5.3.4）才可以激活表 1-4。 

选择需要设置的表： 

A  
监视器/报警关联表 

1) 移动光标到设置项； 

2) 输入想要设置的表编号（0-4），按 ACK 键确认选择。 

监视器/继电器联动选项： 

Y = 是（允许由报警联动触发的报警视频自动切换到监视器上）； 

N = 否（禁止监视器自动响应报警联动）。 

示例： 

允许报警联动 9 触发的报警视频自动切换到监视器 5： 

1) 按键盘 AUXILIARY 栏中的 ON 键显示监视器 5 的设置项； 

2) 按键盘 IRIS 栏中的 OPEN 键显示报警联动 9 的设置项； 

3) 将光标移动到监视器 5 和报警联动 9 交叉的位置； 

4) 用 ACK 键选择“Y”。 

报警      005      006     007      008
0009        Y          N        N         N  
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5.3.5.4 设置报警标题 

设置报警标题菜单实现对所有报警都可以设置标题，用户

可根据需要进行任意设置。其菜单如右： 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

返回上一级菜单

标题 -
ABCDEFGHIJKLM
NOPQRSTUVWXYZ
a b c d e f g h I j k l m
n o p q r s t u v w x y z

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9<>
: - . / ;

报警 - 0001

区位码: ----

A

B

C

D

 

 
 

设置项 功能 

选择需要设置标题信息的报警。 

选择报警： 

1) 移动光标到设置项； 

2) 输入报警编号； 

3) 按 ACK 键确认选择。 

注意： 

A  
报警 

在屏幕上有两个光标：一个指示当前激活区域，另一个指示可选字符。用 NEXT 键移动位

置光标，用三维操纵杆移动另一个光标选择字母、数字或符号。 

 

设置项 功能 

B  
标题 

显示输入的报警标题信息。 

C   
区位码 

输入中文字符的区位码为报警标题选择一个中文字符。区位码请参见附录七；或者使用区

位码速查软件，详见附上的光盘或访问我们的网站 http://www.infinova.com.cn 下载。 

D  
字母符号 

在定义报警标题信息时选择字符。 

定义或编辑报警标题信息： 

1) 用 NEXT 键将光标移至 B 中。 

2) 在 C 中输入中文字符区位码或用三维操作杆在 D 中选择想要的字母、数字或符号，按 ACK 键确认。 
3) 重复步骤 2 直到完成整个报警标题定义。 

注意：需要使用空格时，输入白色空格 

 

5.3.6 设置分组 

设置分组菜单中，提供“设置键盘分组”、“设置用户分组”

（用户登陆模式下）和“设置摄像机分组”，能够把不同优先级

的键盘分组定义，把不同的摄像机进行分组定义。 

系统设置

返回主菜单

1 设置日期/时间

2 设置系统巡视

3 设置系统成组切换

4 设置事件定时器

5 设置报警

6 设置分组

7 设置权限与用户

返回上一级菜单

设置分组

1 设置键盘分组

2 设置摄像机分组

 

 

5.3.6.1 设置键盘分组 

设置键盘分组菜单用于设置键盘分组，为了能够实现键盘

控制级别的细化，V2015A 允许用户根据需要将系统中本机键盘

以及远端网络的上键盘进行分组设置，每一组中的键盘可以具
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有不同的级别。该菜单可提供 99 组键盘分组设置，每组可设置

最多 999 个键盘。 

注意：非中心不能设置此项，需从中心矩阵下载设置。 

 

详细说明如下： 

 
 

 

设置项 功能 

A  
键盘分组 

设置的键盘分组的序列号。系统最多可以设置 99 个键盘分组。 

设置项 功能 

B  
序号 

序列号。一个键盘组最大可设置 999 个键盘。 

设置项 功能 

C  
站点 

站点号。键盘所在的站点号。 

设置项 功能 

D  
键盘 

键盘的编号。 

设置项 功能 

E  
优先级 

优先级的级别。设置组中键盘的优先级权限，可以设置为 01-99，级别越高，权限越高。

 

5.3.6.2 设置用户分组 

设置用户分组菜单用于设置用户分组。为了能够实现用户

控制级别的细化，V2015A 允许用户根据需要将系统中的用户进

行分组设置，每组可包含不同用户。该菜单可提供 99 组用户分

组设置，每组可设置最多 64 个用户。 

注意：非中心矩阵不能设置此项，需从中心矩阵下载设置。 

返回上一级菜单

设置分组

1 设置用户分组

2设置摄像机分组

返回上一级菜单

设置用户分组

用户分组 - 001
序号 用户号
0001                 ---
0002                 ---
0003                 ---
0004                 ---
0005                 ---
0006                 ---
0007                 ---
0008                 ---

 

其中：用户分组是设置的用户分组的序列号，最多可以设

置 99 个用户分组。 

序号是序列号。一个用户组最大可设置 64 个用户。 

用户号是用户，范围为 1-64。 

5.3.6.3 设置摄像机分组 

设置摄像机分组菜单用于设置摄像机分组。可以将任意指

定的摄像机设置为一组，菜单如下： 

注意：非中心不能设置此项。 

 

其中：摄像机分组是指摄像机分组的编号，系统最多可以

设置 99 个摄像机分组。 

序号是指摄像机组中的摄像机编号，一个摄像机组中最多

可以设置 9999 个摄像机，值得注意的是，分组中设置的摄像机

均是摄像机的伪编码。 

摄像机伪编码是指定分组中包含的摄像机的伪编码。 
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5.3.7 设置权限及用户 

设置权限与用户菜单可以设置用户登入方式、权限级别及

用户（用户登入模式下）。从系统设置菜单进入设置权限与用户

菜单如下所示： 

注意：非中心可以设置用户登入方式，不能设置用户及权

限。 

 

5.3.7.1 用户登入方式设置 

用户登入方式设置

返回上一级菜单

用户登入方式-键盘

设置权限与用户

返回上一级菜单

1 设置用户登入方式

2 设置权限

 

用户登入方式可选键盘或用户。当设置为“用户”时，“设

置权限与用户”菜单中会增加一项“设置用户”，可以用于设置

用户（最多 64 个），并且为每个用户分配管理权限。 

 

5.3.7.2 设置权限 

设置权限与用户

返回上一级菜单

2 设置权限

3 设置用户

优先级权限设置

权限级别                    01
设置用户                     Y
系统复位                     Y
摄像机锁定                 N
允许查看 /控制摄像机
菜单控制                     Y
系统参数更改              Y

返回上一级菜单

A

B

C

D

E

F

G

1 设置用户登入方式

 
 

优先级权限设置菜单（如上图所示）用于定义 99 个权限级

别。初始配置中默认这 99 个权限的配置相同。 

 

设置项 功能 

选择需要配置的权限级别。 

如何选择权限级别： 

A  
权限级别 

1）移动光标到配置项； 

2）输入权限级别编号（01-99）； 

3）按确认键（ACK）进行确认。 

设置项 功能 

决定 A 项中的用户级别的用户是否有权限设置用户菜单。 

选项： 

 Y = 是（允许该级别用户设置用户）； 

 N = 否（禁止该级别用户设置用户）。 

使用确认键（ACK）进行选择。 

注意： 

B  
设置用户 

必须先将用户号功能设置成使能（见 5.3.7.3 中描述）才可使用这一功能。 

设置项 功能 

决定 A 选中的用户级别的用户是否有权进行系统复位（参见 4.1 中描述）。 

选项： 

C  
系统复位 

 Y = 是（允许用户/键盘进行系统复位操作）； 

 N = 否（禁止用户/键盘进行系统复位操作）。 

使用确认键（ACK）进行选择。 
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设置项 功能 

决定 A 选中的用户级别的用户是否有权进行摄像机锁定操作（参见 4.6 中描述）。 

选项： 

D  
摄像机锁定 

 Y = 是（允许用户/键盘进行摄像机锁定操作）； 

 N = 否（禁止用户/键盘进行摄像机锁定操作）。 

使用确认键（ACK）进行选择。 

设置项 功能 

为用户或键盘定义键盘到摄像机的查看/控制权限。 

选项： 

E  
查看/控制 

 允许查看/控制摄像机=允许此优先级用户/键盘按照 3.3 菜单（键盘/摄像机权限）中

的设置控制和查看摄像机。详见 5.5.3 节中“键盘/摄像机权限”菜单的详细配置信

息。 

 禁止查看/控制摄像机=不论何种配置，都不允许用户/键盘查看或控制所有的系统摄

像机。 

使用确认键（ACK）进行选择。 

设置项 功能 

允许或禁止用户/键盘进入菜单。 

选项 

F  
菜单控制 

 Y = 允许（允许用户/键盘进入菜单）； 

 N = 禁止（禁止用户/键盘进入菜单）。 

使用确认键（ACK）进行选择。 

 

设置项 功能 

定义用户/键盘是否有权更改系统参数。 

注意： 

设置项 F 必须设置成允许，才可进行此项设置。 

选项 

G  
系统参数更改 

 Y = 是（允许用户/键盘修改系统参数）； 

 N = 否（禁止用户/键盘修改系统参数）。 

使用确认键（ACK）进行选择。 

 

5.3.7.3 设置用户 

 
 

设置用户菜单可以用于设置用户（最多64个），并且为每个

用户分配管理权限。 

注意：非中心不能设置此项。 
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设置项 功能 

选择需要设置的用户，通过用户号来标识用户。 

如何选择用户： 

A  
用户号 

1) 移动光标到配置项； 

2) 输入用户编号（1-64）； 

3) 按确认键（ACK）进行选择。 

设置项 功能 

为用户分配权限级别。 

如何定义权限级别： 

1) 移动光标到配置项； 

2) 输入权限级别编号（01-99）； 

3) 按确认键（ACK）进行确认。 

注意： 

B  
优先级 

第 99 级（默认）是最高级别，第 1 级是最低级别。 

设置项 功能 

设定用户密码。 

如何设置密码： 

C  
密码设置 

1) 移动光标到配置项。 

2) 输入密码（必须是数字，最多 6 位）。 

3) 按确认键（ACK）确认输入。屏幕会显示“请确认密码”信息，提示再次输入密码

进行确认。 

4) 按照第 2 步中的方法再次输入相同的密码。 

5) 按确认键（ACK）确认输入。如果第二次输入的密码与第一次输入不相符，屏幕上

会显示“密码确认失败”，然后必须重复 1 到 4 步，直到成功设置用户密码。 

 

5.4 监视器菜单 

从主菜单菜单选择监视器设置菜单。如下所示： 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

4 继电器设置

返回主菜单

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

 

一个菜单屏幕可以显示一个监视器的设置选项。 

 

 

5.4.1 设置监视器的属性 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

返回主菜单

监视器 - 001

摄像机组 - ALL
键盘组 - ALL
系统巡视 -  ---
时间/日期 - 显示
标题 - 显示
摄像机标题状态 - 未锁定
监视器标题状态 - 未锁定
显示状态 - 保持

返回上一级菜单

A

B

C

D

E

F

G

H

I

4 继电器设置

 

注意：非中心矩阵不能设置此项。 

 

设置项 功能 

选择要设置的监视器。 

选择监视器： 

A  
监视器 

1) 将光标移到输入点； 

2) 输入想要的监视器编号； 

3) 按 ACK 键选择。 
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设置项 功能 

设置能够在此监视器上显示的摄像机分组，默认为 ALL，即所有摄像机都能在此监视器上

显示。 

编辑监视器能够显示的摄像机组： 

1) 将光标移到输入点； 

2) 从键盘输入想要的摄像机分组号，也可以按 ACK 键进行选择。 

注意： 

B  
摄像机组 

只有选中的摄像机组中的摄像机才能显示在设置的监视器上。 

 

设置项 功能 

设置能够控制监视器的键盘、用户组。默认为 ALL，即所有键盘、用户都能控制监视器。 

编辑能够控制监视器的键盘、用户组： 

1) 将光标移到输入点； 

2) 从键盘输入想要的键盘、用户组编号，也可以按 ACK 键进行选择。 

注意： 

C  
键盘、用户组 

只有选中的键盘、用户组中的键盘对被设置的监视器有控制权限。 

设置项 功能 

选择一个系统巡视在监视器上运行。 

选择巡视： 

D  
系统巡视 

1) 从键盘输入系统巡视编号； 

2) 按 ACK 键确认，并开始运行所选巡视。 

 

设置项 功能 

决定是否在监视器屏幕上显示时间/日期信息。 

选项： 

E  
时间/日期 

 显示 =在监视器上显示时间/日期； 

 不显示 =不在监视器上显示时间/日期。 

使用 ACK 键选择。 

 

设置项 功能 

选择是否在监视器上显示监视器标题信息。 

选项： 

F  
标题 

 显示 =在监视器上显示监视器标题； 

 不显示 =不在监视器上显示监视器标题。 

使用 ACK 键选择。 

设置项 功能 

选择是否锁定屏幕上的摄像机标题。 

选项： 

G   
摄像机标题状态 

 锁定=“冻结”监视器屏幕上的摄像机标题； 

 未锁定=允许监视器切换摄像机时，屏幕上的摄像机标题随着更新。 

使用 ACK 键选择。 

设置项 功能 



 41

选择是否锁定屏幕上的摄像机编号和监视器状态。 

选项： 

H  
监视器标题状态 

 锁定=“冻结”监视器屏幕上的摄像机编号和监视器状态； 

 未锁定=允许屏幕上的摄像机编号和监视器状态随时更新。 

使用 ACK 键选择。 

设置项 功能 

设置选中的通用巡视（见 D 中描述）在监视器的显示状态。 

选项： 

I  
显示状态 

 运行=选中的巡视在监视器上运行； 

 保持=在监视器上保持切换到监视器上的摄像机的画面。 

使用 ACK 键选择。 

 

5.4.2 设置监视器的功能 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

4 继电器设置

返回主菜单

功能设置

序号 监视器 用途 键盘组 摄像机组
001    001:001   MON     ALL         ALL
002    001:002   MON     ALL         ALL
003    001:003   MON     ALL         ALL
004    001:004   MON     ALL         ALL
005    001:005   MON     ALL         ALL
006    001:006   MON     ALL         ALL
007    001:007   MON     ALL         ALL
008    001:008   MON     ALL         ALL

返回上一级菜单

 
在此菜单中可以设置监视器的用途：MON、CHL、CCH 及

禁用。 

从监视器设置菜单中选择功能设置，进入监视器的功能设

置，单个菜单屏幕可以显示 8 个监视器的状态信息，

CLOSE/OPEN 键可以用来翻页。 

注意：非中心矩阵不能设置此项。 

设置项详细描述如下： 

A B C D E

序号 监视器 用途 键盘组 摄像机组
001    001:001   MON     ALL         ALL

 

 

设置项 功能 

A  
序号 

序列号。 

B  
监视器 

要设置的监视器的编号。 

“:”号前代表监视器所在的站点号；“:”后代表监视器的编号。 

如 001:001 代表 1 号站点的 1 号监视器。 

C  
用途 

设置监视器的用途，可以选择的有“MON”、“CHL”、“CCH”和“---”，即分别为：监

视器、通道、与 V300 系列矩阵及 V2060 矩阵联网通道以及禁用。 

D  
键盘组 

设置监视器的键盘分组。 

只有选定的键盘组中的键盘才能控制对应的监视器，此设置与 2.1 菜单设置监视器属性

的键盘组一样，并且两者联动。 

E  
摄像机组 

设置监视器对应的摄像机分组。 

只有选定的摄像机组中的摄像机才能显示在对应的监视器上，此设置与 2.1 菜单中设置

监视器属性的摄像机组一样，并且两者联动。 

 

注意： 

应在中心站点的 2.2 菜单（功能设置）设置所有非中心站点

的各监视器功能。 

如果一个监视器设置了布防方式，把监视器的功能设置为

CHL 或 CCH，也就是通道功能时，监视器布防方式自动撤销，

也就是变为 DIS。 
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5.4.3 监视器的状态 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

返回主菜单

监视器状态显示

监视器 站点 摄像机 状态 系统巡视
 001        ---     0001     H         ---
 002        ---     0001     H         ---
 003        ---     0001     H         ---
 004        ---     0001     H         ---
 005        ---     0001     H         ---
 006        ---     0001     H         ---
 007        ---     0001     H         ---
 008        ---     0001     H         ---

返回上一级菜单

4 继电器设置

 

从监视器设置菜单中选择状态显示，进入监视器状态显示

菜单。单个菜单屏幕可以显示 8 个摄像机的状态信息。

CLOSE/OPEN 键可以用来翻页。 

设置详细描述如下： 

A B C D E

监视器状态显示

监视器 站点 摄像机 状态 系统巡视
 001        ---     0015     R         001

 
 

 

设置项 功能 

A  
监视器 

显示系统中的监视器。 

B  
站点 

显示当前正在控制的远端站点。 

C  
摄像机 

指示当前在监视器上显示的摄像机。 

D  
状态 

显示监视器状态： 

 H (保持) 

 R (运行) 

 A (报警) 

 S (成组切换) 

E  
系统巡视 

显示当前在监视器上运行的系统巡视。 

示例： 

A B C D E

监视器状态显示

监视器 站点 摄像机 状态 系统巡视
 001        ---     0015      R         001
 002        ---     0021      H         002

 

例子菜单表示如下： 

 监视器 1 在显示摄像机 15 的图像，并处于巡视 01 的运行状态；

 监视器 2 在显示摄像机 21 的图像，并处于巡视 02 的保持状态。

 

5.4.4 设置继电器 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

返回主菜单

设置继电器

返回上一级菜单

4 继电器设置

监视器 继电器1       继电器2
001               N                N
002               N                N
003               N                N
004               N                N
005               N                N
006               N                N
007               N                N
008               N                N

 

 

如上所示，“设置继电器”菜单用于设置 V2015A 的两路继

电器输出分别跟随两个布防监视器。一旦相关的监视器布防，

有报警发生时，相应的继电器就被激活，控制诸如 DVR 和警铃

等报警设备。 

每屏可以设置 8 个监视器。CLOSE/OPEN 键可用来翻页。 
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设置继电器选项 

Y = 是（指定继电器跟随监视器）； 

N = 否（禁止继电器跟随监视器）。 

例如： 

指定继电器 1 跟随监视器 1： 

1) 将光标移动到监视器 1 和继电器 1 交叉的位置； 

2) 用 ACK 键选择“Y”； 

设置继电器

返回上一级菜单

监视器   继电器1    继电器2
 001       Y          N
 002       N          N
 003       N          N
 004       N          N
 005       N          N
 006       N          N
 007       N          N
 008       N          N

 
 

5.5 摄像机的菜单 

摄像机设置菜单（如下图所示）用于设置摄像机的伪编码

（逻辑编号），摄像机的标题信息，摄像机/键盘组的控制权限，

摄像机/用户组的控制权限，伪编码批处理以及清除摄像机标题

及伪编码设置。 

摄像机设置菜单为： 

 
当采用用户登入方式时，摄像机菜单显示为： 

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

摄像机设置

1 伪编码设置

2 标题设置

3 用户/摄像机权限

返回主菜单

4 伪编码批处理

5 清除摄像机相关设置

7 语言设置

 

 

5.5.1 设置摄像机伪编码 

V2015A 可以为每个摄像机设定伪编码以方便系统管理。伪

编码即系统为特定摄像机分配的逻辑编号。系统默认每个摄像

机的伪编码与它的实际编号一致。 

注意：非中心矩阵不能设置此菜单。 
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设置项 功能 

A  
摄像机 

显示本地摄像机的实际编号。 

设置项 功能 

为摄像机设定伪编码。 

改变摄像机伪编码： 

1) 将光标移到设置项上； 

2) 输入想要设置的伪编码（1-9999）； 

3) 按 ACK 键确认。 

注意：如果摄像机 A 的实际编号被选作摄像机 B 的伪编码，摄像机 B 的实际编号便自动

设置成摄像机 A 的伪编码。 

在菜单中定位摄像机的伪编码： 

B  
伪编码 

1) 输入摄像机的伪编码； 

2) 按键盘上 IRIS 栏中的 CLOSE 和 OPEN 键就会显示该摄像机的设置项。 

设置项 功能 

C  
远端站点 

对应于前项伪编码的摄像机所在的远端站点号，该项不能在真实值 1-80 对应范围设置。

设置项 功能 

伪编码所对应的远端站点的摄像机的真实编码，该项不能在真实值 1-80 对应范围设置。

注意： 

D  
远端摄像机 

多台矩阵联网时，非中心矩阵摄像机的伪编码必须在中心矩阵进行设置，然后非中心矩阵

通过网络从中心矩阵下载相应菜单设置。 

 

设置项 功能 

为摄像机设置第二个伪编码，8 位显示。范围为 1~99999999。 

注意： 

E  
二级伪编码 

如果给一个摄像机设置了二级伪编码，则在系统键盘上显示该编码。 

 

设置项 功能 

为摄像机设置一个映射值，4 位显示。范围为 1~4096。 

注意： 

F  
映射值 

如果给一个摄像机设置了映射值，它应该是有效的本站点内摄像机的真实编码。 

 

5.5.2 摄像机标题 
 

摄像机设置菜单（如左所示）用于为每个摄像机定义标题

信息。摄像机标题信息最多包含 16 个字符。 

注意：非中心矩阵不能设置此菜单。
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设置项 功能 

选择需要设置标题信息的摄像机。 

选择摄像机： 

1）移动光标到设置项； 

2）输入摄像机编号； 

3）按 ACK 键确认选择。 

注意： 

A  
摄像机 

在屏幕上有两个光标：一个指示当前激活区域，另一个指示可选字符。用 NEXT 键移动位

置光标，用三维操纵杆移动另一个光标选择字母、数字或符号。 

 

设置项 功能 

B  
标题 

显示输入的摄像机标题信息。 

C  
区位码 

输入中文字符的区位码为摄像机标题选择一个中文字符。区位码请参见附录七；或者使用

区位码速查软件，详见附上的光盘或访问我们的网站 http://www.infinova.com.cn 下载。 

D  
字母符号 

在定义摄像机标题信息时选择字符。 

定义或编辑报警标题信息： 

1) 用 NEXT 键将光标移至 B 中。 

2) 在 C 中输入中文字符区位码或用三维操作杆在 D 中选择想要的字母、数字或符号，按 ACK 键确认。 
3) 重复步骤 2 直到完成整个摄像机标题定义。 

注意：需要使用空格时，输入白色空格。 

 

5.5.3 设置摄像机/键盘组、用户组的控制权限 

摄像机设置

1 伪编码设置

2 标题设置

3 键盘/摄像机权限

4 伪编码批处理

5 清除摄像机相关设置

返回主菜单

键盘/摄像机权限

伪编码 显示 控制
 0001 ALL               ALL
 0002 ALL               ALL
 0003 ALL               ALL
 0004 ALL               ALL
 0005 ALL               ALL
 0006 ALL               ALL
 0007 ALL               ALL
 0008 ALL               ALL

返回上一级菜单

A

B
C

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

当采用用户登入方式时，此菜单显示为： 

 
在此菜单中可以设置摄像机/键盘、用户组的控制权限。 

详细说明如下： 

注意：非中心矩阵不能设置此菜单。 
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设置项 功能 

A  
伪编码 

系统中摄像机伪编码。 

 
设置项 功能 

设置摄像机对应于键盘、用户组的显示权限，只有设定的键盘、用户组组中的键盘、用

户才能控制摄像机显示在对应的监视器上。 

选择键盘组： 

B  
显示 

1）移动光标到设置项； 

2）输入键盘、用户组号； 

3) 按 ACK 键确认选择。 

例如：在伪编码为 5 的摄像机，“显示”处选择 1，则说明只有 1 号键盘、用户组中的

键盘、用户才能对 5 号摄像机进行调用。 

设置项 功能 

设置摄像机对应于键盘、用户组控制权限，只有设定的键盘、用户组中的键盘、用户才

能对摄像机进行控制。 

选择键盘、用户组： 

C  
控制 

1）移动光标到设置项； 

2）输入键盘、用户组编号； 

3）按 ACK 键确认选择。 

例如：在伪编码为 5 的摄像机，“控制”处选择 1，则说明只有 1 号键盘、用户组中的

键盘、用户才能对 5 号摄像机进行 PTZ 控制。 

 

5.5.4 伪编码批处理 

 
伪编码批处理菜单用于批量设置伪编码。设置好站点号、摄

像机数量、伪编码起始码、二级伪编码起始码、真实摄像机起始

码、映射值起始码之后，选择保存，在设定的站点上，摄像机编

号、伪编码号、二级伪编码号、映射值的设置会批量处理，按照

从小到大的顺序一一对应。如设置站点号为 2，摄像机数量为 8，

伪编码起始码为 1000，二级伪编码起始码为 10000000，真实摄

像机起始码为 20，映射值起始码为 20。那么在 2 号站点上，各

项设置按照以下表格所示进行一一对应： 

 

 

 

摄像机 伪编码 二级伪编码 映射值 
20 1000 10000000 20 

21 1001 10000001 21 
22 1002 10000002 22 
23 1003 10000003 23 
24 1004 10000004 24 
25 1005 10000005 25 

26 1006 10000006 26 

27 1007 10000007 27 
 

菜单中的清除键的作用是：以站点为单位，将伪编码清除

（注：不可清除中心站点伪编码）。 

已设置过伪编码的远端站点的摄像机，在批量设置时不能更

改其伪编码。用户需统一安排好伪编码号。 

 

5.5.5 清除摄像机相关设置 

在此菜单中，可以进行恢复摄像机标题出厂值、恢复伪编码

出厂值的操作。 
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清除摄像机相关设置菜单能够清空编程数据，恢复出厂设

置，具体说明如下： 

 

 

 

 

设置项 功能 

恢复标题出厂设置。 

设置方法： 

A  
恢复标题出厂值 

1) 光标移到该设置项。 

2) 按 ACK 键确认。此时在菜单的下方出现：“输入 22ACK 恢复标题出厂值，按

“22,ACK”进行确认，此时出现“恢复中---”表示系统正在进行恢复，恢复成功出

现“恢复成功”。若恢复失败则出现“恢复错误”。 

 
设置项 功能 

恢复伪编码出厂设置。 

设置方法： 

B  
恢复伪编码出厂值 

1) 光标移到该设置项。 

2) 按 ACK 键确认。此时在菜单的下方出现：“输入 33ACK 恢复伪编码出厂值，按

“33,ACK”进行确认，此时出现“恢复中---”表示系统正在进行恢复，恢复成功出

现“恢复成功”。若恢复失败则出现“恢复错误”。 

 

5.6 端口菜单 

端口设置

1 设置RS232
2 设置RS485

返回主菜单

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

 

“端口设置”菜单用于设置 V2015A 的 RS-232 端口和

RS-485 端口。 

5.6.1 设置收发参数 

 

“设置 RS-232”菜单用于配置 5 个 RS-232 口的波特率、

数据位、校验位、停止位和端口用途。

 

设置项 功能 

选择需要设置的端口号。 

选择配置端口： 

A  
端口 

1）将鼠标移到设置项上； 

2）输入端口号（1-5）； 

3）按确认键 ACK 确认选择。 

设置项 功能 

设定端口波特率。 B  
波特率 选项和代码： 
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1 = 1200 bps  2 = 2400 bps  3 = 4800 bps  4 = 9600 bps 

注意：当端口用途设置为“计算机终端”时，波特率选项和代码如下： 

1 = 1200 bps  2 = 2400 bps  3 = 4800 bps  4 = 9600 bps 

5=19200bps  6=38400bps  7=57600bps  8=115200bps 

 

设置项 功能 

选择端口数据位。 

选项： 

C  
数据位 

固定为 8。 

设置项 功能 

定义端口校验位。 

选项和代码： 

D  
奇偶校验位 

固定为无校验 

 

设置项 功能 

选择端口停止位。 

选项： 

E  
停止位 

固定为 1 

设置项 功能 

定义端口用途。 

选项和代码： 

F  
端口用途 

1 = 报警：用于连接报警接口单元。 

2 = 键盘：用于连接键盘。 

3 = 计算机终端：用于跟 PC 机通讯。当使用基于 PC 的管理软件（如 V2000）时，需要

选此选项。推荐使用 4800 波特率。 

4 = 打印：用于输出信息到打印机。 

5 = 辅助开关：用于连接辅助继电器。 

6 = 报警转发：用于连接报警转发设备。 

 

5.6.2 设置 RS-485 口参数 

设置 RS-485 菜单用于配置 V2015A 的 RS-485 控制码输出

的协议和通讯波特率。 

 

端口设置

返回主菜单

1  设置RS232

2  设置RS485

返回上一级菜单

A

B
－协议   SAMSUNG

波特率 －  4800

－RS485

 
 

 

 

设置项 功能 

为 RS-485 端口选择协议。 

选项和代码： 

A  
协议 

1 = SAMSUNG    4 =INFINOVA 
2 = PELCO-P    5 =LILIN 
3 = PELCO-D    6=USER DEFINE (KALATEL) 
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设置项 功能 

定义 RS-485 端口的通讯波特率。 

注意： 

根据 A 中所选的通讯协议不同，可选的波特率也不同。 

选项和代码： 

B  
波特率 

在 A 中选择 SAMSUNG 协议时：    在 A 中选择 INFINOVA 协议时： 

1 = 4800 bps   2 = 9600 bps   1 = 2400 bps   2 = 4800 bps  

3 = 19200 bps   4 = 38400 bps   3 = 9600 bps   4 = 19200 bps 

在 A 中选择 PELCO-P 协议时：     在 A 中选择 LILIN 协议时： 

1 = 2400 bps   2 = 4800 bps   1 = 2400 bps   2 = 4800 bps 

3 = 9600 bps        3 = 9600 bps   4 = 19200 bps 

在 A 中选择 PELCO-D 协议时：     在 A 中选择 USER DEFINE 选项时： 

1 = 2400 bps   2 = 4800 bps   1 = 2400 bps   2 = 4800 bps 

3 = 9600 bps   4 = 19200 bps   3 = 9600 bps   4 = 19200 bps 

 

5.7 网络设置 

V2015A 矩阵联网系统采用中心联网方式，中心联网方式是

将设置了站点属性的各站点通过网络连接为一个系统，整个系

统可设置为由一个中心站点和多个非中心站点构成，即单中心

矩阵系统，也可设置为由多个中心站点和多个非中心站点构成，

即多中心矩阵系统。  

在联网系统中，需要在中心站点对整个系统进行配置，包

括：系统中各矩阵间视频通道的设置，TOUR、SALVO、TIMER

等功能的设置，系统中所有摄像机的伪编码设置，系统中需要

使用的监视器的功能设置，系统中各站点的 IP 信息设置，等等。

非中心矩阵只需配置本地站点以及中心站点的 IP 信息即可，然

后通过网络从中心矩阵下载本地站点的菜单设置。 

中心联网方式的特点如下： 

1. 实现了中心矩阵对系统中视频通道路由的统一管理。 

2. 通过网络统一伪编码，实现了系统中任何矩阵的监视器

输出对系统中任何矩阵的摄像机输入的直接调用。 

3. 系统扩容灵活，可将新增矩阵添加在网络中任何节点处，

只需在中心矩阵设置中添加相应站点即可。 

 

 

5.7.1 中心矩阵网络配置菜单设置 

进入配置菜单，如下所示： 

网络配置

1 本地站点配置
2 视频通道设置
3 远端站点IP设置

返回主菜单

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

 

5.7.1.1 本地站点菜单设置 

本地站点设置

本地站点号: 001
IP地址: 192.168.000.001
子网掩码: 255.255.252.000
默认网关: 192.168.000.254

返回上一级菜单

网络配置

1 本地站点配置
2 视频通道设置
3 远端站点IP设置

返回主菜单

A

C
D

E
F

B

网络信息加密: N
中心矩阵站点号: 001
通道锁定时间:---

G

 

设置项 功能 

设置本地站点编号。 

注意： 

整个网络系统中站点编号必须唯一。 

设置本地站点的站点编号： 

A  
本地站点号 

1) 将光标移到站点编号一行； 

2) 用键盘输入本地站点编号（1-255）； 

3) 按 ACK 键确认输入。 
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设置项 功能 

设置本地站点 IP 地址。 

注意： 

1. 整个网络系统中站点 IP 地址必须唯一。 

2. 默认 IP 地址为“192.168.000.001”。请务必在设置新的 IP 地址前规划好您的网络结构。

设置本地站点的 IP 地址： 

B  
IP 地址 

1) 将光标移动到该设置项的第一个输入点； 

2) 输入 12 位 IP 地址的第一组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

    注意：第一组 3 个数字为 001-223 范围可选，且 127 不可设置。 

3) 输入 12 位 IP 地址的第二组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

4) 输入 12 位 IP 地址的第三组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

5) 输入 12 位 IP 地址的第四组 3 个数字，按确认键（ACK）。 
 

设置项 功能 

设置本地站点的子网掩码。 

注意： 

子网掩码默认值是“255.255.252.000”。请在设置新的子网掩码前规划好您的网络结构。

设置本地站点的子网掩码： 

C  
子网掩码 

1) 将光标移动到该设置项的第一个输入点； 

2) 输入 12 位子网掩码的第一组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

    注意：第一组 3 个数字为 001-223 范围可选，且 127 不可设置。 

3) 输入 12 位子网掩码的第二组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

4) 输入 12 位子网掩码的第三组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

5) 输入 12 位子网掩码的第四组 3 个数字，按确认键（ACK）。 

设置本地站点的网关 IP 地址。 

注意： 

网关地址默认为“192.168.000.254”。请在设置新的网关 IP 前规划好您的网络结构。 

设置本地站点的网关 IP： 

D  
网关 

1) 将光标移动到该设置项的第一个输入点； 

2) 输入 12 位 IP 地址的第一组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

    注意：第一组 3 个数字为 001-223 范围可选，且 127 不可设置。 

3) 输入 12 位 IP 地址的第二组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

4) 输入 12 位 IP 地址的第三组 3 个数字，按确认键（ACK）； 

5) 输入 12 位 IP 地址的第四组 3 个数字，按确认键（ACK）。 

功能 

是否对在网络中传输的信息进行加密处理。 

注意： 

矩阵联网时，要对网络上的信息进行加密，中心矩阵和非中心矩阵上此处都要设置为 Y。

选项： 

E  
网络信息加密 

Y=是。对在网络中传输的信息进行加密处理。 

N=否。对在网络中传输的信息不进行加密处理。 

设置项 功能 

F  设置联网系统的中心矩阵“站点”号。 
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注意： 

若已经选定该矩阵为中心矩阵，则 A 项设置与此处设置必须一致；若不一致，则表示本

矩阵为非中心矩阵。 

选项： 

中心矩阵站点号 

设置范围为 1-255。 

设置项 功能 

系统通道锁定时间设置。 

注意： 

只有该矩阵为中心矩阵时，该设置才具有实际作用。 

选项： 

G  
通道锁定时间 

设置范围为 1~999（秒）。 

 

5.7.1.2 视频通道设置菜单 

视频通道设置

序号 站点 监视器 站点 摄像机
0001       ---           ---            ---          ----
0002       ---           ---            ---          ----
0003       ---           ---            ---          ----
0004       ---           ---            ---          ----
0005       ---           ---            ---          ----
0006       ---           ---            ---          ----
0007       ---           ---            ---          ----
0008       ---           ---            ---          ----

返回上一级菜单

网络配置

1 本地站点配置
2 视频通道设置
3 远端站点IP设置

返回主菜单

输出 输入

视频通道设置

序号 站点 摄像机 优先级 站点
0001       ---           ----            ---          ---
0002       ---           ----            ---          ---
0003       ---           ----            ---          ---
0004       ---           ----            ---          ---
0005       ---           ----            ---          ---
0006       ---           ----            ---          ---
0007       ---           ----            ---          ---
0008       ---           ----            ---          ---

返回上一级菜单

使用 锁定

右翻页

A B C

D

E

 

 

该站点设置为中心矩阵后，可以在 5.2 菜单（视频通道设置）

中对整个系统的视频通道进行设置。注意，当选定某个监视器

（整个系统中的）作为通道时，必须首先在 2.2 菜单（监视器的

功能设置菜单）中将此监视器的用途设置为：CHL 或者 CCH（与

V300 系列矩阵或者 V2060 矩阵联网时）

 

设置项 功能 
A  序号 通道索引，它并无实际意义。 
B  输出 设置视频通道的输出端口。 

设置项 功能 

设置视频通道的输入端口。 

注意： 

C  输入 

端口的摄像机号为系统的统一伪编码。 

 

 

右翻页后得到菜单显示当前视频通道的占用情况，该菜单不能修改，只能查看此时通道占用状态。 

设置项 功能 

显示当前通道被占用情况。 

注意： 

D   
使用 

 站点项：占用通道的站点； 

 摄像机项：占用通道的视频； 

 优先级项：该站点的控制权限级别，可设置 01~99 个级别。 
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设置项 功能 

显示锁定该通道的站点号。 

注意： 

E  
锁定站点 

通道被某个站点锁定后，在锁定时间内其他站点不能抢走通道。 

 

5.7.1.3 远端站点 IP 设置 

设置了中心矩阵后，在 5.3 菜单（远端站点 IP 设置）中设

置各个非中心矩阵的 IP 地址。 

远端站点IP设置

序号                    IP地址 协议
0001           192.168.000.001          03
0002           192.168.000.002          00
0003           192.168.000.003          00
0004           192.168.000.004          00
0005           192.168.000.005          00
0006           192.168.000.006          00
0007           192.168.000.007          00
0008           192.168.000.008          00

返回上一级菜单

网络配置

1 本地站点配置
2 视频通道设置
3 远端站点IP设置

返回主菜单

A
B
C

 

设置项 功能 

A  
序号 

设置的站点号。 

设置项 功能 

设置对应站点的 IP 地址。 

注意： 

B  
IP 地址 

此处对某个站点设置的 IP 地址应与该站点实际 IP 地址一致。 

注意：255 站点默认的 IP 地址为 000：000：000：000 

设置项 功能 

选择网络协议。 

注意：每个站点默认的协议为 00，具体设置什么协议需要根据实际的用途来选择。 

选项： 

C  
协议 

01＝网络键盘协议，与网络键盘或V2210计算机管理软件通信的协议（注意：241-250这

十个站点的网络协议默认为网络键盘协议）； 

02＝Infinova 1协议，指无优先级别信息的网络协议； 

03＝Infinova 2 协议，指有优先级别信息的网络协议。 

5.7.2 非中心矩阵网络配置菜单设置 

非中心矩阵网络配置菜单为： 

 
1. 本地站点配置 

菜单中设置本地 IP 地址，以及中心矩阵站点号码（详细设

置说明参见 5.7.1.1）。 

2. 远端站点 IP 设置 

只能设置中心矩阵 IP 地址（详细设置说明参见 5.7.1.3）。 

其他站点 IP 地址需要通过网络从中心矩阵下载（通过连接

在非中心矩阵的键盘在“PROGRAM”位置，输入“30,F2”或

者“33,F2”进行下载；也可以通过在中心矩阵的键盘上

（“PROGRAM”位置）输入“30,F2”或者“33,F2”进行下载；

或者在中心矩阵输入 100+非中心站点号+F2 进行单站点下载。 

 

5.8 系统备份菜单 

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

系统备份

1 备份编程数据
2 恢复备份数据

返回主菜单

A

B
3 恢复出厂设置 C

 
 

系统备份菜单能够将系统中的所有编程信息进行备份，也

能够将已经备份的系统编程信息恢复；还可以清空编程数据，

恢复出厂设置，具体说明如下： 
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设置项 功能 

备份系统设置。 

设置方法： 

A  
备份编程数据 

1) 光标移到该设置项。 

2) 按 ACK 键确认。此时在菜单的下方出现：“输入 22ACK 开始备份数据”，按“22,ACK”

进行确认，此时出现“备份中---”表示系统正在进行系统备份，备份成功出现“备

份成功”。若备份失败则出现“备份错误”。 

设置项 功能 

恢复已经备份的系统信息。 

设置方法： 

B  
恢复备份数据 

 光标移到该设置项。 

 按 ACK 确认，此时在菜单的下方出现“输入 33ACK 开始恢复数据”，按

“33,ACK”进行确认，此时出现“恢复中---”表示系统正在恢复备份信息。

恢复成功出现“数据恢复成功”；如恢复失败则出现“数据恢复错误”。 

设置项 功能 

恢复出厂设置。 

设置方法： 

C  
恢复出厂设置 

1) 光标移到该设置项。 

2) 按 ACK 确认，此时在菜单的下方出现“输入 33ACK 开始恢复数据”，按“33,ACK”

进行确认，此时出现“恢复中---”表示系统正在恢复出厂设置。 
 

 

5.9 语言选择菜单 

主菜单

1 系统设置

2 监视器设置

3 摄像机设置

4 端口设置

5 网络配置

6 系统备份

7 语言设置

语言

菜单语言: 中文

返回主菜单

 

可以通过此菜单选择系统菜单的语言。 
 

设置项 功能 

选择系统菜单的语言。 

选项： 

0＝英文； 

1＝中文。 

设置方法： 

进入菜单后，光标在语言处，此时可以通过 ACK 键进行切换；也可以先输入数字再

按 ACK 键进行切换。切换后菜单的语言随之改变。 

注意： 

 

菜单语言 

 

当选择英语菜单时，请使用英文说明书。 
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附录一 系统报警编程 
按照以下步骤对 V2015A 进行报警编程： 

在系统 1.5 菜单中进行设置： 

1. 监视器布防； 

2. 报警联动/摄像机编程； 

3. 报警联动/监视器编程； 

4. 报警标题。 

 

（一） 监视器布防 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

返回上一级菜单

设置监视器布防

监视器 布防类型 手动确认
 0001         DIS ---          N
 0002         DIS ---          N
 0003         DIS ---          N
 0004         DIS ---          N
 0005         DIS ---          N
 0006         DIS ---          N
 0007         DIS ---          N
 0008         DIS ---          N

 

在设置报警菜单中选择设置监视器布防子菜单，设置监视

器的布防方式： 

监视器布防步骤如下： 

1. 把光标移到需要定义的监视器对应的布防类型一列； 

2. 输入布防类型编码，或按 ACK 键依次选择； 

3. 按确认键（ACK）确认。选择的布防方式将显示在该项

上。 

 

（二） 报警联动/摄像机编程 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

报警联动设置

返回上一级菜单

序号  摄像机  驻留   预置位 辅助设备 关联
0001   0001      02        000        0-          N
0002   0002      02        000        0-          N
0003   0003      02        000        0-          N
0004   0004      02        000        0-          N
0005   0005      02        000        0-          N
0006   0006      02        000        0-          N
0007   0007      02        000        0-          N
0008   0008      02        000        0-          N

 

在设置报警菜单中选择设置报警联动子菜单，设置摄像机

的报警联动： 

1. 把光标移到需要定义的报警联动（序号）对应的“摄像

机”一列； 

2. 输入摄像机编号（1-80）或伪编码（1-9999）； 

3. 按确认键（ACK）确认。输入的摄像机编号将显示在该

项上。 

 

（三） 报警联动/监视器编程 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

监视器/报警关联表 --

返回上一级菜单

报警      001      002     003      004
0001        N          N        N         N
0002        N          N        N         N
0003        N          N        N         N
0004        N          N        N         N
0005        N          N        N         N
0006        N          N        N         N
0007        N          N        N         N
0008        N          N        N         N

监视器

 
从设置报警菜单中选择设置报警关联表子菜单，定义与报

警联动关联的监视器： 

1. 把光标移动到设置项上； 

2. 使用 ACK 键选择“N”或者“Y”（N =禁止，Y =允许）； 

3. 重复步骤 1 和 2 直到完成设置； 

4. 移动光标到返回上一级菜单一行，按 ACK 键返回设置

报警菜单。 

 

（四）设置报警标题 

返回上一级菜单

设置报警

1 设置监视器布防

2 设置报警联动

3 设置报警关联表

4 设置报警标题

返回上一级菜单

标题 -
ABCDEFGHIJKLM
NOPQRSTUVWXYZ
a b c d e f g h I j k l m
n o p q r s t u v w x y z

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9<>
: - . / ;

报警 - 0001

区位码: ----

 

从设置报警菜菜单中选择设置报警标题子菜单，定义报警

的标题： 

1. 将光标移到需要设置报警标题的报警号； 

2. 移动光标到选择的字符处，按 ACK 键该字符就可以显

示在“标题”栏中； 

3. 重复上述 2、3 步骤，直到设置完为止。 
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附录二 通道设置编程 
当矩阵联网控制时，按以下的步骤设置通道： 

1. 在中心矩阵设置监视器的用途为通道； 

2. 在中心矩阵设置系统中的所有通道的路径； 

3. 设置完成后，非中心矩阵进行菜单下载。 

 

（一）中心矩阵的设置 

1. 在 2.2 菜单中进行设置，将系统中作为通道的监视器设

置为通道； 

监视器设置

1 属性设置

2 功能设置

3 状态显示

4 继电器设置

返回主菜单

功能设置

序号 监视器 用途 键盘组 摄像机组
001    001:001   CHL      ALL         ALL
002    001:002   MON     ALL         ALL
003    001:003   MON     ALL         ALL
004    001:004   MON     ALL         ALL
005    001:005   MON     ALL         ALL
006    001:006   MON     ALL         ALL
007    001:007   MON     ALL         ALL
008    001:008   MON     ALL         ALL

返回上一级菜单

 
 
图中示：把 1 号监视器的“用途”设置为 CHL 或者 CCH

（与 V300 系列矩阵或者 V2060 矩阵联网时）。 

 

2. 在 5.2 菜单中设置系统中所有的通道。 

例如：由两个 V2015A 构成系统中的一个双向通道连接如

下： 

站点 1  监视器 1——站点 2 摄像机 2001 

站点 2  监视器 1——站点 1 摄像机 0001 

其中，站点 1 设置为中心矩阵，站点 2 设置为非中心矩阵。 

 

菜单中的设置如下： 

视频通道设置

序号 站点 监视器 站点 摄像机
0001      001        001          002       2001
0002      002        001          001       0001
0003       ---           ---            ---          ----
0004       ---           ---            ---          ----
0005       ---           ---            ---          ----
0006       ---           ---            ---          ----
0007       ---           ---            ---          ----
0008       ---           ---            ---          ----

返回上一级菜单

输出 输入

 
 
（二）非中心矩阵的设置 

中心矩阵设置完毕后，在连接到非中心矩阵的键盘上输入

“30,F2”或者“33,F2”即可通过网络下载。注意，键盘锁必须

处于 PROGRAM 位置。 

也可通过在中心矩阵的键盘上输入“30,F2”或者“33,F2”，

来下载对非中心矩阵的设置。键盘锁处于“PROGRAM”位置。 

 

附录三 ASCII/HEX 系统控制码表 
Command    ASCII    HEX 
RUN SEQ      S      53 
CAM HOLD     H      48 
NEXT CAM     +      2B 
CAMERA      =      23 
MONITOR      M      4D 
PAN LEFT      L      4C 
PAN RIGHT     R      52 
TILT UP      U      55 
TILT DOWN     D      44 
CALL SHOT     \      5C 
FOCUS FAR     F      46 
FOCUS NEAR     N      4E 
IRIS CLOSE     C      43 
IRIS OPEN     O      4F 
LENS WIDE     W      57 
LENS TELE     T      54 
AUX ON      A      5E 
AUX OFF      B      4A 
LOCKOUT     K      4B 
MON ARM     I      5B 
MON DISARM     I      5D 
ALARM NEW     E      45 
ALARM CLEAR    I      49 
ALARM HOLD     G      47 
ACK       -      5F 
PROGRAM     P      50 
AET SHOT     A      5E 
ZERO      0      30 
ONE       1      31 
TWO       2      32 
THREE      3      33 
FOUR      4      34 
FIVE       5      35 
SIX       6      36 
SEVEN      7      37 
EIGHT      8      38 
NINE      9      39 

系统控制终端 ASCII 控制码 
Command    ASCII    HEX 
KBD1      a      61 
KBD2      b      62 
KBD3      c      63 
KBD4      d      64 
       Cr (Enter)   OD 
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附录四 技术指标 
视频 

视频输入：   1.0Vp-p 复合信号，75ohm BNC 

最大视频输入数：  80 

视频输出：   1.0Vp-p 复合信号，75ohm BNC 

最大视频输出数：  16 

幅频特性：   ±1.0dB  5.8MHz 

微分增益：   <1.0%（典型值） 

微分相位：   <1.5o（典型值） 

信噪比：    ≥60dB（典型值） 

 

串扰 

相邻通道：   PAL: 55 dB (4.43 MHz) 

     NTSC: 55 dB (3.58 MHz) 

输入到输入：   PAL: 70 dB (4.43 MHz) 

     NTSC: 70 dB (3.58 MHz) 

回程损耗（输入/输出）： >40dB 

DC 电平：    0V 或 400mV 

 

常规 

带宽：    5Hz~8MHz 

切换速度：   20ms (典型值) 

非易失存储体：  至少可存储 10 年 

屏幕显示项：   摄像机地址，日期/时间，监视器 

     状态，摄像机标题(最多 16 个 

     汉字或英文字符) 

菜单语言：   中文或英文 

 

键盘连接 

控制协议：   RS-232 

端口数：    5 

连接类型：   RJ-45 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

报警/继电器连接 

报警输入：   16 

报警输入连接类型：  一 20 针 D 型插座 

输入口状态：   N.O. (常开) 

继电器输出：   2 

继电器输出连接类型： 一个 6 针 D 型插座 

连接额定值：   1A @24VDC，0.5A@110VAC 

 

曼码输出 

数据类型：   曼码 

数量：    4 组输出 

连接类型：   一个 12 针 D 型插座 

 

以太网连接 

数据接口：   RJ-45 

数据速率：   10/100 Mbps 

 

电源 

输入电压：   100VAC-240VAC 自适应 

功率：    最大 30W 

 

机械指标 

机箱尺寸：   高 132mm×宽 483mm×深 329mm 

包装尺寸：   高 267mm×宽 571mm×深 451mm 

单机箱重量：   7.8kg 

运输重量：   8.97kg 

安装方式：   19" EIA 标准机架安装 

 

环境指标 

温度：    0°C~60°C (32°F~140°F) 

湿度：    0~90% (无冷凝) 
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附录五 典型连接图 
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附录六 V2015A 多级联网图 

Hub

V2015A

VIDEO OUTPUTS

 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

VIDEO INPUTS
 1  2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48

49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

65 66 67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 15 1613 14
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V2015A
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17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32
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注意：此图表示主机之间的一、二级联网的物理连接方式，实际应用可达到四级联网。 
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附录七 区位码 
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