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Proportional Control and Servo Valves

� By using proportional control valves, pressure and flow of hydraulic
   systems can be proportionally controlled for continuous and step control
   based on electrical signals.
� Proportional valves enable acceleration/deceleration speed control and
   shockless operation, and compared to conventional circuits which utilize
   a combination of various control valves, offer system simplification and
   space-savings.

� Various types of controllers are available, from valve mounted controllers
  units for 3 valve control.
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Description

Direct Acting Proportional Relief Valves

Proportional Relief Valves

Direct Acting Proportional Flow
Control Valves

Proportional Flow Control Valves
(Series Type)

Proportional Flow Control Valves
(Bypass Type)

Proportional Directional-Flow
Control Valves (3-Position)

Proportional Pressure Reducing
Valve Modules

Plug-On COntrollers for EP Series

Controllers for EP Series

Board Type Controllers for EP Series

Multi-Channel Controllers for
EP Series

Signal Controllers

3-Way Servo Valves

Controllers for ST3 Servo Valves

Model
Maximum
Operating
Pressure PageMaximum Flow



EP Series Proportional Valves with Controllers

EP Series Proportional Valves with Open Loop Controllers

EPDG1 Proportional Directional-Flow Control Valves with Open Loop Controller

（バイパス形圧力補償弁付き）

（シーリズ形圧力補償弁付き）

シリーズ流量調整弁

シリーズ流量調整弁

シリーズ方向流量制御弁

シリーズリリーフ弁

設 定 部

増 幅 部

増 幅 部

設定部

増 幅 部

設定部 タイマ回路

増 幅 部
３位置方向流量制御弁

シリーズ

入力信号×３ケ

電流

電流

電流

入力信号×３ケ

入力信号×３ケ×２

アナログ形

制御：接点信号

電源

入力信号

３設定形

制御：接点信号

電源

電源

制御：電圧信号

３設定２タイマ形

制御：接点信号

入力信号

電源
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ＤＣ２４Ｖ

ＤＣ２４Ｖ

ＤＣ２４Ｖ
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ＥＰＤＧ１
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ＥＰＤＧ１

ＤＣ０ １０Ｖ～（ ）

ＤＣ２４Ｖ（ ）

（ ）

（ ）

（ ）
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3-Way Directional-Flow Control Valve

Analog Type

Control: contact point signal
Input signal
Power supply  (DC24V)

3-Setting Type

Control: contact point signal

Power supply (DC24V)

3-Setting, Dual Timer Type

Control: contact point signal (DC24V)

Power supply  (DC24V)

Control: contact point signal

Input signal

Power supply (DC24V)

Amplifier

Amplifier

Amplifier

Amplifier

Setter

Setter

Setter

Timer
Circuit

Input signal X 3

Input signal X 3

Input signal X 3 X 2

Current

Current

Current

Series Relief Valve

Series Flow Control Valve

(with series type pressure compensator)

Series Flow Control Valve

(with bypass type pressure compensator)

Series Directional-Flow
Control Valve

Series



Controllers

１４Ω      １Ａ

Pressure, Speed Control Servo System

（ ）

（ ）

（ ）（ ）

－ －

（ ）（ ）

～＋１０Ｖ

（ ）

ＤＣ０～＋１０Ｖ

ＤＣ０～＋１０Ｖ

～２４Ｖ

ＤＣ０～＋１０Ｖ

～ＤＣ１５ ２４Ｖ

シリーズリリーフ弁

（シーリズ形圧力補償弁付き）
シリーズ流量調整弁

シリーズ流量調整弁
（バイパス形圧力補償弁付き）

クローズドループ形制御弁

位置センサ付き

流量調整弁

クローズドループ形制御弁

位置センサ付き

流量調整弁

オープンループ形制御弁

リリーフ弁

流量調整弁

マルチ出力形コントローラ

全出力オープン形

１出力のみ位置センサ

クローズドループ形

クローズドループ形

２出力位置センサ

位置センサクローズドループ形コントローラ

基板形

パネル取付形

壁面取付形

基板形

オープンループ形コントローラ

入力信号

電源

電源

入力信号

電源

入力信号

制御信号

サーボコントローラ

電源

制御信号

入力信号

出力

コントローラ 比例電磁式制御弁信号・電源

サーボ弁

検出器
圧力

検出器
速度

アクチュ
エータ

油圧

ＡＣ１００Ｖ

ＤＣ２４Ｖ

ＡＣ１００Ｖ

ＡＣ１００Ｖ

ＥＰＡ－＊Ｘ＊－１０

ＥＰＡ－＊Ｓ＊－１０

ＥＰＡ－＊Ｄ＊－１０

ＳＴＣ－Ｙ－３－１３

ＥＰＣＧ２

ＥＰＦＧ

ＥＰＦＲＧ

ＥＰＦＧ－Ｆ／ＥＰＦＲＧ－Ｆ

ＥＰＣＧ２

ＥＰＦＧ－Ｆ／ＥＰＦＲＧ－Ｆ

ＳＴ３

電流

電流

電流

バック信号
フィード

フィード
バック
信号

電流 圧力 速度

圧力フィードバック信号

速度フィードバック信号

ＤＣ０

ＤＣ２４Ｖ ＰＢ－Ｘ

ＤＣ１５

Ｐ－Ｘ －Ｊ －１４

ＰＢ－Ｘ －Ｊ －Ａ －２０

Ｐ－Ｘ －Ｊ Ｗ １４

ＰＢ－Ｚ －Ｊ －Ａ －２０

ＥＰＦＧ／ＥＰＦＲＧ
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Load Output Series
Signal, Power Supply

Input signal

Power
supply

Input signal

Power
supply

Input signal

Power
supply

Cnotrol
signal

Input signal
Power
supply
Cnotrol
signal

Pressure feedback signal

Speed feedback signal

Servo Controller

Open Loop Controllers

Position Sensor Closed Loop Type Controller

Multi-Output Controllers

Controller

Panel Mounted
Wall Mounted
Board Type

Output

Board Type

2 Output Position Sensor,
Closed Loop Type

All Output Open Type

1 Output Only Position Sensor,
Closed Loop Type

Current

Current

Current

Current

Feedback  signal

Feedback
 signal

Servo Valve

Pressure
Transducer

Proportional Solenoid Valves

Series Relief Valves

             Ser. Flow Cont. Valves
(w/series type press. compensator)

                Ser. Flow Cont. Valves
(w/bypass type press. compensator)

Closed Loop Control Valve with
Position Sensor

Flow Control Valves

Open Loop Control Valves

Relief Valves

Flow Control Valves

Closed Loop Flow Control
Valves with Position Sensor

 Press.                    SpeedHydraulic
Actuator

Speed
Transducer



Proportional relief valves (direct operated type)
EPCG2-01

� The EPCG2-01 utilizes a proportional solenoid actuator
  to provide proportional control of hydraulic circuit
  pressure.
� The valve provides pressure control proportional to input
  current as valve in small flow hydraulic systems, as a
  pilot for larger valves, and combined with variable
  displacement pumps.

Functional Symbol

1 Proportional solenoid relief valve
2 Size

Specifications

Note 1: value when using controller P-X-14 or equivalent.
Note 2: valve unit value using special controller and with same working conditions

Ｐ Ｔ

  EPCG2 - 01 - 210 - 11
21 43

Model Code

大 き さ の 呼 び

最 高 使 用 圧 力 MPa

使 用 流 量 範 囲 L/min

圧 力 調 整 範 囲 記 号 35 70 140 175 210

圧 力 調 整 範 囲 MPa 0.7～3.5 1～7 1～14 1～17.5 1～21

定 格 電 流     A

コ イ ル 抵 抗 Ω

ヒ ス テ リ シ ス

繰 返 し 性

質 量 kg

0.3～1.5

2.5

1 ％以下(注2)

1

14

3 ％以下(注1)

形　　式 EPCG2

01

21
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3 Pressure adjustment range
See 'Specifications'

4 Design no.

Size
Maximum operating pressure
Flow range
Pressure adjustment range code
Pressure adjustment range
Rated current
Coil resistance
Hysteresis
Repeatability
Weight

Model

Less than           (Note 1)
Less than           (Note 2)



Performance Curve  (at 20mm2/s)
Input Current - Pressure Characteristics

Minimum Control Pressure

Flow Pressure Characteristics

Notes on Use
� Air bleed

For stable pressure control, during the initial adjustment, loosening the air
bleed plug and bleed air completely out of the valve prior to use.

� Manual adjustment
In case of initial adjustment or during electrical failures, etc., when there is
no input electrical current, pressure can be set manually with the pressure
adjustment knob.  Turn knob fully counterclockwise again for use during
electro-magnetic control.

� Minimum control flow
When flow is small, setting pressure may be unstable.  Please maintain
minimum flow above 0.3 L/min.

� T port piping
Allowable back pressure is 0.2 MPa.  T port piping should be returned
directly to tank, and the end of the pipe should be below the lowest fluid
level.

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts must be ordered separately.
� Mounting bolts tightening torque: 7~8 Nm

Subplate

� Mounting bolts are not included.
� Subplates must be ordered separately.
� See page Q8 for dimensions.

Step Response Characteristics (Example)

六角穴付きボルト 本数

M5×50 4

EPCG2-01-35/70/140/210 EPCG2-01-175

０

４

８

１２

１６

２０

２４

２００ ４００ ６００ ８００

圧
力

Ｍ ａＰ

ｍＡ入力電流

３５

７０

１４０

２１０

０

４

８

１２

１６

２０

２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ入力電流

圧
力

Ｍ ａＰ

０ ０４ ０８ １２ １６． ． ． ．

圧
力

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ流量

３５

１４０

．

．

．

．

．

．

．

０２

０４

０６

０８

１０

１２

１４
EPCG2-01-35/140

EPCG2-01-210

４

８

１２

１６

２０

２４

． ． ．０

圧
力

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ流量

．０４ ０８ １２ １６

EPCG2-01-70

０ ． ． ．

１

２

６

７

８

圧
力

Ｍ ａＰ

／Ｌ ｍｉｎ流量

０４ ０８ １２ １６．

EPCG2-01-210

℃

ｃｍ
０１

圧
力

Ｍ ａＰ

シグナル

（ ）

油温

油量

４５

１００ ３

ランプ形時間遅れ使用

コントローラ Ｐ－Ｘ－１４

．ｓｅｃ

．

．

１０５

２１０

側面配管用   DGMS-3-1E-10-T-JA-J
裏面配管用   DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

接続口径
Rc

サブプレ-ト形式
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Pressure

Pressure

Pressure

Pressure

Pressure

Pressure

Input Current

Flow

Flow

Flow

Input Current

Signal
Oil temp.
Oil volume
Controller
(Ramp time delay employed)

QuantityHex Socket Bolts

Subplate Model Connection Port Dia.

Side Porting
Reverse Side Porting



Construction

O-Rings
照号 部品番号 規　　格 個数

12 007901417 AS568-014(NBR,Hs70) 1
16 007902117 AS568-021(NBR,Hs70) 1
20 007912217 AS568-122(NBR,Hs70) 1
27 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
31 007990619 AS568-906(NBR,Hs90) 1

深

取付面寸法

７２

４
８

０

０

６

１
９

．φ７５

３２５．
３１７５
２６６

０７５

７７５

．
．

．

．

．φ７５

４
０
５．

１
５
７
５

．

ロックねじ（六角穴二面幅１ ５）

Ｐポート （最大）

Ｔポート （最大）

４－Ｍ５ １４

８
２９
４
５．

φ１０

穴

３
８

７２
４
８

３
１

２
５

ＤＩＮ４３６５０

最大２０４

２４．

４－φ５６ １５７５． ４０５．

３
２
５．

７
７
５

．

５
０
２

Ｐｇ１１．

φ８～１０

最低圧力調整軸（出荷時調整済みで ロックしてあります。

，

２５．

５
０
１

．

さぐり深図示

Ｔポート Ｐポート

ケーブルグランド

，

とくに調整が必要な場合は お問い合わせください。）

１０７

適用線径

４
９ ．

．

約１４６ 配線接続口（ コネクタ）

．

手動圧力調整ノブ

（六角穴二面幅 ）

エア抜き用プラグ（４箇所）

１４８

Dimensions
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hole
counterbore

port

port

portport

Min. pressure adjustment shaft (Adjusted and locked before shipment
from factory. Contact Tokimec if adjustment is required.)

No. Part No. Standard Qty

Approx.

Max.
Mounting Dimensions

(Max.)

(Max.)

deep

Wiring port ( DIN 43650 connector)
Cable gland
Wire dia.

Air bleed plug (4 locations)
Hex socket 2.5 across flats)

Manual pressure control know
Lock screw (hex socket 1.5 across flats)

Note: Ball is press fit in  15



Functional Symbol

This valve utilizes a proportional solenoid actuator to
provide proportional control of hydraulic circuit pressure.

1 Proportional solenoid relief valve
2 Size
3 Pressure adjustment range

See 'Specifications'

4 Drain
Y: external drain (standard)

5 Manual adjustment knob
Omit for front, L: left

6 Design no.

Specifications

Note 1: Value when using P-X-14 controller or equivalent.
Note 2: Valve value based on use of special controller under same using conditions.
Note 3: Min. control pressure will vary with flow.
           See 'Performance Curves'.

Ｐ Ｔ

Ｙ
ＥＰＣＧ２

  EPCG2 - 06 - 210 - Y - L -13
2 31 64 5

Model Code

03 06 10

MPa

L/min 80 200 400

35 

70 

140 

175 

210 

    A

Ω

kg 7 10 15

17.5

21

1

EPCG2

21

3.5

7

14

形　　　式
大 き さ の 呼 び

最 高 使 用 圧 力

最 大 流 量

定 格 電 流

最高調整圧力 MPa
(注3)

圧
力
調
整
範
囲
記
号

コ イ ル 抵 抗

14

質 量

ヒ ス テ リ シ ス 3 ％以下(注1)

1 ％以下(注2)繰 返 し 性

Proportional relief valves EPCG2-03/06/10
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Model
Size
Max. operating pressure
Max. flow

Max. adjustable
pressure
(Note 3)

Rated current
Coil resistance
Hysteresis
Repeatability
Weight

Press. adj. range

Less than 3% (Note 1)
Less than 1% (Note 2)



Performance Curve  (at 20mm2/s)

EPCG2-03

EPCG2-03 EPCG2-06

EPCG2-06 EPCG2-10

EPCG2-10

EPCG2-03-210 EPCG2-06-210 EPCG2-10-210

EPCG2-03-70 EPCG2-06-70 EPCG2-10-70

EPCG2-03-210 EPCG2-06-210 EPCG2-10-210

０ ２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ入力電流

４

８

１２

１６
圧
力

Ｍ ａＰ

０

４

８

１２

１６

２０

圧
力

Ｍ ａＰ

２０

２１０

１４０

７０

３５

１７５

０

４

８

１２

１６

２０

２４

圧
力

ＭＰａ

／Ｌ ｍｉｎ流量

２０ ４０ ６０ ８０

１

２

６

７

８

圧
力

Ｍ ａＰ

０

０

４

８

１２

１６

２０

２４

圧
力

ＭＰａ

／Ｌ ｍｉｎ流量

４０ ８０ １２０ １６０ ２００

１

２

６

７

８

圧
力

Ｍ ａＰ

０

１０５

２１０．

．

０１．ｓｅｃ
Ｌ
℃油温 ４５

油量

（ランプ形時間遅れ使用）
コントローラ：Ｐ－Ｘ－１４

４

シグナル

Ｍ ａＰ

圧
力

１０

０８

０６

０４

０２

．

．

．

．

．

０

圧
力

ＭＰ

／Ｌ ｍｉｎ流量

４０ ８０ １２０ １６０ ２００

ａ

１４０

３５

１０

０８

０６

０４

０２

．

．

．

．

．

／Ｌ ｍｉｎ流量

１００ ２００ ３００ ４０００

圧
力

ＭＰａ

１４０

３５

０ ２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ入力電流

４

８

１２

１６

圧
力

Ｍ ａＰ

０

４

８

１２

１６

２０

圧
力

Ｍ ａＰ

２１０

１４０

７０

３５

１７５

０

４

８

１２

１６

２０

圧
力

Ｍ ａＰ

０ ２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ入力電流

４

８

１２

１６

圧
力

Ｍ ａＰ

２１０

１４０

７０

３５

１７５

１０

０８

０６

０４

０２

１２

．

．

．

．

．

．

／Ｌ ｍｉｎ流量

２０ ４０ ６０ ８００

圧
力

ＭＰａ

１４０

３５

０

４

８

１２

１６

２０

２４

圧
力

ＭＰａ

／Ｌ ｍｉｎ流量

１００ ２００ ３００ ４００

１

２

圧
力

Ｍ ａＰ

０

５

６

７

１０５

２１０．

．

ｓｅｃ
Ｌ
℃油温 ４５

油量

（ランプ形時間遅れ使用）
コントローラ：Ｐ－Ｘ－１４

１

シグナル

Ｍ ａＰ

圧
力

．０１

１０５

２１０．

．

０１．ｓｅｃ
Ｌ
℃油温 ４５

油量

（ランプ形時間遅れ使用）
コントローラ：Ｐ－Ｘ－１４

２

シグナル

Ｍ ａＰ

圧
力
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Input Current - Pressure Characteristics (Example)

Minimum Control Pressure (Example)

Flow - Pressure Characteristics

Step Response Characteristics (Example)

PressurePressure PressurePressure

Pressure PressurePressure

Pressure PressurePressure

Pressure PressurePressure

Pressure PressurePressure

Pressure PressurePressure

Input Current
Input Current

Input Current

Flow FlowFlow

FlowFlowFlow

Flow
Fluid temp.

Flow
Fluid temp.

Flow
Fluid temp.

Controller
(ramp time delay employed)

Controller
(ramp time delay employed)

Controller
(ramp time delay employed)

SignalSignal Signal



Notes on Use
� Air bleed

For stable pressure control, during the initial adjustment, loosening
the air bleed plug and bleed air completely out of the valve prior
to use.

� Manual adjustment
In case of initial adjustment or during electrical failures, etc., when
there is no input electrical current, pressure can be set manually
with the pressure adjustment knob.  Turn knob fully counterclockwise
again for use during electro-magnetic control.

� Minimum control flow
When flow is small, setting pressure may be unstable.  Please
maintain minimum flow above values shown in the table below.

� Tank piping
Allowable back pressure is 0.2 MPa.  T port piping should be
returned directly to tank, and the end of the pipe should be below
the lowest fluid level.

� Vent piping
Care should be paid when the vent line piping is long as the large
volume of fluid in the pipes may cause instability in pressure control.

� Zero adjustment
This is adjusted at factory before shipment.  Readjustment is not
necessary.

� Main valve setting pressure
The main valve is set at the maximum adjustable pressure plus
2.5MPa as safety valve (flow is set at 1/2 of max. flow).

� Subplate.
For subplate mounting, drain should be piped from main valve
cover Y-port (Rc 1/4).

弁形式 最小制御流量　　L/min
EPCG2-03 2.5
EPCG2-06 5
EPCG2-10 10

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts must be ordered separately.
� Mounting bolt tightening torque.
   EPCG2-03: 72~88Nm
   EPCG2-06: 90~110Nm
   EPCG2-10: 180~220Nm

Subplate

� Subplates must be ordered separately.
� Hex socket bolts for valve mounting are provided (unified thread)
� See page Q3 for dimensions.
Note: When using subplate, care should be paid to working flow and piping
          resistance in order to avoid high minimum pressures and poor flow-
          pressure override characteristics.

Dimensions

メ－トルねじ ユニファイねじ

EPCG2-03 　M12×80 　1/2-13UNC×82.5 4
EPCG2-06 　M16×85 　5/8-11UNC×82.5 4
EPCG2-10 　M20×100 　3/4-10UNC×101.6 4

六角穴付きボルト弁形式 本数

EPCG2-03 3/8
EPCG2-06 3/4
EPCG2-10 1-1/4　CGM-10-10-JA-J

弁形式
接続口径

Rc
サブプレ－ト形式

　TCGMT-03-10-JA-J
　CGM-06-10-JA-J

約

（ ）

８
１

８５

Ｐ

Ｘ

Ｔ

Ｙ

ＤＩＮ４３６５０

１
５
７

５
４

８５

１
３
２

８
１

８０

最大２１９

取付面寸法

深

深

０

０

５
４

５４

２
７

２

ＥＰＣＧ２－０３

５４

Ｐｇ１１．

φ８～１０

５０２．

１５５．

１
５
５．

４－φ１３５穴

． ざぐり深図示

．２５

（出荷時調整済みでロックして

あります。とくに調整が必要な

．

．

６１５．

．

φ７１ ８

１
５
５

．

３１８
６４
．
．

１
４
２．

配線接続口（ コネクタ）

ケーブルグランド

エア抜き用プラグ（４箇所）

六角穴二面幅

手動圧力

調整ノブ

Ｙポート

（ドレン）

Ｘポート

（ベント）

Ｐポート

圧力計ポート

Ｒｃ１／４

Ｔポート

．

φ１９８

ロックねじ

最低圧力調整軸

場合はお問い合わせください。）

６４

φ６ ４

位置決めピン

Ｙポート

Ｒｃ１／４

２－φ４

４－Ｍ１２ ２１

．

．

２－φ１１

１５５

ＩＳＯ ６２６４－０６－Ａ

１
１
３

４８

適用線径

２
２
６
５

２
１
４

．

１６５８

１６４

４
８
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Model Minimum Control Flow

Model Subplate Model

Hex Socket Bolts
Metric

Model Qty
Unified

Wiring connection port
Cable gland

Wire dia.

Port Diameter

connector)

port
(vent)

port
port

Pressure gauge port

Air bleed plug( 4 locations)
Hex socket 2.5 A/F

Manual pressure
control knob

port

Set screw

(drain)

hole
counterbore

Mounting Dimensions

Max.

port

Min. pressure adjustment
shaft (Adjusted and locked

before shipment from factory.
Contact Tokimec if
adjustment is required.)

locating pin

deep
deep

Approx.



Dimensions

約

（ ）

１
１
６

１０２

ＤＩＮ４３６５０

６２

１
１
８

１０２

取付面寸法

Ｔ

最大２３１

深

ＥＰＣＧ２－０６

７
６

０

０

Ｘ Ｙ

Ｐ

φ８～１０

Ｐｇ１１．

５０２

．

６９８． １６

１
６
９
５

６
６
７．

１
６

４－φ１６７

φ２５４ざぐり深図示

穴

．２５

．

４６３．

１
３
９
５．

φ６ ４位置決めピン

７９６． ．

２－φ２３

６
９
８．

３
４
９

５
９．．

深φ７１ ８

９０５．

６６７
５５６

３３３
１１１．
．

．
．

ケーブルグランド

エア抜き用プラグ（４箇所）

六角穴二面幅

Ｘポート

（ベント）

Ｙポート

（ドレン）

圧力計ポート

Ｒｃ１／４

Ｐポート

Ｔポート

．

．

手動圧力

調整ノブ

ロックねじ

最低圧力調整軸

（出荷時調整済みでロックして

あります。とくに調整が必要な

場合はお問い合わせください。）

２ ６４

．

Ｙポート（ドレン）

Ｒｃ１／４

２－φ５ １６

４－Ｍ１６ ２６
．

１
６

ＩＳＯ ６２６４－０８－Ａ

．

配線接続口（ コネクタ）

適用線径

Ｌ
形

．

１
９
４
５

２
５
１
５．

２
６
４（

）
２
５
４

１８０６

１７９

（
）

２
４
１
５．

Ｌ
形

Ｌ
形
２
８
４

（
）

約

．
．

（ ）

２
０
０

１２１

９
５

２
２
５

１
５
０ １
７
９

取付面寸法 Ｘ
Ｙ

Ｐ

Ｔ

１２１

注）手動調整ノブの方向が左（Ｌ形）の場合の詳細
寸法についてはお問い合わせください。

最大２１６

ざぐり深図示

深

ＥＰＣＧ２－１０

０

０
５０２

８
８
９．

１
９

１９２８２６．

．六角穴二面幅２５

．

５０８．

７１５

９２１．

φ６ ４位置決めピン

．

２－φ２８ ６ １９２

１
５
２
５．

深

１２０７

８８９
７６２

４４５

１２７

．

．

．

．
．

φ７１ ８

８
２
６．

４
１
３

６
３． ．

．

エア抜き用プラグ（４箇所）

Ｘポート

（ベント）

Ｙポート

（ドレン）

圧力計ポート

Ｒｃ１／４

Ｐポート

Ｔポート

． ４－φ２１穴

φ３２

手動圧力

調整ノブ

ロックねじ

最低圧力調整軸

（出荷時調整済みでロックして

あります。とくに調整が必要な

場合はお問い合わせください。）

２

．

６４

．

Ｒｃ１／４

Ｙポート（ドレン）

２－φ５ ．

４－Ｍ２０ ３２

．

１
９

ＩＳＯ ６２６４－１０－Ａ

φ８～１０

配線接続口（ コネクタ）

ケーブルグランド

ＤＩＮ４３６５０

Ｐｇ１１．

適用線径

．

２
９
４
５（

）
Ｌ
形
２
９
６
５

１６２８

１６１

２
８
２
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port

port

port
port

port

port

port

port

Wiring connec. port( DIN 43650 connector)
Cable gland
Wire dia.

Press. gauge port

Wiring connec. port( DIN 43650 connector)
Cable gland
Wire dia.

Press. gauge port

Note: Contact Tokimec for dimensional details in case of
          left orientation (type "L") manual adjustment knob.

Air bleed plug( 4 locations)

Hex socket 2.5 A/F

Manual pressure
control knob

(vent)

(drain)

Set screw

typetype

hole
counterbore

Mounting Dimensions

Air bleed plug( 4  locations)
    Hex socket 2.5 A/F

Min. pressure adjustment
shaft (Adjusted and locked
before shipment from factory.
Contact Tokimec if
adjustment is required.)

(vent)

(drain)

hole
counterbore

Mounting Dimensions

Max.

   Min. pressure adjustment
shaft (Adjusted and locked
before shipment from factory.
Contact Tokimec if
adjustment is required.)

deep
deep

deep
deep

locating pin

port (drain)

port (drain)

Max.

locating pin

Approx.

Approx.

Set screw

adj. knob
Manual  press.



Construction

EPCG2-06

EPCG2-10

EPCG2-06

EPCG2-03

Springs

EPCG2-10

O-Rings
EPCG2-03

照号 部品番号 規　　格 個数
 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007900819 AS568-008(NBR,Hs90) 1
21 VA11168 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
26 007911019 AS568-110(NBR,Hs90) 1
27 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
28 007921619 AS568-216(NBR,Hs90) 2

照号 部品番号 規　　格 個数
 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
21 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
26 007901419 AS568-014(NBR,Hs90) 1
27 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
28 007922019 AS568-220(NBR,Hs90) 2

記号 ⑨ 22

35 VP2280 VA24150
70 VA15049 VA15401

140～210 VP2281 VA15401

＊１

＊２

記号 ⑨ 22

35 VP2280 VA29663
70 VA15049 VA14894

140～210 VP2281 VA14894

記号 ⑨ 22

35 VP2280 VA28580
70 VA15049 VA15105

140～210 VP2281 VA15105

照号 部品番号 規　　格 個数
 6 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 1
16 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 2
20 007900919 AS568-009(NBR,Hs90) 1
21 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
25 007900919 AS568-009(NBR,Hs90) 1
26 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
27 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
28 007911519 AS568-115(NBR,Hs90) 2

＊２

２５

１６

１３

９
８

１

２

７
６

５
４

３

２２

２３

３０
２９

２８

２７
２６

２４

２０

１１

＊１

３１

２１

１８

１５
１４

１２

１９

１０

１７
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14  seat is press fit into cover  19
24  seat is press fit into body   30

Code

Code

Code

No. Part No. Standard Qty

No. Part No. Standard Qty

No. Part No. Standard Qty



Proportional flow control valves
 (direct operated type) EPFG-01

� This valve is a directly activated flow control valve which
   utilizes a proportional solenoid actuator.  A proprietary flow
   adjustment design is incorporated to allow fine flow control.

1 Proportional solenoid flow control valve (gasket mounted)
with series type pressure compensator

2 Size

3 Maximum control flow
See 'Specifications'

4 Design no.

Specifications
Note 1: value when using controller P-X-14 or equivalent.
Note 2: valve unit value using special controller and with same working
            conditions

  EPFG - 01 - 5 - 15 - 10
21 4

Model Code

Functional Symbol
Ｂ

Ａ Ｔ

3

大 き さ の 呼 び

最 高 使 用 圧 力 MPa

最大制御流量記号 2.5 10 5-15 15

最 小 制 御 流 量 L/min

最 大 制 御 流 量 L/min 2.5 10 15 15

定 格 電 流     A

コ イ ル 抵 抗 Ω

ヒ ス テ リ シ ス

繰 返 し 性

圧 力 補 償 弁

質 量 kg

1 ％以下(注2)

形　　　式

5

シリ－ズ形圧力補償弁

EPFG

01

21

0.03

1

14

4 ％以下(注1)
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Size
Max. operating pressure
Max. control flow code
Min. control flow
Max. control flow
Rated current
Coil resistance
Hysteresis
Repeatability
Pressure compensator
Weight

Less than 4% (Note 1)
Less than 1% (Note 2)
Series type

Model



Performance Curve  (at 20mm2/s)
Input Current - Flow Characteristics (Example)

� Mounting direction
Valve can be mounting in any direction.  However if valve is mounted
on manifold block, if none of the 3 air bleed plugs do not face the
ceiling, rotate the proportional solenoid 90° to orient an air bleed
plug to the ceiling  Current-flow characteristics may vary slightly
according to the mounting direction.

� Air bleed
For stable pressure control, during the initial adjustment, loosen
the air bleed plug and bleed air completely out of the valve prior
to use.

� Manual adjustment
In case of initial adjustment or during electrical failures, etc., when
there is no input electrical current, the manual operation pin can
be pushed for inching, etc., flow control.

� Zero adjustment

This is adjusted at factory before shipment.  Readjustment is not
necessary.

� Drain piping
Allowable back pressure is 0.2 MPa.  T port piping should be
returned directly to tank, and the end of the pipe should be below
the lowest fluid level.

� Valve and actuator piping
Care should be paid when the vent line piping is long as the large
volume of fluid in the pipes may cause instability(resonation).
Piping should be as short as possible.

� Valve is direct operated.  A line filter of less than 10µm should be
positioned upstream of the valve.

� For optimum flow control, valve differential pressure should be
above 1 MPa.  If control flow is above 10 L/min, differential pressure
should be above 2 MPa.

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts must be ordered separately.
� Mounting bolt tightening torque: 7~8 Nm

Subplate

� Mounting bolts must be ordered separately and are not supplied with valve.
� Subplates must be ordered separately.
� See page Q8 for dimensions.

Dimensions

Notes on Use

六角穴付きボルト 本  数

M5×100 4

EPFG-01-2.5-10

EPFG-01-5-15-10

２００ ４００ ６００ ８００

１

２

３

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

０

ｍＡ入力電流

１５

１０
流
量

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ入力電流

０ ２００ ４００ ６００ ８００

５

側面配管用   DGMS-3-1E-10-T-JA-J
裏面配管用   DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

接続口径
Rc

サブプレ-ト形式

．
１
０
６
５

（ ）

４５

３
１

４
８

９
１９
９

１０７

３
７

ＤＩＮ４３６５０

４
８

９０

１９

Ａ Ｂ

Ｔ

取付面寸法

ざぐり深図示

０

０

１
９

３
２
５．

４０５． ４－φ５ ６穴

φ６ ３５．

３－φ６ ５．

３２５
３１７５
２６６

１６３

０７５

．
．
．

．

．

深

４
０
５

２
７
８

１
０
３． ． ．

Ｐｇ１１． ， φ８～１０

Ｔポート（ドレン）

Ａポート Ｂポート

．

φ１０

手動操作用ピン

流量調整弁全開）

（完全に押し込むと

配線接続口（ コネクタ）
４－Ｍ５ １１

（最大）

ＩＳＯ ４４０１－０３

１３

７
８．

最大２２８

ケーブルグランド 適用線径
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Flow

Flow

Input Current Input Current

QuantityHex Socket Bolts Subplate Model

Side porting
Reverse side porting

Manual override
Mounting Dimensions

port (drain)
portport

hole
counterbore

Wiring port                    connector)
Cable gland            wire dia.

Max.

deep

(Max.)(valve fully open
when completely
pushed)

Connection Port



Construction

O-Rings
照号 部品番号 規　　格 個数

 2 008001917 JIS B 2401 1A-P21  1
 7 007901617 AS568-016(NBR,Hs70) 1
10 007901217 AS568-012(NBR,Hs70) 4
12 008000519 JIS B 2401 1B-P7  1
16 007901419 AS568-014(NBR,Hs90) 3
20 007901717 AS568-017(NBR,Hs70) 1
22 007912217 AS568-122(NBR,Hs70) 1

２３

２４

１

１７

１

１５
１２

１１

２２

２１

１０

５

４

３

２

２

３

１３
１４

１９

７

１８

８

２０

６

２５

－

－

－

９

１６

１６

１６
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No. Part No. Standard Qty



Proportional flow control valves EPF(R)G

� This flow control valve utilizes a proportional solenoids.
A proprietary flow adjustment design is incorporated
to allow very precise positioning of the main spool.
This flow control valve is pilot operated, and the main

spool is impervious to affects of flow forces and other
disturbances.  The EPFRG valve utilizes a bypass type
pressure compensator load sensing function which
contributes to energy saving hydraulic circuits.

Functional Symbols

Note: EPFRG-06/10 do not have V (vent) ports.

1 Proportional solenoid flow control valve (gasket mounted)
EPFG: with series type pressure compensator
EPFRG: with bypass type pressure compensator

2 Size
See 'Specifications'

3 Max. controllable flow
See 'Specifications'

4 Position sensor
Omit for no position sensor
F: with position sensor

5 Pilot
Omit for internal pilot with reducing valve
EX: external pilot with reducing valve

6 Design no.
10: all except EPFRG-06
11: EPFRG-06

7 Control code
Omit for EPFG
S1: for EPFRG

Ｖ

Ｔ Ｔ

Ｖ

Ｙ Ｘ

Ｂ

Ａ Ｙ Ｘ

Ｂ

Ａ

Ｙ ＸＰ Ｙ ＸＰ

ＡＡ

ＥＰＦＧ－＊＊ ＥＰＦＧ－＊＊－Ｆ

ＥＰＦＲＧ－＊＊－Ｓ１ ＥＰＦＲＧ－＊＊－Ｆ－Ｓ１

  EPF(R)G - 03 - 130 -  (F) - (EX)- 10 - (S1)
2 31 4 65 7

Model Code
  PROPORTIONAL CONTROL & SERVO VALVES
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Specifications

Note 1: Values when using P-X-14 controller
          or similar.
Note 2: Values when using P-Z-14 controller
          or similar.
Note 3: Value of valve operating under same
      working condit ions as special
          controller used.
Note 4: Capacity of EPFRG-10 pressure
           compensator is 600 L/min. For flow
          control above 600 L/min. pressure
            compensator function will deteriorate
           if load pressure is below 2 MPa.
Note 5: For good flow control, maintain valve
          pressure differentail over 1 MPa for
          03, over 1.5 MPa for 06, and over 2
          MPa for 10 size.

Performance Curve  (at 20mm2/s)

EPFG-03/EPFRG-02 EPFG-06/EPFRG-03 EPFG-10/EPFRG-06

EPFG-03-130-F/EPFRG-02-150-F EPFG-06-250-F/EPFRG-03-250-F EPFG-10-500-F/EPFRG-06-500-F

EPFG-03 EPFG-06 EPFG-10

－１２０°

． ．０１

０１．

°

°

°

°

０

－４０

－８０

－１２０

°

°

°

°

０°

－４０°

－８０

位
相
角

Ｈｚ周波数

ゲイン

位相

ｄＢ

０

－４０

－８０

－１２０

０

－４

－８

１０ ５０１

ゲ
イ
ン

０１

０

－４

－８

Ｈｚ周波数

１０ ５０１

位
相
角

位相

ゲイン

ｄＢ

ゲ
イ
ン

ゲイン

位相

１ １０ ５０

Ｈｚ周波数

０

－４

－８

位
相
角ｄＢ

ゲ
イ
ン

０ ２００ ４００ ６００ ８００

２０

４０

６０

８０

１００

１２０

１４０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ入力電流

ＥＰＦＧ－０３

ＥＰＦＲＧ－０２

０ ２００ ４００ ６００ ８００

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

ｍＡ入力電流

４０

８０

１２０

１６０

２００

２４０

２８０

ＥＰＦＲＧ－０３ＥＰＦＧ－０６

Ｖ入力電圧

１０８６４２

１４０

１２０

６０

４０

２０

８０

１００

０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

ＥＰＦＲＧ－０２

ＥＰＦＧ－０３

０ ２ ４ ６ ８ １０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

入力電圧 Ｖ

４０

８０

１２０

１６０

２００

２４０

２８０

ＥＰＦＲＧ－０３ ＥＰＦＧ－０６

ＥＰＦＧ－１０
ＥＰＦＲＧ－０６

０ ２００ ４００ ６００ ８００

ｍＡ入力電流

１００

２００

３００

４００

５００

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

０ ２ ４ ６ ８ １０

入力電圧 Ｖ

１００

２００

３００

４００

５００

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

ＥＰＦＧ－１０

ＥＰＦＲＧ－０６

°

10

MPa

30 65 130 170 250 375 500 30 65 130 150 250 290 375 500 1000

L/min 0.7 1.0 1.3 1.7 2.5 4 5 1 1.5 2 2 3 4 5 6 10

L/min 30 65 130 170 250 375 500 30 65 130 150 250 290 375 500 1000

MPa

L/min 3

    A

Ω 15

Hz

mA rms 90

―

―

kg 68

EPFG EPFRG

18 33

0.2 ％以下(注2)

0.1 ％以下(注3)

10 24 50 10

14

100～110

シリ-ズ形圧力補償弁(注5) バイパス形圧力補償弁(注4)

42

3 ％以下(注1)

1 ％以下(注3)

03 06

2.5

1

最 小 制 御 流 量

電流制御形
ソレノイド
使用の場合

位置制御形
ソレノイド
使用の場合

21

1.5～21

1.5 1.5 2.5 1.5 2.0パイロット流量

定 格 電 流

コ イ ル 抵 抗

デ ィ ザ 周 波 数

形　　　式
大 き さ の 呼 び

最 高 使 用 圧 力 17.5 21

03 06 10 02

デ ィ ザ 電 流

圧 力 補 償 弁

質 量

最大制御流量記号

ヒステリシス

繰返し性

ヒステリシス

繰返し性

最 大 制 御 流 量

パイロット圧力
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Input Current - Flow Characteristics (Example)

Frequency Response Characteristics

Model
Size
Max.operating pressure
Max.control flow code
Min.control flow
Max.control flow
Pilot pressure
Pilot flow
Rated voltage
Coil resistance
Dither frequency
Dither voltage

Pressure compensator
Weight

Hysteresis
Repeatability
Hysteresis
Repeatability

Current control
solenoid
Position control
solenoid

Gain Gain Gain

Gain
Gain

Gain

Frequency Frequency
Frequency

Flow

Flow

Flow

Flow FlowFlow

Input Current
Input Current

Input Current

Input Voltage - Flow Characteristics (Example)

Input Voltage
Input Voltage

Input Voltage

Phase
Phase

Phase

Less than (Note 1)
Less than (Note 3)
Less than (Note 2)
Less than (Note 3)

Series type (Note 5)                             Bypass type (Note 4)

Phase
angle

Phase
angle

Phase
angle



Performance Curve
Step Response Characteristics (Example)

Notes on Use
� Mounting direction

Valve can be mounting in any direction.  However if valve is mounted on
manifold block, if none of the 3 air bleed plugs do not face the ceiling, rotate
the proportional solenoid 90° to orient an air bleed plug to the ceiling  Current-
flow characteristics may vary slightly (1.5%) according to the mounting
direction.

� Air bleed
For stable pressure control, during the initial adjustment, loosening the air
bleed plug and bleed air completely out of the valve prior to use.

� Manual adjustment
In case of initial adjustment or during electrical failures, etc., when there is
no input electrical current, the manual operation pin can be pushed for
inching, etc., flow control.

� Zero adjustment
This is adjusted at factory before shipment.  Readjustment is not necessary.

� Drain piping
Allowable back pressure is 0.2 MPa.  T port piping should be returned
directly to tank, and the end of the pipe should be below the lowest fluid
level.

� Valve and actuator piping
Care should be paid when the vent line piping is long as the large volume
of fluid in the pipes may cause instability(resonation).  Piping should be as
short as possible.

� For optimum flow control, differential pressure should be below the values
shown in the below table.

大きさの呼び 弁差圧　MPa
03 1
06 1.5
10 2

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

●

●

EPFG-03,EPFRG-02 : 50～60 N・m

EPFRG-03 : 75～81 N・m

EPFG-06 : 90～110 N・m

EPFRG-06,EPF（R）G-10 : 230～290 N・m

Subplate

� Subplates must be ordered separately.
� Hex socket bolts for valve mounting are provided (see above table for
thread types)
� See page Q9, Q10 for dimensions.

弁形式 サブプレ-ト形式 接続口径 Rc 弁取付けねじ

EPFGM-03Y-20 3/4
EPFGM-03Z-20 1
EPFGM-06X-20 1
EPFGM-06Y-20 1-1/4
EPFGM-06Z-20 1-1/2
TFGTM-10X-10 1-1/2
TFGTM-10Y-10 2

 EPFRG-02 D-FRGM-02-10 3/4
 EPFRG-03 D-FRGM-03-10 1-1/4
 EPFRG-06 D-FRGM-06-10 1-1/2

メ－トルねじ

ユニファイねじ

 EPFG-10

 EPFG-03

 EPFG-06

EPFRG-02 EPFRG-03

EPFRG-06 EPFRG-10

６０

１５０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

入力電流

１７０

１００

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

入力電流

２９０

入力電流

．ｓｅｃ０１

／Ｌ ｍｉｎ

流
量

４２０

２００

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

０１．ｓｅｃ

入力電流

８００

メ－トルねじ ユニファイねじ

　EPFG-03 　M10×60 　3/8-16UNC×63.5 4
　EPFG-06 　M16×105 　5/8-11UNC×101.6 4
　EPFG-10 　M20×145 　3/4-10UNC×146.1 4
　EPFRG-02 　M10×70 　3/8-16UNC×69.8 4

　M12×110 　1/2-13UNC×114.3 2
　M12×90 　1/2-13UNC×95.2 2
　M20×150 2
　M20×110 2
　M20×190 2
　M20×130 2

本数

　EPFRG-06

　EPFRG-10

　EPFRG-03

六角穴付きボルト弁形式
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Flow

Input current

Flow

Input current

Flow

Input current

Flow

Input current

Hex Socket Bolts
Model        Metric                      Unified

Mounting bolts must be ordered separately.
Mounting bolt tightening torque.

Qty Subplate ModelModel Port Dia. Thread

Unified

Metric

Size Diff. Pressure



Dimensions

．９６５

約

１２５

１
２
５

２
２
０

取付面寸法

Ｂ

１
２
５

Ａ

Ｙ

１２５

４
５

１
１
２

ＤＩＮ４３６５０

２
７

φ３５

手動操作用ピン

深

穴

ＥＰＦＧ－０３

０

６９

０

８
１

Ｘ
φ１７ ５．

１０１６． １１４． φ８～１０

Ｐｇ１１．

１
０
１
６．

５４２．

φ６ ３５

４８６

深

２－φ７ １ ７ ９．
１１４

１０１６

７３

．
９０４５

３９８

１５１

．

．

．

１
０
２
４

１
０
１
６

５
６
６

５
０
８

４
２
８

２
６
２

０
８

３５

２－φ６４．

６
３

． ． ． ． ． ． ．

４－φ１１

ざぐり深図示

Ｂポート

Ｙポート（ドレン）

．

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

１
２

２

Ａポート

配線接続口（ コネクタ）

ケーブルグランド

４－Ｍ１０ ２０

． ２－φ２３
．

２－φ７

破線円（ ）内には

ドレン圧力がかかります

エア抜き用プラグ（３箇所）

（六角穴二面幅３）．

位置決めピン

．
１
２

Ｘポート（パイロット）

１
８
５

適用線径
８
４

． ４７

１
８
６

約

．

２
０
８

２２

１
３
５

１９４

２４

Ｂ

Ａ

Ｙ

Ｘ

１９４

１４６

ＤＩＮ４３６５０ 取付面寸法

２４

手動操作用ピン

穴

ＥＰＦＧ－０６

φ５０

０

０

３２

５７

９２

５

４
７

７
３

１
４
６

８９

φ２６

φ８～１０

Ｐｇ１１．

４
４
５．

．

４８６

１
３
３
４

１
６
５
２． ．

１
５
９ ．

深

２－φ８ ５ １２深

１３３４
１２０７

．
．

３４１

２８６．

．１
６
５
２．

．

１
４
４
５

１
２
３
８

４
１
２

１
５． ． ． ．

２－φ８

７
９
５．

４－φ１７

ざぐり深図示

Ｂポート

φ６３５

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

．

３
５

２－Ｍ８深８

（アイボルト用）

Ｘポート（パイロット）

Ｙポート（ドレン）
Ａポート

ケーブルグランド
４－Ｍ１６ ３０

． ２－φ２６

２－φ７
破線円（ ）内には

ドレン圧力がかかります

エア抜き用プラグ（３箇所）

（六角穴二面幅３）

９位置決めピン

１
５
９

２
４
３

１
０
５． ４

８

１
８

１６

適用線径

配線接続口（ コネクタ）

１
０
１
５

１１４

． ４７

２
０
９
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port (pilot)

hole
counterbore

port

port

port

port

port (drain)

port (pilot)

port (drain)

Manual override
(flow control valve fully
open when pin is
completely pushed)

hole
counterbore

Manual override
(flow control valve fully
open when pin is
completely pushed)

Mounting Dimensions

Mounting Dimensions

Wiring port                  connector)
Cable gland
Wire dia.

Wiring port                  connector)
Cable gland
Wire dia.

Drain pressure acts on area in circle
indicated by dotted line

Air bleed plug ( 3 locations)
(hex socket 3 across flats)

locating pin

(for eye-bolt)
deep

deep
deep

deep
deep

Drain pressure acts
on area in circle indicated
by dotted line

Air bleed plug ( 3 locations)
(hex socket 3 across flats)

locating pin



約

１５６

０

０

ＥＰＦＧ－１０

深

穴

φ６５

取付面寸法

１
１
３

３３

Ａ

Ｂ

Ｙ

ＤＩＮ４３６５０

Ｘ

φ３２
５
５
５．

φ６ ３５．

１２２３．

２４４５．

１９６８． ２３９．

φ８～１０

Ｐｇ１１．

．

２
２
５
５．

２
３
９．

３
５

深

２－φ１９ ８ ７ ９．

２４４５．

．

２
２
５
５．

．

２３９

１７７８

１２２２

３７５
３７２
３１５
４１５

．

．

．
．

．
．

１
９
８
４

１
９
６
８

１
６
１
９

１
３
０
４

９
８
４

５
２
４

１
６． ． ． ． ． ． ．

４８６ エア抜き用プラグ（３箇所）

（六角穴二面幅３）

１
３
５
５

２
．

１
６
５
５．

．
．

４－φ２１

ざぐり深図示

Ｂポート

２－Ｍ１０深１５

Ｙポート（ドレン）

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

Ｘポート

（パイロット）

．

Ａポート

ケーブルグランド
４－Ｍ２０ ３５

． ２－φ３７ ５ ．

２－φ８
破線円（ ）内には

ドレン圧力がかかります

６
９

２
３
９

（アイボルト用）

２
７
３
５

１
７
７
８

手動操作用ピン
２
８

２
８．

配線接続口（ コネクタ）

適用線径

１
１
２
５

１２５

２
３
８
５．

． ４７

２
４
０

２－φ１９位置決めピン

約

．

ＥＰＦＲＧ－０２

１
９
６

５
５

１
２
３

３８

１
０
４

１３６
０

１
０
４

７１

０

Ｖ

ＴＡ

Ｐ

Ｘ

Ｙ

３０

１３６

ＤＩＮ４３６５０９８１９

取付面寸法

φ４５

穴

φ１７ ５． １０９． ７６２． Ｐｇ１１． ， φ８～１０

４
８
６

φ６ ３５．

８
２
６．

１
０
７．

深

３－φ１７ ５

１
０
７

８２６．

５２３
４１３
３５８
３０３
８６

．

．

．

．

．

９
５
２．

７
６
２

６
８
１

５
５
１

３
８
１

２
１
１． ． ．． ．

１５５

４－φ１１

ざぐり深図示

Ｘポート（パイロット）

Ｙポート（ドレン）

手動操作用ピン

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

２

ケーブルグランド 適用線径

Ｖポート（ベント）

Ｐポート
４－Ｍ１０ １８

２－φ６

．

φ４
破線円（ ）内には

ドレン圧力がかかります

．

エア抜き用プラグ（３箇所）

（六角穴二面幅３）．

２
３
１

配線接続口（ コネクタ）

Ｔポート

Ａポート

１０７５

９５

４７

．

１
９
７
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Dimensions

hole
counterbore

port

port

port (drain)
Manual override

(flow control valve fully
open when pin is
completely   pushed)

Wiring port                  connector)
Cable gland
Wire dia.

Drain pressure acts on
area in circle indicated
by dotted line

Air bleed plug ( 3 locations)
           (hex socket 3 A/F)

locating pin

port
(pilot)

deep

(for eye-bolt)
deep

port (vent)

Air bleed plug ( 3 locations)
 (hex socket 3 A/F)

Drain pressure acts on
area in circle indicated
by dotted line

Manual override
(flow control valve fully
open when pin is
completely   pushed)

port (drain)

port (pilot)

hole
counterbore

Wiring port                     connector)
Cable gland           Wire dia.

deep
port

port
port

Mounting Dimensions

Mounting Dimensions

deep



Dimensions

約

．

φ４５

２
２
６

ＤＩＮ４３６５０２３ １３０

１７６

４３

１７６

１
３
０ Ｘ

Ｙ

Ｖ

Ａ Ｔ

Ｐ

取付面寸法

１
３
０

１
５
３

穴

ＥＰＦＲＧ－０３

０

０

１
２
７

１５

８１
８５

７
２ ９
２

φ２０

４－φ１３５ １４２ １０１６． ． Ｐｇ１１． ， φ８～１０

４
８
６

φ６３５．

１
０
１
６．

１
４
２．

２０５

２－φ６

深

深 ３７２．

１０１６．

６８８
５５８
４２８

６４

．
．
．

．１
４
２

１
１
０
８

１
０
１
６

９
５
８

７
７
８

５
０
８

２
３
８

９
２． ．．． ．．．

．

ざぐり深図示

Ｘポート（パイロット）

Ｐポート

Ｙポート（ドレン）

手動操作用ピン

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）
Ａポート

Ｖポート（ベント）

Ｔポート ２

配線接続口（ コネクタ）

４－Ｍ１２ ２０

２－φ７ １０

３－φ６

．

破線円（ ）

内にはドレン圧力

がかかります

７位置決めピン

． （六角穴二面幅３）

エア抜き用プラグ（３箇所）

３－φ２３

２
６
１

ケーブルグランド 適用線径

４７

１１２５

１００

．

２
２
７

約

．

（アイボルト用）１５

１
８
７

２
９
５

１
２
３

８
３

ＤＩＮ４３６５０

２１０

３２

１
８
５

０

取付面寸法

６
５

１９２

２１０

２３ １４６

９６

１
８
０

１
８
５

Ｘ

Ｙ
Ａ Ｔ

Ｐ

２
６
０

φ５５

注）本形式にはＶポート（ベント）
がありません。Ｖポートが必
要な場合には別途お問い合わ
せください。

穴

ＥＰＦＲＧ－０６

ざぐり深図示

０

７

１
６
４

１
４
６

１
１
３

３
３

７
３

１
２
０

１
５
３

１０６

２４
４５

１１３

５８

φ３２

８
７
４．

．

φ６ ３５．

Ｐｇ１１． ， φ８～１０

７
９
４． １
３
３
４

２
３
６

．
．

３５５．

２－φ８

深

深

３－φ３５

２
３
６

１３３４
１２６

．

９２４
７９４
６６４

．
．
．

９

４－φ２２

Ｘポート（パイロット）

Ｙポート（ドレン）

手動操作用ピン

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

Ｔポート

Ａポート

エア抜き用プラグ（３箇所）

（六角穴二面幅３）

２

Ｐポート

ケーブルグランド 適用線径

４－Ｍ２０ ３２

２－φ６

２－φ１０ １２

．

破線円（ ）内には

ドレン圧力がかかります

１
０位置決めピン

深２－Ｍ８

配線接続口（ コネクタ）

４
８
６

１１５

４７

１２７５

２
６
１
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hole
counterbore

port

port

port (drain)
Manual override

(flow control valve fully
open when pin is
completely   pushed)

Wiring port                     connector)
Cable gland             Wire dia.

Drain pressure acts
on area in circle indicated
by dotted line

Air bleed plug ( 3 locations)
(hex socket 3 A/F)

locating pin

port (pilot)
deep

(for eye-bolt)deep

Mounting Dimensions

deep

port
port (vent)

locating pin

hole
counterbore

port (drain)
Manual override
(flow control valve fully
open when pin is
completely   pushed)

port (pilot)

port

port
Wiring port                     connector)

Cable gland             Wire dia.

Drain pressure acts
on area in circle indicated
by dotted lineAir bleed plug ( 3 locations)

(hex socket 3 A/F)

deep

port

deep

Mounting Dimensions

Note: This model has no V (vent) port.
          Consult Tokimec if vent port is
          required.



約

１
５
２

４
５ ６

３１

０

０

３
３
１

ＥＰＦＲＧ－１０

２
３
５

９
０

穴

手動操作用ピン

３
６
６

２
３
５

２
２
６

取付面寸法

Ａ

Ｘ Ｔ
Ｙ

Ｐ

せください。
要な場合には別途お問い合わ
がありません。Ｖポートが必

注）本形式にはＶポート（ベント）

３５

２６７

ＤＩＮ４３６５０

２６７

２４７

１
０
０ １
６
０２
３
７

２
４
５

１
１
２

φ３２

２５４－φ２１ ５ １９６９． Ｐｇ１１． ， φ８～１０

５
５
６

φ６ ３５

．

．

深 （アイボルト用）

１
０
４
８． １
７
７
８．

２
４
１．

深

深

２
４
１

φ７６

１７７８．
１６０３

１２３８
１０４８
６２８
５８８

．

．
．
．
．

２
０
２
９．

１
９
８
５

１
９
６
９

１
５
９
５

９
８
５． ．． ．

．

２－φ１０

４２５．

．

ざぐり深図示

１０

Ｘポート

（パイロット）

．

（完全に押し込むと

流量調整弁全開）

（六角穴二面幅３）

エア抜き用プラグ（３箇所）

Ａポート

２－Ｍ１０ ２０

Ｙポート（ドレン）

Ｔポート

Ｐポート

配線接続口（ コネクタ）

４－Ｍ２０ ４０

２－φ１１ １５

２－φ８

．

破線円（ ）

内にはドレン圧力

がかかります

３－φ５０

１
０位置決めピン

５７８

ケーブルグランド 適用線径

．

．

１３５５

１４８

７２５

１３３５

３
２
２

Dimensions

Construction

O-Rings

ＥＰＦＧ－０３

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
14 007912019 AS568-120(NBR,Hs90) 1
16 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 2
17 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
24 007921519 AS568-215(NBR,Hs90) 2
25 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
26 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
27 007912319 AS568-123(NBR,Hs90) 1
30 007902819 AS568-028(NBR,Hs90) 1
36 007991019 AS568-910(NBR,Hs90) 1
42 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
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No. Part No. Standard Qty

locating pin

hole
counterbore

port (drain)
Manual override

    port
 (pilot)

port

port

Wiring port                     connector)
Cable gland             Wire dia.

Drain pressure
acts on area in
circle indicated
by dotted line

Air bleed plug ( 3 locations)
(hex socket 3 A/F)

deep

port

Mounting Dimensions

deep

(for eye-bolt)deep

Note: This model has no V (vent) port.
         Consult Tokimec if vent port is
         required.

(flow control valve fully
open when pin is
completely   pushed)



Construction

EPFRG-02

O-Rings
EPFRG-03

EPFRG-06

ＥＰＦＲＧ－０２／０３／０６

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 2
14 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
15 007912519 AS568-125(NBR,Hs90) 1
16 007912019 AS568-120(NBR,Hs90) 1
19 007901819 AS568-018(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 3
26 007912319 AS568-123(NBR,Hs90) 1
27 007921319 AS568-213(NBR,Hs90) 3
31 007911519 AS568-115(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
43 007900719 AS568-007(NBR,Hs90) 1

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 2
14 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
15 007913119 AS568-131(NBR,Hs90) 1
16 007912719 AS568-127(NBR,Hs90) 1
19 007912119 AS568-121(NBR,Hs90) 1
25 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 3
26 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
27 007921719 AS568-217(NBR,Hs90) 3
31 007912119 AS568-121(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
43 007900719 AS568-007(NBR,Hs90) 1

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
13 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
14 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
15 007913919 AS568-139(NBR,Hs90) 1
16 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 1
19 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
25 007911119 AS568-111(NBR,Hs90) 2
26 008050619 JIS B 2401 1B-G50 1
27 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 3
31 007912919 AS568-129(NBR,Hs90) 1
37 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
46 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
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No. Part No. Standard Qty No. Part No. Standard Qty

No. Part No. Standard Qty



Construction

O-Rings

EPFG-06

O-Rings
EPFG-10

ＥＰＦＧ－０６／１０

ＥＰＦＲＧ－１０

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
13 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
15 007912619 AS568-126(NBR,Hs90) 1
18 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
24 007921719 AS568-217(NBR,Hs90) 2
25 007913319 AS568-133(NBR,Hs90) 1
26 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
29 007922619 AS568-226(NBR,Hs90) 1
34 007991219 AS568-912(NBR,Hs90) 2
36 007922719 AS568-227(NBR,Hs90) 1
40 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
46 007900717 AS568-007(NBR,Hs70) 1

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 2
13 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 2
15 007913719 AS568-137(NBR,Hs90) 1
18 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 1
24 007922419 AS568-224(NBR,Hs90) 2
25 007914119 AS568-141(NBR,Hs90) 1
26 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 1
29 007923219 AS568-232(NBR,Hs90) 1
34 007921819 AS568-218(NBR,Hs90) 2
36 007923419 AS568-234(NBR,Hs90) 1
40 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1

照号 部品番号 規　　格 個数

 5 007912219 AS568-122(NBR,Hs90) 1
12 007901019 AS568-010(NBR,Hs90) 1
13 007901119 AS568-011(NBR,Hs90) 1
14 007914719 AS568-147(NBR,Hs90) 1
15 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
25 007914919 AS568-149(NBR,Hs90) 1
26 007911219 AS568-112(NBR,Hs90) 2
27 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 3
30 007901319 AS568-013(NBR,Hs90) 1
31 007923219 AS568-232(NBR,Hs90) 1
40 007922819 AS568-228(NBR,Hs90) 1
44 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 1
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No. Part No. Standard Qty



� This valve provides great space saving and shockless
  operation compared to conventional systems employing 2
  or 3 solenoid valves and throttle valves. Onboard amplifier
  with setting function allows control only with contact
  signals from sequencers, etc.

Functional Symbol

1 Direct acting proportional directional flow control valve
2 Mounting: 3:ISO 4401-03
3 Spool type

2: type 2 33: type 33
4 Spring set C: spring center (3 position)
5 Max. control flow (P to A/B, diff. press. 0.7MPa)

10: 10 L/min 20: 20 L/min
6 Controller

Omit for no controller

A1:Onboard controller (w/setting device)
D:Onboard controller w/DIN connector

7 DIN connector type controllers
A:Analog input
SC:Integrated setting device (3 settings)

8 Design no.
31:Controller A1
21:Except for controller A1

Note 1: P to A/B differential pressure approx. 0.7 MPa.
         2: With onboard controller

Input Voltage - Flow Characteristics (Example)

Pressure Differential-Flow Characteristics (Example)

Specifications Performance Curve  (at 20mm2/s)

ＡＢ

ＰＴ

P→A(B)→B(A)→T

．

２０

１０

１００－１０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

Ｖ入力電圧

１０Ｖ

４ ８ １２ １６０

差圧 Ｍ ａＰ

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

６５Ｖ

２Ｖ

１０

２０

 EPDG1 - 3 - 33 C - 20 -(DA) - 31
21 3 54 6 7 8

Model Code

最 高 使 用 圧 力 MPa

Ｔ ポ － ト 許 容 背 圧 MPa

最 大 制 御 流 量 記 号 10 20

最 小 制 御 流 量 L/min(注1) 0.5 1

最 大 制 御 流 量 L/min(注1) 10 20

定 格 電 流           A

コ イ ル 抵 抗 Ω

デ ィ ザ 周 波 数 Hz

デ ィ ザ 電 流 mA(p-p)

ヒ ス テ リ シ ス

繰 返 し 性

13(20 ℃)

100～110

200

7 ％(注2)

質 量 kg

形　　式 EPDG1－3

21

14

1

2 ％(注2)

弁本体：2.4
アンプ：0.5

Proportional directional and flow control valves
(direct operated type) EPDG1-3
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Model
Max. operating press.
Allowable T port back press.
Max. control flow code
Min. control flow
Max. control flow
Rated current
Coil resistance
Dither frequency
Dither current
Hysteresis
Repeatability

Weight

(Note 1)
(Note 1)

Flow

Flow

Input Voltage

Press. Differential

Valve
Amp



Specifications
A1  Controller Block Diagram

- output of set flow corresponding to SET1-B VR.
- output of set flow corresponding to SET2-B VR.
- output of set flow corresponding to SET3-B VR.
- compulsory input cancellation condition
- output of set flow corresponding to SET3-A VR.
- output of set flow corresponding to SET2-A VR.
- output of set flow corresponding to SET1-A VR.

V IN
Solid line is example of external signal input.
Dotted line is example of signal input utilizing internal current.

Notes on Use
� T Port
Oil should always be filled in T port (tank).  Use, for example, of a 0.035MPa
cracking pressure check valve is recommended.  End of piping should
always be below oil level.

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts should be ordered separately.
� Mounting bolt tightening torque:  7~8 Nm

Subplate

� Mounting bolts are not included.
� Subplate should be ordered separately.
� See page Q8 for dimensions.

六角穴付きボルト 本  数

M5×50 4

側面配管用   DGMS-3-1E-10-T-JA-J
裏面配管用   DGVM-3-10-T-JA-J

3/8

接続口径
Rc

サブプレ-ト形式

１

７０Ｖ

．Ａ ＳＯＬ

．Ｂ ＳＯＬ

Ａ－

Ａ＋
Ｂ＋

Ｂ－

２４Ｖ

電流
検出器

ドライバ

ドライバ

アンプ
ＰＷＭ

入力回路
ＳＴＯＰ

設定回路

設定回路

安定化電源

ＳＴＯＰ ６

ＳＥＴ
入力
回路

Ａ ＳＥＴ１
Ａ ＳＥＴ２
Ａ ＳＥＴ３

１２

１４
１３

ＳＥＴ
入力
回路

Ｂ ＳＥＴ１
Ｂ ＳＥＴ２
Ｂ ＳＥＴ３

２
３
４

ＶＩＮ
１０

１５

８ＤＣ２４Ｖ

０Ｖ ９

２４Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

０ １Ａ～
ＳＥＴ１ ＳＥＴ２ ＳＥＴ３

０ １Ａ～
ＳＥＴ１ ＳＥＴ２ ＳＥＴ３

ＮＵＬＬ

ＵＰ

ＵＰ

ＤＯＷＮ

ＤＯＷＮ ．ＭＡＸ

．ＭＡＸ ＪＵＭＰ

ＪＵＭＰ

ＤＧ

～０ ５Ａ．０～１ ２Ａ． ．０ ４

～１ ２Ａ ～０ ５Ａ．０． ．０ ４

～２ｓｅｃ．．００２

～２ｓｅｃ．．００２

Ｍ

５

１１
ＣＵＲＲＥＮＴ

ＡＬＡＲ

極
性
判
別
回
路

ＭＯＮＩＴＯＲ

本体内部で接続

０ １０－１０～ ～（ ）ＶＤＣ

９８７６５４３ １０ １１ １２ １３ １４ １５

２４ＶＤＣ

ＳＷ
７

ＳＷ
２

ＳＷ
３

ＳＷ
４

ＳＷ
５

ＳＷ
６

Ｖ

５ｋΩ

２１

ＳＷ
１

５１ｋΩ ５１ｋΩ． ．

ＩＮ

．

１０ Ｊ

７ Ｊ
８
９

Ｍ

ＤＯＷＮ

ＤＯＷＮ

．
．

．
．

．
．
．
．
．
．
．
．
．
．
．

ＭＯＮＩＴＯＲ

．
．
．
．
．
．

．
．
．
．

．
．
．
．
．
．

．

（出力）

（入力）
（入力）

（出力）

ＶＲ 端子調整

２ ＳＥＴ１－Ｂ
３ ＳＥＴ２－Ｂ
４ ＳＥＴ３－Ｂ

６ ＳＴＯＰ

８ ＤＣ２４Ｖ
９ ０Ｖ

１５ ＋１５Ｖ
１４ ＳＥＴ１－Ａ
１３ ＳＥＴ２－Ａ
１２ ＳＥＴ３－Ａ

１ －１５Ｖ

５ ＣＵＲＲＥＮＴ

１ ＳＥＴ１－Ｂ
２ ＳＥＴ２－Ｂ
３ ＳＥＴ３－Ｂ
４ ＤＥＬＡＹ ＵＰ Ｂ

１３ ＤＥＬＡＹ ＵＰ Ａ
１４ ＳＥＴ３－Ａ
１５ ＳＥＴ２－Ａ
１６ ＳＥＴ１－Ａ

ＮＯ

５ ＤＥＬＡＹ Ｂ

１２ ＤＥＬＡＹ Ａ

１１ ＡＬＡＲ

ＵＭＰ Ａ

ＵＭＰ Ｂ
ＭＡＸ Ｂ
ＭＡＸ Ａ

１０ Ｖ ＩＮ

１１ ＤＩＴＨＥＲ ＦＲＥＱ

６ ＤＩＴＨＥＲ ＧＡＩＮ

７ ０Ｖ
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Input
Circuit

Input  Circuit

Input
Circuit

Terminal Connections, Trimmer Description

VR Adjustment

Hex Socket Bolts Qty

Setting
Circuit

Setting
Circuit

Polarity
Detection
Circuit

Stabilized
Power Source

Terminal No.

(Output)

(Input)

(Output)

(Input)

Driver

Current
DetectorAmp

Driver

Wiring DIagram (Example)
Internal connection

Port Dia.Subplate Model

Side porting
Reverse side port'g



Dimensions

Construction

O-Rings

１
９

６

０

０

ＩＳＯ ４４０１－０３形コントローラ搭載形 取付面寸法Ａ１

１８１

２２０

１
１
７

３
８

３
１

４
７

８

７４

２３６

８１

７３

７４

４
７

５
０

Ａ Ｂ

Ｐ

Ｔ

４０５．

３
２
５．

Ａポート Ｔポート

Ｐポート Ｂポート

２
３
５．

４－Ｍ５ １４深 １６８．

．４－φ７ ５（最大）

４
０
５．

２
７
８

１
０
３． ．

３２５
３１７５
２６６
１６３

０７５

．
．
．
．

．

配線接続口（両側）

Ｇ１／２

２
５．

２
４
５．

１
２
９
５．

１６７５．

５３５．

（ ）

照号 部品番号 規　　格 個数

 2 007902117 AS568-021(NBR,Hs70) 2
 5 007911429 AS568-114(FKM,Hs90) 2
14 007901219 AS568-012(NBR,Hs90) 4
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Valve Integrated A1 Controller

port

portport

port

Mounting Dimensions

deep

(Max.)

Wiring port (both ends)

No. Part No. Standard Qty



Proportional pressure reducing modules
EPMX2-3/5

� The EPMX2-3 valve utilizes a proportional solenoid
  electro-magnetic actuator to provide proportional
  pressure reducing control in hydraulic circuits.

Functional Symbols

1 Proportional pressure reducing module
2 Mounting

3:ISO 4401-03
5:ISO 4401-05

3 Control port
P:P port

4 Pilot line
P:P line

Specifications

Note 1) Value based on P-X-14 controller or equivalent.
Note 2) Value of valve used under identical operating conditions, using special controller.

 EPMX2 - 3 - PP - 140 - 10
21 65

Model Code

4

ＡＢＴＢＴＡ

Ｐ１

ＰＰ Ｂ Ａ

Ｐ１

Ｔ

ＥＰＭＸ２－５－ＰＰＥＰＭＸ２－３－ＰＰ

取 付 面 寸 法

最 高 使 用 圧 力 MPa

タンクポート許容背圧 MPa

最 大 流 量 L/min

圧 力 調 整 範 囲 記 号

圧 力 調 整 範 囲 MPa

定 格 電 流     A

コ イ ル 抵 抗 Ω

ヒ ス テ リ シ ス

繰 返 し 性

質 量 kg 4.2 5.2

1

14

3 ％以下(注1)

1 ％以下(注2)

7

45 120

形　　式

3 5

21

EPMX2

70 140 210

0.8～7 1～14 1.5～21

3
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Model
Size/Mounting
Max. operating pressure
Allowable tank port back press.
Maximum flow
Pressure adjustment range code
Press. adjustment range
Rated current
Coil resistance
Hysteresis
Repeatability
Weight

Less than 3% (Note 1)
Less than 1% (Note 2)

5 Pressure adjustment range
See 'Specifications' port

6 Design no.
10:EPMX2-3
11:EPMX2-5



Performance Curve  (at 20mm2/s)
Input Current - Pressure Characteristics

Notes on Use
� Air bleed

For stable pressure control, during the initial adjustment,
loosen the air bleed plug and bleed air completely out of
the valve prior to use.

� Manual adjustment
In case of initial adjustment or during electrical failures,
etc., when there is no input electrical current, the manual
operation knob can be used to set pressuress. During
control by solenoid, operate valve after returning knob
fully to the left.

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts must be ordered separately.
� For mounting bolt lengths, see page G34 (EPMX2-3) or G64 (EPMX2-5).
� Mounting bolt tightening torque
  M5:7   8N.m
  M6:12   15N.m

EPMX2-3-70/140/210

M6 4
        M5

弁形式
EPMX2-3
EPMX2-5

本　数
4

六角穴付きボルト

Dimensions

φ８～１０

Ｐｇ．１１

ＤＩＮ４３６５０配線接続口（ コネクタ）

適用線径

ケーブルグランド

最低圧力調整軸（出荷時調整済みで，ロックしてあります。

とくに調整が必要な場合は，お問い合わせください。）

手動圧力調整ノブ

．

．

．

．．

．
．

２５．

エア抜き用プラグ（４箇所）

（六角穴二面幅 ）

１ ５．ノブロック用ねじ（六角穴二面幅 ）

４－φ 穴５ ６．

Ｔポート ＡポートＢポート

Ｐポート

ＥＰ ２－３

深４ Ｍ５ １４

φ７５４－ （最大）

０
０７５
６

０

２６６

．

．

．

３１７５
３２５

１６３

．

．
．
．

．

－．

．．

取付面寸法

ＭＸ

８
１

７
７
５

３
２
５

４
８

３
１

２５５

１６４５３

２
４

９
３
５

２
５
５

１９

１１５

３
０

６
０

□
４
８

４０５

最大２７５

４
０
５

Ｔ

ＡＢ

Ｐ

７
７
５

２
７
８
１
９

１
０
３

１１５

４
８

２５５

約

１０００

ｍＡ入力電流

０

４

８

１２

１６

２０

２４

２００ ４００ ６００ ８００

圧
力

Ｍ ａＰ
７０

１４０

２１０
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P r e s -
sure

Wiring connection port (DIN43650 connector)
Cable gland
     Wire dia.

Min. pressure adj. shaft (pre-adjusted and locked at factory)
Consult Tokimec if adjustment necessary.

Input Current

Manual adj. knob

QtyModel Hex Socket Bolt

～
～

Mounting Dimensions

Air bleed plug (4 locations)
(hex socket bolt 2.5 A/F) holeport

portport port

Approx.

Max.
Knob lock set screw (hex sock.bolt 1.5 A/F)

(max.)

deep



Dimensions

Construction

０

０

６３

３
２

Ｐ

Ａ Ｂ

ＴＡ ＴＢ

取付面寸法

．
．
．

． ． ． ．

３７

６
９
５．

φ１１５－ （最大）深４ Ｍ６ １４－

１２７

２５． ６ ５（六角穴二面幅 ）

エア抜き用プラグ（４箇所）

．

ＤＩＮ４３６５０配線接続口（ コネクタ）

１ ５．

Ｐｇ．１１ケーブルグランド

ノブロック用ねじ（六角穴二面幅 ）

１２７

７
２
５２
８
４

８
５
５

９
８

４
８

．

φ８～１０適用線径

最低圧力調整軸（出荷時調整済みで，ロックしてあります。

手動圧力調整ノブ

とくに調整が必要な場合は，お問い合わせください。）

４
６

６
９
５

１
１
７
５

３７５４

１７６ ２５３約

最
大

３
０

６
０

２８５最大

．

．

．

．

□

ＥＰ ２－５ＭＸ
Ｐポート

Ｂポート ＴＢポート

Ａポート

４－φ 穴

ＴＡポート

２１４
３２５

４６

１
６
７
２
７

３
７
３

５
０
８
５
４

EPMX2-3

EPMX2-5

照号 個数

 2 1
 5 6
 7 4
25 1
26 1
28 1
29 1
31 1
39 1
45 1
49 1Ｏリング 007901417 AS568-014(NBR,Hs70)

Ｏリング 007912217 AS568-122(NBR,Hs70)
Ｏリング 007902117 AS568-021(NBR,Hs70)

バックアップリング  40026368
Ｏリング 008001617  JIS B 2401-1A-P16

バックアップリング  40026367
Ｏリング 007911729 AS568-117(FKM,Hs90)

Ｏリング 007901219 AS568-012(NBR,Hs90)
Ｏリング 007901829 AS568-018(FKM,Hs90)

Ｏリング 007990619 AS568-906(NBR,Hs90)
Ｏリング 007990219 AS568-902(NBR,Hs90)

名　称 部品番号 規　　格

照号 個数

10 2
13 1
14 2
18 5
21 1
25 1
26 1
28 1
29 1
31 1
39 1
45 1
49 1

Ｏリング 007902117 AS568-021(NBR,Hs70)
Ｏリング 007901417 AS568-014(NBR,Hs70)

Ｏリング 008001617  JIS B 2401-1A-P16
Ｏリング 007912217 AS568-122(NBR,Hs70)

Ｏリング 007911729 AS568-117(FKM,Hs90)
バックアップリング  40026368

Ｏリング 007901829 AS568-018(FKM,Hs90)
バックアップリング  40026367

Ｏリング 007901419 AS568-014(NBR,Hs90)
Ｏリング 007990219 AS568-902(NBR,Hs90)

Ｏリング 007990819 AS568-908(NBR,Hs90)
Ｏリング 007990419 AS568-904(NBR,Hs90)

名　称 部品番号 規　　格
Ｏリング 008000619   JIS B 2401-1B-P8
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Wiring port (DIN43650 connector)
Cable gland
     Wire dia.

Manual press. adj. knob

Min. press. adj. shaft (pre-adjusted and locked at factory)
Consult Tokimec is adjustment is necessary.

No. Description Part No. Standard Qty

No. Description Part No. Standard Qty

O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
Backup Ring
O-Ring
Backup Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring

O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
Backup Ring
O-Ring
Backup Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring
O-Ring

Air bleed plug(4 locations)
(Hex socket bolt 2.5 A/F)

port

port

portport
port

Approx.

Max.

Knob lock set screw(hex sock.bolt 1.5 A/F)

hole

Mounting Dimensions

deep (max.)



外形寸法Construction

２５
２６

２７
２８

２９

３０

３１

３２
３３

３４
３５

３６
３７３８

３９

４０

４１

４２

４３
４４

４５

４６

４７

４８

４９

５０ ５１

５２

５３
５４

５５
５６

５７
５８

５９
６０

１６

９
１０

１１

１２
１３

１４
１５

１７

１８

１９

２０２１

２２

２３

２４

ＥＰ －２５ＭＸ

１
２

３

４

５

６

７

８

ＥＰ －２ ３ＭＸ
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EP series proportional valve controllers
 (valve mounted type) EPAD

� The EPAD should be used with EP series proportional sole-
noid valves with DIN connectors (DIN43650).
� Compared to conventional onboard controllers, the EPAD
is very compact and can be mounted and removed easily.
� Because of direct mounting on proportional solenoid con-
trol valves, the controller itself is designed for minimum heat
generation.
� Two types of EPAD (analog input type, 3 settings type) are
offered to meet various system needs.

 EPAD- A -1A- 12
21 3 4

Model Code

1 Plug on DIN connector type controller J32
2 Functions

Analog input type
  A: LAG function control possible
  AL: LAG function in constant operation
  Internal setting (3-setting type)
  SC: LAG function in constant operation

Specifications

� 1A output type suitable for solenoid coil resistance 10 ~14     (20°C), 1.6A
output type is suitable for solenoid coil resistance 6~10     (20°C).
� Three settings type incorporates 3 setting trimmers.  These can be used to
set pressure and flow with analog input unnecessary, for direct drive by
commercially available sequencers.  Mounting the EPAD on proportional
solenoid relief valves provides 4 stage pressure control and also independent
control of pressure rise and fall response profiles.

従来回路 比例弁使用回路

比例電磁式リリーフ弁への適用例

Ｐ
Ｔ

Ｐ

ＥＰＡＤ－ＳＣ

ＤＲ

Ｔ

ａ ｂ
Ｐ Ｔ

Ａ Ｂ

EPAD-＊＊-1A-12 EPAD-＊＊-1A6-12 EPAD-＊＊-1A-12 EPAD-＊＊-1A6-12

電 源 DC21～28 V DC19～28 V ＊2 ST1～3調整範囲 0～0.99 A 0～1.65 A

定 格 出 力 電 流 1 A 1.6 A ＊2 NULL 調 整 範 囲 0～0.47 A 0～0.78 A

＊1 入力インピ－ダンス 20 kΩ 20 kΩ 使 用 温 度 範 囲 －20 ℃～＋70 ℃ －20 ℃～＋70 ℃

DITHER 調 整 範 囲 90～300 Hz 90～300 Hz 対 環 境 性 IP65(弁取付時) IP65(弁取付時)

＊1 MAX 調 整 範 囲 36～105 mA/V 60～176 mA/V 質 量 120 g 120 g

＊1 JUMP 調 整 範 囲 0～0.47 A 0～0.83 A

LAG 調 整 範 囲 5～1100 ms(時定数) 5～1100 ms(時定数)

形　　式 形　　式

 ＊1：EPAD-A(L)-＊＊-12に適用

 ＊2：EPAD-SC-＊＊-12に適用
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Ω
Ω

3 Output signal
1A:0~1A
1A6:0~1.6A

4 Design no.

Proportional Solenoid Relief Valve Application

Conventional Circuit EPAD with Proportional Relief Valve

Applicable to EPAD-A(L)-**-12 time constant
Applicable to EPAD-SC-**-12 time constant

Model Model
Power supply
Rated output current
Input impedance
Dither adj. range
Max. adj. range
Jump adj. range
LAG adj. range

(valve mounted) (valve mounted)

                 adj. range
             adj. range
Operating temp. range
Environmental
Weight



Specifications

Block Diagram

●ＥＰＡＤ－ＳＣ

比例弁使用回路従来回路

比例電磁式方向流量制御弁への適用例

Ｂ ＥＰＤＧ１－３－３３Ｃ

Ｐ Ｔ

Ａ

Ｐ Ｔ

ＢＡ

ｂ ａ

Ｐ Ｔ

ＢＡ

ｂ ａ

ＥＰＡＤ－ＳＣ ＥＰＡＤ－ＳＣ

●ＥＰＡＤ－Ａ（Ｌ）

ＬＡＧ ＵＰ

ＪＵＭＰ

ＰＯＷＥＲ
ＳＵＰＰＬＹ

ＬＡＧ ＤＯＷＮ
ＰＷＭ

ＭＡＸ ＤＩＴＨＥＲ

ＬＡＧ
ＣＡＮＣＥＬ

２４Ｖ

０Ｖ

１５Ｖ

０Ｖ

ＤＣ

ＣＯＮＴＲＯＬ
ＬＡＧ

２４Ｖ

＋

＋

ＤＣ０～１０Ｖ ＋
ＩＮＰＵＴ

－

ＯＵＴＰＵＴ

ＩＮＰＵＴ

１５Ｖ

０Ｖ
０Ｖ

２４Ｖ
ＤＣ

２４Ｖ

＋

＋＋

ＮＵＬＬ

＋

ＳＥＴ１

ＳＥＴ２

ＬＡＧ ＵＰ

ＰＯＷＥＲ
ＳＵＰＰＬＹ

ＬＡＧ ＤＯＷＮ
ＰＷＭ

ＤＩＴＨＥＲ

ＳＥＴ３

＋ ＯＵＴＰＵＴ

ＳＥＴ１

ＳＥＴ２

ＳＥＴ３

ＳＥＴ２

ＳＥＴ３

ＯＮ

ＯＮ

ＯＮ

ＳＥＴ１
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EPAD with Proportional Directional-Flow Control Valve

Proportional Solenoid Directional-Flow Control Valve Application

Conventional Circuit



Notes on Use
� Input signal cables are shielded, grounding should be
done on signal generator side.
� Settings prior to shipment from manufacturer.
MAX set at rated output current (at input signal 10V)
NULL, JUMP set at minimum
Input and LAG setters set at minimum
DITHER           adjusted to 160Hz

� Appropriate wire size should be max. 2.5mm2 for wir-
ing to terminal panel.

Dimensions

ＶＶ

０

２
４

２
７

（
４
５
）

３４ （Ｍ３）

ＥＰＡＤ－ＳＣ－＊＊＊－１２

ＤＩＴＨＥＲ 示します。

ＳＴ１ ＳＴ２

ＬＡＧ

Ｓ
Ｔ
３

Ｓ
Ｔ
２

Ｓ
Ｔ
１

ＳＴ３

ＤＯＷＮＵＰ

ＤＩＴＭＡＸ

φ６～１２

ＤＩＴ

取付ねじ

ケーブルグランド

Ｇ１／２

適用電線外径

注）・ コネクタ取付部のガスケットは本品に含まれません。
必要な場合は別途注文してください。
ＤＩＮ

３
４

１８

１
８

－＋ＶＶ

４
６

５５

（２６） Ｉ
Ｎ

Ｉ
Ｎ０

２
４

ＥＰＡＤ－Ａ －＊＊＊－１２

端子台・調整トリマ配置図

ＬＡＧ

Ｌ
Ａ
Ｇ

ＪＵＭＰ

ＤＯＷＮＵＰ

ＤＩＴＭＡＸ

ｍｍ． ２

２３５．

７８５．

電流モニター用

チェック端子

（適用電線 最大）

端子台

電源ランプ （Ｌ）２ ５
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Check terminal
for current
monitoring

Note: Gasket for DIN connector mounting not included and must be ordered separately.

Power supply lamp

Mounting screw (M3)

Terminal Connection Panel
(wiring               max.)

Cable gland

Wire dia.

Terminal Connection, Trimmer Placement

Note: "DIT" indicates DITHER.



EP series proportional valve controllers P-X

1 Controller for EP Series
2 Control method

X:Open loop
3 Deadband adjustment

Omit for external contact point switching
J:Internal contact point switching

4 Mounting
Omit forpanel mounting
W:Wall mounting

5 Design no.

Specifications
 P-X - (J)-(W) -14
1 3 42 5

Model Code

電 源 AC100/110 V  50/60 Hz

最 大 消 費 電 力 45 VA

入 力 信 号 電 圧 0～10 V

入力インピーダンス 24 kΩ(入力10 V, 出力1 A時)

出 力 電 流 0～1 A

負 荷 抵 抗 14～19 Ω

デ ィ ザ 周 波 数 100～120 Hz

デ ィ ザ 電 流 0～400 mA(P-P) 

直 線 性 1 ％以下

使 用 温 度 範 囲 0～50 ℃

貯 蔵 温 度 範 囲 －10～＋75 ℃

相 対 湿 度 30～90 ％

ｍｓｅｃ

０Ｖ

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

２

１

３

４

５

６

７

８

１５

１６

１７

ＤＥＬＡＹ１

ＤＥＬＡＹ２

ＳＷ

Ｖ／Ｉ

１２０Ｈｚ
１００～

＋

＋
４５～１５６
ｍＡ／Ｖ

＋ ＋

ＭＡＸＮＵＬＬ１５Ｖ

ＭＡＸ １５７ｍＡ／Ｖ

ＤＩＴＨＥＲ
ＧＡＩＮ

１４Ω

＋

ＳＷ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

０Ｖ

＋２４Ｖ

ＤＩＴＨＥＲ１

Ｐ－Ｘ－１４ブロック図（ の例）

ＤＥＬＡＹ１２，

ＭＡＸ ０４ｓｅｃ．ＦＲＡＭＥ
ＪＵＭＰ ＳＷ

ＣＩＲＣＵＩＴ

Ｐ
Ｏ
Ｗ
Ｅ
Ｒ
Ｓ
Ｕ
Ｐ
Ｐ
Ｌ
Ｙ

ＰＯＷＥＲ
ＤＣ２４Ｖ

ＪＵＭＰ

ＳＡＷＴＯＯＴＨ ＷＡＶＥ

ＪＵＭＰ

２０～５０ｋΩ

０～１Ａ

２ｋΩ

０～５００ｍＡ

ＭＩＮ １０

ＡＣ１００／１１０Ｖ

  PROPORTIONAL CONTROL & SERVO VALVES

J
 35

Power supply
Max. pwr. consumption
Input signal voltage
Input impedance
Output current J35
Load resistance
Dither frequency
Dither current
Linearity
Operating temp.
Storage temp.
Relative humidity

(at input 10V, output 1A)

Less than 1%

Block Diagram (Example of P-X-14)



Dimensions
（ ）

７
０

１
４
０

１
６
０

２２２

２３０

１３０１３

Ｐ－Ｘ－Ｊ－Ｗ－１４

Ｏ
Ｓ
Ｃ

１
８

Ｏ
Ｖ

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ

Ｖ
Ｒ
Ｅ
Ｆ

Ｐ
Ｏ
Ｓ

Ｏ
Ｓ
Ｃ

１
３

１
４

１
５

１
６

１
７

ＶＡＬＶＥＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ

ＦＵＳＥ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＰＯＷＥＲ

ＭＥＴＥＲ

ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸＰ

Ｉ ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＮＵＬＬ ＪＵＭＰ ＭＡＸ ＤＩＴＨＥＲ ＵＰ ＤＯＷＮ
ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

－＋

ＬＯＡＤ ＡＣＦＲＡＭＥ０Ｖ－１５ＶＩＮＰＵＴ＋１５Ｖ

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２

０Ｖ１００ＶＯＰＴＩＯＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＦＢ

ＯＰＥＮ

ＰＯＷＥＲ ＩＮＤ

６－Ｒ２５

４

．

５

１０

（ ）Ｐ－Ｘ－Ｊ－１４

最大１９３

１
７
８

６８

２
０
０

１
９
０

８０

７０

ＪＵＭＰ

ＣＯＮＴＯＲＯＬＬＥＲ
ＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ ＶＡＬＶＥ

ＰＯＷＥＲ

ＰＯＷＥＲ

ＪＵＭＰ

ＮＵＬＬ

ＦＵＳＥ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＭＥＴＥＲ

（ＯＦＦ）
ＮＯＲＭＡＬ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＤＯＷＮ

ＵＰ

ＤＩＴＨＥＲ

ＭＡＸ

ＯＮ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＭＩＮ ＭＡＸ

ＦＲＡＭＥ

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ

＋１５Ｖ

１７

１６

１５

１４

１３

１２

１１

１０

９

８

７

６

５

４

３

２

１

－

＋

ＳＷ

＋

ＪＵＭＰ

ＡＣ

１００Ｖ

ＬＯＡＤ

０Ｖ

４－φ４ ５穴

５

５

．

１０
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hole
Max.



（ ） （ ）

１４５

７５． １３０

１
４
０

１
２
５

７
５．

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２

ＯＵＴ ＯＵＴ
＋１５Ｖ ＩＮ －１５Ｖ ０Ｖ

ＬＯＡＤ ＪＵＭＰＳＷ
ＩＭ
ＰＯＷＥＲＤＣ２４Ｖ

ＰＢ－Ｘ－Ｊ－２０／ＰＢ－Ｚ－Ｊ－２０

０
Ｖ

１
７

Ｓ
Ｅ
Ｃ

Ｐ
Ｏ
Ｓ

Ｐ
Ｒ
Ｉ

１
３

１
４

１
５

１
６

１
８

Ｏ
Ｕ
Ｔ

1 Controller board for EP Series
2 Control method

X: open loop
Z: position sensor(LVDT) closed loop

3 Deadband adjustment
Omit for external setting
J: internal setting switch

4 Ammeter
Omit for no meter
A: w/meter

5 Design no.

Specifications

Dimensions

電 源 DC24 V±5 ％ 1.1 A

入 力 信 号 電 圧 DC0～10 V

入力インピーダンス 24 kΩ(入力10 V,出力1 A時)

出 力 電 流 0～1 A

負 荷 抵 抗 14～19 Ω

デ ィ ザ 電 流 0～400 mA(p-p) 

デ ィ ザ 周 波 数 100～120 Hz

使 用 温 度 範 囲 0～50 ℃

 PB- X -(J)- (A) - 14
21 3 4 5

EP series proportional valve controllers
 (PCB type) PB-X/Z

６
１
０

１０８

４－Ｍ３

（ ）ＰＢ－Ｚ－ Ｊ －２０の場合のみ

Ｐ
Ｂ
－
Ｚ
－
Ｊ
－
２
０

（
）

（
）

の
場
合

の
場
合

Ｐ
Ｂ
－
Ｘ
－
Ｊ
－
２
０

３
９４
０

Ｍ３端子台ねじ
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Model Code

(at input 10V, output 1A)

Power supply
Input signal voltage
Input impedance
Output current
Load resistance
Dither current
Dither frequency
Operating temp.

For                        only
terminal bd. screw



EP series proportional valve controllers
 (multi-channel type) EPA

� One output for 2 input design with 2 stage switching on input signal.
   Three circuits are in parallel allowing simultaneous drive of 3 proportional
   valves.
� Output section provides fixed current control so output current always
   remains fixed even with changes in load resistance.
� 6S3, 6D3 types incorporate feedback circuits to drive flow control valves
   with position sensors providing accurate flow control compared to open
   loop systems.

1 EP Series multi-channel controller
2 Input no.

6: 2 input/1 output X 3 channel
3 Control modes

4 Output no.
3:3 Output

5 Output waveform

6 Design no.

Specifications

X 　　全チャンネル ―

S 　　チャンネル2,3 　　チャンネル1

D 　　チャンネル3 　　チャンネル1,2

記号 オープンループ形 位置センサ(LVDT)
クローズドループ形

チャンネル番号 1 2 3 1 2 3

無記号 ○ ○ ○ ― ― ―

A ― ― ― ○ ○ ○

B ○ ― ― ― ○ ○

C ― ○ ― ○ ― ○

D ― ― ○ ○ ○ ―

波　　形 一次おくれ波形積分波形

 EPA - 6 X 3 -A- 10
21 63 4 5

Model Code

電 源 AC100/110 V  50/60 Hz

最 大 消 費 電 力 80 VA

入 力 信 号 電 圧 DC0～10 V

入力インピーダンス 22 kΩ

出 力 電 流 0～1 A/1ch

負 荷 抵 抗 14 Ω(at20 ℃)

デ ィ ザ 周 波 数 110～140 Hz

チャンネル１: 0～400 mAp-p(三角波)

チャンネル２,３: 0～300 mAp-p(三角波)

直 線 性 1 ％以下(指令電圧VS電流)

使 用 温 度 範 囲 0～50 ℃

貯 蔵 温 度 範 囲 －10～＋75 ℃

相 対 湿 度 30～90 ％

質 量 4 kg

デ ィ ザ 電 流  PROPORTIONAL CONTROL & SERVO VALVES

J
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Code Open Loop Closed Loop
w/ Position Sensor (LVDT)

Waveform

Channel No.

First Order Lag WaveformIntegral Waveform

All channel
Channel 2, 3,
Channel 3

Channel 1
Channel 1, 2

Power supply
Max. power consumption
Input signal voltage
Input impedance
Output current
Load resistance
Dither frequency

Linearity
Operating temp.
Storage temp.
Relative humidity
Weight

(triangle wave)
(triangle wave)

Less than 1% (command voltage vs. current)

Channel
Channel

Dither current

Omitted



Specifications

Dimensions

Block Diagram

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）

（ ）
（ ）

（ ）

（ ）

４２

３０

２９

２８

１７

１６

９

８

７

６

５

４

３

２

１
２４ｋΩ×２

Ａ

Ａ

ＵＰ１

ＤＯＷＮ１

Ｄ

Ｆ

Ｆ

ＭＡＸ１

Ｐ１

Ｖ／Ｉ

Ｇ

Ｇ

Ｅ ＭＡＸ２

ＵＰ２

ＤＯＷＮ２

２４ｋΩ×２

ＵＰ３

ＤＯＷＮ３

ＭＡＸ３

Ｈ

Ｂ

Ｂ

Ｃ

２４ｋΩ×２

Ｃ
０Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

ＯＰＴＩＯＮ（電源）

ＤＣ２４Ｖ

０Ｖ

＋１５Ｖ

０Ｖ

－１５Ｖ
ＦＲＡＭＥ

５０ｍＶ

５０ｍＶ

５０ｍＶ

０Ｖ

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ１

０Ｖ

ＡＣ１００Ｖ
電源

ＩＮＰＵＴ２

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ３

ＩＮＰＵＴ４

０Ｖ

ＩＮＰＵＴ５

ＩＮＰＵＴ６

＋

－
２５ｓｅｃ
５ｍｓｅｃ

１１０～１４０Ｈｚ

※１

※２

＋

－
５ｍｓｅｃ
２５ｓｅｃ

ＯＰＥＮ
※３

ＳＷ１
ＭＦＢ

Ｐ２

ＯＰＥＮ

ＭＦＢ
ＳＷ２

※４

１１０～１４０Ｈｚ

Ｖ／Ｉ

３１

３２

３３

３４

１１

ＤＣ２４Ｖ １０

３５

ＬＶＤＴ

ＶＲＥＦ

ＯＳＣ

ＯＳＣ

ＰＯＳＩＴＩＯＮ

ＤＣ２４Ｖ １２

０Ｖ

ＤＣ２４Ｖ

Ｖ／Ｉ １５

１４

４１

４０

３９

３８

３７

ＤＩＴＨＥＲ２

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ
Ｍ
Ｆ
Ｂ

Ｃ
Ｉ
Ｒ
Ｃ
Ｕ
Ｉ
Ｔ

Ｌ
Ｖ
Ｄ
Ｔ
Ｍ
Ｆ
Ｂ

Ｃ
Ｉ
Ｒ
Ｃ
Ｕ
Ｉ
Ｔ

ＰＯＳＩＴＩＯＮ

ＬＶＤＴ

ＶＲＥＦ

ＯＳＣ

ＯＳＣ

１ ２ ３

４ ５

１ ２ ３

４ ５

Ａ

１１０～１４０Ｈｚ

１４Ω

１４Ω

１４Ω

バルブ接続例

１

２

１

２

１

２

シールド線

Ｈ

Ａ

＋

ＩＮＰＵＴ

１８ １９

１→２
ＳＷ

ＳＷ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

５ｍｓｅｃ

Ｂ Ｂ

＋

ＩＮＰＵＴ

２０ ２１

３→４
ＳＷ

ＳＷ

Ｃ Ｃ

＋

ＩＮＰＵＴ

２２ ２３

５→６
ＳＷ

ＳＷ

ＣＨ１ ＣＨ２

Ｅ

＋

Ｄ

＋

ＢＩＡＳ

２４ ２５

ＢＩＡＳ
ＳＷ

ＳＷ

２６ ２７

ＳＷ
ＳＷ

負 荷

負 荷

負 荷

ＳＷ回路 ＳＷ回路 ＳＷ回路 ＳＷ回路ＳＷ回路

印加時ＤＣ１５～２４Ｖ ＯＮ

３６

１３

Ｉ１

Ｉ２

０４ｓｅｃ．

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

．０４ｓｅｃ

０３４～３．

．０３４～３

ＮＵＬＬ１ ０～１Ａ

ＢＩＡＳ ０～１Ａ

ＮＵＬＬ２ ０～１Ａ

ＢＩＡＳ ０～１Ａ

ＮＵＬＬ３ ０～１Ａ

ＪＵＭＰ１ ０～７００ｍＡ

ＪＵＭＰ２ ０～７００ｍＡ

ＪＵＭＰ３ ０～７００ｍＡ
ＤＩＴＨＥＲ３ ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

ＤＩＴＨＥＲ１ ＴＲＩＡＮＧＬＥ ＷＡＶＥ

※1 ※2 SW1 SW2
形　　　式 回路の有無 スイッチの有無

EPA－6X3－(*)－10 無
※3接続

無
※4接続

EPA－6S3－(*)－10

EPA－6D3－(*)－10

無 無

有 無

有 有

有 無
※4接続

有 有

According to the model code, configuration of unit bordered by the dotted line
is shown in the above table.

Ｍ３

止めねじ

２６８

２７６

４

１
４
０

７
０

１
６
０

１０

１０

２３ １４０

端子台上部がベースから分離できます

左右の止めねじをゆるめると

．

５
．

１
７

×２

なべ小ねじ ． ７２

８６

アクリルカバー上面に端子番号印刷

ベース

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ ＭＡＸ

ＵＰＤＩＴＨＥＲ

ＭＡＸ

ＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ ＤＯＷＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

８

ＢＩＡＳＵＰＤＩＴＨＥＲＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ ＤＯＷＮ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＵＰＤＩＴＨＥＲＭＡＸＪＵＭＰＮＵＬＬＲＵＮ

＋２４Ｖ ＋１５Ｖ －１５Ｖ

ＰＯＷＥＲ ＩＮＤ

ＤＯＷＮ

ＶＡＬＶＥＰＲＯＰＯＲＴＩＯＮＡＬ

１２

Ｆ
Ｒ
Ａ
Ｍ
Ｅ

ＥＰＡ－６Ｘ３－１０ ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＣＨ１ ＣＨ２ ＣＨ３

ＩＮＰＵＴ
ＣＨ１ ＣＨ２ ＣＨ３

ＪＵＭＰ
ＣＨ１ ＣＨ２

ＢＩＡＳ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

ＭＩＮ

ＭＡＸ

＋１５Ｖ －１５Ｖ ＩＮＰ ＳＷ１→２ ＩＮＰ ＳＷ３→４ ＩＮＰ ＳＷ５→６ ＣＨ１ ＢＩＡＳ ＣＨ２ ～ＡＣ

＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＋ ＳＷ ＯＰＴＩＯＮ１００Ｖ ０Ｖ
１６ １７ １８ １９ ２０ ２１ ２２ ２３ ２４ ２５ ２６ ２７ ２８ ２９ ３０

ＣＨ１ ＩＮＰＵＴ ＣＨ２ ＩＮＰＵＴ ＣＨ３ ＩＮＰＵＴ ＣＨ１ ＬＯＡＤ ＣＨ２ ＬＯＡＤ ＣＨ３ ＬＯＡＤ

１ ２ ＯＶ ３ ４ ＯＶ ５ ６ ＯＶ ＋ － ＋ － ＋

３０２９２８２７２６

１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １３ １４ １５

１６ １７ １８ １９ ２０ ２１ ２２ ２３ ２４ ２５

１５１４１３１２１１１０９
－

７６５４３２１

ＮＣ

ＣＨ２

ＣＨ３

ＣＨ１

（ＯＦＦ）
ＮＯＲＭＡＬ

ＮＣ

ＭＥＴＥＲ

ＦＵＳＥ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＰＯＷＥＲ

６－Ｒ２５

８
３

．

１４ ．

．
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cir. cir. cir. cir. cir.

(power supply)

Power supply

With/Without CircuitModel Code

W/O

With

With

W/O

W/O

With

W/O

With

With

W/O

W/O

With

With/Without Switch

connec.

connec.

ON when energized

Shielded cable

Load

Load

Load

Valve connection ex.

Set screws
M3 pan head screws

Note: Drawing above is for
Dimensions of                                                 are same as above drawing but
appearance of terminal block section differs.

EPA-6×3-（＊）-10

EPA-6S3-（＊）-10,EPA-6D3-（＊）-10

Base

Terminal no. printed on
upper part of acrylic cover

Loosen right and left set screws to
separate terminal block from base

connec.



Signal controllers EC-4S

1 4 Channel signal controller
2 Lag time

100:Max. 5 sec.
22:Max. 1 sec.

3 Design no.

Specificatons

Block Diagram

１

２

３

４

５

６

７

８

１０

１１

１２

ツェナー
安定化
電 源

ＶＲ５

ＶＲ１

ＶＲ２

ＶＲ３

ＶＲ４

＋１５Ｖ

＋１５Ｖ

＋１５Ｖ －１５Ｖ

ＡＣ１００Ｖ
ＡＣ１１０Ｖ

ＡＣ２００Ｖ
ＡＣ２２０Ｖ

＋１５Ｖ

－１５Ｖ

Ｅ

＋１０Ｖ

ＳＷ
０Ｖ ＦＵＳＥ

アナログ

アナログ

アナログ

アナログ

アナログ

アナログ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

ＮＯＴ

２ＮＯＴ

－

＋
演算増幅器ＩＣ －

演算増幅器
＋
ＩＣ

＋１０Ｖ

－５Ｖ

ＯＵＴ

Ｅ

ＬＡＧ

ＣＨ１

ＣＨ２

ＣＨ３

ＣＨ４

ＧＡＴＥ Ｅ

ＡＣ ０Ｖ

ＡＣ２００Ｖ

ＡＣ１００Ｖ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

ＳＷ

－１５Ｖ

電 源 AC100/110,AC200/220 V 50/60 Hz 20 VA

入力接点容量 DC24 V  20 mA

出 力 信 号 DC0～＋10 V

直 線 性 0.5 ％以下(FULL SCALE)

NULL調整範囲 ±2 ％(FULL SCALE)

放置ドリフト 0.5 ％以下(FULL SCALE)

温度ドリフト 1.0 ％以下(FULL SCALE)

使用温度範囲 0～50 ℃

貯蔵温度範囲 －10～80 ℃

相 対 湿 度 25～95 ％

質 量 約2.5kg

LAG 調 整 範 囲
0.5～5 秒―EC-4S-100-12
0.1～1 秒―EC-4S-22-12

 EC-4S - 100 - 12
2 31

Model Code
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Analog

Zener
stabliized
power
supply

amp
amp

Analog

Analog

Analog

Analog

Analog

Less than0.5%

Less than 0.5% (FULL SCALE)
Less than 1.0% (FULL SCALE)

sec.
sec.

Approx.2.5Kg

Power supply
Input cont. pt. capacity
Output signal
 Linearity
NULL adjustment

Drift
Temp. drift
Operating temp.
Storage temp.
Relative humidity
 Weight

LAG adjustment



Dimensions

Panel Cut Dimensions

２

０．５Ａ

３

４

５

６

７

８

９

１０

１１

１２

ＦＵＳＥ

１

ＰＯＷＥＲ

ＣＨ４ ＧＡＴＥ

ＡＣ １００Ｖ

ＡＣ ２００Ｖ

ＧＡＴＥ Ｅ

ＡＣ １１０Ｖ

ＡＣ ０Ｖ

ＡＣ ２２０Ｖ

ＯＵＴ ＰＵＴ

ＯＵＴ ＰＵＴ Ｅ

ＬＡＧ ＧＡＴＥ

ＣＨ２ ＧＡＴＥ

ＣＨ３ ＧＡＴＥ

ＣＨ１ ＧＡＴＥ
０

２

４ ６

８

１００

２

４ ６

８

１０

０

２

４ ６

８

１０ ０

２

４ ６

８

１０

ＳＩＧＮＡＬ

ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ

ＣＨ２ＣＨ４

ＰＯＷＥＲＩＮＤ

ＣＨ４

ＬＡＧ

ＮＵＬＬ

ＣＨ１ＣＨ３

ＥＣ－４Ｓ－＊＊＊－１２
ＭＯＤＥＬ

１７

２
０
０

１
９
０

５

７０

８０

５ ２０３

１
７
９

６９

穴．

Ｍ３

４－φ４ ５

．

７０

７０ ．

１
８
０ １
９
０＋
０
５

０

＋０５
０
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3way servo valves ST3

� Simple constructions allows easy maintenance and adjustment.
� This valve is particularly suitable for multifunction control on injection molding
   machines with functions including injection speed control, back pressure control,
   and dwell pressure control.Functional Symbols

1 Three-Way Servo Valve
2 Mounting

7:ISO 4401-07
H7:ISO 4401-07with W port

3 Spool (see Functional Symbols, for ST3-7)
4 Rated flow (see Specifications)
5 Flow under press. control (see Specifications)
6 Design no.

12:ST3-7
11:ST3-H7

Specifications

※

形 　　式 ST3－7 ST3－H7

最 高 使 用 圧 力

圧 力 制 御 範 囲

圧 力 制 御 時

所 要 流 量

パ イ ロ ッ ト 圧 力 5～7 MPa 7 MPa以上

パ イ ロ ッ ト 流 量

( 定 常 状 態 ,7 MPa 時 )

ヒ ス テ リ シ ス

周 波 数 応 答 約36 Hz(－3 dB) 約25 Hz(－3 dB)

使 用 温 度 範 囲

作 動 油 粘 度

電 磁 ア ク チ ュ エ ー タ

入 力 電 流

デ ィ ザ 入 力

消 費 電 力

フ ィ ル ト レ ー シ ョ ン

（ 公 称 ろ 過 粒 度 ）

質 量 12.5 kg 21 kg

定 格 流 量

作 動 方 式 電流制御方式
フォースフィードバック制御による油圧パイロット駆動方式

0～60 ℃(作動油温度)

P,A,B,Tポート：25 μm
X(パイロットポート)：10 μm

50～70 mA rms/コイル,約350 Hz

3.2 W(1.6 W/コイル),20 ℃のとき

トルクモータ 　40 Ω(20 ℃のとき) コイル×2

－400～＋400 mA(並列接続)

0～20 MPa

20：20 L/min
40：40 L/min

32～68 mm2/s (40 ℃)

約3 L/min 約5 L/min

2 ％以下

10：10 L/min
20：20 L/min

(弁差圧力3.5 MPaのとき)
100：100 L/min(タイプA)※
200：200 L/min(タイプB)※
350：350 L/min(タイプB)※

(弁差圧力1 MPaのとき)
700：700 L/min

20 MPa(Yポートは0.1 MPa)

 ST3 - 7 -(B)- 350 - 10 - 12
1 52 643

Model Code
Ｐ ＹＴ

ＢＡ

Ｘ
ＳＴ３－７－Ａ

Ｐ ＹＴ

Ａ Ｂ

Ｘ

ＢＡ

ＴＰ Ｗ Ｙ

Ｘ
ＳＴ３－７－Ｂ

ＳＴ３－Ｈ７
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Max. operating pressure

Pressure adj. range
Required flow in pressure
control model
Pilot pressure
Pilot flow
(steady state, 7MPa)
Hysteresis
Frequency response
Operating termperature
Fluid viscosity

Electro-magnetic actuator
Input current
Dither input
Power consumtion

Weight

Model

Rated flow

Operating method

Filtration (nominal)

Type A: A port connection to actuator.
Type B: A or B port connection to actuator.
            (For ST3-H7, A or B port connection to actuator)

(Differential pressure, 3.5MPa)
(Type A)
(Type B)
(Type B)

Approx.

Approx.
Less than

Flow control method,
hydraulic pilot operated with force feedback control

Torque motor

(pilot port)

 port

(Differential pressure, 1MPa)

Above

Approx.

(fluid  temperature)

)                coil
(parallel connection)

coil, approx.
w/coil
port



Frequency Response (Example)

Press. DIfferential - Flow Characteristics (Ex.)

Notes on Use

Input Current - Flow Characteristics (Example)

Input Current - Press. Characteristics (Ex.)

� Zero adjustment screw
Zero adjustment is done prior to shipment from factory so no further
adjustment is necessary.

� Drain piping
Allowable back pressure in Y port (drain) is 0.1 MPa.  Piping is returned
directly to tank and end of pipe should always be below oil level.

� Piping between valve and actuator
Valve should be installed on the actuator side and piping between
valve and actuator should be a short as possible.

� A filter of 10ìm or better should be installed in the pilot line.
� Pilot pressure

Fixed pressure of 6~7 MPa should be supplied to ST3-7.
Typical system example
Typical System
Application

� Air bleed
Bleed air from valve by removing the air bleed plugs (2).

Mounting Bolts (JIS B1176, Strength Class 12.9)

� Mounting bolts should be ordered separately.
� Bolt tightening torque
    M6, 1/4-20UNC: 12~15Nm
    M10, 3/8-16UNC: 50~60 Nm

Subplate

� Subplates and mounting bolts should be ordered separately.
� See page Q6 for dimensions.

Characteristics Curves

保圧力
制御

制御
背圧力

制御
射出速度

３方向サーボ弁

計量モータ

Ｐ
圧力検出

Ｖ
速度検出

射出シリンダ

ＳＴＣ－Ｙ
サーボ

コントローラ

ST3-7 弁差圧＝3.5 MPa

ST3-7 ST3-H7

ST3-H7

メ－トルねじ ユニファイねじ

　M6×90 1/4-20UNC×88.9 2
　M10×95 3/8-16UNC×95.2 4
　M6×45 1/4-20UNC×44.5 2
　M10×50 3/8-16UNC×50.8 4

   ST3-7

本数六角穴付きボルト弁形式

   ST3-H7

１ ５５ １０ ２０ ５０ １００

０

－１０

－２０

０

４０

１２０

８０

１６０

ゲイン

位相差

ＳＴ３－Ｈ７

ＳＴ３－Ｈ７

ＳＴ３－７

ＳＴ３－７

位
相
遅
れ

ｄＢ

ゲ
イ
ン

Ｈｚ周波数

°

°

°

°

°

１００ ２００ ３００ ４００

１００

２００

３００

４００

０

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

スプール：３５０

スプール：２００

スプール：１００

入力電流 ｍＡ

１００

２００

３００

４００

０ １ ２ ３ ４ ５ ６ ７

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

スプール：３５０

スプール：２００

スプール：１００

差圧 Ｍ ａＰ

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

．３５△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

△Ｐ＝

．

．

．

１５

１

０６

０４

△Ｐ＝７

ｍＡ入力電流

２００

０

４００

６００

８００

１００ ２００ ３００

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

Ｍ ａＰ

２００

４００

６００

０ １ ２ ３ ４

流
量

／Ｌ ｍｉｎ

差圧 Ｍ ａＰ

３００ｍＡ ２５０ｍＡ

２００ｍＡ

１５０ｍＡ

１００ｍＡ

３５０ｍＡ

０ １００５０ １４０

Ｍ ａＰ

制
御
圧
力

ｍＡ入力電流

５

１０

１４

　  DGSM-04-10-JA-M 1/2
　  DGSM-04X-20-JA-M 3/4

弁形式 サブプレ-ト形式
接続口径

Rc

ST3-7
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Gain

Gain

Flow

Flow

Flow

Flow

Phase
difference

Frequency

Spool

Spool

Spool

Diff'l Press.

Diff'l Press.

Injection cyl.
Speed sensing

Press. sensing

Back
press.
controlServo

controller

Press. Diff'l = 3MPa

Phase
lag

Input Current

Input Current

Input Current

Control
Press.

Spool

Spool

Spool

Hex Socket BoltsValve Model Metric

Screw motor

Subplate ModelValve Model
3-Way servo valve

Inject.
speed
control

Hold
press.
control

Qty

Connec. Port

Unified



Dimensions

取付面寸法

５０７１

３
４

９
６

２４

１１
８
８ １
１
３

２
３

１２３

５
０

１
１

９
２

１４７

２０

Ｘ

Ｙ

ＢＡ

ＰＴ

コントローラ側プラグ（Ｌ形）

ケーブルクランプ

注）コントローラ側プラグおよび
ケーブルクランプは弁本体に
付属します。

３
３

Ｐポート穴

ＳＴ３－７

０

０

５４

２
５

７

３３３

２２３

９
２

２－φ７ φ１１穴

４－φ１１

． ざぐり深図示

．

３４１

Ｘポート（パイロット）

Ｙポート（ドレン）

フィルタ内蔵部

エア抜き用プラグＡ（六角穴二面幅３）
６
９
９

エア抜き用プラグＢ

Ｂポート

Ａポート

Ｔポート

：ＭＳ３１０８Ｂ １４Ｓ－２Ｓ

：ＭＳ３０５７－６Ａ

． ２－φ３位置決めピン

．

零点調整用ロックねじ

（六角穴二面幅 ）

零点調整ねじ

． １
３
３
５

３
０
６

深２－Ｍ６ １４

４－Ｍ１０ ２０深 ２－φ６．

．
６９９
５５６

１４３
１２７

．

１
１

深２－φ４ ８

８
３
３

６
７
５

５
１
６

３
５
７

１
３
５．

１
０
１
６ ．．．． ．

ざぐり深図示，

φ１７ ５

１０１６

．
７
１
５ ．

．
６
４

２５

１
２

．

．

４－φ１７ ５

７１５

１６

．
．

．
．

．
１
６

１
６
４

８
０１
１
４

９３

５０

最大４１０

取付面寸法コントローラ側プラグ（Ｌ形）

ケーブルクランプ

Ｗ

１６１

Ｔ

Ａ Ｂ

Ｐ

Ｘ

Ｙ

注）コントローラ側プラグおよび
ケーブルクランプは別途注文
してください。

：ＶＡ２７６１５
：ＶＡ２７６１６

穴

トキメック部品番号
プラグ
ケーブルクランプ

６
１ ９
４

ＳＴ３－Ｈ７

０

０
０

５４

２
５

２－φ７ φ１１

．

３
５６
９
９

．

．

． １
０
６
３

．

２－φ３

深

深

．

５
１
６

３
６

．
５５６

１４３

深

．

３４９

１２７

１６

６
７
５

３
５
７

１
３
５．

，

４－φ１１

ざぐり深図示

Ｔポート

Ａポート Ｙポート（ドレン）

Ｂポート

エア抜きプラグＷポート（タンク）

Ｘポート（パイロット）

Ｐポート

：ＭＳ３１０８Ｂ １４Ｓ－２Ｓ

：ＭＳ３０５７－６Ａ

． 位置決めピン フィルタ内蔵部

零点調整ねじ

零点調整用ロックねじ

（六角穴二面幅 ）

２－Ｍ６ １２

４－Ｍ１０ １７

１
２

５－φ２１

２－φ４ ８

２－φ６

．

１
６

１
２

９
４ ．

６
箇
所

（
）

ざぐり深図示穴

φ１７５

７
１
５ ．

．

３４１

１０１６

５
８
３

．

２５

６
４

８
３
３ ．

．

２５４

７１５

．

．
６９９

．

．

．

１
０
１
６ ．．．
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hole        c'bore
hole

c'bore

Air bleed plug

Controller side plug (type L)

hole        c'bore
hole

c'bore Air bleed plug

Controller side plug (type L)

port

port

port

port
port

port (pilot)
port (drain)
Internal filter

locating pin

Cable clamp
Zero adj. set screw

Air bleed plug  A (width across flats 3)

Zero adj. screw

(width across flats 2.5)

port
port

port

port (tank)
port (pilot)

port (drain)

locating pin

Cable clamp
Zero adj. set screw

Zero adj. screw(width across flats 2.5)

Internal filter

(6
 lo

ca
tio

ns
)

Note: Controller side plug and cable clamp are
         main valve accessories.

Mounting Dimensions

Mounting Dimensions

Note: Controller side plug
and cable clamp must
be ordered separately.
TOKIMEC p/n's,
Plug: VA27615
Cable clamp: VA27616

deep
deep

deep

deep
deep

deep



3 way servo valve controllers STC-Y

� The STC-Y is a special controller for the ST3 series, 3
  way servo valve.  It provides compensating circuit for
  injection speed, dwell pressure, and back pressure control.
� The compensation circuit incorporates PI operation which
  combines proportional and integral movement.  This
  prevents deviation between setting input and output for
  stable response.
� Digital display knob on PI compensator adjuster enables
  easy adjustment.
� Switching from injection speed control to dwell control is
  smooth.

1 ST3 Series servo controller
2 Control method

Y:Closed loop
3 Compensator circuit

3:3 Channel (2 press. channels, 1 speed channel)
4 Design no.

Basic Configuration
(1) Loop A: Injection speed control

   Also applicable for general speed control
(2) Loop B: Dwell pressure control

    Also applicable for general pressure control
(3) Loop C: Back pressure control

    Also applicable for low pressure control,
    low response pressure control

Specifications

Note: numbers refer to terminal no.

ゲイン／バイアス回路
基準入力

ループＡ

ループＢ

ループＣ

オープンループ

電流増幅回路

電圧出力

電流出力

（モニタ用）

－

＋

＋

－

＋

＋

＋

＋

＋

基本構成図

圧力

速度

補償回路

補償回路ＰＩ

ＦＢ

ＦＢ

ＰＩ

補償回路ＰＩ

ＡＳＷ Ｂ

ＡＳＷ Ｃ

ＡＳＷ Ａ

ＡＳＷ Ｄ

ＡＳＷ

－

 STC - Y - 3 - 13
1 42 3

Model Code
電　　源 AC100 V±10 ％,50/60 Hz

電　　力 12 VA

定格出力電流 ±400 mA

DC0～10 V(ﾙｰﾌﾟA,B,C共)

20 kΩ(①-②入力) 

16 kΩ(⑦-⑧入力)

速度FB(ループA) DC1.6～10 V(基準入力10 Vに対して)

入力インピーダンス 10 kΩ(③-④入力)            

圧力FB(ループB) DC3.5～10 V(基準入力10 Vに対して)

      (ループC) DC 1～7 V(基準入力10 Vに対して) 

入力インピーダンス 10 kΩ(⑤-⑥入力)

SWA,SWB,SWC,SWEは各SW(－端子)とCOM(＋

端子)にDC15～24 V印加時にONとなります｡

OFFするには1 V以下にしてください｡

負荷抵抗 18～26 Ω(端子⑬―⑭,直流抵抗分)

使用温度範囲 0～55 ℃

貯蔵温度範囲 －10～＋80 ℃

使用湿度範囲 30～90 ％(結露なし)

質　　量 2.5 kg

基準入力
入力インピーダンス

切換入力
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Current Amplifier
Circuit

Power supply
Power
Rated output current
Reference input
Input impedance

Speed FB (Loop A)
Input impedance
Pressure FB (Loop B)
                   (Loop C)
Input impedance

Switching input

Load resistance
Operating temp.
Storage temp.
Operating humidity
Weight

Basic Structural Diagram

Open Loop
Gain/Bypass Circuit

Loop A
PI Compensation
Circuit

Loop B
PI Compensation
Circuit

Loop C
PI Compensation
Circuit

(Loop A, B, C)
input)
input)
(relative to 10V ref. input)
 input)

    (relative to 10V ref. input)
(relative to 10V ref. input)
     input)

SWA, SWB, SWC, SWE is ON when each switch
(-terminal) and COM (+terminal) is energized with
DC15-24V. Reduce voltage to less than 1V to turn off.

(             terminals, DC resistance)

(non-condensation)

Voltage Output(for monitor)

Current Output

Reference Input

Speed FB

Pressure FB

Note: "ASW" in diagram refers to analog switch.



Specifications
Wiring

Refer to basic configuration for details.
Only terminals used are shown.

Dimensions

入力１

＊速度ＦＢ

入力２

ＦＢ＊圧力

スロープ回路へ

Ｄ Ａ

Ｃ Ｂ

Ａ

Ｂ

Ｃ

Ｄ

＋

－

＋
－
モニタ出力

０Ｖ

コントローラ

Ａ

Ｂ

Ｄ

Ｃ

注）入力は１または２の一方を選択してください。

＊は仕様を参照してください。
２８ ＦＲＡＭＥ端子は は 端子です。 筐体に接続されています。

１３

１４

１５

１６

１７

１８

１９

２０

２１

１

２

３

４

５

６

７

８

２８ ２９ ３０

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＤＣ０～１０Ｖ

ＡＣ１００Ｖ±１０％

ＣＯＭ
ＤＣ１５～２４Ｖ

ＳＴ３－７ ＳＴ３－Ｈ７

０Ｖ

ＩＮＴＥ－２

ＩＮＴＥ－３

ＩＮＴＥ－１ＫＰ－１

ＫＰ－３

ＫＰ－２

Ｌ
Ｅ
Ｄ
４

Ｌ
Ｅ
Ｄ
３

Ｌ
Ｅ
Ｄ
１

ＶＲ２７

Ｌ
Ｅ
Ｄ
２

ＳＷ３

ＶＲ２６

ＶＲ２２ＳＷ４

ＶＲ２３

ＶＲ６ＶＲ５ＶＲ４ＶＲ３ＶＲ２ＶＲ１

ＶＲ１９ＶＲ１８ＶＲ１７ＶＲ１６

ＶＲ１１ＶＲ１０ＶＲ９

ＶＲ７ＶＲ２５

ＳＴ．ＩＮ．（Ｓｌｏｐｅ）Ｓ．Ｆ． Ｐ．Ｆ．

Ａ Ｂ Ｃ Ｅ

＋ －

ＳＴ．ＩＮ．

１ ２

２６２５２４２３２２２１２０１９
－－－

＋ － ＋ － ＋ －

３ ＷＡＹ ＳＥＲＶＯ ＣＯＮＴＲＯＬＬＥＲ
ＳＴＣ－Ｙ－３－１３

５ ６ ７ ８ ９ １０ １２１１３ ４

ＶＲ２４

＋ －

ＦＲＡＭＥ

２７ ２８
＋ －

ＡＣ１００Ｖ

２９ ３０
＋ －

ＳＴ．ＯＵＴ

１３ １４
＋ －

Ｖ．ＯＵＴ

１５ １６
＋ －

ＣＯＭ

１７ １８ＦＵＳＥ

２Ａ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＯＮ

ＯＦＦ

ＰＯＷＥＲ

４
０

１
９
０

３１０

２９６ 最大１５５

２９６

１
１
０

２－Ｒ２ ５．

．
８
５

２－φ１０

２－φ５

１
０
１
５．

透明アクリル板

４－Ｍ４

端子番号

⑰   ：切換入力  プラス端子

⑱   ：射出速度切換端子

⑲   ：保圧力切換端子

⑳   ：背圧力切換端子

21   ：射出速度ゲイン切換端子

⑬－⑭ ⑬：サーボ弁接続端子
⑭：サーボ弁接続端子

⑮－⑯ ⑮：モニタ出力  プラス端子
⑯：モニタ出力  マイナス端子

⑤－⑥ ⑤：圧力ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ入力  プラス端子
⑥：圧力ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ入力  マイナス端子

⑦－⑧ ⑦：入力2  プラス端子
⑧：入力2  マイナス端子

機      能

①－② ①：入力1  プラス端子
②：入力1  マイナス端子

③－④ ③：速度ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ入力  プラス端子
④：速度ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ入力  マイナス端子
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Terminal
Input 1, plus terminal
Input 1, minus terminal
Speed feedback input, plus terminal
Speed feedback input, minus terminalInput 1

Controller

* Speed FB
Monitor output

* Press.FB

Input 2 To ramp circuit

Note: Select one of input 1 or input 2.
          Terminal 28, is FRAME terminal and is connected to frame.
        * Refer to specifications.

Clear acrylic panel

Mounting Dimensions

Controller is wall mounted type. Mounting hole sizes and dimensions are shown
in the diagram below.

Max.

Function

Pressure feedback input, plus terminal
Pressure feedback input, minus terminal
Input 2, plus terminal
Input 2, minus terminal
Servo valve connection terminal
Servo valve connection terminal
Monitor output, plus terminal
Monitor output, plus terminal
Switch input, plus terminal
Injection speed switching terminal
Dwell switching terminal
Back pressure switching terminal
Injection speed gain switching terminal




