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Sicherheitstechnik
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nach der EG-Richtlinie fir Maschinen 98/37/EG
nach IEC/EN 60 204-1, EN 954-1, IEC/EN 61 496-1
Sicherheitskategorie 4 nach EN 954-1
Uber Drehschalter umschaltbar fir den AnschluB von max.:
- 8 Not-Aus-Tastern, 1 kanalig oder
- 4 Not-Aus-Tastern, 2 kanalig oder
- 4 BWS (berihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen,
z. B. Lichtschranken) oder
- 2 BWS und 1 Not-Aus-Taster oder
- 4 Schutztiiren oder
- 2 Schutztiren und 1 Not-Aus-Taster oder
- 4 Zweihand-Sicherheitstaster-Paaren Typ Ill A nach DIN EN 574 oder
- 2 Zweihand-Sicherheitstaster-Paaren Typ Il C nach DIN EN 574
und 1 Not-Aus-Taster
e zusatzlich wéhlbar:
- Auto- oder Hand-Start (Simulationstaste bei Schutztiiren)
- dauernd Uberwachter Ruckfuhrkreis zum Anschluf3 von
externen Schitzen
e KurzschluB- und Drahtbrucherkennung
e Ausgénge:
- 3 SchlieBer oder 2 SchlieBer und 1 Offner
- 2 Halbleiterausgénge, kurzschluBfest und Uberlastsicher
e mit Unter- und Uberspannungserkennung und -signalisierung
e LED-Anzeigen fir RUN-Betrieb, Kanal 1/2
e 45 mm Baubreite

Zulassungen und Kennzeichen
v C€
ET

Anwendungen

e Schutz von Personen und Maschinen

Gerateanzeigen

leuchten bei bestromten Relais K1
und K2.

leuchten mit Dauerlicht bei fehlerfreier
Funktion. Sie blinken gleichmaBig, wenn
auf bestimmte Ereignisse gewartet wird
(z. B. Entriegelung eines betatigten Not-
Aus-Tasters). Sie zeigen erkannte Feh-
ler durch bestimmte Blinkfolgen an. (sie-
he Blinkcodes zur Fehlersignalisierung)

untere griine LEDs K1, K2:

obere gelbe LEDs run 1, run 2:

Klemme 48: liefert Blinkimpulse, solange die Start-
bedingung nicht erfullt ist.

Klemme 58: liefert Blinkimpulse, solange auf die
Betéatigung der Start- bzw. Simulations-
taste gewartet wird. Dauersignal bei
freigegebenen Relais.

Hinweise

e Beim BH 5910.22 darf der Offner 31 - 32 nur als Meldekontakt
verwendet werden.

e Einstellungen am Geréat sind vom Fachpersonal im spannungslo-
sen Zustand durchzufiihren.

e Vor dem Abnehmen der Platte an der Frontseite muB3 fir einen
Potentialausgleich gesorgt werden.

Alle Angaben in dieser Liste entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der
Ausgabe. Technische Verbesserungen und Anderungen behalten wir uns jederzeit vor.
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Gerateeinstellung
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Die Funktionseinstellung des BH 5910 erfolgt
Uber 4 Drehschalter (Poti) hinter der neben-
stehend abgebildeten Platte. Die beiden linken
Drehschalter dienen zur Einstellung von Pro-
zessor 1 (ch1) und die beiden rechten Dreh-
schalter zur Einstellung von Prozessor 2 (ch2).
Fir beide Prozessoren muf3 die gleiche Funk-
tion eingestellt werden. An den beiden oberen
Drehschaltern (1) wird die Funktion einge-
stellt. An den beiden unteren (10) die Anzahl

3 3 © der Signalgeber, die Ansteuer- und Betriebs-
8 art sowie die Rickfuhrkreisoption.
Ansicht innen
Poti Funktion Poti | Anzahl / Signalgeber Ansteuerart Betriebsart Ruckfuhrkreis fur
1 10 externe Kontakte
0 Not-Aus 0 (4 2-kanalig Auto-Start ohne
1|3 2-kanalig Hand-Start ohne
2 |8 1-kanalig Auto-Start ohne
3 |6 1-kanalig Hand-Start ohne
4 |3 Not-Aus-Taster 2-kanalig Auto-Start mit
5 (3 2-kanalig Hand-Start mit
6 |6 1-kanalig Auto-Start mit
7 |6 1-kanalig Hand-Start mit
1 Lichtschranken 0 (4 2-kanalig Auto-Start ohne
(BWS) 1 |3 ) 2-kanalig Hand-Start ohne
2 |3 Lichtschranken 2-kanalig Auto-Start mit
3 |3 2-kanalig Hand-Start mit
2 Lichtschranken 0 |2 2-kanalig Auto-Start ohne
+ Not-Aus, 1 ]2 ) 2-kanalig Hand-Start ohne
(1 Not-Aus-Taster, 2 |2 Lichtschranken 2-kanalig Auto-Start mit
2-kanalig, Hand-Start) | 3 |2 2-kanalig Hand-Start mit
3 Schutztlirwachter 0 |4 2 SchlieBer ohne Simulationstaste ohne
1|3 2 SchlieBBer mit Simulationstaste ohne
2 |2 2 Wechsler ohne Simulationstaste ohne
3 |1 2 Wechsler mit Simulationstaste ohne
4 |2 . 3 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
5 |1 Schutztiiren 2 Wechsler, 1 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
6 |3 2 SchlieBer mit Simulationstaste mit
7 |1 2 Wechsler mit Simulationstaste mit
8 |2 3 SchlieB3er mit Simulationstaste mit
9 |1 2 Wechsler, 1 SchlieBBer mit Simulationstaste mit
4 Schutztlrwachter 0 |2 2 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
+ Not-Aus, 1 |1 2 Wechsler mit Simulationstaste ohne
(1 Not-Aus-Taster, 2 |1 . 3 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
2-kanalig, Hand-Start) | 3 |2 Schutztiren 2 SchlieBer mit Simulationstaste mit
4 (1 2 Wechsler mit Simulationstaste mit
5 |1 3 SchlieBer mit Simulationstaste mit
5 Zweihand- 0 |1 2 SchlieBer ohne
Sicherheit 1 |2 2 SchlieBer ohne
2 |3 2 SchlieBer ohne
3 |4 2 SchlieBer ohne
4 |1 2 Wechsler ohne
5 |o Taster-Paare 2 Wechsler ohne
6 |1 2 SchlieBer mit
7 |2 2 SchlieBer mit
8 |3 2 SchlieBer mit
9 |1 2 Wechsler mit
6 Zweihand- 0 |1 2 SchlieBer ohne
Sicherheit + Not-Aus | 1 |2 2 SchlieBer ohne
(1 Not-Aus-Taster, 2 |1 2 Wechsler ohne
2-kanalig, Hand-Starty | 3 |1 1aster-Paare 2 SchlieBer mit
4 |2 2 SchlieBer mit
5 |1 2 Wechsler mit
7 nicht
zuldssig
8 nicht
zuléssig




Betriebsarten

e Auto-Start

(bei Funktionen Not-Aus, und Lichtschranken)

Beim automatischen Start werden die Maschinen-Freigabekontakte

K1 und K2 aktiviert, wenn fur die eingestellte Funktion die Auto-

Startvoraussetzungen erfillt sind.

Eine Start-Taste ist nur noch in 2 Fallen nétig:

- wenn eine der Funktionen Lichtschranken, Schutztiir, oder Zwei-
hand-Sicherheit mit Not-Aus kombiniert ist.

- wenn eine Funktion mit Ruckflhrkreis eingestellt ist und das
Gerat nach einem erkannten Fehler ohne vorherige Abschal-
tung wieder in Gang gesetzt werden soll.

¢ Hand-Start

(bei Funktionen Not-Aus, und Lichtschranken)

Wourde das BH 5910 durch Betatigung der Schutzeinrichtung deakti-
viert, z. B. durch dricken eines Not-Aus-Tasters, 4Bt sich das
Sicherheitsmodul bei der Betriebsart "Hand-Start" nur Uber die Start-
Taste wieder einschalten. Auch nach Netzausfall muB das Geréat
immer Uber die Start-Taste aktiviert werden. Die Betatigungszeit der
Start-Taste muf3 kirzer als 3 s sein, damit ein Geratestart erfolgen kann.

Ist eine der Funktionen Lichtschranken, Schutztiir, oder Zwei-
hand-Sicherheit mit Not-Aus kombiniert, erfolgt die Not-Aus-
Funktion immer in der Betriebsart Hand-Start.

Bei der Betriebsart "Hand-Start" ist der Start-Taster immer an
die Klemmen S43-S44 anzuschlieBen.

Riickfiihrkreis zur Uberwachung externer Schiitze

Mussen die Maschinen-Freigabekontakte K1, K2 vervielfaltigt oder-
mufB Uber zusétzliche leistungsstarkere Schitze ein gréBerer Strom
geschaltet werden, kann an dem Klemmenpaar S41-S42 ein Rick-
fuhrkreis (2 Offner gemaB Bild 1) angeschlossen werden. Uber
diesen ist eine Zustandsliiberwachung der externen Schitze méglich.
Das BH 5910 lUberwacht dauernd, ob dieser Eingang dem Zustand
von K1 und K2 entspricht.

Im Fehlerfall schalten K1 und K2 ab, bzw. sie schlieBen erst gar nicht.
Liegt kein Fehlerfall mehr vor, muB3 das BH 5910 mit der Start-Taste
freigegeben werden.

Bei Betreibung des Gerates mit Riickfluhrkreis ist dieser an die
Klemmen S41 und S42 anzuschlieBen.
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Bild 1: Not-Aus, 2-kanalig, mit 3 Not-Aus-Tastern, Hand-Start und 2 externen Schiitzen mit Rickfuhrkreis

(Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 4 oder 5)




Not-Aus (Poti 1: Stellung 0)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Not-Aus-
Taster eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingadnge (S-1/S-2 und
S-3/S-4) sind mit Drahtbrliicken zu versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn alle Not-Aus-Taster
entriegelt sind. Alle Funktionsdiagramme zeigen die Funktion an
einem einzigen Not-Aus-Taster. Es wird davon ausgegangen, daB die
anderen Not-Aus-Taster entriegelt sind.

Stimmen bei der Verwendung 2-kanaliger Not-Aus-Taster beide Ka-
néle langer als 50 ms nicht Gberein, schalten die Maschinen-Freigabe-
kontakte K1 und K2 ab und das Gerét signalisiert den Fehlerzustand 7.
Diese Fehlermeldung wird gespeichert und laBt sich nur durch eine
Unterbrechung der Versorgungsspannung zurlcksetzen.

Funktionsdiagramme

Versorgungsspannung (A1/A2) J

Not-Aus I I I

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34)

|
Ausgang 48 (Fehlerzustand) 3 (029 (2) (029
Ausgang 58 (Warten auf Start) : ® . ® .
X :dunkel @ :hell @ blinkt MB166_a

Not-Aus, 2-kanalig, Auto-Start

Versorgungsspannung (A1/A2) J

Not-Aus ! I I I
: :
1 1

Starttaste (S43/S44) I

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34) | ! ! |
Ausgang 48 (Fehlerzustand) i (3] E () E®: () E [T E®: X
Ausgang 58 (Warten auf Start) E ® E 8 E®E . E ® 8 :®: .
& dunkel @ :hell @ blinkt
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Not-Aus, 2-kanalig, Hand-Start

Einstellungen an Poti 10

Anzahl
der Ansteuer- Betriebs- Ruckfuhrkreis fur
Poti 10|Not-Aus- art art externe Kontakte
Taster
0 4 2-kanalig | Auto-Start ohne
1 3 2-kanalig | Hand-Start ohne
2 8 1-kanalig | Auto-Start ohne
3 6 1-kanalig | Hand-Start ohne
4 3 2-kanalig | Auto-Start mit
5 3 2-kanalig | Hand-Start mit
6 6 1-kanalig | Auto-Start mit
7 6 1-kanalig | Hand-Start mit
8 Stellung nicht zuldssig (Fehler 5)
9 Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

Klemme| Not-Aus-Taster, | Not-Aus-Taster,| Optionen:Ruckfuhrkreis
1-kanalig 2-kanalig und / oder Hand-Start
statt Not-Aus-Tastern
21; Not-Aus 1
S13 Not-Aus 1
S14 Not-Aus 2
23; Not-Aus 3
523 Not-Aus 2
S04 Not-Aus 4
gg; Not-Aus 5
Not-Aus 3
S33 Not-Aus 6
S34
41 Ruckfihrkreis od
. Uckfuhrkreis oder
un Not-Aus 7 nicht belegt
543 Not-Aus 4
Not-Aus 8 Start-Taste
S44
Halbleiterausgénge
Ausgang Blinkssignal Dauersignal
48 Not-Aus betétigt oder
Fehler in Ruckfuhrkreis
oder
Fehler am Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv

Not-Aus (Poti 1: Stellung 0); Anwendungsbeispiel
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Bild 2: Not-Aus, 2-kanalig, mit 4 Not-Aus-Tastern, Auto-Start (Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 0 )
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Not-Aus (Poti 1: Stellung 0); Anwendungsbeispiele
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Bild 3: Not-Aus, 1-kanalig, mit 8 Not-Aus-Tastern, Auto-Start; (Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 2)
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Bild 4: Not-Aus, 2-kanalig, mit 2 Not-Aus-Tastern, Hand-Start; (Poti 1: Stellung 0; Poti 10: Stellung 1)




Lichtschranken (Poti 1: Stellung 1)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren BWS
(beruhrungslos wirkende Schutzeinrichtungen) eingestellt. Eventuell
ungenutzte Eingadnge (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind mit Drahtbriicken zu
versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn kein Lichtstrahl der
angeschlossenen BWS unterbrochen ist.

Stimmen beide Kanale einer BWS lénger als 50 ms nicht Uberein,
schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und das Gerat
signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird gespeichert
und 1&Bt sich nur durch eine Unterbrechung der Versorgungsspannung
zurlicksetzen.

Das BH 5910 eignet sich fiir den Betrieb von BWS Typ 4 (IEC/EN 61 496-1)
oder von BWS Typ 2 mit Selbsttest und QuerschluBerkennung.

Unten stehende Funktionsdiagramme zeigen die Funktion an einer
einzigen BWS. Es wird davon ausgegangen, dafB die Lichtstrahlen der
anderen BWS nicht unterbrochen sind.

Funktionsdiagramme

Versorgungsspannung (A1/A2) J | |

BWS [ [ 1

ke sta 2433 | | [ | |
husgang 48 Ferlorusians) 1)) D 1R R ®
Ausgang 58 (Warten auf Start) E ® E . E ® E . E ® E .
& dunkel @ :hell @9 blinkt MB171_a

Lichtschranken, Auto-Start

| —

Versorgungsspannung (A1/A2) J

BWS

Starttaste (543/544)

mE.

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34)

Ausgang 48 (Fehlerzustand)

HRIR ARRRRE
RO RN O
& :dunkel @ :hell @9 blinkt

Lichtschranken, Hand-Start

Ausgang 58 (Warten auf Start)

M8172_a

Einstellungen an Poti 10

An-
Poti | zahl Ansteuerart Betriebs- |Ruckflhrkreis fir
10 | der art externe Kontakte
BWS
0 4 |2-Kanal-Lichtschranken| Auto-Start ohne
1 3 |2-Kanal-Lichtschranken| Hand-Start ohne
2 3 |2-Kanal-Lichtschranken| Auto-Start mit
3 3 |2-Kanal-Lichtschranken| Hand-Start mit
4-9 | Stellung nicht zuléssig (Fehler 5)
Klemmenbelegung
Klemme Lichtschranken Optionen: R[]ckf[]hrkreié
und / oder Hand-Start
statt BWS
S11 nicht belegt | Bricke S11-S12
S12 BWS 1 wenn keine BWS1
S13 nicht belegt | Briicke S13-S14
S14 BWS 1 wenn keine BWSH
S21 nicht belegt | Briicke S21-S22
S22 BWS 2 wenn keine BWS2
S23 nicht belegt | Briicke S23-S24
S24 BWS 2 wenn keine BWS2
S31 nicht belegt | Bricke S31-S32
S32 BWS 3 wenn keine BWS3
S33 nicht belegt | Bricke S33-S34
S34 BWS 3 wenn keine BWS3
S41 | nichtbelegt | g ke S41-S42 | Rickfiihrung oder
S42 BWS 4 wenn keine BWS4 | nicht belegt
S43 nicht belegt Briicke S43-S44 StartTaste
S44 BWS 4 wenn keine BWS4
Halbleiterausgédnge
Ausgang Blinkssignal Dauersignal
48 Lichtstrahl einer BWS unter-
brochen oder Fehler im
Ruckflhrkreis oder
am Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv

Anwendungsbeispiel

L+

- -
>1 >1 < | Sender >1 < | Sender >1 : Sender >1 : Sender
BWS 1 BWS 2 BWS 3 BWS 4

A1+ S11|512 [S14 S13 S21 [S22 |S24 S23 S31S32|S34 S33 S41|S42 |S44 S43
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I BH5910
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A2- 48

Fehlerzustand

Warten auf Start
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Bild 5: Lichtschranken, mit 4 BWS, Auto-Start; (Poti 1: Stellung 1, Poti 10: Stellung 0)
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Lichtschranken (Poti1: Stellung 1); Anwendungsbeispiel
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Bild 6: Lichtschranken, mit 2 BWS, Hand-Start; (Poti 1: Stellung 1, Poti 10: Stellung 1)

Lichtschranken + Not-Aus (Poti 1: Stellung 2)

Bei der Funktion Lichtschranken + Not-Aus ist das Geréat grundsatz-
lich fur 2 anschlieBbare BWS und 1 Not-Aus-Taster eingestellt.
Eventuell ungenutzte Eingange (S21/S22 und S23/S24) missen mit
Drahtbriicken versehen werden.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn kein Lichtstrahl der
angeschlossenen BWS unterbrochen und der Not-Aus-Taster entrie-
gelt ist.

Nach Betatigung der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall 143t sich das
BH 5910 bei dieser Funktion nur durch Hand-Start wieder aktivieren.
Stimmen beide Kanéle einer BWS oder des Not-Aus-Tasters langer
als 50 ms nicht uberein, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1
und K2 ab und das Gerét signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese
Fehlermeldung wird gespeichert und IaBt sich nur durch eine Unter-
brechung der Versorgungsspannung zuriicksetzen.

Einstellungen an Poti 10

An-
Poti | zahl Ansteuerart Betriebs- |Ruckflhrkreis far
10 | der art externe Kontakte
BWS
0 2 |2-Kanal-Lichtschranken| Auto-Start ohne
1 2 |2-Kanal-Lichtschranken| Hand-Start ohne
2 2 |2-Kanal-Lichtschranken| Auto-Start mit
3 2 |2-Kanal-Lichtschranken| Hand-Start mit
4-9 | Stellung nicht zulassig (Fehler 5)
Klemmenbelegung
Klemme Lichtschranken / Not-Aus RuckflUhrkreis
fur externe Kontakte
S11 nicht belegt | Briicke S11-S12
S12 BWS 1 wenn keine BWS1
S13 nicht belegt | Bricke S13-S14
S14 BWS 1 wenn keine BWS1
S21 nicht belegt | Briicke S21-S22
S22 BWS 2 wenn keine BWS2
S23 nicht belegt | Briicke S23-S24
S24 BWS 2 wenn keine BWS2
S31
S32
333 Not-Aus
S34
41
242 Ruckfuhrung
S43
S44 Start-Taste
Halbleiterausgénge
Ausgang Blinksignal Dauersignal
48 Lichtstrahl einer BWS unter-
brochen oder Not-Aus-Taster
gedriickt oder Fehler im
Ruckflhrkreis oder
am_Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv




Lichtschranken + Not-Aus (Poti 1: Stellung 2)

Vi
Versorgungsspannung (A1/A2) J I | (/g;s/(z\rg)ungsspannung J I |
BWS [ | BWS | |
Not-Aus I_I Not-Aus |_|

-

Starttaste (S43/S44) Starttaste (S43/544)

[ RIS
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Lichtschranken + Not-Aus, Auto-Start Lichtschranken + Not-Aus, Hand-Start
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Bild 7: Lichtschranken + Not-Aus, Auto-Start oder Hand-Start (Poti 1: Stellung 2, Poti 10: Stellung 0 oder 1)




Schutztiirwachter (Poti 1: Stellung 3)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Schutztiiren
eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingange (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind
mit Drahtbriicken zu versehen. Sollen Schutztiren durch Draht-
bricken ersetzt werden, ist unbedingt eine Betriebsart mit Simulations-
taste zu wéhlen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn alle angeschlossenen
Schutztiren vollstandig gedffnet und anschlieBend wieder geschlos-
sen wurden. Der SchlieBvorgang der vollstandig geéffneten Schutz-
tur muB3 dabei innerhalb von 3 s erfolgen. Dauert der SchlieBvorgang
langer, ist die Schutztir erst wieder vollstandig zu 6ffnen, bevor sich
der SchlieBvorgang wiederholen |aBt. Bei geschlossenen Tiren ist
eine Gerateaktivierung auch durch Betatigung einer extern anzu-
schlieBenden Simulationstaste mdglich.

Bei Verwendung von Wechslern als Positionsschalter muf3 die Kontakt-
umschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht der Fall,
schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und das
Gerat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird
gespeichert und 1aBt sich nur durch eine Unterbrechung der
Versorgungsspannung zuriicksetzen.

Funktionsdiagramm

spannung (A1/A2)

Tir 181 (S11/812)

Versorgungs- J
I
I
1
I
I
I
|
1

Einstellungen an Poti 10

Anzahl Anzahl und
Poti der Art der Simulations- | Rlckfihrkreis fir
10 | Schutz- Positions- taste externe Kontakte
tlren schalter
0 4 2 SchlieBer ohne ohne
1 3 2 SchlieBer mit ohne
2 2 2 Wechsler ohne ohne
3 1 2 Wechsler mit ohne
4 2 3 SchlieBer mit ohne
2 Wechsler, )
5 1 1 SchlieBer mit ohne
6 3 2 SchlieBer mit mit
7 1 2 Wechsler mit mit
8 2 3 SchlieBer mit mit
2 Wechsler, ) .
9 1 1 SchlieBer mit mit

Fir die Positionsschalterart "SchlieBer" gilt:
Bei geschlossener Schutztiir missen die Kontakte des Positions-
schalters geschlossen sein.
Fir die Positionsschalterart "Offner" gilt:
Bei geschlossener Schutztiir missen die Kontakte des Positions-
schalters gedffnet sein.

Klemmenbelegung

Tir 1 52 ($13/S14) . | max. 2 Schutz| 1 Schutz- |max. 4 Schutz-| max 2 Schuiz{ Riickfihr-
T o R taren mit tar mit tiren mit |tdren mit | kreis flr
Tiir 13 (521/522) oo | jie3 2 Wechslern + je2 je2 externe
L R R Klemme [SchlieBern| 1 SchlieBer| SchlieBern Wechslern| Kontakte,
Tir 2 $1 (523/524) N N lals Positions{ als Positions- |als Positions-|als Positions{ Simulation
| n I I schalter schalter schalter | schalter
Tir 2 52 ($31/532) o Co oo S11 Tar 1, S1 Tur 1, S1
- —— — Tur 1, 51| SchlieBer | 1y, 4, g |SchlieBer
Tur2s3(S33/s34) . 1+ o« I S N B B S12 Tar 1, ST Tar 1, S1
Simulationstaste 1 Lo |—| A \_I_Vurzel YVurzeI
(S43/544) ‘ ! L N L S14 Tar 1, S Tur 1, S1
K3, L = L — — Tar1, 82| Wurzel | 1grq, g2 | Wurzel
23-24, 33-34) ! |_| P |_|_|_| ! L |_| ! S13 Tir 1, S1 Tar 1, 1
48 (Tiiren auf ' Offner Offner
MEE - B ®®®®® 8®88 ®e®e® < Tor 1, 82 Tor 1, 82
58 (alle Tiren zu) ! ® ‘.‘®‘8‘®‘.‘®‘.‘®‘® ‘8‘®‘.‘®‘8 Tar 1, S3 Offner Tar 2, S1 Offner
1>35 1 S22 Tar 1, S2 Tar 1, S2
& :dunkel @ :hell €9 blinkt ‘ M8178 a Wurzel Wurzel
S24 Tar 1, S2 Tar 1, S2
Tur2, 81| _Wurzel | 1y g2 | Wurzel
Schutztirwachter, 2 Schutztiren mit je 3 SchlieBern als Positions- S23 Tur 1, S2 Tar 1, S2
schalter und Simulationstaste SchlieBer SchlieBer
S31 Tar 2, S1
Tur2, 82| Tur1, 3 | Tar3, s1 [SchiieBer
S32 Tar 2, S
Wurzel
S34 Tar 2, S
Tur 2, S3 | nicht belegt| Tar 3, s2 | Wurzel
S33 Tar 2, S1
Offner
S41 Tir 2, 82
nicht belegt| nicht belegt| Tur 4, S1 |_Offner | Ryckfiih-
S42 Tar 2, S2
Wurzel | "UN9
S44 Tar 2, S2
Tur 4, 82 |_Wurzel gimyjations-
S43 Tar 2, S2 taste
SchlieBer
Halbleiterausgénge
Ausgang Blinksignal Dauersignal
geobffnete Schutztiir oder
48 Fehler im Riickfiihrkreis
oder am Simulationstaster
. ) Schutztiiren sind ge-
58 Schut.zt;rerr: glnhd g”esghlos- schlossen, Maschinen-
senbjed.oc nicht a f?ll tart- Freigabekontakte
edingungen erfullt. K1, K2 sind aktiv




Schutztiiren (Poti 1: Stellung 3); Anwendungsbeispiele

L+
Schiebeschutzgitter 1 Schiebeschutzgitter 2 Schiebeschutzgitter 3 Schiebeschutzgitter 4
-\\I § -\\I é -\\I § -\\I é
S 8 & 8 8 8 s 18
S IS S IESIEC 15 S 1S
S8 ;8 S8 ;8
[ I i 2 2 I e =
1S1 182 151 182 1S 182 1S1 182
| | | |
Al+ S11]S12|S14 (513 1521 522£24 $23 S$31S32 |S34 [S33 S41|542| 544|843
—_ Q== — N7 R, —_y= (= —— oY () (Y= = — O () o
1 |
1 |
| BH5910 |
| |
| o W ——— g T ——— 1)_ N YT e g Wm— I
A2- 48 34 24 14 58
® Fehlerzustand @ Tir geschlossen
- M8179
Bild 8: Schutztiirwachter, 4 Schutztliiren mit je 2 SchlieBern als Positionsschalter (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 0)
Lt Schiebeschutzgitter 1 Schiebeschutzgitter 2
:/’ N I/,
geschlossent geschlosseni
1 1
:‘ St
1
A+ S11(S12 (S14 [S13 S42 [S44 (543
— O ..... -— . . O . . -
| |
1 |
| BH5910 |
| |
L — = FQ T ——— Vg W — I
A2- 48 58
@ Fehlerzustand @ Tiir geschlossen
L M8180

Bild 9: Schutzturwachter, 2 Schutztiren mit je 2 Wechslern als Positionsschalter (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 2)
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Schutztiiren (Poti 1: Stellung 3); Anwendungsbeispiele

L+

Schiebeschutzgitier 1 1g3
1

offen

-S1
I}H S12£4 S13 S21
..... O -O-

@ Fehlerzustand

S2

E/_

Schiebeschutzgiter 2 1 g3
1

T~

\
1

offen igeschlossen

13 23 3 Maschinen-Freigabe

34 24

Simulation

-]

S41 S42 S44 S43

14

AN

@ Tur geschlossen

M8181

Bild 10: Schutztirwachter, 2 Schutztiren mit je 3 SchlieBern als Positionsschalter und Simulationstaster (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 4)

L+
Simulation
S11 S12 514 822 $24 1523 832 S34 S33 S41 S42 844 543
— O O -
I |
1 |
I I
I I
L N YT e g Wm— I
A2- 48 1523 % Maschinen-Freigabe 3¢ 24 14 58
@ Fehlerzustand @ Tur geschlossen
L 8182
Bild 11: Schutztlirwéchter, 1 Schutztiir mit 2 Wechslern und 1 SchlieBer als Positionsschalter und Simulationstaster

(Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 5)
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Schutztiirwachter + Not-Aus (Poti 1: Stellung 4)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Schutztiiren
eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingange (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind
mit Drahtbriicken zu versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn der Not-Aus-Taster
entriegelt ist und alle angeschlossenen Schutztlren vollstdndig geoff-
net und anschlieBend wieder geschlossen wurden.

Der SchlieBvorgang der vollstandig gedffneten Schutztir muf3 dabei
innerhalb von 3 s erfolgen. Dauert der SchlieBvorgang langer, ist die
Schutztur erst wieder vollstandig zu 6ffnen, bevor sich der SchlieB3-
vorgang wiederholen 1aB3t. Bei geschlossenen Tiren ist eine Gerate-
aktivierung auch durch Betatigung einer extern anzuschlieBenden
Simulationstaste moglich.

Nach Betatigung der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall 143t sich das
BH 5910 bei dieser Funktion nur durch Hand-Start wieder aktivieren.

Bei Verwendung von Wechslern als Positionsschalter muf3 die Kontakt-
umschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht der Fall, oder
stimmen die beiden Kanédle des Not-Aus-Tasters langer als 50 ms
nicht Uberein, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2
ab und das Gerét signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermel-
dung wird gespeichert und 1&Bt sich nur durch eine Unterbrechung der
Versorgungsspannung zuricksetzen.

Funktionsdiagramm

Versorgungs-
spannung (A1/A2) J

||

Tur S1(S11/512)

B

1
Tir S2 (S13/514) 1
1

Tur S3 (S21/522)

B

L L

||

Not-Aus

Simulationstaste
(S43/544)
K1/K2 (13-14,
23-24, 33-34)

-

1 i
i

e, | O B2I8I8I8I8RRRREE 8

Baklmn | @ AR Q RN BR @

Not-Aus entriegelt) 1

Q) :dunkel  @:hell @9 blinkt

M8183 a

Schutztirwéchter + Not-Aus,
1 Schutztlir mit 3 SchlieBern als Positionsschalter und Not-Aus-
Taster

Einstellungen an Poti 10

Anzahl Anzahl und
Poti der Art der Simulations- | Ruckfihrkreis fir
10 | Schutz- Positions- taste externe Kontakte
tdren schalter
0 2 2 SchlieBer mit ohne
1 1 2 Wechsler mit ohne
2 1 3 SchlieBer mit ohne
3 2 2 SchlieBer mit mit
4 1 2 Wechsler mit mit
5 1 3 SchlieBer mit mit

6-9 Stellung nicht zuldssig (Fehler 5)

Fir die Positionsschalterart "SchlieBer" gilt:

Bei geschlossener Schutztiir missen die Kontakte des Positions-
schalters geschlossen sein.

Fir die Positionsschalterart "Offner" gilt:

Bei geschlossener Schutztiir miissen die Kontakte des Positions-
schalters gedffnet sein.

Klemmenbelegung

1 Schutz- 2 Schutz- 1 Schutz-
tar mit tiren mit je tar mit Ruckfuhrkreis
Klemme|3 SchlieBern| 2 SchlieBern | 2 Wechslern | flr externe
als Positions-|als Positions- | als Positions- Kontakte
schalter schalter schalter
S11 Tar 1, S1
Tar 1,81 | Tar1, 81 | SchlieBer
S12 Tar 1, S1
Wurzel
S14 Tar 1, S1
Tar 1,82 | Tar1, S2 Wurzel
S13 Tar 1, 81
Offner
S21 Tur 1, 82
Tar 1,83 | Tur2, S1 Offner
S22 Tar 1, S2
Wurzel
S24 Tar 1, S2
nicht belegt | Tur 2, S2 Wurzel
S23 Tar 1, S2
SchlieBer
1 Not-Aus-Taster,
1 Simulations- bzw. Start-Taste
S31
332 Not-Aus, Kanal 1
S34
S33 Not-Aus, Kanal 2
S41 e
S42 Ruckfuhrung
S44 : :
S43 Simulations- bzw. Start-Taste
Halbleiterausgédnge
Ausgang Blinksignal Dauersignal
gedffnete Schutztlir oder
Not-Aus-Taster betatigt oder
Fehler im RuckfUhrkreis
48 oder am Simulationstaster

Schutztiren sind geschlos-
sen, jedoch nicht alle Start-
bedingungen erfillt oder
Not-Aus-Taster wurde be-
58 tatigt und ist wieder entrie-
gelt. Die Maschinen-Frei-
gabekontakte K1, K2 kénnen
mit der Simulationstaste

Alle Turen sind zu,
Maschinen-Freigabe-
kontakte K1, K2

sind aktiv

aktiviert werden.
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Schutztiiren + Not-Aus (Poti 1: Stellung 4); Anwendungsbeispiele

L+ |_—
PO
Schiebeschutzgitter
offen igeschlossen Simulation
bzw. Start
-
:s1 'S2 = El
Al+ I}11 S12£4 S13 S21 (S22 S24 S23 331 332 §341S33 S41 S42 S44 S43
i— .O .......... -O —O—O— O- .......... .O- O [Epp— i
I I
| |
I I
L. N YT e g Wm— I
ho- 48 1323 33 ppascninon, Feige 3¢ 24 14 [58

Fehlerzustand Tar geschlos;en
Not-Aus entriegelt

M8184

Bild 12: Schutztirwéchter, + Not-Aus, 1 Schutztir mit 3 SchlieBern als Positionsschalter + 1 Not-Aus-Taster (Poti 1: Stellung 4; Poti 10: Stellung 2)

L+
NE5021.02  NE5021.02 NE5021.02
13| Aktor | [ Aktor | [ Aktor ] 44
=V = = L
— |l l—l_ ___|
23 — @_24 Simulation
(SW) Sensor 1~~~ Sensor 2 Sensor 10 (W) N‘)t Aus
_—— ./|_
OA1( )|S11]S13 S14 312 831 532|534 833 544 343 13 23 3
1 |
| BH5910 1
1 I
| G S o N G . ——— e O -0O- _é) (J_)_(B_ |
A2(-) |S21|S23 524|522 S41 842 14 24 34
%\,3\,) Sensor 11 Sensor 12 Sensor 20 (\gi)
==t
STt 1651y
(br)l Aktor | [ Aktor | [ Aktor |(b|)
NE5021.02  NE5021.02 NE5021.02
L M8235 ¢

Bild 13: Schutztirwachter + Not-Aus, Schutztiiriberwachungen mit bis zu 20 magnetisch codierten Sicherheitsschaltern NE 5021 + 1 Not-
Aus-Taster (Poti 1: Stellung 4; Poti 10: Stellung 0 oder 3)
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Zweihand-Sicherheit (Poti 1: Stellung 5)

Bei der Funktion Zweihand-Sicherheit sind bis zu 4 Zweihand-
Sicherheitsschaltungen Typ IIl A bzw. 2 Zweihand-Sicherheits-
schaltungen Typ Il C nach DIN EN 574 anschlieBbar. Am Geréat ist die
genaue Anzahl der angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare einzu-
stellen.

Fir das Schalten der Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 mus-

sen 3 Start-Bedingungen erfillt sein.

- Zuerst mussen alle angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare
unbetéatigt sein.

- Beide Taster eines Paares missen innerhalb von 0,5 s betétigt
werden.

- Die Betétigung aller angeschlossenen Taster-Paare muf3 innerhalb
von 15 s erfolgen.

- Werden fur die Zweihand-Sicherheits-Taster Wechsler verwendet,
muB deren Kontaktumschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist
dies nicht der Fall, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1
und K2 ab und das Gerat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese
Fehlermeldung wird gespeichert und 143t sich nur durch eine Unter-
brechung der Versorgungsspannung zurilicksetzen.

Funktionsdiagramm

spannung (A1/A2)

Taster 1 S1 (S11/512)

Taster 1 S2 (S13/514)

Taster 2 S1(S21/S22)

Taster 2 S2 (S23/524)

K1/K2 (13-14,
23-24, 33-34)

48 (Taster unbetatigt) . . i.i ® i 8 i.i.iei.i . i@i@i@i.
58 (alle Taster betatigt) 3® 3 &® 3®i ® i &® i®i®i®i®i & 3®3®3®3®
10,581 1 1581

I
| M8185 a
I

Versorgungs- J
I
I
I
I
I
I
I
1
I
I
j
I
j
I
I

& dunkel  @:hell @4 blinkt

Zweihand-Sicherheit, 2 Taster-Paare mit je 2 SchlieBern

Installationshinweise

Das Gerat darf nur wie in den Anwendungsbeispielen angegeben
angeschlossen werden. Durch das Parallel bzw. in Reihe-Schalten
der Bedientasten wird die sichere Funktion der Gerate aufgehoben.
Die Tasten miissen so beschaffen und angeordnet sein, daB3 sie nicht
auf einfache Weise unwirksam gemacht oder unbeabsichtigt betéatigt
werden kénnen.

Der Sicherheitsabstand zwischen den Tasten und der Gefahrenstelle
muB so groB3 gewahlt werden, daB beim Loslassen einer Taste die
Gefahrenstelle erst erreicht werden kann, nachdem die gefahrbrin-
gende Bewegung zum Stillstand gekommen ist.

Der Sicherheitsabstand "S" wird nach folgender Formel berechnet:

S=VxT+C

wobei:

a) Greifgeschwindigkeit V = 1 600 mm/s

b) Nachlaufzeit T (s)

c) Zuschlagwert C = 250 mm

ist.

Wenn bei betéatigten Bedientasten ein Eindringen in den Gefahrenbe-
reich sicher verhindert wird, z.B. durch eine Schutzabdeckung der
Tasten, kann fur den Zuschlagwert C der Wert 0 eingesetzt werden.
Der minimale Sicherheitsabstand muf3 aber in jedem Falle 100 mm
betragen. Hierzu siehe auch DIN EN 574.

Einstellungen an Poti 10

Poti 10 Anzahl der Kontaktart Ruckfuhrkreis flr
Taster-Paare Taster-Paare externe Kontakte
0 1 2 SchlieBer ohne
1 2 2 SchlieBer ohne
2 3 2 SchlieBBer ohne
3 4 2 SchlieBer ohne
4 1 2 Wechsler ohne
5 2 2 Wechsler ohne
6 1 2 SchlieBBer mit
7 2 2 SchlieBer mit
8 3 2 SchlieBer mit
9 1 2 Wechsler mit
Klemmenbelegung
Ruackfahr-
Taster-Paare Taster-Paare kreis fur
Klemme| mitje 2 SchlieBern | mit je 2 Wechslern externe
Kontakte
S11 Paar 1, Taster S1,
Paar 1, Taster S1 SchlieBer
S12 Paar 1, Taster S1,
Wurzel
S14 Paar 1, Taster S1,
Wurzel
S13 Paar 1, Taster 52 Paar 1, Taster S1,
Offner
S21 Paar 1, Taster S2,
Offner
S22 Paar 2, Taster S1 Paar 1, Taster S2,
Wurzel
S24 Paar 1, Taster S2,
Wurzel
S23 Paar 2, Taster 52 Paar 1, Taster S2,
SchlieBer
S31 Paar 2, Taster S1,
SchlieBer
S32 Paar 3, Taster 51 Paar 2, Taster S1,
Wurzel
S34 Paar 2, Taster S1,
Wurzel
S33 Paar 3, Taster 52 Paar 2, Taster S1,
Offner
S41 Paar 2) Taster S2,
S42 Paar 4, Taster 51 Paar Z?t{'r;z;er S2, Ruckfuhrung
Wurzel
S44 Paar 2, Taster S2,
S43 Paar 4, Taster 52 Paar ;,YL'JI'Zsetler S2, Quittiertaste
SchlieBer

Halbleiterausgénge

Ausgang Blinksignal Dauersignal
Startbedingungen sind nicht Alle Taster waren un-
erfullt oder Fehler im betatigt. Fir einen Neu-
48 Ruckfuhrkreis oder start sind alle Taster
am Quittiertaster geman Startbedin-
gungen zu aktivieren.
Alle Taster sind betétigt,
58 Quittiertaste ist zu betatigen. | Maschinen-Freigabe-
kontakte K1, K2
sind aktiv




Zweihand-Sicherheit (Poti 1: Stellung 5); Anwendungsbeispiele

S
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2 ZWEIHAND 3
t i i ]
A1+ S11|S12|S14|S13 S21|S22 |S24 (S23 S31(S32 [S34|S33 S41 S42 S44 S43
i_.() ..... -— () s = —C Yy (Y=t = - . () = Y= = — .O..0.0._O_._i
- i
1 1
! .
. BH5910 — i
| — I
K1 K2 ]
L. — i m oot @ (O et - _l)_ @ YN g W— I
A2- 48 1323 33 yaschinen-Freigabe 3¢ 24 14 58
® Zweihand-Zustand ® Maschine freigegeben
L M8186
Bild 14: Zweihand-Sicherheit, mit 3 Taster-Paaren und je 2 SchlieBern (Poti 1: Stellung 5; Poti 10: Stellung 2)
Sicherheitsschaltungen Typ Il A nach DIN EN 574
L+
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2
® Zweihand-Zustand ® Maschine freigegeben
L M8187

Bild 15: Zweihand-Sicherheit, mit 2 Taster-Paaren und je 2 Wechslern (Poti 1: Stellung 5; Poti 10: Stellung 5)
Sicherheitsschaltungen Typ Il C nach DIN EN 574
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Zweihand-Sicherheit + Not-Aus (Poti 1: Stellung 6)

Bei der Funktion Zweihand-Sicherheit + Not-Aus sind bis zu 2 Paare

Zweihand-Sicherheitstaster und 1 zusétzlicher Not-Aus-Taster an-

schlieBbar. Das Gerat ist auf die genaue Anzahl der angeschlosse-

nen Zweihand-Taster-Paare einzustellen.

Fir das Schalten der Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 mus-

sen 4 Start-Bedingungen erfillt sein.

- Zuerst mussen alle angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare
unbetéatigt sein.

- Der Not-Aus-Taster muf3 entriegelt und durch die Start-Taste frei-
gegeben sein.

- Beide Taster eines Paares missen innerhalb von 0,5 s betétigt
werden.

- Die Betétigung aller angeschlossenen Taster-Paare muf3 innerhalb
von 15 s erfolgen.

Werden fir die Zweihand-Sicherheitstaster Wechsler verwendet,

muf deren Kontaktumschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies

nicht der Fall oder stimmen die beiden Kanéle des Not-Aus-Tasters

Einstellungen an Poti 10

Anzahl | Kontaktart
der der
Poti 10 |Taster- Taster- Ruckfuhrkreis fiir externe Kontakte

Paare Paare
0 1 2 SchlieBer ohne
1 2 2 SchlieBer ohne
2 1 2 Wechsler ohne
3 1 2 SchlieBer mit
4 2 2 SchlieBer mit
5 1 2 Wechsler mit
6-9  Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

langer als 50 ms nicht Uberein, schalten die Maschinen-Freigabe- Taster-Paare mit Taster-Paar Ruckfiihrkreis fiir
kontakte K1 und K2 ab und das Gerét signalisiert den Fehlerzustand 7. Klemme je 2 SchlieBern mit 2 Wechslern | externe Kontakte
Diese Fehlermeldung wird gespeichert und laBt sich nur durch eine
Unterbrechung der Versorgungsspannung zurlcksetzen. S11 Taster S1
Nach dem Driicken der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall muf3 SchlieBer’
immer die Start-Taste betatigt werden. Dabei miissen die Not-Aus- s12 Paar 1, Taster S1 Taster S1
Taste wieder entriegelt und alle Zweihand-Sicherheitstaster unbetétigt Wurrzel ’
sein. S14 Taster S1,
Funktionsdiagramm s13 Paar 1, Taster S2 T;’;’:‘e"rz‘;
Offner
\ersorgungsspannung J S21 Tas}er S2,
(A1/A2) . Paar 2, Taster S1 Offner
Taster 1$1 (S11/812) [ | | | | S22 T?:,Lerrzgz’
| T ' S24 Taster S2,
Taster 1 S2 (S13/S14) |
; ! ! ! I , Paar 2, Taster S2 Wurzel
| I T T S23 Taster S2,
Taster 21 (521/522) | [ [ | [ SchlieBer
Taster 2 S2 (523/S24) [1 ' [T | | 1 Not-Aus-Taster und 1 Start-Taste
Not-Aus ! T [ ! 31
! . - H . Not-Aus, Kanal 1
Starttaste (S43/544) | |_| [ o I |_| | S32
KW/K2 : : 1 1 : 1 1 : : 1
(1314, 23-24, 33-34) e [] ; | | — | S34 NotAus. Kanal 2
1 I 1 1 1 1 I 1 I 1 -AU ,
48 (asterunetitis) | @ @ QW9 @R W @ @ S33
56 alle Tsterbetatig) 1)1 X @IRRV @ QD W R @ T
nicht belegt Ruckfiihrun
&R :dunkel @ :hell €9 blinkt 18188_a S42 ST
AR S44
Zweihand-Sicherheit + Not-Aus,
mit 2 Taster-Paaren mit je 2 SchlieBern und 1 Not-Aus-Taster S43 Start-Taste
Installationshinweise Halbleiterausgénge
Das Gerat darf nur wie in den Anwendungsbeispielen angegeben A Blinksi | D - |
angeschlossen werden. Durch das Parallel bzw. in Reihe-Schalten {*4S9ang Inksigna auersigna
der Bedientasten wird die sichere Funktion der Gerate aufgehoben. n
Die Tasten miissen so beschaffen und angeordnet sein, daf sie nicht Not-Aus wurde betatigt oder | Alle Taster waren un-
auf einfache Weise unwirksam gemacht oder unbeabsichtigt betatigt 48 Startbedingungen sind nicht | betatigt. Fur einen Neu-
werden kénnen. erfullt oder Fehler im start sind alle Taster
Ruckfuhrkreis oder am geman Startbedin-
Der Sicherheitsabstand zwischen den Tasten und der Gefahrenstelle Quittier/Start-Taster gungen zu aktivieren.
muB3 so groB gewéhlt werden, daB beim Loslassen einer Taste die
Gefahrenstelle erst erreicht werden kann, nachdem die gefahrbrin- Alle Taster sind betétigt,
gende Bewegung zum Stillstand gekommen ist. 58 Quittiertaste ist zu betéatigen. | Maschinen-Freigabe-

Der Sicherheitsabstand "S" wird nach folgender Formel berechnet:
S=VxT+C

wobei:

a) Greifgeschwindigkeit V = 1 600 mm/s

b) Nachlaufzeit T (s)

c) Zuschlagwert C = 250 mm

ist.

Wenn bei betéatigten Bedientasten ein Eindringen in den Gefahrenbe-
reich sicher verhindert wird, z.B. durch eine Schutzabdeckung der
Tasten, kann fur den Zuschlagwert C der Wert 0 eingesetzt werden.
Der minimale Sicherheitsabstand muf3 aber in jedem Falle 100 mm
betragen. Hierzu siehe auch DIN EN 574.

kontakte K1, K2
sind aktiv
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Zweihand-Sicherheit + Not-Aus (Poti 1: Stellung 6); Anwendungsbeispiel

L+
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2
b 1T ]
A+ S$11|S12 |S14 [S13 S21 (S22 |S24 |S23
- O ..... -— () s = - -— .
I !
1 |
| BH5910 1
1 —- |
K1 K2 i
LicD)m e mem e @ T Ot - Or=mr === I
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
@ Zweihand-Zustand ® Maschine freigegeben
- M8189

Bild 16: Zweihand-Sicherheit + Not-Aus, mit 2 Taster-Paaren mit je 2 SchlieBern und + 1 Not-Aus-Taster (Poti 1: Stellung 6; Poti 10: Stellung 1)
Zweihand-Sicherheitsschaltungen Typ Il A nach DIN EN 574
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Lichtbogengrenzkurve

Sicheres Abschalten, kein stehender Lichtbogen
unterhalb der Kurve, max. 1 Schaltspiel / s

Technische Daten
Eingang

Nennspannung U,:
Spannungsbereich:

bei max. 5 % Restwelligkeit:

Nennverbrauch:

DC 24 V

max. 1770 mA

0,85 ...1,15 U,

(Halbleiterausgédnge unbelastet)

Steuerspannung iliber

S11, S13, S21, S23,
S31, S33, S41, S43,
48, 58:
Steuerstrom liber
S12, S14, S22, S24,
S32, S34, S42, S44:

DC 23 V bei U,,

je 4,5 mA bei U

Mindestspannung an
Klemmen S12, S14, S22,

S24, S32, S34 S42, S44:

DC 16 V

Absicherung des Gerétes: Intern mit PTC

Ausgang

Kontaktbestiickung

BH 5910.03: 3 SchlieBer

BH 5910.22: 2 SchlieBer, 1 Offner
Der Offner darf nur als Meldekontakt
verwendet werden !

Kontaktart: Relais, zwangsgefihrt

Einschaltzeit typ. bei U,

. Auto-Start
Funktion Hand-Start Anlauf | Wiederanlauf
Not-Aus 45 ms 780 ms | 45 ms
Lichtschranken 45 ms 780 ms | 45 ms
Schutztlren 45 ms (Simulation) 90 ms (TS)*
Zweihand-Sicherheit | 54 ms (Betatigung)

' TS = TirschlieBung

max. Abschaltzeit (Reaktionszeit)

Funktion

Not-Aus 28 ms
Lichtschranken 28 ms
Schutztlren 28 ms
Zweihand-Sicherheit | 28 ms

Abschaltung bei Fehler

im Rickfiihrkreis:

max. 100 ms

Ausgangsnennspannung: AC 250 V
DC: siehe Lichtbogengrenzkurve

Schalten von Kleinlasten: > 100 mV
Thermischer Strom | : 5A
Schaltvermdgen

nach AC 15

SchlieBer: 3A/AC230V
Offner: 2A/AC230V
nach DC 13 bei 0,1 Hz: 8A/DC24V

Elektrische Lebensdauer

nach AC 15 bei 2 A, AC 230 V:10° Schaltspiele

IEC/EN 60 947-5-1
IEC/EN 60 947-5-1
IEC/EN 60 947-5-1

IEC/EN 60 947-5-1

Zulassige Schalthaufigkeit: max. 1 200 Schaltspiele / h
KurzschluBfestigkeit

max. Schmelzsicherung:

Sicherungsautomat:

6 AgL
C8A

IEC/EN 60 947-5-1

Mechanische Lebensdauer: 10 x 10% Schaltspiele

Halbleiterausgénge

Ausgang (Klemme 48 und 58): Transistorausgange, plus-schaltend

Ausgangsnennspannung:

18

DC 24 V, max. 100 mA Dauerstrom,

max. 400 mA fir 0,5 s interner Kurz-
schluB3-, Ubertemperatur und Uberlast-

schutz



Technische Daten

Allgemeine Daten

Nennbetriebsart:
Temperaturbereich:

Luft- und Kriechstrecken
BemessungsstoBspannung /
Verschmutzungsgrad:

EMV

Statische Entladung (ESD):

HF-Einstrahlung:

Schnelle Transienten:

auf Versorgungsleitung A1-A2:
auf Signal und Steuerleitungen:
StoBspannung (Surge)
zwischen
Versorgungsleitungen:
zwischen Leitung und Erde:
HF-leitungsgefihrt:
Funkentstdrung:

Schutzart:

Gehause:
Klemmen:
Gehause:

Ruttelfestigkeit:

Schockfestigkeit:
Beschleunigung:
Impulsdauer:

Anzahl der Schocks:
Klimafestigkeit:
Klemmenbezeichnung:
LeiteranschluB:

Leiterbefestigung:

Schnellbefestigung:
Nettogewicht:

Geridteabmessungen

Dauerbetrieb
+0..+50°C

4kV/2 IEC 60 664-1
8 kV (Kontaktentlad.) IEC/EN 61 000-4-2
(entsprechend Prifscharfegrad 3)

10V/m IEC/EN 61 000-4-3

2 kV
2 kV

IEC/EN 61 000-4-4
IEC/EN 61 000-4-4

1 kV IEC/EN 61 000-4-5
2 kV IEC/EN 61 000-4-5
10V IEC/EN 61 000-4-6

Grenzwert Klasse B EN 55 011
nach IEC/EN 61 496-1 muB3 das
Gerat in ein Steuergehduse mit
Schutzklasse 54 untergebracht werden
IP 40 IEC/EN 60 529
IP 20 IEC/EN 60 529
Thermoplast mit VO-Verhalten

nach UL Subject 94

nach IEC/EN 61 496-1

Amplitude 0,35 mm

Frequenz 10 ... 55 Hz, IEC/EN 60 068-2-6

10g

16 ms

1000 je Achse auf drei Achsen
0/050/04 IEC/EN 60 068-1
EN 50 005

1 x 2,5 mm? Litze mit Hllse oder

1 x 4 mm? massiv oder

2 x 1,5 mm? Litze mit Hulse

DIN 46 228-1/-2/-3/-4

unverlierbare Plus-Minus-Klemmen-
schrauben M3,5 Kastenklemmen mit
selbstabhebendem Drahtschutz
Hutschiene IEC/EN 60 715
3209

Breite x Hohe x Tiefe:

45 x 84 x 121 mm

Standardtype

BH 5910.03/00MF2 DC 24 V
Artikelnummer:
e Ausgang:

0054217
3 SchlieBBer

o alle Funktionen Uber Drehschalter einstellbar

e Nennspannung U
e Baubreite:

DC 24 V
45 mm

Bestellbeispiel

BH

5910 ._ _/0OOMF2 DC 24V

Nennspannung

Kontaktbestiickung
.03: 3 SchlieBer )
.22:2 SchlieBer, 1 Offner

Geréatetyp

Blinkcodes zur Fehlersignalisierung

Die Fehlercodes werden durch eine Blinkfolge der oberen gelben
LEDs Run 1, Run 2 angezeigt. Blinkfrequenz: ca. 0,5 s ein, 0,05 s aus,
Ende der Sequenz: ca. 1 s aus. Es kann vorkommen, daB beide
Prozessoren unterschiedliche Fehlercodes anzeigen.

Wird ein Fehler angezeigt, sind immer die Relais K1 und K2 ausge-
schaltet.
Diese Fehler sind gravierende Fehler, die kein weiteres Arbeiten des
Moduls erlauben. Sie werden nur an der LED run 1 und / oder der LED
run 2 des Moduls angezeigt. Die Halbleiterausgédnge 48 und 58 sind
dabei beide ausgeschaltet. Das Modul kann nur durch Aus- und
Wiedereinschalten wieder aktiviert werden.

Nr.®

Beschreibung

MaBnahmen und Hinweise

0

interner Geréatefehler (LEDs
sind konstant aus).

Wenn beide LEDs aus bleiben,
ist das Gerat defekt und muB
zur Reparatur.

Einstellfehler

1) Die Drehschalterstellungen
der beiden Kanéle stimmen
nicht Uberein.

2) Die gewahlte Einstellung ist
nicht zuléssig

Unterspannungserkennung

Uberspannungserkennung

1) Linke LED blinkt. Die Ver-
sorgungsspannung ist un-
ter die zulassige Spannung
gesunken (< ca. 0,85 U,)

2) Rechte LED blinkt: Die Ver-
sorgungsspannung ist zu
hoch (> ca. 1,15 U +5 %
Restwelligkeit)

Eingangsfehler

Fehler an den Maschinen-
Freigaberelais K1, K2

1) Es ist ein KurzschluB an
den Eingéngen des Ge-
rates aufgetreten.

2) Die zwei Signale eines 2-
kanaligen Gebers (Not-Aus,
BWS, usw.) stimmen nicht
Uberein (Kurzschluf3,
Leitungsbruch oder sonsti-
ger Defekt)

1) Schaltung und Schalt-
stréme Uberprifen.
Gerat mufB3 zur Reparatur.

10

11

interner Geratefehler

Versuchen Sie den Ablauf
festzustellen, der zu dieser
Fehlermeldung flhrt und teilen
Sie diesen Ablauf dem Her-
steller oder Verkaufer des
Geréates mit.

12

13

interner Geréatefehler

Das Gerat muB3 zur Reparatur

*) Nr.: Anzahl der aufeinanderfolgenden Blinkimpulse
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