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Die neue Formel fiir Qualitat

Der Frequenzumrichter V1000 ist das Ergebnis
jahrelanger Erfahrung von OMRON/YASKAWA als
europdischer Marktfiihrer und stellt einen neuen
Meilenstein in der Frequenzumrichtertechnologie dar.
Kompakt und geberlos, hat der V1000 alle Merkmale
und Leistungsdaten, die Sie vom weltweit fiihrenden
Hersteller von Frequenzumrichtern/Antrieben erwarten.
Aber Sie haben noch keinen Frequenzumrichter wie

den V1000 gesehen.

Mit seinen neuen Merkmalen iibertrifft er nicht nur alle bisher
auf dem Markt verfiigbaren Gerate beziiglich Leistung und
Performance, sondern ist auch bei Weiten kompakter gebaut
und einfacher zu bedienen und zu installieren. Der grofite
Unterschied ist jedoch, dass er neue Maf3stabe in Sachen
Qualitdt und Zuverldssigkeit setzt. Unabhdngig davon, wo Sie
ihn einsetzen, wird dieser Frequenzumrichter auch lange Zeit
nach der Installation, wenn er schon in Vergessenheit geraten
ist, immer noch die hohe Leistung zeigen, die von Beginn an von
ihm erwartet wird.

Unsere Fixierung auf Qualitét

Unsere Fixierung auf Qualitdt hat die zuverldssigsten Produkte
hervorgebracht, die heute in der Branche erhaltlich sind. Und wir
héren nie damit auf, an der weiteren Verbesserung der Qualitat
zu arbeiten. Das wird im vollen Umfang bei unserem neuesten
Frequenzumrichter, dem V1000, erkennbar. Er ist das Ergebnis

jahrzehntelange Erfahrungen in der Entwicklung von qualitativ
hochwertigen Industrieprodukten.
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Funktionsmerkmale des V1000

Leistungsbereich 100W bis 15 kW

Der kleinste Kompaktfrequenzumrichter der Welt

Integrierter Filter optional

10 Jahre wartungsfreier Betrieb

Steuerklemmenkarte mit Parameterspeicher (zum Patent angemeldet)
Schnelle CPU

Stromvektorregelung

Gerduscharme Technologie (zum Patent angemeldet)

IM- und PM-Motorregelung

Online-Tuning (zum Patent angemeldet)

Integrierte Sicherheit nach EN954-1 (Steuerungs-Kat. 3, Stopp-Kat. 0)
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Neue Kiihlkorpertemperatur-Auswertung

Mechanische Fortschritte

Der V1000 hat im Vergleich mit dlteren
Frequenzumrichtern eine um ca. 40 %
reduzierte Baugrofie. Dies wurde unter
Anderem durch einen neuen, zum
Patent angemeldeten Kiihlkorper
ermoglicht. Dariiberhinaus wurde die
Vibrationsfestigkeit im Bereich von

20 Hz bis 50 Hz auf 0.6 G erhoht, was
dieses Gerdt zum Einsatz unter rauhen

Umgebungsbedingungen pradestiniert.

Ausfallrate bei Frequenzumrichtern

Bewdhrte Zuverldssigkeit

Um die Qualitdt noch weiter zu

Leistung garantiert

Der V1000 kann den Ausgangsstrom

Konventioneller Frequenzumrichter verglichen mit dem V1000

verbessern, hat eine vollstandige
Uberarbeitung der Produktionslinien
stattgefunden und menschliche
Fehlerquellen wurden durch Einsatz
der neuesten Robotertechnologie
reduziert. Das Ergebnis ist eine
erwartete Ausfallquote von weniger
als 0,01 %.

dank seiner grof3ziigigen Dimensionie-
rung um ca. 20 % erhdhen, wenn die
Taktfrequenz herabgesetzt wird. Stan-
dardmaBig ist der Frequenzumrichter
auf hohe Beanspruchung (HD: 150%
Nennstrom fiir 1 Minute) eingestellt.
In der Betriebsart “Normale Beanspru-
chung” (ND: 120 % Nennstrom fiir 1
Minute) erhoht sich der Dauer-Aus-
gangsstrom um ca. 20%.

Advanced Industrial Automation



Hundertprozentig qaréntierte

Zeit- und Platzersparnis

Einfache Abschirmung

Platzsparende Installation
nebeneinander

Erinnern Sie sich noch daran, dass bei
der Installation von Gerdten in Gruppen
immer grof3e Absténde fiir die Beliif-
tung gelassen werden mussten? Das
gehort beim V1000 der Vergangenheit
an. Ein Hybridkiihlkdrper (zum Patent
angemeldet) aus einer Speziallegie-
rung ermoglicht die Installation mehre-
rer Gerdte dicht beieinander, ohne
dadurch Uberhitzungsprobleme zu pro-
vozieren, was den Platzbedarf im
Schaltschrank erheblich verringert.

Zeitsparende Federzug-Klemmen

Haben Sie sich jemals Gedanken darii-
ber gemacht, wie lange es dauert, hun-

derte von Gerdten mit 12 Schrauben
pro Frequenzumrichter zu verdrahten?
Mit dem V1000 verringert sich die
Installationszeit (und somit auch
Kosten) dank der Verwendung von
Federzug-Klemmen drastisch.

Kostensparender EMV-Filter

Bei Verwendung eines Gerdtes mit
eingebautem EMV-Filter eriibrigen sich
aufwendige MaBnahmen zum Auflegen
der EMV-Abschirmung wahrend der
Installation. Der optionale, werksseitig
eingebaute Filter spart nicht nur
Installationskosten sondern reduziert
auch die Materialliste fiir externe Teile
und vereinfacht die Logistik.




Arbeitssparende Konfiguration

Die Einstellung von Frequenzumrichtern und Servoantrieben von
Omron ist jetzt durch die Herausgabe einer neuen Version des
vielseitigen CX-Drive Konfigurations-Softwarepakets einfacher
als je zuvor. Neue, zeitsparende Funktionen beinhalten eine
automatische Erkennung von Baureihe und Typ des
Frequenzumrichters, eine Oszilloskopfunktion sowie Funktionen
fiir die Verbindung eines einzelnen, auf einem PC ausgefiihrten
Konfigurators mit mehreren Antrieben. Wahrend der
Parameterauswahl werden alle Parameter ausfiihrlich beschrieben
und viele, einschlieBlich solcher fiir PID-Regelkreise und
Ausblendfrequenzbetrieb, werden mit Hilfe von grafischen
Regeldiagrammen konfiguriert. Ausfiihrliche Hilfeseiten und Tool-
Tipps sind ebenfalls vorhanden. Zusatzlich zur Hilfestellung bei der
Antriebskonfiguration bietet Omron CX-Drive auch umfangreiche
Funktionen, Statusanzeigen und Alarme zur Unterstiitzung
bei Inbetriebnahme und Fehlersuche. Ein- und Ausgange von
Frequenzumrichtern konnen in Echtzeit tiberwacht werden und
die Oszilloskopfunktion erlaubt eine detaillierte Analyse der

Antriebsfunktion ohne die Notwendigkeit von zusatzlicher
Prifausriistung. CX-Drive verbessert die Anschlussmaglichkeiten
tiber Omron-SPS und Motion-Controller, indem DeviceNet, SCU,

Mechatrolink und Profibus unterstiitzt werden.

Praktisches Online-Tuning Zeitsparende Sicherheitsfunktion

Im Gegensatz zu bisherigen Fre- Sicherheit wird beim V1000 in jeder Hinsicht grof} geschrieben. So kann der
quenzumrichtern verfiigt der neue Frequenzumrichter einfach in ein Sicherheitssteuerungssystem integriert werden, ohne
V1000 Uber eine intelligente “Online- dass aufwdndige und teure Schiitzinstallationen erforderlich sind. Dank der Zweikanal-
Tuning”-Funktion, einer Weiterentwick- Sicherheitseingdnge (gemaR EN954-1, Steuerungskategorie 3) wird der Motor bei ersten
lung des “Autotuning”. Bei diesem Ver- Storungsanzeichen schnell und sicher getrennt. Zusatzlich wird der Aufwand fiir externe
fahren zum stetigen AUTOTUNING wird Verdrahtungen und Schiitze reduziert.

jede Temperaturabweichung, die grof3
genug ist, um die zur Regelung der
Motordrehzahl verwendeten elek-
trischen Parameter zu beeinflussen,
kompensiert, bevor eine Anderung
der Drehzahl auftreten kann.



Erweiterte Leistungsfdhigkeit...

3
3

»

=

Drehmoment (%)_

o
3
T

U/f-Regelung: 5 %

Spannungsvektorregelung: 1%

Vektorregelung ohne Riickfiihrung: 0,2 %

U/f-Regelung + Impulsgeber 0,03 %

Drehzahl (min-1)

Drehzahlschwankungs-Raten

A == U/f-Regelung: 5 %

=== Spannungsvektorregelung: 1%

== Vektorregelung ohne Riickfiihrung: 0,2 %
== U/f-Regelung + Impulsgeber 0,03 %
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Drehzahl-Ansprechgenauigkeit

seiner Stromvektorregelun

und ein hohes Anlaufdrehmoment. Im Gegensatz zu anderen
Techniken, wie der Spannungsvektorregelung, wird bei der
Stromvektorregelung der flussbildende Strom verwendet,
dessen GroBe ein Messwert und nicht nur ein Schatzwert ist.

Schneller Abtastzyklus

Der V1000 besitzt ein Doppelprozessorkonzept mit

einem Prozessor, der im Vergleich zu den in bisherigen
Frequenzumrichtern verwendeten Prozessoren viermal

so schnell ist. Dies fiihrt zu einem schnelleren Abtastzyklus
als je zuvor und in der Folge zu einer besseren Motorregelung,
insbesondere bei Stromvektor-Regelanwendungen, bei denen
es auf Geschwindigkeit und Prazision ankommt.

Fliister-Betrieb

Ein weiteres Merkmal des V1000, das unsere Kunden erfreuen
diirfte, ist die Gerduschunterdriickungsfunktion, die den
Gerduschpegel des Motors bei niedrigen Taktfrequenzen senkt.
Dadurch werden Maschinenbediener vor potenziellen

Gefahren geschiitzt und ein insgesamt angenehmeres
Arbeitsumfeld geschaffen.



Sicherer Austausch

Gerdteparameter miissen mit dem V1000 nur einmal
eingerichtet werden. Sie werden automatisch im
abnehmbaren Klemmenblock gespeichert, wodurch Sie einen
Frequenzumrichter einfach auswechseln kénnen, ohne die
Verdrahtung zu l6sen oder sich um die Einstellungen
kiimmern zu missen. Der neue Frequenzumrichter wird
sofort mit den aktuellen Einstellungen aktualisiert.

24V DC

Netzspannungsversorgung

Ausfallzeiten minimieren

Der V1000 verfiigt tiber eine geniale Funktion zur vorbeugenden
Wartung, die den Zustand der elektronischen Bauteile
berechnet und auf den Zeitpunkt fiir einen Austausch hinweist.
Dazu werden nicht nur die Betriebsstunden zugrunde gelegt,
sondern auch Faktoren wie Belastung, Temperatur, Anzahl der
Ein- und Ausschaltungen, Ausgangsfrequenz, Taktfrequenz usw.

Der Betrieb geht weiter

Bei vielen Anwendungen ist es wichtig, sicherzustellen,
dass neue Daten und Kommunikationen im Falle eines
Spannungsausfalls weiter flieBen. Natiirlich ist der V1000
mit einer 24 V DC-Spannungsversorgung verfiighar, wodurch
der Prozessor bei jedem Spannungsausfall weiterarbeitet.
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Mehr Leistung und Qualitat bei weniger Platzbedarf
e Stromvektorregelung

¢ Hohes Anlaufdrehmoment: (200 %/0,5 Hz)

* Drehzahlregelbereich 1:100

* Hohe Belastbarkeit ND 120 %/1 min und HD 150 %/1 min
e IM- und PM-Motorregelung

* Online-Tuning

e Gerauscharme Technologie mit niedriger Taktfrequenz

* Auslegung fur wartungsfreien Betrieb von 10 Jahren

e Integrierter EMV-Filter

e Federzug-Klemmen (SLC)

» Steuerklemmen-Platine mit Parameterspeicher

» Externe Elektronikversorgung, 24 V DC

¢ Feldbus-Kommunikation: Modbus, Profibus, CanOpen,
DeviceNet, Lonworks, CompoNet, Ethernet

* Integrierte Sicherheit (EN954-1, Stopp-Kategorie 0,
Steuerungskategorie 3)

 CE, UL, cUL und TUV

Nennwerte

* 200-V-Klasse: einphasig 0,1 bis 4 kW

¢ 200-V-Klasse: dreiphasig 0,1 bis 15 kW
* 400-V-Klasse: dreiphasig 0,2 bis 15 kW

Systemkonfiguration

V1000 1



Technische Daten

Produktbezeichnung

V1000-Serie

Z: Spezifikationen
nach EU-Normen

-I: Version

Beschichtungs-Spezifikationen:
A: Standard

Gehause, Kiihlkérper, Filter:
C: IP20 mit oberer Abdeckung
B: 1P20 ohne obere Abdeckung

A Stanq_ard-_ F: Nema 1
spezifikationen H: IP20 mit oberer Abdeckung und C3-Filter
Spannung: (,P“ steht fir ein Dezimalkomma.)
B: Einphasig, 200V AC Max. zuldssige Motorleistung
2: Dreiphasig, 200 V AC 0P1: 0,1 kW
4: Dreiphasig, 400V AC ~
015: 15 kW
200-V-Klasse
Einphasig: VZ-[] BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5 B2P2 B4P0O - = = =
Dreiphasig: VZ-[] 20P1 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 24P0 25P5 27P5 2011 2015
Motor Bei HD-Einstellung 0,12 0,25 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11 15
(kw)* Bei ND-Einstellung 0,18 0,37 0,75 1,1 2,2 3,0 5,5 7,5 11 15 18,5
. S Leistung des Ff\(/q:enzumrichters 03 06 1.4 1.9 3.0 42 6.7 95 13 18 23
0 S
g'(«% Ausgangsnennstrom (A) bei HD 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
%% Ausgangsnennstrom (A) bei ND 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0 21,0 30,0 40,0 56,0 69,0
3: ga_ Max. Ausgangsspannung Proportional zur Eingangsspannung: 0 bis 240 V
@ Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
) Nenneingangsspannung 1 Phase, 200 bis 240 V, 50/60 Hz
%2 und -frequenz 3 Phasen, 200 bis 240 V, 50/60 Hz
c 3 e
3 g’ Zulassige Spannungs- 15 % bis +10 %
= schwankung
g &
&< Zulassige Frequenz- +5%
schwankung
1. Die Angabe fir die max. zuldssige Motorleistung gilt fiir einen vierpoligen Standardmotor:
Betriebsart "Starke Beanspruchung" (HD) mit 150 % Uberlastbarkeit
Betriebsart "Normale Beanspruchung" (ND) mit 120 % Uberlastbarkeit
400-V-Klasse
Dreiphasig: VZ-[] 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43P0 44P0 45P5 47P5 4011 4015
Motor Bei HD-Einstellung 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15
(kw)! Bei ND-Einstellung 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11 15 18,5
c Leistung des Frf\t/q:enzumrichters 0.9 1,4 26 37 42 55 7.2 9.2 14,8 18 o4
0 S
g% Ausgangsnennstrom (A) bei HD 1,2 1,8 3,4 4,8 55 72 9,2 14,8 18,0 24 31
QE Ausgangsnennstrom (A) bei ND 1,2 21 41 5,4 6,9 8,8 11,1 17,5 23 31 38
2 ga_ Max. Ausgangsspannung 0 bis 480 V (proportional zur Eingangsspannung)
@ Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
oo N NS IS 3 Phasen, 380 bis 480 V AC, 50/60 Hz
oc und -frequenz
c - G
3 g’ Zulassige Spannungs- 15 % bis +10 %
=R schwankung
&8 Zulassige Frequenz- 5%
schwankung

1.

Die Angabe fiir die max. zuléssige Motorleistung gilt fiir einen vierpoligen Standardmotor:

Betriebsart "Starke Beanspruchung" (HD) mit 150 % Uberlastbarkeit
Betriebsart "Normale Beanspruchung" (ND) mit 120 % Uberlastbarkeit
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Technische Daten

Allgemeine technische Daten

Produktbezeichnung
vz-OJ

Technische Daten

Regelungsarten

Sinus-Pulsweitenmodulation (U/f-Regelung, geberlose Stromvektorregelung)

Ausgangsfrequenzbereich

0,1 bis 400 Hz

Frequenztoleranz

Digitaler Sollwert: +0,01 % (-10 bis +50°C)

Analoger Sollwert: +0,1 % (25 +10°C)

Digitaler Sollwert: 0,01 Hz (<100 Hz), 0,1 Hz (>100 Hz)

é ARG S Gl T Analoger Sollwert: 1/1000 der max. Frequenz
) -
2 Auflésung der Ausgangs- 0,01 Hz
< frequenz
b= Uberlastbarkeit Einsatz fur starke Beanspruchung (HD): 150 % des Nennausgangsstroms Uber eine Minute
% eriastbarkel Einsatz fir normale Beanspruchung (ND): 120 % des Nennausgangsstroms uber eine Minute
& E llwert 0 bis 10 V (20 kQ), 4 bis 20 mA (250 Q), 0 bis 20 mA (250 Q)
requenzsofiwer Impulsfolgeeingang, Frequenzeinstellwert (auswahlbar)
Bremsmoment Kurzfristiges mittleres Verzégerungsmoment: 150 % (bis 1,5 kW), 100 % (bei 1,5 kW), 50 % (bei 2,2 kW), 20 %
(kurzzeitiges Spitzen- (bei FU héherer Leistung)
drehmoment) Dauerdrehmoment generatorisch: ca. 20 % (125 % mit optionalem Bremswiderstand, 10 % ED, 10 s, Bremstransistor eingebaut)
U/f-Kennlinien Programmierung beliebiger U/f-Kennlinien méglich
Sieben der folgenden Eingangssignale sind auswéhlbar: Vorwérts-/Rickwartslauf (3-Draht-Ansteuerung),
Fehlerrlicksetzung, externer Fehler (SchlieBer-/Offnerkontakteingang), Festdrehzahlbetrieb, Jog-Befehl, Beschleunigungs-/
Eingangssignale Verzégerungszeitauswahl, externe Endstufensperre (SchlieBer-/Offner-Kontakteingang), Drehzahlsuchbefehl, AUFWARTS-
/ABWARTS-Befehl, Beschleunigungs-/Verzégerungs-Haltebefehl, Auswahl lokale/dezentrale Steuerung, Kommunikations-/|
Steuerstromkreis-Klemmenauswahl, Not-Halt-Fehler, Not-Halt-Alarm, Selbsttest
Folgende Ausgangssignale sind auswéhlbar (1 SchlieBer-/Offnerkontaktausgang, 2 Optokopplerausgénge): Fehler, Betrieb,
Nulldrehzahl, Drehzahlibereinstimmung, Frequenzerkennung (Ausgangsfrequenz <= oder => Sollwert),
Ausgangssignale Drehmomentiiberschreitungserkennung, geringfigiger Fehler, Endstufensperre, Betriebsart, Frequenzumrichter bereit,
;3'5‘ erneuter Versuch wahrend Fehler, Unterspannungserkennung, Ruickwaértslauf, Drehzahlsuche, Kommunikations-
= Datenausgabe.
5 Vektorregelung ohne Ruckflhrung, automatische Vollbereich-Drehmomentverstarkung, Schlupfkompensation, 17
7] Festdrehzahlen (max.), Neustart nach voriibergehendem Spannungsausfall, DC-Bremsstrom bei Stopp/Start (50 % der
5 Frequenzumrichter-Nennleistung, max. 0,5 s), Frequenzsollwert-Offset/-Verstarkung), MEMOBUS-Kommunikation (RS-485/|
L |Standardfunktionen 422, max. 115 kBit/s), Neustartversuch bei Fehler, Drehzahlsuche, Einstellung der unteren/oberen Frequenzgrenzwerte,
Drehmoment-Uberschreitungserkennung, Frequenzsprung, Beschleunigungs-/Verzégerungszeit-Umschaltung,
Beschleunigung/Verzdgerung gesperrt, S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung, PID-Regelung, Energiesparregelung,
Parameter-Kopierfunktion.
Analogeingange 2 Analogeingénge: 0 bis 10 V, 4 bis 20 mA, 0 bis 20 mA
Brems-/Beschleunigungszeiten 0,01 bis 6000 s
Anzei Frequenzsollwert, Ausgangsfrequenz, Motorstrom
nzeige Fehler- und Status-LED
Motoriberlastschutz Elektronisches thermisches Uberlastrelais
Kurzzeitiger Uberstrom Motor l&uft bei ca. 250 % des Frequenzumrichter-Nennstroms bis zum Stillstand aus
Uberlast Starke Beanspruchung (HD): Motor l&uft nach 1 Minute mit 150 % des Frequenzumrichter-Nennstroms bis zum Stillstand aus
Normale Beanspruchung (ND): Motor l&uft nach 1 Minute mit 120 % des Frequenzumrichter-Nennstroms bis zum Stillstand aus
c | Motor lauft bis zum Stillstand aus, wenn die Zwischenkreisspannung 410 V Uberschreitet (820 V bei Frequenzumrichtern der
@ |Uberspannung
5 400-V-Klasse)
e Der Frequenzumrichter stoppt, wenn die Zwischenkreisspannung unter ca. 190 V féllt
S |Unterspannung (doppelter Wert bei Frequenzumrichtern der 400-V-Klasse)
N (unter ca. 150 V bei einphasigen Modellen)
= fee Folgende Optionen kénnen ausgewahlt werden: Abschaltung (stoppt wenn Spannungsausfall 15 ms oder langer dauert),
3 e Dauerbetrieb wenn Spannungsausfall ca. 0,5 s oder weniger dauert, Dauerbetrieb.
Kuhlkorperiberhitzung Schutz durch Thermistor
Blockierschutz-Grenzwert Unabhéngiger Blockierschutz flir Beschleunigung/Verzégerung und Betrieb mit konstanter Drehzahl
Erdschlussfehler Durch elektronische Schaltung geschutzt (Auslosegrenzwert liegt bei ca. 250 % des Nennausgangsstroms)
Ladungsanzeige Leuchtet, solange die Zwischenkreisspannung tuber 50 V liegt.
$ |Schutzklasse IP20, NEMA1
2 Kiihl Kuhllufter bei 200-V-Modellen ab 0,75 kW (1 PS) (ein/dreiphasig),
§7 uhlung 400-V-Modellen ab 1,5 kW (dreiphasig), andere Modelle sind selbstkihlend
S |Luftfeuchtigkeit max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
(3]
2 |Lagertemperatur -20°C bis +60°C (kurzfristige Temperatur wahrend des Transports)
2 [Installation In geschlossenen Raumen (ohne korrosive Gase, Staub etc.)
3
2 |H6he Gber NN max. 1000 m
o
g Vibrationen Bis zu 1 G bei 10 bis max. 20 Hz, bis zu 0,65 G bei 20 bis 50 Hz

10
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Abmessungen mit integriertem Filter

Abmessungen in mm
P - L L d(=T-T=) D VA w H H1 D1 D2 D
=&
o E ] i BOP 69,5 6,5 76
. BOP2 68
& i @ BOP4 178 50 795 | 385 | 118
g BOP7 108 77,9 | 596 | 137,5
‘ i B1P5 89,4 | 646 | 154
= ho i B2P2 140 | 183 | 55 | 964 | 666 | 163
I ‘ B4PO In Entwicklung
i = 40P2 69,4 | 116 81
40P4 29,6 99
8 il = j?z 108 | 178 50 |_779 1875
—t 42P2 944 | 9% | 454
W D1 b2 43P0
L 44P0 140 | 183 55 764 | 66,6 | 143
45P5
22?15 In Entwicklung
4015
o Q o Q

Schaffner-Unterbaufilter

T ; ° n Pt _%
c[ ;_l% 0200000000000 0000000000000 T T

m [»

real ] T
T
8| F L. ia a
£ d L
| bl
s | .
¢}
Schaffner-Modell Abmessungen
A B © D E F G H | J K L
A1000-FIV2010-SE 194 82 50 160 181 62 5,3 M5 25 56 118 M4
A1000-FIV2020-SE 169 111 50 135 156 91 5,5 M5 25 96 118 M4
3x200V A1000-FIV2030-SE 174 144 50 135 161 120 5,3 M5 25 128 118 M4
A1000-FIV2050-SE .
In Entwicklung
A1000-FIV2100-SE
1x200V A1000-FIV1010-SE 169 71 45 135 156 51 5,3 M5 22 56 118 M4
A1000-FIV1020-SE 169 111 50 135 156 91 5,3 M5 25 96 118 M4
A1000-FIV1030-SE 174 144 50 135 161 120 5,3 M5 25 128 118 M4
A1000-FIV1040-SE 174 144 50 135 161 150 5 M5 25 158 118 M4
A1000-FIV3005-SE 169 111 45 135 156 91 5,3 M5 22 96 118 M4
A1000-FIV3010-SE 169 111 45 135 156 91 5,3 M5 22 96 118 M4
3x400V A1000-FIV3020-SE 174 144 50 135 161 120 5 M5 25 128 118 M4
A1000-FIV3030-SE 304 184 56 264 288 150 6 M5 28 164 244 M5
A1000-FIV3050-SE In Entwicklung

12 V1000
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Monte

i)

X
Abmessungen Gewicht
Tw H L X Y M kg
82 50 194 181 62 M4 0,8
111 50 194 181 62 M4 11
144 50 174 161 120 M4 1,3
150 52 320 290 122 M5 2,4
188 62 362 330 160 M5 4,2
71 45 169 156 51 M4 0,6
111 50 169 156 91 M4 1,0
144 50 174 161 120 M4 5,3
N In Entwicklung
{E 111 45 169 156 91 M4 1,1
‘RE 111 45 169 156 91 M4 11
J-RE 144 50 174 161 120 M4 1,3
30-RE 150 52 306 290 122 M5 2,1
050-RE 182 62 357 330 160 M5 2,9

ene

Frequenzumrichter

Montagehalterung fur DIN-Schiene

siphasig 200 V AC VZ - 20P1/20P2/20P4/20P7 EZZ08122A
VZ - 21P5/22P2 EZZ08122B

VZ - 24P0 EZ708122C

Einphasig, 200 V AC VZ - BOP1/BOP2/BOP4 EZZ08122A
VZ - BOP7/B1P5 EZZ08122B

VZ - B2P2 EZZ08122C

VZ - B4PO EZZ08122D

Dreiphasig, 400 V AC VZ - 40P2/40P4/40P7/41P5/42P2 EZZ08122B
VZ - 44P0 EZZ08122C

Frequenzumrichter
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Abmessungen fur Kuhlkérpermontage und Einbauausschnitt

Montage des externen Kihlkdrpers Abmessungen der Einbauéffnung fiir externe Montage des Kiihlkdrpers
2 Bohrungen @ 5
_ (w3) A wa)
& I/
ﬂ 1 f
8 |
I
”J |
i
i |
i
| - I ® G——d—-—7 3 Z Abb.1
I
® w2) ! w2) ‘ :
s 9
| X ‘ R —
wi D1 = » 2
W w) \_Vierx d
Montageplatte
Min. D3
VA Produkt- Rahmen Einbauausschnitt
bezeichnung w H wi | HL | b1 | p2 | D3 [Abb. [ w2) | w3) | (H2) | i3) | A | B
20P1 100-034-075 12 | 30
20P2 68 56 69,2 2 -
20P4 100-034-076 ’ 42 50
20P7 100-034-077 128 118 62 70
>
21P5 71
o - - -
S 22P2 100-034-079 108 96 795 58 70 3
; 24P0 100-034-080 140 128 86,5 | 53,5 60 4 -
25P5 100-036-300 158 286 122 272 86,6 | 53,4 60 9 8,5 140 255
27P5 1 9 7
2011 100-036-301 198 322 160 308 89,6 | 73,4 80 10 10,5 180 287
2015 100-036-302 241 380 192 362 | 110,6 | 76,4 85 14 10,5 | 10,5 9 220 341
BOP1 69,2 12 30
BOP2 100-034-075 68 56 5 .
> = -
S BOP4 100-034-076 128 118 79,2 42 50
~ BOP7 100-035-418 108 % 79,5 58 3 }
‘>_< B1P5 100-034-079 96 70
B2P2 100-034-080 140 128 98 65 4 -
B4P0O 100-036-357 In Entwicklung
40P2 100-034-078 71 13,2 30
40P 100-036-418 2% | 40
40P7 108 % 79,5 3 }
41P5 128 118 58
Z 42P2 100-034-079 96 70
< 43P0
g 44P0 100-034-080 140 128 78 65 4 -
45P5 100-036-300 158 286 122 272 9 8,5 140 255
47P5 86.6 53,4 60 1 9 7
4011 100-036-301 198 322 160 308 ] 10 10,5 180 287
4015 734 | 80
Abb. 2 Abb. 3 Abb. 4
56 2-M4 96 4-M4 128 4-M
¢ 2-9 ¢ 2-35 ¢ 2
= A ﬂ/
A
o

148
142
€
136
200
144
e
I
128
146
200
144
e
I
I
128
146
200

; < s
130 106
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Leistungskreis

Klemmen

Bezeichnung

Funktion (Signalspezifikation)

R/L1, S/L2, T/L3

Eingangsspannungsversorgung

Zum Anschluss des Frequenzumrichters an die Versorgungsspannung.

Bei Frequenzumrichter mit einphasiger 200-V-Eingangsspannung werden nur die Klemmen R/L1 und
S/L2 verwendet.

(Die Klemme T/L3 wird nicht angeschlossen.)

U/T1, VIT2, WIT3

Motorklemmen

Zum Anschluss des Motors

Bremswiderstand-Anschluss

Steht zum AnschlieBBen eines optionalen Bremswiderstands oder einer Bremswiderstandseinheit zur

Bl B2 Verflgung.
+2 41 ZK-Drossel-Anschluss Entfernen Sie bei Anschluss einer ZK-Drossel (Option) die Kurzschlussbriicke zwischen +2 und +1.
- DC-Spannungsversorgungseingang |DC-Spannungsversorgungseingang (+1: positiv; — : negativ)*

Erdung

Erdungsklemme (Erdung muss geman der értlichen Erdungsvorschriften erfolgen).

Steuerklemmen

Typ Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalspezifikation
S1 Multifunktionseingang Auswahl 1 |Werkseinstellung: Betrieb bei GESCHLOSSEN, stoppt bei OFFEN.
<
o S2 Multifunktionseingang Auswahl 2 |Werkseinstellung: Betrieb bei GESCHLOSSEN, stoppt bei OFFEN.
(=2}
a3 S3 Multifunktionseingang Auswahl 3  [Werkseinstellung: Externer Fehler (SchlieBer)
2 24V DC, 8 mA,
g S4 Multifunktionseingang Auswahl 4 |Werkseinstellung: Fehler-Riicksetzung Optokoppler-
c Isolation
% S5 Multifunktionseingang Auswahl 5  |Werkseinstellung: Festdrehzahl-Befehisbit 1
©
%‘, S6 Multifunktionseingang Auswahl 6  |Werkseinstellung: Festdrehzahl-Befehlisbit 2
a — -
Bezugspotenzial fir programmier- e )
SC bare Multifunktionseingénge Bezugspotenzial fiir Steuersignale
[ - -
< RP Haupt Drehzghlsollwert max. 32 kHz
g Impulsfolgeeingang
% Spannungsversorgung fiir - .
9 FS Sollwertpoti +10 V (max. zulassiger Strom: 20 mA)
c
S FR1 Spannungseingang oder Stromeingang
-L% Haupt-Frequenzsollwert 0 bis +10 V DC (20 k) (Auflésung 1/1000)
o FR2 4 bis 20 mA (250 Q) oder 0 bis 20 mA (250 Q) Aufldsung: 1/500
o
% FC Bezugspotenzial fur Frequenz- oV
2 sollwerteingang
. HC Spannungsversorgung fiir +24 V (max. zulassiger Strom: 10 mA)
Sh'gngf NOT-AUS-Signal
Stopp- H1 Digitaleingang Sicherheits-Stopp
Ein- Offen: Not-Aus  Geschlossen: Normalbetrieb
gange H2 Digitaleingang Sicherheits-Stopp
2 MA SchlieBerkontaktausgang Kontaktbelastbarkeit
8 _ 250 V AC,
% MB Offner-Ausgang Werkseinstellung: "Fehler" max. 1 A
2 30V DC,
= MC Relaisausgangs-Bezugspotenzial max. 1A
[e2]
3 P1 Optokoppler-Ausgang 1 Werkseinstellung: In Betrieb
i Optokoppler-
I P2 Optokoppler-Ausgang 2 Werkseinstellung: Frequenzubereinstimmung Ausgang: +48 V DC,
=) pC Optokopplerausgangs- oV max. 50 mA
o Bezugspotenzial
PM Impulsfolgeausgang max. 33 kHz
Analo- Werkseinstellung: "Ausgangsfrequenz" 0 bis +10 V.
e Aus- () : + ) .
%angs— AM Analoger Uberwachungsausgang Ausgangsauflésung: 1/1000 om[:Xs ;ova
signale Bezugspotenzial fir " P
AC Analogausgang oV Auflésung: 8 Bit
R+ Kommunikationseingang (+)
N
% R- Kommunikationseingang (-) Bei MEMOBUS-Kommunikation QSEG%SE/;LZSZ_
z S+ Kommunikationsausgang (+) ist Steuerung Uiber RS-485- oder RS-422-Kommunikation méglich. Protokoll
o
S- Kommunikationsausgang (-)
16 V1000
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Anschluss eines Bremswiderstands

Bremswiderstand

Spannungs- Leistungs-
versorgung  schalter

THRX AUS EIN C
EREARE

MC
THRX

~—-a

Thermisches Relais fir
externen Bremswiderstand

MC T?
.
TRX
L FTAFRTB 7] |
Fehlerkontakt
AC-Drossel
AC-Drossel VZ
Spannungs- Leistungs-
versorgung schalter
< — /YY) X R/LA1 ®
TN H
—~_ /}(_m A% /YY) Y S/L2 ®
o 1 w z T3
H YY) ®
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zuléssige Nennstrom Induktivitat Max. zulassige Nennstrom Induktivitat
Motorleistung (kW) (A) (mH) Motorleistung (kW) (A) (mH)
0,12 2,0 o /=
0,25 2,0 2,0 0,2
0,55 25 42 0.4 1,3 18,0
1,1 5 2,1 0,75 2,5 8,4
1,5 10 1,1 1,5 5 4,2
2,2 15 0,71 2,2 7,5 3,6
4,0 20 0,53 4,0 10 2,2
5,5 30 0,35 55 15 1,42
7,5 40 0,265 7,5 20 1,06
11 60 0,18 11 30 0,7
15 80 0,13 15 40 0,53
ZK-Drossel
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zulassige Nennstrom Induktivitat Max. zuléssige Nennstrom Induktivitat
Motorleistung (kW) (A) (mH) Motorleistung (kW) (A) (mH)
o12 | | e
0,25 0,2
54 8
0,55 0,4 3,2 28
11 0,75
1,5 1,5
57 11
2,2 18 3 2,2
4,0 4,0 12 6,3
55 36 1 =5 23 3,6
75 7,5
1 72 0,5 1 33 1,9
15 15

V1000 11
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Sicherheitssystem
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(@) Netzfilter
Frequenzumrichter Schaffner-Netzfilter Rasmi-Netzfilter
Spannung Modell VZ Referenz Nennstrom (A) | Gewicht (kg) Referenz Nennstrom (A) | Gewicht (kg)

20P1/20P2/20P4 /20P7| A1000-FIV2010-SE 10 0,7 A1000-FIV2010-RE 10 0,8
. 21P5/22P2 A1000-FIV2020-SE 20 0,9 A1000-FIV2020-RE 20 1,1
g(')%hssl'\% 24P0 A1000-FIV2030-SE 30 1,0 A1000-FIV2030-RE 30 13
25P5/ 27P5 A1000-FIV2050-SE X A1000-FIV2060-RE 58 2,4

In Entwicklung
2011/2015 A1000-FIV2100-SE A1000-FIV2100-RE 96 4,2
BOP1/BOP2/BOP4 A1000-FIV1010-SE 10 0,5 A1000-FIV1010-RE 10 0,6
Einphasig, BOP7 / B1P5 A1000-FIV1020-SE 20 0,7 A1000-FIV1020-RE 20 1,0
200V AC B2P2 A1000-FIV1030-SE 30 1,0 A1000-FIV1030-RE 30 1,1
B4PO A1000-FIV1040-SE 40 1,1 A1000-FIV1040-RE 40 -
40P2 / 40P4 A1000-FIV3005-SE 5 0,5 A1000-FIV3005-RE 5 1,1
. 40P7 / 41P5 / 42P2/ 43P0| A1000-FIV3010-SE 10 0,75 A1000-FIV3010-RE 10 1,1
fé%hss;\% 44P0 A1000-FIV3020-SE 15 1,0 A1000-FIV3020-RE 20 1,3
45P5 / 47P5 A1000-FIV3030-SE . A1000-FIV3030-RE 29 2,1

In Entwicklung
4011 /4015 A1000-FIV3050-SE A1000-FIV3050-RE 48 2,9

(® Kommunikationskarten

Typ Produktbezeichnung Beschreibung Funktion
» Wird zum Betrieb oder Stoppen des Frequenzumrichters, zum Einstellen oder Auslesen von
) SI-N3/V DeviceNet-Optionskarte Parametern, Uberwachung der Ausgangsfrequenz, des Ausgangsstroms oder &hnlicher
2 Funktionen Gber DeviceNet-Kommunikation mit dem Host-Controller verwendet.
2 3 * Wird zum Betrieb oder Stoppen des Frequenzumrichters, zum Einstellen oder Auslesen von
S g SI-P3/V PROFIBUS-DP-Optionskarte | Parametern, Uberwachung der Ausgangsfrequenz, des Ausgangsstroms oder ahnlicher
S 5 Funktionen tber PROFIBUS-DP-Kommunikation mit dem Host-Controller verwendet.
E B  Wird zum Betrieb oder Stoppen des Frequenzumrichters, zum Einstellen oder Auslesen von
S o SI-S3/V CANopen-Optionskarte Parametern, Uberwachung der Ausgangsfrequenz, des Ausgangsstroms oder éhnlicher
Funktionen tiber CANopen-Kommunikation mit dem Host-Controller verwendet.
A1000 - CRT1 CompoNet-Optionskarte * In Entwicklung
(® Zubehor
Typen |Produktbezeichnung Beschreibung Funktionen
% JVOP-180 Dezentrale LCD-Bedienkonsole Digitale Bedienkonsole mit LCD-Display und Unterstltzung mehrerer Sprachen
02 Anschlusskabel fur dezentrale
s é 72606-WV001 Bedienkonsole (1 m)
o Cc .
a % U Anschlusskabel fiir dezentrale Kabel zum Anschluss der dezentralen Bedienkonsole
K> Bedienkonsole (3 m)
E JVOP-181 USB-Wandler/USB-Kabel USB-Wandler mit Kopier- und Speicherfunktion
[}
Qo
N PS-UDC24 24V DC-Optionskarte 24 V DC-Elektronikversorgung

@ Computersoftware

Typen Produktbezeichnung Beschreibung Installation
% CX-Drive Computersoftware Softwarepaket zur Konfiguration und Uberwachung
s
c% CX-One Computersoftware Softwarepaket zur Konfiguration und Uberwachung

Frequ

enzumrichter
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(6) Bremseinheit, Bremswiderstands-Einheit

Frequenzumrichter Bremswiderstands-Einheit
zu:\'.':ligéige Frequenzumrichtermodell VZ AnschlieBbarer min. éu(iﬂllzrg’u%g;.uicl)nss)tallation S0 A G IS
Spannung aul\élo;?]r-s_ _ _ _ _ Widerstand () ] ——
Ieistu%g (ka) Dreiphasig Einphasig ERF-150WJ_ Widerstand () Anzahl Bremsmoment %

0,12 20P1 BOP1 300 401 400 1 220

0,25 20P2 BOP2 300 401 400 1 220

0,55 20P4 BOP4 200 201 200 1 220

11 20P7 BOP7 120 201 200 1 125

200V 1,5 21P5 B1P5 60 101 100 1 125

(ein-/drei- 2,2 22P2 B2P2 60 700 70 1 120

phasig) 40 24P0 B4PO 32 620 62 1 100
55 25P5 - 16
7,5 27P5 - 9,6

11 2011 9,6 -

15 2015 9,6

0,37 40P2 - 750 751 750 1 230

0,55 40P4 - 750 751 750 1 230

1,1 40P7 - 510 751 750 1 130

1,5 41P5 - 240 401 400 1 125

400V 2,2 42P2 - 200 301 300 1 115

- : 3,0 43P0 -

(dreiphasig) 20 24P0 — 100 401 400 2 105
5,5 45P5 - 32
7,5 47P5 - 32

11 4011 - 20 - -

15 4015 - 20

(6) Montagezubehdor

Typen Produktbezeichnung Beschreibung Geeignet fir Modelle
VZ-20P1/20P2/20P4/20P7
EZZ08122A VZ-BOP1/BOP2/BOP4
) VZ-21P5/22P2
S EZZ08122B VZ-BOP7/B1P5
5 Zur Montage des Frequenzumrichters auf VZ-40P2/40P4/40P7/41P5/42P2
(%2} DIN-Schiene erforderlich VZ-24P0
% EZZ08122C VZ-B2P2
VZ-44P0
EZZ08122D VZ-B4P0
VZ-20P1/20P2
100-034-075 VZ-BOP1/BOP2
100-034-076 \\g ggﬁi
100-034-077 VZ-20P7
g 100-034-078 VZ-40P2
Ee)
% VZ-21P5/22P2
2 100-034-079 VZ-B1P5
< VZ-41P5/42P2/43P0
c Zusétzliche Artikel zur Montage des \VZ-24P0
g 100-034-080 Frequenzumrichters mit Kiihlkérper auBerhalb der VZ-B2P2
g Montagetafel. \Z-44P0
g’ 100-036-357 VZ-B4PO
9]
o VZ-BOP7
© o -
K 100-036-418 VZ-40P2/40P4
VZ-25P5/27P5
100-036-300 VZ-45P5/47P5
VZ-2011
100-036-301 VZ-4011/4015
100-036-302 VZ-2015

22
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Cat. No. 168E-DE-01

Frequenzumrichter 23



7 OMRON

YASKAWA

OMRON EUROPE BV. Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, Niederlande. Tel: +31 (0) 23 568 13 00 Fax: +31 (0) 23 568 13 88 www.omron-industrial.com

DEUTSCHLAND

Omron Electronics GmbH
Elisabeth-Selbert-Strasse 17, D-40764 Langenfeld
Tel: +49 (0) 2173 680 00

Fax: +49 (0) 2173 680 04 00

www.omron.de

Berlin Tel: +49 (0) 30 435 57 70
Diisseldorf Tel: +49 (0) 2173 680 00
Hamburg  Tel: +49 (0) 40 767 590
Miinchen  Tel: +49 (0) 89 379 07 96
Stuttgart  Tel: +49 (0) 7032 81 13 10

OSTERREICH

Omron Electronics Ges.m.b.H.

Europaring F15/502, A-2345 Brunn am Gebirge
Tel.: +43 (0) 2236 377 800

Fax: +43 (0) 2236 377 800 160

www.omron.at

SCHWEIZ

Omron Electronics AG

Sennweidstrasse 44, CH-6312 Steinhausen
Tel: +41 (0) 41 748 13 13

Fax: +41 (0) 41 748 13 45

www.omron.ch

Romanel  Tel: +41 (0) 21 643 7575

Belgien
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
www.omron.be

Danemark
Tel: +45 43 44 00 11
www.omron.dk

Finnland
Tel: +358 (0) 207 464 200
www.omron.fi

Frankreich
Tel: +33 (0) 1 56 63 70 00
www.omron.fr

Grof3britannien
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
www.omron.co.uk

Italien
Tel: +39 02 326 81
www.omron.it

Niederlande
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
www.omron.nl

Norwegen
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
www.omron.no

Polen
Tel: +48 (0) 22 645 78 60
www.omron.pl

Portugal
Tel: +351 21 942 94 00
www.omron.pt

Russland
Tel: +7 495 648 94 50
www.omron-industrial.ru

Schweden
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
www.omron.se

Spanien
Tel: +34 913 777 900
www.omron.es

Tschechische Republik
Tel: +420 234 602 602
www.omron-industrial.cz

Tiirkei
Tel: +90 (0) 216 474 00 40
www.omron.com.tr

Ungarn
Tel: +36 1399 30 50
www.omron.hu

Naher Osten & Afrika
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
www.omron-industrial.com

Weitere Omron-Niederlassungen
www.omron-industrial.com

Autorisierter Vertriebspartner:

KPP_V1000_DE02_0607

Steuerungssysteme

® Speicherprogrammierbare Steuerungen e Programmierbare Bedienterminals e Dezentrale E/A

Antriebstechnik und Motion-Controller

* Motion-Controller e Servosysteme e Frequenzumrichter

Steuerungskomponenten

e Temperaturregler ® Spannungsversorgungen e Zeitrelais ® Zahler

Kleinsteuergeridte

¢ Digitale Anzeigen fiir Schalttafelmontage e Elektromechanische Relais
o Uberwachungsvorrichtungen e Halbleiterrelais ® Positionsschalter
o Drucktaster e Niederspannungsschaltgerdte

Sensorik & Sicherheit

e Fotoelektrische Sensoren e Induktive Sensoren e Kapazitdts- & Drucksensoren

e Kabelsteckverbinder e Abstands- & Breitenmesssensoren

o Bildverarbeitung/Intelligente Sensoren e Sicherheitsnetzwerke
e Sicherheits-Sensoren e Sicherheitsmodule/Relaismodule

o Sicherheitstiirschalter/Verriegelungsschalter mit Zuhaltung

Auch wenn wir stets um Perfektion bemdht sind, tibernehmen Omron Europe BV und ihre angegliederten Tochtergesellschaften
keinerlei Verantwortung fiir die Korrektheit oder Vollstandigkeit der in diesem Dokument enthaltenen Informationen. Wir behalten
uns das Recht vor, jederzeit ohne vorherige Ankii beliebige vorzunehmen.




