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黑箱型  
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设备列表 

标准供件 

名称 型号 编号 数量 备注 

CV-1201/MU-101C  纵向型 
显示器单元 

CV-1202/MU-101C  
1 

横向型 

选择一项。
SP06-01101 
（用于显示单元）

CV-1203  用于 FCV-1200L 
处理器单元 

CV-1203M  
1 

用于 FCV-1200LM  

备件  SP02-04200 000-012-451 1 套 SP02-04001 （处理器单元） 

FP02-05100 000-012-474 
用于横向型显示器单元 FP02-05101 
（悬架） 
FP06-01102（防护罩） 

附件 

FP02-05110 000-012-475 

1 套
用于纵向型显示器单元 FP02-05101 
（悬架）, 
FP02-05022（防护罩） 

CP02-06540 
（FCV-1200L，一体式） 

000-012-464 
06S4078 *1.5* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP02-06501 

CP02-06560 
（FCV-1200LM，一体式) 

000-012-466 
06S4078 *1.5* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP03-06511 

CP02-06500 
（FCV-1200L, 一体式） 000-012-453 

06S4078 *5* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP02-06501 

CP02-06510 
（FCV-1200LM，一体式） 000-012-454 

06S4078 *5* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP02-06511 

CP02-06550 
（FCV-1200L, 一体式） 000-012-465 

06S4078 *10* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP02-06501 

安装材料 

CP02-06570 
（FCV-1200LM，一体式） 000-012-467 

1 set

06S4078 *10* 米 
MJ-A10SPF0002-0015（0.15 米） 
CP02-06511 

探头 探头可选 1、2 或 3 kW 型号。详情请参阅 viii - xix 页。 
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黑箱型 

名称 型号 编号 数量 备注 

CV-1201-E-15  
1.5 米电缆 

纵向型 

CV-1201-E-50  
5 米电缆 

纵向型 

CV-1202-E-15  
1.5 米电缆 

横向型 

控制单元 

CV-1202-E-50  

1 

5 米电缆 

横向型 

选择一种

CV-1203  无探头 
处理器单元 

CV-1203M  
1 

带探头 

备件 SP02-04210 000-012-452 1 套
SP02-04001（处理器单元） 

SP06-01111（接口单元） 

接口单元 IF-8000  1  

FP06-01120 006-556-260 1 套 横向型 

FP02-05111 001-413-710 1 套 嵌入安装类型 
附件 

06-021-2121 100-320-101 1 
护盖 

用于控制单元 

CP02-06520 
(FCV-1200L) 000-012-455 

06S4078 *5* 米  
CP02-06501 

CP02-06530 
(FCV-1200LM) 000-012-456 

06S4078 *5* 米  
CP02-06511 

CP02-06680 
(FCV-1200L) 

000-012-468 
06S4078 *10* 米  
CP02-06501 

CP02-06690 
(FCV-1200LM) 000-012-469 

1 套 

06S4078 *10* 米  
CP02-06511 

CP02-06610 000-012-480 1.5 米电缆 

安装材料 

CP02-06620 000-012-481 
1 套 

5 米电缆 

探头 探头可选 1、2 或 3 kW 型号。详情请参阅 viii - xix 页。 

 

 

选用设备 

名称 型号 编号 数量 备注 

显示器单元 MU-101C-H  1 套 横向型、带附件和备件 

显示器单元 MU-101C-V  1 套 纵向型、带附件和备件 

鱼探仪接口 VI-1100A    

开关盒 EX-7    

（续下页） 
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选用设备（续） 

整流器 RU-1746B-2    

MJ-A6SPF0012-050 000-134-424 1 6 针-6 针，5 米，用于导航设备

MJ-A6SPF0012-100 000-133-817 1 6 针-6 针，10 米，用于导航设备

MJ-A6SPF0011-050 000-132-244 1 6 针-4 针，5 米，用于导航设备

MJ-A6SPF0011-100 000-132-336 1 6 针-4 针，10 米，用于导航设备

MJ-A10SPF0002-0015 000-142-879 
1 10 针-10 针，0.15 米，仅用于控

制单元 

MJ-A10SPF0002-050 000-131-411 
1 10 针-10 针，5 米，仅用于控制

单元 

06S4078*1.5 米* 000-142-901 1 用于显示器单元 

06S4078*5 米* 000-142-902 1 用于显示器单元 

06S4078*10 米* 000-142-900 1 用于显示器单元 

电缆 

NCS255AD-254P-L500 000-142-518 1 用于一体化双频探头 

ETR-5D  1 套  
收发单元 

ETR-10D  1 套  

T-02MSB 000-040-040 1 贯穿船体安装 

T-02MTB 000-040-026 1 艉板安装 水温传感器 

T-03MSB 000-040-027 1 贯穿船体安装 

SRCN6A25-24P 000-508-676 1 用于 EXIF 电路板组件 

FM14-8P 000-511-408 1 用于 FNZ-18 接头 

NCS-254-P 000-506-505 1 用于连接探头 

EXIF 电路板组件 OP02-81 000-012-463 1 套 用于 FCV-1200L 

接口单元 IF-8000  1 套  

一体式显示器单元

嵌入安装工具包 
OP06-16 006-556-300 

1 套 用于显示器单元和控制单元 

分体式显示器单元

嵌入安装工具包 
OP06-17 006-556-310 

1 套 用于显示器单元 

控制单元嵌入安装

工具包 
OP06-18 006-556-320 

1 套 用于控制单元，黑箱型 

OP02-83-1.5 001-413-600 1 套 1.5 米电缆 

OP02-83-5 001-413-610 1 套 5 米电缆 
一体式嵌入安装 

OP06-15-1.5 006-559-140 1 套 1.5 米电缆 
分体式安装工具包 

OP06-15-5 006-559-150 1 套 5 米电缆 
一体式桌面 

电缆组件 80-0654 001-413-880 1 用于程序改订 

CV-1201-E  1 纵向型 
控制单元 

CV-1202-E  1 横向型 

增压器盒 BT-5  1  
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可配备探头 
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1. 安装 

 

1.1 显示器单元，控制单元 

显示器单元和控制单元可安装为一个单元（一体式）或者两个独立的单元。将其安装为分体式单元

时，必须选择“分体式显示器单元安装工具包”。此外，这些单元还可安装在面板中（需要可选嵌

入式安装工具包），一起或单独安装。请参阅本手册后段的外形图了解详情。 

安装注意事项 

 安装单元，避免阳光直射。 

 查看显示屏幕信息时，操作者应当面对船首。 

 操作控制单元时，选择便于观察屏幕的位置。 

 在单元四周留置足够的空间，以便维护和检修。请参阅本手册后段的外形图了解推荐的维护

空间。 

安装步骤 

桌面安装 

1. 用四颗自攻螺钉将安装底座紧固在安装位置。 

 

图 1-1 安装底座 
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对于纵向型一体式显示器单元 

a) 将信号线（连接控制单元和显示单元）穿过悬架插槽，然后将其连接至显示单元。 

 

图 1-2 悬架 

b) 用四颗紧固螺钉 (M4x10) 固定显示单元后部的悬架。 

 

图 1-3 悬架，后视图 

对于横向型一体式显示器单元 

a) 用四颗紧固螺钉 (M4x10) 连接显示单元后部的悬架。 

 

图 1-4 悬架，后视图 
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分体式、黑箱型显示单元（垂直型控制单元） 

1. 卸下显示单元后部的耦合板，将显示单元与控制单元分离。 

2. 将信号线（连接接口单元和显示单元）穿过悬架插槽，然后将其连接至显示单元。 

 

图 1-5 显示器单元，后视图 

3. 用四颗紧固螺钉 (M4x10) 连接显示单元后部的悬架。 

 

图 1-6 悬架，后视图 

分体式、黑箱型显示单元（水平型控制单元） 

1. 卸下显示单元后部的耦合板，将显示单元与控制单元分离。 

2. 用四颗紧固螺钉 (M4x10) 连接显示单元后部的悬架。 

 

图 1-7 悬架，后视图 
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3. 对用于将悬架紧固在安装底座上的镦粗螺钉 (M6x16, 2 颗) 的螺纹涂覆护层。 

4. 用两颗镦粗螺钉将悬架（或者显示单元）紧固在安装底座上。（通过上端的固定孔将显示单元

倾斜 20°；通过下端的固定孔使其倾斜 9°。） 

 

图 1-8 将悬架紧固在安装底座上 

一体式显示器单元嵌入安装工具包 

请参照本手册背面的外形图。 

一体式显示器单元嵌入安装工具包类型 OP06-16，编号：006-556-300 

名称 型号 编号 数量 备注 

安装夹具 06-021-1311 100-279-610 1  

自攻螺钉 5×20 000-162-609-10 6  

六角螺钉 M4×12 000-162-939-10 4  

1. 参照 D-2A/D-2B 页，在安装位置设计一个开口。 

2. 用四颗六角螺钉将控制单元和显示器单元与安装夹具紧固在一起。 

 

图 1-9 如何嵌入安装一体式显示器单元 

3. 用六颗自攻螺钉将显示器单元紧固在安装位置。 
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分体式显示器单元嵌入安装工具包 

分体式显示器单元嵌入安装工具包型号 OP06-17，编号：006-556-310 

名称 型号 编号 数量 备注 

安装夹具 06-021-1321 100-279-622 1  

自攻螺钉 5×20 000-162-609-10 4  

六角螺钉 M4×12 000-162-939-10 4  

1. 参照 D-8A/D-8B 页，在安装位置设计一个开口。 

2. 用四颗六角螺钉将安装夹具紧固在显示器单元上。 

 

图 1-10 如何嵌入安装控制单元 

3. 用四颗自攻螺钉将显示器单元与安装夹具紧固在安装位置上。 

分体式控制单元嵌入安装工具包 

控制单元嵌入安装工具包 OP06-18（编号 006-556-320） 

分体式安装工具包 OP02-83-1.5（编号 001-413-600） 

分体式安装工具包 OP02-83-5（编号 001-413-610） 

名称 型号 编号 数量 备注 

安装夹具 06-021-2101 100-279-731 1  

自攻螺钉 5×20 000-162-609-10 4  

六角螺钉 M4×12 000-162-939-10 2  

MJ-A10SPF002-015 000-142-878 1.5 米 
电缆组件 

MJ-A10SPF002-050 000-131-411 
1 

5 米 
仅 OP02-83 
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1. 参照 D-5A/D-5B 页，在安装位置设计一个开口。 

2. 用两颗六角螺钉将安装夹具紧固在控制单元上。 

 

图 1-11 如何嵌入安装分体式控制单元 

3. 用四颗自攻螺钉将控制单元紧固在安装位置。  

分体式安装工具包 

独立安装显示器单元和控制单元时，必须选择“分体式安装工具包”或“控制单元嵌入安装工具

包”。以下是分体式安装工具包所含配件。安装步骤与黑箱型控制单元的相同。（请参阅下页。）有

关控制单元嵌入安装工具包的详情，请参阅上述章节。 

分体式安装工具包 OP06-15-1.5（带 1.5 米电缆，编号 006-559-140） 

分体式安装工具包 OP06-15-5（带 5 米电缆，编号 006-559-150） 

名称 型号 代码 数量 备注 

MJ-A10SPF0002-015 000-142-878 1.5 米 
电缆 

MJ-A10SPF0002-050 000-131-411 
1 

5 米 

控制单元支架 06-021-2112 100-281-880 1  

控制单元安装底座 06-021-2111 100-279-740 1  

自攻螺钉 5×20 000-162-608-10 2  

六角螺钉 M4×12 000-162-939-10 4  

装饰插头 DP-687 000-808-417 2  

黑箱型 

自供应显示器和互连电缆（D 型接头、3 排 15 针、最长为 15 米）。将显示器连接至接口单元，

必须符合如下所示规格。 

 VGA 型 

 模拟 RGB 0.7 Vpp，正极性 

 TLL 电平 H、V，负极性 
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黑箱型控制单元 

控制单元有两种类型：纵向型和横向型横向型控制单元可安装于桌面或嵌入安装于面板里。对于桌

面安装，控制单元应紧固至控制单元安装底座（作为附件提供）上。纵向型控制单元设计适于嵌入

安装。对于嵌入安装，控制单元应紧固至安装夹具（作为附件提供）上。 

有关安装尺寸，请参阅本手册末段的外形图。 

1. 用两颗 5×20 自攻螺钉将控制单元安装底座紧固在安装位置。 

2. 用两颗 M4×12 六角螺钉将控制单元紧固在控制单元支架上。 

3. 从控制单元安装底座顶部的通孔插入螺丝刀，然后轻轻拧紧两颗 M4X12 六角螺钉。 

 

图 1-12 如何安装黑箱型控制单元 

4. 将控制单元置于控制单元安装底座处，紧固步骤 3 中插入的六角螺钉。 

5. 将装饰帽（2 个）置于控制单元安装底座顶部的孔上。 

6. 安装护盖以保护控制单元。 

 



 1-8 

1.2 处理器单元 

处理器单元有两种型号：CV-1203 (FCV-1200L) 和 CV-1203M (FCV-1203LM)。带 EXIF 电路板

组件。（标准 FCV-1200LM，可选 FCV-1200L）可接入鱼探仪接口、开关盒等外部设备。  

该单元可安装在甲板、桌面或舱壁上。选择安装位置时请考虑以下要点。  

 安装单元，避免阳光直射。 

 选择温度和湿度稳定且适宜的位置。 

 考虑连接处理器单元和显示器和/或接口单元的电缆长度。 

 安装于容易拆除护盖、易于走线的位置。 

 当安装在舱壁时，应确保安装位置足够结实牢固，以便能够在船体的正常颠簸摇晃状况之下支

承单元。  

 在单元四周留置足够的空间，以便维护和检修。请参阅本手册后段的外形图了解推荐的维护

空间。 

桌面或甲板安装：请使用四颗自攻螺丝来固定。 

舱壁安装：在安装位置拧入四颗自攻螺钉，螺丝突出长度为 5 毫米。将处理器单元固定在螺钉上

并拧紧螺钉。 
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1.3 接口单元  

黑箱型系统配有接口单元 IF-8000，它在标准型系统中为选购件。它可安装在甲板、桌面或舱壁上。

根据下列要点选择安装位置： 

 安装位置应远离受到水溅的地方。 

 至处理器单元的电缆最大长度为 10 米。 

 在单元四周留置足够的空间，以便维护和检修。请参阅本手册后段的外形图了解推荐的维护

空间。 

 当安装在舱壁时，应确保安装位置足够结实牢固，以便能够在船体的正常颠簸摇晃状况之下支

承单元。 

桌面或甲板安装：请使用四颗自攻螺丝来固定。 

舱壁安装：在上面的固定孔拧入自攻螺丝，螺丝突出长度为 5 毫米。将接口单元固定在螺钉上。

在下面的固定孔拧入螺丝并紧固。最后，拧紧上面固定孔的螺丝。 

1.4 探头 

视频鱼探仪的性能取决于探头的位置。应当选择受气泡影响最小的地方，因为湍流会阻碍声音的传

播途径。此外，选择受引擎噪音干扰最小的地方。众所周知，常速航行时，在船首最初降落和下一

个海浪升起的地方，气泡是最少的。在小型低速船只上，探头安装的最佳位置在船长的 1/3 和 1/2 

之间（从船首算起）。 

注意：船在正常航行时，探头的正面必须面向海底。 

1.5 水温传感器（选件） 

艉板安装水温传感器 T-02 MTB 

 用电缆夹把电缆固定于艉板上的方便

位置。 

 当使电缆通过艉板时，钻一个直径大约

为 17 毫米的孔，以便让接头通过。电

缆通过此孔后，用密封剂将其密封。 

 

图 1-13 艉板安装水温传感器 T-02MTB 的 

安装方法 
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贯穿船体安装水温传感器 T-02MSB、T-03MSB 

根据下列要点选择合适的安装位置： 

 选择船中间平坦位置。传感器的安装不必完全垂直，但安装位置应能确保当船舶进干坞时传感

器不会受损。 

 安装位置应远离散热设备。 

 安装位置应远离排水管。 

 选择一个振动最小的位置。 

 

图 1-14 贯穿船体安装水温传感器 T-02MSB、T-03MSB 

1.6 增压器盒（选件） 
增压器盒可以连接 5 kW 探头 (28F-38M, 50F-38)。也可连接 10 kW探头(28F-72, 50F-70)，但

最大输出功率为 5 kW。详情请参阅《操作手册》。
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2. 布线 

请参考本手册后段的接线图，了解更多详细信息。 

当 D 型接头太大无法穿过（显示器单元、处理器单元和接口单元上的）通孔时，请拆除接头帽。

用乙烯基胶带缠绕连线，将电缆穿过通孔。电缆可穿过直径为 30 毫米的通孔。  

标准型 FCV-1200L 

 

图 2-1 标准型 FCV-1200L 接线图 
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黑箱型 FCV-1200L 

 

图 2-2 黑箱型 FCV-1200L 接线图 
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标准型 FCV-1200LM 

 

图 2-3 标准型 FCV-1200LM 接线图 
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黑箱型 FCV-1200LM 

 

图 2-4 黑箱型 FCV-1200LM 接线图 
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2.1 标准设备布线 

探头（仅 FCV-1200L） 

将探头电缆远离电源线以防干扰。将电缆连接至处理器单元背面的探头接头。如下图所示装配电缆。 

 

图 2-5 探头电缆装配 

注意：使用电缆组件连接双频探头。NCS255AD-254P-L500 （选件）。 

鱼探仪接口（仅 FCV-1200LM） 

鱼探仪接口 VI-1100A 连接彩色视频鱼探仪、收发单元 (ETR-5D/ETR-10D)、开关盒 EX-7 等外

部设备。将接头 SRCN6A25-24P（随产品提供）连接至收发单元随附的信号线组件。 

注 1：用于 FCV-1200L，EXIF 电路板组件（选件）连接外部设备。接头 SRCN6A25-24P 为可

选配件。 

注 2：鱼群遥测仪可连接至 EXT-H 或 EXT-L。 

 

图 2-6 电缆装配，鱼探仪接口接头 
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电源线 

本鱼探仪根据设计使用 12-24 VDC 电源供电。为避免功率损耗，请使用 DPYCYS-2.0（或同等

规格）电源线或同等产品。铠装应位于接头套内。连接针脚时请确定极性。 

 

图 2-7 电源线装配 

接地 

处理器单元、显示器单元和接口单元应接地，以防相互干扰。将单元与船只上部结构之间的接地板

或地线连接至地面。 

 

接口单元 IF-8000 

接口单元 IF-8000 为 FCV-1200LM 标准配件，为 FCV-1200L 的可选配件。 

 

图 2-8 接口单元，后视图 
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用显视器（最长 15 米）电缆连接商用显视器。需要一个带三排针脚的 D 型 15P 接头，用来连

接接口单元。显视器应达到以下要求： 

VGA 型 

模拟 RGB 0.7 Vpp，正极性 

TTL 电平 H、V，负极性  

注 1：可连接两个接口单元。 

注 2：当连接显示器单元 MC-101C 或接口单元至终端机 DATA/VIDEO OUT（数据/视频输出）

时，其接头会触碰到 DATA/VIDEO IN（数据/视频输入）的接头。为避免触碰，按下图切除橡胶帽

和固定金具，然后将其连接到接口单元。 

 

图 2-9 从接头 DATA/VIDEO IN（数据/视频输入）和 DATA/VIDEO OUT（数据/视频输出）拆除

固定金属件和橡胶帽 

注 3：将接口单元连接至显示器单元 Unit MU-101C 或并连两个接口单元时，电缆长度须按如下

要求：此外，不可使用两条 10 米长的电缆（06S4078 型）。 

 

图 2-10 系统配置和电缆长度 
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2.2 选用设备布线 

导航设备 

使用 MJ-A6SPF0011/0012 型电缆（选件）将导航设备连接至黑箱系统的标准 LCD 显示器单元

或接口单元的 NMEA 接头。详情请参阅本手册后段的接线图。 

水温传感器 T-02MSB, T-02MTB, T-03MSB 

将水温传感器电缆连接至位于处理器单元上的 TEMP 接口。 

渔网探测器 FNZ-18 

使用 FM14-8P 型（选件）接头和五对 CO-SPEVV-SB-C 0.2X5P 电缆（或同等产品，自供应）

连接渔网探测器至处理器单元上的 SONDE 接头。按如下所示将接头连接到电缆上。 

模拟探测器信号和探测器温度也可输入。详情请参阅本手册末段的接线图。 

 

图 2-11 渔网探测器电缆装配 
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EXIF 电路板组件 

在连接鱼群遥测仪（位于同型船或主船上）、收发器或其他视频鱼探仪于 FCV-1200L 上时，需要安装

于处理器单元 CV-1203 内部的 EXIF 电路板组件（OP02-81 型，编号 000-012-463）。以下为 EXIF 

电路板组件套件内容。对于连接电缆，使用 S-02-6-10 型（24P, 10 米，编号 002-962-030）。 

名称 型号 编号 数量 备注 

EXIF 组件 OP02-81 001-413-440 1  

平头螺钉 M4×10 000-163-191-10 3  

SRCN 接头 SRCN6A25-24P 000-160-740-10 2  

1. 松开 13 颗螺钉 (M4X8)，卸除处理器单元护盖。  

 

图 2-12 处理器单元  CV-1203，后视图 

2. 松开两颗螺钉并卸除隔板。（螺钉和隔板可丢弃。） 

3. 如下图所示，松开标有 % 的螺钉。（可丢弃该螺钉。） 

4. 用三颗螺钉（M4×10，随产品提供）将 EXIF 电路板紧固至机壳。 

 

图 2-13 处理器单元 CV-1203，左侧视图 

5. 连接电源断路器 02P6278 上的 J1 和主板上的 J7 之间的 EXIF 组件。对于计程仪型视频

鱼探仪，请参阅 3-23 页。 

6. 关上护盖。 



 2-10 

2.3 输入/输出语句 

输入语句 

语句 数据 备注 

GGA 时间、位置  

GLC GRI, TD (Loran C)  

GLL 经纬度  

GTD TD (Loran C)  

MTW 水温  

RMA 经纬度、TD (Loran C)、对地航速和对地航向  

RMB 推荐的最少导航信息  

RMC 经纬度 (GPS)、对地航速和对地航向  

VTG 对地航速和对地航向  

hve 起伏数据（卫星罗经）P 语句  

att 横摇角、纵摇角（卫星罗经）P 语句  

输出语句 

语句 数据 备注 

DBS 水面下深度 版本 1.5 

DBT 探头下的深度 版本 1.5 

DPT 探头下的深度 版本 2.0 

MTW 水温 版本 1.5. 版本 2.0 连接水温传感器 

TLL（目标数据） 目标位置 版本 2.0 

VRM（可变距标） 水深 版本 1.5. 版本 2.0 

CIF 输入信号 

信号 数据 备注 

66 水流（潮汐）速度，当前航线  

D3 探测器水温、深度  
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3. 初始设置 

本节提供设备初始设置的必要信息。首先打开电源并设置显示语言。对于 FCV-1200L，根据型

号（只适用于 FURUNO 探头）或规格输入使用的探头。对于每个型号，根据需要执行其他步

骤。 

3.1 设置语言 

1. 开启电源。出现如下显示。 

注意：你机器上的显示画面可能旋转了 90 度。第 3.2 节所述操作可调整画面方向。 

Please set language.
([   /   ]: Select, [+]: Enter)

XXXXXXXX
XXXXXXXX

English
XXXXX

(For Japanese customers)

(Japanese)

 

图 3-1 初始显示屏幕 

2. 按 [ ] 选择 English（英语），然后按 [+] 键设置。以下显示只出现在 FCV-1200L 上。 

    

Carrry out transducer setting.
Press any key to go to Transducer setting menu.

 

3. FCV-1200L：更改画面方向（如有需要）并设置探头类型，然后进入相应章节。 

FCV-1200LM：更改画面方向（如有需要），再关闭电源。进入 3.4 节，根据已连接设备（收

发单元、外部鱼探仪、画面记录仪、鱼群遥测仪）执行相应步骤。然后进入相应章节。 
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3.2 显示类型 

如果您的画面旋转 90º，执行如下操作： 

1. 按任意键显示安装主菜单。 

 

图 3-2 安装主菜单 

2. 按 [+] 选择 INSTALLATION（安装）。 

XDCR SETTING   INSTALLATION   DEMO 

MONITOR TYPE : LANDSCAPE   

SOUND SPEED : 1500.0 m/s (1~2000)

[-/+]: Change setting, Turn OFF to exit
 

图 3-3 安装菜单 
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3. 按 [ ] 选择显示器类型，然后按 [+] 打开对话框。 

    
PORTRAIT   LANDSCAPE

   

4. 按 [+] 或 [-] 选择合适的显示器类型，然后按 [+] 关闭对话框。 

5. 关闭电源以更改画面定位。 

3.3 探头数据（仅 FCV-1200L） 

本节提供输入探头数据所需的信息。根据探头型号（用于 FURUNO 探头，3-4 页）或规格（3-5 

页）输入探头。FCV-1200L 设置用于以下非 FURUNO 探头。 

制造商 频率 探头型号 备注 

Simrad 38kHz 38E-9-18S1(2kW)  

Airmar 38kHz 38E-M42(3kW)  

28kHz 28/55/100(3kW)  

33kHz 36/65/110(3kW)  

36kHz 32/40(3kW)  

41kHz 40/75(3kW)  

50/200/400(2kW)  50kHz 

50/3K/3F(3kW)  

55kHz 28/55/100(3kW)  

60kHz 36/65/110(3kW)  

67kHz 40/75(3kW)  

100kHz 28/55/100(3kW)  

118kHz 36/65/110(3kW)  

200kHz 50/200/400(2kW)  

Honda（本田） 

400kHz 50/200/400(2kW)  

50kHz TGM50/200 Suzuki（铃木） 

200kHz TGM50/200 

与 FURUNO 50/200-1T(1kW) 相同 
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通过探头型号输入探头数据 
注 1：若您从 3.1 段继续，请进入步骤 2。 

注 2：如果您已进入探头设置且希望再次确认，开启电源时按住任何键。 

1. 开启电源。 

2. 按任意键显示以下菜单。 

 

图 3-4 安装主菜单 

3. 按 [ ] 选择高频 ([HIGH] FREQ) 或低频 ([LOW] FREQ)，然后按 [+] 键显示对话框。（对话

框外观取决于所使用的显示器单元。）对话框底部的滚动条显示与全部菜单有关的光标位置。 

 

4. 按 [+] 或 [-] 选择探头频率，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

5. 按 [ ] 选择探头 (TRANSDUCER)，然后按 [+] 打开对话框。以下对话框用于 200 kHz 探头。 

    

200B-5S (1kW)   50/200-1ST (1kW)  50/200-1T (1 kW)  200 -8/8  (2 kW)

 

6. 按 [+] 或 [-] 选择型号，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。  

7. 要在低功率下操纵探头（如船只在干坞上时），按 [ ] 选择 TX POWER（TX 功率）然后按 [+] 

打开对话框。 

    
MAX  1/2   1/4   1/8   1/16   MIN
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8. 按 [+] 或 [-] 选择合适的功率，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。正常设置为 MAX（最大）。

MIN（最小）意为发射功率小于 1W。  

9. 若安装有其他探头，按步骤 1-6 输入其他探头的型号。 

注意：对于双频探头，输入高频和低频，并为高频和低频设置相同的探头型号。  

10. 确定设置并关闭电源。  

注意：如果系统监测到频率不匹配，下一次开启电源设备时，将出现消息 “Press any key to go to 

Transducer setting menu.”(频率不匹配错误！按任意键进入探头设置菜单。)请按任意键进入探头

设置菜单并重新输入探头数据。 

根据探头规格输入探头数据 

请参阅 FURUNO 信息了解新探头或其他制造商的探头详情。 

注 1：若您从 3.1 段继续，请进入步骤 2。 

注 2：如果您已进入探头设置且希望再次确认，开启电源时按住任何键。  

1. 开启电源。 

2. 按任意键。 

3. 按 [ ] 选择 XDCR SELECT（XDCR 选择），然后按 [+] 显示如下对话框。 

    
TYPE   MANUAL

 

4. 按 [+] 选择 MANUAL（手动），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。屏幕显示类似于下图： 

XDCR SETTING   INSTALLATION   DEMO 

XDCR SELECT : MANUAL   

[HIGH] FREQ : --- kHz
 SUPPLY VOLT : --- V
 TX POWER : MAX

[LOW] FREQ : --- kHz
 SUPPLY VOLT : --- V
 TX POWER : MAX

INVERTER FREQ : STD (62/125/188 kHz)

[-/+]: Change setting, Turn OFF to exit

Select how to set XDCR type.

NOTE: Don't select the item which is
within  +/- 3kHz of power supply freq.

 

图 3-5 手动输入探头规格菜单 
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5. 执行以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。 

a) 按 [ ] 选择 [HIGH] FREQ （高频 ）或 [LOW] FREQ（低频），然后按 [+] 键打开对话框。 

       
--- kHz

 

b) 按 [+] 或 [-] 输入探头频率，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

c) 按 [ ] 选择 SUPPLY VOLT（电源电压），然后按 [+] 打开对话框。 

       
--- V

 

d) 按 [+] 或 [-] 输入探头电压，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

e) 要在低功率下操纵探头（如船只在干坞上时），按 [ ] 选择 TX POWER（TX 功率），然

后按 [+] 打开对话框。 

       
MAX  1/2   1/4   1/8   1/16   MIN

 

f) 按 [-] 选择 MAX （最大），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

g) 若探头频率与功率频率相同，画面中将出现噪讯。要阻止此类事件发生，须更改逆变器（功率）

频率。按 [ ] 选择 INVERTER FREQ（逆变器频率），然后按 [+] 打开对话框。  

       
LO(59/118/177kHz)   STD(62/125/188kHz)   HI(66/132/198kHz)

 

6. 按 [+] 或 [-] 选择合适的功率频率，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

7. 确定设置并关闭电源。 
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3.4 调整收发单元、视频鱼探仪、鱼群遥测仪、画面记录仪 

本节提供连接收发单元（ETR-5D, ETR-10D 等）、彩色视频鱼探仪、鱼群遥测仪 

(TS-30/507000/8000) 或画面记录仪 MT-12 所需的设置。 

注 1：对于 FCV-1200L，首先安装 EXIF 电路板组件。请参阅 2-7 页。 

注 2：对于 FCV-1200LM，只能连接主船的鱼群遥测仪。此外，画面记录仪 MT-12 只能回放鱼

群遥测仪信号；它不能用于记录。 

收发单元、视频鱼探仪 

1. 开启电源。 

2. 将 [FUNCTION]（功能） 转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

3. 按 [ ] 和 [+] 选择屏部顶部的 SYSTEM（系统）。 

DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

SYSTEM SETTING
ES/DRAFT SETTING
RANGE SETTING
TEMP SETTING
NET SONDE SETTING
USER COLOR SETTING
USER CLUTTER SETTING
NAV DATA SETTING
TARGET ECHO
STABILIZATION
TEST MODE
DEFAULT SETTING

[+]: Go to setting  [EXIT (knob)]: Exit

Menu for system setting.

 

图 3-6 系统菜单 
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4. 按 [ ] 选择 E/S DRAFT SETTING（E/S 吃水设置），然后按 [+] 打开菜单。 

DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

E/S DRAFT SETTING

<High Frequency>
XDCR CONNECT : INTERNAL     
TX POWER : MAX
DRAFT : +0.0 ft (-15~+90)
FREQ CHOICE : **kHz

[-/+]: Change set, [EXIT (knob)]: Exit

Select transducer connected.

<Low Frequency>
XDCR CONNECT : INTERNAL   
TX POWER : MAX
DRAFT : +0.0 ft (-15~+90)
FREQ CHOICE : ***kHz

E/S SIG OUT : OFF
KP SETTING : INTERNAL

 

图 3-7 E/S 吃水设置菜单 

5. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。  

a) 选择 XDCR CONNECT（XDCR 连接），然后按 [+] 打开对话框。 

       
INTERNAL  ETR TS/OTHER

 

b) 参照下表选择 INTERNAL 或 ETR，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

E/S 吃水设置菜单项 
连接设备 

XDCR 连接 E/S 信号输出 

收发单元 ETR OFF（关闭） 

外部视频鱼探仪 INTERNAL（内部） LF, HF, LF/HF 

c) 若船只在干坞时使用收发器或外部视频鱼探仪，选择 TX POWER（TX 功率）并按 [+] 打开

对话框。 

       
MAX  1/2   1/4   1/8   1/16   MIN

 

d) 按 [+] 选择合适的功率，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 
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用于收发单元 

1. 按以下步骤操作高频和低频探头或任何已安装的探头。 

a) 使用 [ ] 或 [ ] 选择 DRAFT（吃水线）并按 [+] 打开对话框。 

    
+0.0 

 

b) 按 [+] 或 [-] 输入船只吃水线，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

2. 按 [ ] 选择 E/S SIG OUT（E/S 信号输出），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  LF  HF  LF/HF

      

3. 选择 OFF（关闭），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

4. 将 [FUNCTION]（功能） 转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 

用于外部视频鱼探仪 

1. 将 [FUNCTION]（功能） 转换开关切换至 EXIT（退出）位置。 

2. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。 

a) 将 [MODE]（模式）转换开关设置在 LF、HF 或 DUAL（仅双频探头）位置。 

b) 使用 VRM 标记测量发射线移动了多少英尺。 

c) 若发射线已移动，转至步骤 3，若未移动，转至步骤 6。 

3. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

4. 按 [ ] 和 [+] 显示 SYSTEM（系统）菜单。 

5. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。  

a) 使用[ ] 或 [ ] 选择 DRAFT（吃水线），然后按 [+] 打开对话框。 

      
+0.0 

 

b) 按 [+] 或 [-] 输入步骤 2 测量的值，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

6. 按 [ ] 选择 E/S SIG OUT（E/S 信号输出），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  LF  HF  LF/HF

      

7. 根据需要，选择 LFHF 或 LF/HF，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

8. 按 [ ] 选择 KP SETTING（KP 设置），然后按 [+] 打开对话框。  

    
INTERNAL   EXTERNAL
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9. 按 [+] 选择 EXTERNAL（外部），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

10. 将 [FUNCTION]（功能） 转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 

鱼群遥测仪 

FCV-1200LM 只能连接位于主船的鱼群遥测仪，FCV-1200L 可连接位于主船或同型船上的鱼群遥

测仪。 

1. 开启电源。 

2. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

3. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的系统。 

4. 按 [ ] 选择 E/S DRAFT SETTING（E/S 吃水设置），然后按 [+] 打开菜单。 

5. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。  

a) 选择 XDCR CONNECT（XDCR 连接），然后按 [+] 打开对话框。 

      
INTERNAL  ETR TS/OTHER

 

b) 参照下表选择 TS / OTHER 或 INTERNAL（内部），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

E/S 吃水设置菜单项 
连接设备 

XDCR 连接 E/S 信号输出 

安装于姊妹船上的鱼群遥测仪 INTERNAL（内部） LF/HF 

安装于主船上的鱼群遥测仪 TS / OTHER OFF（关闭） 

6. 按 [ ] 选择 E/S SIG OUT（E/S 信号输出），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  LF  HF  LF/HF

 

7. 参照上表选择 OFF、LF、HF、LF/HF。 

8. 按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

9. 按照以下步骤设置安装于主船上的鱼群遥测仪，或将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 

EXIT（退出）位置退出。 

按照以下步骤设置安装于主船上的鱼群遥测仪 

1. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位。 

2. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。 

a) 将 [MODE]（模式）转换开关设置在 LF、HF 或 DUAL（仅双频）位置。 

b) 使用 VRM 标记测量发射线移动了多少英尺。 

c) 若发射线已移动，转至步骤 3，若未移动，转至步骤 6。 
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3. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

4. 按 [ ] 和 [+] 显示 SYSTEM （系统）菜单。 

5. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。  

a) 使用 [ ] or [ ] 选择 DRAFT（吃水线），然后按 [+] 打开对话框。 

        
+0.0 

 

b) 用 [+] 或 [-] 输入步骤 2 测量的值，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

最后调整（主船与姊妹船） 

1. 从姊妹船或主船上观察画面。鱼群遥测仪接收的信号动态量程约为 6 dB，低于原始信号，因

此设置鱼群遥测仪上的杂波控制在 2 与 3 之间。主船或姊妹船上应产生同样的画面。  

2. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 

画面记录仪 

FCV-1200L 只能回放鱼群遥测仪信号；FCV-1200LM 能记录并回放遥测回波仪信号。 

1. 开启电源并将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

2. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的 SYSTEM（系统）。 

3. 按 [ ] 选择 E/S DRAFT SETTING（E/S 吃水设置），然后按 [+] 打开菜单。 

4. 按以下步骤操作低频和高频探头或任何已安装的探头。  

a) 选择 XDCR CONNECT（XDCR 连接），然后按 [+] 打开对话框。 

      
INTERNAL  ETR TS/OTHER

 

b) 参照下表选择 INTERNAL 或 TS / OTHER，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。  

E/S 吃水设置菜单项 
连接设备 

XDCR 连接 E/S 信号输出 

记录 INTERNAL（内部） LF + HF 

回放 TS / OTHER OFF（关闭） 

5. 按 [ ] 选择 E/S SIG OUT（E/S 信号输出），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  LF  HF  LF/HF

 

6. 参照下表选择合适选项，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

7. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 
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3.5 水温传感器设置 

如果水温传感器已连接，按如下步骤设置： 

1. 开启电源并将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

2. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的 SYSTEM（系统）。 

3. 按 [ ] 选择 TEMP SETTING（温度设置），然后按 [+] 打开菜单。 

TEMP SETTING

DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

TEMP INPUT : SENSOR
TEMP ADJUST : +0.0˚F (-20~+20)

TEMP READOUT : ON

TEMP GRAPH : OFF
TEMP COLOR : STD

[-/+]: Change set, [EXIT (knob)]: Exit

Select temperature sensor.

 

图 3-8 水温设置菜单 

4. 选择 TEMP INPUT（温度输入），按 [+] 打开对话框。 

    
SONDE  SENSOR  NMEA  CIF

 

5. 用 [+] 或 [-] 选择水温数据来源，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

SONDE（探测器）： FURUNO 渔网探测器 FNZ-18 输入水温数据。 

SENSOR（传感器）： 水温传感器 T-02MSB、T-02MTB 或 T-03MSB 输入水温数据。此为

默认设置。 

NMEA： 水温数据来自于导航设备。 

CIF： 水温数据来自于渔网探测器 CIF。 

6. 若您在步骤 5 选择探测器或探头，您可以偏移水温数据以进一步提高精度。此项操作必须在

下水的船只上进行。  

a) 按 [ ] 选择 TEMP ADJUST（温度调节），然后按 [+] 打开对话框。  

   
+0.0

 

b) 观察显示器上的水温读数（若未显示 TEMP READOUT（温度读数）至 ON（开））并将它与

已知值比较。  
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c) 用 [+] or [-] 输入上述 b) 中发现的差异。例如，若 FCV-1200L 指示比实际值高出 +5　，输

入 –5 （度）。 

d) 按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

7. 按 [ ] 选择 TEMP READOUT（温度读数），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  ON

 

8. 用 [+] 或 [-] 选择水温数据指示符 OFF（关）或 ON（开），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

9. 按 [ ] 选择 TEMP READOUT（温度图表），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  NARROW  STD  EXPAND

 

10. 用 [+] 或 [-] 选择温度刻度间隔，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

OFF（关）： 无水温图 
Narrow（窄）： 刻度 2　 
STD（标准）： 刻度 2.5　（默认设置） 
EXPAND（扩展）： 刻度 5.0　 

11. 按[ ] 选择 TEMP COLOR（温度颜色），然后按 [+] 打开对话框。 

    
STD  WHITE  RED  BLACK  YELLOW

 

12. 根据需要，用 [+] 或 [-] 选择水温图颜色 STD（标准）（默认设置为蓝色，但颜色取决于颜色

设置）、WHITE（白色）、RED（红色）、BLACK（黑色）或 YELLOW（黄色），然后按 [ ] 或 

[ ] 关闭对话框。 

13. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 
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3.6 渔网探测器设置 

按照以下步骤将渔网探测器连接至视频鱼探仪。 

1. 开启电源并将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

2. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的 SYSTEM（系统）。 

3. 按 [ ] 选择 NET SONDE SETTING（渔网探测器设置），然后按 [+] 打开菜单。 

DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

NET SONDE SETTING

SONDE MARK :  OFF
                COLOR : 1

SONDE GRAPH : OFF
 GRAPH MODE : SURFACE
 GRAPH WIDTH : 1/4
 GRAPH RESET : NO

[-/+]: Change set, [EXIT (knob)]: Exit

Indication of sonde mark.

 

图 3-9 渔网探测器设置菜单 

4. 光标选择 SONDE MARK（探测器标志），按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  LF  HF

 

5. 使用 [+] 或 [-] 选择探测器标志的显示位置：OFF（关），未显示渔网标志；LF，低频率画面，

HF，高频率画面。 

6. 按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

7. 按 [ ] 选择 COLOR（颜色），然后按 [+] 打开对话框。 

    
1  2  3

 

8. 用 [+] 或 [-] 选择显示的回波级别，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

1：回波颜色级别 14（标准颜色配置为红棕色，默认设置） 

2：回波颜色级别 12 （标准颜色配置为红色） 

3：回波颜色级别 10 （标准颜色配置为橙色） 
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9. 按 [ ] 选择 SONDE GRAPH（探测器图表），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  ON

 

10. 根据需要，用 [-] 或 [+] 转动图表显示至 OFF（关）（默认设置）或 ON（开），然后按 [ ] 或 

[ ] 关闭对话框。 

11. 按 [ ] 选择 GRAPH MODE（图表模式），然后按 [+] 打开对话框。 

    
SURFACE  BOTTOM

 

12. 用 [+] 或 [-] 选择用于图表的温度，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

SURFACE（水面）：首次记录水温（水面状态、默认设置） 

BOTTOM（底部）：后续记录（渔网探测器位置） 

13. 按 [ ] 选择 GRAPH WIDTH（图表宽度），然后按 [+] 打开对话框。 

    
1/4  1/2

 

14. 根据需要用 [+] 或 [-] 设置探测器图表宽度，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

1/4:1/4 屏幕宽度（默认设置） 

1/2:1/2 屏幕宽度 

15. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 
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3.7 导航数据、船首方向传感器设置 

按如下步骤选择导航设备和航道方向传感器。  

1. 开启电源并将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

2. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的 SYSTEM（系统）。 

3. 按 [ ] 选择 NAV DATA SETTING（导航数据设置），然后按 [+] 打开菜单。（若已连接船首方

向传感器但未连接导航设备，进入步骤 10。） 

   DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

Indication of speed data.

[-/+]: Change set,  [EXIT (knob)]: Exit

NAV DATA SETTING

SPEED INFO       :  OFF

NMEA VERSION :  Ver 2.0
NAV DATA           : AUTO
COURSE     : TRUE

TLL OUTPUT       : OFF

 

图 3-10 导航数据设置菜单 

4. 光标选择 SPEED INFO（航速信息）；按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  ON

 

5. 使用 [-] 或 [+] 转动航速指示符 OFF（关）（默认设置）或 ON（开），然后按 [ ] 或 [ ] 关

闭对话框。 

6. 按 [ ] 选择 NMEA VERSION（NMEA 版本），然后按 [+] 打开对话框。 

    
Ver 1.5 Ver 2.0   SPECIAL   

 

7. 用 [+] 或 [-] 选择导航设备 NMEA 版本号（默认设置为 2.0 版），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭

对话框。如不确定版本号，请尝试两种版本号，看哪一种可成功接收位置数据。SPECIAL（特

殊）用于波特率为 600 bps 的导航设备。 
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8. 按 [ ] 选择 NAV DATA（导航数据），然后按 [+] 打开对话框。 

    
LC   LA   DECCA   GPS   DR   AUTO

 

9. 用 [+] 或 [-] 选择连接的导航设备类型，然后按[ ] 或 [ ] 关闭对话框。以 GPS、Loran C、

Loran A、Decca、DR（推算法）的顺序 AUTO（自动）（默认设置）选择导航设备。 

10. 按 [ ] 选择 COURSE（航向），然后按 [+] 打开对话框。 

    
TRUE   MAG

 

11. 根据需要用 [-] 或 [+] 选择 TRUE（真）或 MAG（磁方位），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。

默认设置为 TRUE（真）。若导航设备未连接，将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至其他

位置退出。 

12. 按 [ ] 选择 TLL（目标经纬度）OUTPUT（输出），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  ON

 

13. TLL OUTPUT（TLL 输出）在按下 [MARKER TLL]（标记 TLL）键时，启用或禁用来自视频

鱼探仪的位置数据输出至外部设备。根据需要用 [-] 或 [+] 选择 ON（开）或 OFF（关）（默

认设置），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。 

14. 将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 EXIT（退出）位置退出。 
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DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

STABLIZATION : OFF
SENSOR : SC50/110

<High Frequency>
ANT-TD LONG. : 0.0m (-100 - +100)
ANT-TD TRNSV. : 0.0m (-100 - +100)
ANT-TD HEIGHT : 0.0m (0 -100)

<Low Frequency>
ANT-TD LONG. : 0.0m (-100 - +100)
ANT-TD TRNSV. : 0.0m (-100 - +100)
ANT-TD HEIGHT : 0.0m (0 -100)

[+]: Go to setting  [EXIT (knob)]: Exit

Turn on/off stabilization mode.

STABILIZATION

 

Figure 3-11 STABILIZATION menu 

3.8 稳定（起伏补偿） 

卫星罗经 (SC-50/SC-110) 连接至 NMEA 端口时，具有补偿船舶起伏的稳定功能。按如下方式从

卫星罗经设置 NMEA 输出，并按照随附步骤补偿起伏。  

SC-50/SC-110 SC-30 

版本：IEC ED1 

语句：ATT, HVE, VTG, GLL 

波特率：4800 bps 

Tx 速率：200 毫秒 

语句号：7 

 

波特率：4800 bps 

Tx 速率：200 毫秒 

1. 开启电源。 

2. 将 [FUNCTION]（功能）控制设置到 MENU（菜单）

位置。 

3. 按 [▲] 设置光标于首行，然后点击 [+] 键选择 
SYSTEM（系统）。 

4. 按 [▼] 键选择 STABILIZATION（稳定）。 

5. 按 [+] 键显示 STABILIZATION（稳定）菜单。 

6. 按 [▼] 键选择 STABILIZATION（稳定）菜单，然

后按 [+] 键。 

7. 按照需要用 [+] 或 [-] 键选择 OFF（关）或 ON
（开），然后按 [▼] 键确定设置。 

8. 按 [▼] 键选择 SENSOR（传感器），再按 [+] 键。 

9. 用 [-] 或 [+] 键选择使用的卫星罗经模式，然后按 
[▼] 键确定设置。 

10. 按 [▼] 键选择 ANT-TD LONG.（ANT-TD 经度）

然后按 [+] 键。 

11. 使用 [+] 或 [-] 键输入沿艏艉方向从卫星罗经天线

到此探头的距离。若探头到船首的距离比天线到船

首的距离近，输入“正”值。 

12. 按 [▼] 键确认设置。 

13. 按 [▼] 键选择 ANT-TD TRNSV.，然后按 [+] 键。 

14. 使用 [+] 或 [-] 键输入沿左舷-右舷方向从卫星罗经天线到此探头的距离。若探头到船首的距

离比天线到船首的距离近，输入“正”值。 

15. 按 [▼] 键确认设置。 

16. 按 [▼] 键选择 ANT-TD HEIGHT （ANT-TD 高度）然后按 [+] 键。 

17. 使用 [+] 或 [-] 键输入沿垂直方向从卫星罗经天线到此探头的距离。 

18. 按 [▼] 键确认设置。 

19. 输入数据  

20. 输入相似低频数据。 

21. 将 FUNCTION（功能）转换开关设置到 EXIT（退出）位置。 
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3.9 传播速度 

本节提供调节传播速度的信息。通常情况下，无需进行调节，但是若深度指示错误，则要根据需要

降低或提高传播速度。 

1. 按住任意键并打开电源，显示安装主菜单。 

2. 按 [+] 或 [-] 选择 INSTALLATION（安装）菜单。 

XDCR SETTING   INSTALLATION   DEMO 

MONITOR TYPE : LANDSCAPE   

SOUND SPEED : 1500.0 m/s (1~2000)

[-/+]: Change setting, Turn OFF to exit
 

图 3-12 安装菜单 

3. 按 [ ] 选择 SOUND SPEED（音速），然后按 [+] 打开对话框。 

    
1500.0 m/s 

 

4. 用 [+] 或 [-] 输入值，然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对话框。默认设置为 1500.0 米/秒 (m/s)，设

置范围为 1-2000 米/秒 (m/s)。 

5. 关闭电源退出。 
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3.10 演示模式 

演示模式提供模拟的视频鱼探仪画面。无需连接探头。所有控制钮均可用。 

1. 按住任何一个键并打开电源，显示安装主菜单。 

2. 按 [+] 选择 DEMO（演示）。 

XDCR SETTING  INSTALLATION   DEMO   

DEMO MODE : OFF

[-/+]: Change setting, Turn OFF to exit
 

图 3-13 DEMO 菜单 

3. 按 [ ] 选择 DEMO MODE（演示模式），然后按 [+] 打开对话框。 

    
OFF  ON

 

4. 根据需要用 [-] 或 [+] 选择 ON（开）或 OFF（关）（默认设置），然后按 [ ] 或 [ ] 关闭对

话框。 

5. 关闭电源。 

6. 开启电源。启用演示开启时，“<DEMO>”（演示）显示在屏幕顶部。 
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3.11 恢复默认设置 

以下步骤可恢复大部分默认设置。以下设置不受影响：目标设置、语言、演示模式、显示器类型（纵

向、横向）、探头设置、用户颜色设置和用户杂波设置。 

1. 开启电源并将 [FUNCTION]（功能）转换开关切换至 MENU（菜单）位置。 

2. 按 [ ] 和 [+] 选择屏幕顶部的 SYSTEM（系统）。 

3. 按 [ ] 选择 DEFAULT SETTING（默认设置），然后按 [+] 打开菜单。 

DISP  ALM  TX/RX  USER-1/2  SYSTEM

DEFAULT SETTING

DEFAULT SET :  NO
                

[-/+]: Change set, [EXIT (knob)]: Exit

 

图 3-14 默认设置菜单 

4. 按 [+] 打开对话框。 

    
[-]: NO  [+]: YES

 

5. 按 [+] 恢复默认设置。 

6. 三声蜂鸣声后，即恢复正常运行。 
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3.12 DIP 开关设置 

接口单元 IF-8000 

打开 IF-8000 护盖。根据系统配置设置 DIP 开关 S1，请参考以下说明。 

S1

OFF

J6
J7

B
U

F
F

E
R

T
H

R
O

U
G

H

J1 J3J2

 

 

图 3-15 接口单元，卸除护盖 

EXIF 电路板 

根据所连接的设备，设置 EXIF 电路板 02P6279（位于处理器单元）的 DIP 开关。使用线性放大

器（FCV-271/382/782 等）连接视频鱼探仪时，无需进行更改。对于带对数放大器（FCV-1500 等）

的视频鱼探仪，按如下方式更改 DIP 开关设置。之前型号的带对数放大器的 FURUNO 视频鱼探

仪无法连接。 
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图 3-16 EXIF 电路板上的 DIP 开关 
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附录 1  
探头 50BL-12/50BL-24H 

使用 50BL-12/50BL-24H 探头时，请参阅此附录。 

 
探头、贯穿船体管件和罩壳列表 

频率 (kHz) 探头 船体材料 
罩壳 

（编号） 
船体内部紧固件

（编号） 
船体外部紧固

件（编号） 

钢 
T-693 

(000-015-044) 
TWB-6000 

(000-015-207) 
TFB-7000 

(000-015-209)
50/200 50BL-12/200B-8B 

玻璃钢 
T-693F 

(000-015-241) 
TWB-1100 

(000-015-218) - 

钢 
T-696 

(000-015-048) 
TWB-6000 

(000-015-207) 
TFB-7000 

(000-015-209)
28/50 28F-24H/50BL-24H 

玻璃钢 
T-696F 

(000-015-244) 
TRB-1100 

(000-015-218) - 

钢 
T-697 

(000-015-239) 
TWB-6000 

(000-015-207) 
TFB-7000 

(000-015-209)
50/88 50BL-24H/88F-126H 

玻璃钢 
T-697F 

(000-015-245) 
TRB-1100 

(000-015-218) - 

钢 
T-695 

(000-015-047) 
TWB-6000 

(000-015-207) 
TFB-7000 

(000-015-209)
50/200 50BL-24H/200B-12H 

玻璃钢 
T-695F 

(000-015-243) 
TRB-1100 

(000-015-218) - 

 
设置 

参考 3-5 页，设置 XDCR SELECT（XDCR 选择）为 MANUAL（手动）。 

 
频率 输出功率 

(kW) 
探头 电源电压

(V) 

2 50BL-12 60 
50 

3 50BL-24H 80 
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附录 2  
BLT 探头 

BLT 探头（螺栓夹 Langevin 探头）具有宽广的带宽，出众的测深性能和紧凑的构造，并强

化了抵御撞击功能。 

 
探头、贯穿船体管件和罩壳列表 

频率 
(kHz) 探头 船体材料

罩壳 
（编号） 

船体内部紧固件
（编号） 

船体外部紧固件
（编号） 

钢 
T-693 

(000-015-044)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/200 28BL-6HR/200B-8B 

玻璃钢 
T-693F 

(000-015-241)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-693 

(000-015-044)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

38/200 38BL-9HR/200B-8B 

玻璃钢 
T-693F 

(000-015-241)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-693 

(000-015-044)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50/200 50BL-12HR/200B-8B 

玻璃钢 
T-693F 

(000-015-241)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-681 

(000-015-849)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/38 28BL-12HR/38BL-15HR 

玻璃钢 
T-681F 

(000-015-850)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

Steel T-681 
(000-015-849)

TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/50 28BL-12HR/50BL-24HR 

玻璃钢 
T-681F 

(000-015-850)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-681 

(000-015-849)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

38/50 38BL-15HR/50BL-24HR 

玻璃钢 
T-681F 

(000-015-850)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-682 

(000-015-851)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/88 28BL-12HR/88F-126H 

玻璃钢 
T-682F 

(000-015-852)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-682 

(000-015-851)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

38/88 38BL-15HR/88F-126H 

玻璃钢 
T-682F 

(000-015-852)
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) 

- 
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钢 
T-682 

(000-015-851) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50/88 50BL-24HR/88-126H 

玻璃钢 
T-682F 

(000-015-852) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/200 28BL-12HR/200B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

38/200 38BL-15HR/200B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50/200 50BL-24HR/200B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/150 28BL-12HR/150B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

38/150 38BL-15HR/150B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

钢 
T-683 

(000-015-853) 
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50/150 50BL-24HR/150B-12H 

玻璃钢 
T-683F 

(000-015-854) 
TRB-1100 (2) 
(000-015-219) - 

 
设置 

• 参考 3-5 页，按如下要求设置菜单。 

XDCR SELECT（XDCR 选择）： MANUAL（手动）： 

FREQ（频率）：   28/38/50 kHz 
SUPPLY VOLT   70/90 V 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

探头 输出 电源电压(V) 

28BL-6HR 70 

38BL-9HR 70 

50BL-12HR 

2 

70 

28BL-12HR 90 

38BL-15HR 90 

50BL-24HR 

3 

90 
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附录 3  
探头 82B-35R 

82B-35R 是一个 65 kHz-110 kHz 宽带宽的探头。其结构可抵御撞击。 

 
探头、贯穿船体管件和罩壳列表 

频率 
(kHz) 探头 船体材料

罩壳 
（编号） 

船体内部紧固
件（编号） 

船体外部紧固件
（编号） 

钢 
T-628 

(000-015-921)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) - 15F-4S/82B-35R 

玻璃钢 
T-628-F 

(000-015-922)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

钢 
T-629 

(000-015-804)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

15/88 

15F-10/82B-35R 

玻璃钢 
T-629-F 

(270-601-660)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

钢 
T-636 

(000-015-813)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

28/88 28F-18/82B-35R 

玻璃钢 
T-636F 

(000-015-814)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

钢 
T-636 

(000-015-813)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50F-8G/82B-35R 

玻璃钢 
T-636F 

(000-015-814)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

钢 
T-643 

(000-015-821)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

50/88 

50B-12/82B-35R 

玻璃钢 
T-643F 

(000-015-822)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

钢 
T-649 

(000-015-833)
TWB-6000 (2) 
(000-015-207) 

TFB-7000 (2) 
(000-015-209) 

88/200 82B-35R/200B-8/200B-8B 
/200B-8N 

玻璃钢 
T-649F 

(000-015-834)
TRB-1100 (2) 
(000-015-218) - 

 
设置 

• 参考 3-5 页，按如下要求设置菜单。 

XDCR SELECT（XDCR 选择）： MANUAL（手动） 

FREQ（频率）：   88 kHz 
SUPPLY VOLT（电源电压）：  90 V 
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