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声明 
 
 

(1) 在实际的系统构建时，请先确认系统组成设备、装置，如使用过程中对额定值、性

能留有余量，以及万一发生故障时将危险降到最低的安全电路等。 

(2) 为了安全使用系统，请获取组成系统的各个设备、装置的指南及安装说明书，在确

认好包括“安全注意事项”、“安全要点”等内容后再使用。 

(3) 本文件所属的产品/系统只允许由具备相关工作经验要求的合格人员进行操作，确认

适合系统的规格、法规及规定。 

(4) 未经ABB公司许可，严禁擅自对本资料的一部分或全部内容进行篡改及散发。 

(5) 本资料的记录内容为测试指导，在应用过程，请根据现场实际情况适当调整，或者

咨询ABB技术支持人员。 

(6) 我们已对文档中所述内容与硬件和软件的一致性作过检查。然而不排除存在偏差的

可能性，因此我们不保证文档中所述内容与硬件和软件完全一致。文档中的数据都按规定经

过检测，必要的修正值包含在下一版本中。 

(7) 本资料的记录内容若有改版，恕不另行通知。 
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1 简介 

          本文档由浅入深地指导实现 AC500 系列 CPU 实现 PWM 功能用于控制步进电机或伺

服控制器。该例程为用于培训目的的简单样例，不可直接用于实际工程设计。 

 
NOTICE 

用户需具备 AC500 系列 PLC 系统、Control Builder Plus、CoDeSys 编程、

ASCII 通讯方面的基础知识。 

  

 
NOTICE 

如需了解关于 Control Builder Plus、CoDeSys 编程及 AC500 系列 PLC 应用

方面的更多知识，请查看软件在线帮助。 

1.1 参考文档 

 Reference Description 

1 CoDeSys 帮助手册  

   

1.2 硬件和软件需求 

Hardware Software 

PM573-ETH   V2.2   PS501: V2.2  

PM554-T        V2.2  

CD522  

DC541  

1.3  脉宽调制模式 PWM 

概述 

 脉宽调制产生方波信号，这些被调制的方波可改变波形的平均值。 

 信号平均值直接依赖于占空比。   

 典型 PWM 输出信号 : 
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2 CD522 模块的 PWM 功能 

2.1 概述 

2 个脉宽模块或脉冲输出 

 

输出特点 

 推挽式输出：24 V DC, 最大 100 mA 

 限制电流（过热或过流） 

 

PWM 规格 

 频率从 1 Hz 到 100 kHz 

 值从 0 到 100 % 

 脉冲特点 

 -频率从 1 Hz 到 15 kHz 

 输出脉冲从 1 到 65535 个脉冲 

 脉冲输出数量指示(0 到 100 %) 

 

频率特点 

 当占空比设为 50%时，频率输出=100 kHz 

  

2.2 脉冲输出连接输出负载的接线 

下图显示 CD522 模块的 PWM/脉冲输出与输出负载的电气连接 

 

图：CD522 模块的 PWM/脉冲输出与输出负载的连接 
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 推挽式输出原理 

 推挽式输出使用两个激励晶体管 

 第一个 (高位) 连接 UP,  

 第二个 (地位) 连接 ZP 

 晶体管由相反的信号驱动(180° 相位差) 

 当输出驱动低信号不能“打开”并作为 

 
 

   标准的输出时，它被引向 ZP 。 
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2.3 频率输出应用 

利用 CD522 计数器与 PWM 功能，结合安川 SGM 系列伺服，实现位置控制功能。 

2.3.1 设置过程 

 步骤 1：按如下方式设置安川伺服控制器输入方式。 

 

 

注释 

对于SGM伺服的其它参数设置，请查阅相关说明书，本文不另做说明。 

 

 步骤 2：按安川伺服接线说明，将编码器与控制信号接入 CD522 模块。本例中采用

相对编码器 A 相作为计数信号，B 相和 Z 相未使用。 
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CD522_1.9 

CD522_2.0 

CD522_1.0 CD522_1.8 

CD522_1.5 

CD522_1.9 
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注释 

SGM伺服的编码器电压等级为5V。 

 

 步骤 3：在 ABB 配置器中，以下位置右击，并在下拉框中选择并添加 CD522 模

块。 

 

 

 步骤 4：选择计数方式（模式 1）； 
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 步骤 5：选择编码器电信号类型(0~5V)； 

 

 
 

 

 步骤 6：激活 CD522 模块+5VDC 供电； 
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 步骤 7：CD522 配置中，点击 PWM/Pulse 子目录用以选择通道来配置 PWM 模式。 

 
 
 
 
 
 

 步骤 8：定义模块的输入输出标识。CD522 库文件的功能块将按定义的这些标识进

行计数器寻址。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. 输入: 

 

2. 输出: 
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2.3.2 编程开发 

调用 CD522_PWM_OUT 功能块。 

 

 

2.3.3 PWM_OUT 功能块说明 

 
 

功能块信息 

适用的PLC运行系统： V2.2 版本 

适用的S500 I/O 模块(DC551/DC505)固件 V2.2 版本 

适用的CD522固件 V2.2 版本 

所属库： CD522_AC500_V13.lib 

 

功能块类型 

功能块（带有历史数据） 
 

参数 

实例 输入 CD522_PWM_OUT 实例名称 

EN 输入 BOOL  启用功能块处理 

CNT_NUM 输入 WORD 计数器选择：0/1 

 

频率给定 

占空比设置

（500=50%） 

javascript:BSSCPopup('../Glossary/Function-block.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
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EN_PWM 输入 BOOL  启用PWM输出 

FREQ 输入 DWORD PWM频率值从1到100 KHz 

DUTY_CY

CLE 

输入 WORD  占空循环从0到100.0 

( 0到100% )，设置为TRUE的时间百分
比 

ADR_IN 输入 POINTER TO 

STRUCTCD522COU

NTERIN 

到计数器输入结构的指针 

ADR_OUT 输入 POINTER TO 

STRUCTCD522COU

NTEROUT 

到计数器输入结构的指针 

DONE 输出 BOOL  功能块处理完成 

ERR 输出 BOOL  功能块故障信息 

ERNO 输出 WORD  故障代码 

 

描述 

CD522 模块可用于以可调整的占空比(ON/OFF 比率)控制输出脉冲信号。在 PLC 配置

中使用模块的参数可以配置 PWM 操作模式（见下图）。 

 

 

然后，在初始化阶段（电源开通、冷启动、热启动）被激活。 

高速计数器与用户程序之间的数据交换是通过输入和输出操作数来进行的。当模块

CD522 被添加到 I/O 总线配置时，这些必要的操作数被自动创建并保留。 

javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
mk:@MSITStore:C:/Program%20Files/3S%20Software/CoDeSys%20V2.3/Help/Chinese/CAA-Merger-6.chm::/Glossary/DWORD.htm
javascript:BSSCPopup('../Glossary/WORD.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/WORD.htm');
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CD522 模块提供了 2 个独立的可用于 PWM 模式的输出（O0 和 O1）。两者有相同的

特性，可以独立工作。  

功能块 CD522_PWM_OUT 由输入 EN_PWM 进行控制，由输入 FREQ 配置频率，由

PWM 输出（脉宽模块）的输入占空循环 DUTY_CYCLE 配置频率。 

  

EN   BOOL (使能) 

要启用功能块处理，输入 EN 必须持续设置为 TRUE。如果 EN=FALSE，功能块将不被处

理。 

当第一次调用功能块时，系统将自动对输入的有效性和真实性核查。若非如此，处理将中

断，对应的误差显示在输出端 ERR/ERNO。 

 

CNT_NUM WORD （计数器选择） 

计数器选择：0/1 

 

EN_PWM   BOOL (启用 PWM 输出) 

如果 EN_PWM = TRUE，则启用脉宽调制。如果 EN_PWM = FALSE，则不进行脉宽调制 。 

输入 EN_PWM 与控制字节的输出位 7 相对应。 

FREQ   DWORD   (频率) 

输入 FREQ 用于设定 PWM 的频率。频率从 1 到 100 KHz。 

为选择高于 32767 Hz (字限制)的频率，功能块自动选择 FREQ 值的单位（1 Hz 到 10 Hz）。 

在手动选择时，它取决于“控制字节”（control byte）的第 0 位。如果控制字节的第 0 位是

TRUE, 则频率 x10。 

输入 FREQ 对应于输出字“PWM 频率”（PWM Frequency）。 

 

DUTY_CYCLE   WORD  (占空循环) 

输入 DUTY_CYCLE 用于设定时间的百分比。占空循环从 0.0 到 100.0 (0 %-100 %)；这个值

不包括小数点。就是说，例如要设置为 75.8 %，则这个值为 758。最大许可的值为 1000，设

定的占空循环为 100%。 

对于高速输出 O0 和 O1，黄色 LED 灯的亮度取决于占空循环值的设定（从 0 到 100%）。 

如果这个值超过 1000 或低于 0，在 ERR 和 ERNO 输出端将显示错误代码，红色错误 LED

灯 CH-ERR1 将闪烁。以最后输入的有效值为准，如果以前没有输入值，则这个值是 0。 

输入 DUTY_CYCLE 对应于输出字“PWM 占空循环/脉冲”（PWM Duty cycle/pulse）。 

 

ADR_IN   POINTER TO structCD522counterin   (地址输入) 

在这个输入，应该连接 CD522 计数器输入结构的第一个输入数据的地址。需要使用 ADR 操

作数。如果输入 ADR_IN 没有连接，输出 DONE=FALSE 且 ERR=TRUE。 

示例（对于计数器 0）: 

javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
mk:@MSITStore:C:/Program%20Files/3S%20Software/CoDeSys%20V2.3/Help/Chinese/CAA-Merger-6.chm::/Glossary/DWORD.htm
javascript:BSSCPopup('../Glossary/WORD.htm');
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ADR_OUT   POINTER TO structCD522counterout   (地址输出) 

在这个输入，应该连接 CD522 计数器输出结构的第一个输出数据的地址。需要使用 ADR 操

作数。如果输入 ADR_OUT 没有连接，输出 DONE=FALSE 且 ERR=TRUE。 

示例（对于计数器 0）: 

 
 

DONE   BOOL (完成) 

完成处理时通过 EN 输入触发输出 DONE 信号。完成处理或发生错误后，DONE 为 TRUE 至

少保持一个 PLC 循环。 

这个输出 DONE 总是要与 ERR 输出一起综合判断。如果 ERR 是 TRUE，输出 ERNO 反映相

应的错误号码。否则，输出参数值是有效的。 

 

ERR   BOOL  (故障) 

输出 ERR 表示在功能块运行过程中检测到的任何错误。这个输出总是要与输出 DONE 一起

综合判断。如果 DONE=TRUE 且 ERR=TRUE，则检测到处理错误。ERNO 输出的值提供了

相应的错误号码。 

 

ERNO   WORD (故障代码) 

输出 ERNO 提供了根据故障原因给出的错误代码。ERNO 的值仅在 DONE 为 TRUE 以及 

ERR 为 TRUE 时有效。 

 

 

2. 输出: 

 

1. 输入

入:  

javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/WORD.htm');
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IL 中的功能调用 

LD         CD522PWMOUT_ADR_IN 

ADR 

ST         CD522PWMOUT.ADR_IN 

LD         CD522PWMOUT_ADR_OUT 

ADR 

ST         CD522PWMOUT.ADR_OUT 

CAL        CD522PWMOUT ( 

      EN:= CD522PWMOUT_EN, 

      FREQ:= CD522PWMOUT_FREQ, 

      DUTY_CYCLE:= CD522PWMOUT_DUTY_CYCLE) 

LD         CD522PWMOUT.DONE 

ST         CD522PWMOUT_DONE 

LD         CD522PWMOUT.ERR 

ST         CD522PWMOUT_ERR 

LD         CD522PWMOUT.ERNO 

ST         CD522PWMOUT_ERNO 

注释 

在IL中，功能调用必须写在一行中。 

 

 

 

ST 中的功能调用 

CD522PWMOUT   (EN:= CD522PWMOUT_EN, 

       FREQ:= CD522PWMOUT_FREQ, 

       DUTY_CYCLE:= CD522PWMOUT_DUTY_CYCLE, 

       ADR_IN:= ADR(CD522PWMOUT_ADR_IN), 

       ADR_OUT:= ADR(CD522PWMOUT_ADR_OUT)); 

CD522PWMOUT_DONE := CD522PWMOUT.DONE; 

CD522PWMOUT_ERR := CD522PWMOUT.ERR; 

CD522PWMOUT_ERNO := CD522PWMOUT.ERNO; 
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2.4 脉冲输出应用 

利用 CD522 计数器与 PULSE 功能，结合安川 SGM 系列伺服，实现位置控制功能。 

2.4.1 设置过程 

 

 步骤 1~4：参见上节中的步骤 1~4； 

 

 

 步骤 5：CD522 配置中，点击 PWM/Pulse 子目录用以选择通道来配置 PULSE 模

式。 

 
 
 
 
 

 步骤 6：定义模块的输入输出标识。CD522 库文件的功能块将按定义的这些标识进

行计数器寻址。 
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2.4.2 编程开发 

调用 CD522_PULSE_OUT 功能块。 

 

 

 

2.4.3 PULSE_OUT 功能块说明 

 
 

功能块信息 

适用的PLC运行系统： V1.0.2版本 

1. 输入: 

 

2. 输出: 

 

 

频率给定：0~15kHz 

脉冲数：0~65535 

已发送脉冲：0~100% 
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适用的S500 I/O 模块(DC551/DC505)固件 V1.11版本 

适用的CD522固件 V2.1版本 

所属库： CD522_AC500_V13.lib 

 

功能块类型 

功能块（带有历史数据） 
 

参数 

实例 输入 CD522_PULSE_OU

T 

实例名称 

EN 输入 BOOL  启用功能块处理 

CNT_NU

M 

输入 WORD 计数器选择：0/1 

EN_FREQ 输入 BOOL  启用脉冲输出 

FREQ 输入 DWORD 输出从0到15 KHz频率值。 

NUM 输入 WORD  发送的脉冲数量从0到65535 

ADR_IN 输入 POINTER TO 

STRUCTCD522COU

NTERIN 

到计数器输入结构的指针 

ADR_OU

T 

输入 POINTER TO 

STRUCTCD522COU

NTEROUT 

到计数器输入结构的指针 

DONE 输出 BOOL  功能块处理完成 

ERR 输出 BOOL  功能块故障信息 

ERNO 输出 WORD  故障代码 

RDY_PUL

SE 

输出 BOOL  当所有的脉冲都发送完成时，设置为T

RUE 

ACT_PUL

SE 

输出 BYTE 发送的脉冲百分比，从0到100 %。 

当发送了全部脉冲后才会获得100 %。 

 

描述 

CD522 模块可用于控制固定占空比(ON/OFF 比率为 50 %)的输出脉冲信号和多个以固

定频率（可修改）发送的脉冲。在编程软件中可以通过设定模块的参数，设定为脉冲输出模

式。（见下图） 
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然后，在初始化阶段（电源开通、冷启动、热启动）被激活。 

高速计数器与用户程序之间的数据交换是通过输入和输出操作数来进行的。当模块

CD522 被添加到 I/O 总线配置时，这些必要的操作数被自动创建并保留。  

CD522 模块提供了 2 个独立的可用于 PULSE 模式的输出（O0 和 O1）。两者有相同

的特性，可以独立工作。 

功能块 CD522_PULSE_OUT 使用输入 EN_FREQ 来控制脉冲输出，使用输入 FREQ

配置频率，使用 NUM 配置脉冲数量。发送的脉冲数量能以百分比的形式显示出来（从 0 到

100%）。 

  

EN   BOOL (使能) 

要启用功能块处理，输入 EN 必须持续设置为 TRUE。如果 EN=FALSE，功能块将不被处

理。 

当第一次调用功能块时，系统将自动对输入的有效性和真实性核查。若非如此，处理将中

断，对应的误差显示在输出端 ERR/ERNO。 

 

CNT_NUM WORD （计数器选择） 

计数器选择：0/1 

EN_FREQ   BOOL（启用频率输出） 
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当 EN_FREQ=TRUE 时，则启用脉冲发送功能。当 EN_FREQ=FALSE 时，则不发送脉冲。

如果已经开始发送脉冲且 EN_FREQ=FALSE，则停止发送脉冲。当 EN_FREQ 再次=TRUE

时，将重新开始发送脉冲，从上一次发送的脉冲数量开始到输入 NUM 设定的脉冲值。 

输入 EN_FREQ 与控制字节的输出位 7 相对应。 

FREQ   DWORD   (频率) 

输入 FREQ 用于设定输出的频率。频率从 0 到 15 KHz。 

输出 FREQ 对应于输出字“PWM 频率”（PWM Frequency）。 

 

NUM   WORD  (脉冲数) 

输入 NUM 用于设置要发送的脉冲数量。数量从 1 到 65535 个脉冲。 

输出 NUM 对应于输出字“PWM 频率”（PWM Frequency）。 

 

ADR_IN   POINTER TO structCD522counterin   (地址输入) 

在这个输入，应该连接 CD522 计数器输入结构的第一个输入数据的地址。需要使用 ADR 操

作数。如果输入 ADR_IN 没有连接，输出 DONE=FALSE 且 ERR=TRUE。 

示例（对于计数器 0）: 

 
 

ADR_OUT   POINTER TO structCD522counterout   (地址输出) 

在这个输入，应该连接 CD522 计数器输出结构的第一个输出数据的地址。需要使用 ADR 操

作数。如果输入 ADR_OUT 没有连接，输出 DONE=FALSE 且 ERR=TRUE。 

示例（对于计数器 0）: 

 
 

DONE   BOOL (完成) 

2. 输出: 

 

1. 输入

入:  
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完成处理时通过 EN 输入触发输出 DONE 信号。完成处理或发生错误后，DONE 为 TRUE 至

少保持一个 PLC 循环。 

这个输出 DONE 总是要与 ERR 输出一起综合判断。如果 ERR 是 TRUE，输出 ERNO 反映相

应的错误号码。否则，输出参数值是有效的。 

 

ERR   BOOL  (故障) 

输出 ERR 表示在功能块运行过程中检测到的任何错误。这个输出总是要与输出 DONE 一起

综合判断。如果 DONE=TRUE 且 ERR=TRUE，则检测到处理错误。ERNO 输出的值提供了

相应的错误号码。 

 

ERNO   WORD (故障代码) 

输出 ERNO 提供了根据故障原因给出的错误代码。ERNO 的值仅在 DONE 为 TRUE 以及 

ERR 为 TRUE 时有效。 

 

RDY_PULSE   BOOL  (准备发送脉冲) 

当所有的脉冲都被发送了时 RDY_PULSE 被设置为 TRUE 

 

ACT_PULSE   BYTE   (实际发送的脉冲百分比) 

输出 ACT_PULSE 返回发送的脉冲百分比，从 0 到 100 %。 

当发送完全部脉冲后才会获得 100 %。 

对于高速输出 O0 和 O1，黄色 LED 灯的亮度取决于脉冲输出的数量（从 0 到 100 %），当

到达 100 %的值时，黄色 LED 灯为熄灭状态。 

输出 ACT_PULSE 对应于“脉冲状态字节”的输入字节。 
 
 
 

IL 中的功能调用 

LD           CD522PULSEOUT_ADR_IN 

ADR 

ST           CD522PULSEOUT.ADR_IN 

LD           CD522PULSEOUT_ADR_OUT 

ADR 

ST           CD522PULSEOUT.ADR_OUT 

CAL          CD522PULSEOUT ( 

         EN:= CD522PULSEOUT_EN, 

         EN_FREQ:=CD522PULSEOUT_EN_FREQ, 

         FREQ:= CD522PULSEOUT_FREQ, 

         NUM:= CD522PULSEOUT_NUM) 

LD           CD522PULSEOUT.DONE 

ST           CD522PULSEOUT_DONE 

LD           CD522PULSEOUT.ERR 

ST           CD522PULSEOUT_ERR 
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LD           CD522PULSEOUT.ERNO 

ST           CD522PULSEOUT_ERNO 

LD           CD522PULSEOUT.RDY_PULSE 

ST           CD522PULSEOUT_RDY_PULSE 

LD           CD522PULSEOUT.ACT_SEND 

ST           CD522PULSEOUT_ACT_PULSE 

注释 

在IL中，功能调用必须写在一行中。 

 

 

 

ST 中的功能调用 

CD522PULSEOUT     (EN:= CD522PULSEOUT_EN, 

               FREQ:= CD522PULSEOUT_FREQ, 

               NUMBER:= CD522PULSEOUT_NUMBER, 

               ADR_IN:= ADR(CD522PULSEOUT_ADR_IN), 

               ADR_OUT:= ADR(CD522PULSEOUT_ADR_OUT)); 

CD522PULSEOUT_DONE := CD522PULSEOUT.DONE; 

CD522PULSEOUT_ERR := CD522PULSEOUT.ERR; 

CD522PULSEOUT_ERNO := CD522PULSEOUT.ERNO; 

CD522PULSEOUT_RDY_PULSE := CD522PULSEOUT.RDY_PULSE; 

CD522PULSEOUT_ACT_PULSE := CD522PULSEOUT.ACT_PULSE; 
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3 eCO 集成 I/O 的 PWM 输出 

3.1 概述 

集成 I/O 支持 2 个 PWM 输出通道，最高频率为 20KHz。 可通过 2 种不同的配置模式控

制 2 项输出：  

 频率模式  

 循环时间模式  

在频率模式下，通过设置 PWM 通道的输入变量 FREQ 和 DUTY_CYCLE，集成 I/O 的

输出通道 2 和 3 能产生 125 Hz~20 kHz 的频率，具有 0..100 %的占空比波形。 

在循环时间模式下，通过设置 PWM 通道的输入变量 CYCLE_TIME 和 

CYCLE_DUTY，集成 I/O 的输入通道 2 和 3 能产生 125 Hz~20 kHz 的频率，具有

0..100 %的占空比波形。 

3.2 脉冲输出连接输出负载的接线 

下图显示 eCO CPU 上集成 I/O 的 PWM/脉冲输出与输出负载的电气连接 

 

图：eCO 集成 I/O PWM 输出接线图 

 

 
NOTICE 

输出ON延迟：典型 25 °C时，1.5 µs @ 0.5 A 负载。 

输出OFF延迟：典型 25 °C时，3 µs @ 0.5 A 负载。 

当使用高频率及非常高或低占空比时，需要考虑上述情况。 
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3.3 频率输出应用 

3.3.1 设置过程 

 步骤 1：在 ABB 配置器中，双击“PM554 I/O（机载 IO）”，并在右侧界面中选择

“8DI+6DO 配置”。 

 

 

 步骤 2：选择通道 2 的输出方式为“PWM”； 

 

 

3.3.2 编程开发 

调用 ONB_IO_PWM_FREQ 功能块。 
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3.3.3 ONB_IO_PWM_FREQ 功能块说明 

ONB_IO_PWM_FREQ  通过设置板载 I/O 上的频率和占空比来产生 PWM 信号 

 

 

 

功能块 ONB_IO_PWM_FREQ 用于通过板载 I/O 生成一个带有可调节的频率和占空比

的 PWM 信号。 

 

功能块数据 

适用的 PLC 运行系统： V1.3.0 版本 注释: 

所属库： OnBoardIO_AC500_V13.LIB   

参数 

实例   ONB_IO_PWM_FREQ 功能描述 

EN 输入 BOOL  使能功能块 

EN_PWM 输入 BOOL  使能 PWM 功能 

CHANNEL 输入 BYTE  板载 I/O 上 PWM 通道的数量 

FREQ 输入 DWORD  PWM 的频率 
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DUTY 输入 WORD  适于 PWM 的占空比 

DONE 输入 BOOL  就绪信息 

ERR 输出 BOOL  功能块错误信息 

ERNO 输出 WORD  功能块错误代码 

 

注意 

两个 PWM 通道的频率必须是相同的。 如果使用这两个通道,第一个 PWM 通

道（CHANNEL=0）的频率对于两个通道都有效。 第二个通道

（CHANNEL=1）的频率必须设置为 0 

 

描述 

板载数字量输出 O2…O3可用于可调整的占空比(ON/OFF 比率)控制输出脉冲信号。 

 

操作模式通过初始化操作（接通电源、冷启动、热启动）激活。 

模块与用户程序之间通过输入和输出操作数来进行数据交换。 目标设置为 CPU PM55x

或 PM56x 时，自动创建和保留这些必要的操作数。  

CPU PM55x 或 PM56x 提供可用于 PWM 模式的 2 个输出（O2 和 O3）。 两者规格相

同，并使用相同的频率。 占空时间可独立调节。  

功能块 ONB_IO_PWM_FREQ 由输入 EN_PWM 进行控制，由输入 FREQ 配置频率，

由 PWM 输出（脉宽模块）的输入占空比 DUTY 配置频率。 

通过使用两个功能块可实现 PWM 功能：  

 ONB_IO_PWM_FREQ（此功能块）  

 ONB_IO_PWM_TIME 

EN   BOOL (使能) 

通过输入 EN，激活(EN = TRUE) 或取消激活(EN = FALSE)该功能块。 当该功能块使能时，

当前输出数据有效。 

 

EN_PWM   BOOL   (使能 脉宽 调 制) 

如果 EN_PWM=TRUE，则使能脉宽调制输出。 如果 EN_PWM = FALSE，则不进行脉宽调

制。 

输入 EN_PWM 与“控制字节 PWM x”的输出位 7 相对应。 

 

CHANNEL   BYTE  (通道) 

CHANNEL 包含由功能块管理的通道编号: 

 CHANNEL = 0: 输出 O2 被管理 

 CHANNEL = 1: 输出 O3 被管理 

FREQ   DWORD  (方波) 

输入 FREQ 用于设定 PWM 的频率。 频率从 125Hz 调整为 20000Hz（20KHZ）。  

频率值由双字(DWORD)定义,但内部通讯通过 WORD 实现。 对于大于 65535 的频率，则在

内部使用一个附加位作为乘法器。 因此对于这些频率则需 x10 Hz。 
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附加的乘法器位是“控制字节 PWM x”中的位 0..1。 

输入 FREQ 对应于输出字“PWM x -频率/循环时间”（PWM x -Frequency/Cycle time）。 

 

DUTY   WORD  (占空比) 

输入 DUTY 用于设定时间的百分比，置为 TRUE。 占空比从 0 到 1000(0.0 %-100.0 %)；这

个值不包括小数点。 例如要设置 75.8%，则这个值应写为 758。许可的最大值为 1000，即设

定的占空比为 100.0 %。 

对于高速输出 O2 和 O3，黄色 LED 灯的亮度取决于占空比的设定（从 0 到 100%）。 

 

注意 

如果写入值大于 1000，将读取 1000。 如果写入值小于 1000，将读取 0。 在

这两种情况下不会产生任何错误消息。 以最后输入的有效值为准，如果没有

输入数值，则该值为 0。 

输入 DUTY 对应于输出字“PWM x -占空比/占空时间”（PWM x - Duty cycle/Duty time）。 

 

DONE   BOOL (完成) 

输出 DONE 表示任务执行的状态。 在过程完成或者终止后（由于出错），每循环一个周期

DONE 被置为 TRUE。 因此，这一输出要与输出 ERR 一起综合判断。 如果 ERR 为 TRUE，

则说明发生错误， 此时，在输出 ERNO 中可以读出错误代码。 

 

ERR   BOOL  (错误) 

输出 ERR 标示功能块处理过程中是否有错误。 该输出要与输出 DONE 一起综合判断。 如果

DONE=TRUE 且 ERR=TRUE，则说明出错。 此时，在输出 ERNO 中可以读出错误代码。 

 

ERNO   WORD  (错误代码) 

当输入无效的数值或在处理过程中出错时，输出 ERNO 将显示错误信息。 ERNO 通常要与

输出 DONE 和 ERR 一起综合判断。 只有 DONE 为 TRUE，且 ERR 也为 TRUE 时，ERNO

的输出值才有效。 输出 ERNO 的错误信息代码，在功能块描述部分有解释。 
 

IL 中的功能调用 

CAL  ONB_IO_PWM_FREQ( 

     EN              := ONB_IO_PWM_FREQ_EN, 

     EN_PWM          := ONB_IO_PWM_FREQ_EN_PWM, 

     CHANNEL         := ONB_IO_PWM_FREQ_CHANNEL, 

     FREQ            := ONB_IO_PWM_FREQ_FREQ, 

     DUTY            := ONB_IO_PWM_FREQ_DUTY) 

LD   ONB_IO_PWM_FREQ.DONE 

ST   ONB_IO_PWM_FREQ_DONE 

LD   ONB_IO_PWM_FREQ.ERR 

ST   ONB_IO_PWM_FREQ_ERR 

LD   ONB_IO_PWM_FREQ.ERNO 

ST   ONB_IO_PWM_FREQ_ERNO 
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注意 

在 IL 中，功能调用必须写在一行中。 

 

ST 中的功能调用 

ONB_IO_PWM_FREQ   (EN      := ONB_IO_PWM_FREQ_EN, 

      EN_PWM  := ONB_IO_PWM_EN_PWM, 

      CHANNEL := ONB_IO_PWM_FREQ_CHANNEL, 

      FREQ    := ONB_IO_PWM_FREQ_FREQ, 

      DUTY    := ONB_IO_PWM_FREQ_DUTY); 

ONB_IO_PWM_FREQ_DONE     := ONB_IO_PWM_FREQ.DONE; 

ONB_IO_PWM_FREQ_ERR      := ONB_IO_PWM_FREQ.ERR; 

ONB_IO_PWM_FREQ_ERNO     := ONB_IO_PWM_FREQ.ERNO; 

 

3.3.4 ONB_IO_PWM_TIME 功能块说明 

ONB_IO_PWM_TIME  通过设置板载 I/O 上的周期和占空比来产生 PWM 信号 

 

功能块 ONB_IO_PWM_TIME 用于通过设置板载 I/O 产生一个带有可调节的周期和占空

比的 PWM 信号。 

 

功能块数据 

适用的 PLC 运行系统： V1.3.0 版本 注释: 

所属库： OnBoardIO_AC500_V13.LIB   

 

参数 

实例   ONB_IO_PWM_TIME 功能描述 

EN 输入 BOOL  使能功能块 

EN_PWM 输入 BOOL  使能 PWM 功能 

CHANNEL 输入 BYTE  PWM 通道的数量（0： O2; 1: O3) 

CYCLE_TIME 输入 WORD  PWM 的循环时间 [µs 或 ms，取决

于 UNIT] 

javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BOOL.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/BYTE.htm');
javascript:BSSCPopup('../Glossary/WORD.htm');


北京 ABB 电气传动系统有限公司 PLC 技术部  30                    技术资料 AC500/Issue: 09.2012 

CYCLE_DUTY 输入 WORD  PWM 的占空时间 [µs 或 ms，取决

于 UNIT] 

UNIT 输入 BOOL  FALSE = [µs], TRUE = [ms] 

DONE 输入 BOOL  TRUE = 功能块处理完成 

ERR 输出 BOOL  功能块错误信息 

ERNO 输出 WORD  功能块错误代码 

 

注意 

两个 PWM 通道的循环时间必须是相同的。 如果使用这两个通道，第一个

PWM 通道（CHANNEL=0）的循环时间对于两个通道都有效。 第二个通道

（CHANNEL=1）的循环时间必须设置为 0 

 
 

描述 

板载数字量输出 O2…O3可用于可调整的占空比(ON/OFF 比率)控制输出脉冲信号。 

操作模式通过初始化操作（接通电源、冷启动、热启动）激活。 

模块与用户程序之间通过输入和输出操作数来进行数据交换。 目标设置为 CPU PM55x

或 PM56x 时，自动创建和保留这些必要的操作数。  

CPU PM55x 或 PM56x 提供可用于 PWM 模式的 2 个输出（O2 和 O3）。 两者规格相

同，并使用相同的频率。 占空时间可独立调节。  

功能块 ONB_IO_PWM_TIME 由输入 EN_PWM 进行控制，由输入 CYCLE_TIME 配置

频率，由 PWM 输出（脉宽模块）的输入 CYCLE_DUTY 配置频率。 

通过使用两个功能块可实现 PWM 功能：  

 ONB_IO_PWM_FREQ 

 ONB_IO_PWM_TIME（此功能块）  

EN   BOOL (使能) 

通过输入 EN，激活(EN = TRUE) 或取消激活(EN = FALSE)该功能块。 当该功能块使能时，

当前输出数据有效。 

 

EN_PWM   BOOL   (使能 脉宽 调 制) 

如果 EN_PWM=TRUE，则使能脉宽调制输出。 如果 EN_PWM = FALSE，则不进行脉宽调

制。 

输入 EN_PWM 与“控制字节 PWM x”的输出位 7 相对应。 

 

CHANNEL   BYTE  (通道) 

CHANNEL 包含由功能块管理的通道编号: 

 CHANNEL = 0: 输出 O2 被管理 

 CHANNEL = 1: 输出 O3 被管理 

CYCLE_TIME   WORD (周期时间) 
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输入 CYCLE_TIME 用于设定 PWM 的循环时间。 循环时间从 50 μs（即 20 kHz）调节为 

8000 μs（即 125 Hz）。 也可通过配置输入变量 UNIT=TRUE 把该单位设置为“ms”。 

输入 CYCLE_TIME 对应于输出字“PWM x -频率/循环时间”（PWM x -Frequency/Cycle time）

。 

 

CYCLE_DUTY   WORD  (占空比) 

输入 CYCLE_DUTY 用于预定义输出的占空时间。 输入 CYCLE_DUTY 用于设定 TRUE 信

号的时间。 正常的操作模式下，CYCLE_DUTY 的值应该小于或等于 CYCLE_TIME 的值。 

对于高速输出 O2 和 O3，黄色 LED 灯的亮度取决于设定的占空时间的值。 

以最后输入的有效值为准，如果没有输入数值，则该值为 0。 

输入 CYCLE_DUTY 对应于输出字“PWM x -占空比/占空时间”（PWM x - Duty cycle/Duty 

time）。 

UNIT   BOOL  (单元) 

输入 UNIT 用于预定义 PWM 输出的时间基。 FALSE 将时基设置为 µs ，TRUE 为 ms。 

DONE   BOOL (完成) 

输出 DONE 表示任务执行的状态。 在过程完成或者终止后（由于出错），每循环一个周期

DONE 被置为 TRUE。 因此，这一输出要与输出 ERR 一起综合判断。 如果 ERR 为 TRUE，

则说明发生错误， 此时，在输出 ERNO 中可以读出错误代码。 

ERR   BOOL  (错误) 

输出 ERR 标示功能块处理过程中是否有错误。 该输出要与输出 DONE 一起综合判断。 如果

DONE=TRUE 且 ERR=TRUE，则说明出错。 此时，在输出 ERNO 中可以读出错误代码。 

ERNO   WORD  (错误代码) 

当输入无效的数值或在处理过程中出错时，输出 ERNO 将显示错误信息。 ERNO 通常要与

输出 DONE 和 ERR 一起综合判断。 只有 DONE 为 TRUE，且 ERR 也为 TRUE 时，ERNO

的输出值才有效。 输出 ERNO 的错误信息代码，在功能块描述部分有解释。 
 

IL 中的功能调用 

CAL  ONB_IO_PWM_TIME( 

        EN              := ONB_IO_PWM_TIME_EN, 

        EN_PWM          := ONB_IO_PWM_TIME_EN_PWM, 

        CHANNEL         := ONB_IO_PWM_TIME_CHANNEL, 

        CYCLE_TIME      := ONB_IO_PWM_TIME_CYCLE_TIME, 

        CYCLE_DUTY      := ONB_IO_PWM_TIME_CYCLE_DUTY, 

        UNIT            := ONB_IO_PWM_TIME_UNIT) 

LD   ONB_IO_PWM_TIME.DONE 

ST   ONB_IO_PWM_TIME_DONE 

LD   ONB_IO_PWM_TIME.ERR 

ST   ONB_IO_PWM_TIME_ERR 

LD   ONB_IO_PWM_TIME.ERNO 

ST   ONB_IO_PWM_TIME_ERNO 
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注意 

在 IL 中，功能调用必须写在一行中。 

 

ST 中的功能调用 

ONB_IO_PWM_TIME (EN         := ONB_IO_PWM_TIME_EN, 

       EN_PWM     := ONB_IO_PWM_TIME_EN_PWM, 

       CHANNEL    := ONB_IO_PWM_TIME_CHANNEL, 

       CYCLE_TIME := ONB_IO_PWM_TIME_CYCLE_TIME, 

       CYCLE_DUTY := ONB_IO_PWM_TIME_CYCLE_DUTY, 

       UNIT       := ONB_IO_PWM_TIME_UNIT); 

ONB_IO_PWM_TIME_DONE     := ONB_IO_PWM_TIME.DONE; 

ONB_IO_PWM_TIME_ERR      := ONB_IO_PWM_TIME.ERR; 

ONB_IO_PWM_TIME_ERNO     := ONB_IO_PWM_TIME.ERNO; 
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4 DC541 模块的 PWM 功能 

4.1 概述 

与其他 I/O 模块不同，DC541-CM 数字 I/O 模块（多功能模块）安装在 AC500 CPU 左

侧的联机模块插槽内。与内部连接总线相连。这样，连接总线的所有功能对 DC541-CM 模

块都可用。 

 

 

 

 

通过功能块 DC541_PWM 使用 DC541 的脉宽模块功能。 

功能块 DC541_PWM 输出一个占空比可调的脉冲信号。使用 8 位数字调整 ON 和 OFF

的时间。 

输入 CYCLE 设定了最小的切换时间,即如果输出通过 PWM 切换到 FALSE 或 TRUE，

输出保持这个状态的最小时间(CYCLE µs)。 

输入 CYCLE 设定的最小时间必须小于设备 DC541 的循环时间。根据其配置，DC541

的循环时间可以是 50、100 或 200 µs。可以使用功能块 DC541_GET_CFG (输出 CYCLE)

获得循环时间。 

 

 

4.2 脉冲输出连接输出负载的接线接线 

在本例配置中，DC541 的通道 0 被配置为脉宽调制（PWM）。使用 DC541 的“时间和

频率测量”功能测量输出信号。 

 

按照如下连接通道： 

DC541 / C0   -------------- DC541 / C1 

PWM 

 8 通道 

 10 kHz 
DC541_PWM 

频率输出 

 8 通道 

 最大2.5 kHz  

 

可无限输出脉冲 

DC 541_FREQ_OUT 

DC541-CM 

caa-merger-6.chm::/The-DC541-Library/DC541_GET_CFG.htm
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4.3 PWM 输出应用 

硬件配置： 

这个控制系统实例应包含以下配置： 

-CPU 底板 TB521 (两个通讯模块插槽) 

- DC541 在通讯模块槽 1(CPU 左侧的第一个槽) 

-PM573-ETH CPU 自带的内部以太网通讯模块 

-I/O 总线上的 I/O 模块 DC532 

 

PLC 配置： 

-DC541 位于插槽 1，为“计数器模式” 

-配置： -通道 C0 PWM 

    C1 FREQ 

    C2...C7 输入 

 

4.3.1 设置过程 

 步骤 1：在 ABB 配置器中，选择“TA524_Slot1”，并右击插入“DC541-CM”。 
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 步骤 2：点击刚刚插入的“DC541-CM”，右击弹出菜单，并选择“添加设备”，设

置 DC541 为“计数器模式”。 
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 步骤 3：双击刚刚插入的“DC541-CM 计数器模式”，设置通道 0 为“PWM”，设

置通道 1 为“频率测量”。 

 

 
 

 

4.3.1 编程开发 

任务配置: 

-任务 1：循环程序/优先级= 10 / 间隔= t#1ms / PLC_PRG 

 

循环程序 PLC_PRG 的用途: 

循环程序 PLC_PRG 包含下面的功能： 

- 读取 PLC_PRG 的循环 

调用功能块 TASK_INFO; 

-读取 DC541 的配置 

调用功能块 DC541_GET_CFG 

-读取 DC541 的状态 

调用功能块 DC541_STATE 

-读/写 DC541 的通道状态 

调用功能块 DC541_IO 

-调用 PWM 和 FREQ 的顺序控制 

调用程序 proPWM_FREQ 
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功能块 DC541_GET_CFG, DC541_STATE 和 DC541_IO 包含在

DC541_AC500_V11.lib 库中，详细的描述见库文档。  

功能块 TASK_INFO 包含在 SysInt_AC500_V1.0 库中，在相应的文档中详细描述。  

在 proPWM_FREQ 程序中调用脉宽调制功能以及测量和获取测量值。proPWM_FREQ 程序

包含对功能块 DC541_PWM 和 DC541_FREQ 的调用以及测量值的获取。功能块

DC541_FREQ 被配置为测量每个沿变化的时间。 

 

本例中程序可视化执行，显示所有的状态： 

caa-merger-6.chm::/The-DC541-Library/Contents-DC541.htm
caa-merger-6.chm::/The-internal-System-Library/Contents-Internal-System-Library.htm
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功能块 DC541_FREQ 的输入 EN_VISU 是 TRUE。因此，在可视化时，功能块的输入

可以使用按钮<Enable>、<En 0>、<En 1>和<En Freq>进行修改。  

根据要测量的沿，测量值为 2000、4000 或 6000 µs。 

 

4.3.2 DC541_PWM 功能块说明 

 
 

功能块 DC541_PWM 输出一个占空比可调的脉冲信号。 

 

功能块数据 

适用的 PLC 运行系统： V1.1.3 版本 注释: 

适用的 DC541 固件： V1.1 版本   

所属库： DC541_AC500_V11.LIB   

 

功能块类型 

功能块（带有历史数据） 

 

参数 

实例   DC541_PWM 功能描述 

javascript:BSSCPopup('../Glossary/Function-block.htm');


北京 ABB 电气传动系统有限公司 PLC 技术部  39                    技术资料 AC500/Issue: 09.2012 

EN 输入 BOOL  启用功能块 

SLOT 输入 BYTE  DC541 的插槽 

CH 输入 BYTE  输出选择 C0...C7 

PULSE 输入 BYTE  TRUE 信号的比率 

PAUSE 输入 BYTE  FALSE 信号的比率 

CYCLE 输入 WORD  最小的切换时间 [µs] 

DONE 输出 BOOL  功能块运行完毕 

ERR 输出 BOOL  功能块故障信息 

ERNO 输出 WORD  故障代码 

 

 
 
 

描述 

功能块 DC541_PWM 输出一个占空比可调的脉冲信号。高电平和低电平时间通过 8 位

数字进行调整。 

输入 CYCLE 设定了最小的切换时间,即如果输出通过 PWM 切换到 FALSE 或 TRUE，

输出保持这个状态的最小时间(CYCLE µs)。 

在输入 CYCLE 设定的最小时间必须小于 DC541 的循环时间。根据其配置，DC541 的

循环时间可以是 50、100 或 200 µs。可以使用 DC541_GET_CFG (输出 CYCLE)获得循环

时间 (参见功能块 DC541_GET_CFG/CYCLE)。 

举例： 

PULSE PAUSE CYCLE 结果（x=DC541 的循环次数) 

DC541 的循环时间=50 µs 

1 2 500 10 x TRUE / 20 x FALSE / 10 x TRUE / 20 x FALSE / … 

即 500 µs = TRUE，1000 µs = FALSE 

4 8 500 10 x TRUE / 20 x FALSE / 10 x TRUE / 20 x FALSE / … 

即 500 µs = TRUE and 1000 µs = FALSE 

(如例 1,即比率为 1 : 2) 

3 2 3000 90 x TRUE / 60 x FALSE / 90 x TRUE / 60 x FALSE / … 

即 4500 µs = TRUE，3000 µs = FALSE 

DC541 的循环时间=100 µs 

1 2 500 5 x TRUE / 10 x FALSE / 5 x TRUE / 10 x FALSE / … 

即 500 µs = TRUE，1000 µs = FALSE 

4 8 500 5 x TRUE / 10 x FALSE / 5 x TRUE / 10 x FALSE / … 

即 500 µs = TRUE and 1000 µs = FALSE 

(如例 1,即比率为 1: 2) 

3 2 3000 45 x TRUE / 30 x FALSE / 45 x TRUE / 30 x FALSE / … 

即 4500 µs = TRUE，3000 µs = FALSE 

DC541 的循环时间=200 µs 

1 2 500 3 x TRUE / 6 x FALSE / 3 x TRUE / 6 x FALSE /... 

即 600 µs = TRUE，1200 µs = FALSE 
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4 8 500 3 x TRUE / 6 x FALSE / 3 x TRUE / 6 x FALSE / … 

即 600 µs = TRUE ，1200 µs = FALSE 

(如例 1, 即比率为 1 : 2) 

3 2 3000 22 x TRUE / 15 x FALSE / 23 x TRUE / 15 x FALSE / … 

即首先 4400 µs = TRUE，3000 µs = FALSE，然后 

4600 µs = TRUE ，3000 µs = FALSE 

设备 DC541 必须被配置为计数设备（计数器模式）。 

EN   BOOL (使能) 

输入 EN 必须持续设置为 TRUE。 

当第一次调用功能块时，检查输入 SLOT 的有效性和合理性，检查设备的“计数模式”配置是

否正确，检查通道 CH 的配置是否为“PWM”。若非如此，处理将中断，相应的错误信息显示

在输出端 ERR/ERNO。只要输入 EN 为 TRUE，功能块的输出就被更新。 

 

SLOT   BYTE (插槽) 

输入 SLOT 用于选择 DC541 的插槽（模块号码）。 

插槽从右到左连续编号。插槽 1 是在 CPU 左侧的第一个插槽 

 

CH   BYTE  (通道) 

输入 CH 用于选择输出脉冲的输出。 

 

PULSE   BYTE   (脉冲) 

输入 PULSE 用于设定 TRUE 信号的比率（高电平时间比率）。 

 

PAUSE   BYTE  (暂停) 

输入 PAUSE 用于设定 FALSE 信号的比率（低电平时间比率）。 

 

CYCLE   WORD (循环时间) 

输入 CYCLE 用于设定输出的最小切换时间[µs]。输出最少保持在 CYCLE 设定时间的 TRUE

或 FALSE 状态。 

在输入 CYCLE 设定的最小时间必须小于 DC541 的循环时间。根据其配置，DC541 的循环时

间可以是 50、100 或 200 µs。可以使用 DC541_GET_CFG (输出 CYCLE)获得循环时间 (参见

功能块 DC541_GET_CFG/CYCLE)。 

 

DONE   BOOL (完成) 

输出 DONE 表示功能块的处理状态。在过程完成或被终止后（由于出错），DONE 被置为

一个周期的 TRUE。这一输出要与输出 ERR 一起综合判断。如果 ERR 为 TRUE，说明发生

错误。此时，在输出 ERNO 中可以读出故障代码。 

 

ERR   BOOL  (故障) 

输出 ERR 表示在功能块运行过程中是否有错误发生。这一输出要与输出 DONE 一起综合判

断。如果 DONE 为 TRUE ，且 ERR 为 TRUE，说明出错。此时，在输出 ERNO 中可以读出

故障代码。 

 

ERNO   WORD (故障代码) 

当一无效的数值应用到输入端时，或者在处理过程中出错时，输出 ERNO 将提供一错误指

示。ERNO 要与输出 DONE 和 ERR 一起综合判断。ERNO 的输出数值仅在 DONE 为 TRUE 
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以及 ERR 为 TRUE 时有效。在 ERNO 中的错误信息输出编码的解释，请参见“功能块库的错

误信息表格”。 

 
 

IL 中的功能调用 

CAL   DC541Pwm( 

      EN      := DC541Pwm_EN, 

      SLOT    := DC541Pwm_SLOT, 

      CH      := DC541Pwm_CH, 

      PULSE   := DC541Pwm_PULSE, 

      PAUSE   := DC541Pwm_PAUSE, 

      CYCLE   := DC541Pwm_CYCLE) 

LD    DC541Pwm.DONE 

ST    DC541Pwm_DONE 

LD    DC541Pwm.ERR 

ST    DC541Pwm_ERR 

LD    DC541Pwm.ERNO 

ST    DC541Pwm_ERNO 

注：在 IL 中，功能调用必须写在一行中。 

 

 

ST 中的功能调用 

DC541Pwm(EN     := DC541Pwm_EN, 

         SLOT   := DC541Pwm_SLOT, 

         CH     := DC541Pwm_CH, 

         PULSE  := DC541Pwm_PULSE, 

         PAUSE  := DC541Pwm_PAUSE, 

         CYCLE  := DC541Pwm_CYCLE); 

DC541Pwm_DONE   := DC541Pwm.DONE; 

DC541Pwm_ERR    := DC541Pwm.ERR; 

DC541Pwm_ERNO   := DC541Pwm.ERNO; 
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5 程序下载 

双击设备树中程序图标，点击确定，进入 CodeSys 编程界面 

 

  在编程界面中，设置程序下载的通讯接口，将程序下载即可。操作步骤如下 

 选择或创建网关 

点击“联机”→“通讯参数” 

 

在弹出窗口中新建一个 TCP/IP 类型的网关 
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修改网关参数如下； 

 

当然，也可以通过 COM2 口下载程序，此时的网关设置如下： 

 

 



北京 ABB 电气传动系统有限公司 PLC 技术部  44                    技术资料 AC500/Issue: 09.2012 

 

 下载程序 

点击“联机”→“登录” 

  

在弹出的对话框中中，点击“是”按钮，将程序下载到 PLC 

 

 创建引导工程 

点击“联机”→“创建引导工程”，将程序写入到 PLC 的程序存储器中 

安装 PS501 的 PC 机的串口编号 
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程序下载接口设置可参见帮助文档“目标系统，系统技术，AC500 CPU 系统技术，

编程和测试”一节 
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6 程序监控 

在 Modbus 从站中，不需要创建程序，但可以添加变量表用于监控运行状态。 

首先，点击菜单栏“工程”→“选项”，在弹出的对话框选择“表格式查看编辑器” 

 

在“资源”选项卡中，双击“配方和监控管理器”，在右侧窗口点击右

键，选择“插入地址范围” 。 

 

在弹出的对话框中，可以选择要监控的变量起始地址和长度 
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创建的变量表如下： 

 

在联机状态下，可以查看并修改变量数值 
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北京 ABB 电气传动系统有限公司 
地址：北京市朝阳区酒仙桥北路甲 10 号 D 区 1 号 

邮编：100015 

总机：(86-10)58217788 

传真：(86-10)58217518 

服务热线：  400 810 8885  

E-Mail： plc.service@cn.abb.com 

网址： http://www.abb.com.cn/plc       


