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1． 安全注意事项

1.1 应用范围 AUMA执行器是一种用于操作如调节阀、闸阀、蝶阀和球阀等工业用阀门的
设备。
有关其他用途，请与厂家咨询。对于因不按规定使用而造成的任何损坏，生
产商概不承担责任。严格按照使用说明进行操作是本电动执行器使用要求的
一部分。

1.2 调试（电气连接） 在电动操作中，某些部件不可避免的会带有危及人身安全的电压。电气系统
或设备必须由熟练的电气技术员本人或在此类技术员控制和监视下由经过培
训的人员进行操作，并且必须遵守相应的电气工程规章。

1.3 维护 必须严格遵守执行器维护作业指示，否则我们不再保证操作的安全性。

1.4 安全警告和注意事项 违反这些安全警告和注意事项可能会导致严重的人身伤害或设备损坏。通过
资格认证的操作人员必须熟知操作手册中的所有安全警告和注意事项。
正确的运输、存储、安装以及调试是保证安全操作和防止故障出现的关键。
下面的参考对本说明书中与安全相关的操作过程作了特别的指示。每个参考
旁边都标注了相应的图标。

  此图标表示：注意！
  “注意”标记那些对设备正常运行有着重要影响的活动或操作过程。违反这

些注意事项可能会对设备造成损坏。

  此图标表示：易受静电危害的部件！
当此图标出现在电路板上时，表示此电路板上的某些部件可能会因静电放电
而损坏。如果在设置、测量或更换电路板过程中必须触摸电路板，则必须先
触摸接地的金属表面（如机壳）以释放电荷。

  此图标表示：警告！
“警告”标记那些如果操作不当会对人身及财产带来安全隐患的活动和操作
过程。

2． 简要说明 AUMA电动执行器采用模块化设计。马达和传动装置安装在同一个机壳内。
执行器由马达来驱动，由带有Profibus DP接口的MATIC电动控制单元来进行
控制操作。电动控制单元在我们的供货范围内。

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册
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3． 运输和存储 用可靠的包装材料包装运输到安装地点。
不要将绳子或吊钩固定在手轮上来吊起设备。
将设备存储在通风良好、干燥的室内。
将设备放置在货架或木质托盘上以防止地面潮湿。
将设备罩起来以防止灰尘和污垢。
用合适的防腐剂擦拭设备表面。

4． Profibus DP概述 为了实现在自动化系统中和自动化系统与其相关连的分散的现场设备之间的信
息交换，作为通讯系统的现场总线技术被广泛应用起来。几千例的应用已充分
证明了现场总线技术能够使配线、调试、维护等作业成本节省40％。在过去，
不同厂家有着不同的现场总线技术，系统之间很难兼容。而如今这种技术已完
全开放化和标准化，这意味着用户不需再依赖于某个供应商的产品，而是可以
选择有最具竞争力价格的最好的产品。

  Profibus DP 是欧洲市场上现场总线技术的领军者，它同样也已经被成功的应
用于全世界，其应用领域包括制造业的自动化、过程控制和楼宇建筑等。
Profibus DP 已通过现场总线EN 50 170标准的认证，是一种国际化、开放性
的现场总线技术，这使其能够规避制造商和用户的投资风险，也保证了制造
商的独立性。

  恕本操作手册不能提供关于Profibus DP的详尽说明。若要获得更多信息，请
参阅附录D中的相关文献。

4.1 基本特征 Profibus DP充分展现了现场总线系统的技术和功能特征，实现了分散的、数
字化的自动化设备之间的信息交换。它在主控设备和受控设备之间架起桥梁，
以实现现场层数据的高速传输。中央控制站如PLC、PC与外围现场设备如I/O
设备、阀门和执行器等通过串型接口进行信息沟通。
各现场设备之间的数据交换是循环式的数据交换。Profibus DP能够实现
EN 50 170中所规定的必需的通讯功能。

  主控设备控制总线上的数据传输。它可以在没有外部请求的情况下发送信息，
在Profibus协议中也被称为“主站”。

  受控设备例如AUMA Profibus DP执行器就是这种外围设备。典型的受控设
备如I/O设备、阀门、执行器、传感器等。它们没有总线访问协议，只是确
认接收到的信息，或者按照主站的要求向主站反馈信息，在协议中被称为
“从站”。
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4.2 基本功能 主站周期地读取从站的输入信息并周期地向从站发送输出信息。除了这种过程
表述的周期性数据传输外，Profibus DP还能提供强有力的诊断和调试功能。
数据传输可通过主站和从站的监控功能被监控。

4.3 传输方式 －485双绞缆或光缆。
欧玛执行器支持最高波特率达到1.5MBits/s。

4.4 总线访问协议 各主站间令牌传递，主站与从站间为主－从传递。
支持单主站或多主站系统。
一条总线上最多可连接126台主从设备。

4.5 通信 点对点（过程数据交换[DATA EX]）或组播（向所有从站发送指令）。
循环主－从过程数据交换（DATA EX）或非循环主－主数据传输。

4.6 功能 主站和DP从站之间的循环数据交换（DATA EX）。
各DP从站的动态激活或令其失效。
从站的组态检查。

输入或输出的同步。

4.7 防护功能 所有信息按海明距离HD＝4进行传输。
从站带有看门狗定时器。
对DP从站的输入输出进行存取保护。
在主站上有定时器来监控过程数据交换。
故障状况下的行为。

4.8 设备类型 二级DP主站（DPM2），即编程、组态设备。
一级DP主站（DPM1），即中央控制器，如PLC、PC。
从站，如AUMA Profibus DP设备，即带二进制或模拟量的输入/输出设

 备、执行器、阀门等。
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表1：执行器控制单元AM/AMExB/AMExC配备Profibus DP接口

Volt 220 230 240 380 400 415 440 460 480 500 Volt 110,115,120 220,230,240
Hz 50 50 50 50 50 50 60 60 60 50 Hz 50/60 50/60

Volts 802096066575525
Hz 0605050505
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特征和功能
供电电源 标准电压:
  3相AC电压/             单相AC1）电压/
  电压/功率             电压/功率

  特殊电压:
  3相AC   单相AC1）

  电压/功率   电压/功率

外部控制电压（任选） 24 V DC + 20 % / – 15 %,
  电流消耗：标准200mA至任选500mA
电机电源切换装置 标准： 换相接触器2）（带有机械电气互锁）
   马达最大功率1.5kW
  任选： 换相接触器2）（带有机械电气互锁）
   马达最大功率7.5kW
  可控硅3）（适用于调节型执行器）
  马达最大功率1.5kW,最大电压500VAC,配有内保险
  马达最大功率5.5kW,最大电压500VAC,需外配保险
控制和输出信号 由Profibus DP 接口完成
带有附加输入（任选） 的Profibus DP接口任意4个24VDC输入信号和任意2个4－20mA输入信号通过Profibus DP
  被传输
现场控制 标准： 选择开关现场－禁控－远程（可被锁定）
  按钮开－关－停
   3个指示灯：
  关到位（黄色灯），集合故障信号（红色灯），
  开到位（绿色灯）
  任选： 可被锁定的护盖
功能 标准： 可选择的停机方式关
  到位行程或扭矩的设定
  中途过力矩保护
  纠相
  点控或自保持的现场操作
  定位器4）:
    通过Profibus DP 接口给定位置
    信号丢失时可设定停机位置
    可设定灵敏度（死区）和暂停时间
马达热保护 标准： 对于AM，配置过热保护开关对马达温度进行监控

  对于AMExB/AMExC，配置PTC热敏电阻和
  PTC跳闸装置对马达温度进行监控
  任选： 配置热负荷过载保护继电器和过热保护开关
  
   配置PTC热敏电阻和PTC跳闸装置
电气连接 标准： 用于AM的拔插式接线端子
  用于AMExB/AMExC的带有接线端子盘的防爆型拔插式接线端子
  对于其他选项和电缆入口的螺纹规格，
   请参阅单独的技术参数页

  可以提供特殊螺纹的电缆接口
  镀金3）的用于控制功能的插针和插座
  护盖
  插头护盖（防止插头移动）

过压保护3)（任选） 为防止过压对电子元件的损坏，总线上电缆可承受最大至4kV的电压
接线图（基本版本） MSP 1B1-00-1-F18E1 KMSTP102/001

1) 目前只有AM01.1、AM02.1和与SGExC配套的AMExC01.1能够使用单相交流电源。
2) 制造商保证其使用寿命可达至少2百万操作次数，如果需要达到更多的操作次数，可使用被视为能够无数次操作的可控硅。
3) 只用于AM01.1和AM02.1。
4) 需在执行器上配备电位计或RWG。
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ProfibusDP接口的设定/编程
设定波特率 自动识别

设定ProfibusDP地址 通过旋转开关来设定

ProfibusDP指令和信号（指令信号）
过程表述输出 开，停，关

给定位置信号4）

过程表述输入（反馈信号） 开到位，关到位
当前位置指示4)

选择开关指示就地或远控
运行方向指示4）

开/关方向力矩开关
开/关方向行程开关
手动操作4）或现场控制

过程表述输入（故障信号） 马达热保护跳闸
中途过力矩跳闸
缺相

信号丢失时的运行状态 可编程设定为:
 –运行到全开或全关位置
 –运行到预先设定的位置4）

ProfibusDP综合数据
通信协议 符合EN50170-2或DIN19245标准
网络拓扑 线型结构。当使用中继器时，也可采用树型结构。运行过程中新加上或撤掉1台设备不会
 影响到其他设备的正运行。

传送媒介 屏蔽双绞铜线，符合EN50170标准
ProfibusDP接口 EIA-485（RS485）

传输速度/电缆长度 波特率（kbit/s） 不含中继器的每网 含中继器的允许电缆最大长度
段内电缆最大长度

设备类型 一级DP主站，即中央控制器，如PLC、PC等
二级DP主站，即编程、组态设备
DP从站，即数字和/或模拟输出设备，如执行器、传感器等

设备数量 不含中继器32台，含中继器126台
总线访问协议 主站间令牌传递，主站与从站间主－从传递

支持单主或多主系统

ProfibusDP支持功能 循环数据交换，同步模式，冻结模式，故障－安全模式

工况条件

密封防护等级符合EN60529标准的 标准： IP67(安装后)
任选： IP685）

DS3）接线部分与控制头内部彼此隔离

防腐等级 标准： KN 满足安装在户外带有轻微腐蚀性大气环境中的应用

任选： KS 满足安装在有可能直接与腐蚀性化学物质接触的环境中的应用
（如污水处理厂、化工厂等）

KX 满足安装在极端恶劣的腐蚀性环境中的应用

KX-G 同KX，然而是非铝制品（外露部件）

3) 只用于AM01.1和AM02.1。
4) 需在执行器上配备电位计或RWG。
5) 当要实现IP68的密封等级时，我们强烈推荐同时使用较高的防腐等级KS或KX。
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防护涂层 标准： 氧化铁云母混合漆

任选： 特殊的底漆/特殊的防护涂层（依照客户的选择）
外表颜色 标准： 银灰色（DB701,类似于RAL9007)

任选： 可根据需要选择其他颜色

环境温度 AM 01.1/AM 02.1：
标准： –25°C－+70°C
任选： –40°C－+70°C低温型

–50°C－+70°C超低温型包括加热系统
–60°C－+70°C超低温型包括加热系统

AMExB/AMExC：
标准： –20°C－+40°C
任选： –40°C－+40°C低温型

–50°C－+40°C超低温型包括加热系统
抗振性6）符合IEC60068-2-6标准 可以在最大1g的加速度、10Hz到200Hz的振动频率范围的条件下正常工作

抗震指标只适用于执行器和控制头，不适用于齿轮箱。

重量 7kg（配备AUMA插拔端子）
12kg（配备带有接线盘的防爆型拔插端子）

附件

墙托7） 使执行器与控制头分开来安装，包括接线端子，根据需求提供连接电缆。
我们推荐在高温环境、操作位置不便或强烈振动的情况下采用分体安装。

其他信息

欧洲指导性规程 电磁兼容（EMC）：（89/336/EEC）
低电压指导：（73/23/EEC）
机械指导：（98/37/EC）

参考资料 执行器控制单元AUMA MATIC产品描述
多回转/部分回转执行器配备控制单元AUMA MATIC的尺寸图

6) 启动或故障时的抗振性。
7) 执行器与控制头间电缆长度最长100米。分体安装不适用于配有电位计的执行器，必须使用RWG代替电位计。



10

电机电源切换装置

电源板

逻辑板

Profibus DP接口板

与执行器连接的插拔接
线端子

现场控制面板

选择开关

信号和控制板

Profibus DP
连接板

用户接线用插拔接线端子

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册

6． 设计AUMA MATIC Profibus DP 
  多回转执行器SA和部分回转执行器SG配备AUMA MATIC Profibus DP可实现

完美的Profibus DP控制功能。

一体化控制单元AUMA MATIC Profibus DP由以下模块组成：

接口板。它将Profibus DP数据传输给内部其他部件。
逻辑板对内部信号和现场控制以及Profibus DP指令各种信号进行运算处

 理，并控制换向接触器或可控硅。
现场控制面板上带有选择开关、按钮和指示灯。选择开关用于选择现场控

 制LOCAL或远程控制REMOTE。
 按钮   开－停－   关用于执行器的现场电动操作。  
插拔接线端子可使AUMA MATIC Profibus DP与执行器的连接更加简便。
信号和控制板上带有初级保险和用于将现场操作发出的指令传递到电子电

 路的继电器，还有作为任选配置的指示灯。
电机电源切换装置：用于电机电源切换的换向接触器或可控硅。
带有接线端子的Profibus DP连接板用于Profibus DP电缆的连接，其上的终

 端电阻用于设置总线终端。

  若想将已经安装好的执行器升级为带有Profibus DP的执行器，只需将其原先
的控制单元AUMA MATIC更换为AUMA MATIC Profibus DP即可。

图A: AUMA MATIC Profibus DP 



7．电气连接 电气系统或设备必须由熟练的电气技术员本人或在此类技术
 员控制和监视下由经过培训的人员进行操作，并必须遵守相
 应的电气工程规章。

  必须遵守 的配线安装规则。
（相关文献请参考附录 ）

电缆的安装必须遵守EMC规程：
信号电缆和总线电缆易受干扰，电源电缆，尤其是马达供电电缆是干扰源。
将易受干扰的电缆铺设在离干扰电缆允许的最远距离的地方。
如果电缆离地面越近，信号和总线的抗干扰能力就越强。
如果允许，尽量避免使用长电缆，并确保它们被铺设在干扰小的地方。
避免将任一方易受干扰的电缆或干扰源电缆与其他电缆平行铺设。

供电电源（标准） 对于防爆型AMExB/AMExC，请参阅第15页或第17页。

检查电流类型，供电电压和功率是否适用于马达（可参考马达铭牌）。
松开螺钉（50.01）（图B-1），取下接线端子。
松开螺丝（51.01），将插座固定盘（51.0）从接线端盖（50.0）中取出。
插入合适的电缆密封套以连接电缆。
（铭牌上的密封防护等级只适用于使用电缆密封套的情况）。
如果没有使用合适的塞子，就需密封电缆入口。
根据接线图连接电缆。
接线图和操作手册会在我们供货时装在袋子里绑在执行器的手轮上提供给

 用户。如果接线图不适用，可根据铭牌上的MSP....KMS TP....编号向
 AUMA索取或直接从网站上下载（www.auma.com）。

特殊设计的停放托架（图B-2）用于防止当电气连接取下时接触裸露的表面
 或环境的影响。
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图B-1：接线端子

图B-2：停放托架（附件）

表2：与总线连接的AUMA拔插接线端子技术参数

技术参数 马达电源连接器1） 保护性接地 控制端子

最多端子数 6（通常使用3个） 1（导线） 50个插头/插座
标记 U1,V1,W1,U2,V2,W2 符合VDE标准 1－50
最高电压 750V – 250V
最大电流 25A – 16A
用户连接的 螺纹 环形接线鼻 螺纹   
最大截面积 6mm2 6mm2 2.5mm2

插头盘材质 聚酰胺 聚酰胺 聚酰胺

插座盘材质 黄铜（Ms） 黄铜（Ms）（任选） 镀锡或镀金黄铜

1）适用于铜导线。如果要用铝导线，请与AUMA联系。
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7.2 总线连接（标准） 对于防爆型控制头（型号如AMExB/AMExC），请参阅第15页或第17页
对于带有FO（光纤）的控制头，请参阅单独的操作说明“AUMA MATIC 
AM01.1/AM02.1 FO 连接”。

连接总线电缆,可参考图C-1和C-2.

  通过S1和S2的开或关来接通或断开通道1和通道2（任选）的终端电阻。供货
时开关都处于关位置。只有当此

  台执行器是Profibus网段中的最后一台设备时，其终端电阻开关才处于开位
置。

  只有当此台执行器是Profibus网段中的最后一台设备时，其终端
  电阻开关才处于开位置。

图C-1：连接板（标准）

图C-2：连接（标准）

表3：S1和S2的开关位置

ON 通道1的总线终端闭合
OFF 通道1的总线终端断开
ON 通道2的总线终端闭合（选项）
OFF 通道2的总线终端断开（选项）
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图C-4：过电压保护的连接

表4：Profibus电缆说明

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
操作手册 Profibus DP

7.3 盖好护盖 连接好之后：

将插座固定盘（51.0）插入接线端盖（50.0），将螺丝（51.01）拧紧。
清洁接线端盖和腔体的密封圈表面。
检查O型圈是否完好。
将无酸油脂（如凡士林）薄薄的涂抹于密封圈表面
重新装上接线端盖（50.0），拧紧螺丝（50.01）
用指定的扭矩紧固电缆密封套，以确保其达到要求的密封防护等级。

图C-3：连接板（用于过电压保护）
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7.4 位置反馈变送器 若要连接位置反馈变送器（电位计、RWG），必须使用屏蔽电缆。

7.5 分体安装 AUMA MATIC 通过使用墙托，AUMA MATIC可以实现与执行器分体安装。
分体安装的控制头和执行器之间要用柔软的屏蔽电缆。

   （预制电缆可向AUMA申请获得）
执行器与控制头之间的允许最大电缆长度为100米。
配有电位计的执行器不适合分体安装，必须使用RWG来代替电位计。
用正确的相序接线。在通电前检查旋转方向。

7.6 测试运行 试运行的操作请参考多回转执行器SA(R)…和部分回转执行器SG…的操作说
明。

  检查行程开关和力矩开关：
   检查行程和力矩开关、RWG或电位计（任选）并适当重新调试。
   调试工作可参考多回转执行器SA(R)…和部分回转执行器SG…的操作说明。

对于配有RWG或电位计的执行器，在改变设置后必须进行测试。

  测试操作：
通过现场控制按钮开和关使执行器分别运转到开到位和关到位。
如果在改变行程设置后没有进行测试运行的话，总线的反馈信号将会不准

 确。总线将会警示“没有进行测试运行”（见第32页）。

图C-5：AM墙托
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图D-1：连接

图D-2：与电源分离

图D-3：停放托架（附件）

7.7 带有插拔式连接器和接线端子盘的防爆型执行器的电源和总线连接

当执行器在潜在的易爆环境中工作时，必须遵守欧洲标准
 EN60079-14“危险环境中的电气安装”和EN60079-14“危险
 环境中电气安装的检修和维护”。

对于防爆型插拔式连接器（图D-1），在取下接线端盖（50.0）后，在接线
端子盘（51.0）的EEx e端子上进行电源连接。因此防火部件（EEx d防护类
型）仍然是密闭的。

检查电流、供电电压、功率是否符合马达数据要求（参考马达铭牌）。
拧开螺丝（50.01）（图D-1），取下接线端盖。

插入符合EEx e和尺寸合适的电缆密封套来连接电缆，请参
考54页附录E中我们推荐使用的电缆密封套。

  （只有使用合适的电缆密封套时才能确保达到铭牌上标示的
密封防护等级）。
如果没有使用合适的塞子，就需密封电缆入口。
最多允许2根相同截面积的导线连接在一个接线端子上。

剥掉120-140mm长的电缆外皮。
线芯剥皮：控制线最长8mm，电源线最长12mm。
线芯如果是多股软线时，要遵照DIN46228所述套上端头。
连接总线电缆，参考图D-4或D-5。
通过连接端口1－4和3－2（标准）来接通通道1的终端电阻。只有当此台
执行器作为总线网段中的最后一台设备时，才连接终端电阻。
将屏蔽和电缆密封套连接，可参考54页附录E中我们推荐使用的电缆密封
套。

如果执行器必须从阀门上拆下，例如维修时，不需要拆除接线即可与电源分
离开（图D-2），将螺丝（51.02）松开，插拔连接器便可拔下来，接线端盖
（50.0）和接线端子盘（51.0）仍然连在一起。

  需防火密封。在打开之前，先确保周围没有易燃易爆气体并且
断电。

特殊设计的停放托架（图D-3）用于防止当电气连接取下时接触裸露的表面或
环境的影响。

停放托架
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有另一台总线设备连接在执行器之后

执行器是最后一台总线设备

来自上一台

Profibus DP设备
通道1

发送给下一台

Profibus DP设备
通道1

图D-4：通道1的总线连接（标准）

表5：用于防爆型执行器的带有接线端子盘的插拔连接器技术参数

技术参数 马达电源连接器1） 保护性接地 控制端子

最多端子数 3 1（导线） 38个插头/插座
标记 U1,V1,W1 1-24，31-50
最高电压 550V  — 250V
最大电流 25A  — 10A
用户连接类型 螺纹 螺纹 螺纹

最大截面积 6mm2 6mm2 1.5mm2

插头盘材质 环氧树脂/聚酰胺 环氧树脂/聚酰胺 环氧树脂/聚酰胺
接点材质 黄铜（Ms） 黄铜（Ms） 镀锡黄铜（Ms）
1）适用于铜导线。如果要用铝导线，请与AUMA联系。
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图E-1：插接式连接器

图E-2：防爆型插接式连接器（KES）结构图

7.8 带有插接式连接器（KES）的防爆型执行器的电源和总线连接

当执行器在潜在的易爆环境中工作时，必须遵守欧洲标准
EN60079-14“危险环境中的电气安装”和EN60079-17“危险
环境中电气安装的检修和维护”。

  通过插接式（图E-1）连接器进行总线连接，它的设计已达到EEx e防爆等级
（增安型）。控制单元AUMA MATIC（EEx d防爆等级）仍然是密闭的。

松开螺丝（1）（图E-1），取下接线端盖。

   插入符合EEx e标准和尺寸合适的电缆密封套来连接电缆，
 请参考54页附录E中我们推荐使用的电缆密封套。
（只有使用合适的电缆密封套时才能确保达到铭牌上标示的

 密封防护等级）。
如果没有使用合适的塞子，就需密封电缆入口。

  连接电缆的截面积：
  控制电缆： 最大2.5mm2

电源电缆： 最大10mm2

总线电缆： 见第19页

根据插接连接器的结构图（图E-2）连接通道1的总线电缆。
通过连接端子1－2和3－4来接通通道1的终端电阻
只有当执行器作为总线网段中的最后一台设备时，才接通终端电阻。
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7.9 冗余总线连接 AUMA Profibus DP设备可连接在第二条（冗余）总线通道上。当通道1遇到
故障时，如电缆断线，从站会自动连接到通道2。

  只有通过指定过程控制系统的综合测试后才能采用电缆冗余这
一应用方案。

对于带有插拔式连接器的执行器（subclause 7.2）
按照通道1的连接方式连接冗余总线电缆通道2。
（可参考连接图C-2）
对于带有插拔式连接器和接线端子盘（KP）的防爆型执行器
（subclause 7.7）
在端子6连接电缆B，在端子7连接电缆A。
通过连接端子5－6和7－8来接通通道2的终端电阻。
对于带有插接式连接器（KES）的防爆型执行器（subclause 7.8）
在端子6连接电缆B，在端子7连接电缆A（图E-2）。
通过连接端子5－6和7－8来接通通道2的终端电阻。

冗余总线连接的设置请参考第23页上的参数4和参数5。



19

传输速度（单位kBit/s）
93.75 187,5 500 1500

网段最大长度（单位m）
1200 1000 400 200

接通总线终端

接通总线终端Profibus DP接口板

AUMA MATIC
Profibus DP

连接板

双绞电缆

控制站（主站） 

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

0

5

25

75

95

100

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
操作手册 Profibus DP

图F：图例：只有一个网段的Profibus

7.10 总线电缆 只有符合DIN19245标准或EN50170-2标准的A型电缆才可用于Profibus DP的
总线连接。

一个网段中最多允许连接32台Profibus设备。如果一个Profibus网络中需要连
接更多台设备，就必须使用中继器来连接各个网段。
总线电缆与其他电缆之间至少要距离20cm。
总线电缆必须铺设在一个独立的、传导并且接地的电缆槽中。
必须确保每个Profibus设备之间没有势差（如有应做弥补）。

  Profibus DP A型电缆说明

特性阻抗： 135－165Ohm，频率为3－20Mhz时
电容： 每米<30pF
直径： >0.64mm
截面积： >0.34mm2，符合AWG22
回路电阻： <110欧姆每千米
屏蔽： 铜屏蔽网或屏蔽网加屏蔽箔

表6
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7.11 设置Profibus DP地址 通过Profibus DP接口板设置总线地址。

松开螺丝，取下护盖（图G-1）

通过旋转开关S2和S3来设定所需总线地址（图G-2）。
   （出厂设定：从站地址2）

开关S2设定十位数。
开关S3设定个位数。

例如：地址‘65’按如下方法设定：
  S2设定到位置5＝（5*1＝5）
  S3设定到位置6＝（6*10＝60）

图G-1

图G-2：Profibus DP接口板
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8． 调试

8.1 简介 当调试Profibus DP网络时，必须用主站的编程软件Profibus组态工具对
Profibus DP设备进行参数化设定和组态。
编程软件首先读取每一台执行器的GSD文件（电子设备数据文件），它包含
主站所需要的设备属性的相关信息。用户可从网址www.auma.com中下载到
GSD文件。
然后，用户通过编程软件对Profibus DP网络中的各设备进行编程和组态。信
息会存储在DP主站中，在每一次通信前发送给执行器（DP从站）。
该通信过程由过程表述的输入字节和输出字节来描述。
组态时您可以选择“处理连续数据”，但并不是所有的PLC都具备处理连续
数据的功能。

8.2 编程 在Profibus标准中部分参数被设定，例如总线监控的开和关（看门狗定时器）
由一个比特位来决定。

  AUMA Profibus DP控制单元还可接收多达100字节的用户参数，AUMA的特
殊参数也可在其中设定。AUMA的特殊参数被分成50个参数，每个参数带有2
个字节。主站的编程软件可改变参数。使用旧软件时，参数必须用十六进制
数字才能输入。而新软件更加方便，使用文本输入或菜单选项就能输入参数
值。
有关AUMA特殊参数的详解请见8.5节。

8.3  Profibus DP接口的设置 组态时，需选择每一台设备有多少输入和输出字节会被存储在主站存储器中。
此外还需确定是否处理连续数据。

在DP主站和DP从站之间传输的只是在组态中被确定的字节数。

  AUMA Profibus DP执行器有以下几种组态选项：

除了1个输入、1个输出外，其他选项都可选用处理连续或不连续数据。

输入字节数规定了DP从站可以发送给DP主站多少个字节（最多16个）。
输出字节数规定了DP主站可以发送给DP从站多少个字节（最多8个）。

表7：
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例如，如果选择8字节输入的组态，从站只能向主站发送前8个字节。因此，
主站不可能存取到第9到12个字节。
因为主站只需保存8个输入字节，就节省了大量的存储空间。

  DP主站能够连续处理AUMA执行器的数据。这确保了一个2个字节变量的值
（位置反馈变送器，模拟量用户输入）不会在第一个字节被读取后发生改变，
不会失真。
如果主站不能处理连续数据，组态时就要选择为“不连续数据”。那么，位置
反馈变送器和模拟量用户输入的值会以一个字节的格式进行传输（参数2设
为0）。

8.4 通讯启动 当DP主站启动后，它首先发送给每一个DP从站一个参数和组态的电报。如果
参数和组态都是正确的，DP从站就会进入“数据交换”模式来交换控制中心和
从站之间的过程数据。然后，DP主站会通过过程表述控制DP从站并读取其当
前状态。

  如果通讯中断（例如从站断电或Profibus电缆断线），一旦故障被解除，DP
主站会自动恢复通信。

8.5 用户参数描述 GSD文件规定了AUMA特殊的参数。

  参数1“位置反馈变送器”
默认值（标准设定）：1
0:执行器不带位置反馈变送器。
1:执行器带有电位计，不带RWG。
2:执行器带有0－20mA模拟量信号RWG。
这种位置反馈变送器不具有信号中断监视功能。

3:执行器带有4－20mA模拟量信号RWG。
这种位置反馈变送器具有信号中断监视功能。

  参数2“连续数据编码位置反馈变送器” 
默认值：0
0: 0－100％，递变量为1％
过程表述输入的字节4表示位置反馈变送器的反馈值。字节3设定到0值。
过程表述输出的字节4表示设定值。字节3设定在0值。

1: 0－1000每千分之一，递变量为0.1％
过程表述输入的字节3和4表示位置反馈变送器的反馈值。
过程表述输出的字节3（高字节）和4（低字节）表示设定值。

  参数3“换向相隔时间（以毫秒计）” 
用于设定换向时的暂停时间。
如果需要，可将值调大来防止过快的换向而造成损坏。

默认值：200
最小值：100（0.1s）

  最大值：1000（1s）
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  参数4“冗余”
默认值：0
0: 没有电缆冗余（只有1条通信通道）
1: 有电缆冗余（两条电缆通道）
必须使用看门狗定时器，否则参数记录会被DP从站拒绝。

  参数5“通道转换时间0.1s”
没有过程数据交换时或者DP处于故障-安全模式下时，通讯由1通道转换到2通
道的间隔时间。
该参数只适用于有电缆冗余时。

默认值：50
最小值：50（5s）
最大值：6000（10min）

  参数6“故障状态”
通讯失败时（没有数据交换时或DP处于故障-安全模式下时）进入故障状态。
断电不影响原设定好的参数。
如果该参数设定为1或2，必须使用看门狗定时器，否则参数记录会被DP从站
拒绝。

默认值：0
0: 无此功能（参数7、8、9不再需要设定）
1: 简单功能
正常的通讯被中断后就进入故障状态。

2: 扩展功能

  如果执行器送电时没有通讯，执行器马上进入故障状态。

  参数7“故障状态延迟时间0.1s”
故障状态延迟时间以0.1s为计算单位。
无数据交换后经过一段延迟时间后才进入故障状态。如果在这段时间内数据
交换得以恢复，则无需启用故障状态。

默认值：30
最小值：0（执行器立刻作出反应）
最大值：12,000（20分钟后执行器作出反应）

参数8“故障时的运行位置”
默认值：0
0：执行器停在故障位置。
1：执行器运行到全关位。
2：执行器运行到全开位。
3：执行器运行到预先设定的位置（参考参数9）。

如果执行器不带位置反馈变送器（参数1＝0），就不能设置成3的模式。这种
情况下，参数记录会被拒绝。
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参数9“故障时的运行位置以千分之一为单位”
执行器运行到预先设定的位置。
只有当参数8（故障时的运行位置）的设定值为3，并且参数6（故障状态）的
设定值不为0时，该参数才有效。

默认值：0
最小值：0（全关位置）
最大值：1000（全开位置）

  参数10“故障时的运行输出转速以百分之一为单位”
故障时运行到指定位置的转速。
只有连接变速执行器AS、ASR时该参数才有效。
只有当参数8（故障时的运行位置）和参数6（故障状态）的设定值都不为0
时，该参数才有效。

默认值：100
最小值：0（最小输出转速）
最大值：100（最大输出转速）

  关于参数11－14的详细说明，请参阅11.2节。

参数11“延迟时间以0.1s为单位”
两次马达启动之间的延迟时间。如果Profibus DP主站在此时间之前发出指
令，AUMA MATIC会在此时间过后才给执行器信号让执行器作出反应。

  必须确保不能超过执行器的马达最多启动次数。

默认值：0
最小值：0（执行器立即作出反应）
最大值：600（执行器在最晚1分钟后作出反应）

  参数12“开方向内死区以千分之一为单位”
一旦执行器的反馈信号和给定信号间的差值等于此值时，马达就会断电。

  只用于开方向操作。该参数必须小于参数14的设定值（最大误差千分之一）。

默认值：5
最小值：0（开方向没有内死区）
最大值：100（开方向允许有10％的内死区）

  参数13“关方向内死区以千分之一为单位”
一旦执行器的反馈信号和给定信号间的差值等于此值时，马达就会断电。只
用于关方向操作。该参数必须小于参数14的设定值（最大误差千分之一）。

默认值：5
最小值：0（关方向没有内死区）
最大值：100（关方向允许有10％的内死区）
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参数14“外死区以千分之一为单位”
  如果反馈信号和给定信号间的差值大于此值时，执行器就会重新启动。
  相当于外死区。
  该参数的设定值必须大于参数12（开方向内死区）和参数13（关方向内死区）

的值。

  该参数必须设定为比较大的值以确保定位器稳定的工作。如果
设定值太小，执行器会围绕给定信号频繁运转，则会降低使用
寿命。

默认值：10
最小值：1（0.1％的误差）
最大值：100（10％的误差）

  参数15“软启动/软停机”
软启动/软停机只适用于变速执行器AS、ASR。该参数对于非变速执行器没有
影响。

默认值：0
0：无软启动/软停机
1：有软启动/软停机

参数15-19用于配有AUMA VARIOMATIC的变速执行器AS、
ASR。

  参数16“软停机范围以千分之一为单位”
软停机范围以千分之一计。如果给定信号和反馈信号间的差值小于该值时，
转速会按比例地降低，该速度值跟给定信号和反馈信号间的差值有关，使执
行器逐渐地到达给定位置。只有当参数15和参数1的设定值不为0时，该参数
才有效。

默认值：100
最小值：0（软停机无效）
最大值：1000（整个运行过程都是软停机）

  参数17“停机速度以百分之一为单位”
默认值：0
最小值：0（执行器以最小转速运行到给定信号位置）
最大值：100（执行器以最大转速运行到给定信号位置）

运行到给定信号位置的运转速度。
只有当参数15（软启动/软停机）和参数1（位置反馈变送器）的设定值不为0
时，该参数才有效。

  参数18“软启动范围以千分之一为单位”
软启动范围以千分之一计。如果启动位置和实际位置间的差值小于此值，转
速会按比例地增加，该速度值和给定信号与反馈信号间的差值有关，使执行
器逐渐偏离启动位置。只有当参数15和参数1的设定值不为0时，该参数才有
效。

默认值：40
最小值：0（软启动失效）
最大值：1000（整个运行过程都是软启动）

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
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参数19“启动速度以百分之一为单位”
执行器启动时的转速。

  只有当参数15和参数1的设定值不为0时，该参数才有效。

默认值：50
最小值：0（最小启动速度）
最大值：100（最大启动速度）

  参数20“模拟信号2的最小值以0.1mA为单位”
模拟输入信号2（选项）的测量范围最小点的值。该值必须小于参数21的值。
当带有4－20mA信号的传感器接入模拟信号2时，该值必须设定为40。

默认值：0
最小值：0（带有0－20mA输出的传感器时的设定值）
最大值：150

  参数21“模拟信号2的最大值以0.1mA为单位”
模拟输入信号2的测量范围最大点的值。

  该值必须大于参数20的值。

默认值：200
最小值：50
最大值：200（带有0－20mA或4－20mA输出的传感器的设定值

  参数22“模拟信号2的计量单位”
默认值：0
0：0－100每百分之一
1：0－1000每千分之一
2：0－1023（数/模转换器的原值，不标准）

  参数23“模拟信号3/4的最小值以0.1mA为单位”
默认值：0
最小值：0（带有0－20mA输出的传感器时的设定值）
最大值：150

模拟输入信号3/4的测量范围最小点的值。该值必须小于参数24的值。
当带有4－20mA信号的传感器接入模拟信号3/4时，该值必须设定为40。

  参数24“模拟信号3/4的最大值以0.1mA为单位”
默认值：200
最小值：50
最大值：200（带有0－20mA或4－20mA输出的传感器的设定值）

模拟输入信号3/4的测量范围最大点的值。该值必须大于参数23的值。

  参数25“模拟信号3/4的计量单位”
默认值：0
0：0－100每百分之一
1：0－1000每千分之一
2：0－1023（数/模转换器的原值，不标准）
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步进模式增加了执行器的启动次数，但不能超过其最多启动次
数。

  参数26“开方向步进”
当参数1（位置反馈变送器）的值不为0时，该参数才有效，否则参数记录会
被拒绝。

默认值：0
0：开方向步进模式关闭
1：开方向步进模式启动

  参数27“开方向每次步进运行时间以0.1s为单位”
开方向每次步进运行时间以0.1秒为单位。
只有当参数26（开方向步进）的设定值不为0时，该参数才有效。

默认值：10
最小值：1（执行器每次步进运行0.1秒）
最大值：36000（执行器每次步进运行1小时）

  参数28“开方向每次步进暂停时间以0.1s为单位”
开方向每次步进暂停时间以0.1s为单位。
只有当参数26（开方向步进）的设定值不为0时，该参数才有效。

默认值：50
最小值：1（执行器每次步进暂停0.1秒）
最大值：36000（执行器每次步进暂停1小时）

  参数29“开方向步进模式启动位置以千分之一为单位”
开方向步进模式启动位置以千分之一为单位。该值必须小于参数30的设定值，
否则参数记录会被拒绝。只有当参数26（开方向步进）的设定值不为0时，该
参数才有效。

默认值：0
最小值：0（在0位即全关位置开始启动开方向步进模式）
最大值：999

  参数30“开方向步进模式关闭位置以千分之一为单位”
开方向步进模式关闭位置以千分之一为单位。该值必须大于参数29的设定值，
否则参数记录会被拒绝。只有当参数26（开方向步进）的设定值不为0时，该
参数才有效。

默认值：1000
最小值：1
最大值：1000（在1000位即全开位置关闭开方向步进模式）

  参数31“关方向步进”
当参数1（位置反馈变送器）的值不为0时，该参数才有效。否则参数记录会
被拒绝。

默认值：0
0：关方向步进模式关闭
1：关方向步进模式启动
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参数32“关方向每次步进运行时间以0.1s为单位”
关方向每次步进运行时间以0.1秒为单位。
只有当参数31（关方向步进）的设定值不为0时，该参数才有效。

默认值：10
最小值：1（执行器每次步进运行0.1秒）
最大值：36000（执行器每次步进运行1小时）

参数33“关方向每次步进暂停时间以0.1s为单位”
关方向每次步进暂停时间以0.1秒为单位。只有当参数31（关方向步进）的设
定值不为0时，该参数才有效，否则参数记录会被拒绝。

默认值：50
最小值：1（执行器每次步进运行暂停0.1秒）
最大值：36000（执行器每次步进运行暂停1小时）

参数34“关方向步进模式启动位置以千分之一为单位”
默认值：1000
最小值：1
最大值：1000（在1000位即全开位置开始启动关方向步进模式）

关方向步进模式的启动位置以千分之一为单位。
该值必须大于参数35（关方向步进模式关闭位置以千分之一为单位）的设定
值，否则参数记录会被拒绝。
只有当参数31（关方向步进）的设定值不为0时，该参数才有效。

  参数35“关方向步进模式关闭位置以千分之一为单位”
关方向步进模式关闭位置以千分之一为单位。
该值必须小于参数34（关方向步进模式启动位置以千分之一为单位）的设定
值。只有当参数31（关方向步进）的设定值不为0时，该参数才有效。否则所
有参数记录都会被拒绝。

默认值：0
最小值：0（在0位即全关位置关闭关方向步进模式）
最大值：999

  参数36－50是空白参数
它们为以后的扩展留存。

默认值：0
选值范围：0-65535
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高字节

第一个用户模拟输入

（接线图上模拟量2）

低字节

第一个用户模拟输入

（接线图上模拟量2）

高字节

第二个用户模拟输入

（接线图上模拟量3/4）

低字节

第二个用户模拟输入

（接线图上模拟量3/4）

备用 备用 备用 备用

反馈信号（高字节）

（位置反馈变送器）

反馈信号（低字节）

（位置反馈变送器）

--

字节1：逻辑信号 字节2：执行器信号 字节3：E2反馈信号 字节4：E2反馈信号

字节5：故障信号 字节6：警告信号 字节7：手动操作 字节8：选项

字节9：第一个模拟输入 字节10：第一个模拟输入 字节11：第二个模拟输入 字节12：第二个模拟输入

字节13 字节14 字节15 字节16

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
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9. 输入信号的过程表述 通过输入信号的过程表述，主站（控制中心）可以读取从站（执行器）的当
前状态。

  有灰色阴影的比特位是综合信号。它们由多种信号综合而来。

  为了确保当执行器在全关/全开位置时即使断电后位置反馈信号
也正确，我们建议用户参照字节2中的比特位5和4的信号来判定
执行器是否到了全开/全关位置。
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指
示

警
告
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方
向
运
行

开
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向
运
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达
给
定
位
置
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关
位
置

全
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矩
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关
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动
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远
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远
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操
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运
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操
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远
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操
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远
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操
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迟
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输
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输
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输
入

1

数
字
信
号
输
入

0



9.1 输入信号的过程表述（默认过程表述）

30

位 名称 值 说明
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字节1：逻辑信号
执行器发出的关于其故障、警告
和操作的重要信号。

开方向限位开关被侵动

其他

关方向限位开关被侵动

其他

关方向力矩和限位开关都被侵动

其他

在最大误差内允许设定位置的偏差（外死区）。只有
当Profibus DP主站设定了该字节，信号才会发出。

其他

扩展留存

执行Profibus DP发出的开方向的操作指令（全开或
到设定位置）。对于步进模式下的操作，该信号同样
会在停止时间、延迟时间和换相相隔时间时发出。

Profibus DP没有发出操作指令。

执行Profibus DP发出的关方向的操作指令（全关或
到设定位置）。对于步进模式下的操作，该信号同样
会在停止时间、延迟时间和换相相隔时间时发出。

Profibus DP没有发出操作指令。
一个或多个警告发生。

综合信号：字节6“警告信号”中任何一位报警均能引
发此综合报警信号。（见第33页）

无警告（警告字节上无比特位）。

一个或多个故障发生，执行器不能再被Profibus DP
控制（故障字节上至少有1个比特位）。
综合信号：字节“故障信号”中任何一位报警均能
引发此综合故障信号。(见31页）

无故障（故障字节上无比特位）。

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册

全开位置
开方向限位
停机

全关位置
关方向限位
停机

全关位置
关方向力矩
停机

到达设定位
置

开方向运行

关方向运行

警告指示

故障指示
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位 名称 值 说明字节2：执行器信号
逻辑信号的基础信号

位 名称 值 说明字节5：故障信号
执行器不能远程操作。此字节中
的任何一位报了故障均会引发字
节1上的比特位7报故障。
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字节3：E2反馈信号位置（高字节）（位置反馈变送器）
字节4：E2反馈信号位置（低字节）（位置反馈变送器）

字节3和4用于传输执行器的位置反馈（执行器需配有位置反馈变送器）。反
馈信号可以作为0-100之间（以百分之一为单位）或0-1000之间（以千分之一
为单位）任意一个值进行传输。以百分之一为单位传输时，只有低字节4被传
输，这时不处理连续数据。通过在GSD文件中的一个参数可实现0-100和
0-1000的转换。默认值以百分之一为单位。

通过Profibus DP同时接收到许多操作指令（例如同
时远程操作开和关或者同时远程操作开、关和指定位
置）或者指定位置已超出最大值（设定点>1000）。

操作指令正确

选择开关在就地端或禁控端

选择开关在远程端

马达热保护动作；恢复：马达冷却后通过选择开关
“RESET”档来复位。

其他

缺相或者相序错误

其他

关方向力矩故障发生（限位停机时单指过力矩，力
矩停机时指力矩开关早于限位开关动作）；恢复：
反方向操作指令可复位此故障

其他

开方向力矩故障发生（限位停机时单指过力矩，力
矩停机时指力矩开关早于限位开关动作）；恢复：
反方向操作指令可复位此故障

其他

错误指令

选择开关在
非远程端

过热故障

电源故障

关方向力矩
故障

开方向力矩
故障

过热故障（马达热保护）发生

没有过热故障

电源故障发生，例如缺相

没有电源故障

选择开关处于远程位置

选择开关没有处于远程位置

选择开关处于就地位置

选择开关没有处于就地位置

开方向限位开关被侵动

开方向限位开关没有被侵动

关方向限位开关被侵动

关方向限位开关没有被侵动

开方向力矩开关被侵动

开方向力矩开关没有被侵动

关方向力矩开关被侵动

关方向力矩开关没有被侵动

过热故障

电源故障

远程控制

就地控制

开方向限位
开关动作

关方向限位
开关动作

开方向力矩
开关动作

关方向力矩
开关动作
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位 名称 值 说明

位 名称 值 说明

位 名称 值 说明

字节6：警告信号
警告信号只是提醒，不会中断
或取消任何操作（与故障信号
相反）。只要这些信号中的一
个被设定，字节1的比特位6就
会同时被设定。

字节7：物理操作
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“清除全部控制”的电报通过Profibus DP被发出
（此状态只能通过一个“全部控制运行”电报来解
除）。这种状态下，执行器不能远程操作。

备用

24V电源电压故障
其他

执行器通过通道2进行通信

其他

位置反馈变送器RWG的反馈信号中断：为了便于识
别，参数1的值必须设定为3

其他

电位计故障：全关位的测量值高于全开位

其他

硬件故障：如果该比特位被设定，则必须更换
Profibus板。
其他

无参考操作：只要参考操作（全开、全关）没有被
执行，就没有反馈值。不能执行给定操作。

其他

备用

备用

换向延迟时间警告：在换向延迟时间内执行器不能
运行。如果一个运行指令没有被执行，该比特位就
会被设定，一旦执行器开始运行，该比特位就会被
取消。

其他

到达软启动/软停止位置，只针对于配有AUMA 
VARIOMATIC Profibus DP的变速执行器AS、
ASR。

其他

操作暂停

其他

执行器以步进模式运行。条件：配有位置反馈变送
器，开启步进模式，远程控制。

其他

清除状态

24V电源故障

运行通道2

反馈信号丢
失

电位计故障

硬件故障

无参考操作

换向延迟时
间

软启动/软停
止

操作暂停

启动步进模
式
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位 名称 值 说明字节8：选项
数字信号输入和模拟
信号丢失

字节9：高字节第一个用户模拟输入（接线图上模拟量2）
字节10：低字节第一个用户模拟输入（接线图上模拟量2）

字节9和字节10的数据内容可参考参数22；如果设定值是默认值（0-100每百
分之一），则只能使用低字节。

字节11：高字节第二个用户模拟输入（接线图上模拟量3/4）
字节12：低字节第二个用户模拟输入（接线图上模拟量3/4）

字节11和字节12的数据内容可参考参数25；如果设定值是默认值（0-100每
百分之一），则只能使用低字节。

字节13－16：备用
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通过Profibus远程操作开。该比特位的信号传输需配
有位置反馈变送器。

其他

通过Profibus远程操作关。该比特位的信号传输需配
有位置反馈变送器。

其他

执行器就地操作开（就地操作或手动操作）。
该比特位的信号传输需配有位置反馈变送器。

其他

执行器就地操作关（就地操作或手动操作）。
该比特位的信号传输需配有位置反馈变送器。

其他

数字信号输入1＝1（开关闭合）

数字信号输入1＝0（开关断开）

数字信号输入2＝1（开关闭合）

数字信号输入2＝0（开关断开）

数字信号输入3＝1（开关闭合）

数字信号输入3＝0（开关断开）

数字信号输入4＝1（开关闭合）

数字信号输入4＝0（开关断开）

备用

模拟信号输入2中断（第一个任意模拟信号输入）
测量值高于0.2mA，低于最小设定值

模拟信号输入2无中断

模拟信号输入3/4中断（第二个任意模拟信号输入）
测量值高于0.2mA，低于最小设定值。

模拟信号输入3/4无中断

备用

远程操作开

远程操作关

就地操作开

就地操作关

数字信号输
入0

数字信号输
入1

数字信号输
入2

数字信号输
入3

模拟信号2丢
失

模拟信号3/4
丢失
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远
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操
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位
置
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程
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作
开

远
程
操
作
关

位 名称 值 说明字节1：指令
比特位0-2用于传输操作指令给执
行器。在任意给定时间内只能设
定这些比特位中的一位。如果设
定为远程操作到指定位置，则给
定位置的值（字节3和字节4）就
会被用到。比特位3-7是备用位，
必须设定为0。
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10．信号的输出
  主站（控制中心）通过过程表述输出控制从站（执行器）。

  为了能执行远程操作，选择开关必须拨至“远程控制”端。

  在字节1中只能设定1个操作指令比特位。
  如果同时设定了多个操作指令比特位，执行器会停机并输出故障信号“错误

指令”。

10.1 输出数据描述

开方向运行

开方向没运行

关方向运行

关方向没运行

运行到给定位置。
当配有反馈装置如电位计/RWG（任选）时，该操作
才有效。

不运行到给定位置

备用

备用

备用

备用

备用

远程操作开

远程操作关

远程操作到
指定位置

备用 备用 备用 备用

给定位置高字节速度 给定位置低字节

字节1：指令 字节2：E3输出速度 字节3：E1给定位置 字节4：E1给定位置

字节5 字节6 字节7 字节8
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条件 值

参数2（连续数据编码位置反 该字节必须设定为0。
馈变送器）＝0

参数2（连续数据编码位置反 该字节表示给定位置（0-1000每千分
馈变送器）＝1 之一）的高字节。

条件 值

参数2（连续数据编码位置反 给定位置0-100。
馈变送器）＝0

参数2（连续数据编码位置反 该字节表示给定位置（0-1000每千分
馈变送器）＝1 之一）的高字节。
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字节2：E3输出速度  该字节只适用于变速执行器AS、ASR。

取值范围：0－100
最小输出速度：0（执行器以最小设定输出速度运行）
最大输出速度：100（执行器以最大设定输出速度运行）

字节3：E1给定位置（高字节）
字节4：E1给定位置（低字节）

字节3：给定位置0-1000的高字节

字节4：给定位置0-100或0-1000的低字节

字节5－8：备用，必须设为0。

给定位置信号可以作为0–100间
（以百分之一为单位）或
0–1000间（以千分之一为单
位）的任意一个值进行传输。以
百分之一为单位传输时，只有低
字节才被传输，这时不处理连续
数据。通过GSD文件中的参数2
（连续数据编码位置反馈变送
器）的设定可实现0-100和
0-1000的转换。这种设计提供
了不同的最大值。当超出其范围
时，执行器就会停机并输出故障
信号“错误指令”。
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11．执行器功能描述
11.1 开关操作指令
  操作指令取决于操作指令比特位和Profibus过程表述输出的给定位置值。在任

一给定时间内只能设定一个操作
  指令比特位，如果设定了多个，执行器不会执行任何操作，并会输出故障信

号“错误指令”。
  为了避免机械疲劳过大，执行器在换向时会有一个时间延迟（换向间隔时

间）。

  执行器的开方向/关方向操作需要以下的操作指令比特位：
  远程操作开
  远程操作关

 远程操作开/停
远程操作开＝1 执行器开方向运行
远程操作开＝0 执行器停机  

  当到达全开位置后（开方向限位开关动作），执行器会自动断电。
  发生故障时（马达过热、电源故障、过力矩）执行器会停机。

 远程操作关/停
远程操作关＝1 执行器关方向运行
远程操作开＝0 执行器停机  

  当到达全关位置后（限位停机时关方向限位开关动作或力矩停机时关方向限
位/力矩开关都动作），执行器会自动断电。

  发生故障时（马达过热、电源故障、过力矩）执行器会停机。

 远程操作到给定位置/停

当执行器配有位置反馈变送器如电位计/RWG（选项）时此功能才有效。

 远程操作到给定位置＝1 执行器运行到给定位置。
远程操作到给定位置＝0 执行器停机

  给定位置信号必须用百分数或千分数表示（根据GSD文件中AUMA用户参数2
“连续数据编码位置反馈变送器”的设定）。

  发生故障时（马达过热、电源故障、过力矩）执行器会通过定位器停机。

  当给定位置信号为0%（0‰）时，执行器会运行到全关位置。
当给定位置信号为100%（1000‰）时，执行器会运行到全开位置。当给定位
置信号大于100％（1000‰）时，执行器不执行任何操作，并输出故障信号
“错误指令”。
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49 %

49.5 %

51 %

全开位置

给定位置

全关位置

马达断电

外死区
= 1 %到达给定位置内死区  
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11.2 定位器 定位器的有效性通过比特位“远程操作到给定位置”的设定来实现。
  定位器是一个三位控制器。一旦过程表述输出中的“给定信号”这一比特位

被设定，给定位置信号就作为给定变量周期性的传输给执行器（周期时间＝
总线周期时间DP）。在控制单元AUMA MATIC中的定位器根据给定和反馈信
号的差值来控制马达。反馈信号由执行器内部产生。

  定位器比较控制中心设定的给定位置信号和反馈位置信号。如果两者间的差
值大于外死区（参数14），定位器会驱使马达再次启动，根据差值的不同，
要么开要么关。

 内死区 内死区决定执行器的停机点。通过参数12和13（见第24页）可分别设定开关
方向的内死区，以使执行器运行到尽可能接近给定位置的地方。

外死区 外死区决定执行器的重新启动点。如果反馈信号和给定信号间的差值大于参
数14（见第25页）的设定值，马达就会重新启动。

  参数值必须设定的较高以确保定位器稳定的工作。如果参数值
太小，执行器会频繁的启动，这样会降低执行器和阀门的使用
寿命。

延迟时间 延迟时间可使执行器在一段设定的暂停时间之后再开始运行到一个新的给定
位置。该时间在0－1分钟之间，可通过参数11设定。

  必须确保不能超过马达最多启动次数。为此可将参数11设定为
较高值。

关于定位器的更多信息，请参阅与执行器有关的操作说明（多回转执行器
SA(R)…/部分回转执行器SG…配有AUMA MATIC AM…）。

图H：调节功能：给定位置信号为50％
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11.3 步进模式 步进模式需要执行器配有位置反馈变送器（任选）。
  步进模式延长了整个行程或部分行程的操作时间。

  设定操作和暂停时间
  在开方向或关方向每次步进的运行时间和暂停时间可通过参数27-33来设定。

每个方向都可设定其单独的运行和暂停时间。

  步进模式下的操作指示
  步进模式下的操作状态可通过过程表述输出字节7的比特位2和3来设定。

12．故障功能  故障功能使得执行器在特殊情况下依然执行某些动作，例如执行器和主站间
的通信中断。此功能可通过参数6-10来设定。

  此故障功能的实现必须要求主站配有看门狗定时器。

  如果执行器处于故障功能模式下，在故障时仍可运行到一个预设位置。
  如果执行器又运行到另外一个位置（例如通过手动操作），当选择开关处于

远程控制端时，执行器会再次运行到预设位置。

  为了防止手动操作时再次到达故障时的运行位置，在操作手轮
前必须先将选择开关拨至“就地控制”端或“禁控”端。

  以下情况会进入故障功能：

与主站的连接中断。
主站进入清除状态并发送：

或者 a)“清除全部控制”电报
   或者 b)长度0的数据电报（DP故障-安全模式）

  一旦进入故障功能模式的原因被消除（通信恢复、主站进入操作状态）,执行
器会再次开始执行主站的操作指令。
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S1.1

X8 PROFIBUS X11 AI ¾ X10 AI

S1.2

旋转开关S3
旋转开关S2

S4

3S2S2.1S1.1S

AI 3
V

(配电位计)
mA

(配RWG) 0 2

表8：Profibus DP接口板的标准设置

图J：Profibus DP接口板
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13． Profibus DP接口描述

S1.1 当使用外部模拟信号输入X11 AI 3/4时，开关S1.1必须拨至AI 3位置。
S1.2 由此开关设定反馈信号的类型，是电位计反馈或是RWG反馈。

  S1.2=V：如果执行器配有电位计，此开关须拨至“V”位置。
  S1.2=mA：如果执行器配有RWG，此开关须拨至“mA”位置。
  如果执行器配有RWG（0-20mA或4-20mA），此开关必须拨至“mA”位置。

S2/S3 用于设定Profibus地址的旋转开关。
  这两个开关用于设定Profibus DP网络中执行器的地址。可从0-125中设定地

址。

S2 设定个位数的旋转开关
S3 设定十位数的旋转开关

S4 用于设定全关位置的停机方式的开关。（全开位置的停机方式永远是限位停
机）。

  此开关用于通知Profibus DP板在全关位置用哪种停机方式（限位停机或力矩
停机）。我们会根据客户订单要求在出厂时设定所需的停机方式。

  Profibus DP板上的全关位置停机方式的设定（S4开关）必须
与逻辑板上的设定（S1-2开关，43页图J）一致.

S4=LIMIT: 如果此开关设在“LIMIT”位置（左边，无孔可见），则执行器
关方向使用限位停机。

S4=TORQUE:如果此开关设在“TORQUE”位置（右边，有孔可见），则执
行器关方向使用力矩停机。
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表9：用户的数字量信号输入（电势隔离)

表10：X12AI2端口的模拟信号输入

表11：X11 AI3/4端口的模拟信号输入
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13.1 Profibus DP接口板的用户输入连接

X7备用 此端口用于用户的4个数字量信号输入的连接。

这些信号是无源输入信号，它们由微控制器传输到过程表述输入（字节8，比
特位0-3）。信号输入是电势隔离的，在内部通过下拉电阻连接到0V。无数字
量信号输入时，逻辑为0；连接上24VDC后有数字量信号输入时，逻辑为1。

必须按照我们推荐的外部接线图（附录B）来连接这些信号。
闭合开关的断开时长不能超过1ms。

X12 用户的第一个模拟量信号输入（模拟信号2）
  用于接入一个外部0/4-20mA传感器，该传感器可通过Profibus传输连续数值。

X11 用户的第二个模拟量信号输入（模拟信号3/4）
  用于接入一个外部0/4-20mA传感器，该传感器可通过Profibus传输连续数值。

  如果开关S1.1位于左边AI3位置，端子5（AN 4）连接到GND。AN3信号和
AN2信号的接入方法一样。
如果开关S1.1位于右边AI3-AI4位置，AN3和AN4信号作为差模信号输入。

不能测量无源差模信号。
必须接地。
遵守我们推荐使用的外部接线图（附录B）的连接。
输入信号AN2,AN3和AN4没有电势隔离。通过传感器的24V
电源的最大负荷不能超过40mA。

端子 说明

 1 R1：数字信号输入1
 2 R2：数字信号输入2
 3 R3：数字信号输入3
 4 R4：数字信号输入4
 5 +24V
 6 +24V

端子 说明

 1 AN 2：模拟信号0-20mA
 2 GND 系统接地

端子 说明

 1 +24V
 2 GND（系统接地）
 3 GND（系统接地）
 4 AN 3+：模拟信号0-20mA（正）
 5 AN 4-：模拟信号0-20mA（负）
 6 GND（系统接地）



13.2 Profibus DP连接

X8 PROFIBUS 总线信号和总线终端的供电电源，以及装在Profibus DP板上的总线终端电阻
都连接在此端口上。

13.3 定位器连接

X10 AI 1 此端口连接位置反馈电位计/电位计配RWG的所需信号。

41

端子 说明
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表12：X8端口

表13：X10 AI1端口

1 通道1：B电缆总线终端
2 通道1：A电缆总线终端
3 通道2：A电缆Profibus（冗余通道）
4 通道2：A电缆Profibus（冗余通道）
5 GND float（Profibus接地）
6 +5V float（Profibus+5V）

端子 说明

1 电位计所需的+5V
2 AN1：来自位置反馈变送器的模拟信号
3 GND（系统接地）
4 RWG所需的+24V
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13.4 检查/设置逻辑板上的开关

我们会在出厂前根据用户订单要求设定逻辑板。
逻辑板安装在Profibus DP板下面。

Profibus DP板上设定的关方向停机方式（39页图H上的开关S4）
必须与逻辑板上的设定（开关S1-2）一致。

S3-2:
此开关位置对操作无影响。
当通过Profibus DP进行控制时，
无论此开关位于何处，都将视为
开方向限位停机。

1位置
关方向限位停机

2位置：
关方向力矩停机

S3-2

S1-2

S2-2

编程
（ON＝拨下）

DIP开关S2-2

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册

图表14：接线端子

 关方向 开方向

远控自保持 远控自保持不能使用

远控点动  

就地自保持  

就地点动  

 闪光功能 无闪光

闪光开关（选项） 必须被取消 功能

力矩故障：中途过力矩后是否综 报警 不报警

合报警（对总线接口无影响）

 

图K：逻辑板
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图L：Profibus DP接口板

14．故障排查和校正

14.1 灯光信息

LED ‘SYSTEM OK’(V1) 表示Profibus DP接口板的供电电源正常。
亮起： 供电电源已连接到Profibus接口。
闪烁： 无Eprom或Eprom失效。
不亮：  DP接口上无电压。

LED         (V2) 表示开方向运行。
亮起：  正在开方向运行。
不亮： 无开方向运行指令。

 LED         (V3) 表示关方向运行。
亮起： 正在关方向运行。
不亮： 无关方向运行指令。

 LED‘LocErr’(V5) 表示执行器就地有故障。
高闪烁频率的故障会优先于低闪烁频率的故障。

闪烁1次/： 马达过热故障，执行器已停机。

连续闪烁两次： 电源故障。

连续闪烁三次： 开方向过力矩故障。

连续闪烁四次： 关方向过力矩故障。

连续闪烁五次： 供电电源故障（24V）
     Profibus DP接口板的供电电源高于30V或低于18V。

连续闪烁六次： 从站处于清除状态。
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LED‘Data Ex’(V8) 当此显示亮起，Profibus DP接口板已经进入“数据交换”状态。只有在这种状
态下DP主站才能控制执行器，才能读取执行器的状态。

LED‘State’(V7) 亮或者不亮： Profibus DP接口板没有工作。
闪烁1次/秒： Profibus DP接口板正在工作。
闪烁2次/秒： 执行器处于故障状态模式。

规则的闪烁说明了Profibus DP接口板工作正常。

LED‘BusErr’(V6) 表示总线的相关故障。
高闪烁频率的故障会优先于低闪烁频率的故障，亮起优先于所有闪烁信号。

亮起： 地址设定错误（大于125）。
闪烁1次/秒： 总线上无波特率。
闪烁2次/秒： 参数错误。
闪烁3次/秒： 组态错误。
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14.2 执行器不能通过Profibus DP被控制

是否显示‘SYSTEM OK’(V1)?

就地操作
是否正常

Profibus DP接口板供
电电源正常

执行器不能通过Profibus DP
被控制

板上是否有
EPROM

Profibus DP接口板失效

更换Profibus DP
接口板

安装Profibus DP 
EPROM

Profibus DP接口板无电源

更换Profibus DP
接口板

检查AUMA MATIC
电源及保险

亮起 不亮闪烁

有 无 有 无

1

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
操作手册 Profibus DP
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Profibus DP接口
板供电电源正常

Profibus DP从站不
在数据交换状态

Profibus DP
通讯正常

无波特率

- 检查主站
- 检查接线
- 检查总线连接

主站只能实现第二层
功能，不能进行编程
和组态

LED ’BusErr’ (V6) ?

检查Profibus DP主站

是 否

闪烁
1次/秒

不亮

组态错误,更改主站
设定的组态

闪烁
3次/秒

参数错误,更改主站
设定的参数 

闪烁
2次/秒

1

2

从站地址设定
>125

亮起

LED‘Data
Ex’(V8是
否亮起)

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册
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LED
‘State’ (V7)

?

闪烁1次/秒 闪烁2次/秒

Profibus DP
通讯正常

马达过热

LED ‘LocErr’ (V5) ?

闪烁
1次/秒

不亮 闪烁
3次/秒

闪烁
2次/秒

Profibus DP板无
任何故障指示

电源缺相 开方向过力矩

检查电源连接 检查供电电压必要
时更换供电单元

排除过力矩原因让马达冷却排除
马达过热原因

电压<18V或
者>30V

关方向过力矩

闪烁
4次/秒

闪烁
5次/秒

排除过力矩原因

就地控制是
否正常

是 否

检查逻辑板换向
装置马达

LED
或

是否亮起

主站没有发出
操作指令

检查控制中心的编程

检查Profibus DP
接口板
检查逻辑板

是 否

2

从站在故障状态1）

从站处于清除状态

检查Profibus系统中其他从站，
必要时从主站关闭自动清除功
能

闪烁
6次/秒

1)参见AUMA用户参数6、7、8、9、10的设定。

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
操作手册 Profibus DP
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正确的Profibus信号图例：

错误的Profibus信号图例
（只在总线的一端配置了终端电阻）：

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册

14.3 位置反馈不起作用
  检查Profibus DP板上端口X10 AI1的端子3（-）和端子2（+）间的电压，

开阀时电压线性上升，关阀时电压线性下降。
全关位置的电压应该在0-2V之间，全开位置的电压应该在3-5V之间。全关
位和全开位的电压差值必须大于3V。

14.4 关方向不能限位停机
执行器设定为力矩停机。
设定执行器为限位停机：
将Profibus DP板上的开关S4（见第39页图H）拨至‘LIMIT’位置。
将逻辑板上的开关S1-2（见第42页）拨至‘1’位置。

14.5 执行器一启动就停机
将逻辑板上的开关S2-2（闪光开关）拨至‘ON’位置。

14.6 用示波器测量Profibus信号
在Profibus DP板上，可用数字示波器来检查X8端口上端子1（P/B）和端子2
（N/A）（见第41页）间的来自Profibus通道1的信号。
端子1（+）和端子2（-）间的开路电压必须是正的，并且在0.8V－1.4V范围
内。



15. 附录A标准接线图            图例见第50页
出厂时执行器会配有原始接线图和图例。
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15.1 接线图图例

15.2 接线图图例附加信息

信息B：
就地控制

信息F：
电源板

信息H：
Profibus DP板
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S1 TSC 关方向力矩开关，顺时针旋转

S2 TSO
开方向力矩开关，逆时针旋转

 
(DOEL)

S3 LSC
关方向限位开关，顺时针旋转

 
(WSR)

S4 LSO
开方向限位开关，逆时针旋转

 
(WOEL)

R2  电位计

F1 Th 

R1 H 加热器

A1.8  Profibus DP板

A2  逻辑板

A8  电源板

A13  总线连接板

A20  按钮板

F1,F2  供电单元初级保险

F3,F4  二级保险

H1  关到位指示灯

H2  开到位指示灯

H3  故障指示灯

K1,K2  换向接触器

K3,K4  中间继电器

S11  选择开关就地－禁控－远程

S12.1  开按钮
S12.2  停按钮
S12.3  关按钮

执行器控制单元AUMA MATIC AM/ AMExB/ AMExC
Profibus DP 操作手册
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外部传感器的连接，两线制

16．附录B推荐的外部控制接线图

可选择数字量输入或模拟量输入。

我们会根据订单的要求为用户提供2个模拟量信号输入连接（AI 3/4和AI 2）
和4个数字量信号输入连接（Dig1...4）。
铭牌上的MSP编号的第5位说明了是否可以进行模拟量信号输入连接。
如果第5位是‘0’，则不能连接。
如果第5位是‘L’，则可以连接。
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外部传感器的连接，3线制
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外部传感器的连接，4线制
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17．附录C GSD文件 GSD文件代表设备主站文件，是所谓的Profibus设备数据页。AUMA提供的
GSD文件含有对Profibus DP接口的表述，可对执行器的组态提供帮助。

     GSD文件可从以下网址下载
      www.auma.com

18．附录D参考文献 1. Profibus DP简介：
  Manfred Popp: Profibus DP, Grundlagen, Tips und Tricks für Anwender.
  Hüthig Verlag, ISBN 3-7785-2676-6

  2.电气操作指导：
  Aufbaurichtlinien Profibus DP/FMS Order No. 2.111
  Available from:
  Profibus Nutzerorganisation Haid-und Neu-Str. 7
  D-76131 Karlsruhe
  Phone  +49-721 / 96 58 590
  Fax  +49-721 / 96 58 589
  Http:/ www.profibus.com

19．附录E AMExB/AMExC01.1的电缆屏蔽层

总线电缆的屏蔽层必须良好接地。

我们推荐使用Hugro提供的螺纹规格，例如WAZU-EMV/EX。
（参考网址www.hugro-gmbh.de）
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索引

可从网站上获取信息： 通过输入订单编号或Com.No.（参见铭牌）可从网站上获取关于接线图、
GSD文件、测试记录和更多执行器相关信息。
我们的网址是：http://www.auma.com
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