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前 言

说明书用途

欢迎使用 UAV-PPK 软件使用说明书，本说明书适用于 UAV-PPK 软件 V2.0.1 版本。

说明书简介

本手册详细说明了如何安装、设置和使用 UAV-PPK 软件进行工作。

经验要求

为了您能更好的使用 UAV-PPK 软件，中海达建议您具备一定的测量知识，并仔细阅

读本说明书。如果您有任何疑问，请查阅中海达的官方网站： www.hi-target.com.cn 。

责任免除

使用本产品之前，请您务必仔细阅读使用说明书，这会有助于您更好地使用本产品。

中海达对您未按照使用说明书的要求而操作本产品，或未能正确理解使用说明书的要求

而误操作本产品所造成的损失不承担责任。

中海达致力于不断改进产品功能和性能、提高服务质量，并保留对使用说明书的内

容进行更改而不预先另行通知的权利。

我们已对印刷品中所述内容与硬件和软件的一致性作过检查，然而不排除存在偏差

的可能性，使用说明书中的图片仅供参考，若有与产品实物不符之处，请以产品实物为

准。

安全技术提示

注意：注意提示的内容一般是操作特殊的地方，需要引起您的特殊注意，请认真阅读。

警告：警告提示的内容一般为非常重要的提示，如果没有按照警告内容操作，将会造

成仪器的损害，数据的丢失，以及系统的崩溃，甚至会危及到人身安全。

技术与服务

如果您有任何技术问题，可以电话联系各分支机构技术中心、总部技术部，我们会
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及时的解答您的问题。

相关信息

您可以通过以下途径找到该说明书：

1、登陆中海达官方网站，在“下载中心”→“用户手册”→“测绘产品”里即可

找到。

您的建议

如果您对UAV-PPK软件有什么建议和意见，请联系我们，可以拨打020-28688264，

或者拨打全国热线：400-678-6690。您的反馈信息对我们产品的质量将会有很大的提高。
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软件简介

软件概述

本软件运行于桌面端，是针对无人机数据的后处理工具，能给用户提供更加可靠的

定位结果。本软件采用中海达自主研发的高精度双频 RTK 算法对无人机数据进行处理，

能获得无人机相机拍照时刻的高精度位置结果。

本软件主要包含项目管理、导入数据、坐标转换、基站配置、移动站配置、解算设

置、数据解算、图像显示、导出结果等功能模块。

运行环境

硬件环境

 CPU：酷睿双核 2.0以上，32位或 64位

 内存：4G及以上

 硬盘：500G及以上

 网络：百兆网卡＋百兆局域网＋4兆外网

软件环境

 Windows XP，Windows 7 32位，Windows 7 64位，Windows 8 32位，Windows 8

64位，Windows 10 64位

 Net Framework 2.0及以上

软件部署

软件部署

您在安装软件之前，需要确认 PC机具备满足运行本软件的最低配置要求。

软件安装

双击 UAV-PPK.exe，您会看到如图 1-1所示的界面：
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图 1-1 软件安装向导界面

点击“下一步”按钮，进入软件安装的目录设置界面，如图 1-2所示：

图 1-2 软件安装目录设置界面

点击“浏览”可对安装目录进行设置，设置完成后点击“下一步”，即可进行软件
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安装，等待 1-2分钟，软件完成安装。并会在桌面上建立一个软件快捷图标，如下图 1-3

所示：

图 1-3 软件快捷键图标

此时安装就已经完成。

UAV-PPK 软件包：2017年中海达公司版权所有。

软件卸载

当您使用软件的电脑需要更新或调整，或进行软件的升级时，您可能需要卸载已经

安装的软件，可通过『开始』菜单中 “UAV-PPK ”文件夹中的“卸载”或者控制面板

中的“添加和删除程序”进行卸载，如图 1-4所示。

图 1-4 软件卸载界面

选中“UAV-PPK”，右键点击“删除”，即可将软件进行卸载，界面如图 1-5所示：

图 1-5 软件卸载过程界面
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软件功能使用说明

本章主要通过一个实例，讲解UAV-PPK数据处理软件解算的一般过程。使用户在短

时间内、快速了解该软件的使用方法。本章内容适合于刚开始使用本软件的用户。

本章只介绍UAV-PPK数据处理软件的一般使用过程，其它更详细和高级使用方法，

请参见后面各章节的内容。静态数据处理的一般步骤包括：

1.新建项目；

2.导入数据；

3.坐标系统设置；

4.基站配置；

5.移动站配置；

6.解算设置；

7.数据解算；

8.导出结果。

新建项目

执行主程序，启动UAV-PPK后处理软件：

图 2-1 新建项目界面
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选择『向导』菜单的【新建项目】 进入任务设置窗口，如图2-1所示。在“项目名

称”中输入项目名称，同时可以选择项目存放的文件夹，“工作目录”中显示的是现有

项目文件的路径，按【确定】完成新项目的创建工作。

导入数据

设置好项目名称和工作目录后，此时需要导入数据。选择『向导』菜单的【导入数

据】 进入数据导入窗口。

图 2-2 导入数据界面

分别点击“基站文件”中的【导入】按钮，选择需要导入的基站文件（*.GNS/*.ZHD/*.O

格式）、“移动站文件”中的【导入】按钮，选择需要导入移动站文件（*.GNS/*.ZHD/*.O

格式）、导入无人机飞控出来的惯导数据*.imu（包含姿态角信息），本软件只能导入一

个基站文件、一个移动站文件及其对应的一个无人机飞控惯导数据(*.imu格式)。如果导

入错误，可以选择文件进行删除，然后重新导入。界面如图 2-2所示。

本软件支持导入 Rinex 数据，但必须保证观测文件与对应的星历文件在同一个目录

下。

最后，点击【确定】按钮进行数据导入，此时我们会看到数据读取的进度条，此进

度条可以看到数据读取是否完成，界面如图 2-3所示。
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图 2-3 数据读取界面

本软件目前仅支持导入中海达格式静态数据、Rinex 格式数据、*.RT27 和*.R27 格

式的天宝 BD930 主板数据、*.dat 格式的 Novatel 主板数据，如果是其他的非中海达格

式静态数据，请先转成中海达格式静态数据。要转中海达格式数据请先点击菜单栏【工

具】的【GNSS工具】，界面如图 2-4所示。在打开的对话框中点击【导入】按钮，首先

导入需要进行格式转换的静态文件，转换之前请先选择好主板类型，同时可以指定转换

后文件的保存路径。本软件的 GNSS工具支持将天宝 BD930主板、天宝 BD970主板、

Novatel主板、比逊主板数据和 RTCM3.2、RTCM3.0差分数据转成中海达格式数据。请

务必按您的主板类型进行选择，然后转换，界面如 2-5 所示。

本软件仅支持导入中海达 IMU 格式数据，如果非中海达 IMU 格式数据，请先转成中

海达 IMU 格式数据。要转成中海达 IMU格式数据请先点击菜单栏【工具】的【IMU 工

具】，界面如图 2-6所示。在打开的对话框中点击【导入】按钮，首先导入需要进行格

式转换的姿态角文件，转换之前请先输入 GPS周、周内秒、航向角、俯仰角、翻滚角

在每行所在的列索引位置（按逗号隔开）及姿态角的单位（度或者弧度），界面如 2-7

所示。
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图 2-4 GNSS工具启动界面

图 2-5 GNSS工具转换数据界面
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图 2-6 IMU工具启动界面

图 2-7 IMU工具转换数据界面
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坐标系统设置

数据导入完成后，系统将弹出坐标系统设置对话框，这里主要是对地方参考椭球和

投影方法及参数进行设置。软件PPK解算出来的坐标为WGS84椭球坐标，坐标系统设置

的作用是将WGS84椭球坐标转成自己需要的地方坐标，用户在使用时需要注意源椭球一

定是WGS84椭球。默认的坐标系统（源椭球WGS84、当地椭球为北京54），最后获得的

坐标实际是将WGS84椭球坐标直接进行高斯投影的平面坐标。如果用户要得到其他椭球

的平面坐标，可以根据需要修改当地椭球，但涉及到椭球转换需要输入布尔莎七参数或

者四参数和高程拟合参数。如果基站当地椭球的空间直角坐标和WGS84椭球的空间直角

坐标差别不大（相差几十米），在不影响PPK固定的情况下，用户可以不输入布尔莎七

参数或者四参数和高程拟合参数，也可以得到可靠的结果。

图 2-8 坐标系统设置界面

坐标系统支持*.dam参数文件导入，点击图中2-8中的导入按钮导入参数文件即可，

也可点击图2-8中的红色圈标示的下拉框按钮进行选择导入。

知道参数，要生成*.dam文件。只需要在坐标系统参数界面根据需要选择源椭球（本

软件源椭球一定为WGS84坐标）、目标椭球，输入投影参数、椭球转换参数或者平面转

换四参数及高程拟合参数，点击保存，就在软件安装目录文件夹下的GeoPath文件夹下

生成了一个*.dam文件。
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不知道参数，想求取参数并生成*.dam文件。您可以采用坐标转换工具进行求取，第

一步，点击软件菜单栏中的『工具』的【坐标转换工具】，启动坐标转换工具，如图2-9

所示。第二步，在打开的界面中，点击【参数设置】按钮，在弹出的参数设置界面，设

置源椭球，目标椭球，同时输入投影参数，点击确定，如图2-10所示。第三步，在打开

的坐标转换工具界面中，点击【实用工具】下的【参数计算器】，在打开界面中输入点

对坐标，如图2-11所示，点击求取七参数或者四参数+高程拟合参数，最后点击【生成

坐标系统】按钮，此时就在软件安装目录文件夹下的GeoPath文件夹下生成了一个*.dam

文件。

图 2-9 坐标转换工具启动界面

图 2-10 坐标转换工具参数设置界面
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图 2-11 坐标转换工具参数计算器界面

坐标转换工具除了上述功能外，还支持单个点转换和点文件的批量转换。转换步骤

为：第一步设置坐标转换参数，第二步输入点坐标或导入点文件进行转换。如图 2-12

和图 2-13所示。

图 2-12 坐标转换工具单点转换界面



UAV-PPK 软件使用说明书

12

图 2-13 坐标转换工具点文件转换界面

坐标系统设置完成后，此时用户能看到基站、移动站在平面地图的大概位置（单点

定位结果），如下图 2-14所示，图中的小方框表示拍照点近似位置，图中的数字表示相

机拍照点索引。

图 2-14 单点定位结果界面
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基站配置

选择『向导』菜单的【基站】进入属性配置窗口，这里可以设置基站坐标、天线高，

接收机类型，天线类型。特别提醒：一定要对基站的坐标进行配置，因为软件从静态文

件中读取或者计算的基站坐标可能不准确。

图 2-15 基站基本配置界面

图 2-16基站天线配置界面
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移动站配置

选择『向导』菜单的【移动站】进入属性配置窗口，这里可以设置机载端的RTK接

收机的天线高、天线类型、同时还可以设置以相机为中心，机载端RTK天线相位中心相

对相机的三个方向的偏差（Y方向为飞机前进方向，X方向为右，Z方向向上，如图所示）。

如果用户导入了惯导数据文件，还需要指定姿态角的参考坐标框架，确认是东北天

（ENU）还是北东地（NED）坐标。

图 2-17 移动站天线配置界面

图 2-18 移动站相机位置改正界面
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解算设置

选择菜单栏的『解算』下的【解算设置】进入解算设置窗口，在弹出的对话框中，

用户可以设置相机拍照延迟、参与解算的卫星高度截止角、信噪比阈值、参与解算的卫

星系统、解算模式、解算开始时间、解算结束时间以及解算间隔。用户可以不必对解算

进行设置，软件会自动按照默认的设置进行解算，默认设置为：相机拍照延迟默认为0，

卫星截止高度角为10°，信噪比阈值为20，解算模式默认为双向，GPS+BDS+GLONASS，

解算开始时间为所有观测文件的最小观测时间，解算结束时间为所有观测文件的最大观

测时间，解算间隔默认为观测文件的采样间隔。

图 2-19 解算设置界面

解算全部

选择『向导』菜单的【解算全部】，或选择菜单栏的『解算』下的【解算全部】来

执行解算命令，软件会自动开始对移动站数据进行解算。用户可以通过实时解算窗口查

看解算进度和当前历元的解状态、公共卫星数、所有观测卫星数、WGS84椭球的大地

和空间直角坐标、解精度及 PDOP值。同时在解算过程中用户可以根据需要进行暂停和

取消解算，如果用户选择暂停，解算线程会暂停 5s后继续执行，如果选择取消，此时

软件会弹出提示窗口，用户如果点击确定，解算结果会清空。
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图 2-20实时解算界面

图像显示

移动站数据解算完成后，用户可以通过『工作区』的【平面图】查看定位轨迹及解

状态。用户可以利用平面图的放大、缩小等按钮对定位轨迹进行查看。

图 2-21 PPK解算结果界面
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如果用户电脑能连网，也可以通过『工作区』的【在线地图】查看定位轨迹，在菜

单栏中『设置』的【软件配置】中，用户可以选择是否启用在线地图，如果启用在线地

图，用户可以选择启用百度地图或谷歌地图进行显示。

图 2-22 在线地图显示界面

导出结果

数据解算完成后，选择『向导』菜单的【导出结果】，系统将弹出结果导出对话框，

将导出最优无人机位置信息文件。用户可以选择保存的文件夹和文件名。

图 2-23 导出结果界面
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主界面介绍

通过开始菜单或直接进入程序目录运行UAV-PPK.exe，就进入了UAV-PPK数据处理

软件的主程序。这时，我们可以看到所示界面。

软件界面由菜单栏、工具栏、状态栏、向导栏、消息区和工作区等组成。

图3-1 软件主界面

主界面说明

下拉菜单：对软件的设置和数据操作等命令；

工具栏：直接点击工具栏相应按钮，执行某个命令；

向导栏窗口：用来引导用户实现新建项目、导入数据、解算设置、数据解算、结果

导出及查看历史项目的功能；

状态栏窗口：根据向导栏窗口的操作显示基站、移动站属性信息、解算结果信息等

详细情况；

消息窗口：对软件运行信息进行显示。

消息窗口

向导栏窗口

下拉菜单

工具栏

状态栏



UAV-PPK 软件使用说明书

19

下拉菜单简介绍

文件

“新建项目”用来新建一个项目。

“打开项目” 用来打开一个历史项目；

“关闭项目” 用来关闭一个已经打开的项目；

“坐标系统”是对地方参考椭球和投影方法及参数进行设置：；

“导入数据”用于导入观测数据和无人机项目文件夹；

“最近打开项目” 用于显示最近打开的项目。

“保存” 用于保存已经打开的项目。

“退出” 用于退出软件。

图 3-2 “文件”下拉菜单界面

解算

“解算设置”用于对设置参与解算的卫星高度截止角、参与解算的卫星系统、解

算开始时间、解算结束时间以及解算间隔；

“解算全部” 用于启动移动站数据解算功能；

“解算报告”用于打开 PPK解算的结果报告；

图 3-3 “解算”下拉界面
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设置

“软件配置”用于配置软件语言，结果输出的时区，在线地图的选择启用。

“颜色方案” 可设置【平面图】上图例的解的颜色。

图 3-4 “设置”下拉菜单界面

工具

“GNSS工具”将非中海达格式数据，请先转成中海达格式数据。GNSS工具支持

将天宝BD930主板、天宝BD970主板、Novatel主板、比逊主板数据和RTCM3.2、RTCM3.0

差分数据、思南主板转成中海达格式数据;

“IMU工具”将其它格式的惯导姿态数据转成中海达 IMU格式数据；

“坐标转换工具”进行布尔莎七参数、平面转换四参数+高程拟合参数计算、单个

点和点文件转换、生成坐标转换参数*.dam文件。

图 3-5 “工具”下拉菜单界面

帮助

“帮助主题” 可查看关于软件的帮助信息

“版本升级说明”可查看软件的版本升级信息；

“关于” 可查看软件的版本信息和版权申明；

“注册” 对软件进行注册及对注册信息进行查看；

图 3-5 “帮助”下拉菜单界面
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工具栏介绍

图 3-6 工具栏界面

工具栏中是一些快捷键，功能与下拉菜单中的介绍一致。

向导栏窗口介绍

 向导：用来引导用户实现新建项目、导入数据、基站配置、移动站配置、解算

设置、数据解算、导出结果的功能；

 历史项目：让用户查看历史项目，并提供打开历史项目的功能；

图 3-7 向导栏窗口界面

消息窗口介绍

消息窗口主要负责对软件运行信息的显示，包括基站数据接入、断开时间、用户登

录状态提示。
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图3-8 消息窗口界面

常见问题

1、已经将非中海达接收机数据利用GNSS转换工具按正确转换方法转成中海达格式数据，

导入软件数据还是读取失败。

答：说明本软件暂时不支持该主板此型号数据解析。建议将其先转成 Rinex 数据再导入

软件。

2、导入惯导数据后软件显示读取失败。

答：请用 IMU 工具先将该数据转成中海达格式的 IMU 数据，具体操作参照说明书的导入

数据操作。

3、导出结果时提示移动站数据无相机拍照点事件数据。

答：我们导出的结果文件是照相机拍照时刻的位置文件，拍照时刻信息来自移动站数据

中的 EventMarker 事件数据，没有该数据无法导出结果。如果您只想查看 PPK 解算结果，

请打开项目文件夹下的 PPK_Results 文件夹，里面有*.kml、*.csv、*.pos 及$GPGGA 格

式的 PPK 解算结果。

4、导入了基站和移动站数据，读取均成功，解算失败。

答：可能由于以下几种情况造成：第一种情况：导入的基站数据与移动站数据刚好弄反。

第二种情况：基站数据和移动站数据时间严格不同步，PPK 解算失败。

5、在线地图显示空白。

答：网络不顺畅或无网络，请连网后新建项目重试。

6、导入中海达格式数据显示数据读取失败。

答：接收机存储的静态数据存在异常，请联系中海达研发工程师进行处理。



附录
中海达下属公司及办事处

哈尔滨分公司

地址:哈尔滨市南岗区长江路 209号 1213室

电话:0451-83166718、83166717

传真:转 14

沈阳子公司

地址:沈阳市铁西区兴华北街 30号新财富大厦
2505

电话/传真：024-25154262

长春办事处

地址:长春市辽宁路 343号春铁大厦B座 1905室

电话/传真：0431-86110901、0431-86113322

内蒙古子公司

地址:呼和浩特市赛罕区新建东街世华大厦 8单
元 6楼 601室

电话:0471-3327702（传真）、

3327769

GIS部电话：13327127107

北京子公司

地址：北京市海淀区复兴路甲 36号百朗园 A2
段 1525室

电话：010-88204032、88203856

传真：转 801

天津办事处

地址:天津市河东区津滨大道第六大道社区大洋

嘉园 5-2-102

电话：022－24225168、24221068

传真：022－24225168-601

太原办事处

地址:山西省太原市小店区平阳路 186号尚领世

家小区 1119室

电话：0351-5698248

石家庄分公司

地址：石家庄市广安大街 36号时代方舟B座 603
室

电话：0311-89695708、89184306

济南办事处

地址：山东省济南市花园庄东路 16号数码港公

寓 4D-11

电话：0531-86868780、86563001、86563601

传真：0531-86563601

青岛办事处

地址：青岛市市南区延吉路 162号海延雅居 3
号楼 2单元 1003室

电话：0532-68857995

西安子公司

地址:西安市友谊东路 81号天伦盛世 2号楼 1807
室

电话/传真：029-87886951、87883980

兰州办事处

地址：兰州市平凉路 282号天润大厦 2601室

电话/传真：0931-4812159、8815650

乌鲁木齐子公司

地址：乌鲁木齐市友好南路 14号深圳城大厦

9019室

电话/传真：0991-4842018/4829158

南京分公司

地址:南京市南昌路 40号长江科技园 4楼 4005
室

电话:025-83306224、83322635、83319702、
83325207

上海办事处

地址：上海市普陀区白兰路 137弄 A座 1610室

电话/传真：021-52711755、62601119

杭州办事处

地址：杭州市文一路 70号华海园 7栋一单元

1002室

宁波办事处

地址：宁波市江东区福明路 1030号

电话/传真：0574-87147478

合肥办事处

地址：安徽省合肥市望江路和马鞍山路交叉口创

智广场 6B座 2619室

电话/传真：0551-4654121（传真）、4659932

武汉子公司

地址：武汉市武昌区水果湖中北路 1号楚天都市



花园 C

电话：027-87303238、87314790、51826445、
51826446、87303239

传真：027-51826447

长沙办事处

地址：湖南省长沙市韶山南路 382号

电话/传真：0731-85015238、85015208

郑州办事处

地址：河南郑州市金水区纬五路 14号金融广场

1号楼 B座 904室

电话/传真:0371-65997520、65683319

南昌办事处

地址：南昌市广场南路恒茂国际华城 2 栋 A 单

元 2301

电话：0791-6660060（传真转 2412）

成都子公司

地址：成都市人民北路一段 15号林叶商务楼 A
座 401室

电话：028-83222112、83224748

昆明子公司

地址：昆明市环城南路 668号云纺东南亚商城 B
幢 7层 B701号

电话：0871-3322252（传真）、3321352

贵阳办事处

地址：贵州省贵阳市云岩区威清路 72号福建大

厦 15楼 1号

电话/传真：0851-6516875

重庆办事处

地址：重庆市渝中区中山二路 73号信成苑 22-6

电话：023-63814191 63606632

西藏办事处

地址：拉萨市林廓北路 5号嘉和丽景小区 3栋 2
单元 403室

电话：0891-6393289

南宁办事处

地址：广西南宁市金洲路 11号 A座 2402室

电话/传真：0771-5605919、5773702、5773752、
5605952

广州分公司

地址：广州市番禺区番禺大道北 555号天安节能

科技园创新大厦 10楼

电话：020-22883922、22883918、22883908、
22883941（传真）


