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1 Przedmowa.

Dzi¢kujemy bardzo za zastosowanie naszego przemiennika.

Ninigjszy podrecznik zostat przygotowany dla naszych klientow, aby mogli poprawnie instalowac,
podtaczac i uzywaé przemiennik TOY O DENKI VF64.

W celu prawidtowej obstugi urzadzenia, przed jego uruchomieniem naezy uwaznie przeczytat
podrecznik. Przy opracowywaniu instrukcji obstugi i raportéw testowych systeméw zbudowanych z
wykorzystaniem przemiennika VF64 nalezy takze uzywac tego podrecznika.

Inteligentny przemiennik VF64 produkcji firmy TOYO DENKI posiada duzo dodatkowych
charakterystycznych funkcji w stosunku do innych standardowych przemiennikow. Posiada on
wbudowane 3 metody sterowania: bezczujnikowa metode wektorowa, czujnikowa metode wektorowsa i
kontrole zaleznosci V/F oparta na metodzie wektorowej. Mozliwy jest wybor najbardziej odpowiednie)
metody stosownie do roznych aplikacji. Ponadto VF64 posiada nowe funkcje, ktore dotychczas nie byty
oferowane w przemiennikach TOYO: Super Block, Sequencer i Trace Back. Funkcje te moga by¢
uruchamiane i monitorowane z komputera osobistego. Dzigki tym funkcjom VF64 moze sprostaé
zaréwno wysokim wymaganiom uzytkownika jak i da¢ sobie rade z réznymi obciazeniami silnika. Przy
uzyciu tego przemiennika w potaczeniu z aplikacja moze zosta¢ utworzony najbardzigl efektywny
system.
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2 Zasady bezpieczenstwa.

Przeczytaj uwaznie ponizsze ostr zezenia

1. Aby uzywac tego przemiennika prawidtowo przeczytaj doktadnie i w catosci ninigjszy podrecznik i
zataczone do niego dokumenty przed przystapieniem do instalacji, pracy, remontu i przegladu.
Uzywa] tego przemiennika po przyswojeniu sobie catej wiedzy o urzadzeniu i wszelkich informacji
o srodkach bezpieczenstwai pokrewnych zagadnien.

2. W podreczniku — ostrzezenia odnoszace si¢ do bezpieczefistwa zostaly podzielone na hasta:
NIEBEZPIECZENSTWO i UWAGA.

| UWAGA

@ NIEBEZPIECZENSTWO

Btad obstugi moze powodowac¢ niebezpieczna sytuacje, sSmierc¢ lub
powazne uszkodzenie ciata.

Btad obstugi moze powodowat niebezpieczna sytuacje, lzejszy
uraz, straty materialne, ale w zaleznosci od warunkdéw moze takze
prowadzi¢c do cigzszych nastepstw. Poniewaz wszystkie
ostrzezenia zawiergja wazne informacje nalezy sledzi¢ je
doktadnie.

i | E UWAGA [ odnoszaca si¢ do instalowania]

e Instaluj przemiennik na niepalnym podtozu np. z metalu itp.

Niebezpieczenstwo pozaru.

e Nie ktadz tatwopalnego materiatu blisko przemiennika .

Niebezpieczenstwo pozaru.

¢ Niepodnos urzadzenia za przednia pokrywe podczas przenoszenia.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciataw wyniku upadku przemiennika.

e Instaluj przemiennik w migjscu o odpowiednigl nosnosci w stosunku do jego wagi.
Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata w wyniku upadku przemiennika.

e Nieinstaluj i nie dopuszczaj do pracy uszkodzonego lub niekompletnego przemiennika.
Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

<> NIEBEZPIECZENSTWO [ zwiazane z okablowaniem]

e Przed przystapieniem do instalacji sprawdz czy zrédto zasilaniajest wytaczone.
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i pozaru.
e Stosownie podtacz przewod uziemigjacy (ochronny).
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i pozaru.

e Prace instalacyjne powinny by¢ wykonywane przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami.
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i pozaru.

e Okablowanie powinno by¢ wykonane solidniei dopiero po umocowaniu przemiennika.
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i pozaru.
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i | E UWAGA [ odnosnie okablowania]

¢ Nigdy nie podtaczat zrodta zasilania AC do zaciskow (U,V, W).

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciatai pozarul.

¢ Nigdy nie podtaczac rezystora bezposrednio do zaciskéw +1~-i +2 ~-lub +1 ~ + 2.
Niebezpieczenstwo pozaru.

e Upewnij Si¢ czy napiccie znamionowe urzadzeniai napiecie zrodta zasilgjacego sa zgodne.
Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata i pozarul.

<> NIEBEZPIECZENSTWO [ zwiazane z obsiugal

e Napigcie zasilgace podawa¢ dopiero po zatozeniu pokrywy. Nie zdeimowa¢ pokrywy, gdy podane
jest napiecie zasilgjace.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem.

e Nieobstugiwa¢ urzadzenia z mokrymi rekami.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem

e Niedotyka¢ zaciskdw nawet jesli przemiennik jest zatrzymany, podczas gdy podawane jest napiccie
zasilgjace.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem.

e Poniewaz przycisk zatrzymania jest efektywny tylko dla sygnatu pracy, nalezy przygotowaé na
nagly wypadek oddzielny wytacznik awaryjny.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata

o Je&sli stan awaryjny zostanie skasowany w czasie podawania sygnatu startu przemiennik wznowi
nagle prace i dlatego stan awaryjny nalezy kasowa¢ dopiero po sprawdzaniu, ze nie jest podawany
Ssygnat startu.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

i |‘> UWAGA [ odnosnie obstugi]

e Niedotyka¢ radiatora ani rezystora hamowania, poniewaz moga by¢ bardzo gorace.

Niebezpieczenstwo oparzenia.

e Obroty silnika sterowanego z przemiennika moga by¢ nastawiane od matej do duzej predkosci,
dlatego ustawia¢ przemiennik w taki sposob, aby nie pracowat poza dozwolonym zakresem obrotéw
silnika lub maszyny.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

e W przypadku potrzeby uzywania hamulca postojowego nalezy uzy¢ hamulca niezaleznego od
przemiennika.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

<> NIEBEZPIECZENSTWO [ podczas remontu, przegladu, wymiany czesci]

e Przeglad przeprowadza¢ po odczekaniu 10 minut lub wigcg od momentu wytaczania zasilania
Ponadto nalezy tez sprawdzi¢ wartos¢ napiecia DC miedzy zaciskami +1 ~ - lub +2 ~ - i upewni¢
Sig, zejest mnigjsze niz 30V.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem i uszkodzenia ciata
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e Sprawdzi¢ zgodnos¢ wartos¢ napigcia znamionowego przemiennikai napiecia zasilajacego.
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i pozaru

o Naprawy, przeglady i wymiana czgsci powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowane
osoby. W czasie napraw i przegladow uzywaé izolowanych narzedzi. Uzywac tylko oryginalnych
czesci zamiennych.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem i uszkodzenia ciata.

@ NIEBEZPIECZENSTWO [pozostale]

e Nigdy nie modyfikowac¢ przemiennika .
Niebezpieczenstwo porazenia pradem i uszkodzenia ciata.

Uwagi ogolne

e Poniewaz w niektorych przypadkach konieczny jest demontaz oston zabezpieczajacych lub
innych elementéw urzadzenia niezwtocznie po zakonczeniu prac tego wymagajacych nalezy
przywroci¢ stan poczatkowy. Przed wiaczeniem napiccia zasilgjacego wszystkie ostony i
elementy urzadzenia musza by¢ zamontowane.

e W zwiazku z ciagtym ulepszeniem wyrobu wszystkie informacje odnosnie bezpieczenstwa i
dane techniczne podane w tym podrgczniku moga ulec w przysztosci zmianie bez uprzedniego
zawiadomienia.

3 Czynnosci przed uzyciem przemiennika.

3.1 Sprawdzenie dostawy.

Po otrzymaniu produktu nalezy sprawdzi¢

(1) Czy specyfikacja urzadzenia, akcesoria, cze$ci zapasowe i opcje sa zgodne z zamowieniem.
(2) Czy nie nastapity uszkodzenia w transporcie

(3) Czy potaczenia nie sa poluzowane lub brakuje elementéw ztacznych.

W razie watpliwosci nalezy prosimy porozumiec si¢ z dostawca

i Ib E | nstrukcj e bezpieczenstwa

Prosze przeczyta¢ doktadnie [Instrukcje obstugi] przed uzyciem przemiennika.

Przemiennik nie jest zaprojektowany i produkowany do uzywania w jakimkolwiek wyposazeniu lub
systemie, w ktdrym wystepuje zagrozenie dla ludzkiego zycia.

Jesli zamierzasz uzy¢ tego urzadzenia w okreslonych zastosowaniach takich jak windy osobowe,
medycyna, powietrzna przestrzen okotoziemska, aparatura jadrowa lub okrety i systemy podwodne
prosimy o skontaktowanie si¢ z nami. Pomimo ze urzadzenie jest produkowane przy zachowaniu
scistgg kontroli jakosci, to jednak, gdy zachodzi obawa, ze awaria przemiennika moze spowodowat
straty materialne oraz zagrozenie dla ludzkiego zycia lub zdrowia nalezy zastosowat dodatkowe
urzadzenie lub system zabezpieczajacy.

Jesli uzywasz przemiennika z jakimkolwiek innym obciazeniem niz silnik tréjfazowy prosimy o
skontaktowanie z nami.

Urzadzenie wymaga, aby prace elektryczne byty wykonywane przez specjalistow z odpowiednimi
uprawnieniami.
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3.2 Otwieranie przedniej pokrywy.

W przypadku przetaczania przetacznika DIP SW1 na ptytce sterujacej, przy naprawie i automatycznym
dostrajaniu otworzy¢ przednia pokrywe w nast¢pujacel kolenosci:

A.W przypadku przemiennika VF64 o mocy 7.5kW [ub mnigjszej z ostona z tworzywa sztucznego.

(1) Wykreci¢ wkret w dolng czgsci przednigj pokrywy

(2) Odchyli¢ do géry o 90° pokrywe ciagnac ja do siebie za dolna czesé

(3) Gdy przednia pokrywa jest w petni otworzona pchna¢ ja do wngtrza i w tym stanie pozostanie ona
zablokowana

B. W przypadku przemiennika VF64 o mocy 11kW lub wigkszej z pokrywa z blachy

(1) Wykreci¢ sruby w dolngj czesci przednigj pokrywy.

(2) Kiedy przednia pokrywa jest odchylona do gory o 45° , wyjaé jg wystepy z obudowy przez
podniesienie pokrywy do gory. Nastepnie mozna pokrywe odtozy¢ w bezpieczne migsce.

/ |‘> UWAGA [ przy obsludze]

e W przypadku otwierania pokrywy niezwtocznie po zdjeciu napiccia zasilgjacego nalezy poczekac
az dioda LED [oznaczona opisem CHG] umieszczona na gtéwnej ptytce drukowanej przestanie
swieci¢. Obudowa przemiennikow VF64 7.5kW lub mnigjsze) mocy wykonanajest z tworzywa
sztucznego dlatego nie wolno uzywaé przy wszelkich pracach nadmierng sity gdyz mogtoby si¢ to
zakonczy¢ je peknieciem.

<> NIEBEZPIECZENSTWO [przy wymianie czesdi]

e Demontowa¢ przemiennik tylko w niezbednym stopniu

e Po zmontowaniu sprawdzi¢ czy wszystkie elementy zostaty poprawnie zamontowane

o W przypadku nieprawidtowego montazu istnig e niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata, pozaru lub
porazenia pradem.

e Specjalna uwage nalezy zwrdéci¢ na ptaska tasme gdyz jg nieprawidtowe zamontowanie moze
spowodowac nieprawidiowe dziatanie urzadzenia.

o Wszystkie $ruby nalezy pewnie dokreci¢

4 Instalowanie przemiennika.

4.1 Warunki pracy.

Przemienniki serii VF64 standardowo posiadaja stopien ochrony obudowy 1P20.

Warunki w migjscu zainstalowania maja bardzo duzy wptyw na niezawodnosé¢ i zywotnosé
przemiennika. Nalezy unika¢ wymienionych ponizel migjsc przy jednoczesnym dostosowaniu si¢ do
pozostatych wymagan zawartych w tej instrukcji;

(1). Wilgotnych, zakurzonych, narazonych na kapanie wody lub innych ptynéw. Uzycie w takich
miejscach powoduje pogorszenie parametrow izolacji i zmnigjszenie zywotnosci urzadzenia.

(2). W ktérych jest goraco. Wysokie temperatury powoduja skrocenie czasu zycia kondensatorow i
wentylatorow chtodzacych

(3). W ktérych przemiennik jest narazony na dziatanie zracego gazu. Moze to powodowa¢ uszkodzenia
kontaktdw ztacz el ektrycznych, roztaczanie przewodow oraz uszkodzenie innych elementéw w
zaleznosci od rodzaju gazu.

(4). W ktérych wystepuja duze drgania gdyz moze to powodowat roztaczanie ztacz, przewoddw i
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pekanie elementow.

(5). W przypadku gdy przemiennik jest uzywany w miejscu w ktérym temperatura moze spas¢ ponizej
0°C, nalezy go przed startem podgrza¢ do temperatury powyzej 0°C. Jesli przemiennik jest
podgrzewany cieptem generowanym w czasie pracy przez siebie samego do co ngjmnigj 0°C wtedy
montowanie grzejnika nie jest konieczne.

i | E UWAGA [ przy instalowaniu]

e Instaluj przemiennik na niepalnym materiale takim jak metal, itp.

Niebezpieczenstwo pozaru.

e Nie umieszczaj fatwopal nego materiatu blisko przemiennika.

Niebezpieczenstwo pozaru.

e Nie podnos$ za przednia pokrywe podczas transportu.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata przez upuszczenie.

e Instaluj przemiennik w migjscu o odpowiednigj nosnosci w stosunku do jego wagi.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata przy oberwaniu .

e Nieinstalyj i nie dopuszcza do pracy uszkodzonego przemiennika, lub przemiennika ktory jest
niekompletny.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

4.2 Montaz przemiennika.

<> NIEBEZPIECZENSTWO [przy instalowaniul

Jesli Przemiennik nie zostanie zainstalowany wlasciwie istnig e niebezpieczenstwo por azenia
pradem i pozaru.

(1) Pozycja montazowa

Instaluj przemiennik w pozycji pionowej z logiem serii VF64 w gorngj czesci. Jesli przemiennik
zostanie zainstalowany poziomo wentylacja bedzie niedostateczna i istnige niebezpieczenstwo
nadmiernego wzrostu temperatury we wnetrzu urzadzenia. Musi by¢ zapewniony wystarczajacy obieg
powietrza. Wentylatory chtodzace zasysaja chtodne powietrze z dolngj czgsci urzadzeniai wydmuchuja
je do gory. Nalezy zapewni¢ wystarczajaca przestrzen aby przeptyw powietrza nie byt hamowany przez
przewody itp.

(2) Instalacja z radiatorem oddziel onym od pozostate] czesci przemiennika.

Przemienniki VF64 0 mocy do 37kW wiacznie przystosowane sa do instalowania z czgscia w ktore
umieszczony jest radiator oddzielona przegroda od przednigj czesci przemiennika co utatwia
odprowadzenia ciepta i zwicksza odpornos¢ na zanieczyszczenia. Nie wystepuje wowczas mieszanie
powietrza pomiedzy obiema czesciami obudowy. Przemienniki o0 mocy od 45kW w gore rowniez moga
by¢ zainstalowane z czescia w ktérg jest radiator umieszczona poza obudowa ale nie mozna
zagwarantowat ze nie bedzie przeptywu powietrza pomigedzy obiema czg¢sciami. W celu uzyskania
informacji odnosnie ilosci ciepta wydzielangg w przednigl czesci obudowy prosimy o kontakt z
dostawca.

(3) Instalowanie przemiennika VF64 w zamknigte] obudowie szafowey.

W przypadku gdy przemiennik VF64 jest instalowany w obudowie szafowel nalezy zapewnié
wentylacje na takim poziomie aby temperatur wewnatrz obudowy nie przekraczata 50 °C (jesli
temperatura jest wysoka spada zywotnos¢ urzadzenia).
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Wydajnos¢ wentylatora chtodzacego w przypadku zamontowania przemiennika VF64 w obudowie
szafowe dla zapewnienia wiasciwego chtodzenia nie moze by¢ mnigjsza od wartosci obliczong
wediug podanego ponizel wzoru

V=Pp {p*C*(Tout - Tin)}
gdzie. V- wymagany przeptyw powietrza [m®/s]
Pp- strata mocy w przemienniku [kW]
Tip- temperatura powietrza nawlocie obudowy [OC]

Tout- temperatura powietrza na wylocie obudowy [OC] (nie nalezy przekraczac 50°C)

p — gestos¢ powietrza (1.057~1.251kg/m3)
C - ciepto wiasciwe (1.0kJkg - °C).

Przyktad obliczania mocy strat w przemienniku .

Moc strat w przemienniku VF64 wynosi 2.5~5% mocy dotaczonego silnika

Na przyktad dla silnika o mocy 3,7 KW moc strat wynosi 185W bo 3.7kWx5% =185W. Wielkos¢ mocy
strat w zaleznosci od mocy przemiennika podano ponize.

2.2~37kW :5%, 45~55kW :4%

75~90kW :3%, 110~315kW :2.5%.

W przypadku gdy temperatura na zewnatrz obudowy szafowej wynosi 40 °C temperatura na wylocie
moze wynosi¢ maksymalnie 50 °C a wiec rdéznica temperatur pomiedzy wlotem i wylotem wynosi 10
°C. Wobec tego dlamocy strat 1kW konieczny jest wydatek powietrza nie mnigjszy niz 0.1m3/s.

(4) Wymagane odstepy przy montazu.

Przy instalowaniu przemiennikbw VF64 i diawikbw DCL nalezy zachowat dla prawidtowego
chtodzenia odlegtosci montazowe nie mnigjsze od przedstawionych na rysunkach (dla przemiennikow o
mocy wigkszej niz 11kW odlegtosci nalezy zwigkszy¢ dwukrotnie w stosunku do tych podanych na
rysunkach). Jesli inne urzadzenia generuja ciepto instaluj je tak aby nie miaty wptywu na chtodzenie
przemiennika.

p wylot

(A i

D
B B A A A A
[ [

wiot A>15cm B>5cm
C>10cm D>20cm

(5) Dodatkowe uwagi

e Poniewaz dtawik DCL nagrzewa sie (jego temperatura moze przewyzsza¢100 °C), nalezy
przewidzie¢ dostateczny odstep migdzy dtawikiem DCL i innymi urzadzeniami.

¢ Ciepto generowane przez przemiennik i dtawik DCL nalezy odprowadza¢ z obudowy pewnie, a
w szczegélnosci nalezy zapobiega¢ cyrkulacji powietrza wyrzucanego przez przemiennik w
obudowie.

e W miare mozliwosci instalowa¢ rezystor hamowania na zewnatrz obudowy

e Unika¢ uzywania przemiennika w migjscach o niezwykle ztym srodowisku (zapylenie, gazy
zrace, wilgoc).
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4.3 Podfgczanie i okablowanie.

Przy poditaczaniu nalezy stosowaé si¢ do ponizszych wskazowek.

(1) Na zaciski zasilajace przemiennika podawa¢ napigcie zgodne ze specyfikacja przemiennika. Jesli
podane zostanie zbyt wysokie przemiennik zostanie uszkodzony.

(2) Kiedy dtugos¢ przewoddw migdzy przemiennikiem klasy 400V i silnikiem przekracza 10m, moga
by¢ dodawane do napiccia zasilania silnika przepiecia powstate na skutek indukcyjnosci
przewodow. W przypadku uzycia silnika ze staba izolacja istniegje mozliwos¢ jego uszkodzenia na
skutek zniszczeniaizolacji. W przypadku takiego zastosowania prosimy o kontakt z dystrybutorem
przemiennika

(3) W przypadku zastosowania na wyjsciu przemiennika przewodu ekranowanego o dtugosci
przekraczajacej 300m i gdy przemiennik pracuje z funkcja podniesienia napigcia DC moze dojs¢ do
niewtasciwe pracy lub uszkodzenia przemiennika na skutek duzej pojemnosci uptywu do ziemi
kabli wyjsciowych i zjawisk rezonansowych na indukcyjnosci zrédta zasilania. W przypadku
stosowania tak dtugich przewoddéw prosimy o kontakt z dostawca przemiennika. (W przypadku
przemiennikdw o mocy 1,1kW do 3,7kW jesli dtugos¢ przewodow przekracza 100m i przemiennik
pracuje z funkcja podniesienia napiccia DC i z dtawikiem DCL jako opcja prosimy o kontakt z
dystrybutorem).

(4) Uwaga co do stosowania wylacznikow uplywnosciowych. Poniewaz w przemienniku VF64
jako elementy mocy pracuja tranzystory |GBT z wysoka czestotliwoscia kluczowania nalezy
stosowaé¢ wylaczniki przystosowane do wspolpracy z przemiennikiem.

4.4 Uwagi odnosnie EMC.

Poniewaz w przemienniku jako elementy przetaczajace pracuja z wysoka czestotliwoscia tranzystory
IGBT generowane jest duzo zaktécen. Jednoczesnie przemiennik musi by¢ odporny na zakiGcenia
generowane przez inne urzadzenia. W celu spetnienia norm europejskich EN50081-2 w zakresie emigji
zaktocen i norm EN50082-2 w zakresie odpornosci ha zaktocenia zewnetrzne nalezy stosowaé sie do
ponizszych zalecen.

(1) Przewody obwoddéw sitowych, zasilgjacych, wyjsciowych i sterujacych nalezy prowadzi¢
oddzielnie. Jesli przewody te sa prowadzone réwnolegle nalezy zachowac migdzy nimi odlegtosé
minimum 30cm.

W przypadku krzyzowania si¢ przewody powinny przecina¢ si¢ pod katem prostym.

Réwnolegte utozenie przewodéw Krzyzowanie pod katem prostym

Przewody sterujace

A Przewody sterujace

Wigcej niz 30 cm

Przewody mocy Przewody mocy

(2) Aby zapobiec przedostawaniu si¢ zaktocen w obwodach sterujacych uzywac skretek [ub
przewodoéw ekranowanych. W przypadku gdy czestotliwosé (predkosc) jest zadawana spoza konsoli
uktada¢ przewdd sterujacy wewnatrz przewodzacych lub metalicznych profili (korytka, rury).

(3) Przemiennik i filtry montowac blisko siebie, na ptycie metalowsj, stanowiacej ,mase" dla sygnatow
zaktécagjacych.
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(4) Stykajace si¢ z ,masa" powierzchnie filtréw, opasek kabli ekranowanych i sama,,masa’ w migjscu
styku musza by¢ przewodzace elektrycznie, nie moga by¢ pokryte farba, folia itp.

(5) Plyta montazowa stanowiaca ,masg” powinna by¢ uziemiona. Przy instalowaniu kilku
przemiennikObw uziemienia nie moga tworzy¢ petli. W przypadku istnienia sieci uziemigjacej PE
dodatkowe uziemienie wspdling ,,masy" jest zbedne. Uziemienie powinno by¢ wykonane w sposob
zapewnigjacy jak najmnigjsza impedancje dla wysokich czestotliwosci (droga jego poprowadzenia musi
by¢ jak najkrétsza, zas najlepszym przewodem jest przewdd o przekroju ptaskim, np. bednarka).

(6) Przewody ochronne montowa¢ zgodnie z wymogami przepisow bezpieczenstwa pamigtajac, ze w
zakresie czestotliwosci sygnatdw zaktdcajacych ze wzgledu na efekt naskorkowosci i ich indukcyjnosé
nie zapewniaja zwarcia do masy, tzn. nie moga zastapi¢ powierzchni metalows , masy".

(7) Przewody ochronne rozprowadzi¢ z jednego punktu ,,gwiazda' do wszystkich migjsc wymagajacych
ochrony. Petle przewoddéw moga powodowa¢ indukowanie i sprzeganie sie zaktocen z otoczeniem.

(8) Potaczenie pomiedzy przemiennikiem a silnikiem powinno by¢ wykonane kablem ekranowanym
(przeznaczonym do tego celu) o odpowiednim przekroju. Ngjlepsze sa przewody sktadajace si¢ z: 3 zyt
zasilgjacych silnik, 1 ochronng i ekranu. W przypadku gdy filtr sieciowy nie jest montowany
bezposrednio przy przemienniku nalezy potaczenie pomigdzy filtrem a przemiennikiem wykonaé
kablem ekranowanym.

(9) Ekran kabla silnikowego powinien by¢ catym obwodem potaczony z korpusem silnika z jedne
strony az drugig z ,masa” metalowe ptyty. Ekran powinien by¢ taczony do ,,masy” obejma metalowa
zapewnigjaca kontakt elektryczny na catym obwodzie przewodu ekranowanego. Przewdd ochronny
(umieszczony w ekranie razem z przewodami zasilajacymi silnik) powinien by¢ dotaczony z jedneg
strony do zacisku ochronnego silnika a z drugigj do zacisku ochronnego po stronie zasilania.

(10) Pomigdzy poszczegolnymi metalowymi elementami konstrukcji powinny by¢ wykonane
potaczenia ochronne wyréwnawcze (celem zapewnienia wiasciwej ochrony przeciwporazeniowsy).
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5 Potaczenia obwoddéw sterujacych.

[ ]
SET64
|
TB2  +15v TB2
— P12
PS—¢ VFCo64 A
PS AH—A E
Pracadoprzodu ¢——> — IST.F 5 ’—/ A
Pracado tytu | ST-R 115 B A PG
Pracam. do przodu $—— — JOG-F 54 GNé J / \ G
Pracaman. do tytu > J0G-R-i4 . Skretka 3x2
Stop bezpieczerswa §——> —EMG  ———{§4CN6 PV Hlons : =
Reset g g opgji ekranowana =
RESET-T——1t I mpul sator
GND q
GND
CN4 TB1
1 —_— 11 :
|:| ] 52MA . > Praca +10V
CN5 —3
1 \L ov
86A 4 Awaria
8 : 6 .
Przebieg napiecia na zaciskach 8-10
wyjsciaimpul sowego, f —
. AN A 1TBl CN1 czestotliwosé (predkosc)
Potencjometr TB2 wyjsciowa przemiennika
10kQ, 0,25W
) ] ~r——10-10
zadawanie obrotow °
- . |420 F o
,l Wyjscie impulsowe
GND _,g, GNDK—H
PS A Wyjscie analogowe
PS
PS P
+— M Nkf[% MO1
- N i L1 === S MO2 |—>
Wejsciawielofunkeyjne o P |15 — ] wy MO3 Wyjsciawie ofunkcyjne
+— My % MO4 ZF
4
S M 15115+ COM MO1-MO +24v
- M I 61— COM com
GND b Podtaczenie przekaznika
GND VFC64TB do wyjsciawiel ofunkcyjnego
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5.1 Opis zaciskow sterujgcych i mocy

Listwa Zacisk Funkcja zacisku
R—-S—-T |Zaciski do podtaczenia zrédia zasilania
U-V -W | Zaciski do podtaczenia silnika
+1 Zacisk do podtaczenie dtawika DCL. W przypadku przemiennikéw o mocy do 15kW (DCL
nieuzywane) zwarty z +2
+2 Zacisk do podtaczenie dtawika DCL. W przypadku przemiennikéw o mocy do 15kW (DCL
> nieuzywane) zwarty z +1. Stuzy rowniez do podiaczenia rezystora hamowania
g B Zacisk wbudowanego tranzystora hamowania dynamicznego (do 15kW wtacznie) do podtaczenia
2z rezystora hamowania
g — Do podtaczenia zewnetrznego modutu hamowania dynamicznego
o 1 Zacisk ochronny do podtaczenia z przewodem ochronnym (w przypadku uzycia filtra sieciowego
O B podtaczyé z filtrem)
Pomo- MR-MT Dodatkowe zaciski (od 11kW wiaczni€e) do zasilania (380V) el ektroniki przemiennika niezaleznie od
cnicze zasilania obwoddw mocy (moga byé niepodtaczone)
PS Zasilanie +15V do sterowania Zaciski do sterowania
START-F | Pracado przodu przemiennikiem (lub zaciski
START-R | Pracado tytu sterownika PLC)
JOG-F Praca manewrowa do przodu
JOG-R Praca manewrowa do tytu
< EMG Stop bezpieczenstwa
S RESET | Kasowanie awarii
< GND Masa (0V) zrodta zasilania +15V
o P12 +12V do zasilaniaimpulsatora Podtaczy¢ do impulsatora
- GND 0V masa zasilaniaimpulsatora przewodem ekranowanym
g A Sygnat z impulsatora faza A (zacisk Z niemusi by¢
B B Sygnal z impulsatorafaza B podtaczony)
- z Sygnat z impulsatora faza Z
s 3 1,2 Zamkniete przy pracy przemiennika (styk AC230V 0.5A)
> =49 3,4,5 4-5 zamkniete i 4-3 otwarte przy pracy przemiennika, 4-3 zamkniete i 4-5 otwarte po zadziataniu
Jr> zabezpieczen (styk AC230V 0.5A)
1 Zasilanie (+10V) zewnetrznego potencjometru zadajacego 10kOM
0-10 Wejscie analogowe 0-10V (rezystancja wejsciowa 150kOM)
GND Masa wejscia analogowego 0-10
m 4-20 Wejscie analogowe 4-20mA (rezystancja wejsciowa 2500M)
% PS Zasilanie +15V do sterowania (maksymalna obciazalnos¢ 18mA)
O GND Masa wejs¢ wielofunkeyjnych
'->'- MI1 Wejsciawielofunkcyjne (maksymal ne napigcie wejsciowe 24VDC, prad wejsciowy 3mA)
o MI12
e MI3
g Mi4
) MI5
- MI16
P MO1 — MO4 wyjscia wielofunkcyjne z otwartym kolektorem. Maksymalne napigcie 24VDC,
MO1 maksymalny prad 20mA
o MO2 COM —wspolny emiter tranzystorow wyjs¢ wielofunkcyjnych
= MO3 P — do podtaczenia zewnetrznego zasilaniaDC
% MO4 (zalecane przekazniki do podtaczenia do wyjs¢ wielofunkcyjnych OMRON G7T-112S-DC24V)
< COM
N F Wyjscie impulsowe do miernika czestotliwosci lub predkosci (przebieg przedstawiony narysunku
— podtaczen sterujacych). Maks. prad wyjsciowy 5mA. Dlamiernika analogowego srednie napigcie
g wynosi Uy, [V]=0,06*f[HZ], f- czestotliwos¢ (predkosé) wyjsciowa przemiennika
A2} A Wyjscie analogowe napieciowe 0~+/- 10V, maksymalny prad wyjsciowy 1mA
- GND Masa wyj$ciaimpul sowego i analogowego napieciowego
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6 Potaczenia obwodéw mocy.

Na ponizszym rysunku pokazano potaczenia obwoddéw mocy przemiennika VF64. Filtry zakiocen radioelektrycznych
wejsciowy i wyjsciowy dostarczane sa jako wyposazenie dodatkowe. Przekroje przewod6w potaczeniowych i wartosci
bezpiecznikéw zasilajacych podano w tabeli zbiorczej parametrow elektrycznych.

VF64 obwody mocy

MRIMT] |©|B|®L®2R|S|T|L| |U|V|W

[DBR][DCL | filtr wyjsciowy
r (opga) L

filtr wejsciowy 1
przeciwzakiéceniowy -
(opcja)

1
)_’}|_')| stycznik/ \

{ l 1 roztacznik

metal owa plyta
zasilanie 380-460V 50-60Hz montazowa
zabezpieczone bezpiecznikami

Uwagi:

1. Zabrania si¢ laczenia zaciskow GND i COM (masy) listwy sterujacej z zaciskiem ochronnym
przemiennika.

2. Montaz urzadzenia i okablowanie prowadzié¢ zgodnie z wytycznymi podanymi w punkcie o
redukcji zaklécen elektromagnetycznych.

3. Przewody ster ownicze powinny by¢ prowadzone oddzielnie od przewoddw silnopradowych.

4. Dolaczenie sieci zasilajacegl lub kondensatorow do zaciskéw wyjsciowych U V. W moze
spowodowaé¢ uszkodzenie przemiennika (eksplozje moduldw tranzystorowych) lub eksplozje
dolaczonych kondensatordw. Szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na prawidiowe wykonanie
ukladu obejscia przemiennika tzw. bypassu.

5. Powinny byé wykonane polaczenia ochronne zgodnie z aktualnie obowiazujacymi przepisami.
Przemiennik nie zapewniaizolacji galwaniczngj pomiedzy wejsciem i wyjsciem.

6. Dlugotrwala praca przemiennika przy zaniku jedne fazy zasilajace powoduje znaczne
zmnig szenie bezawaryjnego czasu pracy urzadzenia i zwiekszone obcigzenie faz pozostatych
(przemiennik nie wykrywa zaniku jedng z faz).

7. Ekrany obwodow mocy powinny byé dotaczone do metalowej plyty montazowej przemiennika.

8. Po wylaczeniu przemiennika nalezy odczekaé¢ az do wygaszenia diody CHG znajdujacej sie na
plycie drukowanej obwodéw mocy. Dioda CHG sygnalizuje obecnos¢ wysokiego napiecia na
zaciskach przemiennika (natadowane kondensatory elektrolityczne).

9. Czas pomigdzy kolejnymi wigczeniami zasilania nie powinien by¢ krétszy od 10 minut.

10. Podlaczenie zasilania do zaciskow MR, M T niejest wymagane do pracy ur zadzenia.

11. W przemiennikach o mocy do 15kW wlgcznie zaciski 1+ i 2+ sq fabrycznie zwarte zwor g
(mozna pod nie podiaczyé¢ opcjonalny dilawik DCL po usunieciu zwory). W przemiennikach o
wigkszej mocy do zaciskow tych nalezy podlaczy¢ dlawik DCL (wyposazenie standar dowe).

12. W przemiennikach o mocy do 15kW wiacznie uktad hamowania dynamicznego wbudowany
jest w przemiennik i wystepuje zacisk B (tranzystora hamowania). Do zaciskow 2+ i B mozna
podiaczyé¢ opcjonalny rezystor R. W przemiennikach o wigkszgg mocy uklad hamowania
dynamicznego DBR (wyposazenie dodatkowe) nalezy podlaczy¢ do zaciskéw 2+ i — (minus).
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Opis konsoli sterujace] SET64.

Przy uzyciu konsoli SET64 wchodzacej w sktad standardowego wyposazenia mozna efektywnie
wykorzysta¢ funkcje przemiennika. Konsola SET64 sktada si¢ z 5 cyfrowego siedmiosegmentowego
wyswietlacza LED z czterema diodami LED wskazujacymi jednostki wyswietlanych wartosci, 6 diod
LED statusu oraz 8 przyciskow. Konsola stuzy do wydawania polecen pracy/zatrzymania,
przeprowadzania automatycznego dostrgjania, odczytywania i ustawiania nastaw, odczytywania
parametrow pracy, sygnalizacji zadziatania zabezpieczen i odczytywania historii stanéw awaryjnych.

// @ Wyswietlacz napisw i wartosci liczbowych

o (wyswietlacz LED 7 segmentowy, 5 cyfrowy)
r/min

% Q12— @ Wyswietlacz jednostek (diody LED)
Ov

1 Swiecenie dang diody sygnalizacyjnej LED oznacza odpowiednio:
FNC: pracaw trybie Nastawiania

DIR : ustawienie migjsca sterowaniadla[START] [JOG] z konsoli
REV : ustawienie wstecznego kierunku obrotéw

MRH: zadawanie predkosci MRH czyli przyciskami Gora/Dét

RUN : ciagte swiecenie sygnalizuje pracg przemiennika, zas pulsowanie
zatrzymywanie obnizaniem czgstotliwosci lub hamowanie DC, wstgpne
przygotowanie

JOG : praca przemiennika JOG (dioda RUN pulsuje)

OFrNe ORev ORUN o1
ODIR OMRH Qe

LOBHE

: Przetaczanie pomiedzy nastawami Gora . Zwigkszanie numeru nastawy i wartosci

podstawowymi i rozszerzonymi i nastawy o 1

powrdét do nastawy gtéwnej : Przy pracy MRH przy naciskaniu tego

: Monitorowanie wartosci nastaw przycisku zadawana predkos¢ narasta

: Zmianai zapamigtanie nastaw

: Podglad parametréw po zadziataniu

zabezpieczen D6t - _ _ _
: Zmnigjszanie numeru nastawy i wartosci

nastawy 0 1 przez nacisniecie przycisku
: Przy pracy MRH przy naciskaniu tego
przycisku zadawana predkos¢ maleje

: Przetaczanie pomiedzy trybami sterowaniai
| nastawiania
: W trybie nastawiania nastaw swieci dioda
[FNC]. Tryb ten stuzy do wyboru i ustawiania
nastaw
: W trybie sterowania dioda [FNC] nie $wieci.
Tryb ten stuzy do kontrolowania parametréw
pracy i sterowania przemiennikiem z konsoli

©)

&

: Jesli miejscem wydawania komendy JOG
jest konsola to przemiennik podgmuje prace
JOG w czasie naciskania przycisku.

: W trybie funkcyjnym przy ustawianiu

: Wyb0r kierunku wirowania naprzéd/do tytu wartosci nastawy nacisniccie tego przycisku

: Przy ustawieniu kierunku wirowania do tytu
dioda LED [REV] swieci, zas$ przy kierunku
do przodu nie $wieci

powoduje przejscie do edycji cyfry naprawo
: Rozpoczecie auto-nastawiania przez
nacisniecie przycisku

: W trybie sterowaniaw przypadku gdy jako

miejsce sterowaniawybrany jest panel
wcisnigcie przycisku powoduje start
przemiennika

STOP

: Powoduje zatrzymanie przemiennika gdy
sygnat startu pochodzi z konsoli
: Kasowanie stanu awaryjnego
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7 Przygotowanie przemiennika VF64 do pracy.

7.1 Diagram postepowania.

Ponizsze diagramy w sposdb schematyczny pokazuja kolgjnos¢ czynnosci przy pracy z
przemiennikiem. W zaleznosci od tego jaka operacj¢ chcemy przeprowadzi¢ nalezy uzyé
odpowiedniego diagramu.

Wybér rodzaju pracy, mocy, napiccia,

monitorowanie pracy itd. Zmianatrybu Automatyczne
sterowania dostrajanie
¥ v v
\z/gﬁcgy(c:enapl e Przetaczy¢ Przetaczy¢
A DIP SW1 DIP SW1
\ 4 v v
Wyswietlenie trybu Whaczy¢ Whczye
sterowania, mocy, napigCle zas. napieclie zas.
napiecia + +
_ Ustawi¢ tryb Operowanie
\ 4 Nacisna¢ konsola konsola
Tryb sterowania (wydawania | FNC »| Tryb nastawiania
komend i monitorowania nastaw podstawowych i v v
parametrow pracy) «— rozszerzonych Wylaczyé Wylaczyé
(OPR) Nacisna¢ napiecie zas. napiecie zas.
A MONI/OPR
STOP RESET zabezpieczenia zabezpieczenia Przetaczy¢ Przetaczy¢
DIP SW1 DIP SW1

Stan wyswietlania kodu
zabezpieczeniai parametréw pracy w
momencie jego zadziatania

7.2 Wybor trybu sterowania.

Pierwsza z czynnosci jaka nalezy wykona¢ przy pracy z przemiennikiem VF64 jest wybér trybu
sterowania.

Przemiennik VF64 posiada 3 tryby sterowania [VF64], [VF64S] i [VF64V]. Stosownie do aplikacji
nalezy uzy¢ nabardziej odpowiedniego trybu sterowania. Wyboru trybu nalezy dokonaé przed
rozpoczeciem ustawiania nastaw w przeciwnym razie po zmianie trybu sterowania nastawy trzeba
ustawi¢ ponownie. Fabrycznie tryb sterowanie ustawiony jest na[VF64] - kontrolg zaleznosci V/f .

Dla bezczujnikowe] metody wektorowej jest uzywane oznaczenie: [VF64S).

Dla czujnikowe metody wektorowej jest uzywane oznaczenie: [VF64V].

Automatyczne dostrajanie.

Praca przemiennika w trybach sterowania VF64S i VF64V moze by¢ zrealizowana tylko po
przeprowadzeniu automatycznego dostragjania. Praca w trybie VF64 moze by¢ realizowana bez
przeprowadzenia automatycznego dostrajania, jakkolwiek jesli automatyczne dostrajanie zostanie
przeprowadzone przemiennik analizuje dtugos¢ przewodow miedzy przemiennikiem i silnikiem i moze
sterowac siinikiem z petna precyzja.
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7.3 Zmianatrybu sterowania.
Operacja zmiany trybu sterowaniaz VF64 naVF64S jest opisana ponizej. W przypadku zmiany nainny
trybu sterowania nalezy postepowa¢ analogicznie, przy czym naezy wybraé przyciskami Gora/Dét
pozadany tryb sterowania.

i | E UWAGA

W czasie zmiany trybu sterowania nalezy przetaczy¢ przetacznik DIP SW1 na ptytce VFC64. Przed
zdjeciem pokrywy nalezy wytaczy¢ napigcie zasilajace przemiennik.

Nr | Czynnosé Wyswietlanie Operowanie konsolg | Ustawienie
przetacznika DI P
Swi
1 Wylaczy¢ napiecie
zasilgjace przemiennik
2 Zdja¢ przednia pokrywe Ustawi¢ Nr4 Sw-1 na
ON
3 Zatozy¢ pokrywe i VF64
wiaczy¢ napiecie 7TR544
zasilgjace (przyktad Po wyswietleniu
podany dlaprzemiennika | [CHANGE in VertEr Control]
VF64) Pokaze si¢ SUrE
4 Wyswietlanie trybu VF64 Nacisnaé [SET]
sterowania
5 VF64S Wybra¢ przyciskami
Géral Dot
6 VF64S Nacisna¢ [SET]
7 CHANG
8 End Po okoto 20s.
9 Wylaczy¢ napiecie
zasilgjace
10 | Zdja¢ pokrywe Ustawi¢ Nr4 Sw-1 na
OFF
11 | Zatozy¢ pokrywe
12 | Sprawdzi¢ ustawienie VF64S
trybu po wiaczeniu
zasilania
Uwaga 1.

Po zmianie trybu sterowania wszystkie nastawy przemiennika maja wartos¢ domysina (fabryczna) dla
danego trybu. Jesli chcemy uzy¢ starych nastaw nalezy je zapisac przed zmiana trybu.
Uwaga 2.

W przypadku wybrania wektorowego

trybu sterowania (VF64SVF64V)

konieczne jest

przeprowadzenie automatycznego dostrajania z podtaczonym silnikiem. Zobacz automatyczne
dostrgjanie.

7.4 Opis przefacznika SW1 na ptytce sterujgcej VFC64.
7.4.1 Polozenie przelacznika SW1.
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Przetacznik DIP SW1 jest umieszczony na ptytce sterujacel VFC64 znajdujacel si¢ pod przednia
pokrywa przemiennika

Plytka VFC64

DIP SW1

SW1

ON [ ]
OFF 1 g
I

I
Ptytka VFC64TB

7.4.2 Funkcje przelacznika SW1.

(1) Przestawianie tego przetacznika konieczne jest podczas zmiany trybu sterowaniai przeprowadzania
automatycznego dostrajania.
(2) Funkcje poszczegolnych sekcji przetacznika SW1 s3 jak podano w tabeli ponizej

Nr sekgji Przetacznik SW1 w pozycji ON Przetacznik SW1 w pozycji OFF
SW1-1 Zapis ustawien zabroniony Zapis ustawien dozwolony
SW1-2 Wyczyszczenie historii zabezpieczen, dane 1 punktu trace Brak funkcji (normalna praca)
back, dane trace back
SW1-3 Zapis parametrow przez opcje komunikacji dozwolony Zapis parametrow przez opcje
komunikacji zabroniony

SW1-4 Mozliwa zmiana trybu sterowania Brak funkcji (normalna praca)
SW1-5 Przy ustawieniu SW1-5i SW1-6 na ON wykonywanie DC Brak funkcji (normalna praca)

automatycznego dostrajania we wszystkich trybach pracy
(VF64S, VF64, VFB4V)

SW1-6 W trybie VF64 automatyczne dostrajanie DC Brak funkcji (normalna praca)
W trybach VF64Si VF64V pelne automatyczne dostrajanie

SW1-7 Powr6t do ustawien standardowych Brak funkcji (normalna praca)

SW1-8 Dla ustawien producenta (nie zataczac) Brak funkcji (normalna praca)

W przypadku zmiany trybu sterowania z VF64 na VF64S lub VF64V konieczne jest przeprowadzenie
petnego automatycznego dostrajania.

7.5 Automatyczne dostrajanie.
Rodzgj i koniecznos¢ przeprowadzanego automatycznego dostrajania zalezy od wybranego trybu

sterowania
i | E UWAGA [do automatycznego dostr aj ania]

Po uruchomieniu funkcji petnego automatycznego dostrgjania silnik poczatkowo nie obraca sig, ale po
uptywie okl.minuty osiaga obroty zblizone do znamionowych. Dlatego nalezy zachowa¢ szczegdlna
0stroznosc.

Jesli zostanie zastosowany silnik 0 mocy znacznie mnigjszej od mocy przemiennika i parametry silnika
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nie zostana ustawione silnik moze ulec uszkodzeniu na skutek przeptywu zbyt duzego pradu.

(1) W przypadku wybrania trybow VF64S iVF64V naezy podiaczy¢ silnik ktory bedzie uzyty i
przeprowadzi¢ petne automatyczne dostrajanie.

(2) W przypadku wybrania trybu kontroli V/f VF64 dane dla standardowego silnika sa ustawione
fabrycznie. Dlatego wykonywanie automatycznego dostrajania DC nie jest konieczne. Jednak zaleca
Si¢ jego przeprowadzenie gdyz poprawia to precyzje dziatania przemiennika dzieki uwzglednieniu
dtugosci przewoddw migdzy silnikiem i przemiennikiem.

(3) W przypadku zmiany czestotliwosci nosngg PWM nalezy ponownie przeprowadzi¢ automatyczne

dostrgjanie.

(4) Rodzaje automatycznego dostrajania

Opis Pelne automatyczne dostr ajanie Automatyczne dostrajanie DC
Tryb sterowania VF64S, VF64V V64 VF64S, VF64V
Wymogi Przed praca przemiennika konieczne | Dla kazdej mocy zostaja W przypadku gdy nastawy

przeprowadzenia

jest przeprowadzeni e automatycznego
dostrajania z uwzglednieniem dtugosci
przewodow

uzyte wewnetrznie
zaprogramowane wartosci
jakkolwiek zalecasie
przeprowadzenie
automatycznego dostrajania

A18~A25 53 ustawione
recznie przeprowadzenie
dostragjaniajest mozliwe bez
obracania silnika (nastawy
A18~A25 nieulegaja
Zmianie)

Warunki
przeprowadzenia
dostrgjania

W czasie dostrajania silnik musi by¢
odtaczony od obciazenia.

Predko$¢ silnika zwieksza sie w
przyblizeniu do wartosci znamionowej
Automatyczne dostrajanie trwakilka
minut (zaleznie od wielkosci
przemiennika)

Silnik nie obraca sie

wielkosci przemiennika)

Dostrajanie moze by¢ wykonane bez odtaczania silnika od
obciazenia (w celu uniknigcia zagrozen przeprowadzaé
dostrajanie gdy obciazenie jest zahamowane)

Automatyczne dostrajanie trwa ok. 2-3 minut (zaleznie od

Ustawienia nastaw

Ustawi¢ nastawy zgodnie z punktem 5-

2 (dlawszystkich trybéw)

Ustawienie
przetacznika DIP
SwW1

SW1-6 zataczony

SW1-6 zataczony
Przetaczenie do trybu DC
automatycznego dostrgjania
nastepuj e automatycznie

SW1-5i SW1-6 zalaczone

Nastawy A1l doAl7do A25 A1l do Al7 AlldoAl7

automatycznie

ustawiane

Postegpowanie po Przeprowadzi¢ ponownie (nie jest konieczne w przypadku uzycia funkcji kopiowania parametréw z
powrocie do ustawien | konsola opcjonalng SET640P).

fabrycznych

Postepowanie w Przeprowadzi¢ ponownie

przypadku zmiany

czestotliwosci nosnej

7.5.1 Ustawienia nastaw wymagane dla przepr owadzenia automatycznego dostr ajania.

W przypadku przeprowadzania automatycznego dostrajania konieczne jest ustawienie nastaw
wymienionych w ponizszej tabeli (nalezy poda¢ dane silnika z ktorym bedzie pracowat przemiennik).
Tabelaodnosi sie do trybéw V64, VF64S, VF64V.
Sposob ustawiania nastaw podano w hastepnym punkcie.

Kod Nazwa Zakres ustawien Jednostka Uwagi
A-00 maxX. predkosé 300~14700 Obr./min.
max.czestotliwosé 15.0~400.0 Hz
A-01 min.predkos¢ 12~max. predkosé Obr/min.
O~max. predkosé
min.czestotliwos¢ 0.0~10.0 Hz




Przemiennik czestotliwosci VF64 Strona 20
Instrukcja obstugi Stron 63
A-02 Znamionowa moc silnika Minimum 3 stopnie nizgj nizmoc | KW Tryby VF64S,
przemiennika VF64V
VVF64: O~moc przemiennika Tryb VF64
A-03 Napiecie znamionowe silnika 280~460V V
A-04 Prad znamionowy silnika 40~150% pradu znam. przem. A Tryby VF64S,
VF64V
0~150%pradu znam. Przem. Tryb VF64
A-05 Obroty znamionowe silnika 25~100% max. Predkosci obr./min.
A-06 Liczba biegunéw 2,4,6,8,10,12
A-07 Czestotliwos¢ znamionowasilnika | (przy predkosci znamionowsej) Hz
A-08 Chtodzenie silnika 0: wiasne 1: wentylator niezalezny Istotne tylko w
trybie VF64S
A-09 Liczba pulsdw impulsatora 60~3600 Imp./obrét Istotne tylko w
trybie VF64V
A-10 Czestotliwose PWM 1.0~15.0 kHz

7.5.2 Ustawianie wartosci znamionowych silnika.

- (1) Ustawia¢ wartosci znamionowe silnika odczytane z tabliczki znamionowe
- (2) Kolginos¢ i objasnienie operacji (dlatrybu VF64S) przedstawiono ponizej

Nr | Czynnosé Wyswietlacz Operowanie przyciskami konsoli
1 Wiaczy¢ napigcie zasilajace
2 Tryb monitorowy Dioda FNC nie $wieci
3 Wyb0r nastawy podstawowej [ Func] Zadawanie predkosci | Nacisna¢ [MONI,OPR] Dioda FNC zapalasi¢
0. SrEF
4 Wybor nastawy Func Po wybraniu przyciskami Géra/lD6t Fun c
nacisnaé [SET]
5 Wyswietlanie nastaw rozszerzonych Fund Wybrat przyciskami Géra/D6t A-00
6 Wyswietlanie nastaw rozszerzonych A-00 (pogrubiona Po nacisnigciu [SET] wyswietlanie 1800
obszar A cyfrapulsuje)
7 Wyswietlanie wartosci nastawy 1800
max.predkosci A-00
8 Zmiana nastawy max.Predkosci 1800 Przyciskiem [JOG/—] przej$¢ do 3 cyfry
9 Zmiana wyswietlang] wartosci 1500 Zmieni¢ cyfre 8 na 5 przyciskami [Géra/Dét]
10 | Zatwierdzenie nowe wartosci 1500 Zapamieta¢ zmiane naciskajac [SET], zostanie
wyswietloneA-00
11 |Przegscie do nastawy A-01 A-00 Przyciskiem [JOG/—]przejs¢ do 1 cyfry
12 | Wyswietlanie nastawy A-01 A-01 Przyciskajac Gorazmieni¢ 1 cyfre nal apotem
przycisna¢ [SET], wyswietlone zostanie 12
13 | Wyswietlanie wartosci nastawy A-01 12 W przypadku zmiany przej$¢ do migajacej cyfry
przyciskiem [JOG/—]
14 | Zatwierdzenie starg) wartosci nastawy bez | 12 Przy bezczynnosci 10s lub po przycisnieciu
zZmiany [SET] zostanie wyswietlone A-01
15 | Ustawienie minimalng predkosci A-01 Przyciskiem [JOG/—]przejs¢ do 1 cyfry
16 | Zmianaznamionowe] mocy silnika A-02 Przyciskagjac Gorazmieni¢ 1 cyfre na2 apotem
przycisna¢ [SET], wyswietlone zostanie 0.00
17 | Domyslnamoc silnika ~0.00
18 | Ustawienie mocy silnika 0.00 Przyciskiem [JOG/—] przejs¢ do 3 cyfry
19 | Ustawienie mocy silnika 7,5kW 7.00 Ustawi¢ przyciskajac Gora/D6t 7
20 | Znamionowamoc silnika 7.00 Przyciskiem [JOG/—] przej$¢ do 2 cyfry
21 | Zatwierdzenie ustawiong mocy silnika 7.50 Przyciskajac Gora ustawi¢ 5 a potem przycisnac
[SET] ,wyswietlone zostanie A-02
22 | Wyswietlenie nastawy A-02
23 | Ustawi¢ nastawy A-03~A-05 A-03 Wybra¢ przyciskami Gora /Dot
anaogicznie A-04
A-05
24 | Liczbabiegunéw silnika A-06 Przyciskajac Gorazmieni¢ 1 cyfre na6 apotem
przycisna¢ [SET] ,wyswietlone zostanie 4PoL




Przemiennik czestotliwosci VF64 Strona 21

Instrukcja obstugi Stron 63
25 | Wyswietlenie liczby biegunéw silnika 4 PoL Wybra¢ 4PoL przyciskami Géra/D6t
26 | Wybranie 4 biegunéw 4 PoL Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskajac [SET], A-
06 zostanie wyswietlone
27 | Wyswietlenie nastawy liczby biegunéw | A-06
28 | Ustawi¢ nastawy A-07~A-10 A-07 Przyciskiem [JOG/—] przejs¢ do 1 cyfry
analogicznie *
A-10
29 | Przejs¢ z nastaw rozszerzonych do Przyciskiem [JOG/—] przejs¢ do 4 cyfry
podstawowych przez nastawe Fund (alfabet)
30 | Wyb0r nastawy Fund F und Przyciskami Gora/Dét wybrac [Fund] i
nacisnaé[SET], zostanie wyswietlone Func
31 | Wyswietlanie nastaw podstawowych Func Przej$cie do ustawiania nastaw podstawowych
32 | Wyswietlenie nastawy predkosci 0.SrEF Przyciskami Géra/D6t wybra¢ zadana nastawe

7.5.3 Przeprowadzanie petnego automatycznego dostr ajania.

Ponize przedstawiono postgpowanie w przypadku trybu VF64S (operacje dla trybu VF64V sa
identyczne)

Nr | Czynnosé Wyswietlanie | Operowanie konsola Ustawienie przelacznika
SWilna plytce VFC64

1 Wylaczy¢ zasilanie przemiennika
2 Zdja¢ pokrywe Nr 6 SW1 ustawi¢ na ON
3 Zatozy¢ pokrywe i wiaczy¢ zasilanie VF64S

7R544
4 Tryb automatycznego dostrgania Tun (*) Po przycisnieciu

[JOG/—] zostge

wyswietlone tunSt

Start automatycznego dostrgjania TunSt

Koniec automatycznego dostrajania TunEd Po kilku minutach

Wylaczy¢ zasilanie przemiennika

5
6
7 Nastawy A11~A25 s3 ustawiane automatycznie w czasie automatycznego dostrajania
8
9

Zdja¢ pokrywe Nr 6 SW1 ustawi¢ na OFF

10 | Zatozy¢ pokrywe

11 | Wiaczy¢ zasilanie przemiennika

12 | Sprawdzi¢ czy nastawy A11~A25 zostaly ustawione

(*) Wskazania wyswietlacza réznia si¢ w zaleznosci od rodzaju automatycznego dostrajania zgodnie z
ponizszym opisem:

tun: petne automatyczne dostrajanie

tund: automatyczne dostrajanie DC

tun_2: petne automatyczne dostrajanie dla drugiego silnika

tund_2: automatyczne dostrgjanie DC dladrugiego silnika

7.5.4 Przeprowadzanie automatycznego dostrajania DC.
Ponizg przedstawiono postepowanie w przypadku trybu VF64 (operacje dlatrybdéw VF64V i VF64S sa
identyczne)

Nr |Operacja Wyswietlanie | Operowanie przyciskami | Ustawienie przelacznika
konsoli SWina plytce VFC64

1 Wytaczy¢ zasilanie przemiennika

2 Zdja¢ pokrywe Nr 6 SW1 ustawi¢ na ON,
diatrybow VF64V i VF64S
Nr 6i Nr 5 ustawi¢ na ON

3 Zatozy¢ pokrywe i wiaczy¢ zasilanie VF64
7R544

4 | Tryb automatycznego dostrgjania DC Tund Po przycisnieciu [JOG/—]
zostaje wyswietlone tunSt
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5 Start automatycznego dostrajania TunSt
6 Koniec aut. dostrajania TunEd Po okoto 60sekundach
7 Nastawy A11~A17 s3 ustawiane automatycznie w czasie automatycznego dostrajania DC
8 Wytaczy¢ zasilanie przemiennika
9 Zdjaé pokrywe Nr 6 SW1 ustawi¢ na OFF
(odpowiednio Nr 51 Nr 6
ustawi¢ na OFF)
10 | Zatozy¢ pokrywe
11 | Wiaczy¢ zasilanie przemiennika
12 | Sprawdzi¢ czy nastawy A11~A17 zostaly ustawione

7.5.5 Bledy w czaseautomatycznego dostrajania.

W przypadku wystapienia bledu w czasie wykonywania automatycznego dostrgjania praca
przemiennika zostaje wstrzymanai moga pojawi¢ si¢ nawyswietlaczu nastgpujace komunikaty.

przeprowadzi¢ od poczatku automatyczne dostragjanie.

[SetO] : wykryto btad w ustawieniach nastaw AO0 ~ A10. Nalezy sprawdzi¢ nastawy i

[tun—] : wynik automatycznego dostrgjania jest biedny. Nalezy sprawdzi¢ nastawy A00 ~ A10

oraz potaczenia pomigdzy przemiennikiem i silnikiem. Nastgpnie przeprowadzi¢ od poczatku

automatyczne dostrajanie.

Inny komunikat moze wystapi¢ w przypadku zadziatanie zabezpieczen przemiennika. Nalezy

postepowaé zgodnie z opisem odnosnie zadziatania zabezpieczen przemiennika. Po usunigciu
przyczyny przeprowadzi¢ od poczatku automatyczne dostragjanie.

7.5.6 Nastawy ustawiane przez funkcje¢ automatycznego dostr ajania.

Nastawy ustawiane przez funkcje automatycznego dostrajania (obszar A nastaw)

Kod Pelne automatyczne dostrajanie Automatyczne dostrajanie DC
Tryby VF64Si VF64V Tryb VF64 Tryby VF64Si VF64V

A-11 Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, +) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (Faza U, +) bezpradowego (Faza U, +)

A-12 Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, -) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (Faza U, -) bezpradowego (Faza U, -)

A-13 Kompensacja czasu bezpradowego (Faza V, +) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (Faza V, +) bezpradowego (Faza V, +)

A-14 | Kompensacja czasu bezpradowego (Faza V, -) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (Faza V, -) bezpradowego (Faza V, -)

A-15 Kompensacja czasu bezpradowego (Faza W, +) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (FazaW, +) | bezpradowego (Faza W, +)

A-16 Kompensacja czasu bezpradowego (Faza W, -) Kompensacja czasu Kompensacja czasu
bezpradowego (Faza W, -) bezpradowego (Faza W, -)

A-17 Rezystancja pierwotna silnika Rezystancja pierwotna Rezystancja pierwotna
silnika silnika

A-18 Rezystancjawtorna silnika Nastawy A-18 ~A-25niesg | Nastawy A-18 ~A-25 niesa

A-19 | Indukcyjnosé¢ uptywnosciowasilnika ustawiane w tym trybie (i nie | ustawiane automatycznie

A-20 | Indukcyjnosé silnika Sa wykorzystywane) (alejesli byty ustawione

A-21 |1 kompensacja nasycenia indukcyjnosci silnika weczesnigj ich wartos¢ zostaje

A-22 | 2 kompensacja nasycenia indukcyjnosci silnika zachowana)

A-23 | Straty przewodnosciowe zelaza

A-24 | 1 wspbiczynnik strat silnika

A-25 | 2wspbiczynnik strat silnika

7.5.7 Przeprowadzanie automatycznego dostrajaniadladrugiego silnika.

(1) Przemiennik VF64 moze sterowat dwoma silnikami naprzemiennie. Fabrycznie przemiennik
ustawiony jest do sterowania jednym silnikiem (pierwszym silnikiem).




Przemiennik czestotliwosci VF64 Strona 23
Instrukcja obstugi Stron 63

(2) Aby uzycie drugiego silnika byto mozliwe nalezy ustawi¢ wymienione nizej nastawy. Ustawi¢
nastawe L-00 na ON. Jednemu z wielofunkcyjnych zaciskédw wejsciowych przypisa¢ funkcje
wyboru drugiego silnika czyli dla jedng z nastaw C-01~C-06 ustawi¢ funkcje wyboru drugiego
silnika.

(3) Przed przeprowadzeniem automatycznego dostrgjania dla drugiego silnika nalezy wpisaé jego
wartosci znamionowe (odczytane z tabliczki znamionowej) do nastaw L-01~L08. Przy ustawianiu
nastaw postepowa¢ analogicznie jak podano w punkcie 5-3.

Kod |Nazwa Zakresustawien Jednostka | Uwagi
L-00 |Uzyciedrugiego silnika OFF: nieuzywany - Ustawi¢ ON aby uzy¢
ON: uzywany drugiego silnika
L-01 | Znamionowa moc drugiego silnika Minimum 3 stopnie nize niz moc | KW Tryby VF64S, VF64V
przemiennika
VF64: 0~moc przemiennika Tryb VF64
L-02 | Napigcie znamionowe drugiego 280~460V \%
silnika
L-03 | Prad znamionowy drugiego silnika 40~150% pradu znam.przem. A Tryby VF64S, VF64V
0~150% pradu znam. Przem. Tryb VF64
L-04 | Obroty znamionowe drugiego silnika | 25~100% max. Predkosci obr./min.
L-05 | Liczbabiegunéw drugiego silnika 2,4,6,8,10,12
L-06 | Czestotliwos¢ znamionowadrugiego | (przy predkosci znamionowsey) Hz
silnika
L-07 | Chtodzenie drugiego silnika 0: wiasne 1: wentylator niezalezny Istotne tylko w trybie
VF64S
L-08 | Liczbapulsdw impulsatoradia 60~3600 Imp./obrét | Istotne tylko w trybie
drugiego silnika VF64V

(4) Jesli nastawy A-11~A-16 dla pierwszego silnika nie zostana ustawione uzycie drugiego silnika nie
bedzie mozliwe (nawet jesli wykonamy automatyczne dostrajanie dla drugiego silnika).

(5) Postepowanie przy przeprowadzaniu petnego automatycznego dostrgjania dla drugiego silnika jest
analogiczne jak dla pierwszego silnika, z tym ze wyswietlane jest [tun_2]

(6) Postepowanie przy przeprowadzaniu automatycznego dostrgjania DC dla drugiego silnika jest
analogiczne jak dla pierwszego silnika, z tym ze wyswietlane jest [tund_2]

7.5.8 Ustawianie nastaw za pomoca funkcji automatycznego dostrajania dla drugiego silnika.

Nastawy ustawiane przez funkcj¢ automatycznego dostrajania dla drugiego silnika (obszar L nastaw)

Kod Pelne automatyczne dostrajanie Automatyczne dostrajanie DC
Tryby VF64Si VF64V Tryb VF64 Tryby VF64Si VF64V
L-09 Rezystancja pierwotna drugiego silnika Rezystancja pierwotna Rezystancja pierwotna
drugiego silnika drugiego silnika
L-10 Rezystancjawtérna drugiego silnika Nastawy L-10~L-17niesa | Nastawy L-10~L-17 niesa
L-11 Indukcyjnosé¢ uptywnosciowa drugiego silnika ustawiane w tym trybie (i nie | ustawiane automatycznie
L-12 Indukcyjnos¢ drugiego silnika Sa wykorzystywane) (alejesli byty ustawione
L-13 |1 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci drugiego wczesnigl ich wartos¢ zostgje
silnika zachowana)
L-14 2 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci drugiego
silnika
L-15 Straty przewodnosciowe zelaza drugiego silnika
L-16 1 wspbtczynnik strat drugiego silnika
L-17 2 wspolczynnik strat drugiego silnika
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7.6 Ustawianie nastaw.

7.6.1 Ustawianie nastaw za pomoca konsoli.

Nastawy sa ustawiane i wyswietlane w trybie nastawiania nastaw (po nacisnigciu FNC). W trybie tym
swieci dioda stanu FNC. Ponize przedstawiono sposdb ustawienia nastaw czestotliwosci zadawane)
(nastawa FrEF) oraz migjsca zadawania czgstotliwosci i wydawania polecenia startu (nastawy b-15, b-
161 b-17) dla przemiennika V F64-7R544.

Nr | Typ operagji Wyswietlanie na Operowanie konsola
wyswietlaczu
1 Witaczy¢ napiecie zasilgjace, sprawdzi¢ VF64 Dioda FNC zapalasie
tryb pracy, itd. 7R544
2 Dioda FNC gasnie
3 Wybra¢ tryb nastawiania nastaw Nacisna¢ [FNC], dioda FNC zapala sie
4 | Wybdr nastawy podstawowej zadawanie | 0. FrEF Wybra¢ przyciskami Gora/D6t
czestotliwosci
5 Wyswietlanie aktualngj wartosci nastawy | 0.5 (pogrubiona | Po nacisnieciu [SET] wyswietlana jest aktualna
(0,5Hz wartoé¢ domysina) cyfrapulsuje) wartos¢ nastawy
6 Wyswietlanie wartosci nastawy _ 05 Przyciskiem [JOG/—] przej$¢ do 3 cyfry
zadawania czgstotliwosci (powinna pul sowag)
7 Wyswietlanie wartosci nastawy 605 Zmieni¢ 3 cyfrg na 6 przyciskami [Gora/Dét]
Wyswietlanie wartosci nastawy 605 Przyciskiem [JOG/—] przej$¢ do 1 cyfry
8 Wyswietlanie wartosci nastawy (wpisane | 60.0 Zmieni¢ 1 cyfre na0 przyciskami [Gora/Dot].
60Hz) Przycisna¢ [SET] i ustawionawartos¢ zostanie
zapamigtana, wyswietlacz wyswietli 0. FrEF
9 Zapamigtanie wpisang wartosci 0. FrEF
11 | Ustawianie nastaw rozszerzonych obszaru b wyboru miejsca zadawania czestotliwosci i wydawania polecenia startu
12 | Wybdr nastaw rozszerzonych Func Po wybraniu przyciskami Géra/lD6t Fun ¢
nacisnaé [SET]
13 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych Fund Wybrat przyciskami Géra/D6t A-00
14 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych A-00
obszar A
15 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych A-00 (pogrubiona Przyciskiem [JOG/—]przej$¢ do 4 cyfry
obszar A cyfrapulsuje)
16 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych b-00 Przyciskajac Gorazmieni¢ 4 cyfre nab apotem
obszar b przycisna¢ [SET]
17 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych b-00 Przyciskiem [JOG/—]przej$¢ do 2 cyfry
obszar b
18 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych b-10 Zmieni¢ 2 cyfre na 1 przyciskami [Géra/Dét].
obszar b
19 | Wyswietlanie nastaw rozszerzonych b-10 Przyciskiem [JOG/—]przei$¢ do 1 cyfry
obszar b
20 | Wyswietlanie nastawy rozszerzong b-15 | b-15 Przyciskami Gora/D6t zmieni¢ 1 cyfre na5
21 | Wyswietlanie ustawienia nastawy b15. 1 Przycisna¢ [SET] ,wyswietlona zostanie
(wspblnego ustawienia dlainnych nastaw) aktualne ustawienie
22 | Modyfikacjawartosci nastawy b15. 1 Przyciskami Gora/Dot ustawi¢ 1. Przycisnaé¢
Wybor jedngj z wartosci wspdlnego [SET] i ustawionawartos¢ zostanie
ustawienia dlainnych nastaw zapamigtana, wyswietlacz wyswietli b-15
23 | Zapamigtanie ustawienia nastawy b-15 b-15
wspdlnego ustawienia dlainnych nastaw
24 | Wyswietlanie nastawy b-16miejsca b-16 Przyciskami Gora/lD6t zmieni¢ 1 cyfre na 6.
zadawania czgstotliwosci Przycisna¢ [SET] ,wyswietlona zostanie
aktualne ustawienie
25 | Wyswietlanie nastawy b-16 wyboru 0
miejsca zadawania czestotliwosci
26 | Wyb0r ustawienia nastawy b-16 —0 — 0 Przyciskami Gora/D6t ustawi¢ 0. Przycisnaé
mieg sce zadawania wybrane w nastawie b- [SET] i ustawionawartos¢ zostanie
15 zapamietana, wyswietlacz wyswietli b-16
27 | Zapamietanie ustawienia nastawy b16 b-16
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wyboru miegjsca zadawania czgstotliwosci
28 | Wyb0r miejsca wydawania komend b-16 Przyciskiem [JOG/—]przejs¢ do 1 cyfry Wybraé
przyciskami Géra/D6t Przyciskajac Gora
zmieni¢ 1 cyfre na6 apotem przycisnaé [SET]
,wyswietlone zostanie 4PoL
29 | Wyswietlanie nastawy b-16 wyboru b-17 Przyciskami Géra/D6t zmieni¢ 1 cyfre na7
migj sca wydawania komend
30 | Wyswietlanie ustawienia nastawy b-16 0 Przycisna¢ [SET] ,wyswietlona zostanie
wyboru miejsca wydawania komend aktualne ustawienie
31 | Wybor ustawienia nastawy b-17 - 0 — 0 Przyciskami Gora/lD6t ustawi¢ 0. Przycisna¢
miejsce wybrane w nastawie b-15 [SET] i ustawionawartos¢ zostanie
zapamigtana, wyswietlacz wyswietli b-17
32 | Zapamigtanie ustawienia nastawy b17 b-17
wyboru migjsca wydawania komend
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustawienie Jednostki | Zmianaw
fabryczne czasie pracy
(domysine)
Nastawy podstawowe
0. FrEF Czestotliwos¢ zadawana -max.czestot.~max.czestot. 0.5 Hz T
1. FJoG Czestot. pracy manewrowej do | min.czestotliwos¢~30,0 1.0 Hz T
przodu
2. RjoG Czestot. pracy manewrowej do | -min.czestotliwos$¢é~30,0 -1.0 Hz T
tylu
3. Accl Czas zwiekszania czestot. 1 0.0~3600.0 30.0 S T
4. dEcl Czas zmnigjszania czestot. 1 0.0~3600.0 30.0 s T
5. Acc2 Czas zwiekszania czestot. 2 0.0~3600.0 0.3 S T
6. dEC2 Czas zmni€gjszania czestot. 2 0.0~3600.0 0.3 s T
7. thSt Podniesienie momentu 0.0~20.0 0.0 % T
8. dcbr Napiecie hamowaniaDC 0.0~20.0 0.0 % T
9. Sth Wielkos¢ stabilizagji 0.0~100.0 0.0 % T
Func Wyh6r funkgji rozszerzonych - - T
WYybor migjsca sterowania, itp.
b-15 Przypisanie migjsca zadawania | O: Listwa zaciskowa 1 - N
dla nastaw b-16~b-18 1: Konsola
2: Opcjakomunikacji
cyfrowg
b-16 Migjsce zadawania 0: Wybor jak w b-15 0 N
czestotliwosci 1: Listwa zaciskowa
2: Konsola
3: Opcja komunikagji
cyfrowe
4: |zolowane wejscie
anal ogowe (opcja)
b-17 Migjsce wydawania komendy 0: Wybor jak w b-15 0 N
START 1: Listwa zaciskowa
2: Konsola
3: Opcja komunikagji
cyfrowg
b-18 Migjsce wydawania komendy 0: Wybor jak w b-15 0 N
JOG 1: Listwa zaciskowa
2: Konsola
3: Opcja komunikagji
cyfrowg

T- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest mozliwa
N- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest niemozliwa (nalezy najpierw
zatrzymac przemiennik)
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7.6.2 Metoda ustawiania wartosci ujemnych.

Wartosci ujemne ustawiane sa przez wpisanie przed wartoscia liczbowa znaku — (kolgnos¢ przy
przewijaniu cyfr jest nastepujaca: (0123456789-012itd.)

1 Wyswietlana jest wartos¢ nastawy 60.0 Zmieniana cyfrapulsuje
zadawanie czestotliwosci wynoszaca
60Hz, my za$ chcemy ustawi¢ —60Hz

2 Ustawianie znaku — (minus) 60.0 Przyciskiem [JOG/—]przej$¢ do 5 cyfry

3 Zapamietanie wartosci ujemnej - 60.0 Przyciskami Géra/D6t zmieni¢ 5 cyfre na-.
Przycisna¢ [SET] i nastawa zostanie
zapamigtana . Wyswietlone zostanie 0.FrEF

4 Wyswietlanie kodu nastawy zadawania 0.FrEF
czestotliwosci

8 Praca przemiennika z silnikiem.

Najpierw nalezy sprawdzi¢ prace przemiennika z nieobciagzonym silnikiem. Jesli wszystko jest w
porzadku (tzn. prad wyjsciowy, kierunek wirowania, ptynnos¢ obrotow itd.) nalezy sprawdzi¢ prace
przemiennika z obciazonym silnikiem.

Ponizgl przedstawiono postgpowanie przy sprawdzaniu z nieobciazonym silnikiem przy wydawaniu
polecen pracy RUN/STOP z konsoli.

(1) Sprawdzi¢ czy instalacja silnika, okablowaniai przemiennika sa prawidiowe

(2) Silnik powinien by¢ nieobciazony (najlepig rozprzegnigty od napgdzane) maszyny/urzadzenia)

(3) Wiaczy¢ napiecie zasilajace przemiennik

(4) Wybrac tryb sterowania VF64 czyli kontroli zaleznosci V/f

(5) Ustawi¢ odpowiednie nastawy

(6) Ustawi¢ przemiennik do sterowania z konsoli (Swieci dioda [DIR]).

(7) Przez naciskanie przycisku [MONI.OPR/FNC] przejs¢ do trybu sterowania, czyli doprowadzi¢ do
zgasnigciadiody [FNC]. W trybie tym mozliwe jest wydawanie komend START/STOP.

(8) Po nacisnicciu [START] dioda stanu [RUN] zapala sie i przemiennik podaje napiecie na silnik.
Nalezy sprawdzi¢ czy silnik si¢ obracai czy kierunek wirowania jest prawidtowy.

(9) W czasie pracy po nacisnieciu [SET] mozna wyswietli¢ jeden z parametrOw pracy np. napiecie
wyjsciowe, prad wyjsciowy itp. (patrz punkt 7-1).

(10)  Aby zmieni¢ czestotliwos¢ wyjsciowa w czasie pracy nalezy nacisna¢ przycisk [FNC], zapali
si¢ dioda [FNC] sygnalizujaca przejscie do trybu nastawiania nastaw i przez zmiang nastawy [FrEF]
mozemy zmieni¢ czestotliwosé wyjsciowa.

(11) Aby zatrzyma¢ przemiennik nalezy przycisna¢ przycisk [STOP]. Kiedy przemiennik przestanie
podawa¢ napiccie nasilnik dioda[RUN] zgasnie.

(12) Woytaczy¢ napigcie zasilajace przemiennik.

8.1 Parametry pracy przemiennika wyswietlane na wyswietlaczu konsoli.

Wartosci parametréw pracy mozemy odczytywac gdy przemiennik jest w trybie sterowania (dioda
[FNC] nie swieci). Jesli przemiennik jest w trybie nastawiania nastaw (dioda [FNC] swieci) to nalezy
przej$¢ do trybu sterowania przez nacisniecie [MONI.OPR/FNC] (dioda [FNC] zgasnie). Nastepnie
przez ciagte lub chwilowe naciskanie [SET] mozemy wybra¢ z kolgno pojawigacych si¢ na
wyswietlaczu konsoli kodow parametrow pracy kod nas interesujacy. Po okoto 1 s. kod znikai pojawia
Si¢ wartos¢ odpowiadajacego mu parametru. Przez dalsze naciskanie przycisku [SET] mozemy
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wyswietli¢ wartosci pozostatych parametrow pracy. Tres¢ wyswietlanych informacji w zaleznosci od
trybu pracy przedstawiono ponizej. Na wyswietlaczu konsoli standardowej SET64 nie sa wyswietlane

jednostki danej wielkosci.

Tryby VF64Si VF64V

Par ametr Wyswietlanie LED |Jednostki
Predkos¢ obrotowa SPd obr./min.
Predkos¢ zadawana SrEF obr./min.
Prad wyjsciowy lout A
Moment zadawany TrEF %
Napiecie obwodu DC Vdc V
Napiecie wyjsciowe Vout V
Czestotliwos¢ wyjsciowa Fout Hz
Licznik przeciagzenia Olcnt %
Predkos¢ liniowa L SP m/min
Temperatura silnika TenP °C

Stan wejsc listwy 1 I1cH Bit

Stan wejsé listwy 2 I2cH Bit

Stan wejsé listwy 3 I3cH Bit

Stan wyjs¢ listwy 1 Ol1cH Bit

Stan wyjsé listwy 2 OlcH Bit
Wergja oprogramowania Ver -

Wergja sterownika PLC Versg -

Wersja super block VerSh -

Odczyt przy ustawianiu wzmaocnienia G AdJ -
Nieuzywane (dla producenta) SPdSP -
Historia zabezpieczen trbLE -

Tryb VF64

Parametr Wyswietlanie LED | JednostKi
Czestotliwos¢ wyjsciowa Fout Hz
Czestotliwos¢ zadawana FreF Hz

Prad wyjsciowy lout A
Moment wyjsciowy tout %
Napiecie obwodu DC Vdc V
Napi¢cie wyjsciowe Vout V
Predkos¢ obrotowa SPd Obr./min.
Licznik przeciagzenia OLcnt %
Predkos¢ liniowa L SP m/min.
Temperatura silnika tEnP °C

Stan wejsc listwy 1 ilcH Bit

Stan wejscé listwy 2 i2cH Bit

Stan wejsc listwy 3 i3cH Bit

Stan wyjs¢ listwy 1 olcH Bit

Stan wyjs¢ listwy 2 olcH Bit
Wersja oprogramowania Ver -

Wergja sterownika PLC Versg -

Wersja super block VerSh -

Odczyt przy ustawianiu wzmocnienia G AdJ -
Nieuzywane (dla producenta) SPdSP -
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9 Odczytywanie parametrow w przypadku zadzialania zabezpieczen.

9.1 Kody zabezpieczen wyswietlane przez przemiennik.
W ponizsze tabeli opisane sa wszystkie kody zabezpieczen wyswietlane przez przemiennik VF64 na
wyswietlaczu LED konsoli po zadziataniu zabezpieczenia.

LED Opis Objasnienie

Oc Zabezpieczenie nadpradowe Prad wyjsciowy przekroczyt 3,5 raza prad znamionowy przemiennika

iGht Zabezpieczenie IGBT Uszkodzenie, zbyt duzy prad, przegrzanie IGBT, itp. (do 22kW i ponad 75kW)

iGtl Zabezpieczenie IGBT fazy (U) | Uszkodzenie, zbyt duzy prad, przegrzanie IGBT faza U, itp. (30kW~55kW)

1Gt2 Zabezpieczenie IGBT fazy (V) | Uszkodzenie, zbyt duzy prad, przegrzanie IGBT fazaV, (30kW~55kW)

igt3 Zabezpieczenie IGBT fazy (W) | Uszkodzenie, zbyt duzy prad, przegrzanie IGBT faza W (30kW~55kW)

oV Przepiecie na obwodzie DC Przekroczenie 800V w obwodzie pradu statego

oL Przecigzenie Prad wyjsciowy przekracza 150% pradu znamionowego silnika przez 1minute

Fu Przepal enie bezpiecznika Sygnalizacja przepal enia bezpiecznika w obwodzie pradu statego

StrF Niemoznos¢ uruchomienia Po podaniu sygnatu pracy przemiennik w ciagu 10s nie podjat pracy

oS Przekroczenie predkosci Obroty silnika przekroczyty wartos¢ nastawy przekroczenia predkosci (VF64S,
VF64V)

oF Przekroczenie czestotliwosci Czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczyta wartosé nastawy przekroczenia czestot.

uVv Zbyt niskie napiecie Napiecie w obwodzie DC w czasie pracy spadto ponizej 360V

ot Przekroczenie momentu 150% przekroczenie momentu znamionowego przez 1min. (praca wektorowa)

oH Przegrzanie przemiennika Przekroczenie dopuszczalng) temperatury radiatora (od 75kW w gore)

cS2 Btad pamieci EEPROM Nieprawidtowa praca pamieci danych EEPROM

OPEr | Bfad opcji Nieprawidtowa praca ptytki opcji (jesli jest uzywana)

tS Btad komunikacji opcji Btad komunikacji pomiedzy ptytka opcji i przemiennikiem

SPdE | Btad kontroli predkosci Roznica predkosci zadawang i silnika przekracza warto$¢ ustawiona w
nastawach (tylko przy pracy wektorowej)

inoH Przegrzanie silnika Temperatura silnika przekracza 150°C (pomiar przy uzyciu opgji T/V61V)

SLF Blad przy pracy réwnolegtel Zadziatani e zabezpieczen w jednym z przemiennikdw pracujacych réwnolegle

FcL Zbyt duzy prad wyjsciowy Prad wyj. osiaga 290% pradu znamionowego przez okoto 10s (2s przy ok. 0Hz)

SEtO Btad ustawien O Podanie sygnatu startu lub rozpoczecie automatycznego dostrajania gdy nastawy
parametrow silnikai czestotliwosci nosnel nie s3 prawidtowe

SEt1 |Blad ustawien 1 Podanie sygnatu startu przy nieprawidtowych ustawieniach dla VF64Si VF64V

SEt 2 | Blad ustawien 2 Podani e sygnatu startu przy nieprawidtowych ustawieniach ograniczen

Set 3 | Blad ustawien 3 Podanie sygnatu startu przy nieprawidtowych ustawieniach wzmocnien wejsé¢
lub wyj$¢ analogowych

EF1 |Awariazewngtrznal Sygnat awarii zewnetrzng 1 jest podawany nawejscie wielofunkcyjne

EF2 | Awariazewngtrzna2 Sygnat awarii zewnetrzng 2 jest podawany nawejscie wielofunkcyjne

EF3 | Awariazewngtrzna3 Sygnat awarii zewnetrzng 3 jest podawany nawejscie wiel ofunkcyjne

EF 4 | Awariazewngtrzna4 Sygnat awarii zewngtrzng 4 jest podawany nawejscie wielofunkcyjne

ccEr 1 | Brak komunikacji z konsolg Brak komunikacji pomiedzy konsola i ptytka sterujaca

CcEr 2 | Blad komunikacji z konsola Komunikacja pomigdzy konsola i ptytka sterujaca z btedami sumy kontrolngj

CcEr 3 | Blad komunikacji z konsola Komunikacja pomiedzy konsolg i ptytka sterujaca nieprawidtowa

EnGon | Stop bezpieczenstwa Zostal podany sygnat stopu (zatrzymania) bezpieczenstwa
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9.2 Odczytywanie kodow zabezpieczen i parametrow pracy w momencie zadziafania
zabezpieczenia.

(1) Jesli zadziataja zabezpieczenia to parametry pracy w momencie zadziatania zabezpieczenia zostaja
zapamigtane, przemiennik automatycznie zatrzymuje sie i wyswietla kod zabezpieczenia ktore
zadziatato.

(2) Jesli zadziata réwnoczesnie kilka zabezpieczen to kody tych zabezpieczen sa wyswietlane
naprzemiennie.

(3) Dla kazdego zadziatania zabezpieczenia rejestrowane jest 6 parametrow pracy tzw.l punkt trace
back. Jesli w czasie wyswietlania kodu zabezpieczenia nacisniemy [SET] to nazwy i wartosci tych 6
parametréw zostana kolejno wyswietlone.

(4) W pamigci przemiennika przechowywana jest historia 5 ostatnich zadziatan zabezpieczen i
mozliwe jest ich pdznigjsze odczytanie.

(5) Odczytywanie historii zadziatania zabezpieczen mozliwe jest gdy przemiennik jest w trybie
sterowania (dioda [FNC] nie swieci). W celu odczytania nalezy przez ciagte lub chwilowe
naciskanie [SET] wybra¢ z kolegjno pojawigjacych si¢ kodow kod [trbLE]. Po wybraniu tego kodu
na wyswietlaczu beda si¢ wowczas kolgino pojawia¢c w odstepach ok. 1s. kody wszystkich
zargjestrowanych zadziatan zabezpieczen (jeden po drugim ponumerowane od 1 do 5). W czasie
wyswietlania interesujacego nas kodu nalezy nacisnac i przytrzymac przez co ngimnigj 3s. [SET} i
zostana wyswietlone kolgino nazwy i wartosci 6 parametrOw pracy w momencie zadziatania tego
zabezpieczenia. Aby zakonczy¢ wyswietlanie tych parametréw nalezy nacisna¢ [SET] i na
wyswietlaczu z powrotem beda si¢ pojawiaé kody zarejestrowanych zadziatan zabezpieczen. Aby
przej$¢ z powrotem do trybu sterowania nalezy dwukrotnie nacisnaé [SET].

(6) W przypadku zabezpieczen: oV, Fu, 0S, oF, uV (86A nieaktywny), oPEr, EF1-4 mozliwe jest takie
ustawienie przemiennika ze podgmuje on okreslona w nastawie F-14 liczbe préb uruchomienia
przy automatycznym skasowaniu stanu zadziatania zabezpieczenia.

9.3 Parametry rejestrowane w momencie zadziafania zabezpieczenia.

W momencie zadzi atania zabezpieczenia rejestrowany jest jeden punkt trace back, na ktéry sktadasi¢ 6
parametrow pracy wymienionych ponizej

Tryby VF64Si VF64V

Parametr Wyswietlanie Jednostki
Predkos¢ zadawana SrEF obr./min.
Predkos¢ obrotowa silnika SPD obr./min.
Prad wyjsciowy iout A
Napiecie wyjsciowe Vout V
Napiecie obwodu DC Vdc V
Moment zadawany trEF %

Tryb VF64

Parametr Wyswietlanie Jednostki
Czestotliwoé¢ zadawana FrEF Hz
Czestotliwos¢ wyjsciowa Fout Hz
Prad wyjsciowy iout A
Napiecie wyjsciowe Vout V
Napiecie obwodu DC Vdc V
Moment wyjsciowy tout %
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9.4 Kasowanie stanu dziafania zabezpieczenia.

Przed skasowaniem zabezpieczenia nalezy w pierwszel kolginosci sprawdzi¢ przyczyne jego
zadziatania i podja¢ kroki majace na celu zabezpieczenie przemiennika badz silnika/maszyny przed
uszkodzeniem. Kasowanie stanu dziatania zabezpieczenia odbywa si¢ z przez podanie sygnatu RESET
po wczesnigjszym zdjeciu sygnatu START. Jesli zostanie wybrane ustawienie dezaktywacji zadziatania
przekaznika 86A w przypadku zadziatania zabezpieczenia zaniku zasilania to kasowanie odbywa si¢
przez podanie komendy STOP (nacisniecie STOP lub zdjecie sygnatu START.

Przez nacisniecie przycisku MONI.OPR/FNC mozliwe jest przegscie do trybu sterowania lub
nastawiania nastaw (stan zadziatania zabezpieczen nie zostanie skasowany).

10 Nastawy przemiennika VF64.

10.1 Podziaf nastaw VF64.

Przemiennik VF64 moze pracowa¢ w trzech trybach pracy. W momencie wyboru trybu pracy
wybieramy zestaw nastaw odpowiadajacy danemu trybowi pracy czyli zestaw dla [kontroli wektorowej
bezczujnikowej] lub [kontroli wektorowej czujnikowsej] lub [kontroli zaleznosci V/f]. W kazdym
zestawie nastaw mozemy wyrézni¢ nastawy podstawowe i nastawy rozszerzone. W celu zwigkszenia
przejrzystosci nastawy rozszerzone zostaty dodatkowo podzielone na obszary.

Podzial nastaw
Typ nastaw | Obszar Tryby VF64Si VF64V Tryb VF64
Nastawy Zadawanie predkosci Czestotliwos¢ zadawana
podstawowe Predkos¢ manewrowa do przodu Czestot. Manewrowa do przodu
Predkos¢ manewrowa do tytu Czestot. Manewrowado tytu
Czas zwiekszania (1)
Czas zmnigjszania (1)
Czas zwiekszania (2)
Czas zmnigjszania (2)
Wzmocnienie sktadowej proporcjonalng regulacji Podniesienie momentu
predkosci ASR (1)
Stata catkowania regulacji predkosci ASR Napiecie hamowania DC
Bezwtadnos¢ uktadu regulacji ASR Nastawa stabilnosci
WYybor nastaw rozszerzonych
Nastawy A Ustawienia zadawane] i maksymalngj predkosci, Ustawienia zadawane i maksymalnej
rozszer zone parametrow silnika. czestotliwosci, parametréw silnika
b Sposbb pracy napedu
C Funkcje wejsé/wyjs¢ wielofunkcyjnych
c Ustawienia zwiekszania/lzmniegjszania, zadawania i Ustawienia zwigkszania/zmniegjszania,
przeskakiwania predkosci, zadawania MRH zadawaniai przeskakiwania
czestotliwosci, zadawania MRH
E Ustawienia ograniczaniai zadawania momentu, kontroli | Ustawienia ograniczania momentu i
wektorowsj i kontroli zaleznosci V/f zaleznosci V/i
F Ustawienia hamowania dynamicznego, zabezpieczen, historii zabezpieczen
G Ustawieniawegj$¢ i wyjs¢ analogowych, ustawienia wzmocnien
H Ustawienia pracy programowsj i wartosci zadanych
[ Ustawienia kontroli obnizania czestotliwosci (obrotéw) i kompensagji strat
J Ustawienia opcji komunikacji
L Nastawy dladrugiego silnika, wzmocnienie kontroli predkosci
n Ustawienia wyswietlania parametréw pracy
P Nastawy statych funkcji Super block
S Ustawienia trybu kontroli, mocy przemiennika (tylko odczyt)
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10.2 Nastawy dla trybu VF64S.

Objasnienie kolumny Z: T- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest mozliwa,
N- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest niemozliwa (nalezy najpierw
zatrzyma¢ przemiennik)

Nastawy podstawowe - VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. stka
0.SrfEF [Predkos¢ wyjsciowa zadawana -max.predkosé~max.predkosé 12 obr/min. | T
1.FJoG |Predkos¢ pracy manewrowsej do przodu min.predkosé~ 300 24 obr/min. | T
2.r1JoG [Predkos¢ pracy manewrowe do tytu -300~-min.predkosé -24 | obr/min. | T
3.Accl [Czaszwigkszania predkosci 1 0.0~3600.0 30,0 S T
4.dEcl |Czas zmnigjszania predkosci 1 0.0~3600.0 30,0 S T
5. Acc2 [Czas zwiekszania predkosci 2 0.0~3600.0 0.3 5 T
6.dEc2 [Czas zmnigjszania predkosci 2 0.0~3600.0 0.3 S T
7.ASP [Wzmocnienie sktadowej proporcjonalngj ASR (1) 3~50 15 - T
8.AS [Stataczasowa cztonu catkujacego ASR 20~10000 40 ms T
9.ASrJ [Moment bezwtadnosci ukiadu regulacji ASR 0~32767 10 gm? T
Func Przejscie do nastaw rozszerzonych - - T
Nastawy rozszer zone obszar A —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. stka
Fund |Wybor nastaw podstawowych - -
A-00 |max. predkoéc 300~14700 1800 | obr./min. | N
A-01 [min. predkosé 12~max. predkosé 12 obr./min. | N
A-02 [Moc znamionowa silnika minimum 3 stopnie nizej nizmoc| 0.0 kw N
przemiennika
A-03 [Napigcie znamionowe silnika 280~460V 0 \ N
A-04 |Prad znamionowy silnika 40~150% pradu znam.przem. 0.0 A N
A-05 [Obroty znamionowe silnika 25~100% max.predkosé 0 obr./min. | N
A-06 |Liczba biegunéw silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
A-07 |Czestotliwos¢ znamionowa silnika pred. znam.*liczba bieg./120~ 0.0 Hz N
pred. znam.*liczba bieg./120+7.0
A-08 |Chtodzenie silnika 0: wiasne 0 - N
1. wentylator niezalezny
A-09
A-10 [Czestotliwos¢ nosna PWM 1.0~15.0 6 kHz N
A-11 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, +) 0~400 0 - N
A-12 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, -) 0~400 0 - N
A-13 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaV, +) 0~400 0 - N
A-14 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza Vv, -) 0~400 0 - N
A-15 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza W, +) 0~400 0 - N
A-16 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaW, -) 0~400 0 - N
A-17 [Rezystancja pierwotnasilnika zakres ustawien zalezny od mocy 0 mOM N
A-18 |Rezystancjawtornasilnika przemiennika 0 mOM N
A-19 |Indukcyjnosé¢ uptywnosciowa silnika 0 mH N
A-20 [Indukcyjnos¢ silnika 0 mH N
A-21 |1 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
A-22 |2 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
A-23 |Straty przewodnoéciowe zelaza 0.0~600.0 0.0 mho N
A-24 |1 wspotczynnik strat silnika 0.0~200.0 0.0 % N
A-25 |2 wspbtczynnik strat silnika 0.0~200.0 0.0 % N
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Nastawy rozszer zone obszar B —VF64S

Kod

Nastawa

Zakresustawien

Ustaw.
fabry.

Jedno-
stka

z?

b-00

Uzycie funkcji HC (super block)

0: nieuzywana
1: uzywana

b-01

WYybor trybu regul acji

0: regulacja predkosci ASR
1: priorytet dla zmniejszania
momentu

2: priorytet dlazwickszania
momentu

3: kontrola momentu ATR
4: wybor stykiem regulagji
momentu lub predkosci

b-02

Praca z podwyzszona sprawnoscia

0: wylaczona
1: wiaczona

b-03

Sposob zatrzymywania silnika

0: wybiegiem
1: obnizaniem predkosci

2: obnizaniem z hamowaniem DC

b-04

Czestotliwosé zatrzymania

0.0~30

10

Hz

b-05

Czas hamowania DC

0.0~10.0

0.0

b-06

Prad hamowaniaDC

20-500

100

%

b-07

Sposob zatrzymywania silnika przy pracy JOG

0: wybiegiem
1. obnizaniem prgdkosci

2: obnizaniem z hamowaniem DC

|||

b-08

Czestotliwosé zatrzymania przy pracy JOG

0.0-10.0

1.0

Hz

b-09

\Wzmocnienie proporcjonalne 2 regulacji predkosci

3~100

15

b-10

\Wzmaocnienie proporcjonalne pracy JOG

0: wzmocnienie proporcjonane 1
1: wzmocnienie proporcjonane 2

=[]

b-11

Restart po zaniku zasilania

0: dozwolony
1: zabroniony

b-12

Praca do tytu

0: dozwolona

zasilania
2: zabroniona

1: dozwolonatylko po podaniu

b-13

Ograniczanie przy pracy regeneracyjnej (zapobiega
nadmiernemu wzrostowi DC)

: bez ograniczania
: Z ograniczaniem

b-14

Funkcja sterownika PLC

: nieuzywana

b-15

Wspdlne ustawienie dlainnych nastaw

: listwa zaciskowa

0
1
0
1: uzywana
0
1: konsola
2

. opcja komunikacji (RSH64)

b-16

Migjsce zadawania predkosci

0: jak w b-15

: listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikagji

: izolowane wejscie analogowe

b-17

Miejsce wydawania polecenia startu

jak w b-15

: listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikagji

b-18

Miegjsce wydawania polecenia JOG

jak w b-15

listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikagji

b-19

Migjsce zadawania momentu

jak w b-15

: listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikacji

b-20

Funkcja wstepnego inicjowania przy starcie

. AC — niemozliwy wyhor
DC

POIWNEREQIWNREOWNREORWN R

Nastawy rozszer zone obszar ¢—VF64S

Kod

Nastawa

Zakres ustawien

Ustaw.
fabry.

Jedno-
stka

zV

c-00

WYybor migjsca podawania sygnatu nawejscie
wielofunkcyjne

0O: listwa zaciskowa
1: opcja komunikagji
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c-01

Wybor funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego M11

c-02

Wybér funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI12

c-03

Wybor funkgcji dlawejscia wielofunkcyjnego M13

c-04

Wybdr funkcji diawejsciawielofunkcyjnego MI14

c-05

Wyhbor funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI15

c-06

Wybdér funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI16

: zadana predkosé 1

: zadana predkos¢ 2

: zadana predkos¢ 3

czas zwickszanialzmnigjszania 1
czas zwickszanialzmnigjszania 2

. wzrost predkosci przy MRH

: spadek predkosci przy MRH

: utrzymywanie predkosci

: zabronienie zwigkszania/zmniejszania
zfunkcja S

9: redukcja max.predkosci

10: wytaczenie obnizania predkosci pod
obciazeniem (droop)

11: kontrola momentu

12: zmiana kierunku wirowania

13: hamowanie DC

14: wstepneinicjowanie

15: awaria zewngtrzna 1 (86A aktywny)
16: awaria zewngtrzna 2 (86A aktywny)
17: awaria zewnetrzna 3 (86A aktywny)
18: awaria zewnetrzna 4 (86A aktywny)
19: awaria zewnetrzna 1 (86A
nieaktywny)

20: awariazewngtrzna 2 (86A
nieaktywny)

21: awariazewnetrzna 3 (86A
niesktywny)

22: awariazewnetrzna 4 (86A
nieaktywny)

23: zewngtrzne wyzwolenie funkcji trace
back

24: wybér drugiego silnika

25: stop bezpieczenstwa B

26: nastgpny punkt pracy programowej
27: sterowanie predkoscia z listwy

PN WNE O

NTEN[® =Y (=)

Pz e d e dl 4

c-07

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO1

c-08

Funkcja wyjsciawiel ofunkcyjnego MO2

c-09

Funkcja wyj$ciawielofunkcyjnego MO3

c-10

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO4

: koniec pracy programowe

: predkosé=pred. Detekowana 1

: predkos¢>=pred. Detekowana 1
. predkos¢ <=pred. Detekowana 1
: predkosé=pred. Detekowana 2

. predkosé>=pred. Detekowana 2
: predkosé<=pred. Detekowana 2
: osiagniecie predkosci

: detekcja momentu

: detekcja wart. bezwzglednej momentu
10: zanik zasilania

11: sygnalizacja przeciazenia

12: préba uruchomienia

13: pracado tytu

14: kod zabezpieczenia

15: sumakontrolna

CoO~NOOUORRWNEO

O[O

bz ) ]

c-11

Detekowana predkos¢ (1)

-max.predkosé~+max.predkosé

obr./min.

c-12

Detekowana predkosé (2)

-max.pred.~+max.pred.

obr./min.

c-13

Zakres detekcji predkosci

0~600

obr./min.

c-14

Detekowany moment

-205~205

%

c-15

Detekowany moment wart. bezwzgledna

0~205

o|o|o|o

%

c-16

Poziom sygnalizowanego przeciazenia

0~100

%

c-17

Redukcja predkosci

50.0~100.0

90.0

%

|| ===~

Nastawy rozszer zone obszar d —VF64S

Kod

Nastawa

Zakres ustawien

Ustaw.

fabry.

Jedno-
stka

d-00

WYybor czasu zwigkszanialzmniejszania

0: czas zwigkszanialzmnigjszania 1

d-01

WYybor czasu zwiekszania/lzmniejszania pracy JOG

1: czas zwiekszania/lzmnigjszania 2

3: czas zwiekszanialzmnigjszania 3
4. czas zwiekszanialzmnigjszania 4

d-02

Czas zwiekszania 3

0.0~3600.0

30.0

d-03

Czas zmnigjszania 3

0.0~3600.0

30.0
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d-04 |Czaszwickszania4 0.0~3600.0 30.0 S T
d-05 |Czaszmnigjszania4 0.0~3600.0 30.0 S T
d-06 |Zwickszanie/lzmnigjszanie z funkcja S 0: wylaczone 0 S N
1: wiaczone
d-07 [Czas 1 zwigkszania predkosci S przy zwigkszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-08 |Czas 1 zwiekszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-09 |Czas1zmnigjszania predkosci S przy zmniejszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-10 |Czas1zmnigjszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-11 [Czas 2 zwigkszania predkosci S przy zwigkszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-12 | Czas 2 zwiekszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-13 |Czas 2 zmnigjszania predkosci S przy zmniejszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-14 |Czas 2 zmnigjszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-15 [Ograniczanie dewiacji predkosci 0: wytaczone 0 - T
1: wiaczone
d-16 |Maksymanawartos¢ dewiacji w kierunku + 0.0~100.0 5.0 % T
d-17 |Maksymanawartos¢ dewiacji w kierunku - -100.0~0.0 5.0 % T
d-18 | Przeskakiwana predkosé (1) O~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-19 [Przeskakiwana predkosé (2) O0~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-20 |Przeskakiwana predkosé (3) O~max.predkosé 0 obr./min.
T
d-21 | Przeskakiwana predkosé (4) O~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-22  [Wielkosé¢ skoku przy przeskakiwaniu predkosci 0~300 0 obr/min.| T
d-23 | Wybdr zadawania predkosci MRH (przyciskami lub 0: wytaczony 0 obr/min.| N
zaciskami Gora/Dot) 1. wiaczony
d-24 | Gorny limit predkosci przy zadawaniu MRH (d-25)~max.predkosé 300 |[obr/min.[ T
d-25 |Dolny limit predkosci przy zadawaniu MRH -max.predkosé~(d24) 0 obr/min.| T
Nastawy rozszer zone obszar e—VF64S
Kod Nastawa Zakresustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. | stka
E-00 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy silnikowej do przodu  |0~200 150 % T
E-01 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej do -200~0 -150 % T
przodu
E-02 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy silnikowej do tytu -200~0 -150 % T
E-03 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej do tylu |0~200 150 % T
E-04 |Wzmocnienie nawejsciu zadawania momentu 50~150 100 % T
E-05 |Sposob zadawania momentu 0: wartos¢ % 0 - N
1: warto$¢ absolutna
E-06 |Funkcja"obserwowania' przy ASR 0: wylaczona 1 - N
1: wiaczona
E-07 |Funkcja"przewidywania' przy ASR 0: wytaczona 1 - N
1: wiaczona
E-08 |Dewiacjarozpoczeciapracy ze zmiennym wzmaocnieniem prop. 0.01~100.00 5.00 % T
E-09 |Minimalnawartos¢ zmiennego wzmaocnienia proporcjonalnego 0~100 20 - T
E-10 |Wielkos¢ przemagnesowania 20.0~150.0 100.0 % N
E-11 |Zwigkszenie przemagnesowaniaprzy starcie 100.0~150.0 100.0 % N
E-12 |Wzmocnienie proporcjonalne pomiaru pradu 0.0~9.9 3.0 - T
E-13 |Wzmocnienie sktadowej catkowe] pomiaru pradu 0.0~9.9 15 ms T
E-14 |Wzmocnienie sktadowej rézniczkowej pomiaru pradu 0~200 70 - T
E-15 |Kompensacjatemperatury silnika (wymaga zastosowaniaopcji ) |0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
Nastawy rozszer zone obszar F —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. | stka
F-00 |Napiecie hamowania wbudowanego uktadu DB 640~720 680 \% T
F-01 |Przekroczenie predkosci przy pracy do przodu O~max.predkosé* 1.5 1900 [obr/min.| T
F-02 | Przekroczenie predkosci przy pracy do tytu -max.predkosé* 1.5~0 -1900 |obr/min.| N
F-03 | Poziom zabezpieczenia przeciazeniowego 20~110 100 % N
F-04 |Poziom szybkiego zabezpieczenia FCL 80~125 100 % T
F-05 | Zabezpieczenie nadmiarowomomentowe 0: wylaczone 1 - N
1: wiaczone
F-06 |Poziom zab. nadmiarowomomentowego 110~205 150 % T
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F-07 |Moment odniesienia 50~105 105 % T
F-08 |Detekcjabtedu kontroli predkosci 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
F-09 |Wartos¢ odchylenia predkosci w kierunku + 50~500 100 |obr/min| T
b-10 |Wartos¢ odchylenia predkosci w kierunku - -500~-50 -100 |obr/min.| T
F-11
F-12 |Zabezpieczenietermiczne silnika 0: wylaczone 0 - N
1: wiaczone
F-13 |Wyzwolenie 86A przy zaniku zasilania 0: bez zmiany stanu 0 - N
1: wyzwolony
F-14 |Liczba préb uruchomienia 0~5 0 - T
F-15 |Okres probkowania traceback 1~100 1 ms T
F-16 |Punkt wyzwolenia traceback 1~99 80 - T
F-17 |Wybor kanatu 1 traceback 0~64 0 - T
F-18 |Wybor kanatu 2 traceback 0~64 0 - T
F-19 |Wyhor kanatu 3 traceback 0~64 0 - T
F-20 |Wybor kanatu 4 traceback 0~64 0 - T
F-21 |Wybor kanatu 5 traceback 0~64 0 - T
F-22 | Wybor kanatu 6 traceback 0~64 0 - T
F-23 | Wyhor kanatu 7 traceback 0~64 0 - T
F-24 | Wybor kanatu 8 traceback 0~64 0 - T
F-25 |Wybor kanatu 9 traceback 0~64 0 - T
F-26 | Wybor kanatu 10 traceback 0~64 0 - T
F-27 |Wyhor kanatu 11 traceback 0~64 0 - T
F-28 |Wybor kanatu 12 traceback 0~64 0 - T
Nastawy rozszer zone obszar G —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. [ stka
G-00 |Wzmocnienie wejscia analogowego wartosci + 50.0~150.0 100.0 % T
G-01 [Wzmocnienie wejscia analogowego wartosci - 50.0~150.0 100.0 % T
G-02 |Wybdr charakterystyki dla wejscia anal ogowego 0: 0~+/- 10V (bipolarne) 1 - N
1: 0~10V (unipolarne)
2: 4~20mA
3: impulsowe
G-03 |Gorny limit predkosci dla wejscia analogowego wart. bezwzgl (G-04)~100 100.00 % T
G-04 |Dolny limit predkosci dlawejscia analogowego -(G-03)~(G-03) 0,0 % T
G-05 |Limit O wejscia analogowego 0.000~1.000 0.000 \ T
G-06 |Funkcjawyjsciaanalogowego 0: napigcie wyjsciowe 1 - N
1. prad wyjsciowy
2: moment zadawany
3: predkos¢ silnika
4: predkos¢ zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
7: monitor (dla producenta)
G-07 [Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 % T
G-08 |Przesuniecie zera wyjscia analogowego -50.0~50.0 % T
G-09 |Funkcjawyjsciaimpulsowego 0: wyjscie PG 2 - N
1: czestotliwosé wyjsciowa (6F)
2: predkos¢ wyjsciowa (6F)
3: kaibracja (6F)
G-10 |Wzmocnienie izolowanego wejscia anal ogowego 50.0~150.0 100.0 % T
G-11 [Wybér charakterystyki dlawejscia analogowego 0: 0~10V 0 - N
1: 4~20mA
G-12 | Gorny limit predkosci izolowanego wejscia analogowego |wart. bezwzgl (G-13)~100 100.00 % T
G-13 |Dolny limit predkosci izolowanego wejscia analogowego |-(G-12)~(G-12) 100,00 % T
G-14 |Wzmacnienie analogowego izolowanego wejscia 50~150 100.00 % T
momentu
G-15 [Przesunigcie zera anal ogowego izolowanego wejscia -50.0~50.0 0 % T
momentu
G16 |Funkcjaizolowanego wyjscia analogowego 0: napiecie wyjsciowe 1 - N
1: prad wyjsciowy
2: moment zadawany
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3: predkos¢ silnika
4: predkos¢ zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
7: monitor (dla producenta)
8: napigcie wyjsciowe (4-20mA)
9: prad wyjsciowy (4-20mA)
10: moment zadawany (4-20mA)
11: predkos¢ silnika (4-20mA)
12: predkos¢ zadawana (4-20mA)
13: wyjscie super block (4-20mA)
14: kalibracja (4-20mA)
G-17 [Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 100.0 % T
G-18 |Przesuniecie wyjscia analogowego -50.0~50.0 0.0 % T
G-18 |Przesuniecie opcji kompensacji temperatury -20.0~20 0.0 % T
G-20 |Wzmocnienie opcji kompensacji temperatury 50.0~150.0 10.0 % T
Nastawy rozszer zone obszar H — VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
H-00 |Zadana predkos¢ 1 -max. prgdkos¢ ~max. predkosé 0 obr/min.{ T
H-01 |Zadana predkos¢ 2 0 obr/min.[ T
H-02 |Zadana predkos¢ 3 0 obr/min.[ T
H-03 |Zadana predkosc 4 0 obr/min. [ T
H-04 |Zadana predkos¢ 5 0 obr/min.|{ T
H-05 |Zadana predkos¢ 6 0 obr/min.[ T
H-06 |Zadana predkos¢ 7 0 obr/min.[ T
H-07 |Zadana predkosc 8 0 obr/min.[ T
H-08 |Pracawedtug programu 0: wylaczona 0 - N
1. jednorazowa
2: cykliczna
H-09 |Wyhor jednostek pracy programowej 0: sekundy 0 - N
1: minuty
2: godziny
H-10 |Czas pracy programowej 1 0.0~3600.0 0.0 - T
H-11 |Czas pracy programowej 2 0.0 - T
H-12 |Czas pracy programowej 3 0.0 - T
H-13 |Czas pracy programowej 4 0.0 - T
H-14 |Czas pracy programowej 5 0.0 - T
H-15 |Czas pracy programowej 6 0.0 - T
H-16 |Czas pracy programowej 7 0.0 - T
H-17 |Czas pracy programowej 8 0.0 - T
H-18 |Czas zwigkszania/lzmniejszaniaprzy pracy programowej |O: zwigkszanie/zmnigjszanie 1 0 - N
1 1: zwigkszanie/zmnigjszanie 2
H-19 |Czas zwigkszania/lzmnigjszania przy pracy programowej |2: zZwigkszanie/zmniejszanie 3 0 - N
2 3: zwiekszanie/lzmnigjszanie 4
H-20 |Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
3
H-21 |Czas zwigkszania/lzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
4
H-22 |Czas zwiekszania/lzmniegjszania przy pracy programowej 0 - N
5
H-23 | Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
6
H-24 | Czas zwigkszanialzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
7
H-25 |Czas zwiekszania/lzmnigjszania przy pracy programowej 0 - N
8
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Nastawy rozszer zone obszar i —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. [ stka
i-00 | Pracaz kontrolowanym spadkiem predkosci droop 0: wylaczona 0 - N
1: wiaczona
i-01 | Predkos¢ rozpoczecia spadku droop 0.0~100.0 0.0 % T
i-02 |Kontrolowanie wielkosci spadku predkosci 0.0~100.0 0.0 % T
i-03 | Spadek predkosci przy 100% momencie 0.0~50.0 0.0 % T
i-04 |Moment obciazenia do rozpoczecia pracy z droop 0.0~90.0 0.0 % T
i-05 |Kompensacja strat maszyny 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
i-06 | Straty maszyny przy 0 predkosci 0.0~100.0 0.0 % T
i-07 | Straty maszyny przy max.predkosci 0.000~32.767 0.000 % T
Nastawy rozszer zone obszar J — VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
J00 [Uzycieopcji komunikacji ASY C64 0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
J01 [Predkos¢ komunikacji ASY C64 0: 2400bps 2 - N
1: 4800bps
2: 9600bps
3: 19200bps
4. 38400bps
J02 [Predkos¢ komunikacji RSH64 0: 125kbps 3 - N
1: 250kbps
2: 500kbps
3: IMbps
J03
J04 [Liczbaramek odbieranych (przemiennik master) 3~19 14 - N
J-05 [Liczbaramek nadawanych (przemiennik master) 2~12 6 - N
Nastawy rozszer zone obszar L —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z P
fabry. | stka
L-00 |Uzyciedrugiego silnika 0: nieuzywany 0 - N
1: uzywany
L-01 |Znamionowa moc drugiego silnika minimum 3 stopnie nizej niz moc 0 kw N
przemiennika
L-02 |Napigcie znamionowe drugiego silnika 280~460V 0 V N
L-03 |Prad znamionowy drugiego silnika 40~150% pradu znam.przem. 0 A N
L-04 |Obroty znamionowe drugiego silnika 400~12000 0 obr/min.[ N
L-05 |Liczbabiegunéw drugiego silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
L-06 |Czestotliwosé znamionowa drugiego silnika pred. znam.*liczba bieg./120~ pred.| 0.0 Hz N
znam.*liczba bieg./120+7.0
L-07 |Chtodzenie drugiego silnika 0: wlasne 0 - N
1. wentylator niezalezny
L-08
L-09 |Rezystancja pierwotnadrugiego silnika nastawy zalezne od mocy 0 mOM [ N
L-10 |Rezystancjawtornadrugiego silnika przemiennika 0 mOM | N
L-11 |Indukcyjnos¢ uptywnosciowa drugiego silnika 0 mH N
L-12 |Indukcyjnos¢ drugiego silnika 0 mH N
L-13 |1 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci drugiego silnika 0 % N
L-14 |2 kompensacja hasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
L-15 |Straty przewodnosciowe zelaza drugiego silnika 0.0~600.0 0 mOM | N
L-16 |1 wsp6tczynnik strat drugiego silnika 0.0~200.0 0 % N
L-17 |2 wsp6tczynnik strat drugiego silnika 0.0~200.0 0 % N
L-18 |Wzmocnienie sktadowej prop. regulacji predkosci (2) 3~100 15 - N
L-19 |Stataczasowa czionu catkujacego reg. predkosci (2) 20~10000 40 ms N
L-20 |Moment bezwtadnosci regulacji predkosci (2) 0.0~32767 10 gm’ N
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Nastawy rozszer zone obszar n —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. | stka
n-00 |Ustawienie do wskazania predkosci liniowej 0~20000 0 - T
Nastawy rozszer zone obszar P —VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z P
fabry. | stka
P-00 |Nastawy statych funkcji Super Block - - - T
P-259
Nastawy rozszer zone obszar S—VF64S
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. | stka
S-00 |Kalibracjapomiaru napieciaDC 0.0~200 (ustawione fabrycznie) - % N
S-01 |Tryb sterowania VF64S-VF64V-VF64 - - N
S02 |Moci klasa napigciowa przemiennika 1r122~18022 - - N
1r144~100044
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10.3 Nastawy dla trybu VF64V.
Nastawy podstawowe — VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z ¥
fabry. stka
0.SrEF | Predkosé¢ wyjsciowa zadawana -max.predkosé~max.predkosé 0 obr/min. | T
1.FJoG |Predkos¢ pracy manewrowej do przodu min.predkosé~ 300 24 obr/min. | T
2.rJoG [Predkos¢ pracy manewrowej do tytu -300~-min.predkosé¢ -24 | obr/min. | T
3.Accl [Czaszwigkszania predkosci 1 0.0~3600.0 30,0 S T
4.dEcl |Czas zmnigjszania predkosci 1 0.0~3600.0 30,0 S T
5. Acc2 [Czas zwigkszania predkosci 2 0.0~3600.0 0.3 S T
6.dEc2 [Czas zmnigjszania predkosci 2 0.0~3600.0 0.3 S T
7.ASP [Wzmocnienie sktadowej proporcjonalngj ASR (1) 3~50 15 - T
8.ASi [Stataczasowa cztonu catkujacego ASR 20~10000 40 ms T
9.ASrJ [Moment bezwtadnosci uktadu regulacji ASR 0~32767 10 gm’ T
Func Przej$cie do nastaw rozszerzonych - - T
Nastawy rozszer zone obszar A —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. stka
Fund |Wybor nastaw podstawowych - -
A-00 |max. predkoéc 300~14700 1800 | obr./min. | N
A-01 [min. predkosé O~max. predkosé 12 obr./min. | N
A-02 [Znamionowamoc silnika minimum 3 stopnie nize nizmoc| 0.0 kw N
przemiennika
A-03 [Napigcie znamionowe silnika 280~460V 0 \ N
A-04 |Prad znamionowy silnika 40~150% pradu znam.przem. 0.0 A N
A-05 [Obroty znamionowe silnika 25~100% max.predkosé 0 obr./min. | N
A-06 |Liczba biegunéw silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
A-07 |Czestotliwos¢ znamionowa silnika pred. znam.*liczba bieg./120~ 0.0 Hz N
pred. znam.*liczba bieg./120+7.0
A-08
A-09 [Liczha pulsow impulsatora PG 60~3600 600 - N
A-10 |Czestotliwosé nosna PWM 1.0~15.0 6 kHz N
A-11 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, +) 0~400 0 - N
A-12 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, -) 0~400 0 - N
A-13 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaV, +) 0~400 0 - N
A-14 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaV, -) 0~400 0 - N
A-15 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza W, +) 0~400 0 - N
A-16 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaW, -) 0~400 0 - N
A-17 |Rezystancjapierwotnasilnika zakres ustawien zalezny od mocy 0 mOM N
A-18 |Rezystancjawtornasilnika przemiennika 0 mOM N
A-19 |Indukcyjnos¢ uptywnosciowa silnika 0 mH N
A-20 |Indukcyjnos¢ silnika 0 mH N
A-21 |1 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
A-22 |2 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
A-23 | Straty przewodnosciowe zelaza 0.0~600.0 0.0 mho N
A-24 |1 wspbtczynnik strat silnika 0.0~200.0 0.0 % N
A-25 |2 wspotczynnik strat silnika 0.0~200.0 0.0 % N




Przemiennik czestotliwosci VF64
Instrukcja obstugi

Strona 40
Stron 63

Nastawy rozszer zone obszar B —VF64V

Kod

Nastawa

Zakresustawien

Ustaw.
fabry.

Jedno-
stka

z?

b-00

Uzycie funkcji HC (super block)

0: nieuzywana
1: uzywana

b-01

WYybor trybu regul acji

0: regulacja predkosci ASR
1: priorytet dla zmniejszania
momentu

2: priorytet dlazwickszania
momentu

3: kontrola momentu ATR
4: wybor stykiem regulagji
momentu lub predkosci

b-02

Praca z podwyzszona sprawnoscia

0: wylaczona
1: wiaczona

b-03

Sposob zatrzymywania silnika

0: wybiegiem
1: obnizaniem predkosci

2: obnizaniem z hamowaniem DC

b-04

Predkos¢ zatrzymania

0~300

30

obr./min.

b-05

Czas hamowania DC

0.0~10.0

0.0

b-06

Prad hamowaniaDC

20-500

100

%

b-07

Sposob zatrzymywania silnika przy pracy JOG

0: wybiegiem
1. obnizaniem prgdkosci

2: obnizaniem z hamowaniem DC

|||

b-08

Predkos¢ zatrzymania przy pracy JOG

0~300

30

obr./min.

b-09

\Wzmocnienie proporcjonalne 2 regulacji predkosci

3~100

15

b-10

\Wzmaocnienie proporcjonalne pracy JOG

0: wzmocnienie proporcjonane 1
1: wzmocnienie proporcjonane 2

=[]

b-11

Restart po zaniku zasilania

0: dozwolony
1: zabroniony

b-12

Praca do tytu

0: dozwolona

zasilania
2: zabroniona

1: dozwolonatylko po podaniu

b-13

Ograniczanie przy pracy regeneracyjnej (zapobiega
nadmiernemu wzrostowi DC)

: bez ograniczania
: Z ograniczaniem

b-14

Funkcja sterownika PLC

: nieuzywana

b-15

Wspdlne ustawienie dlainnych nastaw

: listwa zaciskowa

0
1
0
1: uzywana
0
1: konsola
2

. opcja komunikacji (RSH64)

b-16

Migjsce zadawania predkosci

0: jak w b-15

: listwa zaciskowa

: konsola

. opcja komunikacji

: izolowane wejscie analogowe

b-17

Miejsce wydawania polecenia startu

jak w b-15

: listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikagji

b-18

Miegjsce wydawania polecenia JOG

jak w b-15

listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikagji

b-19

Migjsce zadawania momentu

jak w b-15

: listwa zaciskowa
konsola

opcja komunikacji

b-20

Funkcja wstepnego inicjowania przy starcie

AC
DC

POIWNEREQIWNREOWNREORWN R

Nastawy rozszer zone obszar ¢ —VF64V

Kod

Nastawa

Zakres ustawien

Ustaw.
fabry.

Jedno-
stka

zV

c-00

WYybor migjsca podawania sygnatu nawejscie
wielofunkcyjne

0O: listwa zaciskowa
1: opcja komunikagji
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c-01

Wybor funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego M11

c-02

Wybér funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI12

c-03

Wybor funkgcji dlawejscia wielofunkcyjnego M13

c-04

Wybdr funkcji diawejsciawielofunkcyjnego MI14

c-05

Wyhbor funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI15

c-06

Wybdér funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego MI16

: zadana predkosé 1

: zadana predkos¢ 2

: zadana predkos¢ 3

czas zwickszanialzmnigjszania 1
czas zwickszanialzmnigjszania 2

. wzrost predkosci przy MRH

: spadek predkosci przy MRH

: utrzymywanie predkosci

: zabronienie zwigkszania/zmniejszania
zfunkcja S

9: redukcja max.predkosci

10: wytaczenie obnizania predkosci pod
obciazeniem (droop)

11: kontrola momentu

12: zmiana kierunku wirowania

13: hamowanie DC

14: wstepneinicjowanie

15: awaria zewngtrzna 1 (86A aktywny)
16: awaria zewngtrzna 2 (86A aktywny)
17: awaria zewnetrzna 3 (86A aktywny)
18: awaria zewnetrzna 4 (86A aktywny)
19: awaria zewnetrzna 1 (86A
nieaktywny)

20: awariazewngtrzna 2 (86A
nieaktywny)

21: awariazewnetrzna 3 (86A
niesktywny)

22: awariazewnetrzna 4 (86A
nieaktywny)

23: zewngtrzne wyzwolenie funkcji trace
back

24: wybér drugiego silnika

25: stop bezpieczenstwa B

26: nastgpny punkt pracy programowej
27: sterowanie predkoscia z listwy

PN WNE O

NTEN[® =Y (=)

Pz e d e dl 4

c-07

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO1

c-08

Funkcja wyjsciawiel ofunkcyjnego MO2

c-09

Funkcja wyj$ciawielofunkcyjnego MO3

c-10

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO4

: koniec pracy programowe

: predkosé=pred. Detekowana 1

: predkos¢>=pred. Detekowana 1
. predkos¢ <=pred. Detekowana 1
: predkosé=pred. Detekowana 2

. predkosé>=pred. Detekowana 2
: predkosé<=pred. Detekowana 2
: osiagniecie predkosci

: detekcja momentu

: detekcja wart. bezwzglednej momentu
10: zanik zasilania

11: sygnalizacja przeciazenia

12: préba uruchomienia

13: pracado tytu

14: kod zabezpieczenia

15: sumakontrolna

CoO~NOOUORRWNEO

O[O

bz ) ]

c-11

Detekowana predkos¢ (1)

-max.predkosé~+max.predkosé

obr./min.

c-12

Detekowana predkosé (2)

-max.pred.~+max.pred.

obr./min.

c-13

Zakres detekcji predkosci

0~600

obr./min.

c-14

Detekowany moment

-205~205

%

c-15

Detekowany moment wart. bezwzgledna

0~205

o|o|o|o

%

c-16

Poziom sygnalizowanego przeciazenia

0~100

%

c-17

Redukcja predkosci

50.0~100.0

90.0

%

|| ===~

Nastawy rozszer zone obszar d — VF64V

Kod

Nastawa

Zakres ustawien

Ustaw.

fabry.

Jedno-
stka

d-00

WYybor czasu zwigkszanialzmniejszania

0: czas zwigkszanialzmnigjszania 1

d-01

WYybor czasu zwiekszania/lzmniejszania pracy JOG

1: czas zwiekszania/lzmnigjszania 2

3: czas zwiekszanialzmnigjszania 3
4. czas zwiekszanialzmnigjszania 4

d-02

Czas zwiekszania 3

0.0~3600.0

30.0

d-03

Czas zmnigjszania 3

0.0~3600.0

30.0
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d-04 |Czaszwickszania4 0.0~3600.0 30.0 S T
d-05 |Czaszmnigjszania4 0.0~3600.0 30.0 S T
d-06 |Zwickszanie/lzmnigjszanie z funkcja S 0: wylaczone 0 S N
1: wiaczone
d-07 [Czas 1 zwigkszania predkosci S przy zwigkszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-08 |Czas 1 zwiekszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-09 |Czas1zmnigjszania predkosci S przy zmniejszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-10 |Czas1zmnigjszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-11 [Czas 2 zwigkszania predkosci S przy zwigkszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-12 | Czas 2 zwiekszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-13 |Czas 2 zmnigjszania predkosci S przy zmniejszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-14 |Czas 2 zmnigjszania predkosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-15 [Ograniczanie dewiacji predkosci 0: wytaczone 0 - T
1: wiaczone
d-16 |Maksymanawartos¢ dewiacji w kierunku + 0.0~100.0 5.0 % T
d-17 |Maksymanawartos¢ dewiacji w kierunku - -100.0~0.0 -5.0 % T
d-18 | Przeskakiwana predkosé (1) O~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-19 [Przeskakiwana predkosé (2) O0~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-20 |Przeskakiwana predkosé (3) O~max.predkosé 0 obr./min.
T
d-21 | Przeskakiwana predkosé (4) O~max.predkosé 0 obr/min.| T
d-22  [Wielkosé¢ skoku przy przeskakiwaniu predkosci 0~300 0 obr/min.| T
d-23 | Wybdr zadawania predkosci MRH (przyciskami lub 0: wytaczony 0 obr/min.| N
zaciskami Gora/Dot) 1. wiaczony
d-24 | Gorny limit predkosci przy zadawaniu MRH (d-25)~max.predkosé 300 |[obr/min.[ T
d-25 |Dolny limit predkosci przy zadawaniu MRH -max.predkosé~(d24) 0 obr/min.| T
Nastawy rozszer zone obszar e—VF64V
Kod Nastawa Zakresustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. | stka
E-00 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy silnikowej do przodu  |0~200 150 % T
E-01 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej do -200~0 -150 % T
przodu
E-02 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy silnikowej do tytu -200~0 -150 % T
E-03 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej do tylu |0~200 150 % T
E-04 |Wzmocnienie nawejsciu zadawania momentu 50~150 100 % T
E-05 |Sposob zadawania momentu 0: wartos¢ % 0 - N
1: warto$¢ absolutna
E-06 |Funkcja"obserwowania' przy ASR 0: wylaczona 1 - N
1: wiaczona
E-07 |Funkcja"przewidywania' przy ASR 0: wytaczona 1 - N
1: wiaczona
E-08 |Dewiacjarozpoczeciapracy ze zmiennym wzmaocnieniem prop. 0.01~100.00 5.00 % T
E-09 |Minimalnawartos¢ zmiennego wzmaocnienia proporcjonalnego 0~100 20 - T
E-10 |Wielkos¢ przemagnesowania 20.0~150.0 100.0 % N
E-11 |Zwigkszenie przemagnesowaniaprzy starcie 100.0~150.0 100.0 % N
E-12 |Wzmocnienie proporcjonalne pomiaru pradu 0.0~9.9 3.0 - T
E-13 |Wzmocnienie sktadowej catkowe] pomiaru pradu 0.0~9.9 15 ms T
E-14 |Wzmocnienie sktadowej rézniczkowej pomiaru pradu 0~200 70 - T
E-15 |Kompensacjatemperatury silnika (wymaga zastosowaniaopcji ) |0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
Nastawy rozszer zone obszar F —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. | stka
F-00 |Napiecie hamowania wbudowanego uktadu DB 640~720 680 \% T
F-01 |Przekroczenie predkosci przy pracy do przodu O~max.predkosé* 1.5 1900 [obr/min.| T
F-02 | Przekroczenie predkosci przy pracy do tytu -max.predkosé* 1.5~0 -1900 |obr/min.| N
F-03 | Poziom zabezpieczenia przeciazeniowego 20~110 100 % N
F-04 |Poziom szybkiego zabezpieczenia FCL 80~125 100 % T
F-05 | Zabezpieczenie nadmiarowomomentowe 0: wylaczone 1 - N
1: wiaczone
F-06 |Poziom zab. nadmiarowomomentowego 110~205 150 % T
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F-07 |Moment odniesienia 50~105 105 % T
F-08 |Detekcjabtedu kontroli predkosci 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
F-09 |Wartos¢ odchylenia predkosci w kierunku + 50~500 100 |obr/min| T
b-10 |Wartos¢ odchylenia predkosci w kierunku - -500~-50 -100 |obr/min.| T
F-11
F-12 |Zabezpieczenietermiczne silnika 0: wylaczone 0 - N
1: wiaczone
F-13 |Wyzwolenie 86A przy zaniku zasilania 0: bez zmiany stanu 0 - N
1: wyzwolony
F-14 |Liczba préb uruchomienia 0~5 0 - T
F-15 |Okres probkowania traceback 1~100 1 ms T
F-16 |Punkt wyzwolenia traceback 1~99 80 - T
F-17 |Wybor kanatu 1 traceback 0~64 0 - T
F-18 |Wybor kanatu 2 traceback 0~64 0 - T
F-19 |Wyhor kanatu 3 traceback 0~64 0 - T
F-20 |Wybor kanatu 4 traceback 0~64 0 - T
F-21 |Wybor kanatu 5 traceback 0~64 0 - T
F-22 | Wybor kanatu 6 traceback 0~64 0 - T
F-23 | Wyhor kanatu 7 traceback 0~64 0 - T
F-24 | Wybor kanatu 8 traceback 0~64 0 - T
F-25 |Wybor kanatu 9 traceback 0~64 0 - T
F-26 | Wybor kanatu 10 traceback 0~64 0 - T
F-27 |Wyhor kanatu 11 traceback 0~64 0 - T
F-28 |Wybor kanatu 12 traceback 0~64 0 - T
Nastawy rozszer zone obszar G —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. [ stka
G-00 |Wzmocnienie wejscia analogowego wartosci + 50.0~150.0 100.0 % T
G-01 [Wzmocnienie wejscia analogowego wartosci - 50.0~150.0 100.0 % T
G-02 |Wybdr charakterystyki dla wejscia anal ogowego 0: 0~+/- 10V (bipolarne) 1 - N
1: 0~10V (unipolarne)
2: 4~20mA
3: impulsowe
G-03 |Gorny limit predkosci dla wejscia analogowego wart. bezwzgl (G-04)~100 100.00 % T
G-04 |Dolny limit predkosci dlawejscia analogowego -(G-03)~(G-03) 0,0 % T
G-05 |Limit O wejscia analogowego 0.000~1.000 0.000 \ T
G-06 |Funkcjawyjsciaanalogowego 0: napigcie wyjsciowe 1 - N
1. prad wyjsciowy
2: moment zadawany
3: predkos¢ silnika
4: predkos¢ zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
7: monitor (dla producenta)
G-07 [Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 % T
G-08 |Przesuniecie zera wyjscia analogowego -50.0~50.0 % T
G-09 |Funkcjawyjsciaimpulsowego 0: wyjscie PG 2 - N
1: czestotliwosé wyjsciowa (6F)
2: predkos¢ wyjsciowa (6F)
3: kaibracja (6F)
G-10 |Wzmocnienie izolowanego wejscia anal ogowego 50.0~150.0 100.0 % T
G-11 [Wybér charakterystyki dlawejscia analogowego 0: 0~10V 0 - N
1: 4~20mA
G-12 | Gorny limit predkosci izolowanego wejscia analogowego |wart. bezwzgl (G-13)~100 100.00 % T
G-13 |Dolny limit predkosci izolowanego wejscia analogowego |-(G-12)~(G-12) 100,00 % T
G-14 |Wzmacnienie analogowego izolowanego wejscia 50~150 100.00 % T
momentu
G-15 [Przesunigcie zera anal ogowego izolowanego wejscia -50.0~50.0 0 % T
momentu
G16 |Funkcjaizolowanego wyjscia analogowego 0: napiecie wyjsciowe 1 - N
1: prad wyjsciowy
2: moment zadawany
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3: predkos¢ silnika
4: predkos¢ zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
7: monitor (dla producenta)
8: napigcie wyjsciowe (4-20mA)
9: prad wyjsciowy (4-20mA)
10: moment zadawany (4-20mA)
11: predkos¢ silnika (4-20mA)
12: predkos¢ zadawana (4-20mA)
13: wyjscie super block (4-20mA)
14: kalibracja (4-20mA)
G-17 [Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 100.0 % T
G-18 |Przesuniecie wyjscia analogowego -50.0~50.0 0.0 % T
G-18 |Przesuniecie opcji kompensacji temperatury -20.0~20 0.0 % T
G-20 |Wzmocnienie opcji kompensacji temperatury 50.0~150.0 10.0 % T
Nastawy rozszer zone obszar H — VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
H-00 |Zadana predkos¢ 1 -max. prgdkos¢ ~max. predkosé 0 obr/min.{ T
H-01 |Zadana predkos¢ 2 0 obr/min.[ T
H-02 |Zadana predkos¢ 3 0 obr/min.[ T
H-03 |Zadana predkosc 4 0 obr/min. [ T
H-04 |Zadana predkos¢ 5 0 obr/min.|{ T
H-05 |Zadana predkos¢ 6 0 obr/min.[ T
H-06 |Zadana predkos¢ 7 0 obr/min.[ T
H-07 |Zadana predkosc 8 0 obr/min.[ T
H-08 |Pracawedtug programu 0: wylaczona 0 - N
1. jednorazowa
2: cykliczna
H-09 |Wyhor jednostek pracy programowej 0: sekundy 0 - N
1: minuty
2: godziny
H-10 |Czas pracy programowej 1 0.0~3600.0 0.0 - T
H-11 |Czas pracy programowej 2 0.0 - T
H-12 |Czas pracy programowej 3 0.0 - T
H-13 |Czas pracy programowej 4 0.0 - T
H-14 |Czas pracy programowej 5 0.0 - T
H-15 |Czas pracy programowej 6 0.0 - T
H-16 |Czas pracy programowej 7 0.0 - T
H-17 |Czas pracy programowej 8 0.0 - T
H-18 |Czas zwigkszania/lzmniejszaniaprzy pracy programowej |O: zwigkszanie/zmnigjszanie 1 0 - N
1 1: zwigkszanie/zmnigjszanie 2
H-19 |Czas zwigkszania/lzmnigjszania przy pracy programowej |2: zZwigkszanie/zmniejszanie 3 0 - N
2 3: zwiekszanie/lzmnigjszanie 4
H-20 |Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
3
H-21 |Czas zwigkszania/lzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
4
H-22 |Czas zwiekszania/lzmniegjszania przy pracy programowej 0 - N
5
H-23 | Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
6
H-24 | Czas zwigkszanialzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
7
H-25 |Czas zwiekszania/lzmnigjszania przy pracy programowej 0 - N
8
Nastawy rozszer zone obszar i —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. | stka
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i-00 [Praca z kontrolowanym spadkiem predkosci droop 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
i-01 | Predkos¢ rozpoczecia spadku droop 0.0~100.0 0.0 % T
i-02 |Kontrolowanie wielkosci spadku predkosci 0.0~100.0 0.0 % T
i-03 | Spadek predkosci przy 100% momencie 0.0~50.0 0.0 % T
i-04 |Moment obciazenia do rozpoczecia pracy z droop 0.0~90.0 0.0 % T
i-05 |Kompensacja strat maszyny 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
i-06 | Straty maszyny przy O predkosci 0.0~100.0 0.0 % T
i-07 | Straty maszyny przy max.predkosci 0.000~32.767 0.000 % T
Nastawy rozszer zone obszar J — VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z P
fabry. | stka
J00 [Uzycieopcji komunikacji ASY C64 0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
J01 [Predkos¢ komunikacji ASY C64 0: 2400bps 2 - N
1: 4800bps
2: 9600bps
3: 19200bps
4: 38400bps
J02 |Predkos¢ komunikacji RSH64 0: 125kbps 3 - N
1: 250kbps
2: 500kbps
3: 1IMbps
J03
J04 [Liczbaramek odbieranych (przemiennik master) 3~19 14 - N
J-05 [Liczbaramek nadawanych (przemiennik master) 2~12 6 - N
Nastawy rozszer zone obszar L —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. | stka
L-00 |Uzyciedrugiego silnika 0: nieuzywany 0 - N
1. uzywany
L-01 |Znamionowa moc drugiego silnika minimum 3 stopnie nizej niz moc 0 kw N
przemiennika
L-02 |Napiecie znamionowe drugiego silnika 280~460V 0 V N
L-03 |Prad znamionowy drugiego silnika 40~150% pradu znam.przem. 0 A N
L-04 |Obroty znamionowe drugiego silnika 400~12000 0 obr/min.[ N
L-05 |Liczbabiegunéw drugiego silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
L-06 |Czestotliwos¢ znamionowa drugiego silnika pred. znam.*liczba bieg./120~ pred.| 0.0 Hz N
znam.*liczba bieg./120+7.0
L-07
L-08 |Liczba pulsdw impulsatora PG 60~3600 600 - N
L-09 |Rezystancja pierwotnadrugiego silnika nastawy zalezne od mocy 0 mOM [ N
L-10 |Rezystancjawtornadrugiego silnika przemiennika 0 mOM | N
L-11 |Indukcyjnos¢ uptywnosciowa drugiego silnika 0 mH N
L-12 |Indukcyjnos¢ drugiego silnika 0 mH N
L-13 |1 kompensacja nasyceniaindukcyjnosci drugiego silnika 0 % N
L-14 |2 kompensacja hasyceniaindukcyjnosci silnika 0 % N
L-15 |Straty przewodnosciowe zelaza drugiego silnika 0.0~600.0 0 mOM | N
L-16 |1 wsp6tczynnik strat drugiego silnika 0.0~200.0 0 % N
L-17 |2 wsp6tczynnik strat drugiego silnika 0.0~200.0 0 % N
L-18 |Wzmocnienie sktadowej prop. regulacji predkosci (2) 3~100 15 - N
L-19 |Stataczasowa czionu catkujacego reg. predkosci (2) 20~10000 40 ms N
L-20 |Moment bezwtadnosci regulacji predkosci (2) 0.0~32767 10 gm’ N
Nastawy rozszer zone obszar n —VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- |z Y
fabry. | stka
n-00 |Ustawienie do wskazania predkosci liniowej 0~20000 0 - T

Nastawy rozszer zone obszar P —VF64V
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Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
P-00 |Nastawy statych funkcji Super Block - - - T
P-259
Nastawy rozszer zone obszar S—VF64V
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z ¥
fabry. [ stka
S-00 |Kalibracjapomiaru napigciaDC 0.0~200 (ustawione fabrycznie) - % N
S-01 |Tryb sterowania VF64S-VF64V-VF64 - - N
S-02 [Moci klasanapigciowa przemiennika 1r122~18022 - - N
1r144~100044
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10.4 Nastawy dla trybu VF64.
Nastawy podstawowe — VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. stka
0.FrEF [Czestotliwosé wyjsciowa zadawana -max.czestot.~max.czestotliwosé 0.5 Hz T
1.FJoG |Czestotliwosé¢ pracy manewrowej do przodu min.czestotliwosé~ 30.0 1.0 Hz T
2.rJoG [Czestotliwosé pracy manewrowej do tytu -30.0~-min.czestotliwosé -1.0 Hz T
3.Accl |[Czas zwiekszania czestotliwosci 1 0.0~3600.0 30.0 S T
4.dEcl |Czas zmnigjszania czgstotliwosci 1 0.0~3600.0 30.0 S T
5. Acc2 [Czas zwigkszania czestotliwosci 2 0.0~3600.0 0.3 S T
6.dEc2 [Czas zmnigjszania czestotliwosci 2 0.0~3600.0 0.3 s T
7.tbSt [ Poziom podniesienia momentu 0.0~20.0 0.0 % T
8.dcbr [Napigcie hamowaniaDC 0.0~20.0 0.0 % T
9.Stb Nastawa stabilnosci 0.0~100.0 0.0 % T
Func Przej$cie do nastaw rozszerzonych - - T
Nastawy rozszer zone obszar A —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. stka
Fund |Wybor nastaw podstawowych - -
A-00 [max. czestotliwosé 15.0~400.0 60.0 Hz N
A-01 |min. czestotliwosé 0.0~10.0 0.5 Hz T
A-02 [Znamionowa moc silnika 0~moc przemiennika moc p. kw N
A-03 [Napigcie znamionowe silnika 280~460V 0 \ N
A-04 [Prad znamionowy silnika 0~150% pradu znam.przem. prad p. A N
A-05 [Obroty znamionowe silnika 400~240000 1760 | obr./min. | N
A-06 [Liczbabiegunéw silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
A-07 [Czestotliwos¢ znamionowa silnika 15.0~max.czgstotliwosé¢ (A-00) 60.0 Hz N
A-08
A-09
A-10 |Czestotliwosé nosna PWM 1.0~15.0 do 37kW wiacznie 15.0 kHz N
1.0~15.0 od 45kW wiacznie 10.0 kHz N
A-11 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, +) 0~400 0 - N
A-12 [Kompensacja czasu bezpradowego (Faza U, -) 0~400 0 - N
A-13 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaV, +) 0~400 0 - N
A-14 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaV, -) 0~400 0 - N
A-15 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaW, +) 0~400 0 - N
A-16 [Kompensacja czasu bezpradowego (FazaW, -) 0~400 0 - N
A-17 |Rezystancjapierwotnasilnika ustawienie zalezne od mocy 0 mOM N
przemiennika
Nastawy rozszer zone obszar B —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. [ stka
b-00 |Uzycie funkcji HC (super block) 0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
b-01
b-02 |Sposdb startu 0: lotny start 1 - N
1: od min. czestotliwosci
b-03 |Sposob zatrzymywania silnika 0: wybiegiem 1 - T
1. obnizaniem prgdkosci
2: obnizaniem z hamowaniem DC
b-04 |Czestotliwos¢ zatrzymania 0.0~30 1,0 Hz T
b-05 |[CzashamowaniaDC 0.0~10.0 0.0 S T
b-06 |Prad hamowaniaDC 20-500 100 % T
b-07 |Sposob zatrzymywania silnika przy pracy JOG 0: wybiegiem 0 - T
1: obnizaniem predkosci
2: obnizaniem z hamowaniem DC




Przemiennik czgstotliwosci VF64 Strona 48
Instrukcja obstugi Stron 63
b-08 | Czgstotliwoé¢ zatrzymania przy pracy JOG 0.0~10.0 1.0 Hz T
b-09 |Podnoszenie momentu 0: reczne 0 - N
1. automatyczne
b-10
b-11 |Restart po zaniku zasilania 0: dozwolony 1 - N
1: zabroniony
b-12 |Pracado tytu 0: dozwolona 0 - N
1: dozwolonatylko po podaniu
zasilania
2: zabroniona
b-13 |Ograniczanie przy pracy regeneracyjnej (zapobiega 0: bez ograniczania 0 - N
nadmiernemu wzrostowi DC) 1: z ograniczaniem
b-14 [Funkcja sterownika PLC 0: nieuzywana 0 - N
1. uzywana
b-15 |[Wspdlne ustawienie dlainnych nastaw 0: listwa zaciskowa 1 - N
1: konsola
2: opcja komunikacji (RSH64)
b-16 |Miejsce zadawania czestotliwosci 0:jak w b-15 0 - N
1: listwa zaciskowa
2: konsola
3: opcja komunikagji
4: izolowane wejscie analogowe
b-17 |Miejsce wydawania polecenia startu 0: jak w b-15 0 - N
1: listwa zaciskowa
2: konsola
3: opcja komunikagji
b-18 |Miejsce wydawania polecenia JOG 0:jak w b-15 0 - N
1: listwa zaciskowa
2: konsola
3: opcja komunikacji
Nastawy rozszer zone obszar ¢—VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
c-00 |Wyhor miejsca podawania sygnatu na wejscie 0: listwa zaciskowa 0 - N
wielofunkcyjne 1. opcja komunikagji
c-01 |Wybdr funkcji dlawejsciawielofunkcyjnego M11 | 0: zadana czestotliwosé 1 0 - N
c-02  |Wybdr funkgji dlawejsciawielofunkcyjnego MI2 [ 1: zadana czestotliwos¢ 2 1 - N
c-03  |Wybdr funkgji diawejsciawielofunkcyjnego M13 |2t zadana czestotliwose 3 3 - N
c-04 [Wybér funkcji diawejsciawielofunkcyjnego M14 | 3: Czas zwigkszanialzmnigjszania 1 4 - N
c-05_|Wybor funkcji diawejsciawielofunkcyjnego MI5_ |4 cZas zZwickszanialzmniejszania 2 7 - N
c-06_|Wybor funkgji dlawejéciawielofunkcyjnego Mi16_| 2 W20st czestotliwosci przy MRH 14 - N
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6: spadek czgstotliwosci przy MRH

7: utrzymywanie czgstotliwosci

8: zabronienie zwiekszania/lzmnigjszania
zfunkcja S

9: redukcja max.czestotliwosci

10: wytaczenie obnizania czegstotliwosci
pod obciazeniem (droop)

11:

12: zmiana kierunku wirowania

13: hamowanie DC

14:

15: awaria zewnetrzna 1 (86A aktywny)
16: awaria zewnetrzna 2 (86A aktywny)
17: awaria zewnetrzna 3 (86A aktywny)
18: awaria zewnetrzna 4 (86A aktywny)
19: awaria zewnetrzna 1 (86A
nieaktywny)

20: awariazewnetrzna 2 (86A
niesktywny)

21: awariazewnetrzna 3 (86A
nieaktywny)

22: awariazewngtrzna 4 (86A
nieaktywny)

23: zewnetrzne wyzwolenie funkcji trace
back

24: wybor drugiego silnika

25: stop bezpieczenstwa B

26: nastepny punkt pracy programowej
27 sterowanie czestotliwoscia z listwy

c-07

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO1

c-08

Funkcja wyj$ciawielofunkcyjnego MO2

c-09

Funkcja wyjsciawiel ofunkcyjnego MO3

c-10

Funkcja wyjsciawielofunkcyjnego MO4

: koniec pracy programowe

: czestotliwosé=czestot. Detekowana 1

: czestotliwosé>=czestot. Detekowana 1
: czestotliwos¢ <=czestot. Detekowana 1
: czestotliwosé=czestot. Detekowana 2

. czestotliwosé>=czestot. Detekowana 2
: czestotliwosé<=czestot. Detekowana 2
: Osiagniecie czestotliwosci

: detekcja momentu

: detekcja wart. bezwzglednej momentu
10: zanik zasilania

11: sygnalizacja przeciazenia

12: préba uruchomienia

13: pracado tytu

14: kod zabezpieczenia

15: suma kontrolna

Coo~NoOOUu~,wWNEO

OO

zZ|1Z|1Z2|12

c-11

Detekowana czestotliwosé (1)

-max.czestotliwosé~+max.czestotliwosé

0.0

Hz

c-12

Detekowana czgstotliwosé (2)

-max.pred.~+max.pred.

0.0

Hz

c-13

Zakres detekcji czestotliwosci

0.0~10.0

0.0

Hz

c-14

Detekowany moment

-205~205

o

%

c-15

Detekowany moment wart. bezwzgledna

0~205

%

c-16

Poziom sygnalizowanego przeciazenia

0~100

50

%

c-17

Redukcja czegstotliwosci

50.0~100.0

90.0

%

|||~

Nastawy rozszer zone obszar d —VF64

Kod

Nastawa

Zakresustawien

Ustaw.

fabry.

Jedno-
stka

z?Y

d-00

WYybor czasu zwiekszania/lzmniejszania

0: czas zwiekszanialzmnigjszania 1

d-01

Wybér czasu zwic¢kszania/zmnigjszania pracy JOG

1: czas zwigkszanialzmnigjszania 2

3: czas zwigkszanialzmnigjszania 3
4: czas zwigkszanialzmniejszania 4

Z|12

d-02

Czas zwiekszania 3

0.0~-3600.0

30.0

d-03

Czas zmnigjszania 3

0.0~-3600.0

30.0

d-04

Czas zwiekszania 4

0.0~3600.0

30.0

d-05

Czas zmnigjszania 4

0.0~3600.0

30.0

d-06

Zwigkszanie/lzmnigjszanie z funkcja S

0: wytaczone
1: wiaczone

nlinjlnlnln

z|—|=|=|+
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d-07 |Czas 1 zwigkszania czegstotliwosci S przy zwiekszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-08 |Czas 1 zwiekszania czestotliwosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-09 |Czas1zmnigjszania czestotliwosci S przy zmnigjszaniu |0.0~60.0 0.1 S T
d-10 |Czas 1 zmnigjszania czgstotliwosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-11 |Czas 2 zwigkszania czestotliwosci S przy zwiekszaniu 0.0~60.0 0.1 S T
d-12 |Czas 2 zwigkszania czestotliwosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-13 |Czas 2 zmnigjszania czestotliwosci S przy zmnigjszaniu  (0.0~60.0 0.1 S T
d-14 |Czas 2 zmnigjszania czgstotliwosci S przy osiaganiu 0.0~60.0 0.1 S T
d-15
d-16
d-17
d-18 | Przeskakiwana czgstotliwosé (1) O~max.czestotliwosé 0.0 Hz T
d-19 [Przeskakiwana czgstotliwos¢ (2) O0~max.czgstotliwosé 0.0 Hz T
d-20 | Przeskakiwana czestotliwosc (3) O~max.czestotliwosé 0.0 Hz T
d-21 | Przeskakiwana czestotliwosc (4) O~max.czestotliwosé 0.0 Hz T
d-22 |Wielkos¢ skoku przy przeskakiwaniu czestotliwosci 0.0~10.0 0.0 Hz T
d-23 | Wybor zadawania czestotliwosci MRH (przyciskami lub |0: wytaczony 0 Hz N
zaciskami Gora/lDot) 1. wiaczony
d-24 | Gorny limit czestotliwosci przy zadawaniu MRH (d-25)~max.czestotliwosé 0.0 Hz T
d-25 |Dolny limit czestotliwosci przy zadawaniu MRH -max.czestotliwosé~(d24) 0.0 Hz T
Nastawy rozszer zone obszar e—VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z Y
fabry. | stka
E-00 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy silnikowej 0~200 150 % T
E-01 |Wartos¢ ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej -200~0 -150 % T
E-02 |Funkcja ograniczania momentu przy pracy silnikowej 0: wylaczona 1 - N
1: wiaczona
E-03 |Funkcja ograniczania momentu przy pracy regeneracyjnej 0: wytaczona 1 - N
1: wiaczona
E-04 |Wybor charakterystyki V/f 0: liniowa 0 - N
1: kwadratowa
2: famana
E-05 |Napiccie punktu zatamania charakterystyki tamanej 0~460 0 V N
E-06 |Czestotliwosé punktu zatamania charakterystyki tamanej 0.0~max. czgstotliwosé 0.0 Hz N
E-07
E-08
E-09
E-10
E-11
E-12 |Wzmocnienie proporcjonalne pomiaru pradu 0.0~9.9 3.0 - T
E-13 |Wzmocnienie sktadowej catkowej pomiaru pradu 0.0~9.9 15 ms T
E-14 |Wzmacnienie sktadowsej rézniczkowej pomiaru pradu 0~200 70 - T
E-15
Nastawy rozszer zone obszar F —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. | stka
F-00 |Napiecie hamowania wbudowanego uktadu DB 640~720 680 \% T
F-01 |Przekroczenie czgstotliwosci przy pracy do przodu O~max.czestotliwosc* 1.5 65.0 Hz T
F-02 | Przekroczenie czgstotliwosci przy pracy do tytu -max.czgstotliwosé* 1.5~0 -65.0 Hz N
F-03 | Poziom zabezpieczenia przeciazeniowego 20~110 100 % N
F-04 |Poziom szybkiego zabezpieczenia FCL 80~125 100 % T
F-05
F-06
F-07
F-08
F-09
b-10

F-11
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F-12 |Zabezpieczenie termiczne silnika 0: wytaczone 0 - N
1: wiaczone
F-13 |Wyzwolenie 86A przy zaniku zasilania 0: bez zmiany stanu 0 - N
1: wyzwolony
F-14 |Liczba préb uruchomienia 0~5 0 - T
F-15 |Okres prébkowania traceback 1~100 1 ms T
F-16 | Punkt wyzwolenia traceback 1~99 80 - T
F-17 |Wyhor kanatu 1 traceback 0~64 0 - T
F-18 |Wybor kanatu 2 traceback 0~64 0 - T
F-19 |Wybor kanatu 3 traceback 0~64 0 - T
F-20 |Wyhor kanatu 4 traceback 0~64 0 - T
F-21 |Wyhor kanatu 5 traceback 0~64 0 - T
F-22 | Wybor kanatu 6 traceback 0~64 0 - T
F-23 |Wybor kanatu 7 traceback 0~64 0 - T
F-24 | Wybor kanatu 8 traceback 0~64 0 - T
F-25 |Wyhor kanatu 9 traceback 0~64 0 - T
F-26 |Wybor kanatu 10 traceback 0~64 0 - T
F-27 |Wybor kanatu 11 traceback 0~64 0 - T
F-28 | Wybor kanatu 12 traceback 0~64 0 - T
Nastawy rozszer zone obszar G —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z P
fabry. | stka
G-00 |Wzmocnienie wejscia anal ogowego wartosci + 50.0~150.0 100.0 % T
G-01 | Wzmocnienie wejscia analogowego wartosci - 50.0~150.0 100.0 % T
G-02 |Wybor charakterystyki dlawejscia analogowego 0: 0~+/- 10V (bipolarne) 1 - N
1: 0~10V (unipolarne)
2: 4~20mA
3: impulsowe
G-03 |Gorny limit czgstotliwosci dlawej$cia anal ogowego wart. bezwzgl (G-04)~100 100.00 % T
G-04 |Dolny limit czestotliwosci dla wejscia anal ogowego -(G-03)~(G-03) 0,0 % T
G-05 [Limit O wejscia analogowego 0.000~1.000 0.000 \% T
G-06 |Funkcjawyjsciaanalogowego 0: napigcie wyjsciowe 1 - N
1: prad wyjsciowy
2: moment wyjsciowy
3: czestotliwosé wyjsciowa
4: czestotliwosé zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
7: monitor (dla producenta)
G-07 |Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 % T
G-08 |Przesunigcie zera wyjscia anal ogowego -50.0~50.0 % T
G-09 [Funkcjawyjsciaimpulsowego 0: 1 - N
1: czestotliwos¢ wyjsciowa (6F)
2: predkos¢ wyjsciowa (6F)
3: kalibracja (6F)
G-10 [Wzmocnienie izolowanego wejscia analogowego 50.0~150.0 100.0 % T
G-11 |Wybdr charakterystyki dla wejscia anal ogowego 0: 0~10V 0 - N
1: 4~20mA
G-12 [Gorny limit czestotliwosci izolowanego wejscia wart. bezwzgl (G-13)~100 100.00 % T
analogowego
G-13 [Dolny limit czestotliwosci izolowanego wejscia -(G-12)~(G-12) 100,00 % T
analogowego
G-14 |Wzmaocnienie analogowego izolowanego wejscia 50~150 100.00 % T
momentu
G-15 [Przesunigcie zera anal ogowego izolowanego wejscia -50.0~50.0 0 % T
momentu
G16 |Funkcjaizolowanego wyjscia analogowego 0: napiccie wyjsciowe 1 - N
1: prad wyjsciowy
2: moment wyjs$ciowy
3: czgstotliwosé wyjsciowa
4: czestotliwos¢ zadawana
5: wyjscie super block
6: kalibracja
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7: monitor (dla producenta)
8: napigcie wyjsciowe (4-20mA)
9: prad wyjsciowy (4-20mA)
10: moment wyjsciowy (4-20mA)
11: czgstotliwosé wyj. (4-20mA)
12: czestotliwos¢ zadawana (4-
20mA)
13: wyjscie super block (4-20mA)
14: kalibracja (4-20mA)
G-17 | Wzmocnienie wyjscia analogowego 50~150 100.0 % T
G-18 |Przesuniecie wyjscia analogowego -50.0~50.0 0.0 % T
G-18 |Przesuniecie opcji kompensacji temperatury -20.0~20 0.0 % T
G-20 |Wzmocnienie opcji kompensacji temperatury 50.0~150.0 10.0 % T
Nastawy rozszer zone obszar H — VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- |z Y
fabry. | stka
H-00 |Zadanaczestotliwosé 1 -max. czestotliwosé ~max. 0.0 Hz T
H-01 |Zadana czestotliwosé 2 czestotliwosé 0.0 Hz T
H-02 |Zadanaczestotliwosé 3 0.0 Hz T
H-03 |Zadana czestotliwose 4 0.0 Hz T
H-04 |Zadana czestotliwosé 5 0.0 Hz T
H-05 |Zadana czestotliwosé 6 0.0. Hz T
H-06 |Zadanaczestotliwose 7 0.0 Hz T
H-07 |Zadana czestotliwose 8 0.0 Hz T
H-08 |Praca wedtug programu 0: wylaczona 0 - N
1. jednorazowa
2: cykliczna
H-09 |Wybor jednostek pracy programowe 0: sekundy 0 - N
1: minuty
2: godziny
H-10 |Czas pracy programowej 1 0.0~3600.0 0.0 - T
H-11 |Czas pracy programowej 2 0.0 - T
H-12 |Czas pracy programowej 3 0.0 - T
H-13 |Czas pracy programowej 4 0.0 - T
H-14 |Czas pracy programowej 5 0.0 - T
H-15 |Czas pracy programowej 6 0.0 - T
H-16 |Czas pracy programowej 7 0.0 - T
H-17 |Czas pracy programowej 8 0.0 - T
H-18 |Czas zwigkszania/lzmniejszaniaprzy pracy programowej |O: zwigkszanie/zmnigjszanie 1 0 - N
1 1: zwigkszanie/zmnigjszanie 2
H-19 [Czas zwigkszania/zmnigjszania przy pracy programowej |2: zZwigkszanie/zmniejszanie 3 0 - N
2 3: zZwigkszanie/zmnigjszanie 4
H-20 |Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
3
H-21 |Czas zwigkszanialzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
4
H-22 |Czas zwiekszania/lzmniegjszania przy pracy programowej 0 - N
5
H-23 | Czas zwigkszanialzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
6
H-24 | Czas zwigkszanialzmniejszania przy pracy programowej 0 - N
7
H-25 |Czas zwigkszania/zmniejszania przy pracy programowej 0 - N
8
Nastawy r ozszer zone obszar i —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- |z Y
fabry. | stka
i-00 |Pracaz kontrolowanym spadkiem czgstotliwosci droop | 0: wytaczona 0 - N
1: wiaczona
i-01 |Czestotliwos¢ rozpoczecia spadku droop 0.0~100.0 0.0 % T
i-02 |Kontrolowanie wielkosci spadku czestotliwosci 0.0~100.0 0.0 % T
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i-03 | Spadek czgstotliwosci przy 100% momencie 0.0~50.0 0.0 % T
i-04 |Moment obciazenia do rozpoczecia pracy z droop 0.0~90.0 0.0 % T
i-05
i-06
i-07
Nastawy rozszer zone obszar J —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- |z Y
fabry. | stka
J00 [Uzycieopcji komunikacji ASY C64 0: nieuzywana 0 - N
1: uzywana
J01 ([Predkos¢ komunikacji ASY C64 0: 2400bps 2 - N
1: 4800bps
2: 9600bps
3: 19200bps
4. 38400bps
J02 [Predkos¢ komunikacji RSH64 0: 125kbps 3 - N
1: 250kbps
2: 500kbps
3: IMbps
J03
J-04 [Liczbaramek odbieranych (przemiennik master) 3~19 14 - N
J05 [Liczbaramek nadawanych (przemiennik master) 2~12 6 - N
Nastawy rozszer zone obszar L —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z P
fabry. | stka
L-00 |Uzyciedrugiego silnika 0: nieuzywany 0 - N
1. uzywany
L-01 |Znamionowa moc drugiego silnika 0~ moc znamionowa przemiennika | maoc p. kw N
L-02 |Napigcie znamionowe drugiego silnika 280~460V 0 V N
L-03 |Prad znamionowy drugiego silnika 0~150% pradu znam.przemiennika | prad p. A N
L-04 |Obroty znamionowe drugiego silnika 400~24000 1760 |[obr/min.| N
L-05 |Liczbabiegunéw drugiego silnika 2,4,6,8,10,12 4 - N
L-06 |Czestotliwosé znamionowa drugiego silnika 15.0~ max. czgstotliwosé 60.0 Hz N
L-07
L-08
L-09 |Rezystancja pierwotnadrugiego silnika nastawy zalezne od mocy 0 mOM | N
przemiennika
L-10
L-11
L-12
L-13
L-14
L-15
L-16
L-17
L-18
L-19
L-20
Nastawy rozszer zone obszar n —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z 9
fabry. [ stka
n-00 |Ustawienie do wskazania predkosci liniowej 0~20000 0 - T
Nastawy rozszer zone obszar P —VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [Z ?
fabry. [ stka
P-00 |Nastawy statych funkcji Super Block - - - T
P-259
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Nastawy rozszer zone obszar S—VF64
Kod Nastawa Zakres ustawien Ustaw. | Jedno- [z P
fabry. [ stka
S-00 |Kalibracjapomiaru napigciaDC 0.0~200 (ustawione fabrycznie) - % N
S-01 |Tryb sterowania VF64S-VF64V-VF64 - N
S-02 [Moci klasanapigciowa przemiennika 1r122~18022 N
1r144~100044

Objasnienie kolumny Z: T- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest mozliwa,
N- zmiana nastawy w czasie gdy przemiennik steruje silnikiem jest niemozliwa (nalezy najpierw
zatrzyma¢ przemiennik)

11 Przeglady i konserwacja.

11.1 Przeglady.

W celu utrzymania urzadzeniaw optymalnym stanie i petnego wykorzystania jego mozliwosci
nalezy przeprowadza¢ okresowe przeglady co kazde 6 miesiccy, w zakresie szerszym niz codzienne
ogledziny. Przeglady powinny by¢ dokonywane przez personel posiadajacy dostateczna wiedze i

uprawnienia.

Wykaz czynnosci przegladéw okr esowych.

Czesé¢ przemiennika

Zakres czynnosci

Obudowal i radiator

Sprawdzi¢ czy nie wystepuja pekniecia, oczysci¢ otwory wentylacyjne, radiator i
pokrywe.

Wentylator

Sprawdzi¢ czy wentylator pracuje poprawnie. Oczysci¢ wentylator z kurzu. Po okresie
3+4 |at uzytkowanialub 30 000 godzin wymieni¢ wentylator.

Whetrze przemiennika

W przypadku nagromadzenia sie kurzu oczyscié¢ ptytke drukowana i inne el ementy
elektroniczne.

Zlacza

Sprawdzi¢ stabilnos¢ ptytki drukowanej i stan ziaczy.

Przewody

Sprawdzi¢ czy nie wystepuja uszkodzeniaizolacji przewodéw lub ich deformacja.

obwodu posredniczacego

Kondensatory elektrolityczne |Wymieni¢ kondensatory wykazujace przecieki lub ze zmieniona barwa. Zalecasie

wymiane kondensatoréw pracujacych ponad 5 lat przy zatozeniu ze urzadzenie pracowato
przy temperaturze otoczenia 35°C lub wyzszej (patrz uwaga ponizej).

Listwy zaciskowe i $ruby
mocujace

Sprawdzi¢ czy nie wystapity poluzowania potaczen Srubowych przewodzacych prad
eektryczny i mocujacych. Dociagha¢ w razie potrzeby.

Uwaga. Przy wymianie kondensatorow przechowywanych diuzej niz 3 lata nalezy postgpowac w

nastepujacy sposob.

1. Zamontowa¢ kondensatory do przemiennika.

2. Zasili¢ przemiennik napicciem réwnym 80% napiccia znamionowego przez czas 1 godziny.

Nastepnie zasili¢ przemiennik napigciem rownym 90% napigcia znamionowego przez czas 1 godziny.

11.2 Pomiar rezystancji izolacji.

Przed przeprowadzeniem pomiaru rezystancji izolacji nalezy odtaczy¢é wszystkie przewody
zewnetrzne a nastepnie oczysci¢ przemiennik. Wszystkie zaciski wejsciowe listwy zaciskowej obwodu

gtbwnego nalezy zewrze¢ ze soba zgodnie z ponizszym rysunkiem. Nie wolno mierzy¢ rezystancji
izolacji na zaciskach listwy zaciskowe sterujacey.
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500V DC

= Megaomomierz

Zworki zaciskow

Nastepnie zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy zwartymi zaciskami i zaciskiem ochronnym
przemiennika uzywajac megaomomierza pradu statego o napigciu pomiarowym 500V (Ri>10M4). Po
przeprowadzeniu pomiaru usunaé wszystkie zwory i przywroci¢ potaczenia do stanu poczatkowego.
Nalezy zwrdci¢ uwage na niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia w przypadku podania napiccia
zasilajacego przy btednych potaczeniach.

11.3 Wymiana ptytki sterujgcej.
Wszystkie nastawy przemiennika sa zapisane w pamigci na ptytce sterujace zas ptytka VFC64
dostarczana jako czes¢ zapasowa ma wszystkie nastawy ustawione jako domysine (fabryczne).
Dlatego przy wymianie nalezy
(1) Ustawi¢ moc przemiennikataka jak przed wymiana

(2) Ustawi¢ tryb sterowaniataki jak przed wymiana

(3) Dostroi¢ wskazania napiecia DC
(4) Dostroi¢ wartosci analogowe zadawane z zewnatrz
(5) Ustawi¢ wedtug potrzeb wszystkie pozostate nastawy

11.3.1 Wymiana plytki sterujace) VFC64 .
Przy wymianie staregj plytki sterujacej nanowa nalezy postepowat zgodnie z ponizsza tabela

Nr | Operacja Wyswietlanie Operowanie konsola
1 Wylaczy¢ napiecie zasilgjace
2 Zdja¢ pokrywe i ustawi¢ przetacznik SW1-7 w pozycji
ON
3 Wilaczy¢ napiecie zasilajace Return to FActory Setting
Sure
4 Wybra¢ tryb sterowania Np. VF64S Wybra¢ tryb sterowania
przyciskami Géra/Dét
5 Wybra¢ tryb sterowania VF64S Po wybraniu przycisnaé¢
[SET], wyswietli sie 7R544
6 Wybra¢ moc przemiennika Np. 7R544 Wybra¢ moc przemiennika
przyciskami Géra/Dét
7 Wybra¢ moc przemiennika 7R544 Zatwierdzi¢ przyciskiem
[SET]
8 Ustawi¢ wzmocnienie pomiaru napieciaDC tak aby | 560.0 Po kilku sekundach zostanie
wskazania miernika podtaczonego do zaciskow +2i — wyswietlona wartosé
i przemiennika pokrywaty si¢ napigciaDC
566.0 Przechodzac pomigdzy
cyframi przyciskiem [JOG/-]
ustawi¢ przyciskami
Gora/Dot kolgne cyfry.
Nastepnie przycisna¢ [SET]
9 I nicjowanie wybranych ustawien init
10 | Koniecinicjowania End Po ok. 30s.
11 | Wylaczy¢ napiecie zasilajace
12 | Zdja¢ pokrywe i ustawi¢ przetacznik SW1-7 w pozycji
OFF
13 | Zatozy¢ pokrywe
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11.3.2 Ustawianie wej$¢ analogowych dla sygnalow zewnetr znych.

Fabrycznie kazda ptytka ustawione matak wzmocnienia aby przy 100% sygnale wejsciowym
wysterowanie przemiennika miato wartos¢ 100%. Przy wymianie ptytki nalezy ustawi¢ wymienione
ponizej nastawy aby ta relacja pozostata zachowana.

Kod Nazwa Zakres ustawien Rozdzielczosé Wartos¢ poczatkowa Jednostki
G-00 | Wzmocnienie wejscia 50.00~150.00 0.01 100.0 %
anal ogowego strona +
G-01 | Wzmocnienie wejscia 50.00~150.00 0.01 100.0 %
analogowego strona -

12 Wyposazenie dodatkowe.
Przemienniki serii VF64 moga by¢ dostarczone z wyposazeniem opcjonalnym spetnigjacym
specjalne zyczenia uzytkownikow.

Wyposazenie opcjonalne
Konsola z wyswietlaczem ciektokrystalicznym SET640P
Kartaizolowanego galwanicznie wejécia analogowego
Kartaizolowanego galwanicznie wejsciai wyjscia analogowego
Kartado pomiarui kompensacji temperatury silnika
Uktad hamowania dynamicznego
Zestaw do montowania konsoli sterujacej poza przemiennikiem
Filtr wejsciowy przeciwzakiéceniowy
Wyjsciowy dtawik filtracyjny
Karty komunikacji cyfrowe do pracy przemiennikaw sieciach; JPCN-1 (JEMA-
NET), komunikacji szeregowej synchronicznej ASY C64, Device-Net DNET64,
PROFIBUS PBUS64
10 |Oprogramowanie do funkcji: HC, PLC, Trace back monitor, Trend monitor
11 |Opcja VF61R zwrotu energii elektryczng do sieci przy hamowaniu dynamicznym
12 |Stacyjki sterownicze i mierniki dostosowane do potrzeb odbiorcy
13 | Dtawik wejsciowy pradu przemiennego dla poprawy wspétczynnikamocy i redukcji
harmonicznych

-
o

OO |N[O|UAWIN|F-

12.1 Konsola opcjonalna SET640P.

Konsola SET640P posiadaw stosunku do konsoli standardowej SET64 nastepujace funkcje: pozwala
na komunikacje z uzytkownikiem w 4 jezykach, wyposazona jest w wyswietlacz LCD, umozliwia
kopiowanie nastaw z jednego przemiennika do drugiego, wyswietlanie petnych informacji o zadziataniu
zabezpieczen, funkcje dialogu przy wykonywaniu automatycznego dostrajania. Obie konsole moga by¢
jednoczesnie podtaczone do przemiennika.
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12.2 Karty wej$é i wyjs$é analogowych.

K arta izolowanego galwanicznie wejscia analogowego | SO64 pozwala na galwaniczne
odseparowani e przemiennika od zrédta sygnatu. Ponadto wejscie to moze by¢ wykorzystywane jako
wejscie dlafunkcji HC i jako wejscie sprzezenia zwrotnego przy regulacji cisnienia pomp i wydajnosci
wentylatorow. Opcjaizolowanego OPL1 realizuje nastepujace funkcje:

Funkcja Typ wejscia Rezystancjawejsciowa | Zacisk wejsciowy Uwagi

Izolowane wejscie 1 -10V~0V~+10V 69kOM 4-3(QV) -

| zolowane wejscie 2 0~+10V 150kOM 1-3 (0V) SW1 wytaczony
4~20mA 2500M 2-3(0V) SW1 wiaczony

K arta izolowanego galwanicznie wejscia i wyjscia analogowego | 064 pozwala na galwaniczne
odseparowanie przemiennika od zrédta sygnatu. Ponadto moze by¢ wykorzystywana jako wejscie dla
funkcji HC i jako wejscie sprzezenia zwrotnego przy regulacji cisnienia pomp i wydajnosci
wentylatorow.

Uwaga: opcje 1SO64 i 1064 nie moga by¢ uzywane rownoczesnie.

Funkcja Typ wejscialwyjscia Rezystancjawejsciowal | Zacisk wejsciowy Uwagi
obciazenia
| zolowane wejscie -10V~0V~+10V 150kOM 1-2 (0V) SW1 wytaczony
4~20mA 2500M 1-2 (0V) SW1 wiaczony
| zolowane wyjscie 4~20mA 5000M lub mnigj 3-4 (0OV) SW2 wylaczony
-7,5V~0V~+7,5V 10kOM Iub wiecej 3-4 (V) SW2 wiaczony

12.3 Karta pomiaru temperatury silnika.

Karta pomiaru i kompensacji temperatury silnika T/V61V pozwala na ciagta kontrole temperatury
silnika przy rownoczesnym automatycznym pomiarze i zmianie parametrow modelu elektrycznego
silnika. Dzigki temu z silnika mozemy uzyska¢ wigksza precyzj¢ sterowania przy wigkszym
momencie. Ponadto silnik jest zabezpieczony przed przegrzaniem. Temperatura silnika wyswietlana
jest nakonsoli przemiennika (silnik musi by¢ wyposazony w 3 przewodowy rezystancyjny czujnik
temperatury np. PT100).
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12.4 Karty komunikacji cyfrowej.

Przemiennik VF64 moze komunikowaé¢ si¢ cyfrowo z wieloma urzadzeniami zewngtrznymi
przez karty komunikacji cyfrowej. Dzieki tym kartom mozliwe jest cyfrowe sterowanie i
monitorowanie przemiennika. W przemienniku mozna zamontowa¢ jedna z kart komunikacji cyfrows:
JPCN-1 (sie¢ JEMA-NET), ASYC64 (komunikacja szeregowa synchroniczna start/stop R$422/485),
DNET64 (protokét Device-Net), PBUS64 (protokédt PROFIBUS-DP). W celu otrzymania dalszych
szczegotowych informacji nalezy skontaktowaé si¢ z dostawca przemiennika.

12.5 Oprogramowanie.

Oprogramowanie do funkcji: HC (programowania metoda blokéw funkcjonanych), PLC (sterownika),
Trace back monitor (zapamigtywania i wyswietlania parametrow pracy), Trend monitor
(zapamictywania i wyswietlania parametrow pracy w czasie rzeczywistym) pozwala w petni
wykorzystac mozliwosci przemiennika VF64 i dostosowaé¢ go do indywidualnych potrzeb kazdego
uzytkownika. Dzieki mozliwosci programowania przemiennika mozna we wnetrzu przemiennika
zintegrowa¢ uktady zewngtrzne co znacznie upraszcza aplikacje. W celu otrzymania dodatkowych
szczeg6towych informacji prosimy o kontakt z dystrybutorem przemiennika.

12.6 Opcja hamowania dynamicznego.

Konstrukcja przemiennikow serii VF64 bez wyposazenia dodatkowego nie pozwaa na
uzyskanie momentu hamowania wickszego niz 10% - 15% momentu znamionowego. Dlatego tez, w
przypadku gdy istnigje potrzeba hamowania silnika z wigkszym momentem, nalezy stosowac uktady
dodatkowe ktére pozwola na odebranie energii powstatel podczas hamowania i przetworzenie jg na
energie cieplna. Dla przemiennikbw o mocy do 22kW wiacznie aby uzyskaé wiekszy moment
hamujacy wystarczy dotaczenie zewngtrznego rezystora gdyz pozostate elementy uktadu sa wbudowane
w przemiennik. Dla wi¢kszych mocy do tego celu stuzy opcja dynamicznego hamowaniaw sktad ktorej
wchodza modut sterujacy i modut rezystorow. Typ modutu sterujacego i modutu rezystorow zalezy od
typu przemiennika i mocy traconegj podczas hamowania. Podstawowym czynnikiem od ktérego zalezy
typ opcji dynamicznego hamowania jest wielkos¢ energii zwracangj przez silnik do przemiennika. W
tym celu nalezy obliczy¢ maksymalna moc hamowania tzn. moc jaka ma by¢ wytracona na
dotaczonym module rezystoréw. Wielkos¢ ta mozna policzy¢ za pomoca nastepujacego wzoru:

Ps= (Tg*N)/974

gdzie?
Pg - maksymal na moc hamowania [KW]
Tg - moment hamowania [kg* s* m] uzyskany nawale silnika
N - predkos¢ obrotowa [obr./min.] na poczatku fazy hamowania

Poniewaz energia oddawana przez silnik podczas hamowania zamieniana jest w energie cieplna,

Czas hamowania [s]
A

Czas przerwy [min]
T T 1 I>

T
5 10 202530
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powodujaca grzanie Si¢ rezystorow konieczne jest robienie przerw po kazdym zahamowaniu silnika.
Przy mocy hamowania rownej maksymalnej (znamionowej) czas ten opisuje rysunek:

12.7 Opcja zwrotu energii do sieci.

W przypadku zastosowania opcji zwrotu energii do sieci czyli konwertera VF61R mozliwe jest
uzyskanie zwrotu energii elektryczne) do sieci zasilgjacej i uzyskanie momentu hamowania takiego jak
momentu napedowego. Mozliwe jest tez wspdlne zasilanie kilku przemiennikéw pradem statym z
jednego konwertera VF61R oraz zmniejszenie zawartosci harmonicznych w sieci zasilgjacej. W celu
otrzymania szczegbtowych danych technicznych prosimy o kontakt z dystrybutorem przemiennika.
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13 Dane techniczne.

13.1 Charakterystyka ogdlna.

Parametr

Tryb VF64S - metoda | Tryb VF64V - metoda
wektorowa wektorowa

bezczujnikowa czujnikowa

Tryb VF64 - kontrola V/F

Sposob sterowania

Hybrydowa kontrola wektorowa Modulacja PWM réwnowazna
sinusoidzie, kontrola zal eznosci

V/F, auto boost

Czestotliwos¢ nosna

1+15kHz (programowana)

Maksymalna czestotliwos¢ | 9kHz dla mocy do 37kW wiacznie, 6kHz dla 15kHz dla mocy do 37kW

nosna bez redukcji mocy | mocy od 45kW wiacznie, 10kHz dla mocy od
45kW

Oszczgdzanie energii Mozliwos¢ pracy z oszczedzaniem energii

Zakres kontroli 1:150 silnik UF 1:1000 silnik UF, praca | 0,5+400Hz

predkosci/czestotliwosci 1:75 zwykty silnik z 0 predkoscia

wyjsciowych dlafx0.4Hz Wyjsciowa

Predkosé/czestotliwose Predkos¢ odpowiadajaca 245Hz 400Hz

maksymalna (f PGO 40kHz)

Zakres state) mocy 1.4 Czestotliwo$¢ bazowax 14Hz

Doktadnos¢ zadawania Cyfrowe +0,5% Cyfrowe +0,01% Cyfrowe +0,01% czestotliwosci

obrotéw/czestotliwosci obrotow maksym. obrotow maksym. maksymalnej

(przy fluktuacjach Analogowe +0,5% Analogowe +0,2% Analogowe +0,2% czestotliwosci

zasilaniai obcigzenia) obrotow maksym. obrotéw maksym. maksymalnej

Rozdzielczos¢ obrotéw Cyfrowe: maksymal ne/20000 Maksymalne/200000

Konsola 1obr/min (rozdzielczos¢ czgstot.)

Sposob kontroli predkosci

MFC lub PI

Szybkos$¢ zmian predkosci

200rad/s(-3dB) 400rad/s(-3dB)

Doktadnos¢ kontroli
momentu (przy momencie
100%)

+5% silnik UF
+8% zwykty silnik

+3% silnik UF

Szybkos¢ zmian momentu

2k rad/s(-3dB)

Zakres obrotow przy
kontroli momentu

X 0,4Hz Bez ograniczen

Funkcja Super Block -
programowania
blokowego

Mozliwos¢ programowania przemiennika przy pomocy komputera PC metoda
blokéw funkcjonalnych: do wyboru 30 blokéw, w tym dodawanie, odegjmowanie,
mnozenie, opoznienie, transfer bitu, transfer stowa, strefa zabroniona, regulator Pl,
dioda, komparator, generator funkcyjny

Funkcja sterownika

Mozliwos¢ utworzenia diagramu sktadajacego si¢ z okoto 180 krokdéw
Wejscia: 10 zaciskow wejsciowych listwy zaciskowej, wejscie z opcji komunikagji
Wyijscia: 4 wyjscia z otwartym kolektorem, 2 przekaznikowe, do opcji komunikagji

Funkcja trace back Mozliwoé¢ zapamigtania 12 kanatow i statusu zabezpieczen przemiennika po 100
punktéw dla 2 momentéw
Mozliwos¢ zapamietania pradu wyjs$ciowego, napiecia wyjsciowego, momentu,
parametréw funkcji super block

1 punkt trace back Zapamietane dane o 5 stanach awaryjnych i pradzie wyjsciowym, napieciu

wyjsciowym, momencie itd.

Zabezpieczenia

Przeciazeniowe, nadpradowe, przed: zbyt wysokim napiecie w obwodzie
posredniczacym pradu statego, przekroczeniem czestotliwosci, "utykaniem",
niewtasciwym stanem modutu tranzystorowego mocy IGBT, awaria uktadu
sterowania, awaria monitora sterujacego, awaria uktadéw opcji, doziemieniem,
przegrzaniem silnika (opcja), awaria pamieci
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Automatyczne dostragjanie

System automatycznego pomiaru najwazniejszych statych el ektrycznych silnikéw.
Umozliwiawysoka precyzje sterowaniai 0szczednos¢ energii

Wyjscia przekaznikowe

Przekaznik sygnalizacji awarii przemiennika
Przekaznik pracy przemiennika

Wyijsciawielofunkcyjne

4 wyjécia programowane, niektére z funkgji: detekcja predkosci, detekcja momentu,
wstepny alarm przy przeciazeniu, praca JOG, pracado tytu, praca pod
zabezpieczeniem, komunikacja przez zaciski 1/0

Wejsciawielofunkcyjne 6 wejsé programowanych, niektére z funkcji: hamowanie pradem statym,
utrzymywanie zerowej predkosci, krokowe zadawanie predkosci, nastepny punkt
pracy programowej, redukcja zadawanej predkosci, wybor czasu
zwi¢kszania/zmniejszania predkosci, komunikacja przez zaciski 1/0

Wielofunkcyjne wyjscie | Wyjscie napieciowe -10~0+10V. llos¢ funkcji wyjsciowych: 6

analogowe

Dodatkowa informacja o
czestotliwosci wyjsciowe)

Wyjscie impul sowe 6f
Wyjscie 1/2 PG

Wyjscie impul sowe 6f

Konsola sterujaca

5 cyfrowy 7 segmentowy LED , klawisze Start/Stop itd., 10 dodatkowych diod LED

Opcje

Konsola SET640P z wyswietlaczem LCD z jezykami japonskim, angielskim,
wioskim, niemieckim, kopiowaniem nastaw, diagnozowaniem

Opcja komunikacji: RS422A/R$485 (Start/Stop), JPCN-1 (JEMA-NET), PROFI-
BUS, Device Net

Opcje wejsé i wyjsc: opcjaizolowanego wejscia analogowego, opcjaizolowanego
wejsciai wyjscia analogowego

Opcjakontroli temperatury: kompensacjatemperatury silnikai zabezpieczenie
termiczne

Narzedzia do wspétpracy z PC pod WINDOWS95/98:

program super block, program sterownika PLC, program trace back, program do
wyswietlania, kopiowaniai zmiany nastaw

Warunki pracy

Temperatura otoczenia podczas pracy : 0+ 50°C

Temperatura przechowywania . -20° + 60°C

Wilgotnos¢ wzgledna : 20 ~ 90% (bez kondensacji)

Wysokos¢ nad poziomem morza . ponizej 1000 m.

Wibracje : 5,9m/s” (do 0,6G, 10 ~ 55Hz)

Stopien ochrony obudowy : P20 dla przemiennika
: P00 dla dtawika DCL

MFC - Multi Function Control - nowoczesna teoria kontroli predkosci oparta na obserwac)i i
przewidywaniu. Wypracowuje najbardziej odpowiedni sposdb kompensacji zmian momentu przy
przyspieszaniu i zwanianiu dzigki obserwacji zaburzen i przewidywaniu obciazenia. Dzigki MFC
nastepuje zmnigjszenie wahan predkosci do minimum, niezaleznie od zmian zadanej predkosci i
obciagzenia. Przy kontroli predkosci mozna uzy¢ selektywnie MFC lub regulacji Pl (Proportional

Integration).
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14 Parametry elektryczne.

Dane elektryczne typoszeregu przemiennikdw czestotliwosci VF64-X X X44 o mocy do 315kW.
Uwaga: Dostepne sa przemienniki o mocy do 1000kW wiacznie. Nie zostaty one opisane w tegj
instrukcji obstugi. W celu otrzymania szczegotowych informacji prosimy o kontakt z dostawca.

Typ przemiennika 1R1|2R2 |3R7[5R5(7R5| 11 | 15 [ 22 | 30 | 37 | 45 [ 55 | 75 110 160 200 250 315
Moc silnika kW 11122 (37|54 75|11 15| 22| 30| 37|45 | 55| 75 110 160 200 250 315
Moc wejsciowa kVA [ 21]41]70]103]|140]205]280]320]46,1[569[69,2[846( 116 [ 170 247 308 385 485
Prad wyjsciowy A 315592 13 | 17 | 24 [325( 46 [625(755(925( 111 | 146 | 210 300 370 460 600
Napiecie wyjsciowe \ 3 fazowe 380V do 460V zgodnie z napieciem wejsciowym
Napigcie zasilgjace V 3-fazowe 380V do 460V +10%

Czestot. wejsciowa Hz 50Hz do 60Hz z tolerancja +5%

Dtawik DCL Dtawik DCL jako opcja 2244|3044 | 3744 | 4544|5544 | 7544| 11044| 16044 | 20044 | 25044 | 31544
Przekroj przewodow mm?2 1511515 | 25 4 6 10 10 | 16 | 25 | 35 | 50 | 70 95 240 240 | 2*150 | 2*150
zasilajacychii

wyjsciowych

Bezpieczniki zasilania A 10(10f(10|16 |20 25| 3 |50 | 63| 8 |100]| 125|160 | 250 315 500 630 800
Przekréj przewodéw mm2 | 25[25([25]| 4 4 6 | 10| 16 | 25| 35 | 50 | 50 | 70 95 240 240 | 2*150 | 2*150
dtawika DCL

Chtodzenie Chtodzenie wymuszone wewngtrznym wentylatorem
Uwaga 1. Napigcie wyjsciowe nie moze przekracza¢ wejsciowego napiccia zasilgjacego.

14.1 Wymiary i masy.

Wymiary przemiennikéw VF64 o mocach 1,1kW do 7,5kW.

2. Dlugosé przewoddw pomiedzy przemiennikiem i silnikiem nie powinna przekracza¢ 30m.

W przypadku koniecznosci stosowania dtuzszych przewoddw porozumieé sie z dostawca.

Typ Masa
VF64-1R144 4,3kg
VF64-2R244 4,3kg
VF64-3R744 4,4kg
VF64-5R544 5,9kg
VF64-7R544 6,2kg

145

e

920

Wymiary VF64-1R144,
VF64-2R244, V F64-
3R744

3| 2
| EE
25
| - — — ==
m e f
130 HJ ﬂ 195 —

2,3

215

o

285
300

[
73]

Wymiary VVF64-5R544,

VF64-7TR544

23




Przemiennik czestotliwosci VF64 Strona 63
Instrukcja obstugi Stron 63
Wymiary przemiennikéw VF64 o mocach 11kW do 110kW.
Typ W [wi[w2[ D [D1] H [ H1 [Masa[Sruby
przem. |mm|mm|{mm|mm|{mm| mm | mm | kg | moc. - -
VF64-1144 |255]190]242]245[135] 410 [ 395 | 18 | M6
VF64-1544 |255]190]242]245[135] 410 [ 395 | 18 | M6 :
VF64-2244 [300]240]292]245[135] 460 [ 445 | 23 | M6 E=———
VF64-3044 |430(360]422|270(168| 575 [ 555 | 40 | M8 ——
VF64-3744 |430]360]422]270[168] 575 [ 555 | 40 | M8 |
VF64-4544 |500]410]492]300[155] 600 | 575 | 43 | M10 5 s
VF64-5544 [500[410]492]300[155] 600 | 575 | 43 | M10 ”ﬂﬂﬂﬂ
VF64-7544 [500[410[500[350] - | 720 [ 695 | 61 [ M10 — HHHH
VF64-11044] 620|530( 620350 - | 770 | 745 | 79 | M10 Hﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
VF64-16044] 500 410[ 500 350] - [1000] 975 | 99 | M10 ”ﬂ”ﬂ”ﬂﬂ
VF64-20044|685[603[ 685 |380] - [1000] 975 | 187 [ M10 HHH
VF64-25044|685[603[ 685 |380] - [1000] 975 | 194 [ M10 Hﬂﬂﬂ
VF64-31544|685| 740|685 [499| - |1130(1100| 275 | M10 il
L 2.3
D
Wymiary dtawikéw DCL.
Typ Typ W [W1| D [D1| H [Masa| Sruby b w
przem. Diawika [mm|mm|[mm|mm|mm| kg |mocy;.
VF64-2244 |DCL2244 [120[192] 60 [ 48 [235] 6 | M6
VF64-3044 |DCL3044 [120[192] 60 | 48 [235] 65 | M8 —
VF64-3744 |DCL3744 [120[195] 90| 75[238] 10 | m8
VF64-4544 |DCL4544 [120[186] 90 | 75 [230] 10 | mM10 M L~
VF64-5544 |DCL5544 |125[194]110] 90 [248] 14 | mM10 . ’
VF64-7544 |DCL7544 |125[209]110] 92 [263] 16 | M10
VF64-11044 [DCL11044 [ 135[219]135]117[323] 24 | m12 H R
VF64-16044 |DCL16044 | 145[251]145]124]365| 28 | mM12
VF64-20044 |DCL20044 | 145 [ 256[145[130[ 370 35 | M12
VF64-25044 |DCL 25044 | 155 [ 283[155[141[407| 40 | M16 ‘ ‘ ‘ |
VF64-31544 |DCL31544 | 155|310 155]142[429] 45 | M16 o] L v ]
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