
工並鐘幼机伺服控制系銃用戸手冊

前言

△注意…
使用前清祥細岡凌本用戸手鮒及所搭配的燵制没
各説明弔，配合正碗使用，井須由接受辻寺並培洲

的人員来安装或操作。

木戸晶収連用干指定萬田的幾制没各，清勿移倣其他用途．

本公司湘有対此用戸手冊的最隼解帝政。

使用中若存有任何疑何或対我刑的戸品及服各有任何意見或建牧，常陸

吋与我椚扶養。

安全説明

1）安装和明試前，清仔細玖裏地陶模本手筋。

2）本手筋中掠有蓋符号之赴力安全注意点，必須特別注意井戸格遵

守，以免造成不必要的損害。　　　　～

3）本戸品須由受辻寺並培訓的人員来安装或操作。

4）碗保屯源安全接地井符合戸品堵牌上棟示的屯圧範囲及技禾要求。

5）接通屯源井夫吋，清把脚寓升脚踏板。
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△ 注意 �所有屯源銭、信号銭、接地銭等接境吋不要被其官物体圧到或辻度 
組曲，以碗保使用安全！ 

当も源系統配畳力三相四銭式／三相五銭式380V吋，欲使用単相220V供虔本屯机的接

銭方式如国3－2所示：

△ 注意 �如果此配宜系統没有［中性（点）銭］吋，本軽制系統不達合在此 
場所使用。 
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6）基在逆行以下操作吋，必須先断升系統屯源：

』　安装机器吋；

●　在控制器上括抜任何連接括共吋；

雷　穿計銭，換机計及翻拾机共吋；

■　控制器停用及修理或調整吋。

7）斤紫所有禁固件，以防止鐘制作並吋戸生振功或停計位宣錯位等昇

常現象。

8）毎次美田控制系琉后再次眉功，皮相隔30秒以上。

9）没宣系琉控制参数或逆行保弄修理工作庄由受辻相夫培訓的寺並人

員来完成。

10）堆修所用的所有等部件，必須由本公司提供或玖可，万能使用。

11）接地銭的安装（特別注意）。

△ �注革； �安装捏制畢吋必頚正碗接地，香則将等致控制器末法正常 工作，更戸重的可能会被屯缶（洋風安装幸市）。 

1．戸品介錯

1．1概述

此系列工地建幼机数控交流伺服系魂，屯机与控制器分体吊装，便配宣組合克括方便，

屯机与控制器可按需搭配，実現多神鑓幼机対功率、速度等的配套要求；安装簡易、洞整

便捷、力矩大、体釈小、吸音低、効率高（省もり；采用升夫屯源供屯，使其具有更夷的

屯圧造配荷国；屯磁鉄側面接括，便連接更可幕，避免油涜汚染引起的控制器故障；伏化

交流伺服屯机控制策略，便特速控制精度高，停計速度快；寺利設計的吊装方式便安装更

簡捷，整体震功降至最低，系統通行更平穏；具有屯磁鉄回路短路保折功能，防止錯俣接

銭損杯控制器。
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4．拉制器接口走叉

控制器与屯机同歩借感器組件、操作面板和屯源幾等的連接如国4－1所

示，将各十連銭的括共挿入控制器上対座的括座印可。装好后，栓査一下拝

具是否括牢。
珊棚酬棚鮒当
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陶4－1控制器対外接口示意国

★注：机共LED灯接口的躯功能力；

額定屯流カ100血，額定屯圧力5V。

推寿的LED友光二板管参数；

VF：Min．＝3．0V，Max．＝3．6V（test conditionIF＝20mA）；

Peak Forvard Current；Max．＝80mA；

Continuous Forward Current：Max．＝35mA

△ �注意： �使用正常的力量括不法去吋，清検査括共与括座 是香匹配，挿入方向或計的方向是香正魂。 
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1．2　基本参数

JK2000A系列数控交流伺服系銃的基本参数洋風表1。

表1：

控制器型号 �JK2000Al �JK2（X氾A2 

屯机最大特速（r／min） �5000 

屯源屯圧 �AC220±20％V　50／60Hz 

輸出功率 �550W 

屯机低速最大韓矩 �3Nm 

工作杯境 �0℃　～　40℃ 

屯机偉功方式 �下桂皮帝屯机躯功 ��五重駆功 

2．安装国

2．1JK2000Al下桂皮帝屯机的安裳

第一歩…安装吊装壌栓，若鐘幼机台坂上元預留定位孔吋則需接国2－1所示尺寸鈷

孔，里人定位吊装螺栓。

困2－1螺栓鈷孔尺寸国

策二歩；安装屯机（兄国2－2）。将屯机吊上吊装螺栓后禁固。

5．故障赴理及雉折

l l 

国2－2JK2000Al屯机安装示意圏
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故障 代碍 �代将 含叉 �解決措施 　　　● 

01 �硬件辻流 �夫掃系統屯源，30秒后重新接通屯源，控制器若仇不能 

02 �軟件辻流 �正常工作，清更換控制器井通知「方。 

03 �系統欠圧 �断升控制器屯源，栓査輸入屯源屯圧是否偏低（低干 
176V）。若屯源屯圧偏低，清在屯圧恢夏正常后重新眉功 

控制器。若屯圧恢麦正常后，眉功控制器仇不能正常工作， 

清更換控制器井通知「方。 

04 �停机吋辻圧 �断升控制器屯源，栓査槍入屯源屯圧是否偏高（高子 
264V）。若屯源屯圧偏高，清在屯圧恢夏正常后重新店 

05 �通行吋辻圧 �功控制器。若屯圧侯麦正常后，眉功控制器仇不能正常工 
作，清更換控制器井通知「方。 

06 �屯磁鉄回路故障 �夫陶系銃屯源，栓査屯磁鉄連銭是否正碑，是否有松功、 破損等現象。若有則及吋更換。碗玖天壌后重眉系統，若 

仇不能工作，可寺求技禾支援。 

07 �屯流栓測回路故障 �美観系琉屯源，30秒后重新接通屯源親察是香能正常工 作。不行的活重斌凡次，若該故障頻繁出現，需清求技禾 支援。 

08 �屯机堵轄 �断牙控制器屯源，栓査屯机屯源輸入括共是否脱落、松功、 破損，是否有昇物建染在机共上。排除后重眉系統仇不能 

正常工作，清更換控制器井通知仁方。 

09 �制功回路故障 �美拘束銃屯源，栓査屯源坂上白色的制功屯阻接共是否松 功或脱落，将其挿紫后重眉系統。若仇不能正常工作，清 

更換控制器井廼知「方。 

10 �HMI通用故障 �栓査控制面枚与控制器的連銭是否脱落、松功、断裂，蒋 其恢夏正常后重眉系統。若仇不能正常工作，清更換控制 

器井通知「方。 

11 �．机共停計信号故障 �検査机共同歩信号装宣与控制器的連銭是香松功，将其恢 麦正常后重眉系銃。若仇不能正常工作，清更換控制器井 
通知「方。 

12 �屯机初始角度栓測故障 �清断屯后再会試2～3次，若仇叔故障，清更換控制器井 
通知「方。 

第7頁共8頁

2．2JK2000A2主張控制器的安装

サー � � 
J � 

＿「一工 � 

国2－3JK2000A2宜駆控制器安装示意固

2．3控制器外形尺寸

髪＿‥′ �� 

「 要 ∃ 書 呈 �…魯　劇重訂荘　鰍 �� 

三壬i．㌢ 

国2－4JK2000A控制器尺寸圏

3．接銭与接地

控制系統上屯及投入使用前，必須碗保AC輸入端己安全可幕的接地（如国3－1所示）。

系銃的接地銭力黄緑銭，核地銭清各必可幕連接至机共上（如連接到机共的螺壁上），以

保証安全使用，井可防止出現弄常情況。
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13 �■屯机HALL故障 �美陶系統屯源，栓査屯机倖感器接共是否松功或脱落，蒋 其恢麦正常后重眉系統。若仇不能正常工作，清更換控制 
器井通知「方。 

14 �DSP模写EEPROM故障 �清断屯后再会斌1次，若仇推故障，清更換控制器井通知 
「方。 

15 �屯机超速保折 �美田系統屯源，30秒后重新接通屯源双察是否能正常工 作。不行的活重域凡次，若核故障頻繁出現，清更挽控制 

器井通知「方。 

16 �屯机反拝 �夫囲系統屯源，30秒后重眉系統，若仇不能正常工作， 
清更換控制器井通知「方。 

17 �HMI51模写 �夫陶系統屯源，30秒后重眉系統，若仇不能正常工作， 
EEPROM故障 �清更換控制器井通知「方。 

18 �屯机辻栽 �夫囲系銃屯源，30秒后重眉系統，若仇不能正常工作， 
清更換控制器井通知「方。 

19 �少油振替 �拾計粁部分加油，井将P22参数段宣カ4000，特上次加 
油后工作吋阿麦位；也可以按P健夫閉叔菅，姓妓使用。 
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Preface

PleaSe　read �thi＄．manua �lca帽hlhalso �W托h 

△ �CAUTION： �帽Iatdman thecontrolk COn廿dkr �ualfbrthem LForinsb＝ PrOPerlyan �achinerybefbre ngandq叩椚鵬n d朗鵬吋．qua �uSe gthe l粥ed 

PerSOnnela �rerequired． � � 

This productis designed br specified SeWlng n闇にhineS and

muStnOtbeusedbrotherpurTMeS．

ffyou have any problem or any comment，PIease fbelfrce to

COntaCtuS．

l｝AJJthein＄tmdjoTmaAedYjthSign△mustbeabdLbfyobSe”edor

executed；OtherwlSe，Permliqjurie＄Orrjsktothemachinemightoccur」

2）　ThiSPrOductshouIdbeim細目edandoperatedbypersMtSYithapprOPriate

trajningonJy1

3）　Bo血相COnnOdingpoworSu押吋○即血topowor＄OurC鯖，鵬ne辞§湖畔tOmak●

SLJre伽atthepowervoぬgei＄indtera叩eindicatedontheproductnamopl鵬．

4I NakeSuretOmOVeyOurfbtarYayfromthepedaISWhikpoweron．

5）△Tb，n。fFth叩。W．nnd，W。，。PIJgp，i。，t。th．bJb鵬q叩．．．6．。S：

J Connectingordisconnecdnganyconnector＄OntbcontroJbox；
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Fig．3・1

△ �En＄urea”powercord，Signalwireandgroundingwirenotbe Pre＄Sedbyothermatterorover～isted，andnotbetooc10Se 

CAUT10N �tobeltandbeltwheeI，keep3cmJiSbncefbr＄afbtyl 

AlOJ220Vpowerfroma30J380VPowerSOurCeConnectjon（SeeFig．3・2）：

△ CAUTION ��lftheSyStemhavenoNeutralpoint，thenthisservomotoriS 
notSuitabIefbrthisconnection． 

≡＝C �削j幸壷澤田：鮎弛音感h抒￥蟹∴蒋洞野 ���� �関翼 �雨両　室 

告．．㌦ ����…‘転義　　　　　　　　　　　　　　　■■■■‖陀 
十 

l lも盛逮 1ヽ　′ ・h・叫：dレ㌧〟 ���� �����；も蜜 柑’加こ、■　一■管．T 

銅やu恕懐手　　　　もて！ ��� �ら寧 ���� � �副評監 

当‾ ��� �喧■T ���� � 

騒ぎ � ��藍・■・■・・’：・‥嶋 ���：・′ 　′： � �　“ ��� 

Fig．3－2
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l RepalnngOrdojnganymechanicalaqjustment；

L Threadjngneedleorral＄lngthemachinearm；

■　MachineisoLJtOfwork．

6）　MakeSuretOfastenaHthefastenersfirmlyinthecontr01boxespriortothe

OPerationofthesydem．

7）　AJlowanhterval0fatLea＄t30SeCOndsbeforerepaperingthe＄yStemabrpowerofF．

8）　RepairS and mairrtenance work may be carried out by＄PeCiat trained

electronictechnician＄．

9）　AnthereplacementpartsbrrepairjngmuStbeprovidedorapprovedbythe

manuhCturer」

10）ThecontroHermuStbefirmryconnectedtoaproperlygroundedoutlet．

BeSuretOCO �nnectthecontro”ertoa �PrOPerlygr �Ounded 

△cAUTION… �○此什the may川nahig �groundingconnectioni hriskofrecelVlnga＄e �SnOtSeCUre 鵬ousel桝濾dc �d，yOu Shock， 

and廿帽COntrO �”ermayoperateabnorm �ally」 � 

1．Productlntroduction

l．10verview

These SeriesDigitalACServoSystem，themotorandthecontro‖erareseparately

mountedonthesamebracket，PrOVidingaveryflexibIemountingsolutionfbrcustomers．

TheSyStemCanbeeasilyconfigured鵬thdi飴rentmotorstomatchwithvarioussewlng

machines，SUChasIockstitch，dueトneedlelockstitch，heavyduty，anddirect－drivensewing

machines．Thesolenoid outputsareovercurrentprotected，PreVenting damageofthe

COntrOIIerincaseofmis－WlnngOfextemaJaccessories．EmpIoyIngaSWitch－mOdepower

SuPPlyfbrthe sensitive controIcircuitry，the system can operate over a much wider

VOrtagerange．Side－mOuntCOnneCtOrSmaketheconnectionmorereliableandreducethe

marFunctioncauSedbyoilJeakage．

1．2Ba＄icparameters

BasicparametersofJk2000AseriesDigitalACServoSystem（SeetabJel）．

Tablel：
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4．De瓜mitionofcontrollerinterface

ConnectionsbetweencontrolboxandotheraccessoriesareiHustratedinFig．4－1．

Plugtheseconnectorsintothecorrespondingsocketsincontrolbox．

葡轟芳養 ��� 
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l �切削事i �や掬 �� 

占冠 � � ？ �凋鉢瑚 �÷掬 

き �－ �ー 

ら �－ �－ 

珊圭一藩 �抽象・李嶺 

け �闇帥頸 �l拗 
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13 �日加2 � �綿鮎三 
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Fig．4－1

★　Thedrive＆b揖tyoftheLEDjaCk‡

WhichtheratedcⅦTentis20mAandtheratedvoltageis3V

RecommendatoryLEDdiodepammeterasfollows：

VF：Min．＝3．OV，Max．＝3．6V（testconditionIF＝20mA）；

PeakForwardCurrent：Max．＝80mA；

ContinuousForwardCumnt：Max．＝35mA

持注射宅散，
r叫tllfl量r

l・‥：コL、．ミ■∴、、「＝＿

rtnl　ユ

脚美・
5戚tty Sr

も
机鼓宅篭掩震
撼細胞抱≡衰d
執海賊纏
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ControHorTypo �JK2000Al �JK2∝粗侵 

Max．SewingSpeed （r／min） �5000 

Vo旺ageRan9e �AC220±20％V　50／60Hz 

OutputPower �550W 

Max．Torque �3Nm 

Envimnment �0℃　′～　40℃ 

Themotorwayof transmission �Belt　diriYe ��Direct　drive 

2．1nstalIationlnStruCtionS

2．1MotorInsta”ation

Stepl：Mountl的ingbracket．Whenmd8rinstaHedunderthemachinetabLe，aSneeded，

todrilJholesinthefbIb鵬咽diagrams（SeeFig．2－1theexanTdefbrUSAbase

table）fbrtheinstalla触れ，rTmnt的ngbracket，

R払2・1

Step2：lnstaIlthemotor（SeeF短．2－2）ad廿entjghtenthel択ingbradくet．

Figjj

－ �� � � 
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5．Recoveryprocesslngandmaintenance
■

errOr eode �meanlng �＄01u偵on 

01 �hardwareOVerflow �慧濃艶．慧篭謂認識宗。…qt慧忠霊監 

02 �SoRwareove畑ow manuhctu℃n 

03 �野StemundeトVOltage �童青票 

04 �㌫霊芳iぎ恕 �歪等蓋 
05 �0V認諾1n 

06 �solenoidcircuit 　払ilure �詣畠等謹蓮欝憲 

07 �elee仕icalc甲Tent CheC恕C血 �監護盟：器還還芦……潔息S麗崇 

08 �lockedmotorroller �繋露誓賽 
manufacturer． 

09 �brakecircuitfailure �垂謹選慧琵 

10 �HMIcomication �慧遥次式0℃慧i篭臨諾思。C許慧忠霊 
hiluI℃ �謡慧・監禁怨霊WO止・PleaLSCrePlacethecon仕011erand 

11 �machineheadneedle POSitionlngfailure �Checkif　the　connection　hne　bctween　machine　head 

還遠　望蓋　穿穿　品品苛苛慧遮怒 
12 �m3纏農le �慧謡慧電器是認盈；悪霊慧悪霊諾意t 

Page70f8

J

2，2ControllerlnstaIla厄on

Ill rl rJ一

江≡≡雲≡日医『
Flg．2・3

2．3ControJlershapedimension

→ � �� � � � 

Rg．24

3．PowerConnectionandGrounding

Groundwire（Green／yelk）W）mustbegrounded．Usethecorrectconnectorand

extensionwirewhenconnechggroundwiretoEarthandsecureittightIy（SeeFig・3－1）・

Page40f8

13 �MotorHALLfailure �整芸蔓懇望慧琵琶憲誤器悪態 manuhcmrer． 

14 �DSPRea踊ik EEPROMhilure �誌詫浩慧㌫忠霊認諾WO止， 

15 �Mo紆 �窪監野望竃憲憲憲態竃 

16 �Motorreversion �夏怒浩慧慧謂芸書芸豊認悪霊慧慧禁，if themanuhchren 

17 �HMI51Rea踊ite EEPROMhilure �夏忠濃艶笠置謁禁認温悪慧詣禁，if themanufhcturer． 

lS �Motoroverload �芸怒濃艶慧ぎ蒜書芸豊認温忠慧慧禁，if themanuhcmrer」 

19 �Lackoroilalam �琵完蓋還還露盤護憲警還箪 
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HMI操作参数表

1．参数侍葡方式

1）下持参数（自操作画板向控制器侍参数）；

2）上持参数（自控制器向操作画板持参数）。

第一歩‥在操作員模式下，先按下旦鍵不放∴再按室

要求壕入技木員没量的密偶。
もと；′！

第二歩：

液晶会昆示Pd一日ロロロ，

戦

∵軌撃撃攣∵竺竺㌢

輸入密約，然后按下禦乱知果密碍正碗（国中

示例密偶力1234），即退入技木員模式，否則退回到操作員模式。

喜く！こ′　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　いべ†咄

第三歩： 来改変技木員参教索引至【61】，使用最后

更改恢夏値，迭〟1〝力下持参数，迭〟2〝海上持参数。

さ杉と

三竿三1■‾丁二三去

2．恢夏屯控「家出「参数

第一歩‥在操作員模式下，先按下漂麺不放，再

要求鍵入技木炭没量的密構。

第1頁共4頁

，液晶会昆示Pd一口田口田，

第四歩：碗臥参数輸入元渓后，按住戸、鍵不劫，亘至操作画板江灯常亮或翁鴫器族

的一声之后，松汗芦壕，操作画板和整↑系統即恢夏到出「浪量状恋。
ヽ（二l、1

3．恢夏用戸自定叉出「参数

使用操作画板参数【63】可将当前用戸没量的↑性化参数作知日定父参数，操作方法

如下：

第一歩；在操作員模式下，先按下強健不放，再按藩鍵，液晶会屋示Pd一〇〇〇ロ，

要求健入技木貝俊宜的密碑。
∵・■IJ

●　　　　　　　　　　　　　　　　　　　◎

第二歩…使用后四↑㊨敏和㊥鍵輸入密軋然后按下風乱効果密駒正桶，即退入

技木炭模式，否則退回到操作員模式。

ヽ

第三歩

Pd…ほ誘く・す1 、ノ鰻鵠
’雪

戸で．室コヨとj LL⊥健二も空

耳一三＿肴扇兢

使用第一↑和第二↑⑯鍵和魯鍵来改変技木員参数索引至【63】使用最

蒋数値改力1或2。

：退室ブヨ1則居室 参数的肘候使用的就是1．没量力2別伝簸l 辞せトH「二象

数的肘候使用的就是2。

第四歩‥按住空海5秒辞左石以后，操作面板和整↑系統即可蒋当前参敷浪量定文

第3東共4頁

釣か鶏Ⅸ犯

薄さ薫箪画

第二歩‥使用后四↑㊨酎0車線輸入密構，然后按下華乱効果密碍正鵠（雷中

示例密碍力1234），即泣入技木炭模式，否則退団到操作員模式。

来改変技木員参数索引至【62】，使用后

更改成屯控「家提供的出「参数恢夏値：

「家（悉克） �型号 �360銭参数恢麦 �180銭参数恢麦 

1 �硯利ⅠⅠ �2001 �・9201 

2 �迅利ⅠⅠⅠ �2003 �9203 

3 �8995計送料 �2006 �9206 

4 �双計五号区（58450CD－005） �2007 �9207 

5 �硯利ⅠトYUKI �2002 �9202 

6 �迅利ⅠⅠトYUKI �2004 �9204 

7 �8995計送料一YUKI �2005 �9205 

8 �硯利ⅠトYUKI（厚料） �2008 �9208 

9 �迅利ⅠⅠⅠ－YUKI（厚料） �2009 �9209 

10 �厚料机 �5100 � 

ら2－200【

l⊥どよヾ廿で

折王七二均玩】
注擾基材函
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淘用戸自定文恢夏出「参数。

当系統因参激浪量等致控制系統出堵肘，用戸可以使用日定文的恢夏出「参数調整

近来，操作方法同恢夏亀控「家出「参教〝説明一梓，溜系統員参数【62】更改淘1或

2，族按且鍵5秒坤以后，系統会恢夏至用戸自定又的参数竣量。

注意事項：

1、　上屯后操作画板収下侍操作員模式的参数，不会主功下侍技木員弓系統員的参数。受口黒磯定要下侍一

次全書参数，可以通運技木員参数【61】主劫下侍操作面板中的全部当前活功参教。

2、　知果要恢裏操作画板中保存的其他参教，需通運技木員参数【62】激活力当前活功参教，井主劫下侍。

3、　単↑参数修改完后，操作面板碑臥咳参数修改后的値弓修改前不同肘，オ下侍咳参教。

4、恢夏出「参数之后，系統最好重新上亀夏位一次。

4．拾圧脚功能

帝有給圧脚功能的机失戸品肘，需要将拾圧脚功能汗后，即修改系統員P44参数至200

即可，如下所示：

1）按下控鍵不放，再按 鍵：通運壕入正碗密碍造入系統員参激浪量模式；

2）将参数号調整到44，再将44号参数値調整到200；
‥′　　ノ

才．∴竿、i

白こき悪さ●・宗一1－′tJJ二や

3）按P鍵退出系統貝参数没宣模式。
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IIMIPARAMETERTABLE

l．TransIatingParameter

l）Down10adparameters（thepanelwiLIparameterfrompaneltocontroller）；

2）Uploadparameters（thepanelw‖parameterfromcontroHertopanel）・

st。Pl‥U。d。，。P。，at。，m。d。，P，。SS観。d㊦k。yS，LCDPd－OBOO；uSertyPethe

PaSSPO托．

st。P2：Th。PaSSW。，dis。nt。，。dusi。gth。Iastfb。巌。ySa。d執。yS，thenpressB

key・Ifthepasswordiscorrect，enterintothetechnicianmode・OrreturntOthe

OPeratOrmOde．

S．。P3：Chang。th。t。Ch。icianparam。te，Si。d。Xt。【61】byth。R，Standth。S。C。nd㊨

k。yand執。y。。d。，t。Ch。icianm。d。，thenpr。SS撚keytosetparameter．The

vaI。。ischang。dl。，2byth。Iast㊨k。ySa。d執。yS．Th。1isd。WnIoad

Parameter；The2isuploadparameter・

叫壬！

雷．‥、∴．・’．彗y

i、王簑蒜．1・㍑電一義

‘

2．ReStOreStOragePararneterforfactoryofcontrol

Stepl：Underoperatormode，PreSS祝禦and

PaSSPOrt．

keys，LCDPd－0080；uSertyPethe

第1頁共4頁

SyStemreStOreStOrageParameter・

‡tj．1

3．RestoredefaultuSer’SOWnParameter

Theparameter【63】ofHMLcanbeusedtosetthecustomer’sownparameters，

fb＝owIngmethodsofoperation：

Stepl：Underoperatormode，PreSS麿and

totyp畠thepassport・

keys．LCDPd－ロ000；yOurequired

press麿key．lfthepassword

returntotheoperatormode．

藍語義嘉ノコ棄揖摘

step2：Thepesswordisenteredusingthelastfbur㊨keysand争keys－then

iscorrect，enterintothetechnician mode，Or

ヽ　　　ノ

Step3：Change the technician parametersindex to【63】by the first and the

s。C。。d争k。yand軌ey。。d。，t。Chnicianm。de，thenpress埜鮎ytoset

paraT？ter・Thevalueischangedlor2bytheLast㊨keyand執eys・

i

Note：Whenitsetl，thefollow－uPtOtheusertocustomizetheparameterisusedl；Whenit

set2，the　follow－uPtOtheusertocustomizetheparameterisused2・

Step4：Press妻妾keykeep5second，HMIandthewhoIesystemw‖thecurrent

ParameterSetreStOrtheusertocustomizestorageparameter・

WhentheparametercausetothecontroIsystemerror，theusercanrestorethe

第3頁共4頁

sbp2：The讐君SWOrdisenteTedusingthelastbur㊨keysand争keys・then

press麿key．Ifthepasswordiscorrect，enterintothetechnicianmode，Or

returntotheoperatormode．

▲鴇

Step3：Change the technician parametersindex to【62】by the first and the

s。C。nd㊨keya。d魯k。y。。d。，t。Chnicianm。d。，th。。P，eSS車keytoset

Parameter・RestorestorageparameterfbrfactoryofcontroIcanbechangedby

th。I。St加療k。ySand執。yS，Us。a‖yit・sfb。rbit． 

F訓戒○けりa¢k） �Mod01 �36ORocov馴YPa帽mOtOr �180 Ro¢OVOY ParさmOt01 

1 �ShiHoyH �2001 �9201 

2 �ShirloyH �2003 �9203 

3 �8995needtefbed �2006 �9206 

4 �Doub暮eneed暮edirectdrive （58450CD－005） �2007 �9207 

5 �Shi鵬ylトYUKt �2002 �9202 

6 �ShirkyllトYUKt �2004 �9204 

7 �8995needIefbed－YUK暮 �2005 �9205 

8 �ShirleylトYUKIThickmaterial �2008 �9208 

9 �ShirleyllトYUKlThickrnaterial �2009 �9209 

10 �Thickmaterialmachine（AS58） �5100 � 

キ　ーi－

Step4：the parameterconfirms correct，

腰浮鞭㌘三雲誓　こ拙く髄㊦

㍉IH、：丸UJ

preSS勲key untilthe redlightofHMlare

bright or buzz produces aIongloud，release
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華k。y；HMlandth。Whole

CuStOmOftheparameters，themethodsofoperationas“4・1Restorestorageparameter

fbrfhctoryofcontroI”．Theparameter【62】ischangedlor2，Press選鉱eykeep5

SeCOndagain，thesystemwiIIrestoretheusertocustomizestorageparameter・

Noto：

1、A鮎rpoweron，HMIonlydow血｝adoperatornodeparameter，butnottcchicianandadmimistratt．r

parameter・Ifallparameterisneeded，teChici仙Parameter6lcanuSedtodownloadallcurrentworkhg

pammeterorHMI50・

2、IfrestoreotherparameterOfHMstorage，tCChnician62canbeusedtomakeitcurrentworkingparameter・

anddownloadinitiative．

3、A鮎rslngleparametermOdi鮎ation，HMIwilldownloadthevaluethatisdi触ntwith01dvalueof

parameter・

4、　RecoverdefhultparameterS，thesystemthebestintheclearonceagaln・

4．footlifterfunction

with fbotLifterfunction ofhead－mdchine products，itneedsto beopened，Which

modifythesystemP44parametert0200‥
．・■1■ヽ、、■・＞

1）Pressも慧and keys，uSer tyPe the correct passpo止to entry administrator

mode，LCDPd－0880．

2）Thefirstparameterisadjustedto44，then44parameterisadjustedto200；
‘、rt’

3）Press麿keytoexitadministratormode．

ノ＼　　ヽ

鵡箸∫

′ず躇灯

≦○：こTI

亘●王立やI
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