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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten missen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Geféahrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmaflinahmen nicht getroffen werden.

/\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmaflinahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT
bedeutet, dass eine leichte Korperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmallinahmen
nicht getroffen werden.

ACHTUNG
bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen
werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefédhrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hdchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusatzlich eine Warnung vor Sachschaden angefligt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdérige Produkt/System darf nur von fir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehdrigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung beféhigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgeméBer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fiir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfélle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
mussen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemafien Transport, sachgemafe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen missen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehérigen Dokumentationen missen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kbnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fir

deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung
keine Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmafig Uberpruft, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.
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Sicherheitshinweise

Dieses Handbuch beschreibt, wie Sie den Umrichter SINAMICS G120 mit Control Unit
CU250S-2 installieren und in Betrieb nehmen.

Was bedeuten die Symbole im Handbuch?

|:>1 Hier beginnt eine Handlungsanweisung.
2

] Hier endet die Handlungsanweisung.

Up- und Downgrade der Firmware

Méglichkeiten zum Up- und Downgrade der Firmware finden Sie im Internet unter
http://support.automation.siemens.com/WWW/news/de/67364620
(http://support.automation.siemens.com/WW/news/de/67364620).

Lizenzbedingungen des OSS-Codes auf einen PC (ibertragen

Der Umrichter enthélt Open Source Software (OSS). Die OSS-Lizenzbedingungen sind im
Umrichter gespeichert.

Vorgehen
|:>1 Um die OSS-Lizenzbedingungen vom Umrichter auf einen PC zu Ubertragen, gehen Sie
2 folgendermaRen vor:

1. Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters aus.

2. Stecken Sie eine leere Speicherkarte in den Karten-Slot des Umrichters. Siehe auch
Abschnitte:

— Werkzeuge zur Inbetriebnahme des Umrichters (Seite 33)
— Ubersicht der Schnittstellen (Seite 22)
3. Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters ein.
4. Warten Sie 30 Sekunden nach dem Einschalten der Spannung.
Der Umrichter schreibt in dieser Zeit die Datei "Read_0OSS.ZIP" auf die Speicherkarte.
5. Schalten Sie die Stromversorgung des Umrichters aus.
6. Ziehen Sie die Karte aus dem Umrichter.
7. Laden Sie die Datei Uber einen Kartenleser in einen PC.

] Sie haben die OSS-Lizenzbedingungen vom Umrichter auf einen PC Ubertragen.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
6 Getting Started, 10/2013, FW V4.6, ASE32899990A AA
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Sicherheitshinweise 1

Bestimmungsgemale Verwendung

Der in diesem Handbuch beschriebene Umrichter ist ein Gerat zur Ansteuerung eines
Drehstrom-Asynchronmotors oder eines Synchronmotors. Der Umrichter ist zum Einbau in
elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt.

Der Umrichter ist fir den industriellen und gewerblichen Einsatz in Industrienetzen
zugelassen. Der Einsatz in ¢ffentlichen Netzen erfordert zusatzliche MalRnahmen.

Entnehmen Sie die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen dem
Typenschild und der Betriebsanleitung.

1.1 Aligemeine Sicherheitshinweise

/\GEFAHR

Lebensgefahr durch unter Spannung stehende Teile und andere Energiequellen
Beim Berthren unter Spannung stehender Teile erleiden Sie Tod oder schwere
Verletzungen.

e Arbeiten Sie an elektrischen Geraten nur, wenn Sie dafiir qualifiziert sind.

o Halten Sie bei allen Arbeiten die landesspezifischen Sicherheitsregeln ein.

Generell gelten sechs Schritte zum Herstellen von Sicherheit:

1. Bereiten Sie das Abschalten vor und informieren Sie alle Beteiligten, die von dem
Vorgang betroffen sind.

2. Schalten Sie die Maschine spannungsfrei.
— Schalten Sie die Maschine ab.
— Warten Sie die Entladezeit ab, die auf den Warnschildern genannt ist.

— Prifen Sie die Spannungsfreiheit von Leiter gegen Leiter und Leiter gegen
Schutzleiter.

— Prifen Sie, ob vorhandene Hilfsspannungskreise spannungsfrei sind.
— Stellen Sie sicher, dass sich Motoren nicht bewegen kénnen.

3. ldentifizieren Sie alle weiteren geféhrlichen Energiequellen, z. B. Druckluft, Hydraulik
oder Wasser.

4. Isolieren oder neutralisieren Sie alle gefahrlichen Energiequellen, z. B. durch das
SchlieRen von Schaltern, das Erden oder KurzschlieRen oder das Schlie3en von
Ventilen.

5. Sichern Sie die Energiequellen gegen Wiedereinschalten.

6. Vergewissern Sie sich, dass die Maschine vollig verriegelt ist ... und dass Sie die
richtige Maschine haben.

Nach Abschluss der Arbeiten stellen Sie die Betriebsbereitschaft in umgekehrter
Reihenfolge wieder her.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch gefahrliche Spannung beim Anschluss einer nicht geeigneten
Stromversorgung

Beim Beruhren unter Spannung stehender Teile kbnnen Sie im Fehlerfall Tod oder schwere
Verletzungen erleiden.

e Verwenden Sie flr alle Anschliisse und Klemmen der Elektronikbaugruppen nur
Stromversorgungen, die SELV- (Safety Extra Low Voltage) oder PELV- (Protective
Extra Low Voltage) Ausgangsspannungen zur Verfligung stellen.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch Beriihrung unter Spannung stehender Teile bei beschédigten Geraten

Unsachgemalie Behandlung von Geraten kann zu deren Beschadigung fihren.
Bei beschadigten Geraten kénnen gefahrliche Spannungen am Gehause oder an
freiliegenden Bauteilen anliegen.

e Halten Sie bei Transport, Lagerung und Betrieb die in den technischen Daten
angegebenen Grenzwerte ein.

e Verwenden Sie keine beschadigten Geréate.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag bei nicht aufgelegten Leitungsschirmen

Durch kapazitive Uberkopplung kénnen lebensgefahrliche Beriihnrspannungen bei nicht
aufgelegten Leitungsschirmen entstehen.

e Legen Sie Leitungsschirme und nicht benutzte Adern von Leistungsleitungen (z. B.
Bremsadern) mindestens einseitig auf geerdetes Gehausepotenzial auf.

AWARNUNG
Lebensgefahr durch elektrischen Schlag bei fehlender Erdung

Bei fehlendem oder fehlerhaft ausgefiihrtem Schutzleiteranschluss von Geraten mit
Schutzklasse | kbnnen hohe Spannungen an offen liegenden Teilen anliegen, die bei
Berlihren zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren kénnen.

e Erden Sie das Gerat vorschriftsmanig.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag beim Trennen von Steckverbindungen im Betrieb

Beim Trennen von Steckverbindungen im Betrieb kdnnen Lichtbégen zu schweren
Verletzungen oder Tod fiihren.

o Offnen Sie die Steckverbindungen nur im spannungsfreien Zustand, sofern sie nicht
ausdricklich zum Trennen im Betrieb freigegeben sind.

/N\WARNUNG

Lebensgefahr durch Brandausbreitung bei unzureichenden Gehausen

Durch Feuer und Rauchentwicklung kdnnen schwere Personen- oder Sachschaden
auftreten.

e Bauen Sie Gerate ohne Schutzgehause derart in einem Metallschaltschrank ein (bzw.
schitzen Sie das Gerat durch eine andere gleichwertige Mallnahme), dass der Kontakt
mit Feuer innerhalb und auf3erhalb des Gerates verhindert wird.

e \Wahlen Sie zusatzlich den Aufstellort so, dass im Brandfall eine unkontrollierte
Rauchausbreitung vermieden wird.

o Stellen Sie sicher, dass Rauch Uber vorgesehene Wege entweichen kann.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch unerwartete Bewegung von Maschinen beim Einsatz mobiler
Funkgerate oder Mobiltelefone

Bei Einsatz von mobilen Funkgeraten oder Mobiltelefonen mit einer Sendeleistung > 1 W
naher als ca. 2 m an den Komponenten kénnen Funktionsstérungen der Gerate auftreten,
die Einfluss auf die funktionale Sicherheit von Maschinen haben und somit Menschen
gefahrden oder Sachschaden verursachen kénnen.

e Schalten Sie Funkgerate oder Mobiltelefone in unmittelbarer Nahe der Komponenten
aus.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch Brand des Motors bei Uberlastung der Isolation

Bei einem Erdschluss in einem IT-Netz entsteht eine héhere Belastung der Motorisolation.
Mégliche Folge ist ein Versagen der Isolation mit Personengefdhrdung durch
Rauchentwicklung und Brand.

e Verwenden Sie eine Uberwachungseinrichtung, die einen Isolationsfehler meldet.

e Beseitigen Sie den Fehler so schnell wie méglich, um die Motorisolation nicht zu
Uberlasten.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

AWARNUNG
Lebensgefahr durch Brand bei Uberhitzung wegen unzureichender Liiftungsfreirdume

Unzureichende Liiftungsfreirdume kénnen zu Uberhitzung mit Personengefahrdung durch
Rauchentwicklung und Brand fiihren. Weiterhin kénnen erhdhte Ausfalle und verkiirzte
Lebensdauer von Geréten / Systemen auftreten.

e Halten Sie unbedingt die fiir die jeweilige Komponente angegebenen Mindestabstande
als Luftungsfreirdume ein. Diese finden Sie in Mal3bildern bzw. in den
"Produktspezifischen Sicherheitshinweisen" am Beginn des jeweiligen Kapitels.

/I\WARNUNG

Unfallgefahr durch fehlende oder unleserliche Warnschilder

Fehlende oder unleserliche Warnschilder kdnnen Unfalle mit Todesfolge oder mit schweren
Verletzungen auslésen.

 Uberpriifen Sie die Vollstandigkeit der Warnschilder an Hand der Dokumentation.

e Bringen Sie auf den Komponenten fehlende Warnschilder, gegebenenfalls in der
jeweiligen Landessprache, an.

e Ersetzen Sie unleserliche Warnschilder.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch inaktive Safety-Funktionen

Inaktive oder nicht angepasste Safety-Funktionen kénnen Funktionsstérungen an
Maschinen auslésen, die zu schweren Verletzungen oder Tod fiihren kdnnen.

e Beachten Sie vor der Inbetriebnahme die Informationen in der zugehdrigen
Produktdokumentation.

o Flhren Sie fur sicherheitsrelevante Funktionen eine Sicherheitsbetrachtung des
Gesamtsystems inklusive aller sicherheitsrelevanten Komponenten durch.

e Stellen Sie durch entsprechende Parametrierung sicher, dass die angewendeten
Sicherheitsfunktionen an Ihre Antriebs- und Automatisierungsaufgabe angepasst und
aktiviert sind.

e Flhren Sie einen Funktionstest durch.

e Setzen Sie Ihre Anlage erst dann produktiv ein, nachdem Sie den korrekten Ablauf der
sicherheitsrelevanten Funktionen sichergestellt haben.

Hinweis
Wichtige Sicherheitshinweise zu Safety-Funktionen

Sofern Sie Safety-Funktionen nutzen wollen, beachten Sie unbedingt die
Sicherheitshinweise in den Safety-Handblchern.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise
1.2 Sicherheitshinweise zu elektromagnetischen Feldern (EMF)

1.2 Sicherheitshinweise zu elektromagnetischen Feldern (EMF)

AWARNUNG
Lebensgefahr durch elektromagnetische Felder

Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter, Motoren
erzeugen beim Betrieb Elektromagnetische Felder (EMF).

Dadurch sind insbesondere Personen mit Herzschrittmachern oder Implantaten gefahrdet,
die sich in unmittelbarer Néhe der Gerate/Systeme aufhalten.

e Halten Sie mindestens 2 m Abstand ein.

1.3 Umgang mit Elektrostatisch gefahrdeten Bauelementen (EGB)

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB) sind Einzelbauteile, integrierte Schaltungen,
Baugruppen oder Geréate, die durch elektrostatische Felder oder elektrostatische
Entladungen beschadigt werden kénnen.

ACHTUNG
& Schadigung durch elektrische Felder oder elektrostatische Entladung

Elektrische Felder oder elektrostatische Entladung kénnen Funktionsstérungen durch
geschadigte Einzelbauteile, integrierte Schaltungen, Baugruppen oder Gerate verursachen.
e Verpacken, lagern, transportieren und versenden Sie elektronische Bauteile,
Baugruppen oder Gerate nur in der Original-Produktverpackung oder in anderen
geeigneten Materialien, z. B. leitfahigem Schaumgummi oder Aluminiumfolie.
e Beruhren Sie Bauteile, Baugruppen und Gerate nur dann, wenn Sie durch eine der
folgenden MalRnahmen geerdet sind:
— Tragen eines EGB-Armbands
— Tragen von EGB-Schuhen oder EGB-Erdungsstreifen in EGB-Bereichen mit
leitfahigem FulRboden
e Legen Sie elektronische Bauteile, Baugruppen oder Gerate nur auf leitfahigen

Unterlagen ab (Tisch mit EGB-Auflage, leitfahigem EGB-Schaumstoff, EGB-
Verpackungsbeutel, EGB-Transportbehélter).

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
Getting Started, 10/2013, FW V4.6, ASE32899990A AA 11



Sicherheitshinweise

1.4 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

1.4 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

Die Komponenten fiir Steuerung und Antrieb eines Antriebssystems sind fir den
industriellen und gewerblichen Einsatz in Industrienetzen zugelassen. Der Einsatz in
offentlichen Netzen erfordert eine andere Projektierung und / oder zusétzliche Malnhahmen.

Der Betrieb dieser Komponenten ist nur in geschlossenen Gehausen oder in
Ubergeordneten Schaltschranken mit geschlossenen Schutzabdeckungen unter Anwendung
samtlicher Schutzeinrichtungen zulassig.

Der Umgang mit diesen Komponenten ist nur qualifiziertem und eingewiesenem
Fachpersonal gestattet, das alle Sicherheitshinweise auf den Komponenten und in der
zugehoérenden Technischen Anwenderdokumentation kennt und einhalt.

Der Maschinenhersteller muss bei der gemaf entsprechenden lokalen Vorschriften (z. B.
EG-Maschinenrichtlinie) durchzufihrenden Beurteilung des Risikos seiner Maschine
folgende von den Komponenten fiir Steuerung und Antrieb eines Antriebssystems
ausgehende Restrisiken berlicksichtigen:

1. Ungewollte Bewegungen angetriebener Maschinenteile bei Inbetriebnahme, Betrieb,
Instandhaltung und Reparatur z. B. durch

— HW-und / oder SW-Fehler in Sensorik, Steuerung, Aktorik und Verbindungstechnik
— Reaktionszeiten der Steuerung und des Antriebs

— Betrieb und / oder Umgebungsbedingungen aul3erhalb der Spezifikation

— Betauung / leitfahige Verschmutzung

— Fehler bei der Parametrierung, Programmierung, Verdrahtung und Montage

— Benutzung von Funkgeraten / Mobiltelefonen in unmittelbarer Néhe der Steuerung
— Fremdeinwirkungen / Beschadigungen

2. Im Fehlerfall kann es innerhalb und au3erhalb des Umrichters zu auRergewdhnlich hohen
Temperaturen, einschliellich eines offenen Feuers, sowie Emissionen von Licht,
Gerauschen, Partikeln, Gasen etc. kommen, z. B.:

— Bauelementeversagen

— Software-Fehler

— Betrieb und / oder Umgebungsbedingungen auf3erhalb der Spezifikation
— Fremdeinwirkungen / Beschadigungen

Umrichter der Schutzart Open Type / IP20 missen derart in einem Metallschaltschrank
eingebaut (oder durch eine andere gleichwertige Mallnahme geschuitzt) werden, dass der
Kontakt mit Feuer innerhalb und auf3erhalb des Umrichters verhindert wird.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise
1.4 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

3. Geféahrliche BerUhrspannungen z. B. durch
— Bauelementeversagen
— Influenz bei elektrostatischen Aufladungen
— Induktion von Spannungen bei bewegten Motoren
— Betrieb und / oder Umgebungsbedingungen aul3erhalb der Spezifikation
— Betauung / leitfahige Verschmutzung
— Fremdeinwirkungen / Beschadigungen

4. Betriebsmalige elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder, die z. B. fur
Trager von Herzschrittmachern, Implantaten oder metallischen Gegenstanden bei
unzureichendem Abstand geféhrlich sein kdnnen

5. Freisetzung umweltbelastender Stoffe und Emissionen bei unsachgemaflem Betrieb
und / oder bei unsachgemafier Entsorgung von Komponenten

Hinweis
Die Komponenten miissen gegen leitfahige Verschmutzung geschiitzt werden, z. B. durch
Einbau in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54 nach IEC 60529 bzw. NEMA 12.

Unter der Voraussetzung, dass am Aufstellort das Auftreten von leitfahigen
Verschmutzungen ausgeschlossen werden kann, ist auch eine entsprechend geringere
Schutzart des Schaltschranks zulassig.

Weitergehende Informationen zu den Restrisiken, die von den Komponenten eines
Antriebssystems ausgehen, finden Sie in den zutreffenden Kapiteln der Technischen
Anwenderdokumentation.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Sicherheitshinweise

1.4 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Aufbau des Umrichters 2

2.1 Den Umrichter identifizieren

Hauptkomponenten des Umrichters

. P4 Power Module
Jgder SINAMICS_. G120—_Umr|chter besteht aus ! ity
einer Control Unit und einem Power Module.

¢ Die Control Unit steuert und Gberwacht das

Power Module und den angeschlossenen
Motor.

e Die Power Module stehen fir Motoren in
einem Leistungsbereich von 0,37 kW bis
250 kW zur Verfugung.

Control Unit

—
=
—
—]
—
=
=
=
=
o
=
=]
—
=
=
=
=
=
=

Auf dem Typenschild des Power Modules (D) finden Sie unter anderem die folgenden

Daten:

® Bezeichnung: z. B. Power Module 240

® Technische Daten: Spannung, Strom und Leistung

e Bestellnummer: z. B. 6SL3224-0BE13-7UAQ

® \ersion: z. B. A02

Auf dem Typenschild der Control Unit (@) finden Sie unter anderem die folgenden Daten:
® Bezeichnung: z. B. Control Unit CU250S-2 DP

e Bestellnummer: z. B. 6SL3246-0BA22-1PAOQ

e Version: z. B. 02 (Hardware) 4.6 (Firmware)

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Aufbau des Umrichters

2.2 Control Units

2.2

2.3

Control Units

Die Control Units CU250S-2 unterscheiden sich untereinander in Bezug auf die Art der

Feldbusse.
Bezeichnung Bestellnummer Feldbus

= CU250S-2 6SL3246-0BA22-1BA0 uss,
— Modbus RTU
’g"" CU250S-2 DP 6SL3246-0BA22-1PAO PROFIBUS DP
::__:.;_.' CU250S-2 PN 6SL3246-0BA22-1FA0 PROFINET IO,
= EtherNet/IP
% CU250S-2 CAN 6SL3246-0BA22-1CA0 CANopen

Power Module

PM340, 1 AC 200 V - Einsatzgebiet Standardanwendungen

Sie durfen die Control Unit mit den folgenden Power Modulen
betreiben:

e PM240 (3 AC 400 V fur Standardanwendungen mit
Widerstandsbremsung)

e PM240-2 (3 AC 400 V fir Standardanwendungen mit
Widerstandsbremsung, 2. Generation)
in Schutzart IP20 und Push Through (PT)

e PM340 (1 AC 200 V mit Widerstandsbremsung)

e PM250 (3 AC 400 V mit Netzriickspeisung)

e PM260 (3 AC 690 V mit Netzriickspeisung)

Die Power Module PM340 gibt es ohne Filter oder mit integriertem Netzfilter Klasse A in der
Schutzart IP20. Die PM340 ermdglichen dynamisches Bremsen Uber einen externen

Bremswiderstand.

Bestellnummernbereich: 6SL3210-1SB1...

Baugréfle FSA FSB FSC FSD FSE FSF FSGX
Leistungsbereich (kW) 0,12 ...0,75 -- -- - - - -—-
Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Aufbau des Umrichters
2.3 Power Module

PM240, 3 AC 400 V - Einsatzgebiet Standardanwendungen

Die Power Module PM240 gibt es ohne Filter oder mit integriertem Netzfilter Klasse A in der
Schutzart IP20. Die PM240 ermoglicht dynamisches Bremsen mit einem externen
Bremswiderstand.

Bestellnummernbereich: 6SL3224-0BE... und 6SL3224-0XE...

BaugréRe FSA FSB FSC FSD FSE FSF FSGX
Leistungsbereich (kW) 037..15| 22...4 | 75..15 | 185...30 | 37...45 |55...132| 160 ... 250

PM240-2, 3 AC 400 V - Einsatzgebiet Standardanwendungen, 2. Generation

Die Power Module PM240-2 gibt es ohne Filter oder mit integriertem NetZzfilter Klasse A. Die
PM240-2 ermdglichen dynamisches Bremsen Uber einen externen Bremswiderstand.

Bestellnummernbereich: e |P20: 6SL3210-1PE...
e Push through 6SL3211-1PE...
Baugréfle FSA
Leistungsbereich (kW), IP20 0,55...3
Leistungsbereich (kW), PT 22..3

PM250, 3 AC 400 V - Einsatzgebiet Anwendungen mit Netzriickspeisung

Die Power Module PM250 gibt es ohne Filter oder mit integriertem Netzfilter Klasse A in der
Schutzart IP20. Die PM250 ermdéglichen dynamisches Bremsen mit Energiertickspeisung ins
Netz.

Bestellnummernbereich, IP20: 6SL3225-0BE ...

BaugréRe FSC FSD FSE FSF
Leistungsbereich (kW) 75..15 [185...30| 37...45 55...90

PM260, 3 AC 690 V - Einsatzgebiet Anwendungen mit Netzriickspeisung

Die Power Module PM260 gibt es ohne Filter oder mit integriertem Netzfilter Klasse A in der
Schutzart IP20. Motorseitig ist ein Sinusfilter eingebaut. Die PM260 ermdéglichen
dynamisches Bremsen mit Energiertickspeisung ins Netz.

Bestellnummernbereich, IP20: 6SL3225-0BH...

Baugréfle FSD FSF
Leistungsbereich (kW) 11...18,5 | 30...55

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Aufbau des Umrichters

2.4 Umrichterkomponenten zusammenbauen

Zubehér des Umrichters

@ Power Module
@ Control Unit
@ Intelligent Operator Panel IOP

(@ Unterbaukomponente: Filter,
Drossel oder Bremswiderstand

Umrichter mit Zubehor
(Beispiel)

Fur den Umrichter gibt es folgendes Zubehor:

Operator Panel zur Inbetriebnahme und Diagnose (Basic

Operator Panel BOP-2 oder Intelligent Operator Panel

IOP).

Speicherkarten fir folgende Aufgaben:

— Sichern der Einstellungen des Umrichters auf einem
Wechselmedium.

— Lizenzierung der Funktionen "Erweiterte
Sicherheitsfunktionen" und "Einfachpositionierer".
Schirmanschlusssatz zur optimalen Schirmauflage der

angeschlossenen Leitungen.

Netzfilter zum Erreichen einer hdheren
Funkentstorklasse.

Netzdrossel zum Schutz des Umrichters in rauen
Industrienetzen.

Ausgangsdrossel zum Schutz des Umrichters bei
Motorleitungen > 50 m (geschirmt) oder > 100 m
(ungeschirmt).

Sinusfilter zum Schutz von Motoren, die fir
Umichterbetrieb ungeeignet sind, und fiir Motorleitungen
bis 300 m.

Bremswiderstand zum dynamischen Bremsen des
Motors.

Brake Relay zur Ansteuerung einer Motorhaltebremse.

24 Umrichterkomponenten zusammenbauen

CU aufstecken
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SINAMICS

CU abnehmen Operator Panel
aufstecken
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Getting Started, 10/2013, FW V4.6, ASE32899990A AA



Installieren 3

3.1 Power Module installieren

/N\WARNUNG

Lebensgefahr bei Unterbrechen des externen Schutzleiters durch hohe Ableitstréme

Der Umrichter fiihrt einen hohen Ableitstrom > 3,5 mA Uber den Schutzleiter. Das Berthren
leitfahiger Teile kann bei Unterbrechung des Schutzleiters zum Tod oder schweren
Verletzungen fihren.

e Schlielten Sie am Umrichter einen Schutzleiter an, der mindestens eine der

nachfolgenden Bedingungen erfilllt:

— Der Schutzleiter ist gegen mechanische Beschadigung geschiitzt.
Innerhalb von Schaltschranken oder geschlossenen Maschinengehausen verlegte
Leitungen gelten als ausreichend geschitzt.

— Der als Einzelleiter verlegte Schutzleiter hat einen Querschnitt 2 10 mm? Cu.

— In einem Mehraderkabel hat der Schutzleiter einen Querschnitt = 2,5 mm?2 Cu.

— Zwei parallele Schutzleiter mit gleichem Querschnitt sind installiert.

— Der Schutzleiter entspricht den 6rtlichen Vorschriften fir Ausristungen mit erhéhtem
Ableitstrom.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
Getting Started, 10/2013, FW V4.6, ASE32899990A AA 19



Installieren

3.1 Power Module installieren

3.1.1 Motor und Power Module anschlieRen

Power Module an Motor und Versorgungsnetz anschlieRen

Netzdrossel Netzfilter Power Sinusfilter oder
Module Ausgangsdrossel
— 1 ‘i 102 iy | = L1 L1 U2 1U1 ‘1 102
— V1] ' 1Vv2 L2} . ; L2' L2 V2 1V1 1Vv2
— _— T "
= 1WA = |[1TW2 L3 |8 L3 L3 w2  1wi1 1W2
PE1 ‘—;; PE2 PE| | | |PE PE ﬁ @ PE1 \‘Q PE2 /_\
Bremswiderstand Brake Relay
PE| & § |R1 CTRL
E [ o
L1 : 4[R2 S T
L2 P, % ©
L3 .-: LT
DE = )
Bild 3-1 Anschluss der Power Module PM240 und PM240-2 3AC
Netzdrossel Power Module Ausgangsdrossel
= B L U2 1U1 102
=N . N V2 1V1 ii 1V2
% w2 W1 w2
= - ::q
PE @  PE1 PE2
Bremswiderstand Brake Relay
PE E‘" ! R1 CTRL s v‘
I:1 ..
R2 2 - ﬁ
N Eé"' ‘)69#
PE iy
Bild 3-2 Anschluss der Power Module PM340 1AC

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Installieren
3.1 Power Module installieren

Netzfilter Power Sinusfilter oder
Module Ausgangsdrossel
e L1 B L1 U2 1U1 1U2
— I:*_Zki il
— L2 | L2' L2 V2 1V1 o 1V2
= 3 | | |l 13 ﬁ W2 AW e [1W2
pe| | |pE__PE 1@ PET %'% \E:% PE2 /" /\
L1 Brake Relay
L2 CTRL| &=
L3 5 y
PE [®80 H l o
Bild 3-3 Anschluss der Power Module PM250
Power Module
- L1 — )2
— L2 V2
— L3 W2
PE @
Brake Relay
L1 CTRL| gmme
;- ) ,
PE |660_|#

Bild 3-4 Anschluss der Power Module PM260

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Installieren

3.2 Conftrol Unit installieren

3.2

3.2.1

Control Unit installieren

Ubersicht der Schnittstellen

Schnittstellen auf der Front der Control Unit

22

Fir den Zugang zu den Schnittstellen auf der Front der Control Unit miissen Sie das
Operator Panel (falls vorhanden) abstecken und die Fronttiiren 6ffnen.

@
@
®

|

® ®

T?

X

ru

®7

Steckplatz fir Speicherkarte

Verbindung zum Operator Panel

Schalter fir Analogeingange

I
u

0/4 mA ... 20 mA
-10/0V ...10V

Al 1
AlO

c/Hn

Klemmenleisten

Wahl der Regelungsart

Vector
Servo

USB-Schnittstelle zur Verbindung mit einem
PC

Status-LED

RDY
BF
SAFE

Wabhl der Feldbus-Adresse: Bit6 64)M
PROFIBUS Bit 5 (32)
Uss Bit4 (16)M
Modbus RTU Bit3(8) M
CanOpen Bit2(4) M

Bit1(2) Wl
Bit0 (1) W
On Off

LNK1, nur bei PROFINET
LNKZ2, nur bei PROFINET

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Installieren

Schnittstellen auf der Unterseite der Control Unit

9 15
[ooooooo&xzmo
© 00000 0 o Geber Motortemperatur, HTL ~ TTL ssl
1 8 KTY84 oder PTC (RS422
standard)

1 positiv X - — _—

2 Clock + e il iz X

3 Clock - [ . s X

4 Spannungsversorgung, bezogen auf Pin 7 - X X X

5 Spannungsversorgung, bezogen auf Pin 7 - X X X

6 P_Sense, Sense-Eingang Spannungsversorgung - - X -

7 GND, Bezugspotenyial fir Pin 4 und 5 - X X X

8 negativ X . i [

9 M_Sense, Sense Eingang GND — X por
10 Z+ it X X g
11 Z- - X X -
12 B- X X =
13 B+ X X _—
14 A-/Daten - == A- A- Daten -
15 A+ /Daten + A+ A+ Daten +

Geber, X2100

X150 X150 X100
P1 P2

9 6
i ﬂgg E; 000 o0\ X126
31 o o o o o) CAN
' PROFINET 5 1
1 RX+ Empfangsdaten + 1 -
2 RX- Empfangsdaten - 2 CAN_L
3 TX+ Sendedaten + CAN-Signal (dominant low)
4§ o= 3 CAN_GND, CAN-Masse
5 - 4 -
6 TX- Sendedaten - 5 (CAN _SHLD),
7 Optionaler Schirm
B 6 (GND), Optionale Masse
7 CAN_H,
CAN-Signal (dominant high)
8 -
9 ==

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
Getting Started, 10/2013, FW V4.6, ASE32899990A AA

X126/M127 X100
Busabschluss

X128 X100
Busabschluss

6 9
X127
PROFIBUS
1 5
q, s

2 M Bezugspotenzial fiir P24_Serv

3 RxD/TxD-P
Empfangen und Senden (B/B")

4 CNTR-P Steuersignal
5 GND
Bezugspotenzial fir Daten (C/C')
6 + 5V Spannungsversorgung
7 P24_Serv
8 RxD/TxD-N
Empfangen und Senden (AJA")
g

ook wN s

W

3.2 Conftrol Unit installieren

1.8
.IEIJ]]I

| X100
DRIVE-CLIQ

B

Sendedaten +

Sendedaten -

Empfangsdaten +

Empfangsdaten -

+ 24 V Spannungsversorgung,
max. 450 mA

M, Bezugspotenzial fiir
Spannungsversorgung

Busabschluss

Iﬂ_l

OFF ON

X128
RS485

L W N

1 0V, Bezugspotenzial
2 RS485P, Empfangen und

Senden (+)

3 RS485N, Empfangen und

Senden (-)

4 Leitungsschirm
5
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Installieren

3.2 Conftrol Unit installieren
3.2.2 Klemmenleisten

Klemmenleisten hinter der oberen

Fronttiir

[ 9}+24 Vout | Spannungsversorgung Ausgang auf unterer

Klemmenleiste
31+24 VIN | 24-V-Eingang, optionale Spannungsversorgung
32|GND IN Bezugspotenzial fur Klemme 31
ol Py 51|DI 24 7]
DO 24
e 52DI 25 Umschaltbare Digitaleingange oder -ausgange
-1 [D0 25 nicht potenzialfrei - umschaltbar tiber p0728
o 531 26 Hinweis: Damit Sie die Klemmen 51 ... 54 als
-®+ (D026 Digitalausgange nutzen kénnen,
L~ 54Dl 27 missen Sie 24 V Uber die Klemme 31
X+ DO 27 _ einspeisen.
50/GND Bezugspotenzial fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
|‘®_l_® ;gig : ]Analogausgénge OV...10V,0mA ... 20 mA)
27|GND Bezugspotenzial fir Klemmen 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
>4.7k0
1#+10VOUT| 10-V-Ausgang bezogen auf GND, max. 10 mA
2/GND Bezugspotenzial fur Klemmen 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
0V _|ohro-—— |Analogeingang (10 V.. 10V, 0/4 mA ... 20 mA)
ToaLT |Analogeingang (10 V ... 10 V, 0/4 mA . 20 mA)
_:W 13,GND Bezugspotenzial fir Klemmen 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
14{T1 MOTOR .
L 1572 MOTOR ]Temperatursensor (PTC, KTY84, Bimetall)
—33ENC+ HTL Spannungsversorgung
—— 79IGND Bezugspotenzial KI. 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
—— 70/AP HTL Spur A+
-1 |82 S2 Resolversignal A (sin+)
— 71AN HTL Spur A-
) s-1 |54 S4 Inverses Resolversignal A (sin-)
HTL-Geber @_—— 728P HTL Spur B+
F-l 181 Resolversignal S1
73BN HTL Spur B-
Resolver @ r S3 S3 Inverses Resolversignal B (cos-)
—— 74/ZP HTL Nullsignal+
—— 75/ZN HTL Nullsignal-
F-| 7T6R1 Resolvererregung +
-177R2 Resolvererregung -

Fir die Analogeingange dirfen Sie die interne 10-V-Versorgungsspannung (Beispiel:
Klemmen 1 ... 4, 13) oder eine externe Spannungsquelle (Beispiel: Klemmen 10, 11)

verwenden.

24
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Installieren

3.2 Conftrol Unit installieren

Klemmenleisten hinter der unteren Fronttir

— — 5DI0
¥l 6|D| n ’KH;K
gaDi - ¥
—"— 7D 2 P
—— 8DI3r o ¥7K | pigitaleingzinge
65|D| 3- potenzialfrei
+—"—16DI 4 4
——TDIB g PR
66Dl 5-
—"—67|DI 6 $7K o
69[DI COM 1 Bezugspotenzial fur Klemmen 5, 7, 16 und 67
9[+24 V out Spannungsversorgung Ausgang
28|GND Bezugspotenzial fir Klemmen 1, 9, 12, 26, 33, 51 ... 54
40DI COM3 FY K Bezugspotenzial fiir Klemmen 41 ... 44
—"—41[DI 16 )
- —{42D117 2@3&*( Digitaleingange
—"—43[DI 18 VK potenzialfrei, P- oder M-schaltend
—"—44]DI 19 =
21D01NO | i
®_22 DO 1 COM /| Digitalausgang
18D0 ONC max. 0,5 A 30V
&-19D00NO | 7| Digitalausgang
20|D0 0 COM max. 0,5A 30V
23|D0 2NC .
& 24|DO N0 ? Digitalausgang
25D0 2 COM max. 0,5A 30V
Hinweis

Kurzschluss an den Ausgangsklemmen der Control Unit bei voller Belastung

Wenn bei voller Belastung der CU ein Kurzschluss an den Ausgangsklemmen auftritt,
schaltet das Power Modules die interne Spannungsversorgung der Control Unit aus.

3.2.3 Passende Einstellung der Schnittstellen finden

Die Ein- und Ausgénge des Umrichters und die Feldbus-Schnittstelle haben in der
Werkseinstellung bestimmte Funktionen.

Wenn Sie den Umrichter in Betrieb nehmen, kénnen Sie die Funktion jedes Ein- und
Ausgangs des Umrichters und die Einstellung der Feldbus-Schnittstelle &ndern.

Um Ihnen die Einstellung zu erleichtern, bietet der Umrichter unterschiedliche vordefinierte
Belegungen (Makros).

Auf den folgenden Seiten sind nur die Ein- und Ausgéange dargestellt, deren Funktion sich
durch die Wahl einer bestimmten Belegung &ndert.

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Installieren

3.2 Conftrol Unit installieren

Vorgehen

=

Um eine Vorbelegung des Umrichters zu wéhlen, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Uberlegen Sie, welche Funktion der Ein- und Ausgénge Sie in Ihrer Anwendung brauchen.

2. Finden Sie die E/A-Konfiguration (Makro), die am besten zu Ihrer Anwendung passt.

3. Merken Sie sich die Makro-Nummer der passenden Voreinstellung.
Sie mussen diese Makro-Nummer bei der Inbetriebnahme des Umrichters einstellen.

O Sie haben die passende Vorbelegung des Umrichters gefunden.
Makro 1: Zwei Festdrehzahlen Makro 2: Zwei Festdrehzahlen mit Makro 3: Vier Festdrehzahlen
Sicherheitsfunktion

| 5|DI 0 |[EIN/AUS1 rechts [ 5]DI 0 |EIN/AUS1 [ 5]DI 0 |EIN/AUS1

6/D1 1 |EIN/AUS1 links Festdrehzahl 1 Festdrehzahl 1

7|D1 2 |Quittieren | 6/|DI 1 |Festdrehzahl 2 | 6/DI 1 |Festdrehzahl 2
| 8/DI 3 |--- | 7|DI 2 [Quittieren | 7IDI 2 |Quittieren
16/Dl 4 |Festdrehzahl 3 | 8|DI 3 |--- ) . | 8|DI 3 |---

17|DI 5 |Festdrehzahl 4 16/DI 4 JReserwert far 16/DI 4 |Festdrehzahl 3
3JATO |--- 17|D1 5 | | Sicherheitsfunktion 17|DI 5 |Festdrehzahl 4
| 4] | 3|AI 0 |--- | 3IAIO |---

118/DO 0| Storung L4l 4

19| 118/DO 0|Stoérung 118/DO 0| Stérung

20 ikl 19

121]DO 1|Warnung 20 20

22 121/DO 1|Warnung 121/DO 1|Warnung
[12]AO 0| Drehzahl 22 4

13 ovV..10V 112|AO 0|Drehzahl 112|AO 0|Drehzahl
126|AO 1|Strom 13 ov..10V 13 oVv..10V

27 ovV..10V 126/ A0 1|Strom 126|A0 1|Strom

27 ov..10V 27 oVv..10V

DI 4 und DI 5 = high: der Umrichter
addiert beide Festdrehzahlen.

Mehrere DI = high: der Umrichter
addiert die entsprechenden
Festdrehzahlen.

Makro 4: PROFIBUS oder PROFINET

Makro 5: PROFIBUS oder PROFINET
mit Sicherheitsfunktion

PROFIdrive Telegramm 352

PROFIdrive Telegramm 1

[5[DIO |- "5[D10 -
6/DI 1 [--- 6/DI1 |---
7|DI 2 |Quittieren 7|D1 2 | Quittieren
| 8|DI 3 |--- 8/DI 3 |---
16/DI 4 |--- 16/DI 4 ]Reserviert far
17|DI1 5 |--- 17|DI1 5 | ] Sicherheitsfunktion
[3[AIO |--- | 3|AIO0 |---
4 4
118/DO 0|Stérung 118/DO 0| Stdérung
19 19
20 20
121]DO 1|Warnung 121/DO 1|Warnung
22 22
112|AO 0|Drehzahl 112|AO 0|Drehzahl
13 ov..10V 13 ov..10V
126/ A0 1|Strom 126|A0 1|Strom
27 ov..10V 27 ov..10V
Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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Installieren

3.2 Conftrol Unit installieren

Makro 7: Umschalten {iber DI 3 zwischen Feldbus und Tippen
Werkseinstellung_; fiir Umrichter mit PROFIBUS- oder PROFINET-Schnittstelle

Makro 8: Motorpotenziometer (MOP)
mit Sicherheitsfunktion

PROFIdrive Telegramm 1

SR NS
[5[DI0 |--- [5[DI 0 | Tippen 1 -2 oher
81Dl 11— /DI 1 |Tippen 2 5D15 | Quitteren
| 7IDI 2 |Quittieren | 7IDI 2 |Quittieren 16Dl 4 | ] Reserviert fiir
8/DI 3 |LOW 8/DI 3 |HIGH = :I ) . .
16Dl 4 |--- 161D 4 1--- 17IDI 5 | | Sicherheitsfunktion
[17/DI5 |--- [17/DI5 |--- | 3JAIOQ |---
[3[ATO |- [3[AT0 |--- 4
4 4 118/DO 0| Storung
[18]DO 0| Stérung [18[DO 0|Stérung %
% % 121DO 1|{Warnung
121/DO 1|Warnung 121/DO 1|Warnung 22
22 22 j%AO 0 (E))rehze%%l
1 V.10V

12|A0 0|Drehzahl 12|A0 0|Drehzahl 7
113 ov..10V 13 ov..10V 2@{:‘\01 gt\r/ommv
126|A0 1|Strom 126|A0 1|Strom

27 ov..10V 27 ov..10V

Makro 9: Motorpotenziometer (MOP) Makro 12: Zweidrahtsteuerung mit Makro 13: Sollwert Gber Analogeingang

Methode 1 mit Sicherheitsfunktion
Werkseinstellung fiir Umrichter ohne
PROFIBUS- oder PROFINET-
Schnittstelle.

| 5/DI 0 |EIN/JAUS1 | 5/DI 0 |EIN/AUS1 | 5|DI 0 |EIN/JAUS1

6/DI 1 |MOP hdher 6/|DI 1 |Reversieren 6/Dl 1 |Reversieren
| 7IDI 2 |MOP tiefer | 7IDI 2 |Quittieren | 7|DI 2 |Quittieren
| 8/DI 3 |Quittieren | 8|DI 3 |--- | 8|DI 3 |--- ) .
116|DI 4 |--- 16/D1 4 |--- 116/DI 4 ]Reserwert fur
17|D1 5 |--- 17|D1 5 |--- 17IDI'S | ISicherheitsfunktion
| 3|AI0 |--- | 3|Al 0 |Sollwert | 3|AlI 0 |Sollwert

4 4 ImyU -10V..10V 4 ItmU-10V ... 10V
118/DO 0| Stérung 118/ DO 0|Stérung 118/DO 0| Stérung
19 19 19|

20 20 20
121/DO 1|Warnung 121/DO 1|Warnung 121]DO 1|Warnung

22 22 22
112|AO 0|Drehzahl 112|AO 0|Drehzahl 112|AO 0[Drehzahl

13 ov..10V 13 oOV..10V 13 ov..10V
126|A0 1|Strom 126|A0 1|Strom 126/ A0 1|Strom

27 ov..10V 27 oOV..10V 27 ov..10V

Umrichter mit den Control Units CU250S-2
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3.2 Conftrol Unit installieren

Makro 14: Umschalten {iber DI 3 zwischen Feldbus und Motorpotenziometer

(MOP)

PROFIdrive Telegramm 1
DIOQ |---

Quittieren
LOW

> Oggo

O |n|& WM

DO 0|Stérung

DO 1|{Warnung

AO 0|Drehzahl
ovV..10V
AO 1|Strom
ov..10V

R RENEE [l Rlalcolo

DI 1 |Externe Stdrung

)
o

2| (O0ggg
(<1003, 1FNIVIN1

DO 0O

DO 1

ey ey NG

AOO

AO 1

ﬁ[gwh\: M|§8]c_5]63 4:.]@ -_3|3|00|-q o>|r.n

EIN/AUS1
Externe Stdrung
Quittieren

HIGH

MOP héher
MOP tiefer

Storung

Warnung

Drehzahl
ov..10V
Strom
ov..10V

Makro 15: Umschalten iiber DI 3 zwischen Analogsollwert und

Motorpotenziometer (MOP)

Makro 17: Zweidrahtsteuerung mit

Methode 2

Makro 18: Zweidrahtsteuerung mit

Methode 3

)
o

EIN/AUS1

Q| (|| W=

Quittieren
LOW

> [OOggo

Sollwert

DO 0|Stérung

DO 1|{Warnung

AO 0|Drehzahl
ovV..10V
AO 1|Strom
ov..10V

NoR NENEE [l Rlae~lolo

Externe Stérung

ICmU 10V ...10V

)
o

> |90 000
Of [on|fwolro|—

DO 0O

DO 1

gy ey

AOO

AO 1

ﬁ[gwh\: M|§8]c_5]63 4:.]@ -_3|3|00|-q o>|r.n

EIN/AUS1
Externe Stérung
Quittieren

HIGH

MOP héher
MOP tiefer

Storung

Warnung

Drehzahl
ov..10V
Strom
ov..10V

2| ([O0gCgo

O | RjwiN| 2O

DO 0

DO 1

AOCO

NS RRBEE, [l [Qizc~oln

AO 1

EIN/AUS1 rechts

EIN/AUS1 links

Quittieren

Sollwert
ImyU 10V ..10V

Storung

Warnung

Drehzahl
oVv..10V
Strom
oVv..10V
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3.2 Conftrol Unit installieren

Makro 19: Dreidrahtsteuerung mit Makro 20: Dreidrahtsteuerung mit Makro 21: Feldbus USS
Methode 1 Methode 2 Makro 22: Feldbus CANopen
5[DI 0 | Freigabe / AUS1 5]DI 0 | Freigabe / AUS1 USS-Einstellung: 38400 Baud, 2 PZD,
6/DI 1 |EIN rechts 6/DI 1 PKW variabel
| 71DI'2 |EIN links | 7|DI 2 |Reversieren CANopen-Einstellung: 20 kBaud
| 8|DI 3 |Quittieren | 8|DI 3 |Quittieren
16/DI 4 |--- 16/DI1 4 |--- 5/DIQ |---
17|D1 5 |--- 17|D1 5 |--- 6/DI1 |---
[3[ATO0 |Sollwert [3[ATO0 |Sollwert —gB % Quittieren
4 Itmy 10V .10V 4 Itmy 10V .10V 76D 4 -
118/DO 0| Stdérung 118/DO 0| Stdérung 17IDI'5 |---
19 19
20 20 L 3IAID |---
121/DO 1|Warnung 121/DO 1|Warnung 4
22 22 118/DO 0| Stérung
112|AO 0|Drehzahl 112|AO 0|Drehzahl %
13 ov..10V 13 ov..10V 5100 1w
26/A0 1/Strom 26/A0 1|Strom 59 arnung
27 ov..10V 27 ov..10V
112|AO 0[Drehzahl
13 ov..10V
26|A0 1|Strom
27 ov..10V
3.24 Klemmenleiste verdrahten
ACHTUNG

Beschadigung des Umrichters bei langen Signalleitungen

Lange Leitungen an den Digitaleingangen und an der 24-V-Stromversorgung des
Umrichters kénnen bei Schaltvorgdngen zu Uberspannungen fiihren. Uberspannungen
kénnen den Umrichter beschadigen.

e Schalten Sie bei Leitungen > 30 m an den Digitaleingangen und an der 24-V-
Stromversorgung ein Uberspannungsschutzelement zwischen die Klemme und das
zugehdrige Bezugspotenzial.

Wir empfehlen Ihnen die Uberspannungsschutzklemme von Weidmidiller, Typ MCZ OVP
TAZ DIODE 24VDC.

/I\WARNUNG

Lebensgefahr durch gefahrliche Spannung beim Anschluss einer nicht geeigneten
Stromversorgung

Beim Beruhren unter Spannung stehender Teile kénnen Sie im Fehlerfall Tod oder schwere
Verletzungen erleiden.

e Verwenden Sie flr alle Anschliisse und Klemmen der Elektronikbaugruppen nur
Stromversorgungen mit Schutzkleinspannung PELV (PELV = Protective Extra Low
Voltage), Klasse 2.
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3.2 Conftrol Unit installieren

Voraussetzungen

Verwenden Sie geeignete Leitungen:
— Massive oder flexible Leitungen.
— Geeigneter Kabelquerschnitt: 0,5 mm? (21 AWG) bis 1,5 mm? (16 AWG).

Wir empfehlen |hnen bei vollstandiger Verdrahtung Leitungen mit einem Querschnitt
von 1 mm? (18 AWG).

Verwenden Sie keine Aderendhtilsen.

Sie haben eine passende Vorbelegung der Klemmenleisten gefunden, nach der Sie den
Umrichter jetzt verdrahten.

Siehe auch Abschnitt: Passende Einstellung der Schnittstellen finden (Seite 25).
Sie haben das passende Werkzeug:
- Kleiner Schraubenzieher zum Offnen der Federzugklemmen

— Werkzeug zum Abisolieren der Leitungen

Vorgehen

|:>1 Um die Klemmenleiste des Umrichter zu verdrahten, gehen Sie folgendermalen vor:

1.
2.

Entfernen Sie etwa die letzten 10 mm der Leitungs-Isolation.

Driicken Sie mit dem Schraubenzieher so stark auf das orange Bedienelement der
Federzugklemme, dass sich die Klemme &6ffnet.

Flhren Sie die Leitung bis zum Anschlag in die Klemme ein und entfernen Sie den
Schraubenzieher.

Prifen Sie den sicheren Kontakt der Leitung durch leichten Zug an der Leitung.

5. Verdrahten Sie auf diese Weise alle notwendigen Klemmen der Klemmenleiste.

8.

Verlegen Sie die Signalleitungen so, dass sich die Fronttiren nach dem Verdrahten der
Klemmenleiste vollstandig schlieRen lassen.

. Wenn Sie geschirmte Leitungen verwenden, missen Sie den Schirm groRflachig und

elektrisch gut leitend mit der Montageplatte des Schaltschranks oder mit der
Schirmauflage des Umrichters verbinden.

Siehe auch: EMV-Aufbaurichtlinie
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/60612658)

Verwenden Sie eine Zugentlastung.

O Sie haben die Klemmenleisten des Umrichters verdrahtet.
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Installieren

3.3 Geber installieren

3.3.1 Zulassige Geber

Geber fiir die Drehzahlregelung

Der Geber muss auf der Motorwelle montiert sein.

3.3 Geber installieren

Tabelle 3-1 Zulassige Geber
Gebertyp Klemmenleiste SUB-D-Stecker DRIVE-CLiQ-Schnittstelle
' -
Anschluss Uber | Anschluss tber
SMC oder SME | DRIVE-CLIQ
Resolver v v
HTL-Geber v v v
TTL-Geber v v
Endat 2.1 v
sin/cos-Geber v
DRIVE-CLiQ-Geber v
Anschluss siehe | Anschluss siehe Ubersicht der Schnittstellen (Seite 22)
Klemmenleisten
(Seite 24)

Geber fiir die Lageregelung

Die zulassigen Geber fur die Lageregelung und die erlaubten Kombinationen der Geber fir
Drehzahl- und Lageregelung finden Sie im Funktionshandbuch "Einfachpositionierer”, siehe

auch Abschnitt: Handbdcher fir lhren Umrichter (Seite 43).
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3.4 Beschreibungsdateien fiir Feldbusse

3.3.2 Sensor Module

Tabelle 3-2 Zulassige Sensor Module SMC/SME und anschlieBbare Geber

SMC10 | SMC20 | SMC30 | SME20 | SME25
Resolver zweipolig v

Resolver mehrpolig v

sin/cos-Geber 1 Vpp v

sin/cos-Geber 1 Vpp, ohne Rotorlagespur (C- und v
D-Spur)

SSI-Geber mit Inkrementalsignalen sin/cos 1 Vpp v v
SSI-Geber mit Inkrementalsignalen TTL/HTL v
SSI-Geber ohne Inkrementalsignale v
HTL- oder TTL-Geber v
Absolutwertgeber Endat 2.1 v v

Informationen zur Installation und Anschluss der Sensor Module finden Sie im Handbuch
"SINAMICS S120 Control Units und ergédnzende Systemkomponenten", siehe auch
Abschnitt: Handbucher fur Ihren Umrichter (Seite 43).

3.4 Beschreibungsdateien flir Feldbusse

Die Beschreibungsdateien enthalten die Informationen, um den Umrichter an einem Feldbus
unter einer Ubergeordneten Steuerung zu konfigurieren und zu betreiben.

Beschreibungsdatei | Download Alternative zum Dowmload
GSD fiir PROFIBUS | Internet: GSD und GSDML sind im Umrichter gespeichert. Der Umrichter schreibt
(http://support.automat | seine GSD bzw. GSDML auf die Speicherkarte, wenn Sie diese in den
ion.siemens.com/WW/ | Umrichter einschieben und p0804 auf 12 setzen. Mit der Speicherkarte
view/de/23450835) kénnen Sie dann die Datei auf Ihr Programmiergerat oder Ihren PC
GSDML fiir Internet: ubertragen.
PROFINET (http://support.automat
ion.siemens.com/WW/
view/de/26641490)
EDS fiir CANopen Internet:
(http://support.automat
ion.siemens.com/WW/
view/de/48351511)
EDS fiir EtherNet/IP | --- Informationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung
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Inbetriebnehmen

4.1

Werkzeuge zur Inbetriebnahme des Umrichters

Operator Panels fiir Inbetriebnahme, Diagnose und Steuerung des Umrichters

Bestellnummer

BOP-2 (Basic Operator Panel) - zum Aufschnappen auf den
Umrichter

o zweizeilige Anzeige
e geflihrte Grundinbetriebnahme
¢ Sichern und Ubertragen der Umrichter-Einstellungen

6SL3255-0AA00-4CA1

IOP (Intelligent Operator Panel) - zum Aufschnappen auf den
Umrichter

o Klartextdisplay
e Menifiihrung und Applikationsassistenten
o Sichern und Ubertragen der Umrichter-Einstellungen

6SL3255-0AA00-4JA0

Tldrmontagesatz fir IOP/BOP-2

e Zum Einbau des BOP-2 oder IOP in eine Schaltschranktir.

e Schutzart mit IOP: IP54 bzw. UL Type 12
e Schutzart mit BOP-2: IP55

6SL3256-0AP00-0JA0

Fir den mobilen Einsatz des IOP:
IOP-Handheld mit IOP-Gehause, Netzteil und Akkus sowie
RS232-Anschlussleitung

Wenn Sie eine eigene Anschlussleitung verwenden, beachten
Sie die maximal zulassige Léange von 5 m.

6SL3255-0AA00-4HAO

STARTER

PC Connection Kit
Enthalt STARTER-DVD und USB-Leitung.

6SL.3255-0AA00-2CA0

STARTER Inbetriebnahme-Werkzeug (PC-Software)
Verknlpfung zum Umrichter Gber USB-Schnittstelle,
PROFIBUS oder PROFINET

Download: STARTER
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/1080498

5/133200)

STARTER auf DVD:
6SL3072-0AA00-0AGO

Drive ES Basic
Als Option zu STEP 7 mit Routingfunktion Gber
Netzwerkgrenzen fir PROFIBUS und PROFINET

6SW1700-5JA00-5AA0
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4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

STARTER und STARTER-Masken

Der STARTER ist ein PC-Tool zur Inbetriebnahme von Siemens-Umrichtern. Die grafische
Benutzeroberflache des STARTERS unterstiitzt Sie bei der Inbetriebnahme |hres
Umrichters. Die meisten Umrichterfunktionen sind im STARTER in "Masken"
zusammengefasst.

Die in diesem Handbuch abgebildeten STARTER-Masken stellen allgemein gultige Beispiele
dar. Deshalb kann in Ihrem Fall eine Maske mehr oder weniger Einstellmdglichkeiten
besitzen als die in dieser Anleitung dargestellte. Ebenso kann ein Inbetriebnahmeschritt
anhand eines anderen Umrichters als des bei Ihnen eingesetzten dargestellt sein.

Voraussetzungen zur Inbetriebnahme

Zur Inbetriebnahme des Umrichters mit STARTER benétigen Sie Folgendes:
® Einen installierten Antrieb (Motor und Umrichter)

e Einen Rechner mit Windows XP oder Windows 7

® Den installierten STARTER V4.3 SP2 oder hoher.

4.2.1 STARTER-Projekt erstellen

Vorgehen

Um ein neues Projekt anzulegen, gehen Sie folgendermal3en vor:
1. Wahlen Sie im STARTER-Meni "Projekt" - "Neu...".

2. Geben Sie Ihrem Projekt einen Namen |hrer Wahl.

Sie haben ein neues STARTER-Projekt angelegt.

4.2.2 Uber USB verbundenen Umrichter ins Projekt ibernehmen

34

Vorgehen

Um einen Gber USB verbundenen Umrichter in Ihr Projekt zu ibernehmen, gehen Sie
folgendermalen vor:

1. Schalten Sie die Versorgungsspannung des Umrichters ein.
2. Stecken Sie eine USB-Leitung zuerst auf Ihren PC und dann auf den Umrichter.

3. Wenn Sie Umrichter und PC zum ersten Mal miteinander verbinden, installiert das PC-
Betriebssystem die USB-Treiber.

— Windows 7 installiert die Treiber automatisch.
— Bei Windows XP missen Sie einige System-Meldungen bestatigen.

4. Starten Sie die Inbetriebnahmesoftware STARTER.
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4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

5. Waéhlen Sie im STARTER die Schaltflache 2| ("Erreichbare Teilnehmer").

{7 STARTER - My_project
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

| Dl e[| (| ]l ]| X | Xl Xel|] 2a]8]:f% | 2]ka] o[ o3|

£8P My_project
.- Einzelantriebsgerat einflgen
"] BIBLIOTHEKEN SINAMICS

6. Wenn die USB-Schnittstelle passend eingestellt ist, zeigt die Maske "Erreichbare
Teilnehmer" die erreichbaren Umrichter.

B STARTER - [Erreichbare Teilnehmer - S7USE] _ ol x|
w Projekt  Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hife = |5|£|
Ea Erreichbare Teilnehmer
[ila G120_CU ... [Seriennummer = ,, , . Typ = SINAMICS CU ., 1

Wenn die USB-Schnittstelle nicht richtig eingestellt ist, kommt die Meldung "keine
weiteren Teilnehmer gefunden". Folgen Sie in diesem Fall der Beschreibung unten.

7. Markieren & Sie den Umrichter.
8. Wihlen Sie die Schaltflaiche "Ubernehmen".

£ Sie haben einen Uber die USB-Schnittstelle erreichbaren Umrichter in Ihr Projekt
Ubernommen.

USB-Schnittstelle einstellen

Vorgehen
|:>1 Um im STARTER die USB-Schnittstelle einzustellen, gehen Sie folgendermalien vor:
2 1. Stellen Sie in diesem Fall den "Zugangspunkt" auf "DEVICE (STARTER, Scout)" und die
"PG/PC-Schnittstelle" auf "S7USB".
2. Wahlen Sie die Schaltflache "Aktualisieren”.
% STARTER - [Erreichbare Teilnehmer - PC COM-Port (USS)] ] =10l x|
g Projekt  Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hilfe == x| e e e
{3 Eneichbare Teilnehmer .'f \ € STOMLINE (STEF7)
@ \ [PCCOMPor(USS)
\ o DEVICE (STARTER. SCOUT)
STUSE
 Enweiterte Einstellungen
Zugangspunkl: STONLINE [STEP 7) | Zugangspunkt
Verwendete Schriltstellenparametiierung:  PC COM-Port (USS)
IPAdiesse des gesuchten Teinehmers: [ Wicooid @ [
Wollen Sie die seleklietten Anlriebsgerate ins Projekt iibemehmen? - .
e e . B TCPAP -» 3Com Etherlink XL 1041
\Jl';r:-rn.-:-}'.r.'.r'.-n| Antriebsgerate selekt I Aktualish = Schiiefen I Hille I e R =
Enichbare TN |
O Sie haben die USB-Schnittstelle eingestellt.

Der STARTER zeigt nun den iber USB verbundenen Umrichter an.
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4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

4.2.3 Antrieb konfigurieren

Die Grundinbetriebnahme des Umrichters besteht aus folgenden Schritten:
1. Grundinbetriebnahme starten

2. Antrieb konfigurieren

3. Konfigurierte Daten in den Antrieb laden

Grundinbetriebnahme starten

Vorgehen
I:>1 Um die Grundinbetriebnahme zu starten, gehen Sie folgendermalien vor:
2 1. Wahlen Sie im STARTER den Antrieb, welchen Sie in Betrieb nehmen wollen.
2. Starten Sie den Assistenten fur die Geratekonfiguration:
=] a My _project
% Einzelantriebsgerat einfligen
EI--& Drive_1
%) Antriebsgerat konfigurieren 2%
& Control_Unit Was wollen Sie tun?

i % Konfiguration
f > Expertenliste

- -3 Drive Navigator ':> Gudeku-nﬁgl.lahm

| @ Ein- /Ausgané‘

& > Sollwerﬂenal . Konfiguration du,c
T N P—— b

O Sie haben die Grundinbetriebnahme gestartet.

Antrieb konfigurieren

Vorgehen
|:>1 Um den Antrieb zu konfigurieren, gehen Sie folgendermalien vor:
2

1. WHRegelnosstukir \Wahlen Sie die flr Funktionsmodule
Ihre Anwendung I, _Technologieregler
notwendigen ) hpasitionierer
Funktionsmodule. rte Meldungen/Ubenwachungen

. D I~ ktionsblock

Wahlen Sie die e

Regelungsart.

—F-O—I [21] Diehzahliegelung (mit Geber) 3\'-

. @
— Drehzahlistwertaufbereitung
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Inbetriebnehmen

2. [AVoreinstelungen der S

3. [Aantrebseinztelung

4. [wlkotar
5. [Motardaten

6. [Aantrebsfunktionen

7. [A'Wichtige Parameter
8. [¥Berechnung der Mator

9. [WGeber

Umrichter mit den Control Units CU250S-2

4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

Wahlen Sie die Voreinstellung der Schnittstellen des Umrichters.
Siehe auch Abschnitt: Passende Einstellung der Schnittstellen finden
(Seite 25).

Wahlen Sie die Anwendung fir den Umrichter:

Leichte Uberlast fiir wenig dynamische Anwendungen, z. B.: Pumpen
oder Lifter.

Hohe Uberlast fiir dynamische Anwendungen, z. B. Férdertechnik.

Wahlen Sie Ilhren Motor aus.

Geben Sie die Motordaten laut dem Typenschild Ihres Motors ein.
Wenn Sie einen Motor anhand seiner Bestellnummer ausgewahlt
haben, sind die Daten bereits eingetragen.

Wenn Sie als Regelungsart "Drehzahlregelung” eingestellt haben,
empfehlen wir die Einstellung "[1] Motordaten identifizieren im Stillstand
und bei drehendem Motor".

Der Umrichter optimiert OGespert :
1] Matordaten identifizieren im Stillztand und bei diehendem Matar

bei dieser EinSte"ung [2] Matardaten identifizieren im Stillztand
seinen Drehzah|reg|er_ [3] Motordaten identifizieren bei drehendem Mator

Wenn einer der folgenden Falle zutrifft, wahlen Sie die Einstellung
"[2] Motordaten identifizieren im Stillstand":

e Sie haben als Regelungsart "Drehzahlregelung" eingestellt, aber der
Motor kann nicht frei drehen, z. B. bei mechanisch begrenzten
Verfahrstrecken.

¢ Sie haben als Regelungsart "U/f-Steuerung" eingestellt.

Stellen Sie die wichtigsten Parameter passend zu Ihrer Anwendung ein.

Wir empfeh|en die Maotorinbetriebnahne beenden:

Einstellung "Nur

Motordaten = Wierkseinstellung herstellen und Motordaten berechnen
berechnen". " Wur Motordaten berechnen

Waéhlen Sie, ob der Umrichter einen oder zwei Geber auswertet.
Wahlen Sie die Schnittstelle, an welcher der Geber angeschlossen ist.
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4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

10. WMakspstem

11. MMechanik

12. OZusammenfassung

Wabhlen Sie einen
der Standardgeber
aus der Liste der
Gebertypen.

e Codenummer
< 1000: Geber
mit integriertem
DRIVE-CLIQ

e 100x: Resolver
mit unterschied-
licher Polpaar-
zahl

e 2xXX: sin/cos-
Geber

e 3xxx: HTL/TTL-
Geber und SSI-
Geber

Welche Geber mochten Sie verwenden?

Geber 1 | Geber2|

Geberauswertung: [ |Klernrnen-5 chnittstelle :] J
" Geber mit DRIVE-CLIO-Schnittstelle
¥ Geberrieu auslesen

&+ Standardgeber aus iiber Bestel N

Liste auswahlen — -
(" Daten eingeben [Feberdaten

3

Gebertyp Codenummer -
DRIVE-CLIQ-Geber 4520, Singletum 202 =]
DRIVE-CLIQ-Geber &M 20, Multiturn 4096 204
DRIVE-CLIQ-Geber 4524, Singletum 242
DRIVE-CLIQ-Geber &M 24, Multiturn 4096 244
Resolver 1-Speed 1001
Resolver 2-5peed 1002
Resolver 3-Speed 1003
Resahrer -Sread 1nnd ﬂ

\ e

Wenn Sie Ihren Geber nicht in der Liste finden, wahlen Sie zunachst
einen moglichst &hnlichen Gebertyp. Setzen Sie die Konfiguration fort
und passen Sie anschlieRend die Geberdaten an. Siehe auch
Abschnitt: Geberdaten anpassen (Seite 39).

Dieser Schritt ist nur sichtbar, wenn Sie den Einfachpositionierer

konfiguriert haben.
Waéhlen Sie den
Geber, den Sie fur
die Erfassung der
Lage verwenden.

Gebersystem fur die Lageregelung

Geber 2 j

Geber 1

Dieser Schritt ist nur sichtbar, wenn Sie den Einfachpositionierer

konfiguriert haben.

Sie durfen diese
Maske zunachst
Ubergehen. Die
Einstellungen sind
im Rahmen der
Inbetriebnahme des
Einfach-
positionierers
erlautertim
Funktionshandbuch
"Einfach-
positionierer".

LU pro Lastumdrehung {Geberauflésung)

32768 LU

Lastumdrehungen

| 1
£ Geber Strichzahl
= ] 8192

LU pro Lastumdrehung  Feinauflésung
(Lagesoll-fistwertauflosung) 4
torumdrehungen [m
I 1
Modulokomektur aktivieren
jo

i |
Lageistwert/-sollwert fangt wieder bei0 LU an nach 360000 Lu

Beenden Sie die Grundinbetriebnahme mit | Feriig stellen |.
Sichern Sie Ihr Projekt [d .

Sie haben alle Daten eingegeben, die fiir die Grundinbetriebnahme lhres Umrichters

notwendig sind.
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4.2 Inbetriebnehmen mit STARTER

424 Geberdaten anpassen

Voraussetzungen

® Sie haben einen Gebertyp gewahlt, der nicht exakt zu lhrem Geber passt, weil er nicht in
der Liste der voreingestellten Gebertypen enthalten ist.

® Sie haben den Antrieb fertig konfiguriert.

Vorgehen

|:>1 Um die Geberdaten anzupassen, gehen Sie folgendermalen vor:
1. Wahlen Sie die Maske "Motorgeber".
2. Wahlen Sie die Schaltflache "Geberdaten".

El % My_project
... Einzelantriebsgerat einfiigen
&= fflp Drive_t
: #) Antriebsgerat konfigurieren
. [=-f Control_Unit
: > Konfiguration
> Expertenliste
¥ Drive Navigator Motorgeber
8= Ein-/Ausginge
=~ Steuerung/Regelung
> Sollwertaddition
> Drehzahlvorsteue
> Drehzahlsollwertfi Geberdaten
> Drehzahlregler )
> Uff-Steuerung . 0.03 1/min Glattung
> Momentensoliweri Invertierung

> Momentenbegren _I_l_ l
> Stromsollwertfilter ”| I E Tl
[ 1 X, Stromregler At
Leistungsteil )
- \Motor )
> 9

-3 Funktionen

3. In der Maske "Geberdaten" haben Sie Zugriff auf folgende Einstellungen:
— Sie kénnen alle Geberdaten andern.

— Sie kénnen einen anderen Gebertyp wahlen. Der STARTER bietet in dieser Maske
nur die Gebertypen an, die fiir die konfigurierte Schnittstelle erlaubt sind.

Wenn Sie eine andere Geberschnittstelle einstellen wollen, miissen Sie den Umrichter
neu konfigurieren.

O Sie haben die Geberdaten angepasst.
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4.2.5 Konfigurierte Daten in den Antrieb laden
Vorgehen
|:>1 Um die konfigurierten Daten in den Antrieb zu laden, gehen Sie folgendermalen vor:
2

1. Markieren Sie Ihr Projekt und gehen Sie online: [=;.

2. Der STARTER vergleicht Ihre Konfiguration mit dem realen Umrichter. Der STARTER
meldet Unterschiede im "Online/Offline-Vergleich".

Bestatigen Sie die Meldung mit der Schaltflache "HW-Konfiguration ins PG laden".
3. Offnen Sie den "Drive Navigator".
4. Wahlen Sie die Schaltflache "Inbetriebnahme".

5. Wahlen Sie die Schaltflache "Daten in Antrieb laden".
= & My_project
. ’_| Einzelantricbsgerét einfligen

-l Drive_1

| E-dk=f Control_Unit

- Konfiguration y—ll y—
o NP B |
|

6. @ Wabhlen Sie in der Maske "Nach dem Laden RAM nach ROM kopieren".

7. Laden Sie lhre Konfiguration in den Umrichter.

8. Schliel3en Sie die Maske "Inbetriebnahme".

O Sie haben lhre Konfiguration in den Antrieb geladen und damit die Grundinbetriebnahme
durchgefiihrt.

4.2.6 Motordaten identifizieren
Voraussetzungen

® Sie haben in der Grundinbetriebnahme die Motoridentifikation (MOT ID) gewahilt. In
diesem Fall meldet der Umrichter nach Abschluss der Grundinbetriebnahme die Warnung
A07991.

e Der Motor ist auf Umgebungstemperatur abgekiihlt.

Wenn der Motor zu heil} ist, liefert die Motordaten-ldentifikation falsche Werte und die
Drehzahlregelung wird instabil.
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/\GEFAHR

Gefahr von Sachschaden oder Kdrperverletzung durch Maschinenbewegungen beim
Einschalten des Motors

Das Einschalten des Motors bei der Motoridentifizierung kann gefahrliche
Maschinenbewegungen verursachen.

Sichern Sie gefahrliche Anlagenteile vor Beginn der Motordaten-Identifikation ab:
Prifen Sie vor dem Einschalten, dass sich keine Teile an der Maschine 16sen oder

herausgeschleudert werden kénnen.

Prifen Sie vor dem Einschalten, dass niemand an der Maschine arbeitet oder sich im

Arbeitsbereich der Maschine aufhalt.

Sichern Sie den Arbeitsbereich der Maschinen gegen unbeabsichtigten Aufenthalt.
Senken Sie hangende Lasten auf den Boden ab.

Vorgehen
I:>1 Um die Motordaten-Identifikation und die Optimierung der Motorregelung zu starten, gehen
2 Sie folgendermafen vor:
1. Offnen Sie durch einen Doppelklick die = ag_Epi:zj:I;tntriebsgerat ——
Steuertafel im STARTER. =-Jfl, Drive_t
k= Control_Unit

O

Holen Sie sich die Steuerungshoheit fur den
Umrichter.

Setzen Sie die "Freigaben"
Schalten Sie den Motor ein.

Der Umrichter startet die Motordatenidentifikation.

Diese Messung kann einige Minuten dauern.
Nach der Messung schaltet der Umrichter den
Motor aus.

Geben Sie die Steuerungshoheit nach der
Motordaten-ldentifikation wieder zuriick.

Klicken Sie auf den Button 83| (RAM nach ROM)
sichern.

Sie haben die Motordaten-Identifikation abgeschlossen.

Selbstoptimierung der Regelung

» Konfiguration
» Expertenliste
»ﬁ- Drive Mavigator
&= Ein-/Ausgange
» Sollwertkanal
» Steuerung/Regelung
» Funktionen
» Meldungen und Uberwachungen
» Technologieregler
=3 Inbetriebnahme
% Steuertafel,
S (Gershetrace
> Fizierus
» Kom Lation

h 4

&

[ Steusnungshoherholent ¢

&l
Ix

/ F\ Ereigaben oos: [ 0
5

\
I I
I™ Freigaben IEITG‘\ @
A 4
Steueiungshoheit abgeben | I | |.ﬂ
" cDs: I-G-_H

&

Wenn Sie neben der Motordaten-ldentifikation auch noch eine drehende Messung mit
Selbstoptimierung der Drehzahlregelung gewahlt haben, miissen Sie den Motor nochmals
wie oben beschrieben einschalten und den Optimierungslauf abwarten.
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5.1 Handblicher flir Inren Umrichter
Tabelle 5- 1 Handbicher fir lhren Umrichter
Informa- | Handbuch Inhalt Verfiigbare Download oder
tionstiefe Sprachen Bestellnummer
++ Getting Started Guide (dieses Handbuch) englisch, Download Handbuicher
+H+ Betriebsanleitung Umrichter installieren, in deutsch, (http://support.automation.
fur den Umrichter SINAMICS Betrieb nehmen und italienisch, siemens.com/WW/view/de/
G120 mit den Control Units betreiben. franzosisch, | 22339653/133300)
CU250S-2 in der Regelungsart Funktionen des Umrichters | SPanisch, SINAMICS
"Vektor" einstellen. chinesisch Manual Collection
Technische Daten. Dokumentation auf DVD,
+++ Funktionshandbuch Einfachpositionierer in englisch, Bestellnummer
Einfachpositionierer Betrieb nehmen. deutsch, 6SL3097-4CA00-0YGO
chinesisch
+++ Funktionshandbuch Safety PROFIsafe konfigurieren. englisch,
Integrated Fehlersichere Funktionen deutsch,
fur die Umrichter SINAMICS des Umrichters installieren, | chinesisch
G120, G120C und G120D in Betrieb nehmen und
betreiben.
+++ Listenhandbuch Komplette Liste aller englisch,
Parameter, Warnungen und | deutsch,
Stérungen. chinesisch
Grafische Funktionsplane.
+ Getting Started Guide Power Module installieren. englisch
fiir die folgenden SINAMICS G120
Power Module:
e PM240, PM250 und PM260
e PM240-2
+ Installationsanleitung Komponenten installieren.
far Drosseln, Filter und
Bremswidersténde
+++ Montagehandbuch Power Module, Drosseln englisch,
fiir die folgenden SINAMICS G120 | und Filter installieren. deutsch

Power Module:

e PM240
o PM240-2
e PM250
e PM260

Technische Daten.
Wartung.
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Mehr Informationen

5.2 Produkt Support
Informa- | Handbuch Inhalt Verfiigbare Download oder
tionstiefe Sprachen Bestellnummer
+++ Betriebsanleitung Operator Panels bedienen,
fur die folgenden Operator Panels: | Tirmontagesatz fiir IOP
e BOP-2 montieren.
e IOP
+++ Projektierungshandbuch EMV-gerechter englisch,
EMV-Aufbaurichtlinie Schaltschrankbau, deutsch,
Potenzialausgleich und italienisch,
Leitungsverlegung franzdsisch,
spanisch,
chinesisch
+++ Geratehandbuch Power Module PM340 englisch, Geratehandbuch S110
SINAMICS S110 Geratehandbuch | installieren. deutsch, (http://support.automation.
Technische Daten. italienisch, siemens.com/WW/view/de/
Power Module PM340 Wart franzosisch, | 49086218)
artung. spanisch
+++ SINAMICS S120 Control Units und | Unter anderem: Sensor englisch, Systemkomponenten S120
erganzende Systemkomponenten | Module SMC und SME deutsch, (http://support.automation.
italienisch, siemens.com/WW/view/de/
franzosisch, 68040800)
spanisch,
chinesisch,
russisch
5.2 Produkt Support
Tabelle 5-2 Technischer Support
Frankreich Deutschland Italien Spanien GroRbritannien

+33 (0) 821 801 122

+49 (0)911 895 7222

+39 (02) 24362000

+34 902 237 238

+44 161 446 5545

Weitere Service-Telefonnummern: Product support (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/4000024)
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