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Introduccioén

Gracias por comprar el inversor Hitachi de la serie WJ200.

Lea esta Guia de consulta rapida (GCR) y este manual de instrucciones. Debe entender
perfectamente la manipulacion correcta y las indicaciones de seguridad del producto antes de
ponerlo en marcha, para utilizarlo de forma segura y correcta.

Tenga en cuenta que esta GCR es especifica de cada producto y debe suministrarse al
usuario final del inversor.

Indicaciones de seguridad

Aseglrese de leer atentamente esta GCR y los documentos adjuntos antes de instalar y poner
en marcha el inversor.

Las secciones dedicadas al mantenimiento y las reparaciones de esta GCR son secciones
exclusivas de precaucion. Lea atentamente el manual de instrucciones antes de iniciar
cualquier tarea de mantenimiento y reparacion. (EI manual de instrucciones se puede
descargar de nuestro sitio web).

En el manual de instrucciones, las instrucciones relativas a la seguridad se clasifican en dos
tipos: PELIGRO y PRECAUCION.

PELIGRO . . L L
: Indica que una manipulacion incorrecta puede provocar situaciones

peligrosas que, a su vez, pueden causar lesiones personales graves o la
muerte.

[¢l[e] . . ., . . .
Z Indica que una manlpuIaC|on Incorrecta puede provocar situaciones

peligrosas que, a su vez, pueden provocar lesiones personales leves o
moderados o Unicamente dafios materiales.

. . . s . PRECAUCION .
Recuerde que incluso una situacién de nivel puede provocar una consecuencia

grave segun las circunstancias. Asegurese de cumplir con todas las instrucciones de
seguridad, ya que contienen informacion importante relativa a la seguridad. Asimismo, debe
prestar atencion a las secciones e instrucciones del manual descritas bajo el encabezado
"Notas" y respetarlas.

&PRECAUCION

tapas o piezas, asegurese de volver a colocarlas en sus posiciones originales antes de poner en marcha el

Muchos de los esquemas del manual de instrucciones muestran el inversor sin las tapas o piezas que
bloquean la vista.
No debe poner en marcha el inversor en el estado que se muestra en dichos esquemas. Si ha quitado las

inversor, asi como de seguir todas las instrucciones del manual de instrucciones al utilizar el inversor.

1.

Instalacion

APRECAUCDN

Instale el inversor en una superficie no inflamable, por ejemplo, de metal. De lo contrario, se corre el riesgo
de que se produzca un incendio.

No coloque materiales inflamables cerca del inversor instalado. De lo contrario, se corre el riesgo de que
se produzca un incendio.

Al transportar el inversor no debe sujetar la tapa superior. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir
lesiones y dafios por una caida del inversor.

Evite la entrada de materias extrafias (por ejemplo, trozos de alambre, salpicaduras de materiales de
soldadura, virutas de hierro, cables y polvo) en el inversor. De lo contrario, se corre el riesgo de que se
produzca un incendio.

Instale el inversor en una estructura que pueda soportar el peso indicado en este documento. De lo
contrario, se corre el riesgo de sufrir lesiones por una caida del inversor.

Instale el inversor en una pared vertical libre de vibraciones. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir
lesiones por una caida del inversor.

No debe instalar ni utilizar el inversor si esta dafiado o le faltan piezas. De lo contrario, se corre el riesgo de
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sufrir lesiones.

- Instale el inversor en un lugar interior con buena ventilaciéon y no expuesto a la luz directa del sol. Evite
aquellos lugares en los que el inversor quede expuesto a altas temperaturas, alta humedad, condensacion,
polvo, gases explosivos, gases corrosivos, gases inflamables, vaporizacién de fluidos de amolado o agua
salada. De lo contrario, se corre el riesgo de que se produzca un incendio.

- Elinversor es un equipo de precision. No debe permitir que se caiga o sufra fuertes impactos, que se pise
0 que se cologuen cargas pesadas encima. De lo contrario, el inversor puede fallar.

2. Cableado
A PELIGRO

- Asegurese de conectar el inversor a tierra. De lo contrario, se corre el riesgo de que se produzca una
descarga eléctrica o un incendio.

- El trabajo de cableado debe ser realizado por un electricista cualificado. De lo contrario, se corre el riesgo
de que se produzca una descarga eléctrica o un incendio.

- Antes de llevar a cabo el cableado, asegtrese de que la alimentacion esté desconectada. De lo contrario,
se corre el riesgo de que se produzca una descarga eléctrica o un incendio.

- Lleve a cabo el cableado Unicamente después de haber instalado el inversor. De lo contrario, se corre el
riesgo de sufrir una descarga eléctrica o una lesion.

- Elinversor debe desconectarse antes de cambiar cualquiera de los ajustes de los interruptores
deslizantes. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica 0 una lesion.

&PRECAUCION

Asegurese de que la tension de la alimentacion de CA coincida con la tensién nominal del inversor. De lo
contrario, se corre el riesgo de sufrir una lesion o de que se produzca un incendio.

- No conecte una alimentacion monofasica a un inversor trifasico. De lo contrario, se corre el riesgo de que
se produzca un incendio.

- No conecte una alimentaciéon de CA a ninguno de los bornes de salida (U, V y W). De lo contrario, se
corre el riesgo de sufrir una lesiéon o de que se produzca un incendio.

- Conecte un disyuntor de fuga a tierra con el circuito de entrada de alimentacion. De lo contrario, se corre
el riesgo de que se produzca un incendio.

- Utilice exclusivamente los cables de alimentacion, el disyuntor de fuga a tierra y los contactores
magnéticos de la capacidad especificada (valores nominales). De lo contrario, se corre el riesgo de que
se produzca un incendio.

- No debe utilizar el contactor magnético instalado en los lados principal y secundario del inversor para
interrumpir su funcionamiento.

- Apriete cada tornillo segun el par indicado. No debe quedar ningin tornillo suelto. De lo contrario, se
corre el riesgo de que se produzca un incendio.

- Antes de utilizar el interruptor deslizante del inversor, asegurese de desconectar la alimentacion. De lo
contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica y lesiones.

- Asegurese de que el tornillo de toma a tierra esté correcta y completamente apretado.

- En primer lugar, compruebe que los tornillos del borne de salida (U, V y W) estén bien apretados y, a
continuacion, apriete los tornillos del borne de entrada (R, Sy T).

3. Modo de proceder

A PELIGRO

- Mientras el inversor esté conectado a la alimentacion, aunque se haya detenido, no debe tocar ningin
borne ni ninguna pieza interna del inversor, introducir una barra en el mismo, comprobar sefiales o
conectar o desconectar cualquier cable o conector. De lo contrario, se corre el riesgo de que se produzca
una descarga eléctrica, una lesién o un incendio.

- Asegurese de cerrar la tapa del bloque de bornes antes de conectar la alimentacién del inversor. No abra
la tapa del bloque de bornes mientras esté conectada la alimentacion del inversor o quede corriente en su
interior. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica.

- No manipule los interruptores con las manos mojadas. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una
descarga eléctrica.

- Si se ha seleccionado el modo de reintento, el inversor volvera a arrancar de repente tras producirse una
interrupcion en el estado de accionamiento. Manténgase alejado de la maquina controlada por el inversor
cuando este se encuentre en estas circunstancias. (Disefie la maquina de forma que se garantice la
seguridad de las personas, también en caso de que el inversor se ponga en marcha de repente). De lo
contrario, se corre el riesgo de sufrir lesiones.

- No seleccione el modo de reintento para controlar un dispositivo de elevacion o desplazamiento, porque en
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el modo de reintento se produce el estado de marcha libre de salida. De lo contrario, se corre el riesgo de
sufrir lesiones o de que se produzcan dafios en la maquina controlada por el inversor.

- Si se ha comunicado una orden de funcionamiento al inversor antes de producirse un fallo breve de
alimentacion, es posible que el inversor vuelva a ponerse en marcha una vez recuperada la alimentacion.
Si este rearranque pudiera poner a las personas en peligro, disefie un circuito de control que impida el
rearranque del inversor una vez recuperada la alimentaciéon. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir
lesiones.

- Prepare el interruptor adicional de parada de emergencia, ademas de la tecla de parada del operador

integrado y/o del operador opcional. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir lesiones.

- Si se ha comunicado una orden de funcionamiento al inversor antes de que este entre en estado de
alarma, el inversor se volvera a poner en marcha de repente en cuanto se restablezca el estado de alarma.
Antes de restablecer el estado de alarma, aseglrese de que no se haya comunicado ninguna orden de
funcionamiento.

APRECAUCDN

- No toque el disipador de calor, porque se calienta cuando el inversor estd en marcha. De lo contrario, corre
el riesgo de sufrir una lesién por quemaduras.

- Elinversor le permite controlar facilmente la velocidad del motor o las operaciones de la maquina. Antes de
poner en marcha el inversor, confirme la capacidad y los valores de los parametros del motor o de la
magquina controlada por el inversor. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir lesiones.

- Instale un sistema de frenado externo en caso necesario. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir
lesiones.

- Cuando utilice el inversor para poner en marcha un motor estandar a una frecuencia superior a 60 Hz,
compruebe las velocidades permitidas del motor con sus fabricantes, asi como la maquina que se vaya a
impulsar, y obtenga su autorizacién antes de poner en marcha el inversor. De lo contrario, se corre el
riesgo de provocar dafios en el motor y en la maquina.

- Mientras el inversor esté en funcionamiento, compruebe la direccion de rotacién y la presencia de sonidos
anomalos y vibraciones en el motor. De lo contrario, se corre el riesgo de provocar dafios en la maquina
impulsada por el motor.

- ALTA TENSION: Sigue habiendo un nivel peligroso de tensién incluso después de activar la parada de
seguridad. Esto NO significa que se haya eliminado la alimentacién principal.

4. Mantenimiento, inspeccién y sustitucion de piezas

A PELIGRO

- Antes de inspeccionar el inversor, asegurese de desconectar la alimentacion y espere 10 minutos como
minimo. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica. (Antes de realizar la inspeccién,
confirme que la luz de carga del inversor esté apagada).

- Autorice solamente a una persona designada para llevar a cabo las tareas de mantenimiento, inspeccion y
sustitucion de piezas. (Asegurese de quitarse los relojes de pulsera y accesorios metalicos, como pulseras,
antes de realizar tareas de mantenimiento e inspeccion, asi como de utilizar herramientas aisladas para
trabajar). De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica y lesiones.

- No utilice la funcién STO (desactivacion segura de par) para desconectar la alimentaciéon del circuito del
motor. Debe aislar la alimentacién antes de llevar a cabo cualquier tarea de mantenimiento en el circuito
del motor. Puede obtener més informacién en la seccién Seguridad funcional.

5. Otros

APRECAUCION

- No elimine el inversor junto con los residuos domésticos. Péngase en contacto con una empresa de gestion
de residuos industriales de su area para que procese los residuos industriales sin contaminar el medio

ambiente.
A PELIGRO

- No modifique nunca el inversor. De lo contrario, se corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica y lesiones.

6. Cuando se utiliza la funcién de parada segura

A PELIGRO

- Cuando utilice la funcién de parada segura, siempre debe comprobar, en el momento de la instalacion
(antes de poner en marcha el inversor), que la funcién de parada segura funciona correctamente. Consulte
atentamente la seccion Seguridad funcional para obtener més informacion.
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UL® Precauciones, advertencias e instrucciones

Advertencias y precauciones para resolucion de problemas y mantenimiento

(Norma que se debe cumplir: UL508C, CSA C22.2 N° 14-05)

Marcas de advertencia

GENERAL:

Estos dispositivos son equipos de conversion de energia de tipo abierto. Estan disefiados
para utilizarse dentro de una carcasa. Transistor bipolar de puerta aislada (IGBT) que
incorpora tecnologia de microprocesadores. Funcionan con una alimentacién de una o tres
fases y su finalidad es controlar los motores de induccion trifasicos mediante una salida de
frecuencia variable. Las unidades estan destinadas a aplicaciones industriales de tipo
general.

REQUISITOS DEL MARCADO:

Clasificacion: el equipo de control industrial debe ir marcado claramente con el nombre de
la empresa listada, la marca comercial, el nimero de archivo u otras marcas descriptivas con
las que se pueda identificar a la organizacién responsable del producto.

a) "Maxima temperatura del aire circundante de 50 °C".

b) "La proteccién contra sobrecarga del motor en estado sélido reacciona con un 150%
de FLA como méximo".

¢) "El dispositivo debe instalarse en un entorno con contaminacion de grado 2".

d) "Adecuado para su uso en un circuito con capacidad para suministrar como maximo
100.000 rms amperios simétricos y 240 o 480 voltios".

e) "Cuando se protege mediante fusibles de clase CC, G, J o R" o "Cuando se protege
con un disyuntor con un valor de interrupcibn minimo de 100.000 rms amperios
simétricos y 240 o 480 voltios como maximo".

f) "La proteccidn integra contra cortocircuitos en estado sélido no proporciona proteccién
a los circuitos en derivacion. La proteccion de circuitos en derivacién debe
proporcionarse de conformidad con el codigo eléctrico nacional y cualquier otro cédigo
local aplicable".

g) "La proteccién contra un exceso de temperatura del motor no es proporcionada por la
transmision".




Simbolos de terminales y tamafios de los tornillos

Modelo de inversor Tama’?" de | Parrequerido Rango de cable
tornillo (N-m)
WJ200-001S WJ200-
002S M3.5 1.0 AWG16 (1,3 mm?)
WJ200-004S
WJ200-007S M4 1.4 AWG12 (3,3 mm°)
WJZOO'%lz‘zSS WJ200- M4 1.4 AWG10 (5,3 mm?)
WJ200-001L WJ200-
002L WJ200-004L M3.5 1.0 AWG16 (1,3 mm?)
WJ200-007L
WJ200-015L M4 1.4 AWG14 (2,1 mm°)
WJ200-022L M4 1.4 AWG12 (3,3 mm°)
WJ200-037L M4 1.4 AWG10 (5,3 mm°)
WJZOO'%?%'LWJZOO' M5 3.0 AWGH6 (13 mm?)
WJ200-110L M6 39-51 AWG4 (21 mm?°)
WJ200-150L M8 59-8,8 AWG?2 (34 mm°)
WJ200-004H WJ200- 2
007H WJ200-015H M4 1.4 AWG16 (1,3 mm?)
WJZOO'%%%HH WJ200- M4 1.4 AWG14 (2,1 mm?)
WJ200-040H M4 1.4 AWG12 (3,3 mm°)
WJZOO'%?%'; WJ200- M5 3.0 AWG10 (5,3 mm?)
W200-T10H W200- M6 39-51 | AWG6 (13 mm?)




Tamafios de fusible

Las marcas del tamafio de los fusibles de distribucién se incluyen en el manual para indicar
gue la unidad se debe conectar con un fusible no renovable de cartucho enumerado, de 600 V
CA con los valores de corriente indicados en la tabla inferior. O se incluye un controlador de
motor de combinacion tipo E en el manual para indicar que la unidad se debe conectar con un
controlador de motor de combinacion tipo E de LS Industrial System Co., Ltd, serie MMS, con los
valores indicados en la tabla inferior:

Moo 8l Jugeiser Tipo Valor nominal del fusible Tipo E CMC
WJ200-001S
WJ200-002S 10 A, AIC 200 kA
WJ200-004S
WJ200-007S 20A, AIC 200 kA MMS-32H, 240 V, 40 A
WJ200-015S
WJ200-022S 30A, AIC 200 kA
WJ200-001L
WJ200-002L 10 A, AIC 200 kA
WJ200-004L
W3200-007L MMS-32H, 240 V, 40 A
WJ200-015L 15A, AIC 200 kA
WJ200-022L 20A, AIC 200 kA
WJ200-037L 30A, AIC 200 kA
Clase J
WJ200-055L
WJ200-075L 60A, AIC 200 kA
WJ200-110L MMS-100H, 240 V, 80 A
WJ200-150L 80A, AIC 200 kA
WJ200-004H
WJ200-007H
WJ200-015H 10 A, AIC 200 kA
WJ200-022H
WJ200-030H MMS-32H, 480 V, 40 A
WJ200-040H 15A, AIC 200 kA o
WJ200-055H MMS-63H, 480 V, 52 A
WJ200-075H 30A, AIC 200 kA
WJ200-110H
WJ200-150H 50A, AIC 200 kA




Etiqueta de especificaciones del inversor

Los inversores WJ200 de Hitachi tienen las etiquetas del producto colocadas a la derecha
de la carcasa, como se muestra en la imagen inferior. Asegurese de comprobar que las
especificaciones de las etiquetas coinciden con la fuente de alimentacion y los requisitos
de seguridad de la aplicacion.

( B
HITACHI INVERTER
Nombre del modelo > Model: WJ200-0018F Ver. 2,38
Valores de entrada —» [nput  :00Hz, 60Hz 200-240 V 1Ph 2.0/1.3 A
_ 0Hz, 60Hz V 3Ph A
Valores de salida j@utput :0. 1-1000Hz 200-240 y 3Ph L. 2/1.0 &
WG hi‘oi %KA,T%IZEMB,UOM Date:1212
itachi Industrial Equipment
Systoms Coolid o MADE N japy NELB18S |

-

Numero MFG

Etiqueta de especificaciones del inversor

El ndmero del modelo de un inversor especifico contiene informacion Util sobre sus
caracteristicas operativas. Consulte el nimero de modelo indicado en la leyenda inferior:

WJ200| — | 001

Tipo de configuracion

Nombre de
F=con el teclado

serie
Tension de entrada:
S=clase 200 V monoféasica
L=clase 200 V trifasica
H=clase 400 V trifasica

Capacidad aplicable del motor en kW
001=0,1 kW 037=3,7 kW
002=0,2 kW 040=4,0 kW
004=0,4 kKW 055=5,5 kW
007=0,75 kW 075=7,5 kW
015=1,5 kW 110=11 kKW
022=2,2 kW 150=15 kW
030=3,0 kW




Especificaciones del inversor WJ200

Tablas por modelo de los inversores de clase 200 Vy 400 V

Las tablas siguientes son especificas de los inversores WJ200 para los grupos de
modelos de clase 200 V y 400 V. Tenga en cuenta que las "Especificaciones generales" de
las siguientes tres paginas se aplican a los grupos de ambas clases de tension. Los pies

de pagina de todas las tablas de especificaciones siguen la tabla inferior.

Elemento Especificaciones de clase 200 V monofasica
Inversores WJ200, modelos 200 V 001SF 002SF | 004SF 007SF 015SF 022SF
Tamafio de motor kW VT 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0
aplicable CT 0,1 0,2 0,4 0,75 15 2,2
HP VT 1/4 1/2 3/4 15 3 4
CT 1/8 1/4 1/2 1 2 3
Capacidad nominal 200V | VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1
(kVA) CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8
240V | VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9
CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5
Tensién de entrada nominal Monofésica: de 200 V-15% a 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tensioén de salida nominal Trifasica: de 200 a 240 V (proporcional a la tensién de entrada)
Corriente de salida nominal (A) | VT 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0
CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0
Par inicial 200% a 0,5 Hz
Frenado Sin resistencia 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz | 20%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: <60 Hz | 20%: <60 Hz
Con resistencia 150% 100%
Freno CC Frecuencia operativa variable, tiempo y fuerza de frenado
Peso kg 1,0 1,0 1,1 1,6 1,8 1,8
Ib 2,2 2,2 2,4 3,5 4,0 4,0




Especificaciones del inversor WJ200 (continuacion...

Elemento Especificaciones de clase 200 V trifasica
Inversores WJ200, modelos 200 V 001LF 002LF 004LF 007LF 015LF 022LF
Tamafio de motor kw VT 02 04 0,75 11 22 30
aplicable CT 01 02 04 0,75 15 22
HP VT 14 12 1 15 3 4
CT 18 1/4 1P 1 2 3
Capacidad nominal 200V | VT 04 06 12 20 33 41
(kVA) CT 02 05 10 17 27 38
240V | VT 04 07 14 24 39 49
CT 03 06 12 20 33 45
Tension de entrada nominal Trifésica: de 200 V-15% a 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tensién de salida nominal Trifasica: de 200 a 240 V (proporcional a la tension de entrada)
Corriente de salida nominal (A) VT 12 19 35 6,0 96 120
CT 10 16 30 50 80 10
Par inicial 200% a 0,5 Hz
Frenado Sin resistencia 100%: <50 Hz [70%: < 50 Hz[20%: < 50 Hz
50%: < 60 Hz 50%: <60 Hz[20%: <60 Hz
Con resistencia 150% 100%
Freno CC Frecuencia operativa variable, tiempo y fuerza de frenado
Peso kg 1.0 1,0 1,1 1,2 1,6 1,8
Ib 2.2 2,2 2,4 2,6 3,5 4,0
Elemento Especificaciones de clase 200 V trifasica
Inversores WJ200, modelos 200 V 037LF 055LF 075LF 110LF 150LF
Tamafio de motor kW VT 5,5 7,5 11 15 18,5
aplicable CT 3,7 5,5 7,5 11 15
HP VT 7,5 10 15 20 25
CT 5 7,5 10 15 20
Capacidad nominal 200V | VT 6,7 10,3 13,8 19,3 20,7
(kVA) CT 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
240V | VT 8,1 12,4 16,6 23,2 24,9
CT 7,2 10,3 13,7 19,5 24,9
Tensién de entrada nominal Trifasica: de 200 V-15% a 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tension de salida nominal Trifasica: de 200 a 240 V (proporcional a la tension de entrada)
Corriente de salida nominal (A) VT 19.6 30,0 40,0 56,0 69,0
CT 17.5 25,0 33,0 47,0 60,0
Par inicial 200% a 0,5 Hz
Frenado Sin resistencia 20%: <50 Hz
20%: <60 Hz
Con resistencia 100% | 80%
Freno CC Frecuencia operativa variable, tiempo y fuerza de frenado
Peso Kg 2.0 3,3 34 51 7,4
Ib 4.4 7,3 7,5 11,2 16,3




Especificaciones del inversor WJ200 (continuacion...

Elemento Especificaciones de clase 400 V trifasica
Inversores WJ200, modelos 400 V 004HF 007HF 015HF 022HF 030HF 040HF
Tamafio de motor kW VT 0,75 15 22 30 40 55
aplicable CT 04 0,75 15 22 30 40
HP VT 1 2 3 4 5 75
CT 12 1 2 3 4 5
Capacidad nominal 380V | VT 13 26 35 45 57 73
(kVA) CT 11 22 31 36 47 60
480V | VT 17 34 44 57 73 92
CT 14 28 39 45 59 76
Tension de entrada nominal Trifasica: de 400 V-15% a 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tensién de salida nominal Trifasica: de 400 a 480 V (proporcional a la tension de entrada)
Corriente de salida nominal (A) VT 21 41 54 69 88 11
CT 18 34 48 55 72 92
Par inicial 200% a 0,5 Hz
Frenado Sin resistencia 100%: <50 Hz 70%: < 50 Hz 20%: <50 Hz
50%: < 60 Hz 50%: < 60 Hz 20%: < 60 Hz
Con resistencia 150% 100%
Freno CC Frecuencia operativa variable, tiempo y fuerza de frenado
Peso kg 15 1,6 1,8 1,9 1,9 2,1
Ib 3.3 3,5 4,0 4,2 4,2 4,6
Elemento Especificaciones de clase 400 V trifasica
Inversores WJ200, modelos 400 V 055HF 075HF 110HF 150HF
Tamafio de motor kW VT 75 1 15 185
aplicable CT 55 75 1 15
HP VT 10 15 20 2
CT 75 10 15 20
Capacidad nominal 380V | VT 15 151 204 250
(kVA) CT 97 ns 157 204
480V | VT 145 191 257 315
CT 123 149 199 257
Tensién de entrada nominal Trifasica: de 400 V-15% a 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Tension de salida nominal Trifasica: de 400 a 480 V (proporcional a la tension de entrada)
Corriente de salida nominal (A) VT 175 230 310 380
CT 148 180 240 310
Par inicial 200% a 0,5 Hz
Frenado Sin resistencia 20%: <50 Hz
20%: <60 Hz
Con resistencia 80%
Freno CC Frecuencia operativa variable, tiempo y fuerza de frenado
Peso kg 3,5 3,5 4.7 5,2
Ib 7,7 7,7 10,4 11,5
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La siguiente tabla muestra los modelos que requieren reduccién de carga.

Clase 200V 1 Requiere Clase 200V 3 Requiere Clase 400V 3 Requiere
fase reduccion fases reduccion fases reduccion
de carga de carga de carga
WJ200-001S - WJ200-001L — WJ200-004H v
WJ200-002S - WJ200-002L v WJ200-007H v
WJ200-004S v WJ200-004L v WJ200-015H -
WJ200-007S v WJ200-007L — WJ200-022H -
WJ200-015S - WJ200-015L — WJ200-030H -
WJ200-022S - WJ200-022L - WJ200-040H v
- - WJ200-037L v WJ200-055H -
- - WJ200-055L — WJ200-075H v
- - WJ200-075L v WJ200-110H v
- - WJ200-110L v WJ200-150H v
- - WJ200-150L v - -

v’ : requiere reduccién de carga
— : no requiere reduccion de carga

Utilice las curvas de reduccion para ayudar a determinar la configuracion de frecuencia
portadora 6ptima del inversor y calcular la reduccion de corriente de salida. Asegurese de
utilizar la curva correspondiente al nimero de modelo de su inversor WJ200. Puede
obtener mas informacion sobre las curvas de reduccién en el manual de instrucciones. (El
manual de instrucciones se puede descargar de nuestro sitio web).
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Descripcidon basica del sistema

Un sistema de control de motor incluird, obviamente, un motor y un inversor, asi como un
disyuntor o fusibles por motivos de seguridad. Si va a conectar un motor al inversor en un
banco de pruebas simplemente para arrancar, es posible que eso seatodo lo que necesite
por el momento. Pero un sistema también puede constar de diversos componentes
adicionales. Algunos de ellos pueden servir para eliminar ruido y otros para mejorar el
funcionamiento del frenodel inversor. La figura y la tabla inferiores muestran un sistema
con todos los componentes opcionales que es posible que necesite en la aplicacion

terminada.

1 Disyuntor,
I MCCB o
GFlI

[ ]]

Desde la alimentacién

Denominacién

Funcién

Disyuntor /
desconexion

Un disyuntor en caja moldeada (MCCB), interruptor de fallos
de conexion a tierra (GFI) o un dispositivo de desconexién
con fusibles. NOTA: El instalador debe consultar el cédigo
eléctrico nacional y los cédigos locales para garantizar la
seguridad y el cumplimiento de las normas.

Lado de entrada
Reactor CA

Resulta util para eliminar el nivel de arménicos provocado
por las lineas de alimentacion y para mejorar el factor de
potencia.

PELIGRO: Algunas aplicaciones deben utilizar un reactor
CA del lado de entrada para evitar que el inversor resulte
dafiado. Consulte la indicacion de peligro en la pagina
siguiente.

Filtro de ruido
radioeléctrico

Pueden darse interferencias de ruido eléctrico en equipos
cercanos, como un receptor de radio. Este filtro de
inductancia magnética ayuda a reducir el ruido radiado
(también se puede utilizar en la salida).

L1 L2 L3
+1

Inversor

GND
T1 T2 T3

Interruptor
térmico

Filtro CEM *1

Reduce el ruido transmitido por los cables de alimentacion,
entre el inversor y el sistema de distribucion de
alimentacion. Se conecta con el lado principal (entrada) del
inversor.

Filtro de ruido
radioeléctrico (se debe
utilizar en aplicaciones
no CE)

Este filtro capacitivo reduce el ruido radiado desde los
cables de alimentacion del lado de entrada del inversor.

Inductancia de union
CcC

Elimina los arménicos generados por el inversor. No
obstante, no protegera el rectificador de puente de diodos
de entrada.

Filtro de ruido
radioeléctrico

Pueden darse interferencias de ruido eléctrico en equipos
cercanos, como un receptor de radio. Este filtro de
inductancia magnética ayuda a reducir el ruido radiado
(también se puede utilizar en la entrada).

Lado de salida
Reactor CA

Este reactor reduce las vibraciones del motor provocadas
por las formas de ondas de conmutacién del inversor,
regulando la forma de onda hasta una calidad de
alimentacion comercial aproximada. También sirve para
reducir los arménicos cuando los cables que van del
inversor al motor miden més de 10 m.

Filtro LCR

Filtro de forma de onda senoidal para el lado de salida.

Nota 1) En lo que respecta a la aplicacién CE, consulte la pagina 91, "Directrices de instalacion CE-CEM".
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Célculo del tamafio de los cables y fusibles

La corriente maxima del motor de la aplicacion determina las dimensiones de desgaste
recomendadas. La tabla siguiente indica el tamafio del cable en AWG. La columna "Lineas
de alimentacién” hace referencia a la alimentacion de entrada del inversor, los cables de
salida hacia el motor, la conexién a tierra y el resto de componentes descritos en
"Descripcion béasica del sistema" en la pagina 12. La columna "Lineas de sefial" se aplica
a cualquier cable que conecte los dos conectores verdes, en el interior del panel de la tapa

delantera.
Salida del motor Cableado Equipo aplicable
kW HP Fusible (categoria
“?gg::godre Lineas de Lineas de UL, clase J, 600V,
VT |CT| VT |CT alimentacion sefal corriente maxima
permitida)
02[01]| ¥ |18 WJ200-001SF 2
04]02| % | % | WJ200-002SF AV\(SO%S/%é?’)gm 10A
055(04| % | ¥ WJ200-004SF
AWG12/3,3 mm®
1,1]075| 15| 1 WJ200-007SF (solo 75°C) 20A
22]|15]| 3 2 WJ200-015SF 2
30[22] 4 | 3 | WJ200-022SF AWG10/5,3 mm 30A
0201 v |18 WJ200-001LF
04|02 | Y% | Y WJ200-002LF 2 10A
07504 1 | % | WJ200-004LF AWG16/1,3 mm
1,1]075| 15| 1 WJ200-007LF
AWG14/2,1 mm* 15A
22|15 3 2 WJ200-015LF (solo 75°C)
30(22| 4 | 3| WJ200-022LF AV\égollglfé%gm 20A
p 18 - 28
55(37|75| 5 | WJ200-037LF AV\égollg/géigm AWG/0,14 - 30A
2
75|55 10 | 75| WJ200-055LF AWG6/13 mm” 0.75 mm SOA
11 |75 15| 10 WJ200-075LF (solo 75°C) llad
AWGA4/21 mm’ apantaliado
15|11 |20 | 15 WJ200-110LF o (véase la 80A
(solo 75°C)
AWG2/34 mm” nota 4)
18,5| 15 | 25 | 20 WJ200-150LF (solo 75°C) 80A
075/04] 1 | % WJ200-004HF
1,5(0.75] 2 1 WJ200-007HF AWG16/1,3 mm? 10A
22]|15]| 3 2 WJ200-015HF
30/22| 4 | 3 WJ200-022HF 2
40|30 5 | 4 | WJ200-030HF AWG14/2,1 mm
AWG12/3,3 mm 15A
55(40|75]| 5 WJ200-040HF (solo 75°C)
75]55] 10 [ 75| WJ200-055HF AWG10/5,3 mm* 30A
11 |75] 15 | 10 WJ200-075HF (solo 75°C)
AWG6/13 mm
15|11 (20 | 15 WJ200-110HF (solo 75°C) 50A
4
185 15 | 25 | 20 | WJ200-150HF AWGE/13 mm 50A
(solo 75°C)

Nota 1: El cableado de campo debe estar formado por un conector de terminal de bucle
cerrado, de categoria UL y certificacion CSA, con las dimensiones adecuadas
para el calibre del cable en cuestién. El conector debe fijarse con la herramienta
de engaste especificada por el fabricante del conector.

Nota 2: Asegurese de tener en cuenta la capacidad del disyuntor que se vaya a utilizar.

Nota 3: Asegurese de utilizar un calibre de cable superior si la longitud de la linea de
alimentacion supera los 66 ft (20 m).

Nota 4: Utilice cable de tipo 18 AWG/0,75 mm? para el cable de sefal de alarma

(terminales [ALOQ], [AL1], [AL2]).
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Conecte la entrada del inversor a una fuente de alimentacion

En este paso, se conectara el cableado con la entrada del inversor. En primer lugar, debe
determinar si el modelo de inversor requiere solo alimentacion trifasica o solo alimentacion
monofasica. Todos los modelos tienen los mismos terminales de conexién a la
alimentacion [R/L1], [S/L2] y [T/L3]. Por lo tanto, debe consultar la etiqueta de
especificaciones (en el lado del inversor) de los tipos de alimentacidon aceptables.
En los inversores que pueden aceptar alimentacion monofasica y estan conectados
de esa manera, el terminal [S/L2] permanecera desconectado.

Utilice conectores de anilla para conseguir una conexion segura.

Monofasica: 200 V de 0,1 a 0,4 kW
Trifasica: 200 V de 0,1 a 0,75 kW

Monoféasica Trifasica

RB|+L | + | - RB [PD/+1| P+ | NI-

olplal|o O |00 |0

LLl N ANAGE E&/LT/LZ TIL3 UL | vim2 {wiT3
O

; ir {r ir {r

Entrada de alimentacion Salida al motor Entrada de alimentacion Salida al motor

Toma a tierra del chasis (M4)

Monofasica: 200 V de 0,75 a 2,2 kW
Trifasica: 200V de 1,5a 2,2 kW
Trifasica: 400 V de 0,4 a 3,0 kW
Monoféasica Trifasica

= RB|+L | + | - RB [PD/+1| P+ | NI-

= Lu N ANAGE \f/LT/LZ TIL3 UL | vim2 {wiTs
O

=i [—

— i}DD”
] (]

\ J \ J N J \ J
Entrada de alimentacion Salida al motor Entrada de alimentacion Salida al motor
Toma a tierra del chasis (M4)
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Trifasica: 200 V 3,7 kW
Trifasica: 400 V 4,0 kW

9] | é

2 Egg@ O RB [PDH1| P+ | N~

= ] = = oRjoll ofiNe

= . [ = LR/Ll SI2 | TI3 | UTL | VT2 | WIT3
& (%] [ o

, Beeflelle]le :

~TPa— L N )

\Toma a tierra del chasis (M4) ﬁ Q

Entrada de Salida al motor
alimentacion

Trifasica: 200 V de 5,5 a 7,5 kW
Trifasica: 400 Vde 5,5a 7,5 kW

RILL [ SIL2 | TIL3 | UTL | VIT2 | WIT3

PDI+] | P+ || N~ | RB|| G G
o gl|o]o]lo
-
1ir L
Ifntrariia qEE Salida al motor
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Trifasica: 200 V 11 kW
Trifasica: 400 V de 11 a 15 kW

RILL [ SIL2 | TIL3 | UTL | VIT2 | WIT3

POHY [P+ | [N~ | RB|| G G

ollg||o | o]|o

- ) -
Entrada de Salida al motor

alimentacion

Trifasica: 200 V 15 kW

RILL [ SIL2 | TIL3 | UTL | VIT2 | WIT3

POHY [P+ | [N~ | RB|| G G

Qllgllo | o||o

- ) -
Entrada de Salida al motor

alimentacion

NOTA: Un inversor alimentado por un generador de potencia portatil puede recibir una
> forma de onda de alimentacion de potencia distorsionada que sobrecaliente el generador.
En general, la capacidad del generador deberia ser cinco veces la del inversor (kVA).
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Utilizacion del teclado del panel delantero

Tomese un momento para familiarizarse con la distribucion del teclado que se muestra en
la imagen inferior. La pantalla se utiliza para programar los parametros del inversor, asi

como para controlar los valores de parametros especificos en marcha.

(5) LED del monitor [Hz]\
(6) LED del monitor [A] \
AN

(4) LED DE MARCHA (1) LED DE ENCENDIDO

/

(2) LED DE ALARMA

(3) LED de programa

(8) LED de 7 seg £ \ V4
\\ \\ (15) Conector USB
N 7 |_—
OO0 o
(7) LED de orden de L’. L’. L’.,—’. ITI W (10) Tecla STOP/RESET
marcha ~— | —
[ O e ~
(9) Tecla RUN A
[— STOP H
RUN ] (16) Conector RJ45
() TeclaEsC | ; RESET I | (L 4—
| Esc W SET —
. \ \ )

/ \ \

(12) Tecla Up  (13) Tecla Down (14) Tecla SET

Leyenda de teclas e indicadores

Elementos

indice

(1) LED DE ENCENDIDO

Se enciende (verde) cuando el inversor esta encendido.

(2) LED DE ALARMA

Se enciende (rojo) cuando el inversor se desconecta.

(3) LED de programa

» Se enciende (verde) cuando la pantalla muestra un parametro modificable.
» Parpadea cuando hay falta de coincidencia en la configuracion.

(4) LED DE MARCHA

Se enciende (verde) cuando el inversor esta impulsando el motor.

(5) LED del monitor [HZ]

Se enciende (verde) cuando los datos visualizados estan relacionados con la frecuencia.

(6) LED del monitor [A]

Se enciende (verde) cuando los datos visualizados estan relacionados con la corriente.

(7) LED de orden de
marcha

Se enciende (verde) cuando la orden de marcha se configura para el operador. (La tecla
Run esté activa.)

(8) LED de 7 seg

Muestra cada pardmetro, los monitores, etc.

(9) Tecla RUN

Pone en marcha el inversor.

(10) Tecla STOP/RESET

» Hace que el inversor se desacelere hasta pararse.
» Restablece el inversor cuando se encuentra en desconexion.

(11) Tecla ESC

» Va a la parte superior del siguiente grupo de funciones cuando se muestra un modo de
funcion.

» Cuando se muestran datos, cancela la configuracién y vuelve al cédigo de funcién.

» Mueve el cursor un digito a la izquierda cuando se encuentra en modo de configuracién
digito a digito.

» Al pulsarla durante 1 segundo se visualizan los datos de d00 I, independientemente de
lo que se muestre en ese momento.

(12) Tecla Up
(13) Tecla Down

» Aumenta o disminuye los datos.
» Pulsar las dos teclas al mismo tiempo permite editar digito a digito.

(14) Tecla SET

» Pasa al modo de visualizacion de datos cuando se muestra un cédigo de funcion.

» Cuando se muestran datos, guarda los datos y vuelve para mostrar el cédigo de
funcion.

» Mueve el cursor un digito a la derecha cuando se encuentra en modo de configuracién
digito a digito.

(15) Conector USB

Conecta el conector USB (mini B) para utilizar comunicacién con PC.

(16) Conector RJ45

Conecta la clavija RJ45 para el operador a distancia.
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Teclas, modos y parametros

La finalidad del teclado es permitir cambiar los modos y
parametros. El término funcién se aplica tanto a los —
modos de control como a los parametros. Se puede ,'—,’ ,'—,'
acceder a todos ellos mediante cédigos de funcion, que
son codigos de 4 caracteres primarios. Las diversas
funciones se separan en grupos relacionados que se
pueden identificar por el caracter que aparece mas a la

izquierda, como se indica en la tabla.

-
A=

(S EE Tipo (categoria) de funcion Modo de acceso LED: PRI
funciones Indicador
"d" Funciones de control Monitor o
"F" Principales parametros de perfil Programa (]

"A" Funciones estandar Programa L
"b" Funciones de ajuste Programa [

"c" Funciones de terminal inteligente Programa ®

"H" Funciones constantes relacionadas
Programa ()
con el motor
"p" Entrada de tren de impulso, par,
EzSQ y funciones relativas a la Programa (]
comunicacioén
"y Parametros seleccionados por el
. Programa ()
usuario
"E" Cadigos de error - -

Puede consultar en la pagina siguiente cdmo controlar y/o programar los parametros.

Mapa de navegacion del teclado

Los controladores del inversor de serie WJ200 tienen muchos parametros y funciones
programables. Las péaginas siguientes las cubrirdn en detalle, pero debe acceder a
algunos puntos para llevar a cabo la prueba de encendido. La estructura de menus utiliza
caodigos de funcion y de parametros para permitir la programacion y el control solo con una
pantalla de 4 digitos, teclas e indicadores LED. Por lo tanto, es importante familiarizarse
con el mapa basico de navegacién de parametros y funciones del diagrama de la parte

inferior. Posteriormente podra utilizar este mapa como referencia.
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Pantalla de coédigo de funcién

—e-. Grupo"d" --- I : Pasa a la pantalla de datos
1
Pantalla de codigo ! =
de funcién ! | SET

—{d00 I |— —{ 0.00

| ESC

Pantalla de cédigo de funcién
ESC : Salta al grupo siguiente

e m e —— -

d 104

,----  Grupo"F" ---, —ESC

1

' Pantalla de codigo I Guardar

1 o |

! de funcion ! JsET

| | U

| :,lpr . = 50.00

1

: [2]

| Fooe] [S0.01

; s : [

- 1

| FOOM : Pantalla de datos (de FOO1 a FO03)

\ ) Los datos no parpadean debido a la sincronizacién en tiempo real
] SET|| : Guarda los datos en EEPROM
JEsc ST}

———. GrUpo"A" --- — y vuelve a la pantalla de cédigo de funcién.

Pantalla de c()digo I‘ : Vuelve a la pantalla de cédigo de funcién sin guardar los datos.

1
! —
de funcién E | SET

' —=[AO0 (] ——— 00
Bl 1

: AOoOe : WAV,
: ——1 01
: = |

:\ A 165 ! /

:::'_:::::::'_:::::::’_D ESCI Visualizacién de datos

v . . Cuando se cambian los datos, la pantalla
: Grupo b b00 | ' empieza a parpadear, lo que significa que
e e 4 todavia no se han activado nuevos datos.

: Guarda los datos en EEPROM y

vuelve a la pantalla de cédigo de funcion.
: Cancela el cambio de datos y

vuelve a la pantalla de codigo de funcion.

Pulse las teclas Up y Down al mismo tiempo en
E| codigo de funcién o visualizacién de datos vy, a

— %) continuacién, se habilitara el modo de ediciéon de un
ﬂl solo digito.

Puede obtener mas informacion en el apartado 2-34.

NOTA: Al pulsar la tecla [ESC], la pantalla pasara a la parte superior del siguiente grupo
de funciones, sea cual sea el contenido visualizado. (Por ejemplo, RO { > [ESC] - k00 1)

19



[Ejemplo de configuracion]
Tras el encendido, cambiar 0.00 para modificar los datos de ABOZ (fuente de la orden de

marcha).
@ Pulse la tecla [ESC] para @ Los datos de 40 | se mostraran en la
mostrar el cédigo de funcion pantalla tras el primer encendido
Jesc]
d00 1] S >
— SET
=

® Pulse la tecla [ESC] para pasar
al grupo de funciones FOO |

[

@ Pulse la tecla [ESC] una vez para pasar
al grupo de funciones ROO .

® Pulse la tecla Up para cambiar el incremento del
—_ codigo de funcion (ROO | = AOO2)
[2] ® puise I tecia para mostrar los datos de A0OZ

— M|
|

| La pantalla cuenta con iluminacion solida. I

OO | o= 0e
ESC -
M2

@ Pulse la tecla Up para Iﬁl
aumentar los datos (0¢ > 0 1) L=

@ Pulse la tecla para configurar y
guardar los datos

Una vez modificados los datos, la pantalla

empieza a parpadear, lo que significa que

todavia no se han activado los nuevos datos.

[SeT] : fija y guarda los datos y vuelve al cédigo de funcién
[Esc]: cancela el cambio y vuelve al codigo de funcion

El cédigo de funcién dxxx es para el monitor y no se puede cambiar.
I“g? Los codigos de funcidon Fxxx, excepto FOO4, se reflejan en los resultados justo después de
cambiar los datos (antes de pulsar la tecla |SE T ) y la pantalla no parpadeara.
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Cuando se muestra un codigo de Cuando se muestran datos...

funcidn...
Tecla Pasa al siguiente grupo de Cancela el cambio y vuelve al codigo de
ESC funciones funcion
Tecla Pasa a la visualizacién de datos Fija .y'guarda los datos y vuelve al codigo de
SET funcion
Teclafa] | Incrementa el cddigo de funcion Incrementa el valor de los datos
Tecla[v] | Reduce el codigo de funcion Reduce el valor de los datos
Nota

Mantenga pulsada la tecla [ESC] durante mas de 1 segundo para que aparezca d I, sea cual sea la
visualizacion. Pero debe tener en cuenta que la pantalla circulara mientras se siga pulsando la tecla [ESC],
debido a la funcion original de la tecla.

(Por ejemplo, FOO 1 > ABD 1 > bBO 1 > £00 1 = ... muestra 50.00 después de 1 segundo)
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Conexidon a PLC y otros dispositivos

A\

Los inversores Hitachi (controladores) resultan Gtiles en muchos tipos de aplicaciones.
Durante la instalacion, el teclado del inversor (u otro dispositivo de programacion) facilitara
la configuracion inicial. Tras la instalacion, el inversor recibira, en general, sus 6rdenes de
control a través del conector de I6gica de control o interfaz serie desde otro dispositivo de
control. En una aplicacién sencilla, como el control de velocidad de una cinta
transportadora individual, un interruptor de marcha/paro y un potenciémetro
proporcionaran al operador todo el control necesario. En una aplicacion sofisticada, puede
tener un controlador l6gico programable (PLC) como controlador del sistema, con varias
conexiones con el inversor.

No es posible cubrir todos los tipos posibles de aplicacion en esta GCR. Es necesario que
conozca las caracteristicas eléctricas de los dispositivos que desee conectar con el
inversor. En ese caso, esta seccién y las siguientes secciones, dedicadas a las funciones
del terminal de entrada y salida, pueden ayudarle a conectar estos dispositivos con el
inversor con rapidez y seguridad.

PRECAUCION: El inversor y otros dispositivos pueden resultar dafiados si su aplicacion
supera los valores maximos de corriente o tensién de un punto de conexion.

Las conexiones entre el inversor y otros [ Otro dispositivo Inversor WJ200
d|s,po_smvos dependen de Igs caracteristicas Tt P sefial EETRE
eléctricas de entrada/salida en ambos entrada | | retorno || salida
extremos de cada conexion, que se muestran

y

gL

configurables del inversor aceptan una salida
de légica positiva 0 negativa desde un
dispositivo externo (como un PLC). La pagina
siguiente muestra los componentes eléctricos
internos del inversor en cada borne de

entrada/salida. En algunos casos tendra que —
insertar una fuente de alimentaciéon en el

en el diagrama de la derecha. Las entradas Circuito de sefial » Circuito de
salida < retorno entrada

Otro dispositivo Inversor WJ200

< )24V

o
no
.J:I

cableado de la interfaz.

Para evitar dafios en el equipo y conseguir

gue la aplicacién funcione sin problemas, éj L
recomendamos dibujar un esquema de cada ‘l
conexion entre el inversor y el otro dispositivo.

Circuitos
de
entrada

En el esquema deben incluirse los
componentes internos de cada dispositivo, de
forma que se cree un bucle de circuito
completo.

d
G ELE |

GND

Tras elaborar el esquema:

1. Compruebe que la corriente y la tension
de cada conexién se encuentren dentro de
los limites operativos de cada dispositivo.

2. Asegurese de que el sentido légico (activo alto o activo bajo) de cualquier conexion de
apagado/encendido sea correcto.

3. Compruebe las conexiones analdgicas en el cero y el final (extremos de la curva) y
asegurese de que el factor de escala de la entrada a la salida sea correcto.

4. Debe entender qué sucedera en el sistema si cualquier dispositivo experimenta una
pérdida repentina de alimentacion o si se enciende después de otros dispositivos.
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Ejemplo de diagrama de cableado

El diagrama esquematico de la parte inferior presenta un ejemplo general del cableado de
conectores logicos, ademas de la alimentacién basica y del cableado del motor que se
han presentado en las paginas anteriores. El objetivo de esta pagina es ayudarle a
determinar las conexiones adecuadas para su aplicaciéon de los diversos bornes que se
muestran a continuacion.

Disyuntor, MCCB
o GFI

Fuente de —:—X\-— R WJ200
alimentacion,

trifasica o X

monofasica,

por modelo de

inversor —X

Reactor CC
(opcional)

Cable de puente
(Légica negativa)

Resistencia Unidad
frenado de frgnado
(opcional) (opcional)

Termistor Hacia i

GND para
légicas

entradas
Contactos de relé,

Entradas inteligentes, 7 tipo 1 forma C

terminales

NOTA: Con respecto al
cableado de las entradas
inteligentes de
entrada/salida y
analdgicas, asegurese de
utilizar cable de par

Circuitos
de entrada

Salida de colector abierta
Sefial de llegada de frec.

trenzado/apantallado. Una
el cable apantallado de
cada sefal con su terminal

[5] configurable como
entrada discreta o
entrada de termistor

comun respectivo, solo en
el extremo del inversor.
La impedancia de entrada
de cada entrada
inteligente es 4,7 kQ

d
L] 1
»l

Ll

S
«
>l &

i I
Medido IE
>® /‘ Resistencia de terminacion (200€2) GND para salidas Iégicas
J;I (cambio por interruptor deslizante)
° [Sp]
Medid - 157
edido Transceptor| | Puerto de comunicacion de serie
>8\ A RS485 || (RS485/Modbus)
yL L | \i [SN] NOTA: Comin para
Referencia analégica H ovce RS485 es "L".

Puerto RJ45
(puerto del operador opcional)

> @
Cd
Aprox. 10 kQ -
Aprox. 100(27;
L

Transceptor <::>
RS485
.
Transceptor <:>
USB
v
Controlador del
puerto opcional <:>
GND para sefiales analégicas /A

L 7;”-L

Entrada de tren de impulso
24V CC 32 kHz méx.

Puerto USB (mini B)
(puerto de comunicacién de PC)
Alimentacion USB: Autoalimentacion

Conector del puerto opcional

O H
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Especificaciones de sefiales l6gicas de control

Los conectores ldgicos de control se encuentran justo detras de la tapa frontal de la
carcasa. Los contactos de relé se encuentran a la izquierda de los conectores légicos. En

la parte inferior se muestran las etiquetas de conexién.

______________________________________________________________________

RS485
com. Entradas logicas
[ 1l I
Contactos sN| 7|6 |5[4][3]2]1]L |pclrs
de relé cable de [l
1
SP|EO|JEA|H | O |OI | L |JAM|CM2[ 12| 11
IAL2]AL1[ALO
[ Il Il Il Il IL |
RS485 gon fiaca Entrada Salida Salida
com. de i?‘nl;ETsode i?‘néi?so anal6gica analdgica logica
Nombre de terminal Descripcion Valores nominales

P24 +24 V para entradas l6gicas 24V CC, 100 mA. (no cortar con terminal L)

PLC Entrada inteligente comin Para cambiar a tipo de légica negativa, quite el
cable de puente entre [PLC] y [L], y conéctelo entre
[P24] y [PLC]. En este caso, la conexion de [L] con
[1]~[7] provoca que se encienda cada entrada.
Quite el cable de puente cuando utilice
alimentacion externa.

1 Entradas l6gicas discretas 27 V CC max. (utilice el PLC o una alimentacién

2 (Los terminales [3],[4],[5] y [7] externa en relacion con el terminal L)

3/GS1 tienen funcién doble. Encontrara

4/GS2 mas informacion en la descripcién

5/PTC siguiente y en las paginas

6 relacionadas.)

7/EB

GS1(3) Entrada de paro seguro GS1 La funcionalidad se basa en ISO13849-1 *4

GS2(4) Entrada de paro seguro GS2

PTC(5) Entrada de termistor del motor Conecte el termistor del motor entre PTC y el
terminal L para detectar la temperatura del motor.
Configure 19 como £O0S.

EB(7) Entrada de tren de impulso B 2 kHz max.
El comun es [PLC]

EA Entrada de tren de impulso A 32 kHz méx.

El comin es [L]

L (en la fila superior) *1

GND para entradas légicas

Suma de corrientes de entrada [1]~[7] (retorno)

11/EDM Salidas l6gicas discretas [11] 50 mA max. de corriente en estado encendido, 27
(El terminal [11] tiene una funcion | V CC max. de tension en estado apagado
doble. Encontrard mas informacién| El comin es CM2
en la descripcion siguiente y en las| En caso de seleccionar EDM, la funcionalidad se
péaginas relacionadas.) basa en 1ISO13849-1
4V CC max. de depresion de tensién en estado
encendido
12 Salidas l6gicas discretas [12] 50 mA méx. de corriente en estado encendido, 27
V CC méax. de tension en estado apagado
El comln es CM2
CM2 GND para salida I6gica 100 mA: [11], [12] retorno de corriente
AM Salida de tension analdgica 0~10 V CC 2 mA maximo
EO Salida de tren de impulso 10 V CC 2 mA méaximo, 32 kHz maximo
L (en la fila inferior) *2 | GND para sefiales analdgicas Suma de corrientes [Ol], [O] y [H] (retorno)
ol Entrada de corriente analégica Intervalo de 4 - 19,6 mA, 20 mA nominal,

impedancia de entrada 100 Q

24



Nombre de terminal

Descripcion

Valores nominales

O

Entrada de tension analdgica

Intervalo de 0 - 9,8 V CC, 10 V CC nominal,
impedancia de entrada 10 kQ

H

+10 V de referencia analdgica

10 V CC nominal, 10 mA max.

SP, SN

Terminal de comunicacion de serie

Para la comunicaciéon RS485 Modbus.

ALO, AL1, AL2 *3

Contacto comun de relé

250V CA,
250V CA,
100 V CA,
30V CC,
30V CC,
5V CC,

2,5A (carga R) méax.
0,2A (carga |, P.F.=0,4) max.
10 mA min.
3,0A (carga R) max.
0,7A (carga |, P.F.=0,4) max.
100 mA min.

Nota 1:
Nota 2:

Los dos terminales [L] estan conectados eléctricamente dentro del inversor.
Recomendamos que se utilice el GND ldgico [L] (a la derecha) en los circuitos

de entrada légicos y el GND analdgico [L] (a la izquierda) para los circuitos de

entrada/salida analdgicos.
Encontrara mas informacioén sobre las sefiales de desconexion en la pagina 42.
Puede obtener mas informacioén en la pagina 96, "Seguridad funcional”.

Nota 3:
Nota 4:

Ejemplo de cableado de terminal I6gico de control (I6gica negativa)

Cable de puente
(I6gica negativa)

—

SN | 7/EB 6 |5/PTC|4/GS2|3/GS1| 2 1 L PLC | P24
SP EO EA H 0 ol L AM | CM2 | 12 |11/EDM
< [=>
Resistencia variable m
para configuracion de —
frec. -
(1 kQ-2 kQ)
Medidor de frec.
Nota: Si el relé esta conectado con una salida inteligente, instale un diodo en la

bobina del relé (sesgo inverso) para eliminar el pico de apagado.

Precaucion para la configuraciéon de terminales inteligentes

Al conectar la alimentacién cuando la entrada de los terminales inteligentes realiza las
operaciones siguientes, los datos configurados pueden iniciarse.
Asegurese de no realizar las operaciones siguientes al cambiar la asignacion de funciones del
terminal de entrada inteligente.
1) Conectar la alimentaciéon mientras los [terminales de entrada inteligente 1/2/3 estan
encendidos] y los [terminales de entrada inteligente 4/5/6/7 estan apagados].

2)
3

Tras producirse la condicién 1, desconectar la alimentacion.
Tras producirse la condicién 2, encender la alimentacion mientras los [terminales

de entrada inteligente 2/3/4 estan encendidos] y los [terminales de entrada
inteligente 1/5/6/7 estan apagados].

25



Logica negativa/positiva de los terminales de entrada inteligente

La légica negativa o positiva se conmuta con un cable de puente, tal como se indica a

continuacion.

Légica negativa

2 |1

L PLCLB%H

»

-

Dimensiones de cable para los terminales de control y relé

Cable de puente

Ldégica positiva

21|t |PLC P24
el
Cable de puente

|

Utilice cables con las especificaciones que se indican a continuacion. Para garantizar un
cableado seguro y fiable, se recomienda utilizar casquillos, pero si se utiliza cable sélido o
trenzado, la longitud de desaislado debe ser de 8 mm.

Terminal légico de control

Terminal de salida de relé
SEESSSEEEEE $8 mm
SSSSSSSSSSE
58 H
Solido Trenzado Casquillo
mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG)
Terminal logico de 0,2-1,5 0,2-1,0 0,25-0,75
control (AWG 24 - 16) (AWG 24 - 17) (AWG 24 - 18)
Terminal de relé 02-15 02-10 0.25- 0,75
(AWG 24 - 16) (AWG 24 - 17) (AWG 24 - 18)
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Casquillo recomendado

Para que el cableado sea seguro y fiable, se recomienda utilizar los casquillos siguientes.

Dimensiones Nombre de &d
9 h

de cable modelo de L [mm] &®d [mm] @D [mm] H
mm? (AWG) casquillo * 18
0,25 (24) Al 0,25-8YE 12,5 0.8 2.0 2
0,34 (22) Al 0,34-8TQ 12,5 0.8 2.0
0,5 (20) Al 0,5-8WH 14 1.1 25 _>| | oD
0,75 (18) Al 0,75-8GY 14 1.3 2.8 o

* Proveedor: contacto de Phoenix
Tenazas de engaste: CRIPMFOX UD 6-4 o CRIMPFOX ZA 3

¢, Como realizar la conexion?

(1) Presione la palanca naranja accionadora con un destornillador ranurado (anchura maxima de 2,5 mm).
(2) Inserte el conductor.

(3) Retire el destornillador cuando el conductor esté colocado.

D AES

Presione la

palanca naranja

accionadora.

Inserte el
conductor.

Retire el
destornillador
para colocar el
conductor.
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Lista de terminales inteligentes

Entradas inteligentes
La siguiente tabla muestra la lista de las funciones que se pueden asignar a cada entrada
inteligente. Puede consultar informacién mas detallada en el manual de instrucciones.

Tabla resumen de funciones de entrada
Simbolo Cdédigo Nombre de funcién
FW 00 Marcha adelante/paro
RV 01 Marcha atras/paro
CF1 02 Seleccidn de varias velocidades, bit 0 (LSB)
CF2 03 Seleccién de varias velocidades, bit 1
CF3 04 Seleccidn de varias velocidades, bit 2
CF4 05 Seleccidn de varias velocidades, bit 3 (MSB)
JG 06 Oscilaciones
DB 07 Freno CC externo
SET 08 Configuracion (seleccién) de datos del 2° motor
2CH 09 Aceleracion y desaceleracion de 2 fases
FRS 11 Paro de recorrido libre
EXT 12 Desconexién externa
USP 13 Proteccién de inicio no controlado
CS 14 Conmutacion de fuente de alimentacion comercial
SFT 15 Blogueo de software
AT 16 Seleccién de tensidn/corriente de entrada analdgica
RS 18 Reset inversor
PTC 19 Proteccion térmica de termistor PTC
STA 20 Inicio (interfaz de 3 cables)
STP 21 Paro (interfaz de 3 cables)
F/IR 22 FWD, REV (interfaz de 3 cables)
PID 23 Deshabilitar PID
PIDC 24 Reset PID
UP 27 Funcién de subida del mando a distancia
DWN 28 Funcién de bajada del mando a distancia
ubC 29 Borrado de datos del mando a distancia
OPE 31 Control del operador
SF1~SF7 32~38 Seleccioén de varias velocidades, operacion de bit, bits 1~7
OLR 39 Cambio de fuente de limitacién de sobrecarga
TL 40 Seleccidn de limite de par
TRQ1 41 Interruptor de limite de par 1
TRQ2 42 Interruptor de limite de par 2
BOK 44 Confirmacion de freno
LAC 46 Cancelaciéon LAD
PCLR 47 Borrado del contador de impulsos
ADD 50 Habilitar frecuencia ADD
F-T™M 51 Modo terminal de fuerza
ATR 52 Permiso de entrada de orden de par
KHC 53 Borrado de datos vatios/hora
MI1~MI7 56~62 Entrada de proposito general (1)~(7)
AHD 65 Retencidn de orden analégica
CP1~CP3 66~68 Interruptor de posiciéon multifase (1)~(3)
ORL 69 Sefial de limite de retorno cero
ORG 70 Sefial de disparador de retorno cero
SPD 73 Cambio de velocidad/posicion
GS1 77 Entrada STOL1 (sefial relativa a la seguridad)
GS2 78 Entrada STO2 (sefial relativa a la seguridad)
485 81 Senial de inicio de comunicacion
PRG 82 Ejecucién de programa EzSQ
HLD 83 Retencion de frecuencia de salida
ROK 84 Permiso de orden de marcha
EB 85 Deteccion de direccion de rotacion (fase B)
DISP 86 Limite de visualizacion
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Tabla resumen de funciones de entrada
Nombre de funciéon

Simbolo Cdédigo
NO 255

Sin asignacién

Salidas inteligentes
La siguiente tabla muestra la lista de las funciones que se pueden asignar a cada salida
inteligente. Puede consultar informacién mas detallada en el manual de instrucciones.

Tabla resumen de funciones de salida
Simbolo Codigo Nombre de funcion
RUN 00 Sefial de marcha
FAl 01 Tipo de llegada de frecuencia 1-Velocidad constante
FA2 02 Tipo de llegada de frecuencia 2—Exceso de frecuencia
oL 03 Sefial de notificacién anticipada por sobrecarga
oD 04 Senial de error de desviacion de PID
AL 05 Sefial de alarma
FA3 06 Tipo de llegada de frecuencia 3—Configuracién de frecuencia
OoTQ 07 Umbral de exceso/defecto de par
uv 09 Baja tension
TRQ 10 Sefial limitada de par
RNT 11 Tiempo de marcha agotado
ONT 12 Tiempo de encendido agotado
THM 13 Advertencia térmica
BRK 19 Senial de activacion de freno
BER 20 Sefial de error de freno
ZS 21 Senial de deteccion de velocidad cero Hz
DSE 22 Desviacion de velocidad excesiva
POK 23 Finalizacién de posicionamiento
FA4 24 Tipo de llegada de frecuencia 4—Exceso de frecuencia
FA5 25 Tipo de llegada de frecuencia 5—Configuracion de frecuencia
OoL2 26 Sefial de notificacién anticipada por sobrecarga 2
ODc 27 Deteccion de desconexion de entrada de tensién analdgica
OIDc 28 Deteccion de desconexion de salida de tensién analégica
FBV 31 Salida de segunda fase de PID
NDc 32 Deteccion de desconexion de red
LOG1~3 33~35 Funcion de salida l6gica 1~3
WAC 39 Sefial de advertencia de condensador activado
WAF 40 Senial de advertencia de ventilador
FR 41 Senial de inicio de contacto
OHF 42 Advertencia de sobrecalentamiento de I6gica negativa de calor
LOC 43 Deteccion de carga baja
MO1~3 44~46 Salida general 1~3
IRDY 50 Sefial de inversor preparado
FWR 51 Funcionamiento hacia delante
RVR 52 Funcionamiento marcha atras
MJA 53 Sefial de fallo importante
WCO 54 Comparador de ventana para entrada de tension analégica
WCOI 55 Comparador de ventana para entrada de corriente analdgica
FREF 58 Fuente de orden de frecuencia
REF 59 Fuente de orden de marcha
SETM 60 2° motor en marcha
EDM 62 Control de rendimiento STO (desactivacion segura de par)
(Solo terminal de salida 11)
OoP 63 Sefial de control de opcién
no 255 No se utiliza
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Utilizacion de terminales de entrada inteligente

Los terminales [1], [2], [3], [4], [5], [6] Y [7] son entradas idénticas y programables de uso
general. Los circuitos de entrada pueden utilizar la alimentacion de campo de +24 V
interna (aislada) del inversor o una alimentacién externa. Esta seccién describe el
funcionamiento de los circuitos de entrada y como conectarlos correctamente con los
interruptores o las salidas de transistor en los dispositivos de campo.

El inversor WJ200 tiene entradas de légica negativa o positiva seleccionables. Estos
términos hacen referencia a la conexion con el dispositivo de conmutacion externo —bien
drena la corriente (desde la entrada al GND), bien extrae la corriente (desde una fuente
de alimentacion) hacia la entrada. Tenga en cuenta que la convencién de denominacion
de la l6gica negativa/positiva puede ser distinta en su pais o sector. En cualquier caso,
solo tiene que seguir los diagramas de cableado de esta seccién para su aplicacion.

El inversor tiene un cable de puente para Entradas l6gicas

configurar la opcidon de entradas de logica ' '
negativa o positiva. Para acceder a él, debe 71615432 |1]L [Pc|P4
quitar la tapa delantera de la carcasa del

inversor. En la figura de la parte superior Cable de puente—

derecha, el cable de puente se muestra Conexién de l6gica negativa

unido al bloque de terminales légicos
(conector). Si tiene que cambiar la conexion
de tipo fuente, quite el cable de puente y
conéctelo como se indica en la figura de la
parte inferior derecha.

716|543 |2]|1]|L |PC|PA4

Cable de puente—s
Conexion légica positiva

PRECAUCION: Asegurese de desconectar la alimentacion del inversor antes de cambiar
la posicion del cable de puente. De lo contrario, se podrian producir dafios en los circuitos
del inversor.

Cableado de terminal [PLC]: el terminal ~ Cable de puente

[PLC] (terminal de control légico Paralogicanegaiva Inversor WJ200
programable) puede incluir varios f—» @

dispositivos que se pueden conectar con .

las entradas légicas del inversor. En la rc] Entrada comdn 24V
figura de la derecha se pueden ver el <+>
terminal [PLC] y el cable de puente. Al -

colocar el cable de puente entre [PLC] y [
[L] se configura el tipo de légica positiva
de la entrada, que es la configuracién
predeterminada de las versiones de la

[1]
UE y EE. UU. En este caso, se conecta E L
o

Circuitos dp
entrada

el terminal de entrada con [P24] para
activarlo. Si, por el contrario, se coloca el
cable de puente entre [PLC] y [P24], la
I6gica de entrada sera de tipo negativo.
En este caso, se conecta el terminal de
entrada con [L] para activarlo.

GND légico

Cable de puente
para légica positiva

El diagrama de cableado de las paginas siguientes muestra las cuatro combinaciones de
uso de entradas de l6gica negativa o positiva y de uso de una alimentacién CC interna o
externa.
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Los dos diagramas que se encuentran debajo de los circuitos de cableado de entrada
utilizan la alimentacion de +24 V interna del inversor. Cada diagrama muestra la conexién
de interruptores simples o de un dispositivo de campo con salidas de transistor. Tenga en
cuenta que, en el diagrama inferior, es necesario conectar el terminal [L] solo cuando se
utiliza el dispositivo de campo con transistores. Asegurese de utilizar la conexién correcta
del cable de puente indicado para cada diagrama de cableado.

Entradas de l6gica negativa, alimentacion interna

Cable de puente Cable de puente
= [PLC] - posicion [P24] 5 WJ200
24V
. i Entrada comudn
Dispositivo de PLC .
campo GND . GND légico
Ll L
5—1—> x—T1 {1+
. Circuitos de
° entrada
¢ L]
|
; e — {74+
! Interruptores de entrada
Salidas de colector abiertas,
transistores NPN
Entradas de logica positiva, alimentacion interna
Cable de puente = [PLC] — posicion [L]
Dispositivo de f|::>02r2]un con Cable de \puente 77200
— P24
24V
PLC Entrada comun
—> L
' GND logico
]
! 1 ! [
. L > [
: . Circuitos de
\ entrada
] L]
i7—> I e I o
a circuitos : Interruptores de entrada
sesgados PNP_| GND X

Transistor PNP
salidas de logica positiva
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Los dos diagramas inferiores muestran los circuitos de cableado de entrada que utilizan
una alimentacion externa. Si se utilizan las "Entradas de l6gica negativa, alimentacion
externa" del diagrama de cableado inferior, asegurese de quitar el cable de puente y
utilizar un diodo (*) con la alimentacion externa. Esto evitara un problema con la
alimentacion en caso de que el cable de puente se coloque accidentalmente en una
posicion incorrecta. En lo que respecta a las "Entradas de l6gica positiva, alimentacion
externa", conecte el cable de puente como se indica en el diagrama inferior.

Entradas de légica negativa, alimentacidn externa

Cable de puente = eliminado WJ200
*
Dispositivo de = P24 24\
campo H :
p > YRV, * [piclEntrada comdn
o ©
GND GND ldgico |:
> L
5—1—> x— 1 {14
. Circuitos de
° entrada
¢ L]
|
7 | -
; S A
| Interruptores de
entrada

* Nota: Asegurese de quitar el cable de puente en caso de

Salidas de colector abiertas, utilizar una alimentacién externa.

transistores NPN

Entradas de l6gica negativa, alimentacion externa
Cable de puente = eliminado

Transistor PNP 24V

salidas de logica positiva ; = WJ200
i iti - 24V
Dispositivo de Entrada. comiin
campo z PLC
: 1—> o—/ 1 :'_0
Circuitos de
entrada

‘E
7,
t)24v
- GND

L% [7
Interruptores de
entrada
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A

PRECAUCION: Asegurese de que haya un diodo entre "P24" y "PLC" cuando conecte
varios inversores con cableado de entrada digital en comun.

Al contar con un inversor de capacidad, el flujo de corriente no se bloquea cuando no
esta conectado. Esto puede cerrar el circuito cuando dos 0 mas inversores se conectan a
un cableado de entrada/salida comun, como se indica en la parte inferior, lo que provoca
que la entrada se conecte de forma inesperada. Para evitar este circuito cerrado, debe
colocar el diodo (valor: 50 V/0.1 A) en la via descrita en la parte inferior.

Cable de . .
puente Encendido ON Encendido ON
P24« P24
vpLc 1 pLC L
— L | L |
4+— Entradg 4— Entradq
A 4 L, 4
— 14— ON Insercion L OFF
y de diodo
A Cable@e —
puente
Apagado OFF Apagado OFF
P24—» P24
Y| tllpLC l.‘ PLC |.
L] L |
y \ 4
1=_':—*' ;3
>
L1 L1
Desconexion Desconexion
OFF OFF
Y e— P24 « En caso de logica positiva P24
Cablede [pLc L pLc L
puente T
‘ L |— C L |
i? ntrada 4 Entrada
Y ¢« ! ON ¥X OFF
Cable de |:>
puente P24 — P24
> |pLC --_L-; PLC -l
A
L L
I_ |_
(3 (3
M—— = ——
L~ 1| L1
Desconexion Desconexion
OFF OFF
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Ordenes de marcha hacia delante/paro y marcha atras/paro:

Cuando se introduce la orden de marcha a través del terminal [FW], el inversor ejecuta la
orden de macha hacia delante (alto) o la orden de paro (bajo). Cuando se introduce la
orden de marcha a través del terminal [RV], el inversor ejecuta la orden de marcha atras

(alto) o la orden de paro (bajo).

Opcion | Terminal

e Cuando las 6rdenes de marcha adelante y
marcha atras se activan al mismo tiempo, el
inversor entra en modo de paro.

e Cuando un terminal asociado a la funcion [FW] o
[RV] se configura como normalmente cerrado, el
motor inicia la rotacion cuando se desconecta
ese terminal o cuando no tiene ninguna tension
de entrada.

Cédigo | Simbolo Nombre de funcién | Estado Descripcion
oo FW Marcha ON El inversor se encuentra en modo de marchay el
adelante/paro motor se mueve hacia delante
OFF | El inversor se encuentra en modo de paro y el
motor se detiene
0i RV Marcha atras/paro ON El inversor se encuentra en modo de marchay el
motor se mueve hacia atras
OFF | El inversor se encuentra en modo de paro y el
motor se detiene
Entradas validas: | C00~C007 Ejemplo (la configuracion de entrada
Configuracion AOO2 =01 predeterminada se muestra en la pagina 69):
requerida
Notas:

RV _FW
|7|6|5|4|3|2|1|L|PLC!P24|

D

Consulte las especificaciones de entrada/salida en
las paginas 24 y 25.

NOTA: El parametro FOO4, Keypad Run Key Routing, determina si la tecla individual Run
emite una orden de marcha FWD o de marcha REV. Sin embargo, no afecta al
funcionamiento del terminal de entrada [FW] y [RV].

PELIGRO: Si la alimentacion esta conectada y la orden de marcha ya esta activada, el
motor empieza a girar y es peligroso. Antes de conectar la alimentacién, confirme que la

orden de marcha no se haya activado.
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Seleccion de varias velocidades ~Operacion binaria

e Cuando programe la configuracién de varias
velocidades, asegurese de pulsar la tecla SET cada vez
y, a continuacién, configurar los siguientes ajustes de
las distintas velocidades. Tenga en cuenta que, si no
pulsa la tecla, no se configuraran los datos.

e Cuando se va a establecer una configuracion de varias
velocidades superior a 50 Hz (60 Hz), es necesario
programar la frecuencia maxima A004 a un nivel
suficientemente alto para permitir esa velocidad.

El inversor pue(_je_guardar hasta 1_6 frecuencias fmg!es Varias Funcién de entrada
(velocidades) distintas que la salida del motor utiliza |velocidades
para funcionar en estado constante. Se puede acceder : CF4|CF3|CF2|CF1
. . . Velocidad 0| O 0 0 0
a estas velocidades mediante la programacion de - S0 0 T o0 [ 1
cuatro de los terminales inteligentes, como entradas |Velocidad2| 0 | 0 | 1 | ©
codificadas binarias CF1 a CF4, de acuerdo con latabla [velocidad3| 0 | 0 | 1 | 1
de la derecha. Puede ser cualquiera de las seis |Velocidad4| 0 | 1 | 0 | O
entradas y pueden estar en cualquier orden. Puede |VelocidadS5| 0 | 1 | 0 | 1
utilizar menos entradas en caso de necesitar ocho |Yelocidad6l 0 | 1 1 1 10
. Velocidad 7| O 1 1 1
velocidades o menos. Velocidad81 1 T 0 1 0 1 0
Velocidad 9| 1 0 0 1
NOTA: Cuando seleccione wun subconjunto de |velocidad10 1 | 0 | 1 | O
[82 velocidades que vaya a utilizar, empiece siempre por la [Yelocidad1l] 1 | 0 | 1 | 1
. . Velocidad 12| 1 1 0 0
parte superior de la tabla y con el bit menos |[yoocidadial 2 1 1 | o | 1
significativo: CF1, CF2, etc. Velocidad 14l 1 1 1 1 1 | 0
. \Velocidad 15| 1 1 1 1
3 Velocidad
c: /
2° \
1 A\
Sa / El ejemplo con ocho velocidades de la
0 figura inferior muestra cémo los
1 A interruptores de entrada configurados
[CF1] para las funciones CF1-CF4 pueden
cr 1 cambiar la velocidad del motor en
g tiempo real.
[CF3] |
Fw L NOTA: La velocidad 0 depende del valor
0 del parametro ROO 1.
Opc!én Tgrminal Nombre de funcion Estado Descripcion
Cadigo Simbolo
oe CF1 Seleccion de varias ON Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 0, l6gica 1
velocidades, bit 0 (LSB) | OFF | Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 0, Iégica 0
03 CF2 Seleccién de varias ON Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 1, l6gica 1
velocidades, bit 1 OFF | Seleccion de velocidad codificada binaria, bit 1, l6gica 0
oy CF3 Seleccién de varias ON Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 2, l6gica 1
velocidades, bit 2 OFF | Seleccion de velocidad codificada binaria, bit 2, I6gica 0
os CF4 Seleccién de varias ON Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 3, l6gica 1
velocidades, bit 3 (MSB)| OFF | Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 3, l6gica 0
Entradas validas: £o0 ~fom Ejemplo (algunas entradas CF requieren una
Configuracion FOO 1, AOD 1=08, configuracion de entrada; algunas son entradas
requerida AO20 a AO3S predeterminadas):
Notas:

CF4CF3CF2CF1

CTelele el 2] [ihlrar
VL =

N R W

Consulte las especificaciones de entrada/salida en las
paginas 24 y 25.
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Aceleracion y desaceleracion de dos fases

Cuando se enciende el terminal [2CH], el
inversor cambia el ritmo de aceleracion y
desaceleracion con respecto a la configuracion
inicial (FOO2 y FBO3) para utilizar el segundo
conjunto de valores de aceleracion/
desaceleracién. Cuando el terminal se apaga,
el inversor vuelve al tiempo original de
aceleracion 'y desaceleracion (tiempo de
aceleracion 1 FOOZ y tiempo de desaceleracion
1 FDOO3). Utilice ROS2 (tiempo de aceleracion 2)
y RO93 (tiempo de desaceleracion 2) para

Frecuencia
de salida

[2CH]

[FW,RV]

O O -

Frecuencia
objetivo

segunda,

inicial

configurar los
desaceleracion de segunda fase.

tiempos de aceleracion vy

En el gréafico superior, [2CH] se activa durante la aceleracion inicial. Esto hace que el
inversor pase de la aceleracién 1 (FOOZ) a la aceleracion 2 (ROSC).

823:82 Ts?,;"g,'g@' Nombre de funcion | Estado Descripcion
09 2CH Aceleracion y ON La salida de frecuencia utiliza valores de
desaceleracion aceleracion y desaceleracion de 22 fase
de dos fases OFF | La salida de frecuencia utiliza el valor inicial de
aceleracion 1y el valor inicial de desaceleracion 1

Entradas validas: |00 (~C007

Configuracién
requerida

AOS2, AOS3, AD34=00

Notas:

o La funcién RO94 selecciona el método de la
aceleracion de segunda fase. Debe ser igual a 00
para seleccionar el método de terminal de
entrada, de forma que funcione la asignacion del
terminal [2CH].

Ejemplo (la configuracion de entrada
predeterminada se muestra en la pagina 69):

2CH
|7|6|5|4|3|2|1|L|PLC!P24|
:

Consulte las especificaciones de entrada/salida en
las paginas 24 y 25.
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Proteccién de inicio no controlado

Si la orden de marcha ya esta configurada al encender la alimentacién, el inversor
empezard a funcionar inmediatamente después de encenderse. La funcién de Proteccion
de inicio no controlado (USP) evita ese arranque automatico, de forma que el inversor no
podra ponerse en marcha sin intervencion externa. Cuando la funcién USP esta activada y
tiene que restablecer una alarma y volver a ponerse en marcha, debe desactivar la orden
de marcha o realizar una operacion de reset mediante la entrada del terminal [RS] o la
tecla Stop/Reset del teclado.

En la figura inferior esta habilitada la funciéon [USP]. Cuando se conecta la alimentacién del
inversor, el motor no arranca, aunque ya se haya activado la orden de marcha. En lugar
de ello, entra en el estado de desconexion de USP y muestra el cédigo de error E 3. Esto
requiere una intervencion externa para restablecer la alarma, desactivando la orden de
marcha, como se indica en este ejemplo (o aplicando la funcién de reset). A continuacion,
se puede activar de nuevo la orden de marcha e iniciar la salida del inversor.

Orden de marcha 1
[FW,Rv] O
Terminal [USP] 1
0
Terminal de salida de 1
alarma O
Frecuencia de salida del
inversor Q
Alimentacién del inversor 1
0
t
Alarma Orden de_T
Eventos: i
£ eliminada marcha
Opcion e Nombre de funcion Estado Descripcioén
Cédigo | Simbolo P
3 USP Proteccion de inicio no ON Al encenderse, el inversor no reiniciara una orden de
controlado marcha (se utiliza sobre todo en EE. UU.)
OFF Al encenderse, el inversor continuara una orden de
marcha activada antes de gue se perdiera la alimentacion
Entradas validas: £o0~-Com Ejemplo (la configuracién de entrada predeterminada se
Configuracién (ninguna) muestra en la pagina 69):
requerida
Notas: UskP
e Tenga en cuenta que, cuando se produce un error de | 7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PLC P24
USP y se cancela mediante una operacion de reset

desde una entrada de terminal [RS], el inversor vuelve a
arrancar inmediatamente.

e Aungue el estado de desconexion se cancele
encendiendo y apagando el terminal [RS] después de
activarse la proteccion por falta de tension E03, se
realizara la funcion USP.

e Cuando la orden de marcha se activa inmediatamente
después de encender la alimentacion, se producira un
error de USP. Cuando se utiliza esta funcién, espere al
menos tres (3) segundos a partir del encendido para
generar una orden de marcha.

Consulte las especificaciones de entrada/salida en las
paginas 24y 25.
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Reset inversor

El terminal [RS] hace que el inversor ejecute la > 12 ms como
operacion de reset. Si el inversor se encuentra en 1 minimo
modo de desconexion, la operacién de reset RS

cancela el estado de desconexién. Cuando la sefial
[RS] se enciende y apaga, el inversor ejecuta la _Aprox. 30ms
operacion de reset. El ancho de impulso minimo de  Sefialde 1
[RS] debe ser igual o superior a 12 ms. La salida alarma.
de alarma debe eliminarse en 30 ms a partir del t
inicio de la orden de reset.

PELIGRO: una vez dada la orden de reset y restablecida la alarma, el motor volvera a
arrancar de repente si la orden de marcha ya esta activa. Asegurese de llevar a cabo la
operacion de reset de la alarma tras verificar que la orden de marcha se haya desactivado
para evitar que el personal sufra lesiones.

Codigo |
de Sltmbo!o dlel N;’mbf? de Estado Descripcion
opcién ermina uncion
2] RS Reset inversor ON La salida del motor se apaga, el modo de
desconexion se elimina (si existiera) y se aplica el
reset del encendido.
OFF | Operacion de encendido normal
Entradas validas: |00 ~C007 Ejemplo (la configuracion de entrada
Configuracion (ninguna) predeterminada se muestra en la pagina 69):
requerida RS
Notas: |7|6|5|4|3|2|1|L|PLC!P24|
e Mientras la entrada del terminal de control [RS]
esta encendida, el teclado muestra segmentos
alternos. Una vez que se apaga RS, la pantalla se |
recupera automaticamente.
e Al pulsar la tecla Stop/Reset del operador digital Consulte las especificaciones de E/S en las paginas
se puede generar una operacion de reset 24y 25.
Unicamente cuando se dispara una alarma.

e Un terminal configurado con la funcién [RS] solo puede configurarse para un funcionamiento
normalmente abierto. El terminal no se puede utilizar en el estado de contacto normalmente cerrado.

e Cuando la alimentacién de entrada se enciende, el inversor realiza la misma operacion de reset que
cuando se produce un impulso en el terminal [RS].

e La tecla Stop/Reset del inversor solo funciona unos segundos después de encender el inversor cuando
se conecta a este un operador manual a distancia.

¢ Si el terminal [RS] se enciende mientras el motor esta en marcha, el motor funcionara liboremente
(funcionamiento por inercia).

e Si esta utilizando la funcion de retardo de apagado del terminal de salida (cualquier £ M5, L 47, € 49 >
0,0 seg.), el terminal [RS] afectara ligeramente a la transicion de encendido a apagado. Normalmente
(sin utilizar retardos de apagado), la entrada [RS] hace que la salida del motor y las salidas logicas se
apaguen conjuntamente, de inmediato. No obstante, cuando cualquier salida utiliza un retardo de
apagado, una vez que la entrada [RS] se enciende, esa salida permanecera encendida durante 1
segundo mas (aproximadamente) antes de apagarse.
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Utilizacion de terminales de salida inteligente

Sefial de marcha

Cuando la sefial [RUN] se selecciona 1
como terminal de salida inteligente, el [FW.RV] 0
inversor emite una sefial en ese terminal
cuando se encuentra en modo de 062 ]
) . . 14 [bOB2
marcha. La légica de salida es activa Frecuencia Frec. de
. ; . de salida
baja y es de tipo colector abierto inicio |
(interruptor a tierra). .
Sefial de ON
marcha :
Cédigo |
de S|mbo!o el Nombre de funcién | Estado Descripcion
. terminal
opcion
oo RUN Sefial de marcha ON | cuando el inversor se encuentra en modo de
marcha
OFF | cuando el inversor se encuentra en modo de paro

Entradas validas:
Configuracién
requerida

11,12, ALO-AL2
(ninguna)

Notas:

e El inversor emite la sefial [RUN] siempre que la
salida del inversor supera la frecuencia de inicio
especificada por el parametro b082. La frecuencia
de inicio es la frecuencia inicial de salida del
inversor al encenderse.

o El circuito de ejemplo del terminal [11] impulsa
una bobina de relé. Tenga en cuenta el uso de un
diodo para evitar que el pico de apagado negativo
generado por la bobina dafie el transistor de
salida del inversor.

Ejemplo de terminal [11] (configuracién de salida
predeterminada mostrada, véase la pagina 69):

_____________________________

' Inverter output

1 . . .
1 terminal circu

Ejemplo de terminal [ALO], [AL1], [AL2] (requiere la

configuracion de salida, véase la pagina 69):
| Inverter logic
circuit board

1

1
1 1
1 1
1 S 1
' ’—O—T '
1 1
! ALO [ AL1 |
1 1

Power
supply

Consulte las especificaciones de E/S en las paginas
24y 25.
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Sefales de frecuencia alcanzada

El grupo de Frecuencia alcanzada de salidas ayuda a coordinar los sistemas externos con
el perfil de velocidad actual del inversor. Tal y como indica su nombre, la salida [FA1] se
enciende cuando la frecuencia de salida alcanza la frecuencia configurada estandar
(parametro F001). La salida [FA2] se basa en los umbrales programables de acel./desacel.
para aumentar la flexibilidad. Por ejemplo, una salida puede encenderse en una frecuencia
durante la aceleracion y apagarse a una frecuencia distinta durante la desaceleracion.
Todas las transiciones cuentan con histéresis para evitar vibraciones de salida cuando la

frecuencia de salida se aproxima a uno de los umbrales.

e En la mayor parte de las aplicaciones solo tendra que
usar un tipo de salida de frecuencia alcanzada
(consulte los ejemplos). No obstante, se pueden
asignar los dos terminales de salida a las funciones de
salida [FA1] y [FAZ2].

e Para cada umbral de frecuencia alcanzada, la salida
prevé el umbral (se enciende antes) en 1,5 Hz.

e La salida se apaga cuando la frecuencia de salida se
aleja del umbral, con un retardo de 0,5 Hz.

o El circuito de ejemplo del terminal [11] impulsa una
bobina de relé. Tenga en cuenta el uso de un diodo
para evitar que el pico de apagado negativo generado
por la bobina dafie el transistor de salida del inversor.

dCod|g_q S|mbo!o sl Nombre de funcion |Estado Descripcién
e opcién| terminal
o1 FAl Tipo de llegada de ON | cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 1 — constante
Velocidad constante OFF | cuando la salida al motor esta apagada o en cualquier
rampa de aceleracién o desaceleracién
oe FA2 Tipo de llegada de ON | cuando la salida al motor es igual o superior a los umbrales
frecuencia 2 — Exceso de frecuencia configurados, incluso en caso de rampas de
de frecuencia aceleracion o desaceleracién
OFF | cuando la salida al motor estd apagada o durante la
aceleracion o la desaceleracion antes de cruzar los
umbrales respectivos
06 FA3 Tipo de llegada de ON | cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 3 — configurada
Frecuencia configurada | OFF | cuando la salida al motor esta apagada o en cualquier
rampa de aceleracion o desaceleracién
24 FA4 Tipo de llegada de ON | cuando la salida al motor es igual o superior a los umbrales
frecuencia 4 — Exceso de frecuencia configurados, incluso en caso de rampas de
de frecuencia (2) aceleracién o desaceleracion
OFF | cuando la salida al motor estd apagada o durante la
aceleracion o la desaceleracion antes de cruzar los
umbrales respectivos
25 FA5 Tipo de llegada de ON | cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 5 — configurada
Frecuencia configurada OFF | cuando la salida al motor esta apagada o en cualquier
(2) rampa de aceleracién o desaceleracion
Entradas validas: 11,12, ALO-AL2 Ejemplo de terminal [11] (configuracién de salida
Configuracion £o4e, £o43, £O4S, COYE, predeterminada mostrada, véase la pagina 66):
requerida Pomm ST mmmmmmmmomoomoo-ooes
Notas: 1 Inverter output

terminal circui

Ejemplo de terminal [ALO], [AL1], [AL2] (requiere la
configuracion de salida, véase la pagina 69):

i Inverter logic

circuit board A ¥

Consulte las especificaciones de E/S en las paginas 24 y 25.
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La salida de frecuencia alcanzada [FA1]
utiliza la frecuencia de salida estandar
(parametro F001) como umbral de
conmutacion. En la figura de la derecha,
la frecuencia alcanzada [FAl] se
enciende cuando la frecuencia de salida
se encuentra en Fon Hz por debajo o en
Fon Hz por encima de la frecuencia
objetivo constante, donde Fon es el 1%
de la frecuencia maxima configurada y
Foff es el 2% de la frecuencia maxima
configurada. Esto  proporciona la
histéresis que impide las vibraciones de
salida cerca del valor del umbral. El
efecto de histéresis provoca que la salida
se encienda un poco antes a medida que
la velocidad se aproxima al umbral. A
continuacion, el punto de apagado se
retrasa un poco. Tenga en cuenta el
caracter activo bajo de la sefial, debido a
la salida del colector abierta.

La salida de frecuencia alcanzada
[FA2/FA4] funciona de la misma manera;
solo utiliza dos umbrales distintos, tal y
como se muestra en la figura de la
derecha. Estos facilitan umbrales
distintos de aceleracién y desaceleracion
para proporcionar mas flexibilidad que
para [FALl]. [FA2/FA4] utiliza CO42/C04S
durante la aceleraciéon para el umbral de
encendido y C[O43/L046 durante la
desaceleracion para el umbral de
apagado. Esta sefial también es de tipo
activo bajo. El hecho de tener umbrales
de aceleracion y desaceleracion distintos
proporciona una funcion de salida
asimétrica. No obstante, puede utilizar
umbrales de encendido y apagado
iguales, si asi lo desea.

La salida de frecuencia alcanzada
[FA3/FA5] también funciona de la misma
manera; la Unica diferencia es que la
frecuencia alcanzada es la configurada.

Frec.de  ron [ Fooi ] FOff
salida | --Y-.. - FOO |
T é __}___i f Foff ‘
A A N
! Fon i Nt
0 : — :
Sefial ON |_| ON
FA1l
Fon=1% de frecuencia max.
Foff=2% de frecuencia max.
Umbrales
de frec.
de salida
}Fon
045 b---- ¥ Foff
I -
| \
0 : :
Senal ON
FA2/FA4
Fon=1% de frecuencia max.
Foff=2% de frecuencia max.
Umbrales
de frec. Foff
de salida
Fon -x/_.
T\ o
e
i N
0 — g
Sefal ON ON
FA3/FA5

Fon=1% de frecuencia max.
Foff=2% de frecuencia max.
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Sefnal de alarma

La sefial de alarma del inversor se activa cuando
ocurre un fallo y se encuentra en modo de
desconexion (consulte el diagrama de la derecha).
Cuando se elimina el fallo, la sefial de alarma pasa a

estar inactiva.

Debemos establecer una distincion entre la sefial de
alarma activa AL y los contactos de relé de alarma
[ALO], [AL1] y [AL2]. La sefial AL es una funcion

Fallo

Sefial de alarma activa

I6gica, que el usuario puede asignar a los terminales
de salida del colector abierto [11] y [12] 0 a las salidas

del relé.

El uso mas habitual (y predeterminado) del relé es para AL; de ahi proviene el etiquetado
de sus terminales. Utilice una salida de colector abierta (terminal [11] o [12]) para una
interfaz de sefial de l6gica de corriente baja o para alimentar un relé pequefio (50 mA
como méaximo). Utilice la salida de relé para establecer una interfaz con dispositivos de
mayor tension y corriente (10 mA como minimo).

dCOd'g.q Slmbo!o del Nombre de funcion Estado Descripcion
e opcién| terminal
os AL Sefal de alarma ON cuando se ha producido una sefial de alarma que no se ha
borrado
OFF | cuando no se ha producido ninguna alarma desde la
ultima vez que se borraron las alarmas

Entradas validas:

11,12, ALO - AL2

Configuracion
requerida

£031,C03e, C036

Notas:

De forma predeterminada, el relé se configura como
normalmente cerrado (CO36=0 ). Encontrara una
explicacién en la pagina siguiente.

En la configuracién de relé predeterminada, una pérdida
de alimentacion del inversor enciende la salida de la
alarma. La sefial de alarma permanece encendida
mientras el circuito de control externo esté conectado a
la alimentacion.

Cuando la salida de relé se configure como
normalmente cerrada, se producira un retardo inferior a
2 segundos tras el encendido, antes de que se cierre el
contacto.

Los terminales [11] y [12] son salidas de colector
abiertas; por lo tanto, las especificaciones eléctricas de
[AL] son distintas de los terminales de salida de
contacto [ALQ], [AL1], [AL2].

Esta salida de sefial tiene el tiempo de retardo (300 ms
nominal) de la salida de alarma por fallo.

Las especificaciones de contacto de relé se encuentran
en "Especificaciones de sefiales légicas de control”, en
las paginas 4-6. Los diagramas de contacto de las
distintas condiciones se encuentran en la pagina
siguiente.

Ejemplo de terminal [11] (configuracién de salida
predeterminada mostrada, véase la pagina 69):

' Inverter output
terminal circuit

Ejemplo de terminal [ALO], [AL1], [AL2] (requiere una
configuracion de salida, véase la pagina 69):

' Inverter logic AL
circuit board

.

ALO

AL1

Consulte las especificaciones de E/S en las paginas 24 y
25.
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La salida de relé de alarma se puede configurar principalmente de dos maneras:

Alarma por desconexion/pérdida de alimentacion: el relé de alarma se configura
como normalmente cerrado (C036=0 ) de forma predeterminada, como se indica en la
parte inferior (a la izquierda). Un circuito de alarma externo que detecta roturas en el
cableado también se conecta como una alarma con [ALO] y [AL1]. Tras el encendido y
un breve retardo (< 2 segundos), el relé se conecta y el circuito de alarma se apaga.
A continuacién, un evento de desconexion del inversor o una pérdida de alimentacion
del inversor desconectara el relé y abrira el circuito de alarma.

Alarma por desconexién: también puede configurar el relé como normalmente
abierto (£036=00), como se muestra mas abajo (a la derecha). Un circuito de alarma
externo que detecta roturas en el cableado también se conecta como una alarma con
[ALO] y [AL2]. Tras el encendido, el relé se conecta Unicamente si se produce un
evento de desconexion del inversor, lo que hace que se abra el circuito de alarma. No
obstante, en esta configuracion, una pérdida de alimentacion del inversor no abre el
circuito de alarma.

Asegurese de utilizar la configuracion de relé adecuada al disefio de su sistema. Tenga en
cuenta que los circuitos externos que se muestran dan por hecho que un circuito cerrado =
ninguna condicién de alarma (por lo tanto, un cable roto también provoca una alarma). No
obstante, algunos sistemas pueden requerir un circuito cerrado = condicion de alarma. En
ese caso, utilice el terminal opuesto [AL1] o [AL2] a los que se muestran.

Contactos N.C. (£036=0 1) Contactos N.A. (C036=00)
Durante el funcionamiento| Cuando se produce una Durante el Cuando se produce una
normal alarma o cuando se corta la|funcionamiento normal o alarma
alimentacion cuando se corta la
alimentacion

:;: O O g

1 ot -t —4

| ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 |

Alimen- Alimen- Alimen- Alimen-
tacion Carga tacion Carga tacion Carga tacion Carga

Almen- '\r"noaf‘rghd: ALO-ALL | ALO-AL2 Almen- '\r"noaf‘rghd: ALO-ALL | ALO-AL2
ON Normal Cerrado Abierto ON Normal Abierto Cerrado
ON Descgnexié Abierto Cerrado ON Desgﬁnexi Cerrado Abierto
OFF - Abierto Cerrado OFF - Abierto Cerrado
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Funcionamiento con entrada analdgica

Los inversores WJ200 proporcionan una entrada
analdgica para ordenar el valor de salida de frecuencia
del inversor. El grupo de terminales de entrada
analdgica incluye los terminales [L], [Ol], [O] y [H] en el
conector de control, que proporciona la entrada de
tension [O] o de corriente [Ol]. Todas las sefales de
entrada analégica deben utilizar la toma a tierra
analdgica [L].

Si utiliza la entrada analégica de tension o corriente,
debe seleccionar una de las que use la funcién del
terminal de entrada logica [AT] de tipo analdgico.
Consulte la tabla de la pagina siguiente en la que se
muestra la activacion de cada entrada analégica
mediante la combinacién del AO0OS5 parametro
configurado y la condicion del terminal [AT]. La funcién
del terminal [AT] queda cubierta en "Seleccion de
corriente/tensién de entrada analégica" en la seccion
4. Recuerde que también debe configurar ARO0 1 = 0|
para seleccionar una entrada analégica como fuente
de frecuencia.

|AM| H|O|OI| |_|
+Vref.<J

Entrada de tension
——
Entrada de corriente

TIERRAA

Seleccion de

entrada V/I

1
' ! Configuracion
! ' de frec.
ol s

|AM|H|O|OI|L|

¥ 4-20 mA

0-10V

NOTA: Si no se configura ningun terminal de entrada légica para la funcion [AT], el
inversor reconoce que [AT]=OFF y MCU reconoce [O]+[OI] como entrada analdgica.

El uso de un potenciémetro externo es una forma
habitual de controlar la frecuencia de salida del
inversor (y una buena forma de aprender a utilizar las
entradas analdgicas). El potenciometro utiliza la
referencia integrada de 10 V [H] y la toma a tierra
analdgica [L] para la excitacién, y la entrada de
tension [O] para la sefal. De forma predeterminada,
el terminal [AT] selecciona la entrada de tension
cuando esta apagado.

Asegurese de utilizar la resistencia adecuada para el
potenciémetro, que equivale a 1~2 kQ, 2 vatios.

Entrada de tensidn: el circuito de entrada de
tension utiliza los terminales [L] y [O]. Conecte el
hilo apantallado del cable de sefializacién solo al
terminal [L] del inversor. Mantenga la tension
dentro de las especificaciones (no aplique una
tension negativa).

Entrada de corriente: el circuito de entrada de
corriente utiliza los terminales [Ol] y [L]. La
corriente proviene de un transmisor de tipo de
l6gica positiva; jel tipo de légica negativa no
funcionara! Esto significa que la corriente debe fluir
hacia el terminal [Ol] y el terminal [L] constituye el
retorno hacia el transmisor. La impedancia de
entrada de [Ol] a [L] es de 100 ohmios. Conecte el
alambre con proteccion del cable solo al terminal
[L] del inversor.

|AM|H|O|OI|L|

0-9,6VCC,
0- 10V nominal

|AM|H|O|OI|L|

4-19,6 mACC,
4 - 20 mA nominal

Consulte las especificaciones de
E/S en las paginas 24 y 25.
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La siguiente tabla muestra la configuracion de las entradas analégicas disponibles. El
parametro AOOS y el terminal de entrada [AT] determinan los terminales de entrada de
Orden de frecuencia externa que estan disponibles y cdmo funcionan. Las entradas
analdgicas [O] y [Ol] utilizan el terminal [L] como referencia (retorno de sefial).

ADOS Entrada [AT] Configuraciép ple entradas
analdgicas

ON [O]]

oo OFF 0]

02 ON POT integrado en el panel externo
OFF [O]

03 ON POT integrado en el panel externo
OFF [O]]

Otros temas relacionados con las entradas analégicas:

"Configuracion de entradas analégicas"
"Configuracion de entradas analégicas adicionales"
"Configuracion de la calibracién de sefiales analdgicas”
"Seleccidn de corriente/tension de entradas analégicas”

"Habilitar frecuencia ADD"
"Deteccién de desconexion de entradas analdgicas”

45



Funcionamiento de entrada de tren de impulso

El inversor WJ200 puede aceptar sefiales de entrada de tren de impulso que se utilizan
para 6rdenes de frecuencia, variable del proceso (retroalimentacion) para el control de PID
y para realizar posicionamientos simples. El terminal especifico se denomina "EA" y "EB".
El terminal "EA" es un terminal especifico y el terminal "EB" es un terminal inteligente, que
tiene que cambiarse mediante un ajuste de parametros.

RS485 Entrada l6gica

2|1

Cable de puente

[snl7lelslalsa

L lpiclpas
Bl

Contacto de relé

i

.. |SP|EO|EA|H|O|OI|L|AMCMZ|12|11|
ALZALTALD LIl I |
Orden Salida Entrada Entrada Salida Salida
RS485 detren analégica analéica  l6aica
l6aica  deimpuso
Nombre de Descripcion Valores nominales
terminal
EA Entrada de tren de impulso A Para la orden de frecuencia, 32 kHz como
max.
Tensién de referencia: La comun es [L]
EB Entrada de tren de impulso B 27 V CC como max.
(Terminal de| (Configurar £007 como BS ) Para la orden de frecuencia, 2 kHz como
entrada 7) max.
Tension de referencia: La comun es [PLC]

(1) Orden de frecuencia por entrada de tren de impulso

Cuando se utiliza este modo, se debe configurar RO0 { como O6. En este caso, la
frecuencia se detecta por captura de entrada y se calcula a partir de la proporcion de la
frecuencia maxima designada (inferior a 32 kHz). En este caso solo se utilizara un terminal
de entrada "EA".

(2) Utilizacion de la variable del proceso de control de PID

Puede utilizar la entrada de tren de impulso para la variable del proceso
(retroalimentacién) de control de PID. En este caso debe configurar AD76 como 3. Solo
debe utilizarse el terminal de entrada "EA".

(3) Posicionamiento simple por entrada de tren de impulso
Sirve para utilizar la entrada de tren de impulso como sefial de codificador. Puede
seleccionar tres tipos de operacion.
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Funcionamiento con salida analdgica

En las aplicaciones de inversores resulta Util controlar |AM| H | 0 |O' | L |

el funcionamiento del inversor desde una ubicacion Salida de +| -
remota o desde el panel delantero de una carcasa de tension TIERRAA
inversor. En algunos casos, esto solo requiere un analogica _

voltimetro montado en un panel. En otros casos, un ovecasan [\ | "W,

de frecuencia del inversor y requiere los datos de
retroalimentacion del inversor (como la frecuencia de
salida o la corriente de salida) para confirmar el gg{;sng;ezfvszgfpecificaciones de E/S en las
funcionamiento definitivo. El terminal de salida

analdgica [AM] se utiliza con esta finalidad.

controlador como un PLC puede proporcionar la orden completa, 2 ma f

El inversor proporciona una salida de tensién analdgica en el terminal [AM] con el terminal
[L] como referencia analégica de tierra. [AM] puede emitir la frecuencia del inversor o el
valor de salida de corriente. Tenga en cuenta que el intervalo de tension es de 0 a +10 V
(solo en direccién positiva), independientemente de que el motor esté girando hacia
delante o hacia atras. Utilice LO28 para configurar el terminal [AM] como se indica en la
parte inferior.

Func. Cddigo Descripcion

00 Frecuencia de salida del inversor

0l Corriente de salida del inversor

oe Par de salida del inversor

03 Frecuencia de salida digital

04 Tension de salida del inversor

05 Alimentacién de entrada del inversor
£oca 06 Carga térmica electrénica

o Frecuencia LAD

08 Monitor de corriente digital

10 Temperatura de aleta de refrigeracion

[ Objetivo general

15 Tren de impulso

16 Opcidn
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La compensacién y la ganancia de la sefial [AM] se pueden ajustar, como se indica en la parte
inferior.

Func. Descripcion Intervalo | Ajuste por
defecto

C o6 Ganancia de salida [AM] 0.~255. 100.

109 Compensacion de salida [AM] 0,0~10,0 0,0

El gréfico inferior muestra el efecto de los ajustes de ganancia y compensaciéon. Para
calibrar la salida [AM] de su aplicacion (medidor analdgico), siga los pasos que se indican
a continuacion:

1. Ponga en marcha el motor a toda velocidad o a la velocidad operativa mas habitual.

a. Si el medidor anal6gico representa la frecuencia de salida, ajuste la compensacion

(C 109) en primer lugar y, a continuacion, utilice £ 106 para configurar la tension de la
salida de escala completa.

b. Si [AM] representa la corriente del motor, ajuste la compensacion (C 109) en primer
lugar y, a continuacion, utilice bC 106 para configurar la tensién de la salida de
escala completa. Recuerde dejar espacio en el extremo superior del intervalo para

el aumento de corriente cuando el motor se encuentre debajo de cargas mas
pesadas.

Ajuste de compensacion de salida Ajuste de ganancia de salida AM
Salida AM Salida AM

oV

10V fromemmmmmmoeemonnaes ———————
7. [ 106=0~255

5V 5V

0 Escala completa (FS) O Escala completa (FS)
12 FS HzoA 1/2 FS HzoA

NOTA: Como se ha mencionado anteriormente, ajuste la compensacion en primer lugar vy,
a continuacion, ajuste la ganancia. De lo contrario, no se podran obtener los resultados
requeridos debido al movimiento paralelo del ajuste de compensacion.
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Funciones de control

NOTA:. La marca "v" en b031=10 indica los parametros accesibles cuando b031 se
configura como "10", el acceso de alto nivel.

* Cambie de "0Y (visualizacion basica)" a "00 (visualizacion completa)" en el parametro

bO37 (restriccion de visualizacion de codigos de funcion), en caso de que no se puedan
visualizar algunos parametros.

IMPORTANTE

Asegurese de configurar los datos de la placa de identificacién del motor con los parametros
adecuados para garantizar un funcionamiento correcto y la proteccion del motor:

® b012 es el valor de proteccion contra sobrecargas del motor
® AQ82 es la seleccion de tension del motor

® HO0O03 es la capacidad del motor en kW

® HO004 es el nimero de polos del motor

Consulte las paginas correspondientes de esta guia y el Manual de instrucciones para obtener
mas informacion.

Funcién "d"

Denominacion Descripcién

dbd ! | Monitor de frecuencia de salida Visualizacion en tiempo real de la - Hz
frecuencia de salida al motor desde

0 - 400 (1000)*' Hz,

Si b 163 se ha configurado con un valor
alto, la frecuencia de salida (FOO!) se
puede cambiar con la tecla arriba/abajo
con control d001.

dbg2 | Monitor de corriente de salida Visualizacion filtrada de la corriente de - A
salida al motor, el intervalo es

0 - 655,3 amperios (~99,9 amperios para
un valor igual o inferior a 1,5 kW)

d0d3 | Monitor de direccion de rotacion Tres indicaciones distintas: - -
"F" ...Hacia delante
"a" ...Paro
"r" ...Marcha atras
dbg4 | Variable del proceso (PV), Muestra el valor (retroalimentacién) de la - % veces
Monitor de retroalimentacion de | variable del proceso de PID a escala constante
PID (ROTS es un factor de escala),
0,00 - 10000
4005 Entrada inteligente Muestra el estado de los terminales de - -
Estado de terminal entrada inteligente:

B85 5

7 6 54 3 21

NUmeros de terminal
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Funcién "d"

Denominacion

Descripcion

Editar
modo d

march

a

dhog | Salida inteligente Muestra el estado de los terminales de - -
Estado de terminal salida inteligente:
5885
OCQ OFF
Relé 12 11
4007 | Monitor de frecuencia de salida a Muestra la frecuencia de salida a escala - Hz veces
escala por la constante en b0BG. constante
La coma decimal indica el intervalo:
0 - 3999
d0oB | Monitor de frecuencia real Muestra la frecuencia real; el intervalo es - Hz
de -400 (-1000) a 400 (1000)** Hz
d0og | Monitor de orden de par Muestra la orden de par; el intervalo es - %
de -200 al 200%
d0 0 | Monitor de sesgo de par Muestra el valor de sesgo de par; el - %
intervalo es de -200 al 200%
d0 12 | Monitor de par de salida Muestra el par de salida; el intervalo es - %
de -200 al 200%
d0 13 | Monitor de tension de salida Tension de salida al motor, - \Y
El intervalo es de 0,0 a 600,0 V
do i | Monitor de alimentacibn de | Muestra la alimentaciéon de entrada; el - KW
entrada intervalo es de 0 a 999,9 kW
d0 15 | Monitor vatios/hora Muestra el valor de vatios/hora del -
inversor; el intervalo es de 0 a 9999000
d0 6 | Monitor de tiempo de marcha | Muestra el tiempo total en el que el - horas
transcurrido inversor ha estado en modo de marcha,
indicado en horas.
El intervalo es de 0 a 9999/1000 a 9999/
[100 a[999 (10.000 a 99.900)
d0 | Monitor de tiempo transcurrido en | Muestra el tiempo total en el que el - horas
estado encendido inversor ha estado encendido, indicado
en horas.
El intervalo es de 0 a 9999/1000 a 9999/
[100 a[999 (10.000 a 99.900)
d0 1B | Monitor de temperatura del Temperatura de la aleta de refrigeracion; - °C
disipador térmico el intervalo es de -20 a 150
db22 | Monitor de comprobacion de vida | Muestra el estado de la vida util de los - -
atil condensadores electroliticos en el PWB y
el ventilador de refrigeracion.
@ @ Vida dtil finalizada
<:>O OCQ Normal
AN
Ventilador de refrigeracion ~ Tapones electroliticos
db23 | Monitor del contador de programa | El intervalo es de 0 a 1024 - -
[EzSQ]
doed Monitor del nimero de programa El intervalo es de 0 a 9999 - -
[EzSQ]
d02s | Monitor de usuario 0 Resultado de la ejecucion de EzSQ; el - -
[EzSQ] intervalo es —2147483647 a 2147483647
d02e | Monitor de usuario 1 Resultado de la ejecucion de EzSQ; el - -
[EzSQ] intervalo es —2147483647 a 2147483647
db271 | Monitor de usuario 2 Resultado de la ejecucion de EzSQ; el - -
[EzSQ] intervalo es —2147483647 a 2147483647
d029 | Monitor de orden de Muestra la orden de posicionamiento; el - -
posicionamiento intervalo es —268435455~+268435455
d030 | Monitor de posicién actual Muestra la posicién actual; el intervalo es - -
—268435455~+268435455
d0s0 | Monitor doble Muestra dos datos distintos configurados - -

enbiBOyb 61
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Funcién "d"

Denominacion

Descripcion

Editar
modo d
marcha

4060 | Monitor de modo del inversor Muestra el modo del inversor - -
seleccionado en ese momento:
I-C: Modo IM CT/I-V: Modo IM VT
/H-I: Modo IM de alta frecuencia
/P: Modo PM
d0B0 | Contador de desconexiones NUmero de eventos de desconexion, - eventos
El intervalo es de 0,0 a 65530
d08 ! | Monitor de desconexiones 1 Muestra la informacién sobre los eventos - -
de desconexion:
dba2 | Monitor de desconexiones 2 e Cadigo de error - -
e Frecuencia de salida en el punto de
d083 | Monitor de desconexiones 3 desconexion - -
e Corriente del motor en el punto de
4084 Monitor de desconexiones 4 desconexion - -
_ _ e Tension de bus de CC en el punto de
4085 Monitor de desconexiones 5 desconexion - -
. . e Tiempo acumulado de funcionamiento
d086 | Monitor de desconexiones 6 del inversor en el momento de la - -
desconexion
e Tiempo acumulado de encendido en
el momento de la desconexion
4090 | Monitor de advertencias Muestra el codigo de advertencia - -
d 102 | Monitor de tension de bus de CC Tension del bus de CC interno del - \%
inversor,
El intervalo es de 0,0 a 999,9
d 03 | Monitor de proporcion de carga | Proporcion de uso del modulador de - %
BRD freno integrado; el intervalo es de 0,0 a
100,0%
d 104 | Monitor térmico electrénico Valor acumulado de deteccion térmica - %

electrénica; el intervalo es de 0,0 a
100,0%

*1: Hasta 1000 Hz para el modo de alta frecuencia (b171 configurado como 02)
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Principales paradmetros de perfil

NOTA:. La marca "v" en b031=10 indica los parametros accesibles cuando b031 se
configura como "10", el acceso de alto nivel.

R D[=T Valores
AUEe 1 Modo d predeterminados
marcha Datos
Denominacion Descripcién Editar Lo Unidades
MIEEES
Configuracion de frecuencia de Frecuencia objetivo estandar
salida predeterminada que determina la
velocidad constante del motor; el
intervalo es 0,0/frecuencia de inicio a
frecuencia maxima (A004)
FOge | Tiempo de aceleracion (1) Aceleracion estandar v 10,0 seg.
predeterminada ; el intervalo es de
Fege | Tiempo de aceleracion (1), 0,01 a 3600 seg. v 10,0 seg.
2° motor
FDO3 | Tiempo de desaceleracion (1) Desaceleracion estandar v 10,0 seg.
predeterminada,; el intervalo es de
Feg3 | Tiempo de desaceleracion (1), 0,01 a 3600 seg. v 10,0 seg.
2° motor
FOOY Encaminamiento de tecla RUN del | Dos opciones; seleccione los X 00 _
teclado cédigos:
00 ...Hacia delante
01 ...Marcha atras
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Funciones estandar

NOTA:. La marca "v" en b031=10 indica los parametros accesibles cuando b031 se
configura como "10", el acceso de alto nivel.

Valores

Funcién "A"

Denominacion

Origen de frecuencia

Red!

Origen de frecuencia,
2° motor

Descripcion

Ocho opciones; seleccione los
cédigos:

00 ...POT en el operador ext.

01 ... Terminal de control

02 ...Configuracion de funcion FOO1
03 ...Entrada de red de modbus

04 ...Opcién

06 ...Entrada de tren de impulso

071 ...viaEzSQ

I0 ...Calcular salida de funcién

predeterminados

Datos

L2 Unidades
iniciales

01 -

ROOC

Origen de orden de marcha

Rede

Origen de orden de marcha,
2° motor

Cuatro opciones; seleccione los

cédigos:

01 ... Terminal de control

02 .. Tecla RUN del teclado u
operador digital

03 ...Entrada de red de modbus

04 ...Opcién

01 -

01 -

ROO3

Frecuencia base

Configurable a partir de 30 Hz hasta
la frecuencia maxima (RO0Y)

50,0 Hz

Reo3

Frecuencia base,
2° motor

Configurable desde 30 Hz hasta la 2
? frecuencia maxima (R204)

50,0 Hz

ROO4

Frecuencia maxima

Configurable a partir de la frecuencia
base hasta 400 (1000)** Hz

50,0 Hz

R4

Frecuencia maxima,
2° motor

Configurable a partir de la 2°
frecuencia
base hasta 400 (1000)** Hz

50,0 Hz

ROOS

Seleccion [AT]

Tres opciones; seleccione los
cédigos:
00...Seleccione entre [O] y [Ol] en
[AT] (ON=0OI, OFF=0)
0¢...Seleccione entre [O] y el POT
externo en [AT]
(ON=POT, OFF=0)
03...Seleccione entre [Ol] y el POT
externo en [AT]
(ON=POT, OFF=0I)

RO

Frecuencia de inicio del intervalo
activo de entrada [O]

La frecuencia de salida se
corresponde con el punto de inicio
del intervalo de entrada analégica;
el intervalo es de 0,00 a 400,0
(1000,0)**

0,00 Hz

RO 2

Frecuencia final del intervalo
activo de entrada [O]

La frecuencia de salida se
corresponde con el punto final del
intervalo de entrada analdgica;

el intervalo es de 0,00 a 400,0
(1000,0)**

0,00 Hz

RO 13

Tensién de inicio del intervalo
activo de entrada [O]

El punto de inicio (compensacion) del
intervalo de entrada analdgica activa;
el intervalo es de 0 a 100.
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Funcién "A"

Denominacién

Tension final del intervalo activo
de entrada [O]

Descripcién

El punto final (compensacion) del
intervalo de entrada analdgica activa;
el intervalo es de 0 a 100.

Valores
predeterminados
Datos
iniciales

RO 15

Habilitar frecuencia de inicio de
entrada [O]

Dos opciones; seleccione los
cédigos:

00...Compensacion de uso (valor
RO 1Y)

01...Usar 0 Hz

01 -

RO 6

Filtro de entrada analdgica

Intervalon =1 a 31,

1 a 30: filtro X2 ms

31: filtro fijo de 500 ms con = 0,1
kHz hist.

8. Spl.

RO N

Seleccién de funcién EzSQ

Seleccién de codigos:
00...Deshabilitar

01 ...Activar mediante el borne PRG
02...Activar siempre

RO 9

Seleccién de funcionamiento con
varias velocidades

Seleccione los cédigos:
00...Operacion binaria (16
velocidades a seleccionar con 4
terminales)
0 1...Operacion de bits (8 velocidades
a seleccionar con 7 terminales)

00 -

ROC0

Frec. de varias velocidades 0

Define la primera velocidad de un
perfil de varias velocidades; el
intervalo es 0,0/frecuencia de inicio
hasta 400 (1000)* Hz

ADO20 = Velocidad O (1er motor)

6,0 Hz

Reco

Frec. de varias velocidades 0,
2° motor

Define la primera velocidad de un
perfil de varias velocidades o de un
segundo motor; el intervalo es
0,0/frecuencia de inicio hasta 400
(1000)* Hz

A0 = Velocidad 0 (2° motor)

6,0 Hz

ROe!

RO35

Frec. de varias velocidades 1 - 15
(para ambos motores)

Define 15 velocidades mas;

el intervalo es 0,0/frecuencia de
inicio hasta 400 (1000)™ Hz.

RO I=Velocidad 1 a AD35=Velocidad
15

Véase la Hz
siguiente
fila

ROZ | aAO35

0,0 Hz

RO38

Frecuencia de oscilacion

Define la velocidad limitada de
oscilacion; el intervalo es desde la
frecuencia de inicio hasta 9,99 Hz

6,00 Hz

RO33

Modo de paro de oscilacion

Define la forma en que el final de la

oscilacion detiene el motor; hay seis

opciones:

00...Paro de recorrido libre (no valido
durante la marcha)

0 1...Desaceleracioén controlada (no
vélida durante la marcha)

0¢2...Frenado CC hasta parar (no
vélido durante la marcha)

03...Paro de recorrido libre (valido
durante la marcha)

04...Desaceleracion controlada
(valida durante la marcha)

0S...Frenado CC hasta parar (valido
durante la marcha)

04 -

RO4 !

Seleccién de aumento de par

Dos opciones:
00...Aumento de par manual
0 1...Aumento de par automatico

00 -
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Valores
predeterminados

Funcién "A"

R4 ! | Selecciéon de aumento de par, 2° | X 00 -
motor
RO42 | Valor de aumento de par manual Puede aumentar el par de inicio v 1,0 %
entre 0 y el 20% por encima de la
curva V/f normal;
R242 | Valor de aumento de par manual; | €l intervalo es de 0,0 al 20,0% v 1,0 %
2° motor
RO43 | Frecuencia de aumento de par Configura la frecuencia del punto de v 5,0 %
manual interrupcion V/f A en el gréfico (parte
superior de la pagina anterior) para
Frecuencia de aumento de par el aumento de par; v 9
fies3 manual P el intervalo es de 0,0 al 50,0% 50 %
2° motor
RO44 | Curva caracteristica V/f Cuatro curvas V/f disponibles; X 00 _
00...Par constante
0 1...Par reducido (1,7)
Re44 | Curva caracteristica VI/f, 02...VIF libre X 00 _
2° motor 03...Vector sin sensor (SLV)
AD4S | Ganancia V/f Configura la ganancia de tension del v 100. %
inversor; el intervalo es de 20 al
100%
Re4s | Ganancia V/f, 2° motor v 100. %
AO4E | Ganancia de compensacion de Configura la ganancia de v 100. _
tension para aumentar el par compensacion de tensiéon con un
automaticamente aumento de par automatico; el
A24E | Ganancia de compensacion de intervalo es de 0 a 255. v 100. _
tension para el aumento de par
automatico, 2° motor
AOY7 | Ganancia de compensacion de Configura la ganancia de v 100. _
deslizamiento para aumentar el compensacion de deslizamiento con
par automaticamente un aumento de par automético; el
A241 | Ganancia de compensacion de intervalo es de 0 a 255. v 100. -
deslizamiento para el aumento de
par automatico, 2° motor
AODS | | Habilitar frenado CC Tres opciones; seleccione los X 00 _
cédigos:
00...Deshabilitar
0 1...Habilitar durante el paro
0¢...Deteccion de frecuencia
ADSe | Frecuencia de frenado CC La frecuencia en la que arranca el X 0,5 Hz
frenado CC;
el intervalo va desde la frecuencia de
inicio (b0B2) hasta 60 Hz
AOS3 | Tiempo de espera de frenado CC El retardo desde el final de Ila X 0,0 seg.
desaceleracion controlada hasta el
inicio del frenado CC (el motor
funciona libremente hasta que
empieza el frenado CC);
el intervalo es de 0,0 a 5,0 seg.
AOSY Fuerza de frenado CC para Nivel de fuerza de frenado CC, X 50. %
desaceleracion configurable entre 0y 100%
AOSS | Tiempo de frenado CC para Configura la duracién del frenado X 0,5 seg.
desaceleracién CC; el intervalo es de 0,0 a 60,0
segundos

55



Valores
predeterminados
Datos
iniciales

Funcién "A"

Denominacion Descripcién

Frenado CC/deteccion de margen | Dos opciones; seleccione los
o nivel para la entrada [DB] caédigos:

00...Deteccion de margen

0 1...Deteccién de nivel

ROSY | Fuerza de frenado CC en el inicio Nivel de fuerza de frenado CC, X 0. %
configurable entre 0 y 100%

ROS8 | Tiempo de frenado CC en el inicio | Configura la duracion del frenado X 0,0 seg.
CC; el intervalo es de 0,0 a 60,0
segundos
RAOS9 | Frecuencia de soporte durante el Frecuencia de soporte del X 5,0 seg.
frenado CC rendimiento de frenado CC; el
intervalo es de 2,0 a 15,0 kHz
RO6 ! | Limite superior de frecuencia Configura un limite de la frecuencia X 0,00 Hz

de salida inferior a la frecuencia
maxima (ADOY).

El intervalo es desde el limite inferior
de frecuencia (ROBZ) a la frecuencia
méaxima (ROOY).

La configuracion 0,0 esta
deshabilitada

La configuracién > 0,0 esté habilitada
R2E6 1 | Limite superior de frecuencia, Configura un limite de la frecuencia X 0,00 Hz
2° motor de salida inferior a la frecuencia
méaxima (R2Y).

El intervalo es desde el limite inferior
de frecuencia (A2k2) a la frecuencia
méaxima (AcdY).

La configuracién 0,0 esta
deshabilitada

La configuracion > 0,0 esta habilitada
ROE2 | Limite inferior de frecuencia Configura un limite de la frecuencia X 0,00 Hz
de salida superior a cero.

El intervalo es desde la frecuencia de
inicio (b0B2) hasta el limite superior
de frecuencia (ROE 1)

La configuracion 0,0 esta
deshabilitada

La configuracién > 0,0 esté habilitada
R2E2 | Limite inferior de frecuencia, Configura un limite de la frecuencia X 0,00 Hz
2° motor de salida superior a cero.

El intervalo es desde la frecuencia de
inicio (b0BC) hasta el limite superior
de frecuencia (A2 1)

La configuracion 0,0 esta
deshabilitada

La configuracién > 0,0 esté habilitada

ROB3 Frec. de salto (centro) de 1 a 3 Se pueden definir hasta 3 X 0,0 Hz
AOBS frecuencias de salida para que la 0,0
AO57 salida salte y pueda evitar las 0,0
resonancias del motor (frecuencia de
centro)

El inte[valo es de 0,0 a 400,0
(1000)" Hz

RAOBY Ancho de frec. de salto (histéresis) | Define la distancia desde Ila X 0,5 Hz
AOBE dela3 frecuencia de centro en la que se 0,5
AO0GA produce el salto 0,5
El intervalo es de 0,0 a 10,0 Hz
ROE3 Frecuencia de retencién de Configura la frecuencia para retener X 0,00 Hz
aceleracion la aceleracién; el intervalo es de 0,0

a 400,0 (1000)* Hz
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Funcién "A"

Denominacién

Tiempo de retencion de
aceleracion

Descripcién

Configura la duracién de la retencién
de aceleracion; el intervalo es de 0,0
a 60,0 segundos

Valores

predeterminados

Datos
IEEES

RO

Habilitar PID

Habilita la funcién PID,

tres codigos de opcion:
00...Deshabilitar PID

0 1...Habilitar PID

0¢2...Habilitar PID con salida inversa

00

RO

Ganancia proporcional de PID

La ganancia proporcional tiene un
intervalo de 0,00 a 25,00

1,0

RT3

Constante de tiempo integral de
PID

La constante de tiempo integral tiene
un intervalo de 0,0 a 3600 segundos

1,0

seg.

ROH

Constante de tiempo derivado de
PID

La constante de tiempo derivado
tiene un intervalo de 0,0 a 100
segundos

0,00

seg.

RS

Conversioén de escala PV

Variable del proceso (PV), factor de
escala (multiplicador), intervalo de
0,01 a 99,99

1,00

ROT6

Origen de PV

Selecciona el origen de la variable
del proceso (PV); cédigos de opcion:
00...terminal [OI] (corriente de
entrada)

0 1...terminal [O] (tensién de entrada)
0¢...Red de modbus

03...Entrada de tren de impulso
i0...Calcular resultado de funcién

00

RO

Accion de PID inversa

Dos cadigos de opcion:
00...Entrada PID = SP-PV
0 1...Entrada PID = -(SP-PV)

00

ROTA

Limite de salida PID

Configura el limite de salida PID
como porcentaje de escala completa;
el intervalo es de 0,0 al 100,0%

0,0

%

ROT9

Seleccién de control anticipado
PID

Selecciona el origen de la ganancia
de control anticipado; cédigos de
opcion:

00...Deshabilitada

0 1...terminal [O] (tensién de entrada)
0¢...terminal [Ol] (corriente de
entrada)

00

ROB 1

Seleccionar funcién AVR

Reg !

Seleccionar funcién AVR,
2° motor

Ajuste de tension (salida)

automatico; selecciona entre tres

tipos de funciones AVR; tres cadigos

de opcién:

00...AVR habilitado

01...AVR deshabilitado

0¢2...AVR habilitado, excepto durante
la desaceleracion

02

02

ROBe

Seleccionar tensién AVR

Reae

Seleccionar tensién AVR,
2° motor

Configuracion del inversor de clase
200 V:

...... 200/215/220/230/240
Configuracion del inversor de clase
400V:

...... 380/400/415/440/460/480

230/
400

230/
400

ROB3

Constante de tiempo de filtro AVR

Define la constante de tiempo del
filtro AVR; el intervalo es de 0 a 10
seg.

0,300

seg.
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Valores

AIELD T/ predeterminados
. . L Datos
Denominacién Descripcion e
IEEES
Ganancia de desaceleracion AVR Ajuste de ganancia del rendimiento
del freno; el intervalo es de 50 al
200%
ROBS | Modo de funcionamiento con Dos cadigos de opcion: X 00 _
ahorro de energia 00...Funcionamiento normal
0 1...Funcionamiento con ahorro de
energia
AOBE | Ajuste de modo con ahorro de El intervalo es de 0,0 al 100%. X 50,0 %
energia
RO92 | Tiempo de aceleracion (2) Duracion del 2° segmento de v 10,00 seg.
aceleracion; el intervalo es:
0,01 - 3600 seg.
R292 | Tiempo de aceleracion (2), v 10,00 seg.
2° motor
AD93 | Tiempo de desaceleracion (2) Duracion del 2° segmento de v 10,00 seg.
desaceleracion; el intervalo es:
0,01 - 3600 seg.
R293 | Tiempo de desaceleracion (2), v 10,00 seg.
2° motor
RO94 | Seleccione el método de cambio Hay tres opciones para cambiar de la X 00 _
al perfil Acel2/Desac2 1° ala 2* acel/desacel:
00...Entrada 2CH desde el terminal
R294 | Seleccione el método de cambio 0 1...Frecuencia de transicion X 00 _
al perfil Acel2/Desac2, 2° motor 02...Hacia delante y marcha atras
AD9S Punto de transiciéon de frecuencia Frecuencia de salida en la que Acell X 0,0 Hz
de Acell a Acel2 cambia a Acel2; el intervalo es de 0,0
a 400,0 (1000)* Hz
A235 | Punto de transicion de frecuencia X 0,0 Hz
Acell a Acel2, 2° motor
RAO96 | Punto de transicion de frecuencia Frecuencia de salida en la que X 0,0 Hz
Desacl a Desac2 Desacl cambia a Desac?; el
intervalo es de 0,0 a 400,0 Hz
R296 | Punto de transicion de frecuencia X 0,0 Hz
Desacl a Desac2; 2° motor
AO97 Seleccién de la curva de Configure la curva caracteristica de X 01 _
aceleracion Acell y Acel2; cinco opciones:
00...lineal
Oi..curvaS
0e...curva U
03...curva U inversa
O4...curva EL-S
RAO9B | Seleccién de la curva de Configure la curva caracteristica de X 01 _
desaceleracién Desacl y Desac?2; las opciones son
las mismas que las anteriores (R097)
R 101 | Frecuencia de inicio del intervalo La frecuencia de salida se X 0,00 Hz
activo de entrada [Ol] corresponde con el punto de inicio
del intervalo de entrada analdgica;
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
R Ig2 | Frecuencia final del intervalo La frecuencia de salida se X 0,0 Hz
activo de entrada [Ol] corresponde con el punto final del
intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
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Funcién "A"

Denominacién

Corriente de inicio del intervalo
activo de entrada [Ol]

Descripcién

El punto de inicio (compensacion) del
intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0 al 100%.

Valores
predeterminados

Datos
IEEES

RN

Corriente final del intervalo activo
de entrada [Ol]

El punto final (compensacion) del
intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0 al 100%.

100.

%

R 105

Seleccidon de frecuencia de inicio
de entrada [Ol]

Dos opciones; seleccione los
cédigos:

00...Compensacion de uso (valor
ROV

01...Usar 0 Hz

00

R13!

Constante de curva de aceleracion

El intervalo es de 01 a 10.

02

R 3

Constante de curva de
desaceleracion

El intervalo es de 01 a 10.

02

AMI

Una seleccién de entrada para la
funcién de célculo

Siete opciones:

00...Operador

01...VR

02...Entrada del terminal [O]
03...Entrada del terminal [Ol]
04...RS485

0S...Opcion

07...Entrada de tren de impulso

02

A M2

Seleccién de entrada B para la
funcién de célculo

Siete opciones:

00...Operador

01...VR

02...Entrada del terminal [O]
03...Entrada del terminal [Ol]
04...RS485

0S...Opcion

07...Entrada de tren de impulso

03

A M3

Simbolo de calculo

Calcula un valor basado en el origen
de entrada A (seleccionaA M l) y el
origen de entrada B (selecciona

R H2).

Tres opciones:

00...ADD (entrada A + entrada B)
01...SUB (entrada A - entrada B)
02...MUL (entrada A * entrada B)

00

R M5

Frecuencia ADD

Un valor de compensacion que se
aplica a la frecuencia de salida
cuando el terminal [ADD] esta
encendido.

El intervalo es de 0,0 a 400,0
(1000)" Hz

0,00

Hz

R MB

Seleccionar direccion ADD

Dos opciones:

00...Més (afade A 45 valor a la
configuracion de frecuencia de
salida)

01...Menos (resta A 45 valor a la
configuracion de frecuencia de
salida)

00

R 180

Curvatura de la curva EL-S al
inicio de la aceleracion

El intervalo es de 0 al 50%

10.

%

RS

Curvatura de la curva EL-S al final
de la aceleracién

El intervalo es de 0 al 50%

10.

%
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Valores
predeterminados
Datos
iniciales

Funcién "A"

Denominacién

Descripcién

A 52 | Curvatura de la curva EL-S al El intervalo es de 0 al 50% 10. %
inicio de la desaceleracion
R 53 | Curvatura de la curva EL-S al final | El intervalo es de 0 al 50% 10. %
de la desaceleracion
A 154 Frecuencia de retencion de Configura la frecuencia para retener 0,0 Hz
desaceleracion la desaceleracion; el intervalo es de
0,0 a 400,0 (1000)™* Hz
A 55 | Tiempo de retencion de Configura la duracion de la retencion 0,0 seg.
desaceleracion de desaceleracion; el intervalo es de
0,0 a 60,0 segundos
R 156 | Umbral de accion de la funcién de | Configura el umbral de la accion; 0,00 Hz
espera de PID intervalo de configuracion de 0,0 a
400,0 (1000)™ Hz
R 157 | Tiempo de retardo de accion de la | Configura el tiempo de retardo de la 0,0 seg.
funcién de espera de PID accion; intervalo de configuracion de
0,0 a 25,5 seg.
RI6 1 | Frecuencia de inicio del intervalo La frecuencia de salida se 0,00 Hz
activo de entrada [VR] corresponde con el punto de inicio
del intervalo de entrada analdgica; .
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
R Ie2 | Frecuencia final del intervalo La frecuencia de salida se 0,00 Hz
activo de entrada [VR] corresponde con el punto final del
intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
R I3 | % de inicio del intervalo activo de El punto de inicio (compensacion) del 0. %
entrada [VR] intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0 al 100%.
R4 | % final del intervalo activo de El punto final (compensacion) del 100. %
entrada [VR] intervalo de entrada de corriente;
el intervalo es de 0 al 100%.
R 165 | Seleccion de frecuencia de inicio Dos opciones; seleccione los 01 _
de entrada [VR] cédigos:
00...Compensacion de uso (valor
RIBY)
01!...Usar 0 Hz

" Hasta 1000 Hz para el modo de alta frecuencia (b171 configurado como 02)
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Funciones de ajuste preciso

600!

Funcién "b"

Denominacién

Modo de reinicio en caso de fallo
de alimentacién/desconexion por
falta de tension

Descripcién

Seleccione el método de reinicio del

inversor.

Cinco caédigos de opcion:

00...Salida de alarma después de la
desconexion, sin reinicio automatico

0 1...Reiniciar a 0 Hz

0¢2...Continta con la operacion después
de hacer coincidir la frecuencia

03...Continda con la frecuencia anterior
después de hacer coincidir la
frecuencia; después desacelera
hasta detenerse y muestra la
informacion de desconexién

04...Continda con la operacién después
de hacer coincidir la frecuencia
activa

Valores

predeterminados

iniciales
00

b00e

Tiempo permitido de fallo de
alimentacion por falta de tensién

El tiempo que puede durar una falta de
tension de entrada de alimentacion sin
activar la alarma por fallo de
alimentacion. El intervalo es de 0,3 a 25
seg. Si la falta de tension supera este
tiempo, el inversor se desconecta,
aunque se haya seleccionado el modo
de reinicio.

1,0

seg.

6003

Tiempo de espera para reiniciar
antes de que se reinicie el motor

Tiempo transcurrido después de
desaparecer la condicién de falta de
tension, antes de que el motor del
inversor se vuelva a poner en marcha.
El intervalo es de 0,3 a 100 segundos.

1,0

seg.

bOO4

Habilitar alarma inmediata de
desconexién en caso de fallo de
alimentacion/falta de tension

Tres codigos de opcion:

00...Deshabilitar

0 1...Habilitar

02...Deshabilitar durante el paro y
desaceleracién hasta parar

00

6005

NUmero de reinicios en caso de
desconexion por fallo de
alimentacion/falta de tensién

Dos cadigos de opcion:
00...Reiniciar 16 veces
0 1...Reiniciar siempre

00

6007

Reiniciar umbral de frecuencia

Reiniciar el motor desde 0 Hz si la
frecuencia llega a ser inferior a este valor
configurado durante el funcionamiento
por inercia del motor; el intervalo es de O
a 400 (1000)™ Hz

0,00

Hz

6008

Modo de reinicio en caso de
desconexion por exceso de
tensién/corriente

Seleccione el método de reinicio del

inversor.

Cinco caédigos de opcion:

00...Salida de alarma después de la
desconexion, sin reinicio automatico

0 1...Reiniciar a 0 Hz

0¢2...Continta con la operacion después
de hacer coincidir la frecuencia

03...Continda con la frecuencia anterior
después de hacer coincidir la
frecuencia activa; después
desacelera hasta detenerse y
muestra la informacion de
desconexién

04...Continta con la operacién después
de hacer coincidir la frecuencia
activa

00

61




Funcién "b"

Denominacién

Descripcién

Editar

Valores
predetermin
Datos
iniciales

ados

b0 10 | Ndmero de intentos en caso de El intervalo es de 1 a 3 veces X 3 veces
desconexion por exceso de
tensién/corriente
b0 11 | Tiempo de espera para reintentar El intervalo es de 0,3 a 100 seg. X 1,0 seg.
en caso de desconexion por
exceso de tensién/corriente
b0 12 | Nivel térmico electrénico Configure un nivel entre el 20% y el X Corriente A
100% para la corriente nominal del nominal de
w2 12 | Nivel térmico electrénico, inversor. X |cadamodelo| A
2° motor de inversor
*1
b0 13 | Caracteristica térmica electrénica Seleccionar entre tres curvas, codigos X o1 _
de opcion:
ke 13 | Caracteristica térmica electrénica, | 00...Par reducido X 01 _
2° motor 0 1...Par constante
0¢...Configuracion libre
b0 15 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0,0 a 400 (1000) " Hz X 0,0 Hz
electrénica ~frec. 1
b0 16 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0 a los amperios de la X 0,00 Amperio
electrénica ~corriente 1 corriente nominal del inversor s
b0 11 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0,0 a 400 (1000) " Hz X 0,0 Hz
electrénica ~frec. 2
b0 18 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0 a los amperios de la X 0,00 Amperio
electrénica ~corriente 2 corriente nominal del inversor s
b0O 19 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0,0 a 400 (1000) " Hz X 0,0 Hz
electrénica ~frec. 3
w020 | Configuracion libre térmica El intervalo es de 0 a los amperios de la X 0,00 Amperio
electrénica ~corriente 3 corriente nominal del inversor s
w021 | Modo de funcionamiento con Seleccione el modo de funcionamiento X 01 -
restriccion por sobrecarga durante las condiciones de sobrecarga;
w221 | Modo de funcionamiento con cuatro opciones, cédigos de opcién: X 01 _
restriccion por sobrecarga, 2° 00...Deshabilitado
motor 0 1...Habilitado para aceleracion y
velocidad constante
0¢...Habilitado solo para velocidad
constante
03...Habilitado para aceleracion y
velocidad constante, aumento de
velocidad en regen.
bwbO22 | Nivel de restriccion por sobrecarga | Configura el nivel de la restriccion por X Corriente | Amperio
sobrecarga, entre el 20% y el 200% de la nominal s
corrient_e' nominal (_1e| invg'rsor; la x15
w222 | Nivel de restriccion por [:iﬂ#féﬂ?edﬁoﬁir;g?urac'on es el 1% de X Corriente | Amperio
sobrecarga, nominal s
2° motor x15
023 | Velocidad de desaceleracion con Configura la velocidad de desaceleracion X 1,0 seg.
restriccion por sobrecarga cuando el inversor detecta sobrecarga;
b223 | Velocidad de desaceleracién con | el intervalo es de 0,1 a 3000,0, la X 1,0 seg.
restriccién por sobrecarga, 2° resolucion es 0,1
motor
bO24 | Modo de funcionamiento con Seleccione el modo de funcionamiento X 01 -
restriccion por sobrecarga 2 durante las condiciones de sobrecarga;
cuatro opciones, cédigos de opcion:
00...Deshabilitado
0 1...Habilitado para aceleracion y
velocidad constante
02...Habilitado solo para velocidad
constante
03...Habilitado para aceleracion y
velocidad constante, aumento de
velocidad en regen.
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605

Funcién "b"

Denominacién

Nivel de restricciéon por sobrecarga
2

Descripcién

Configura el nivel de la restricciéon por
sobrecarga, entre el 20% y el 200% de la
corriente nominal del inversor; la
resolucion de configuracion es el 1% de
la corriente nominal

Editar

Valores
predeterminados

Datos
iniciales

nominal
x15

Corriente

6026

Velocidad de desaceleracion con
restriccion por sobrecarga 2

Configura la velocidad de desaceleracion
cuando el inversor detecta sobrecarga;
el intervalo es de 0,1 a 3000,0, la
resolucion es 0,1

1,0

seg.

607

Seleccién de eliminacion OC

Dos caédigos de opcion:
00...Deshabilitado
0 1...Habilitado

00

b0ca

Nivel actual de coincidencia de
frecuencia activa

Configura el nivel actual de reinicio de
coincidencia de frecuencia activa; el
intervalo es de 0,1 * corriente nominal
del inversor hasta 2,0 * corriente nominal
del inversor; la resolucién es 0,1

Corriente A

nominal

603

Velocidad de desaceleracion de
coincidencia de frecuencia activa

Configura la velocidad de desaceleracion
cuando se reinicia la coincidencia de
frecuencia activa; el intervalo es de 0,1 a
3000,0; la resolucién es 0,1

0,5

seg.

6030

Inicio de frecuencia de
coincidencia de frecuencia activa

Tres codigos de opcion:

00.. frec. en el apagado anterior

0 1...inicio desde el nivel maximo de Hz
0¢...inicio desde la frecuencia
configurada

00

bO3!

Seleccién de modo de blogueo de
software

Impide cambios en los pardametros, en
cinco opciones; codigos de opcion:

00...todos los parametros excepto bO3 |
se bloquean cuando el terminal
[SFT] esta encendido

0 1...todos los pardmetros excepto b03 |
y la frecuencia de salida FOO | se
bloquean cuando el terminal [SFT]
esta encendido

02...todos los parametros excepto b03 |

estan bloqueados
03...todos los pardmetros excepto b03 |
y la frecuencia de salida FOO | estan
bloqueados

10...Acceso de alto nivel, incluyendo
bO3 !

Consulte la fila "Editar modo de marcha"

para obtener los pardmetros accesibles

de este modo.

01

6033

Parametro de longitud de cable
del motor

El intervalo configurado es de 5 a 20.

10.

bO34

Tiempo de advertencia de
marcha/encendido

El intervalo es:
0.: advertencia deshabilitada
{.a9999.:

10 a 99.990 horas (unidad: 10)
1000 a BS53:

100.000 a 655.350 horas (unidad:
100)

Horas

k035

Restriccion de direccién de
rotacién

Tres codigos de opcion:

00...Ninguna restriccion

0 1...La rotacion hacia atras esta
restringida

02...La rotacion hacia delante esta
restringida

00

6036

Seleccién de inicio de tension
reducida

Configure el intervalo, 0 (deshabilitando
la funcién), ! (aprox. 6 ms) hasta £55
(aprox. 1,5 s)
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Editar Valores
predeterminados
Datos
iniciales

Funcién "b"

Denominacion Descripcién

Restriccion de visualizacion de Seis cédigos de opcioén:

cadigo de funcion 00...Visualizacion completa

0 1...Visualizacién especifica de funcion
02...Configuracion de usuario (y b037)

03...Visualizacién de comparacion de
datos

O4...Visualizacién basica

05...Solo visualizacién de monitor

b038 | Seleccion inicial de visualizacion 000...Cédigo de funcién visualizado la X 001 _
ultima vez que se pulso la tecla
SET.(*)

00 1~030...d00 ~dB30 visualizado

20 1...FO0 I visualizado

20¢2...visualizacién B de operador LCD

w039 | Registro automatico de Dos cadigos de opcion: X 00
paréametros de usuario 00...Deshabilitar
0 1...Habilitar
bO4D | Seleccién de limite de par Tres codigos de opcion: X 00

00...Modo de configuracién especifico
del cuadrante

0 1...Modo de conmutacién de terminal

02...Modo de entrada de tensioén
analdgica (O)

bO4 1 | Limite de par 1 (hacia Nivel de limite de par en cuadrante de X 200 %
delante/alimentacién) encendido hacia delante; el intervalo es
de 0 al 200%/no (deshabilitado)
bO4e
b043 | Limite de par 3 (hacia Nivel de limite de par en cuadrante de X 200 %
atras/alimentacién) encendido hacia atras; el intervalo es de
0 al 200%/no (deshabilitado)
bO44 | Limite de par 4 (hacia Nivel de limite de par en cuadrante de X 200 %
delante/regen.) regen. hacia delante; el intervalo es de 0
al 200%/no (deshabilitado)
5045 | Seleccion de par LAD STOP Dos caédigos de opcion: X 00
00...Deshabilitar
0 I...Habilitar
k046 | Proteccion de marcha atras Dos caédigos de opcion: X 00 _
00...Sin proteccion
0 !...La rotacion hacia atras esta
protegida
bO43 | Seleccion de clasificacion doble 00... (modo CT)/ O1...(modo VT) X 00
bOSD | Desaceleracion controlada con Cuatro codigos de opcion: X 00 _
pérdida de alimentacion 00...Desconexiones

0 1...Desacelera hasta parar

0¢2...Desacelera hasta parar con tension
de bus de CC controlada

03...Desacelera hasta parar con tension
de bus de CC controlada; a
continuacion, reinicia

bOs 1 | Nivel de disparador de tension de | Configuracion de tensiéon de bus de CC X 220,0/ V;

bus de CC con desacel. de control | para iniciar la operacion de

desaceleracion controlada. El intervalo 4400
es de 0,00 a 1000,0
b0S2 | Umbral de sobretension de Configuracién del nivel de paro OV-LAD X 360,0/ Vv
desaceleracién controlada de la operacion de desaceleracion 720.0
controlada. El intervalo es de 0,00 a '
1000,0
b0O53 | Tiempo de desaceleracion de El intervalo es de 0,01 a 3600,0 X 1,0 seg.

desaceleracion controlada
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Funcién "b"

Denominacién

Descripcién

Editar

Valores

predeterminados

Datos
iniciales

b0SY | Reduccién de frec. inicial de Configuracién de reduccion de frec. X 0,0 Hz
desaceleracion controlada inicial .
El intervalo es de 0,0 a 10,0 Hz
b060 | Nivel de limite méximo del Configure el intervalo, {nivel de limite X 100. %
comparador de ventana (O) min. (606 1) + ancho de histéresis
(bO62)x2} hasta 100%
(Minimo del 0%)
06! | Nivel de limite minimo del Configure el intervalo, de 0 a {nivel de v 0. %
comparador de ventana (O) limite max. (b060) - ancho de histéresis
(b0B2)x2} % (mé&ximo del 0%)
bOE2 | Ancho de histéresis del Configure el intervalo, de 0 a {nivel de v 0. %
comparador de ventana (O) limite max. (6060) - nivel de limite min.
(bOB N}Y2% (maximo del 10%)
bOB3 | Nivel de limite maximo del Configure el intervalo, {nivel de limite v 100. %
comparador de ventana (Ol) min. (6064) + ancho de histéresis
(bOBS)x2} hasta el 100%
(Minimo del 0%)
bOE4 | Nivel de limite minimo del Configure el intervalo, de 0 a {nivel de v 0. %
comparador de ventana (Ol) limite max. (b063) - ancho de histéresis
(bOB5)x2} % (maximo del 0%)
bOBS | Ancho de histéresis del Configure el intervalo, de 0 a {nivel de v 0. %
comparador de ventana (Ol) limite max. (b0B63) - nivel de limite min.
(bOB4)}2% (méaximo del 10%)
6070 | Nivel de funcionamiento con Configure el intervalo, de 0 al 100%, o X no R
desconexién de O "no" (ignorar)
b7 1 | Nivel de funcionamiento con Configure el intervalo, de 0 al 100%, o X no R
desconexion de Ol "no" (ignorar)
bO75 | Configuracion de temperatura El intervalo configurado es: v 40 oC
ambiente -10a 50 °C
6078 | Borrado de vatios/hora Dos caédigos de opcion: v 00 -
00...OFF
0 1...ON (pulse STRy, a continuacion,
borre)
6079 | Ganancia de visualizacion El intervalo configurado es: v 1.
vatios/hora 1. a 1000.
bOA2 | Frecuencia inicial Configura la frecuencia inicial de salida X 0,50 Hz
del inversor; el intervalo es de 0,10 a
9,99 Hz
b0OA3 | Frecuencia de soporte Configura el soporte PWM (frecuencia X 10,0 KHz
de conmutacioén interna); el intervalo es
de 2,0 a 15,0 kHz
b0B4 | Modo de inicio (historial de Seleccione los datos iniciados; hay cinco X 00 _
parametros o desconexiones) cédigos de opcion:
00...Inicio deshabilitado
0 !1...Borra el historial de desconexiones
02...Inicia todos los parametros
03...Borra el historial de desconexiones
e inicia todos los parametros
04...Borra el historial de desconexiones
e inicia todos los parametros y el
programa EzSQ
b0BS | Pais de inicio 01...Modo 1 X 01 _
bDBE | Factor de conversion de escala de | Especifique una constante para adaptar X 1,00 _
frecuencia la frecuencia visualizada para el monitor
d007; el intervalo es de 0,01 a 99,99
L0817 Habilitar tecla STOP Seleccione si la tecla STOP del teclado X 00 _
debe habilitarse; hay tres codigos de
opcion:
00...Habilitada
0 1...Siempre deshabilitada
02... Deshabilitada para parar
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b088

Funcién "b"

Denominacién

Modo de reinicio después de FRS

Descripcién

Selecciona la forma en la que el inversor

continda funcionando cuando se cancela

la interrupcion de marcha libre (FRS);

hay tres opciones:

00...Reiniciar desde 0 Hz

0 1...Reiniciar desde la frecuencia
detectada a partir de la velocidad
real del motor (coincidencia de
frec.)

02...Reiniciar desde la frecuencia

detectada a partir de la velocidad

real del motor (coincidencia de frec.

activa)

Editar

Valores
predeterminados

Datos
iniciales
00

k083

Reduccion de frecuencia de
soporte automatica

Tres codigos de opcion:

00...Deshabilitada

0 1...Habilitada, dependiendo de la
corriente de salida

02...Habilitada, dependiendo de la
temperatura del disipador de calor

01

65030

Proporcién de uso de frenado
dindmico

Selecciona la proporcién de uso (en %)
de la resistencia de frenado regenerativa
por intervalos de 100 seg.; el intervalo es
de 0,0 al 100%.

0%: Funcion deshabilitada

> 0%: Habilitada, segun el valor

0,0

%

609!

Seleccién de modo de paro

Seleccione la forma en la que el inversor
detiene el motor; hay dos cédigos de
opcion:

00...DEC (desacelerar hasta parar)

0 1...FRS (marcha libre hasta parar)

00

6032

Control del ventilador de
refrigeracion

Selecciona el momento en que el

ventilador esta encendido mientras el

inversor esta en funcionamiento; hay tres

opciones:

00...El ventilador siempre esta
encendido

0 1...El ventilador esta encendido durante
la marcha, apagado durante el paro
(retardo de 5 minutos entre el
encendido y el apagado)

02...El ventilador tiene control de
temperatura

01

6033

Borrar el tiempo transcurrido del
ventilador de refrigeracion

Dos cdédigos de opcion:
00...Recuento
01...Borrar

00

bOg4

Datos objetivo de inicio

Seleccione los datos iniciados; hay

cuatro codigos de opcion:

00...Todos los parametros

0 1...Todos los parametros excepto los
terminales de entrada/salida y la
comunicacion.

02...Solo los parametros registrados en
Uxxx.

03...Todos los parametros excepto los
parametros registrados en Uxxx y
bO37.

00

6035

Seleccién de control de frenado
dinamico (BRD)

Tres codigos de opcion:
00...Deshabilitar

0 1...Habilitar solo durante la marcha
0¢2...Habilitar siempre

00

6036

Nivel de activacion BRD

El intervalo es:
330 - 380 V (clase 200 V)
660 - 760 V (clase 400 V)

360/
720
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Funcién "b" Editar Valorgs
predeterminados
. . Armvef3 Datos
Denominacion Descripcion v
iniciales
6097 | Valor de resistencia BRD Resistencia min. hasta 600,0 X Resistenci | Ohm
a ios
min
b 100 | Configuracién V/F libre, frec. 1 Configurar intervalo, 0 a valor de b 102 X 0. Hz
b 10! | Configuracién V/F libre, tension 1 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 Vv
b 102 | Configuracién V/F libre, frec. 2 Configurar intervalo, valor de b 100 a X 0. Hz
b 104
b 103 | Configuracién V/F libre, tension 2 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 Y
b 104 | Configuracién V/F libre, frec. 3 Configurar intervalo, valor de b 102 a X 0. Hz
b 106
b 105 | Configuracion V/F libre, tension 3 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 v
b 106 | Configuracion V/F libre, frec. 4 Configurar intervalo, valor de b 104 a X 0. Hz
b 108
b 107 | Configuracion V/F libre, tension 4 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 v
b 108 | Configuracion V/F libre, frec. 5 Configurar intervalo, valor de b 108 a X 0. Hz
b0
b 109 | Configuracion V/F libre, tension 5 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 v
b 110 | Configuracion V/F libre, frec. 6 Configurar intervalo, valor de b 108 a X 0. Hz
bl
b 11 | Configuracion V/F libre, tension 6 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 v
b 112 | Configuracion V/F libre, frec. 7 Configurar intervalo, b {0 a 400 (1000)™ X 0. Hz
b 13 | Configuracion V/F libre, tension 7 Configurar intervalo, 0 a 800 V X 0,0 v
b 120 | Habilitar control de freno Dos cédigos de opcion: X 00 R
00...Deshabilitar
0 I...Habilitar
b 21 | Tiempo de espera del freno para Intervalo configurado: 0,00 - 5,00 seg. X 0,00 Seg.
activarlo
b 122 | Tiempo de espera de freno parala | Intervalo configurado: 0,00 - 5,00 seg. X 0,00 Seg.
aceleracion
b 123 | Tiempo de espera de freno para Intervalo configurado: 0,00 - 5,00 seg. X 0,00 Seg.
detencion
b i24 | Tiempo de espera de freno para Intervalo configurado: 0,00 - 5,00 seg. X 0,00 Seg.
confirmacion
b 125 | Frec. de activacion de freno Intervalo configurado: 0 - 400 (1000)™" Hz X 0,00 Seg.
b 126 | Corriente de activacion de freno Intervalo configurado: 0a200% de la X (corriente A
corriente nominal del inversor nominal)
b 127 | Configuracion de frec. de frenado Intervalo configurado: 0 - 400 Hz X 0,00 Hz
b 130 | Habilitar supresion de 00...Deshabilitada X 00 -
sobretensién de desaceleracion 0 !.. Habilitada
0¢...Habilitada con acel.
b 3! | Nivel de supresion de Tension de bus de CC de supresion. El X 380 Vv
sobretension de desac. intervalo es: 1760
Clase 200 V...330 - 395
Clase 400 V...660 - 790
b 132 | Constante de supresion de Velocidad de acel. cuando b130=02. X 1,00 seg.
sobretension de desac. Intervalo configurado: 0,10 - 30,00 seg.
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Editar Valores
predeterminados

Funcién "b"

Datos

Denominacion Descripcién — o
iniciales

b 133 | Ganancia proporcional de Ganancia proporcional cuando b130=01. v 0,20 _
supresion de sobretension de El intervalo es: 0,00 - 5,00
desac.
b 34 | Tiempo integral de supresion de Tiempo de integracién cuando b130=01. v 1,0 seg.
sobretension de desac. El intervalo es: 0,00 - 150,0
& S | Modo de entrada GS Dos caédigos de opcion: X 00 _
00...Ninguna desconexion (solo en caso
de apagado de hardware)
0 1...Desconexiéon
b 150 | Visualizar operador externo Cuando se conecta un operador externo X 001 -
conectado a través del puerto RS-422, la
visualizacion integrada se bloqueay se
muestra solo un parametro "d"
configurado en:
d00 1 ad030
b I60 | Primer pardmetro del monitor Configure dos pardmetros "d" en b160 y X 001 -
doble b161; a continuacién se puede controlar
en d050. Los dos parametros se
cambian con las teclas arriba/abajo.
Intervalo configurado: df0 ! a 4030
b6 ! | 2° pardmetro del monitor doble X 002 _
b 163 | Frecuencia configurada en el Dos caédigos de opcion: v 00 -
control 00...Configuracion de frec. deshabilitada
0 1...Configuracion de frec. habilitada
b 164 | Retorno automatico a la 10 min. después de la Ultima operacion v 00 _
visualizacion inicial con la tecla, la visualizacion vuelve al
parametro inicial configurado mediante
b03A. Dos coédigos de opcion:
00...Deshabilitar
0 I...Habilitar
b 165 | Accion de pérdida de com. con el Cinco cédigos de opcion: v 02 _
operador externo 00...Desconexion
0 1...Desconexion después de la
desaceleracién hasta un paro
0¢e...Ignorar
03...Funcionamiento por inercia (FRS)
04...Desacelera hasta parar
b 166 | Seleccionar lectura/escritura de 00... Leer/Escribir OK X 00 -
datos 0 1... Protegida
b {1 | Seleccion de modo del inversor Tres codigos de opcion: X 00 R
00...Ninguna funcién
0¢...Motor de induccion de alta
frecuencia
0 1...Estandar IM (motor de induccién)
03...PM (motor de iman permanente)
b 180 | Disparador de inicio Sirve para realizar el inicio mediante la X 00 -
introduccion de parametros con b0AY,
b0BS y bO94. Dos codigos de opcion:
00...Deshabilitar inicio
0 1...Realizar inicio
b 180 | Configuracion de contrasefia A 0000 (contrasefia no valida) X 0000 R
0001-FFFF (contrasefia)
b 181 | Autenticacion de contrasefia A 0000-FFFF X 0000 R
b192 | Configuracién de contrasefia B 0000 (contrasefia no vélida) X 0000 -
0001-FFFF (contrasefia)
b 193 | Autenticacion de contrasefia B 0000-FFFF X 0000 -

"I Hasta 1000 Hz para el modo de alta frecuencia (b171 configurado como 02)
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Funciones de terminal inteligente

G D(RD Valores
Funcion "C :
predeterminados
Denominacion Descripcion Datos iniciales
Funcién [1] de entrada Seleccione la funcién del terminal de
entrada [1]; hay 68 opciones (consulte [FW]
la seccién siguiente)
£op2 | Funcién [2] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 01 _
entrada [2]; hay 68 opciones (consulte [RV]
la seccién siguiente)
coo3 Funcién [3] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 12 _
[GS1 asignable] | entrada [3]; hay 68 opciones (consulte [EXT]
la seccién siguiente)
cood Funcién [4] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 18 _
[GS2 asignable] | entrada [4]; hay 68 opciones (consulte [RS]
la seccién siguiente)
fops | Funcion [5] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 02 -
[PTC asignable] | entrada [5]; hay 68 opciones (consulte [CF1]
la seccién siguiente)
006 | Funcidn [6] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 03 _
entrada [6]; hay 68 opciones (consulte [CF2]
la seccién siguiente)
£007 | Funcién [7] de entrada Seleccione la funcién del terminal de X 06 _
entrada [7]; hay 68 opciones (consulte [3G]
la seccién siguiente)
£011 | Estado activo [1] de entrada Seleccione la conversion de Idgica; hay X 00 _
- dos cdédigos de opcion:
Co2 | Estado activo [2] de entrada 00...normalmente abierta [NA] X 00 _
{013 | Estado activo [3] de entrada | g .. .normalmente cerrada [NC] X 00 -
fo M | Estado activo [4] de entrada X 00 -
f£0 5 | Estado activo [5] de entrada X 00 _
L0 6 | Estado activo [6] de entrada X 00 _
fon | Estado activo [7] de entrada X 00 -
f£o2 1 | Funcién [11] de salida 48 funciones programables y X 00 _
[EDM asignable] disponibles para las salidas l6gicas [RUN]
£022 | Funcién [12] de salida (discretas) L X 01 -
(consulte la seccion siguiente)
[FAL]
£oee | Funcion de relé de alarma 48 funciones programables y X 05 _
disponibles para las salidas légicas [AL]
(discretas)
(consulte la seccion siguiente)
£o21 | Seleccion de terminal [EO] 13 funciones programables: X 07 _
(Salida de impulso/PWM) 00...Frecuencia de salida (PWM)
0 1...Corriente de salida (PWM)
02...Par de salida (PWM)
03...Frecuencia de salida (tren de
impulso)
04...Tension de salida (PWM)
05...Alimentacién de entrada (PWM)
0E...Proporcién de carga térmica
electrénica (PWM)
0...Frecuencia LAD (PWM)
0A...Corriente de salida (tren de
impulso)
i0... Temperatura del disipador de calor
(PWM)
I2...Salida general (PWM)
15...Monitor de entrada de tren de
impulso
I6...0Opcién (PWM)
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Funcién "C"

Denominacién

Seleccién de terminal [AM]
(Salida de tension analégica
0..10V)

Descripcion

11 funciones programables:
00...Frecuencia de salida

0 1...Corriente de salida
02...Par de salida
04...Tension de salida
05...Alimentacién de entrada

06...Proporcién de carga térmica
electrénica

07...Frecuencia LAD

i0... Temperatura del disipador de calor
{1...Par de salida (con c6digo)
13...Salida general

I6...0pcion

Valores

predeterminados

£o3g | Valor de referencia del monitor | Corriente con salida de monitor de v Corriente A
de corriente digital corriente digital a 1.440 Hz nominal
El intervalo es el 20%~200% de la
corriente nominal
031 | Estado activo [11] de salida Seleccione la conversion de Idgica; hay X 00 _
- - dos cadigos de opcion:
£03e | Estado activo [12] de salida 00...normalmente abierta [NA] X 00 -
036 | Estado activo de rele de 0 1...normalmente cerrada [NC] X 01 -
alarma
038 | Modo de salida de deteccion Dos cdédigos de opcién: X 01 -
de corriente baja 00...Durante la aceleracion, la
desaceleracién y la velocidad constante
01...Solo durante la velocidad
constante
£039 | Nivel de deteccion de Configure el nivel de deteccion de X Corriente A
corriente baja carga baja; el intervalo es de 0,0 a 2,0 * nominal
corriente nominal del inversor
£048 | Modo de salida de advertencia | Dos cédigos de opcion: X 01 _
por sobrecarga DD...Durante la aceleracion, la
desaceleracion y la velocidad constante
0 !1...Solo durante la velocidad
constante
o4 1 | Nivel de advertencia por Configura la sefial de advertencia de X Corriente nominal A
sobrecarga sobrecarga entre el 0% y el 200% (de 0 X115
a dos veces la corriente nominal del '
inversor)
fe4 1 | Nivel de advertencia por Configura la sefial de advertencia de X Corriente nominal| A
sobrecarga, 2° motor sobrecarga entre el 0% y el 200% (de O X 115
a dos veces la corriente nominal del '
inversor)
fo4e | Configuracion de frecuencia Configura el umbral del valor de X 0,0 Hz
alcanzada para la aceleracion | frecuencia alcanzada para la frecuencia
de salida durante la aceleracion;
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
£o43 | Configuracion de frecuencia Configura el umbral del valor de X 0,0 Hz
alcanzada para la frecuencia alcanzada para la frecuencia
desaceleracion de salida durante la desaceleracion;
el intervalo es de 0,0 a 400,0 (1000)™
Hz
oy | Nivel de desviacion de PID Configura la magnitud del error de X 3,0 %
bucle de PID permitida (valor absoluto),
SP-PV; el intervalo es de 0,0 al 100%
roys | Configuracion de frecuencia El intervalo configurado es de 0,0 a X 0,00 Hz
alcanzada 2 para la 400,0 (1000)™ Hz
aceleracion
fo46 | Configuracion de frecuencia El intervalo configurado es de 0,0 a X 0,00 Hz

alcanzada 2 para la
desaceleracion

400,0 (1000)™ Hz
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Funcién "C"

Denominacién

Descripcion

Valores
predeterminados

Datos iniciales

£o41 | Conversion de escala de Si el terminal EO se configura como 1,00
entrada/salida de tren de entrada de tren de impulso (C027=15),
impulso la conversion de escala se configura
como CO047.
Salida de impulso = Entrada de impulso
x (C047)
El intervalo configurado es de 0,01 a
99,99.
fose | Limite alto de Cuando la PV supera este valor, el 100,0 %
salida FBV de PID bucle de PID desconecta la salida de la
segunda fase de PID; el intervalo es de
0,0 al 100%
r£os3 | Limite bajo de Cuando la PV queda por debajo de 0,0 %
salida FBV de PID este valor, el bucle de PID conecta la
salida de la segunda fase de PID; el
intervalo es de 0,0 al 100%
£osy | Seleccion de exceso/defecto Dos cadigos de opcion: 00 R
de par 0D.. Exceso de par
0 1...Defecto de par
£oss | Nivel de exceso/defecto de El intervalo configurado es de 0,0 al 100. %
par 200%
(Modo de encendido hacia
delante)
fose | Nivel de exceso/defecto de El intervalo configurado es de 0,0 al 100. %
par 200%
(Modo de regen. de marcha
atras)
£os7 | Nivel de exceso/defecto de El intervalo configurado es de 0,0 al 100. %
par 200%
(Modo de encendido marcha
atras)
f£os8 | Nivel de exceso/defecto de El intervalo configurado es de 0,0 al 100. %
par 200%
(Modo de regen. hacia
delante)
£o59 | Modo de salida de sefial del Dos cdédigos de opcidn: o1 -
exceso/defecto de par 00...Durante la aceleracion, la
desaceleracién y la velocidad constante
0 !...Solo durante la velocidad
constante
£oe 1 | Nivel de advertencia térmica El intervalo configurado es de 0,0 al 90 %
electrénica 100%
El valor O significa que esta
deshabilitada.
rfoe3 | Nivel de deteccion de El intervalo configurado es de 0,0 a 0,00 Hz
velocidad cero 100,0 Hz
fOe4 | Advertencia de El intervalo configurado es de 0 a 100. °C
sobrecalentamiento del 110 °C
disipador de calor
£0711 | Velocidad de comunicacion Ocho cédigos de opcion: 05 baudios
03...2.400 bps
04...4.800 bps
05...9.600 bps
06...19.200 bps
07...38.400 bps
08...57.600 bps
09...76.800 bps
i0...115.200 bps
fme | Direccion de modbus Configure la direccion del inversor en la 1. _

red. El intervalo es de 1 a 247
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Funcién "C"

Denominacién

Descripcion

Valores

predeterminados

Paridad de comunicacion Tres codigos de opcion:
00...Sin paridad
0 1...Paridad par

02...Paridad impar

£oms | Bit de interrupcion de Dos cédigos de opcion: 1 bit
comunicacién 1...1 bit
c...2 bits
CO16 | Seleccion de error de Selecciona la respuesta del inversor al 02 _
comunicacién error de comunicacion.
Cinco opciones:
00...Desconexion
0 1...Desacelerar hasta parar y
desconectar
02...Deshabilitar
03...Paro de marcha libre
(funcionamiento por inercia)
04...Desacelera hasta parar
£o7 | Tiempo de desconexion por Configura el periodo del temporizador 0,00 seg.
error de comunicacion de control de comunicaciones.
El intervalo es de 0,00 a 99,99 seg.
0,0 = deshabilitado
£0718 | Tiempo de espera de El tiempo que espera el inversor 0. mseg.
comunicacién después de recibir un mensaje hasta
que lo transmite.
El intervalo es de 0 a 1000 ms
fog( | Calibracion de referencia de Factor de escala entre la orden de 100,0 %
entrada O frecuencia externa en los terminales L—
O (entrada de tension) y la salida de
frecuencia;
el intervalo es de 0,0 al 200%
foge | Calibracion de referencia de Factor de escala entre la orden de 100,0 %
entrada Ol frecuencia externa en los terminales L—
Ol (entrada de tension) y la salida de
frecuencia;
el intervalo es de 0,0 al 200%
£oBs | Calibracion de referencia de Factor de escala de entrada PTC. 100,0 %
entrada del termistor (PTC) El intervalo es de 0,0 al 200%
£09 1 | Habilitar modo de depuracién Muestra los parametros de depuracion. 00 _
Dos caédigos de opcion:
00...Deshabilitar
0 1...Habilitar <No configurar>
(para uso en fabrica)
£096 | Seleccion de comunicacion 00...Modbus-RTU 00 _
01... EzCOM
02... EzCOM<administrador>
£098 | Direccion inicial EzZCOM de 01a08 01 _
master
£099 | Direccion final EzZCOM de 01a08 01 _
méster
£ 100 | Disparador de inicio EzZCOM 00... Terminal de entrada 00 _
01... Siempre
101 | Selecciéon de modo de Controla el valor de referencia de la 00 _

memoria arriba/abajo

velocidad del inversor tras el ciclo de
alimentacion.
Dos cddigos de opcion:

00...Borrar la ultima frecuencia (volver a
la frecuencia predeterminada FOO 1)

0 1...Mantener ajustada la ultima
frecuencia con la tecla UP/DWN
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Funcién "C"

Denominacién

Descripcion

Valores

predeterminados

£ 102 | Seleccion de reset Determina la respuesta a la entrada de X 00 _
reset [RS].
Cuatro codigos de opcién:
00...Cancela el estado de desconexion
en la transicion de encendido de la
sefial de entrada; detiene el
inversor si se encuentra en modo
de marcha
0!...Cancela el estado de desconexion
en la transicién de apagado de la
sefial; detiene el inversor si se
encuentra en modo de marcha
02...Cancela el estado de desconexion
en la transicion de encendido de la
entrada; no tiene ningln efecto si
se encuentra en modo de marcha
03...Borra solo las memorias
relacionadas con el estado de
desconexion
£ 103 | Modo de reinicio después de Determina el modo de reinicio después X 00 -
reset de dar la orden de reset; hay tres
cédigos de opcion:
00...Empezar con 0 Hz
0 1...Empezar con coincidencia de frec.
0¢2...Empezar con coincidencia de frec.
activa
C 104 Modo de borrado UP/DWN Valor configurado de frecuencia cuando X 00 -
se da la sefial UDC al terminal de
entrada; hay dos coédigos de opcion:
00...0 Hz
0 1...Configuracion original (en la
memoria EEPROM al encender)
05 | Ajuste de ganancia EO El intervalo configurado es de 50 al v 100. %
200%
L 106 | Ajuste de ganancia AM El intervalo configurado es de 50 al v 100. %
200%
£ 109 | Ajuste de sesgo AM El intervalo configurado es de 0 al v 0. %
100%
£ 111 | Nivel de advertencia por Configura la sefial de advertencia de v Corriente nominal A
sobrecarga 2 sobrecarga entre el 0% y el 200% (de O %115
a dos veces la corriente nominal del '
inversor)
{130 | Retardo de salida [11] El intervalo configurado es de 0,0 a X 0,0 Seg.
encendida 100,0 seg.
£ 131 | Retardo de salida [11] X 0,0 Seg.
apagada
[ 132 | Retardo de salida [12] El intervalo configurado es de 0,0 a X 0,0 Seg.
encendida 100,0 seg.
{133 | Retardo de salida [12] X 0,0 Seg.
apagada
£ MO | Retardo de salida de relé El intervalo configurado es de 0,0 a X 0,0 Seg.
encendida 100,0 seg.
£ 41 | Retardo de salida de relé X 0,0 Seg.
apagada
[ q2 | Salida logica 1, operando A Todas las funciones programables X 00 _
— disponibles para las salidas logicas
3 | Salidalogica 1, operando B (discretas), excepto LOG1l - LOGS3, X 00 -
OPO, no
£ 44 | Salida logica 1, operador Aplica una funcién légica para calcular X 00 _

el estado de salida [LOG].
Tres opciones:
00...[LOG] =AAND B
0!..[LOG]=AORB
02...[LOG] =AXOR B
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Valores
predeterminados

Funcién "C"

Denominacion Descripcion

£ 45 | Salida logica 2, operando A Todas las funciones programables X 00 _
— disponibles para las salidas logicas
£ M6 | Salidalogica 2, operando B (discretas), excepto LOG1 - LOGS, X 00 -
OPO, no
£ 47 | Salida logica 2, operador Aplica una funcién légica para calcular X 00 _

el estado de salida [LOG].
Tres opciones:
00...[LOG] =AAND B
0!..[LOG]=AORB
02...[LOG] =AXOR B

{8 | Salida logica 3, operando A Todas las funciones programables X 00 _
- — disponibles para las salidas logicas
19 | Salidaldgica 3, operando B (discretas), excepto LOG1 - LOGS3, x 00 -
OPO, no
£ 150 | Salida légica 3, operador Aplica una funcién légica para calcular X 00 _

el estado de salida [LOG].
Tres opciones:
0D...[LOG] =AAND B
01..[LOG]=AORB
02...[LOG] =A XOR B

£ 60 | Tiempo de respuesta de Configura el tiempo de repuesta de X 1. _
entrada [1] cada terminal de entrada,; el intervalo

L 161 | Tiempo de respuesta de configurado es: X 1. B
entrada [2] 0 (x2[ms])acib (x2[ms])

f 182 | Tiempo de respuesta de (0 a 400 [ms]) X 1. _
entrada [3]

£ 63 | Tiempo de respuesta de X 1. _
entrada [4]

£ B4 | Tiempo de respuesta de X 1. _
entrada [5]

[ 165 | Tiempo de respuesta de X 1. _
entrada [6]

[ 66 | Tiempo de respuesta de X 1. _
entrada [7]

[ 163 | Tiempo de determinacion de El intervalo configurado es de 0 a 200 X 0 ms

velocidad/posicién con varias (x 10 ms)
fases

" Hasta 1000 Hz para el modo de alta frecuencia (b171 configurado como 02)

Tabla resumen de funciones de entrada: esta tabla muestra de un vistazo las treinta y
una funciones de entrada inteligente. La descripcién detallada de estas funciones, los
parametros y valores relacionados y los diagramas de cableado de ejemplo se pueden
consultar en "Utilizacién de terminales de entrada inteligente”, en la pagina 30.

Tabla resumen de funciones de entrada
[Codigo de[Simbolo del - S
opcién terminal Nombre de funcién Descripcion
ON El inversor se encuentra en modo de marcha y el
oo FW FORWARD Run/Stop mo_tor se mueve hacia delante
OFF El inversor se encuentra en modo de paro y el motor
se detiene
ON El inversor se encuentra en modo de marcha y el
. motor se mueve hacia atras
ot RV Marcha atras/Paro -
OFF El inversor se encuentra en modo de paro y el motor
se detiene
Seleccion de varias | ON Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 0, I6gica
02 CF1 | velocidades, Co— : .. S
Bit 0 (LSB) OFF (S)eleccmn de velocidad codificada binaria, bit 0, l6gica
Seleccion de varias | ON felecmon de velocidad codificada binaria, bit 1, l6gica
03 CF2 velocidades = - = == - e
- ' Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 1, I6gica
Bit 1 OFF 0
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i . Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 2, légica
Seleccion de varias| ON 1
o CF3 \ét_elomdades, Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 2, légica
it2 OFF 0
L . Seleccién de velocidad codificada binaria, bit 3, I6gica
Seleccién de varias | ON 1
05 CF4 E?J%C'(iﬂagg)s’ OFF (S)eleccién de velocidad codificada binaria, bit 3, légica
El inversor se encuentra en modo de marcha, la salida
06 G Oscilaciones ON al motor funciona con una frecuencia de parametro de
oscilacion
OFF El inversor se encuentra en modo de paro
ON El frenado CC se aplicara durante la desaceleracion
o DB Frenado CC externo OFF El frenado CC no se aplicara
_ 5 5 ON El inversor u_tiliza los parémetros del 2° motor para
08 SET Configuracion  (seleccion) generar la salida de frecuencia al motor
de datos del 2° motor OFF El inversor utiliza los parametros del ler motor
(principal) para generar la salida de frecuencia al motor
Tabla resumen de funciones de entrada
Cod|g_q deS|mbo!o izl Nombre de funcién Descripcion
opcién terminal
L La salida de frecuencia utiliza valores de aceleracion y
Aceleracion Y ON desaceleracion de 2 fase
09 2CH desaceleracion de 2 - - o =
fases OFF La salida qlg frec’uenua utiliza valores de aceleracion y
desaceleracion estandar
ON Provoca que la salida se apague, lo que permite que el motor
S se mueva libremente (por inercia) hasta pararse
N FRS Paro de recorrido libre - - -
OFF La salida _fynmona con n(_)rmalldad, de forma que la
desaceleracion controlada detiene el motor
ON Cuando se han asignado transiciones de entrada OFF a ON;
el inversor capta el evento de desconexién y muestraE i
e EXT Desconexién externa No hay ningin evento de desconexién de ON a OFF; todos
OFF | los eventos de desconexion registrados permanecen en el
historial hasta la operacion de reset
- o ON Al enc_:_enderse, el inversor no reiniciard una orden de marcha
3 USP Proteccidn de inicio no (se utiliza sobre todo en EE. UU.)
controlado OFF Al encenderse, el inversor continuard una orden de marcha
activada antes de que se perdiera la alimentacion
Conmutacion de fuente| ON El motor se puede impulsar con alimentacién comercial
M €S ggmercial alimentacion OFF | El motor se impulsa mediante el inversor
ON Se impide que el teclado y los dispositivos de programacion
15 SFT Bloqueo de software remota cambien de parametros
OFF | Los parametros pueden editarse y guardarse
Selecci6n de ON Consulte la seccién "Operacion de entrada analdgica" en la
16 AT tensién/corriente de OFF | pagina 44
entrada analdgica )
La condicién de desconexion se restablece, la salida del
8 RS Reset inversor ON motor se apaga y la operacion de reset de encendido se
confirma
OFF | Operacion normal de encendido
Cuando hay un termistor conectado a los terminales [5] y [L],
Proteccion térmica de| ANLG | el inversor comprueba el exceso de temperatura, provoca un
9 PTC termistor PTC evento de desconexion y apaga la salida al motor
(solo C005) OPEN Una desconexion del termistor provoca un evento de
desconexion y el inversor apaga el motor
20 STA Inicio ON Inicia la rotacion del motor
(interfaz de 3 cables) OFF | No se produce ningun cambio en el estado actual del motor
21 STP Paro ON Detiene la rotacién del motor
(interfaz de 3 cables) OFF | No se produce ningiin cambio en el estado actual del motor
22 FIR FWD, REV ON Selecciona la direccién de rotacién del motor: ON = FWD.
(interfaz de 3 cables) Mientras el motor gira, un cambio de F/R iniciara una
desaceleracién, seguida por un cambio de direccién
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Tabla resumen de funciones de entrada

Codigo de

Simbolo del

opcion terminal Nombre de funcién Descripcion
OFF | Selecciona la direccion de rotacion del motor: OFF = REV.
Mientras el motor gira, un cambio de F/R iniciara una
desaceleracién, seguida por un cambio de direccion

23 PID Deshabilitar PID ON Deshabilita temporalmente el control de bucle de PID. La
salida del inversor se apaga mientras la funcién Habilitar PID
esté activa (AO7 1=0 1)

OFF | No tiene ningun efecto en el funcionamiento del bucle de PID,
gue funciona con normalidad si la funcién Habilitar PID esta
activa (RO7 1=0 1)

24 PIDC Reset PID ON Restablece el controlador del bucle de PID. La consecuencia
principal es que se fuerza la puesta a cero de la suma del
integrador

OFF | Ningun efecto en el controlador de PID
21 upP Funcién Subir de control | ON Acelera (aumenta la frecuencia de salida) el motor desde la
remoto (pot. de velocidad frecuencia actual
motorizada) OFF | La salida al motor funciona con normalidad
28 DWN Funcién Bajar de control | ON Desacelera (reduce la frecuencia de salida) el motor desde la
remoto (pot. de velocidad frecuencia actual
motorizada) OFF La salida al motor funciona con normalidad
29 ubcC Borrado de datos de ON Borra la memoria de frecuencia UP/DWN forzandola a ser
control remoto igual al parametro de frecuencia configurado FOO01. La
configuracién C 10 { debe ser =010 para habilitar esta funcién
OFF | La memoria de frecuencia UP/DWN no se cambia

X OPE Control del operador ON Fuerza que el origen de la configuracion de frecuencia de
salida AOD ! y el origen de la orden de marcha AOOZ procedan
del operador digital

OFF | Se utilizan el origen de la frecuencia de salida configurada por
ROD 1'y el origen de la orden de marcha configurada por AD02

32 SF1 Seleccion de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 1, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 1, l6gica 0
Operacion de bit Bit 1

33 SF2 Seleccion de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 2, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 2, l6gica 0
Operacion de bit Bit 2

3y SF3 Seleccibn de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 3, I6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 3, l6gica 0
Operacion de bit Bit 3

35 SF4 Seleccibn de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 4, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 4, l6gica 0
Operacion de bit Bit 4

36 SF5 Seleccibn de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 5, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 5, I6gica O
Operacion de bit Bit 5

1 SF6 Seleccibn de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 6, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 6, I6gica O
Operacion de bit Bit 6

38 SF7 Seleccibn de  varias| ON Seleccién de velocidad codificada de bit, Bit 7, l6gica 1
velocidades, OFF | Seleccion de velocidad codificada de bit, Bit 7, I6gica O
Operacion de bit Bit 7

EL] OLR Cambio de fuente de ON Realizar restriccion por sobrecarga
limitacion de sobrecarga | OFF | Funcionamiento normal

4o TL Seleccion de limite de ON Configuracion habilitada de 6040
par OFF | El par maximo esta limitado al 200%

Y1 TRQ1 Interruptor de limite de ON Los parametros relacionados con el limite de par de

par 1 OFF | encendido/regeneracion y los modos FW/RV se seleccionan
ya TRO2 Interruptor de limite de ON mediante las combinaciones de estas entradas.
par 2 OFF
Yy BOK Confirmacion de freno ON El tiempo de espera del freno (b 124) es vélido
OFF | El tiempo de espera del freno (b 124) no es valido

46 LAC Cancelacion LAD ON Se ignoran los tiempos de rampa configurados. La salida del

inversor sigue inmediatamente la orden de frecuencia.
OFF | La acel. y/o la desac. son conformes con el

tiempo de rampa configurado
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Tabla resumen de funciones de entrada

Codigo de

Simbolo del

opcion terminal Nombre de funcién Descripcion
47 PCLR Borrado del contador de | ON Borrar los datos de desviacién de posicion
impulsos OFF Mantener los datos de desviacion de posicién
50 ADD Habilitar frecuencia ADD | ON Afiade el valor A 145 (afiadir frecuencia)
a la frecuencia de salida
OFF | No afade el valor A M5 a la
frecuencia de salida
S F-T™M Forzar modo del terminal | ON Forzar al inversor a utilizar los terminales de entrada
para la frecuencia de salida y los origenes de 6rdenes de
marcha
OFF | Se utilizan el origen de la frecuencia de salida configurada por
ROD 1'y el origen de la orden de marcha configurada por AD02
g2 ATR Habilitar la entrada de ON La entrada de érdenes de control de par esta habilitada
ordenes de par OFF | La entrada de érdenes de control de par est& deshabilitada
53 KHC Borrar datos vatios/hora | ON Borrar datos vatios/hora
OFF | Ninguna accién
56 Mi1 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (1) se enciende con EzSQ
general (1) OFF | La entrada de propdsito general (1) se apaga con EzSQ
51 MI2 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (2) se enciende con EzSQ
general (2) OFF | La entrada de propdsito general (2) se apaga con EzSQ
58 MI3 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (3) se enciende con EzSQ
general (3) OFF | La entrada de propdsito general (3) se apaga con EzSQ
59 Mi4 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (4) se enciende con EzSQ
general (4) OFF | La entrada de propdsito general (4) se apaga con EzSQ
BO MI5 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (5) se enciende con EzSQ
general (5) OFF | La entrada de propdsito general (5) se apaga con EzSQ
[ MI6 Entrada de proposito ON La entrada de propésito general (6) se enciende con EzSQ
general (6) OFF | La entrada de propdsito general (6) se apaga con EzSQ
B2 MI7 Entrada de proposito ON La entrada de propdsito general (7) se enciende con EzSQ
general (7) OFF | La entrada de propdsito general (7) se apaga con EzSQ
BS AHD Retencion de orden ON La orden analdgica se retiene
analogica OFF | La orden analégica no se retiene
BE CP1 Interruptor de posiciéon de | ON Las 6rdenes de posicion de multifase se configuran segun la
multifase (1) "OFF | combinacion de estos interruptores.
B1 CP2 Interruptor de posiciéon de | ON
multifase (2) OFF
[4:] CP3 Interruptor de posiciéon de | ON
multifase (3) OFF
B9 ORL Sefial de limite de ON Sefial de limite de autodireccién encendida
autodireccion OFF | Sefial de limite de autodirecciéon apagada
70 ORG Sefial de activacion de ON Inicia la operacion de autodireccion
autodireccion OFF | Ninguna accién
13 SPD Cambio de ON Modo de control de velocidad
velocidad/posicion OFF | Modo de control de posicién
7 GS1 Entrada GS1 ON Sefiales relativas a EN60204-1:
OFF | Entrada de sefial de la funcion "Desconexion segura de par".
18 GS2 Entrada GS2 ON
OFF
g1 485 Iniciar EzCOM ON Inicia EzZCOM
OFF | Ninguna ejecucion
Be PRG Ejecucion de programa ON Ejecucién de programa EzSQ
EzSQ OFF | Ninguna ejecucion
[:E} HLD Retencion de frecuencia | ON Retencion de la frecuencia de salida actual
de salida OFF | Ninguna retencion
B4 ROK Permiso de orden de ON Orden de marcha permitida
marcha OFF | La orden de marcha no esté permitida
BS EB Deteccion de direccion ON Rotacion hacia delante
de rotacion (solo C007) OFF | Rotacién hacia atras
B6 DIsP Limite de visualizacion ON Solo se muestra un parametro configurado en 038
OFF | Se pueden mostrar todos los monitores
255 no Ninguna funcion ON (entrada ignorada)
OFF | (entrada ignorada)
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Tabla resumen de funciones de salida: esta tabla muestra de un vistazo todas las
salidas logicas (terminales [11], [12] y [AL]). La descripcion detallada de estas funciones,
los parametros y valores relacionados y los diagramas de cableado de ejemplo se pueden
consultar en "Utilizacion de terminales de salida inteligente”, en la pagina 39.

Tabla resumen de funciones de salida

Cod|g_q deS|mbo!o iz, Nombre de funcion Descripcion
opcién terminal
oo RUN Sefal de marcha ON Cuando el inversor se encuentra en modo de marcha
OFF | Cuando el inversor se encuentra en modo de paro
o FA1 Tipo de llegada de ON Cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 1-Velocidad configurada
constante OFF | Cuando la salida al motor estd apagada o en cualquier
rampa de aceleracion o desaceleracion
oe FA2 Tipo de llegada frecuencia | ON Cuando la salida al motor es igual o superior a la
2—Exceso de frecuencia frecuencia configurada, incluso en rampas de
aceleracién (CO42) o desaceleracion (C043)
OFF | Cuando la salida al motor esta apagada
0 en un nivel inferior a la frecuencia configurada
03 oL Sefial de notificacion ON Cuando la corriente de salida es superior al umbral
anticipada por sobrecarga configurado (CO4 1) para la sefial de sobrecarga
OFF | Cuando la corriente de salida es inferior al umbral
configurado para la sefial de desviacion
o4 oD Desviacion de salida ON Cuando el error de PID es superior al umbral
para control de PID configurado para la sefial de desviacion
OFF | Cuando el error de PID es inferior al umbral configurado
para la sefial de desviacién
as AL Sefial de alarma ON Cuando se ha producido una sefial de alarma que no se
ha borrado
OFF | Cuando no se ha producido ninguna alarma desde la
ultima vez que se borraron las alarmas
06 FA3 Tipo de llegada de ON Cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 3—Frecuencia configurada, durante la aceleracion (C042) y la
configurada desaceleracién (£043).
OFF | Cuando la salida al motor esta apagada
0 no esta al nivel de la frecuencia configurada
m oTQ Sefial de exceso/defecto ON El par estimado del motor es superior
de par al nivel especificado
OFF | El par estimado del motor es inferior
al nivel especificado
o9 uv Baja tension ON El inversor se encuentra en baja tensién
OFF | Elinversor no se encuentra en baja tension
10 TRQ Sefial limitada de par ON La funcion de limite de par se esta ejecutando
OFF | La funcién de limite de par no se esta ejecutando
N RNT Tiempo de marcha agotado | ON El tiempo total de marcha del inversor es superior
al valor especificado
OFF | El tiempo total de marcha del inversor no es superior al
valor especificado
2 ONT Tiempo de encendido ON El tiempo total de encendido del inversor es superior
agotado al valor especificado
OFF | Eltiempo total de encendido del inversor no es superior
al valor especificado
[E] THM Advertencia térmica ON El recuento térmico acumulado es superior
al valor configurado £06 |
OFF | El recuento térmico acumulado no supera el valor
configurado £06 |
9 BRK Sefial de activacion de ON Salida de activacion de freno
freno OFF | Ninguna accion para el freno
20 BER Senfal de error de freno ON Se ha producido un error del freno
OFF | La actuacion del freno es normal
2l VA Sefial de detecciéon de ON La frecuencia de salida esta por debajo del umbral
velocidad cero Hz especificado en 063
OFF | La frecuencia de salida esté por encima del umbral
especificado en LO63
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Tabla resumen de funciones de salida

Cc;crl)goér?e&tn;rbrz:g;el Nombre de funcion Descripcion
22 DSE Desviacion de velocidad ON La desviacion de la orden de velocidad y la velocidad
excesiva real supera el valor especificado PO21.
OFF | La desviacion de la orden de velocidad y la velocidad
real no supera el valor especificado POZ1.
23 POK Finalizacién de ON El posicionamiento ha finalizado
posicionamiento OFF | El posicionamiento no ha finalizado
24 FA4 Tipo de llegada frecuencia | ON Cuando la salida al motor es igual o superior a la
4—-Exceso de frecuencia frecuencia configurada, incluso en rampas de
aceleracion (£045) o desaceleracion (£046)
OFF | Cuando la salida al motor estd apagada o en un nivel
inferior a la frecuencia configurada
25 FA5 Tipo de llegada de ON Cuando la salida al motor se encuentra en la frecuencia
frecuencia 5-Frecuencia configurada, durante la aceleracién (C045) y la
configurada desaceleracién (C04E).
OFF | Cuando la salida al motor estd apagada o no se
encuentra al nivel de la frecuencia configurada
26 oL2 Sefial de notificacion ON Cuando la corriente de salida es superior al umbral
anticipada por sobrecarga configurado (€ | 11) para la sefial de sobrecarga
2 OFF | Cuando la corriente de salida es inferior al umbral
configurado para la sefial de desviacion
21 ODc Deteccion de desconexion | ON Cuando el valor de entrada [O] < 6010 configuracion
de entrada de tension (pérdida de sefial detectada)
analégica OFF | Cuando no se ha detectado ninguna pérdida de sefal
28 OIDc Deteccion de desconexion | ON Cuando el valor de entrada [OI] < 07 I configuracion
de entrada de corriente (pérdida de sefial detectada)
analogica OFF | Cuando no se ha detectado ninguna pérdida de sefial
31 FBV Salida de segunda fase de | ON Pasa al estado encendido cuando el inversor esta en
PID modo de marcha y la variable del proceso (PV) de PID
es inferior al limite inferior de retroalimentacion (£053)
OFF | Pasa al estado apagado cuando la variable del proceso
(PV) de PID es superior al Limite superior de PID (£052);
y pasa al estado apagado cuando el inversor pasa del
modo de marcha al modo de paro
32 NDc Deteccion de desconexion | ON Cuando se ha agotado el tiempo de desconexién del
de red temporizador de control de comunicaciones (periodo
especificado por £077)
OFF | Cuando el temporizador de control de comunicaciones
se satisface con actividad regular de comunicaciones
I3 LOG1 Funcion de salida l6gica 1 | ON Cuando la operacién booleana especificada por £ 43
tiene un resultado légico "1"
OFF | Cuando la operacion booleana especificada por £ 43
tiene un resultado I6gico "0"
M LOG2 Funcion de salida l6gica 2 | ON Cuando la operacién booleana especificada por £ 46
tiene un resultado légico "1"
OFF | Cuando la operacion booleana especificada por £ 46
tiene un resultado I6gico "0"
35 LOG3 Funcion de salida l6gica 3 | ON Cuando la operacién booleana especificada por £ 43
tiene un resultado légico "1"
OFF | Cuando la operacion booleana especificada por £ 49
tiene un resultado I6gico "0"
39 WAC Sefial de advertencia de ON Se ha agotado la vida util del condensador interno.
condensador activado OFF | No se ha agotado la vida util del condensador interno.
4o WAF Sefial de advertencia de ON Se ha agotado la vida util del ventilador de refrigeracion.
ventilador de refrigeracion
OFF | No se ha agotado la vida util del ventilador de
refrigeracion.
yi FR Sefial de inicio de contacto | ON Se ha dado la orden FW o RV al inversor
OFF | No se ha dado ninguna orden FW o RV al inversor o se

han dado ambas érdenes al inversor
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Tabla resumen de funciones de salida

Cc;crl)goér?e&tn;rbrz:gac:el Nombre de funcién Descripcion
ye OHF Advertencia de ON La temperatura del disipador de calor supera un valor
sobrecalentamiento del especificado (COBY)
disipador de calor OFF | La temperatura del disipador de calor no supera un valor
especificado (CO&Y)
Y3 LOC Deteccion de carga baja ON La corriente del motor es inferior al valor especificado
(€o039)
OFF | La corriente del motor no es inferior al valor especificado
(€o39)
Yy MO1 Salida general 1 ON La salida general 1 estd encendida
OFF | La salida general 1 estd apagada
yg MO2 Salida general 2 ON La salida general 2 esta encendida
OFF | La salida general 2 estd apagada
Y6 MO3 Salida general 3 ON La salida general 3 esta encendida
OFF | La salida general 3 estd apagada
S0 IRDY Sefial de inversor ON El inversor puede recibir una orden de marcha
preparado OFF | Elinversor no puede recibir una orden de marcha
¥ FWR Rotacion hacia delante ON El inversor esta impulsando el motor hacia delante
OFF | Elinversor no esta impulsando el motor hacia delante
g2 RVR Rotacion hacia atras ON El inversor esta impulsando el motor hacia atrés
OFF | Elinversor no esta impulsando el motor hacia atras
53 MJA Senial de fallo importante ON El inversor se esta desconectando con un fallo
importante
OFF | Elinversor esta en situacion normal o no se esta
desconectando con un fallo importante
gy WCO Comparador de ventana ON El valor de entrada de tension analdgica esté dentro del
para entrada de tensién comparador de ventana
analégica OFF | El valor de entrada de tension analdgica estéa fuera del
comparador de ventana
g5 WCOI Comparador de ventana ON El valor de entrada de corriente analégica esta dentro
para entrada de corriente del comparador de ventana
analégica OFF | El valor de entrada de corriente analdgica esta fuera del
comparador de ventana
1] FREF Fuente de orden de ON La orden de frecuencia se da desde el operador
frecuencia OFF | La orden de frecuencia no se da desde el operador
g9 REF Fuente de orden de ON La orden de marcha se da desde el operador
marcha OFF | La orden de marcha no se da desde el operador
B0 SETM Seleccién del 2° motor ON Se esta seleccionando el 2° motor
OFF | No se esta seleccionando el 2° motor
B2 EDM Monitor de rendimiento ON Se esté realizando STO
STO (desconexién segura _ ;
de par) OFF | No se esta realizando STO
(Solo terminal de salida 11)
B3 OPO Salida de tarjeta opcional ON (terminal de salida de la tarjeta opcional)
OFF | (terminal de salida de la tarjeta opcional)
255 no No se utiliza ON -
OFF -
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Funciones constantes del motor

Funcién " H" Editar Valorgs
predeterminados
Denominacion Descripcion
Seleccién de autoajuste Tres codigos de opcion:
00...Deshabilitado
0 1...Habilitado con paro del motor
0¢...Habilitado con rotacién del motor
HOO2 | Seleccién de constante del Dos cédigos de opcion: X 00 R
motor 00...Motor Hitachi estandar
02...Datos ajustados automaticamente
Heoe | Seleccion de constante del X 00 -
motor, 2° motor
HOO3 | Capacidad del motor Doce selecciones: X Especificado kW
0,1/0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/ por la
; 5,5/7,5/11/15/18,5 Capacidad de
Heg3 | Capacidad del motor, X |cada modelo de| kw
2° motor inversor
HDOO4 | Configuracion de polos del Cinco selecciones: X 4 polos
motor 2/4/6/8/10
Hed4 | Configuracion de polos del X 4 polos
motor,
2° motor
HDOOs | Constante de respuesta de El intervalo configurado es de 1 a 1000 v 100. -
velocidad del motor
HeOs | Constante de respuesta de v 100. -
velocidad del motor, 2° motor
HDOE | Constante de estabilizacion Constante del motor (configuracion de v 100. _
del motor fabrica),
H20E | Constante de estabilizacion el intervalo es de 0 a 255 v 100. _
del motor, 2° motor
HOeo | Constante del motor R1 0,001 a 65,535 ohmios X Especificado |Ohmios
(motor Hitachi) por la
He20 | Constante del motor R1, X capacidad de |Ohmios
2° motor (motor Hitachi) cada modo de
HO2 1 | Constante del motor R2 0,001 a 65,535 ohmios X inversor Ohmios
(motor Hitachi)
He2 | | Constante del motor R2, X Ohmios
2° motor (motor Hitachi)
HOZ22 | Constante del motor L 0,01 a 655,35 mH X
(motor Hitachi) mH
He22 | Constante del motor L, X
2° motor (motor Hitachi) mH
HD23 | Constante del motor 10 0,01 a 655,35A X
(motor Hitachi) A
H223 | Constante del motor 10, X
2° motor (motor Hitachi) A
HO24 | Constante del motor J 0,001 a 9999 kgm® X 2
(motor Hitachi) kgm
Heey | Constante del motor J, X »
2° motor (motor Hitachi) kgm
HO30 | Constante del motor R1 0,001 a 65,535 ohmios X Especificado
(datos ajustados por la ohmios
automaticamente) capacidad de
H230 | Constante del motor R1, X cada modo de
2° motor (datos ajustados inversor ohmios
automaticamente)
HO3 1 | Constante del motor R2 0,001 a 65,535 ohmios X
(datos ajustados ohmios
automaticamente)
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Funcién "H"

' Denominacion Descripcion de | Datos
——— P marcha) iniciales

Constante del motor R2,
2° motor (datos ajustados
automaticamente)

Editar Valores
modo predeterminados

ohmios

Constante del motor L
(datos ajustados
automaticamente)

Constante del motor L,
2° motor (datos ajustados
automaticamente)

0,01 a 655,35 mH X
mH

mH

HO33

Constante del motor 10
(datos ajustados
automaticamente)

He33

Constante del motor 10,
2° motor (datos ajustados
automéaticamente)

0,01 a 655,35A X

HO34

Constante del motor J
(datos ajustados
automaticamente)

Hea4

Constante del motor J,
2° motor (datos ajustados
automaticamente)

0,001 a 9999 kgm* X
kgm

kgm

HOS0

Ganancia P de compensacion
de deslizamiento para el
control V/f con FB

0,00 a 10,00 X 0,2 veces

HOS !

Ganancia | de compensacién
de deslizamiento para el

control V/f con FB

0. a 1000. X 2. (s)

Funciones constantes del motor PM

Funcién "H"

Denominacion

Valores
predeterminados

Descripcion

iniciales
00...Estandar de Hitachi X -
(utilice H106-H110 con las
) - - constantes del motor)
H 102 ggr:grg;ﬁmon de codigo. del 0 1...Autoajuste 00
(utilice H109-H110, H111-H113
con las constantes del motor)
HI03 | acidad del motor PM 0,1/0,2/0,4/0,55/0,75/1,1/1,5/2,2/ X |4 k"o‘l’. . kw
P 3,0/3,7/4,0/5,5/7,5/11,0/15,0/18,5 ependiente
. . 2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/3 X kw Polos
gy | Configuracion de polo del | o5 ) a61381a0/a2/44/46/48 dependiente
motor PM
) ) (0,00 a 1,00) x corriente nominal del X kW A
H 105 | Corriente nominal PM inversor [A] dependiente
0,001 a 65,535 [Q] X kw Ohmios
H 106 | Const PM R(Resistencia) dependiente
. Const PM Ld 0,01 a 655,35 [mH] X S kVO\I/_ t mH
(inductancia del eje d) ependiente
W 8 Const PM Lq 0,01 a 655,35 [mH] X . kV(;/_ t mH
(inductancia del eje q) ependiente
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Funcién "H"

Denominacién

Descripcién

Valores
predeterminados

MIEES

Const PM Ke 0,0001 a 6,5535 [V/(rad/s)] kw V/(rad/s)
H 03 | (Constante de tension de dependiente
induccion)
p2
Wi | constPm 0,001 a 9999,000 [kgm?] ) kvO\I/_ kgm?
(Momento de inercia) ependiente
Wi Const PM R 0,001 a 65,535 [Q] g kVO\Il_ . Ohmios
(Resistencia, auto) ependiente
Wi | Const PM Ld(inductancia del 0,01 2655,35 [mH] 3 k\g/. . mH
eje d, auto) ependiente
Wig | Const PM La(inductancia del 0,01 a 655,35 [mH] d kVO\I/. ) mH
eje g, auto) ependiente
1 a 1000 [%] %
H1I6 | Respuesta de velocidad PM 100
20,00 a 100,00 [%] %
H1IN | Corriente inicial PM 70,00[%]
0,01 a 60,00 [s] s
H118 | Horade inicio PM 1,00(s]
o 0 a 120 [%] %
Hig Constante de estabilizacion de 100[%] 0
PM
0,0 a 25,5 [%] %
H 21 | Frecuencia minima PM 8,0[%]
0,00 a 100,00 [%)] %
Hi2e | Corriente sin carga PM 10,00[%]
. P S 00... Normal -
Seleccionar método de inicio . L S
H 23 de PM 0 1... Estimacion de la posicion inicial de 0
iman
Tiempos de espera para la | 0a 255 -
Hi31 | estimacion de la posicion 10
inicial de iman PM 0V
Tiempos de espera de | 0a255 R
H 32 | deteccion de estimacion de la 10
posicion inicial de iman PM
Tiempos de deteccion de | 0a 255 R
H133 | estimacion de la posicion 30
inicial de iman PM
Ganancia de tension de | 0a 200 R
H i34 | estimacion de la posicion 100

inicial de iman PM
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Funciones de la tarjeta de expansion

Funcién "P"

Denominacién

Descripcién

Editar

Los parametros "P" apareceran cuando se conecte la opcion de expansion.

Valores
predeterminados

Datos

iniciales

PDO 1 | Reaccién cuando se produce un Dos cadigos de opcion:
error de tarjeta opcional 00...El inversor se desconecta 00
0 1...1gnora el error (el inversor sigue X )
funcionando)
POg3 | Seleccion de terminal [EA] Tres codigos de opcion:
00...Referencia de velocidad (incl. PID)
0 1...Para controlar con retroalimentacion X 00 -
del codificador
02...Terminal ampliado para EzSQ
POO4 | Seleccion de modo de entrada del | Cuatro cddigos de opcion:
tren de impulso para la 00...Impulso de una fase [EA]
retroalimentacion D0 1...Impulso de dos fases (diferencia de
90°) 1 ([EA] y [EB]) x 00 ]
02...Impulso de dos fases (diferencia de
90°) 2 ([EA]y [EB])
03...Impulso de una fase [EA] y sefial de
direccion [EB]
PO 11 | Configuracién de impulsos del Configura el nimero de impulsos (ppr)
codificador del codificador; el intervalo de X 512. -
configuracién es de 32 a 1024 impulsos
PO 12 | Seleccion de posicionamiento Dos cadigos de opcion:
simple 00...Posicionamiento simple desactivado X 00 -
0 1...Posicionamiento simple activado
PO 15 | Velocidad de fluencia El intervalo configurado es la frecuencia 500
inicial (b082) a 10,00 Hz X ' Hz
PO2E | Nivel de deteccién de error por El intervalo configurado es de 0 al 150% 1150 o
exceso de velocidad X ' %
PD27 | Nivel de deteccién de error de El intervalo configurado es de 0 a 120 Hz 10.00
desviacion de velocidad X : Hz
PO3 ¢ | Tipo de entrada de tiempo de 00...Operador, 01...EzSQ % 00 i
desaceleracion
PO33 | Seleccion de entrada de orden de | Tres codigos de opcion:
par 00...Entrada de tensién analégica [O] 00
0 1...Entrada de corriente analégica [Ol] X )
03...Operador, 06...Opcién
PO34 | Entrada de nivel de orden de par | El intervalo configurado es de 0 al 200% 0. %
PO36 | Seleccion de modo de sesgo de Dos caédigos de opcion: 00
par 00...Sin sesgo 0 1...Operador )
P37 | Configuracion de valor de sesgo El rango es —200~200%
de par v 0. %
PD3B | Seleccion polar de sesgo de par Tres codigos de opcion:
00...De acuerdo con el signo
0 1...De acuerdo con la direccién de X 00 -
rotacién
05...0pcién
PD39 | Limite de velocidad de control de El intervalo configurado es de 0,00 a
par 120,00 Hz v 0,00 Hz
(rotacién hacia delante)
PO4D | Limite de velocidad de control de El intervalo configurado es de 0,00 a
par 120,00 Hz v 0,00 Hz
(rotacién hacia delante)
PO4 ! | Tiempo de conmutacion de El intervalo configurado es de 0 a 1000 0
control de velocidad/par ms X ) ms
POYq | Temporizador de control de El intervalo configurado es de 0,00 a
comunicaciones 99,99 seg. X 1,00 s
(opcional)
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Funcién "P"

Denominacién

Descripcién

Valores

predeterminados

Datos
iniciales

PO4S | Accion del inversor en caso de 00 (desconexién),
error de comunicacion 01 (desconexién después de desacelerar
(opcional) y detener el motor),
02 (ignorar errores), 00 -
03 (detener el motor tras el recorrido
libre),
04 (desacelerar y detener el motor)
PO4E | DeviceNet sondeado E/S: 0az20
, . - . 1 .
Numero de instancia de salida
PO48 | Accion del inversor en el modo de | 00 (desconexion),
reposo de comunicacion 01 (desconexién después de desacelerar
y detener el motor),
02 (ignorar errores), 00 -
03 (detener el motor tras el recorrido
libre),
04 (desacelerar y detener el motor)
PO49 | Configuracién de los polos del 0/2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/ 0
motor para RPM 26/28/30/32/34/36/38/40/42/44/46/48 Polos
POss | Configuracion de escala de Configura el nimero de impulsos con la KHz
frecuencia de entrada de tren de frecuencia méaxima; el intervalo 25,0
impulso configurado es de 1,0 a 32,0 kHz
POsE | Configuracion constante de El intervalo configurado es de 0,01 a 2,00 seg.
tiempo de filtrado de la frecuencia | seg. 0,10
de entrada de tren de impulso
PO57 | Configuracion de sesgo de El rango configurado es —100 al 100 % 0 %
entrada de tren de impulso )
POs8 | Limitacion de la configuracién de El intervalo configurado es de 0 al 100 % 100 %
entrada del tren de impulso )
POBD | posicion de multifase 0 P073 a PO72 - ) 0 Impuls
(Se muestran solo los 4 digitos mas 0s
POBT | posicion de multifase 1 altos) 0 Imc;’)Suls
PO | posicion de multifase 2 0 Im(;))suls
POB3 | posicion de multifase 3 0 Im(;))suls
POBY | posicion de multifase 4 0 Im(;))suls
POBS | posicion de multifase 5 0 Imgsuls
POBE | posicion de multifase 6 0 Imgsuls
POBY | posicion de multifase 7 0 Imgsuls
POBB | Seleccion de modo de | 00...Modo de baja velocidad 00 -
autodireccion 0 I...Modo de alta velocidad
POB3 Sentido de la autodireccién 00...Lado de rotac!c?n hac!a deltamte 01 .
0 1...Lado de rotacién hacia atras
P00 | Frec. de autodirecciéon de baja | 0- 10Hz 500 Hz
velocidad '
PO1! | Frec. de autodireccion de alta | O - 400 (1000)™ Hz 500 Hz
velocidad '
PO72 | Intervalo de posicion (hacia | De 0 a +268435455(se muestran los 4 +26843545 |Impuls
delante) digitos mas altos) 5 0s
P03 . . . De —268435455 a O(se muestran los 4 - Impuls
Intervalo de posicién (hacia atras) digitos maés altos) 268435455 c?s
P05 | Seleccion  de  modo  de | 00...Con limitacion -
posicionamiento 0 1...Sin limitacién (ruta mas corta) 00
P004 debe configurarse como
00001
PO Tler_n_po de desconexion del De00a10,0s 1.0 s
codificador
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Funcién "P"

Denominacién

Descripcién

Editar

Valores
predeterminados
Datos
iniciales

P00 | Parametro de usuario EzSQ Cada intervalo configurado es de 0 a

~ U(00) ~ U(31) 65535 v 0. -
P
P ™0 | Nomero de datos EzZCOM 1-5 v 5 -
P M1 | Direccion de destino EzZCOM 1 1-247 v 1 -
P M2 | Registro de destino EzCOM 1 0000 a FFFF v 0000 -
P M3 | Registro de origen EzZCOM 1 0000 a FFFF v 0000 -
P M4 | Direccion de destino EzZCOM 2 1-247 v 2 -
P M5 | Registro de destino EzCOM 2 0000 a FFFF v 0000 -
P MB | Registro de origen EzCOM 2 0000 a FFFF v 0000 -
P M1 | Direccion de destino EzZCOM 3 1-247 v 3 -
P MHB | Registro de destino EzCOM 3 0000 a FFFF v 0000 -
P M3 | Registro de origen EzCOM 3 0000 a FFFF v 0000 -
P 50 | Direccion de destino EzZCOM 4 1-247 v 4 -
P I51 | Registro de destino EzCOM 4 0000 a FFFF v 0000 -
P 152 | Registro de origen EzCOM 4 0000 a FFFF v 0000 -
P 153 | Direccion de destino EzZCOM 5 1-247 v 5 -
P I54 | Registro de destino EzCOM 5 0000 a FFFF v 0000 -
P 155 | Registro de origen EzCOM 5 0000 a FFFF v 0000 -

"I Hasta 1000 Hz para el modo de alta frecuencia (b171 configurado como 02)
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Control de eventos, historial y condiciones de
desconexion

Historial de desconexiones y estado del inversor

Le recomendamos que, en primer lugar, busque la causa del fallo antes de borrarlo. Cuando se
produce un fallo, el inversor almacena importantes datos sobre el rendimiento en ese
momento. Para acceder a los datos, utilice la funcién de control (dxxx) y seleccione diB | la
informacion sobre el fallo que se haya producido. Los 5 fallos anteriores se guardan entre diBc
y d86. Cada error pasa de d008 i-d085 a d0B2-d0BE y escribe el nuevo error en d08 1.

El siguiente mapa del MenlU de control indica como acceder a los cddigos de error.
Cuando exista algun fallo, puede consultar la informacién al respecto seleccionando en

primer lugar la funcién correspondiente: dJB | es el mas reciente y dJBE es el mas antiguo.

Historial de desconexiones 1
(mas recientes) Historial de desconexiones 6

EDN2

. _ ____________________________ g - Ju
| [\

Q
(]
(ma]
(n
o
]
()]

/ K Causa de la Estado del inversor en el
desconexion punto de desconexion

Encendido o procesamiento inicial

E aa U Frecuencia de salida

Paro

Desaceleracion

Velocidad constante

H
L’D U Corriente de salida
(a1

Orden OHz y MARCHA

H
E B L’a Tension de bus de CC
[A]

En curso

Freno CC

0
N
B
B
'-’ Aceleracion
B
G
Kl
K

Restriccion de sobrecarga

’ B Tiempo de marcha
A
transcurrido
[A]

E Nota: el estado indicado del inversor puede ser
distinto de su comportamiento real.

Por ejemplo, cuando el funcionamiento de PID o la
frecuencia se indican mediante una sefial
analégica, aungue parezca velocidad constante, la
aceleracion y la desaceleracion podrian repetirse
en un ciclo muy corto.

Hz
,5 Tiempo transcurrido
o
en funcionamiento
e




Cddigos de error

Aparecera un cédigo de error automaticamente en la pantalla cuando un fallo provoque la
desconexion del inversor. La siguiente tabla enumera la causa correspondiente al error.

geog:?; Denominacion Causa(s)

E0 1 | Evento de sobretension en velocidad | La salida del inversor ha experimentado un cortocircuito o

constante el eje del motor esta bloqueado o tiene una carga pesada.

EOZ | Evento de sobretension durante la Estas condiciones provocan un exceso de corriente en el

desaceleracion inversor y la desconexion de la salida del inversor.

EQ3 | Evento de sobretension durante la El motor bitensién esta mal cableado.

aceleracion

EQY | Evento de sobretension durante

otras condiciones

EQS | Proteccion de sobrecarga Cuando la funcion térmica electrénica detecta una
sobrecarga del motor, el inversor se desconecta y apaga
su salida.

EQE | Proteccion de sobrecarga en la Cuando la velocidad de funcionamiento de BRD supera el

resistencia de frenado valor de "b090", esta funcidn protectora corta la salida del
inversor y muestra el codigo de error.

EOT | Proteccion de sobretension Cuando la tensién del bus CC supera un determinado
umbral, debido a una energia de regeneracién del motor.

EOR | Error de EEPROM Cuando la memoria integrada EEPROM experimenta
problemas debido al ruido 0 a un exceso de temperatura,
el inversor se desconecta y apaga su salida al motor.

EQ9 | Error de baja tension La caida de la tensién interna del bus CC por debajo de
un determinado umbral da como resultado un fallo en el
circuito de control. Esto también puede generar un exceso
de calor en el motor o un par bajo. El inversor se
desconecta y apaga su salida.

E 0 | Error de deteccion de corriente Si se produce un error en el sistema de deteccion de
corriente interna, el inversor cortara su salida y mostrara
el codigo de error.

Ei{{ | Errorde CPU Se ha producido un fallo en la CPU integrada; por ello, el
inversor se desconecta y apaga su salida al motor.

E 2 | Desconexion externa Se ha producido una sefial en un terminal de entrada
inteligente configurado como EXT. El inversor se
desconecta y apaga la salida al motor.

E3 | USP Cuando la Proteccion de inicio desatendida (USP) esta
habilitada, se ha producido un error al encender mientras
esta presente una sefial de Marcha. El inversor se
desconecta y no pasa a modo Marcha hasta que se
elimina el error.

E | Fallo de tierra El inversor queda protegido por la deteccién de fallos de
tierra ocurridos entre la salida del inversor y el motor
durante las pruebas de encendido. Esta funcion protege
el inversor y no protege a las personas.

E {5 | Sobretensién de entrada El inversor comprueba la sobretension de entada una vez
que ha permanecido en modo Paro durante 100
segundos. Si se produce un evento de sobretension, el
inversor entra en un estado de fallo. Una vez eliminado el
fallo, el inversor puede entrar de nuevo en modo Marcha.

E {9 | Error del sistema de deteccion Cuando el sensor térmico del médulo del inversor no esta

térmica del inversor conectado.

E2 | | Desconexion térmica del inversor Cuando la temperatura interna del inversor supera el
umbral, el sensor térmico del médulo del inversor detecta
el exceso de temperatura de los dispositivos de
encendido y se desconecta, lo que provoca el apagado de
la salida del inversor.
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Cadigo
de error

Denominacion

Causa(s)

Eee?

Error de comunicacioén de la CPU

Cuando falla la comunicacién entre dos CPU, el inversor
se desconecta y muestra el codigo de error.

E2S

Error del circuito principal (*3)

El inversor se desconecta si no se reconoce el
establecimiento de la alimentacién debido a un mal
funcionamiento por ruido o dafios en el elemento del
circuito principal.

E30

Error del controlador

Se ha producido un error del inversor interno en el circuito
de proteccion de seguridad entre la CPU y la unidad del
controlador principal. La causa puede ser un exceso de
ruido eléctrico. El inversor ha apagado la salida del
madulo IGBT.

E35

Termistor

Si hay un termistor conectado a los terminales [5] y [L] ¥
el inversor ha detectado que la temperatura es demasiado
alta, el inversor se desconecta y apaga la salida.

E3k

Error de frenado

Cuando se ha especificado "01" para la funcion de
habilitacion de control de freno (b120), el inversor se
desconecta si no puede recibir la sefial de confirmacion
de frenado durante el tiempo de espera de confirmacion
de frenado (b124) después de producirse la sefial de
desbloqueo del freno.

=)

Paro seguro

Se da la sefial de paro seguro.

E3B

Proteccion de sobrecarga a baja
velocidad

Si se produce una sobrecarga mientras el motor esta
funcionando a velocidad muy baja, el inversor detectara la
sobrecarga y cortard la salida del inversor.

E40

Conexion del operador

Cuando falla la conexién entre el inversor y el teclado del
operador, el inversor se desconecta y muestra el cédigo
de error.

EY 1

Error de comunicaciéon de modbus

Cuando se selecciona una "desconexion” (C076=00)
como comportamiento en caso de error de comunicacion,
el inversor se desconecta al finalizar el tiempo de espera.

E43

Instruccion EzSQ no valida

El programa guardado en la memoria del inversor se ha
destruido o el terminal PRG se ha conectado sin
descargar ningun programa en el inversor.

EYy

Error de recuento de anidacion
EzSQ

Las subrutinas, las condiciones o los bucles para-
siguiente se anidan en mas de ocho niveles

E4S

Error de instruccion EzSQ

El inversor ha encontrado la orden que no se puede
ejecutar.

ESO

ESS

Desconexién de usuario EzSQ (de 0
a9

Cuando se produce la desconexién definida por el
usuario, el inversor se desconecta y muestra el codigo de
error.

EBO

EBS

Error de opcion

El inversor detecta errores en la tarjeta de opcién
montada en la ranura opcional. Puede consultar mas
informacién en el manual de instrucciones de la tarjeta de
opcion montada.

EBn

Desconexion del codificador

Si el cableado del codificador esta desconectado, se
detecta un error de conexion del codificador, el
codificador falla o se utiliza un codificador no compatible
con la salida del controlador de linea, el inversor cortara
su salida y mostrara el codigo de error que aparece a la
derecha.

EB1

Exceso de velocidad

Si la velocidad del motor aumenta hasta llegar a un nivel
de "méaxima frecuencia (A004) x nivel de deteccion de
error por exceso de velocidad (P026)" o un nivel superior,
el inversor cortara su salida y mostrara el codigo de error
que aparece a la derecha.

EB3

Error de rango de posicionamiento

Si la posicién actual supera el rango de posicion (P072-
P073), el inversor cortard su salida y mostrara el codigo
de error.
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Otras indicaciones

Codigo de error Denominacién Descripciones
ronn Rotacion Reset La entrada RS esté encendida o se ha pulsado la tecla
i STOP/RESET.
Si la tensién de entrada se encuentra por debajo del

Baja tension nivel permitido, el inversor corta la salida y espera con
esta indicacion.

reinicio antes del reinicio.

Orden de
funcionamiento
restringido

La instruccion de MARCHA dada esta restringida en
b035.

’7 En espera del Esta indicacion aparece después de una desconexién y

Inicializando historial

L HC . Se esta inicializando el historial de desconexiones.
de desconexiones

| No hay datos (control .

- y . ( No hay datos de desconexiones o alarmas.
- - de desconexiones)
-—== Parpadeog Error de Fallo de comunicacién entre el inversor y el operador
: comunicacioén digital.
_-_O Autoajuste finalizado | El autoajuste se ha realizado correctamente.

| Error de autoajuste Fallo de autoajuste.

NOTA: No se permite la operacion de restablecimiento durante 10 segundos a partir de la
[S® desconexion.

NOTA: Cuando se producen los errores E08, E14 y E30, no se acepta la operacion de
restablecimiento en el terminal RS o con la tecla STOP/RESET. En este caso, la operacion de
restablecimiento debe realizarse con un ciclo de puesta en marcha. Si se sigue produciendo el
mismo error, lleve a cabo una inicializacion.

Restauracion de la configuracion predeterminada
de fabrica

Puede restaurar todos los parametros del inversor a los valores originales de fabrica
(predeterminados), de acuerdo con el area de uso. Después de iniciar el inversor, utilice la
prueba de encendido (consulte el capitulo 2 del manual de instrucciones) para volver a
poner en marcha el motor. Si el modo de funcionamiento (estandar o alta frecuencia) se
modifica, el inversor debe inicializarse para activar el nuevo modo. Para inicializar el
inversor, realice los pasos siguientes.

(1) Seleccione el modo de inicializacién en bOBH.
(2) Si bOB4=02, 03 o 04, seleccione los datos objetivo de inicializacion en bO34.
(3) Si bOB4=02, 03 o 04, seleccione el codigo de pais en b0BS.

(4) Ajuste 0 I en b 1B0.
(5) Se visualizara lo siguiente durante unos segundos y la inicializacién finalizara

visualizando d00 |.

* Cambie de "04 (visualizacion basica)" a "0 (visualizacién completa)" en el parametro k037 (restriccion de
visualizacién de codigos de funcién), en caso de que no se puedan mostrar algunos parametros.
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Directrices de instalacion CE-CEM
Debe respetar la Directiva CEM (2004/108/CE) cuando utilice un inversor WJ200 en un pais de la

UE.

Para cumplir con la directiva CEM y con las normas correspondientes, debe utilizar un filtro CEM
especifico y adecuado para cada modelo, asi como seguir las directrices de esta seccion. En la
tabla siguiente puede consultar las condiciones de conformidad.

Tabla 1 Condicién de conformidad

Modelo

Cat. Soporte f

Cable del motor

Todas las series WJ200

C1 2 kHz

20 m (con proteccién)

Tabla 2 Filtro CEM aplicable

Clase de entrada

Modelo de inversor

Modelo de filtro (Schaffner)

Monoféasico Clase 200V

WJ200-001SF

WJ200-002SF

WJ200-004SF

FS24828-8-07

WJ200-007SF

WJ200-015SF

WJ200-022SF

FS24828-27-07

Trifasico Clase 200V

WJ200-001LF

WJ200-002LF

WJ200-004LF

WJ200-007LF

FS24829-8-07

WJ200-015LF

WJ200-022LF

FS24829-16-07

WJ200-037LF

FS24829-25-07

WJ200-055LF

WJ200-075LF

FS24829-50-07

WJ200-110LF

FS24829-70-07

WJ200-150LF

FS24829-75-07

Trifasico Clase 400V

WJ200-004HF

WJ200-007HF

FS24830-6-07

WJ200-015HF

WJ200-022HF

WJ200-030HF

FS24830-12-07

WJ200-040HF

FS24830-15-07

WJ200-055HF

WJ200-075HF

FS24830-29-07

WJ200-110HF

WJ200-150HF

FS24830-48-07

WJ200-110L y 150H deben instalarse en un

armario metdlico y hay que afiadir un

nucleo de ferrita al cable de entrada para cumplir con la categoria C1. A menos que
se establezca la categoria C2.

Notas importantes

1. Se requiere una inductancia de entrada u otro equipo, en caso necesario, para cumplir
con la Directiva CEM en lo que respecta a la distorsiéon armoénica (IEC 61000-3-2 y 4).

2. Silalongitud del cable del motor supera los 20 m, utilice una inductancia de salida
para evitar problemas inesperados debido a la corriente de fuga desde el cable del
motor (por ejemplo, un fallo del relé térmico, vibraciones en el motor, etc.).

3. Como usuario, debe asegurarse de que la impedancia HF (alta frecuencia) entre el
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inversor de frecuencia ajustable, el filtro y la tierra sea lo méas baja posible.
e Asegurese de que las conexiones sean metalicas y tengan las mayores areas de
contacto posibles (placas de montaje chapadas en zinc).

4. Evite los bucles de conductores que actien como antenas, en especial los bucles que
abarquen areas de gran tamarfio.
e Evite los bucles de conductor innecesarios.
e Evite la distribucién en paralelo del cableado de sefiales de bajo nivel y los
conductores que transmitan energia o0 que sean propensos al ruido.

5. Utilice un cableado protegido para el cable del motor y todas las lineas de control
analogicas y digitales.

e Mantenga el area de proteccion efectiva de estas lineas lo mas grande posible; es
decir, solo debe quitar la proteccion (pantalla) del extremo del cable cuando sea
absolutamente necesario.

e Con los sistemas integrados (por ejemplo, cuando el inversor de frecuencia
ajustable se comunique con algun tipo de controlador supervisor o con el
ordenador central en el mismo armario de distribucién y estén conectados en la
misma toma de tierra + PE potencial), conecte las protecciones de las lineas de
control a tierra + PE (puesta a tierra de proteccion) en los dos extremos. Con los
sistemas distribuidos (por ejemplo, cuando el controlador supervisor de
comunicacion o el ordenador central no se encuentren en el mismo armario de
distribucion y los sistemas estén distanciados) , recomendamos conectar la
proteccion de las lineas de control Gnicamente en el extremo que se conecta con
el inversor de frecuencia ajustable. Si es posible, dirija el otro extremo de las
lineas de control directamente a la seccion de entrada del cable del controlador
supervisor o del ordenador central. El conductor de proteccion de los cables del
motor siempre debe estar conectado a la toma a tierra + PE en los dos extremos.

e Para conseguir una mayor area de contacto entre la proteccion y la toma de tierra
+ PE potencial, utilice un tornillo PG con revestimiento metélico o una pinza de
montaje metalica.

e Utilice solo cables con proteccion de malla trenzada de cobre estafiado (tipo "CY")
con una cobertura del 85 %.

e La continuidad de la proteccion no debe interrumpirse en ningn punto del cable.
Si es necesario utilizar reactores, contactores, terminales o interruptores de
seguridad en la salida del motor, la seccién no protegida debe ser lo mas corta
posible.

e Algunos motores tienen una junta de goma entre la caja de terminales y la carcasa
del motor. Con mucha frecuencia, las cajas de terminales y, en particular, los
roscados de las conexiones de tornillos metalicos PG, estan pintados. Asegurese
de que siempre haya una buena conexién metélica entre la proteccion del cable
del motor, la conexidn del tornillo metélico PG, la caja de terminales y la carcasa
del motor. En caso necesario, elimine con cuidado la pintura que se encuentra
entre las superficies de conduccion.

6. Tome medidas para minimizar las interferencias que suelen acompafiar a los cables

de instalacion.

e Separe los cables de interferencia un minimo de 0,25 m de los cables susceptibles
a interferencias. Algo que resulta particularmente delicado es la colocacion de
cables paralelos para cubrir distancias largas. Si hay dos cables que se cruzan
(uno por encima del otro), la minima interferencia se consigue si se cruzan en un
angulo de 90°. Los cables susceptibles a interferencias, por lo tanto, solo deben
cruzarse con los cables del motor, cables de circuitos intermedios o el cableado de
un reostato, formando angulos rectos, y nunca deben colocarse en paralelo con
los mismos para cubrir distancias largas.

7. Reduzca al minimo la distancia entre una fuente de interferencias y un pozo de
interferencias (dispositivo amenazado por las interferencias), para reducir asi el efecto
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de la interferencia emitida en el pozo de interferencias.

Solamente deberia utilizar dispositivos sin interferencias y mantener una distancia
minima de 0,25 m desde el inversor de frecuencia ajustable.

8. Respete las medidas de seguridad al instalar el filtro.

Si utiliza un filtro CEM externo, asegurese de que el terminal de tierra (PE) del filtro
esté bien conectado al terminal de tierra del inversor de frecuencia ajustable.
Una conexion de tierra HF a través de un contacto metalico entre las carcasas del
filtro y el inversor de frecuencia ajustable, o Unicamente a través de la proteccion
del cable, no se permite como conexion de conductor de proteccién. El filtro debe
estar conectado con el potencial de tierra de forma solida y permanente, de forma
que se evite el peligro de descarga eléctrica al tocar el filtro en caso de producirse
un fallo.

Para lograr una conexién de tierra de proteccion para el filtro:

Conecte el filtro a tierra con un conductor de, como minimo, 10 mm? de corte
transversal.

Conecte un segundo conductor de tierra, mediante otro terminal de toma a tierra
colocado en paralelo con respecto al conductor de proteccion. (El tamafio del corte
transversal de cada terminal del conductor de proteccion debe corresponderse con
la carga nominal requerida).
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Instalacion de la serie WJ200 (ejemplo de modelos SF)

Los modelos LFx (trifasico, clase 200 V) y HFx (trifasico, clase 400 V) presentan el mismo
concepto en lo que respecta a la instalacion.

Alimentaciéon de corriente
Monofasico 200 V

Placa metalica (toma atierra)

El filtro es de tipo huella, por lo tanto esta
ubicado entre el inversor y la placa metalica.

Quite la capa de material aislante de las
partes de contacto con la toma a tierra para
consequir una buena toma a tierra.

PE
olo

Filtro CEM

(Huella) )

u,v,\Ww

-Abrazadera para

La linea de tierra esta conectada al
disipador de calor del inversor (o al
terminal PE en los modelos mas
grandes)

Placa metalica (toma a tierra)

*) Las dos partes de toma a tierra del cable apantallado deben estar conectadas al punto de toma
a tierra mediante abrazaderas para cable.

Se requiere una inductancia de entrada o un equipo reductor de corriente arménica para la
marca CE (IEC 61000-3-2 e IEC61000-3-3), en lo que respecta a la corriente arménica,
aunque pasen emisién conducida y emisién radiada sin la inductancia de entrada.
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Recomendaciones de Hitachi sobre CEM

ADVERTENCIA: La instalacion, los ajustes y las reparaciones de este equipo deben ser
realizados por personal cualificado y familiarizado con la construccion y el funcionamiento
del equipo, asi como con los riesgos que conlleva. El incumplimiento de esta precaucion
podria provocar dafios personales.

Utilice la siguiente lista de verificacién para garantizar que el inversor respete las
condiciones y los intervalos de funcionamiento adecuados.

1. Laalimentacién de los inversores WJ200 debe cumplir las especificaciones siguientes:

e Fluctuacién de tensién aproximada o inferior al 10%

¢ Desequilibrio de tensién aproximado o inferior al 3%

e Variacién de frecuencia aproximada o inferior al 4%

e Distorsién de tensién THD igual o inferior al 10%

2. Medida de instalacion:

o Ultilice un filtro disefiado para el inversor WJ200. Consulte las instrucciones del

filtro CEM externo correspondiente.

3. Cableado:

Se requiere un cable con proteccion (cable apantallado) para el cableado del
motor. Su longitud debe ser igual o inferior a 20 metros.

Si la longitud del cable del motor es superior al valor indicado anteriormente, utilice
una inductancia de salida para evitar problemas inesperados debido a las fugas de
corriente desde el cable del motor.

La configuracién de la frecuencia del soporte debe ser de 2 kHz para satisfacer los
requisitos CEM.

Separe la entrada de alimentacion y el cableado del motor del cableado de
circuitos de sefial/proceso.

4. Condiciones ambientales: cuando utilice un filtro, debe respetar las siguientes
directrices:

Temperatura ambiente: entre —10 y 50 °C (se requiere reduccion cuando la
temperatura ambiente supera los 40 °C)

Humedad: 20 - 90% HR (sin condensacién)
Vibracion: 5,9 m/seg2 (0,6 G) 10 ~ 55 Hz

Ubicacion: altitud igual o inferior a 1.000 metros, interior (sin gas o polvo corrosivo)
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Seguridad funcional

Introduccidén

La funcion de eliminacion de pasarela se puede utilizar para realizar una parada segura,
de conformidad con la norma EN60204-1, categoria de parada O (parada no controlada
por desconexion de la alimentacion) (como la funcién STO de la norma CEI/EN61800-5-2).
Se ha disefiado para cumplir con los requisitos de 1ISO13849-1 Cat. 3 PLd, CEI61508 SIL2
y CEI/EN61800-5-2 SIL2 unicamente en un sistema en el que una sefial EDM es
controlada por un "dispositivo de control externo".

Categoria de paro definida en EN60204-1

Categoria 0: paro no controlado mediante una desconexién inmediata (< 200 ms) de la
alimentacion de los actuadores.
(como la funcién STO de la norma CEI/EN61800-5-2)

Categoria 1: paro controlado mediante la interrupcion de la alimentacion de los actuadores
si, por ejemplo, el movimiento peligroso se ha paralizado (desconexion
retardada de la alimentacion).

(como la funcién SS1 de la norma CEI/EN61800-5-2)

Categoria 2: paro controlado. No se interrumpe la alimentacion del elemento de
transmision. Se requieren medidas adicionales conformes a EN 1037
(proteccion contra un reinicio inesperado).
(como la funcién SS2 de la norma CEI/EN61800-5-2)

Funcionamiento
. ., . Interruptor de la Interruptor de
La interrupcion de la corriente a GS1 o GS2, la funcion EDM

por ejemplo, mediante la supresion de la OFF N
conexion entre GS1 0 GS2y el PLC, otanto de  QFF °| ON 0
GS1/GS2 como del PLC, deshabilita la salida (hormal) IE' (EDM)
de la transmisién, es decir, se corta la \ \
alimentacioén del motor deteniendo la
conmutacion de los transistores de salida de

forma segura. La salida EDM se activa cuando
GS1 y GS2 se asignan a la transmision.

funcion de seguridad

Siempre debe utilizar las dos entradas para
desactivar la transmisién. La salida EDM realiza
la conduccion cuando los dos circuitos GS1 'y
GS2 estan funcionando correctamente. Si, por
cualquier motivo, solo se abre un canal, la
salida de la transmisién se detiene, pero no se
activa la salida EDM. En este caso hay que
comprobar el cableado de entrada de la
deshabilitacion segura.

Activacion

Al conectar el interruptor de seguridad se asignan
automaticamente las entradas GS1y GS2.
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Para asignar la salida EDM (monitor de dispositivos externos), conecte el interruptor de la
funcién EDM. La salida EDM se asigna automaticamente al terminal de salida inteligente
11.

(Cuando se desconecta el interruptor de seguridad o el interruptor EDM, el terminal
asignado de entrada y salida inteligentes se configurara como funcién "no" y el contacto,
normalmente, quedara desconectado).

Siempre deben utilizarse las dos entradas para deshabilitar la transmisién. Si, por
cualquier motivo, solo se abre un canal, la salida de la transmisién se detiene, pero no se
activa la salida EDM. En este caso hay que comprobar el cableado de entrada de
deshabilitacion segura.

Instalacion

De acuerdo con la norma de seguridad indicada anteriormente, lleve a cabo la instalacion

tomando como referencia el ejemplo. Asegurese de utilizar tanto GS1 como GS2 e instale
el sistema de forma que GS1 y GS2 estén desconectadas cuando la entrada de seguridad
se asigne al inversor.

Aseglrese de llevar a cabo el ensayo de resistencia una vez haya finalizado la instalacion
y antes de la puesta en marcha.

Cuando utilice la funcién de supresion de entrada, conecte la transmision a un dispositivo
de interrupcién con certificacion de seguridad que utilice una sefial de salida EDM para
volver a confirmar las dos entradas de seguridad GS1 y GS2.

Siga las instrucciones relativas al cableado del manual de instrucciones.

elemento Codlg_q de datos descripcion
funcion
Entrada [3] y C003 77 | GS1: entrada de seguridad 1 (nota 1)
funcion [4] C004 78 | GS2: entrada de seguridad 2 (nota 1)
Entrada [3] y C013 01 | NC: normalmente cerrada (nota 1)
estado activo [4] C014 01 | NC: normalmente cerrada (nota 1)
FunC|0n_ [11] de co21 62 EDM: monitor de dispositivos externos
salida (nota 2)
Estado activo [11] Cco31 00 | NA: normalmente abierta (nota 2)
de salida
00 La salida se apaga mediante el hardware.
Modo de entrada Sin desconexion.
b145 La salida se apaga mediante el hardware vy,
GS : .
01 | a continuacion, se desconecta. (nota 3)
(nota 4)

Nota 1) Se configuran automaticamente cuando se conecta el interruptor de seguridad; no
se pueden cambiar.

Nota 2) Se asignan automaticamente cuando se conecta el interruptor EDM; no se pueden
cambiar.

Nota 3) El inversor se desconecta con "E37". Cuando también hay una desconexién
externa (E12), E37 tiene prioridad.

Nota 4) Mientras la transmision se encuentra en estado de desconexion "E037" y se activa
GS1 0 GS2, no se garantiza la seguridad.
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Ejemplo de cableado

Interruptor de seguridad
(Ejemplo: botén de emergencia) S24

A

Cuando utilice la funcion de supresién de entrada, conecte la transmisién a un dispositivo
de interrupcién con certificacion de seguridad que utilice una sefial de salida EDM para
volver a confirmar las dos entradas de seguridad GS1 y GS2. Siga las instrucciones
relativas al cableado del manual de instrucciones.

Fusible*
Interruptor de \ Entrada EDM
reset ° L
1) (retroalimentacion)
=24y I. ...... i .......... KM1
(e o o

w

Entrada de seguridad | T11 T31 T32 T33 T T T
I—_(ﬁm AL § :I7+ 4V M2

_|_
¢t-&- -% A2

J Salida de seguridad

S14 a
G9SX-GS226-T15-RC i[ ~ Y

o1 u ..... .>

T22 —=
Unidad de seguridad WJ200

*Norma
(IEC61508, 1SO13849)
certificada

(*) Especificaciones del fusible:
El fusible de extincién de arco, con tension nominal CA de 250 V y corriente nominal de 100 mA, es conforme con
CEI6127 -2/-3/-4
(ejemplo) SOC serie EQ CA 250V, 100 mA (UL, SEMKO, BSI)
Pequefio serie 216 CA 250 V, 100 mA (CCC, UL, CSA, SEMKO, CE, VDE)

Toda tension de sefal externa conectada al WJ200 debe provenir de una alimentacion
SELV.

Al pulsar el botén de paro de emergencia, se corta la corriente que llega a GS1y GS2 y se
apaga la salida del inversor. De esta manera, el motor funciona liboremente. Este
comportamiento es conforme con la categoria de paro 0 definida en EN60204.

Nota 1: en la parte superior se muestra un ejemplo de uso del terminal de entrada
inteligente con légica positiva. Cuando se utiliza con l6gica negativa hay que
modificar el cableado.

Nota 2: el cable del relé de seguridad y de la sefial de entrada de emergencia debe ser
cable coaxial apantallado, por ejemplo, RS174/U (fabricado por LAPP) conforme
a MIL-C17 o KX2B conforme a NF C 93-550, con 2,9 mm de diametro y longitud
inferior a 2 metros. Asegurese de que el apantallamiento tenga conexion a tierra.

Nota 3: todas las piezas relativas a la inductancia, como el relé y el contactor, deben
contar con el circuito de proteccion contra sobretension.
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A

El inversor no bloquea la corriente que fluye hacia él cuando no estd encendido. Esto
puede cerrar el circuito cuando dos 0 mas inversores se conectan a un cableado de
entrada/salida coman, como se indica en la parte inferior, lo que provoca que la
entrada se conecte de forma inesperada. Esto puede provocar una situacién peligrosa.
Para evitar este circuito cerrado, debe colocar el diodo (valor: 50 V/0,1 A) en la via
descrita en la parte inferior.

Si los diodos de proteccion utilizados cuando las unidades estan cableadas en paralelo
son solo diodos individuales, se debe comprobar su estado como parte del ensayo de
resistencia.
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En caso de Idgica negativa
Cable

Encendido ON

de puente| P24 <«
v(|pLC

1 ON
—

Entrad

[

Cable

Apagado OFF

v

de puiente| P24
y| AQUpPLC Ly

i

"]

@

—

L1
Interruptor
OFF

En caso de logica positiva

P24 <
PLC J—
L |»

—
Cable
defpuentey|

$Entrad

1
/——VJ ON

V)

de|guent

L~ |

Interruptor
OFF

El bucle de corriente provoca la conexién de la El bucle de corriente debe evitarse mediante la
entrada, aunque el interruptor esté desconectado

cuando el diodo no esta insertado.

Diodo de
insercion

—

Encendido ON

Entrada
1 OFF

Apagado OFF

P24
PLC l
L

L~ |
Interruptor
OFF

_/_

Interruptor
OFF

insercién de un diodo en lugar de una barra corta.
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Componentes que deben combinarse

A continuacion se presentan ejemplos de los dispositivos de seguridad que deben combinarse.
Serie Modelo Normas a cumplir Fecha de certificacion
GS9A 301 1SO13849-2 cat4, SIL3 06.06.2007
G9SX GS226-T15-RC IEC61508 SIL1-3 04.11.2004
NE1A SCPUO1-V1 IEC61508 SIL3 27.09.2006

La configuracion y los componentes utilizados en cualquier circuito distinto a un modelo de
seguridad adecuado y previamente aprobado, con interfaz con los puertos WJ200 GS1/GS2 y EDM,
DEBEN ser, como minimo, equivalentes a Cat.3 PLd en virtud de la norma ISO 13849-1:2006, para
poder declarar una Cat.3 PLd general para el WJ200 y la combinacion de circuitos externos.

El nivel EMI con el que se haya evaluado el modulo externo debe ser equivalente, como minimo, al
del Anexo E de CEI 62061.

Comprobacién periédica (prueba)
Realizar una prueba es esencial para revelar cualquier fallo peligroso no detectado una vez

transcurrido un tiempo, en este caso 1 afio. La realizacion de esta prueba, como minimo cada afio,
es la condicién exigida para cumplir con la norma 1SO13849-1 PLd.

- Se permite activar GS1 y GS2 (asignarles corriente) al mismo tiempo y por separado para
comprobar la salida y que EDM cuenta con conduccién.

Terminal Estado
corriente corriente corriente corriente
GS1
desconectada conectada desconectada conectada
corriente corriente corriente corriente
GS2
desconectada | desconectada conectada conectada
EDM con conduccién sin conduccion sin conduccion sin conduccion
(salida) prohibido prohibido prohibido permitido
- Se permite activar tanto GS1 como GS2 (asignarles corriente) para comprobar la salida y que EDM no cuenta con
conduccion.
- Estéa prohibido activar GS1 (asignarle corriente), pero no GS2, para comprobar la salida y que EDM no cuenta con
conduccion.
- Esté prohibido activar GS2 (asignarle corriente), pero no GS1, para comprobar la salida y que EDM no cuenta con
conduccion.

Esta prohibido desactivar tanto GS1 como GS2 (interrumpir la corriente) para comprobar la salida y que EDM cuenta
con conduccién.

Aseglrese de llevar a cabo el ensayo de resistencia una vez realizada la instalacién, antes de

poner en marcha el inversor.
Sl los diodos de proteccion utilizados cuando las unidades estan cableadas en paralelo son solo diodos
individuales, se debe comprobar su estado como parte del ensayo de resistencia. Vuelva a confirmar que
los diodos no estan dafiados una vez realizado el ensayo de resistencia.

Indicaciones de uso

A 1. Para asegurarse de que la funcién de deshabilitacién segura funciona correctamente y
cumple con los requisitos de seguridad de la aplicacién, debe llevarse a cabo una
evaluacion minuciosa de riesgos de todo el sistema de seguridad.

2. Lafuncion de deshabilitacién segura no corta la alimentacion de la transmisiéon y no
proporciona aislamiento eléctrico. Antes de llevar a cabo cualquier operacion de
instalacién o mantenimiento hay que desconectar la alimentacién de la transmision y
colocar una etiqueta o un bloqueo.

3. Ladistancia de cableado de las entradas de deshabilitacion segura debe ser inferior a
30 m.

4. Eltiempo transcurrido entre la apertura de la entrada de deshabilitacién segura y la
desconexion de la salida de la transmision debe ser inferior a 10 ms.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Nosotros, Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd., con domicilio social en
1-1, Higashinarashino 7-chome, Narashino-shi, Chiba 275-8611 Jap6n,
declaramos, exclusivamente bajo nuestra responsabilidad, que: -

la serie de motores de inversor Hitachi Sanki WJ200, formada por 27 modelos con capacidad de
motor de 0,1 kW a 15 kW, con los nimeros exactos de los modelos designados para la serie
WJ200, que se detallan a continuacion:
WJ200-(D (I (IV)
(=001, 002, 004, 007, 015, 022, 030, 037, 040, 055, 075, 110 o0 150
(que corresponde a la capacidad aplicable del motor en kW)
()=S,LoH
(S = sistema de alimentacion de 200 V monofasico;
L = sistema de alimentacion de 200 V trifasico;
H = sistema de alimentacion de 400 V trifasico)

(1) = F (el producto se suministra con un teclado)
(IV) =en blanco (los numeros de este modelo aparecen en las etiquetas respectivas de

estos motores)

NUmero de serie/ (S)/rango............c.ccce.... (no es necesario para la copia del manual del usuario de la
fecha de conformidad)

es conforme con los requisitos basicos aplicables en materia de salud y seguridad de la Directiva sobre
maquinaria de la UE (2006/42/CE) y los requisitos de proteccion de la Directiva CEM de la UE
(2004/108/CE).

El nombre y la direccion de la persona autorizada para recopilar el archivo técnico, establecido
en la Comunidad, son los siguientes: -

Hitachi Europe GmbH
Am Seestern 18, D-40547 Dusseldorf, Alemania

Un certificado de evaluacion tipo CE (n° 01/205/0699/09) ha sido emitido por el organismo notificado
(0035), en virtud de la Directiva de maquinaria de la UE, por TUV Rheinland Industrie Services GmbH,
cuyo domicilio social se encuentra en Alboinstr, 58 12103 Berlin, Alemania.

Los estandares armonizados utilizados para respaldar esta Declaracion de conformidad, tal y como se
indica en el Articulo 7(2), incluyen los siguientes: -

Estandares armonizados que constituyen la base de conformidad de la Directiva sobre maquinaria
de la UE

EN61800-5-2: 2007

EN I1SO 13849-1: 2008

EN61800-5-1: 20007

EN62061: 2005

EN60204-1: 2006

Estandares armonizados que constituyen la base de conformidad de la Directiva CEM de la UE
EN61800-3: 2004

Lugar y fecha de la declaracion:
(se deja en blanco para indicar la fecha de conformidad en el manual del usuario)

Identidad y firma de la persona autorizada para elaborar la declaracién en

nombre del fabricante
(se deja en blanco para indicar la fecha de conformidad en el manual del usuario)
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