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OMMO=年=V=月

«=OMMO=cäìâÉ=`çêéçê~íáçåK=全ての権利を保有しています。印刷：オランダ

すべての製品名は、その製品を保持する各社の登録商標です。
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cäìâÉ=NOPLNOQ
fåÇìëíêá~ä=pÅçéÉjÉíÉê
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保証と責任の制限について

cäìâÉ=の製品はすべて、通常の使用およびサービスの下で、材料および製造上の欠陥がないことを保証します。テスト･ツールの保証期間は発送日から=P=年間、

アクセサリーの保証期間は発送日から= N=年間です。部品、製品修理、およびサービスの保証は VM 日間です。この保証は、最初に購入された方、または当社が

定めた再販業者の最終使用者であるお客様に限られます。また、ヒューズ、使い捨てバッテリー、そして当社の見解として、誤った使い方をされた製品、改造

された製品、不注意に取り扱われた製品、または事故あるいは、通常でない操作や取り扱いによって損傷を受けた製品は保証の対象となりません。当社は、ソ

フトウェアが、その機能仕様にしたがって実質的に作動することを VM 日間保証し、欠陥のない媒体に正しく記録されていることを保証します。当社では、ソ

フトウェアにエラーがないこと、あるいは中断することなく作動することを保証していません。

当社が定めた再販業者は新品で未使用の製品のみについて最終使用者であるお客様に本保証を適用することができます。しかしながら再販業者には当社に代

わって、より広範囲な保証あるいは異なった保証を与える権限はありません。保証によるサポートは、製品が当社が定めた再販業者から購入されたか、あるい

はお客様がフルーク社が定めた国際価格を支払った場合に利用出来ます。当社は、ある国で購入された製品が他の国で修理に当てられた時には、その修理また

は交換部品の輸入費用をお客様に請求する権利を留保します。

当社の保証義務は、当社の選択に従い、保証期間以内において当社が定めたサービスセンターに送り戻された欠陥製品についての、購入金額の払い戻し、無償

修理あるいは、製品の交換に限定されます。

保証サービスを受けるには、当社が定めたサービスセンターに問い合わせるか、送料および保険料を前払いE元払いFで、不良部分に関する説明書を付け、当社

が定めた最寄りのサービスセンターにお送り下さい。当社では、輸送中の損害については責任を負いません。保証にもとづく修理の後、製品はお客様に輸送料

前払いE元払いFで返送されます。もし当社が、故障の原因を誤使用、改造、事故、あるいは通常でない操作取り扱いによるものと判断した場合には、当社は修

理費用の見積書を提示し、作業を始める前に承認を得ることとします。修理の後製品は輸送費前払いで返送され、お客様には修理と返送費用が請求されます。

E着払いF

ここに記述された保証は、お客様への唯一の保証内容であります。ここに記述された保証内容以外のあらゆる保証はその対象となりません。本保証内容以外の

保証とは、製品販売に当って暗黙裡に想定された保証だけでなく、また特定の目的への適合性に対し暗黙裡に想定された保証に限定されない明示あるいは黙示

された本保証以外のあらゆる保証を指します。フルーク社は、本保証に対する違反に起因するかどうか、あるいは契約、不法行為、信頼、その他のいかなる理

論に基づいているどうかにかかわらず、いかなる特別な損傷または損失、間接的な損傷または損失、偶発的な損傷または損失、または必然的な損傷または損失

に対し責任を負いません。これには、データーの損失も含まれます。

一部の国、あるいは州では、暗黙の保証に制限をつけること、あるいは偶発的または必然的な損障を除外したり制限したりすることを許していないため、保証

における制限および除外は、すべてのお客様に適用されるわけではありません。もし本保証における規定のいずれかが管轄の裁判所によって無効、あるいは強

制出来ないものと判断された場合でも、そのような判断は、その他の規定の有効性や強制力には影響しません。

cäìâÉ=`çêéçê~íáçåI=mKlK=_çñ=VMVMI=bîÉêÉííI=t^=VUOMSJVMVM=rp^I=または

cäìâÉ=fåÇìëíêá~ä=_KsKI=mKlK=_çñ=VMI=TSMM=^_I=^äãÉäçI=qÜÉ=kÉíÜÉêä~åÇë



サービス･センター

指定サービス・センターに関する情報は、弊社=ttt=ページ

ÜííéWLLïïïKÑäìâÉKÅçã=E英語のみF

にアクセスしていただくか、あるいは下記の電話番号まで
お問い合わせください。

日本W=MPJPQPQJMNUN

米国･カナダW=HNJUUUJVVPJRURP

ヨーロッパW=HPNJQMOJSTRJOMM

その他諸外国W=HNJQORJQQSJRRMM
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本器を安全にご使用いただくためにKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK Q
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`çååÉÅíJ~åÇJsáÉï»=Eコネクト･アンド･ビューF=機能による未知の信号の表示方法KKKKKK NP
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相対値測定の実施方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK NT

オートLマニュアル･レンジの選択方法 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK NU

画面グラフィック表示の変更方法 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK NU

波形のトレンドプロット方法 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK OO

波形の捕捉方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK OP

波形のトリガー方法 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK OT

設定、および画面の保存と呼び出し KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PO

カーソルを使用した測定 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PR

高周波数測定での=NMWN=プローブの使用 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PU

プリンターの使用方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PV

cäìâÉsáÉï
∆

=ソフトウェアーの使用方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QN

O 本器の保守方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QP

はじめに KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QP

本器の清掃方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QP

本器の保管方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QP
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本器の校正方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QV

部品とアクセサリー KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK QV

P 本器のより快適な使用方法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK RP
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適合性および準拠に関する公示内容

N

適合性および準拠に関する公示内容

製品名

cäìâÉ=NOPLNOQ

pÅçéÉjÉíÉê∆=テストツール

(インダストリアル･スコープメーター)

製造元

cäìâÉ=fåÇìëíêá~ä=_KsK

iÉäóïÉÖ=N

TSMO=b^=^äãÉäç

qÜÉ=kÉíÜÉêä~åÇë

適合性および準拠に関する事項

適切な基準に従って行われた試験結果に基づき、

本品は

電磁適合性指令=UVLPPSLbb`

低電圧指令=TPLOPLbb`

に準拠しています。

サンプル試験

以下の基準において実施されました。

bk=SNMNMKN=ENVVPF

測定、制御、研究用に使用する電気機器に対する

安全要求事項

bk=RMMUNJN=ENVVOF

電磁適合性

共通エミッション規格

bkRRMOO および bkSMRRRJO

bk=RMMUOJO=ENVVOF

電磁適合性

共通イミュニティ規格

fb`NMMMJQ==JOI=JPI=JQI=JR

本品の試験は標準的な設定状態において

実施されました。

上記の公示に準拠していることは、

�=マーク（`çåÑçêãáíÉ=bìêçé¨ÉååÉ）

によって示されています。
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テスト･ツール･キットの構成品目

お客様にお届けされたテスト･ツール･キットには以下の表

に列記された以下の品目が梱包箱に収められています。

E図=N=参照F

注記

新品の充電用バッテリー･パックは充分に充電されていま

せん。充電方法については第=O=章を参照してください。

@ 品目 cäìâÉ=NOP cäìâÉ=NOPLp cäìâÉ=NOQ cäìâÉ=NOQLp

N cäìâÉ=テスト･ツール=E本体F NOP NOP NOQ NOQ

O 充電バッテリー･パックE本体内実装済F ká`Ç ká`Ç káje káje

P ^`=アダプターLバッテリー･チャージャー � � � �

Q アース･リード=E黒F=付シールド付テスト･リード

（赤、灰色）

� � � �

R テスト･リード=E黒、接地用F � � � �

S フック･クリップ=E赤、灰色F � � � �

T アリゲーター･クリップ=E赤、灰色、黒F � � � �

U バナナJ_k` アダプター=E黒F �=ENñF �=EOñF �=ENñF �=EOñF

V スタート･マニュアル � � � �

NM `aJolj=Eユーザーズ・マニュアル収録F � � � �

NN 出荷用ケース � �

NO 光絶縁 opJOPO アダプターLケーブル � �

NP táåÇçïë�=用=cäìâÉsáÉï�=pÅçéÉjÉíÉê�=ソフト

ウェアー

� �

NQ ハード･キャリング･ケース � �

NR NMWN=電圧プローブ � �



テスト･ツール･キットの構成品目

P

(2x)

(2x)

*

*

(3x)

1 9

3

2

4

5

6

7

8

14

10

11

15

12

13

Fluke 123/124
Fluke 123-S/124-S

Fluke 124/124-S

Flu ke 123/124 : 1x
Flu ke 123-S/124-S : 2x

図=NK=pÅçéÉjÉíÉê=テスト･ツール･キット
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本器を安全にご使用いただくために

ご注意

本器をご使用になる前に、次の「安全」に関す

る注意事項を必ずお読み下さい。

安全対策事項

本書の全体にわたって、それぞれ必要な箇所に警告や注

意が載せられています。

注意：本器に損傷を加えるおそれのある条件及び行為を

示しています。

警告：使用者に危険を及ぼすおそれのある条件及び行為

を示しています。

テストツールならびに説明書において使用されているシ

ンボルマークは右記表のとおりです。

=警告

感電防止のため必ずフルーク製電源アダプター、

モデル番号 mjUVMT=E^`=アダプターL兼充電器Fを

ご使用ください。

マニュアルの説明

をご覧ください

等電位入力端子

廃棄処分に関する

シンボル

アース

リサイクリング・

シンボル

`b=マーク

二重絶縁

E保護等級F

ri=マーク

警告

本器を= ^`=結合、あるいは振幅またはタイム

ベース･レンジの手動操作で使用する場合は、画

面に表示される測定結果が全信号を表わさない

場合があります。その結果、QO= s= EPM= sêãëF=を

超えるピーク電圧が検知されず、危険な状態が

生じかねません。ユーザーの皆様の安全性保護

のために、全ての信号はまず、全自動モードで

a`=結合によって測定する必要があります。これ

により、全信号内容が確実に測定されることに

なります。
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警告

感電または火災の発生を避けるため、次の事項

を厳守してください。

� 電源は=jçÇÉä=mjUVMT=Eバッテリー充電器=L=電源

アダプターF=のみを使用してください。

� 使用前に、mjUVMT=で選択、または表示されて

いる電圧レンジが本器使用地域の=^`=ラインの

電圧および周波数に一致していることを確認し

てください。

� mjUVMTLUMU=ユニバーサル･バッテリー充電器L電

源アダプターには、地域の安全規則に準拠した

電源コードのみを使用してください。

注記

多様な電源ソケットへの接続を可能にするため、

ユニバーサル･バッテリー充電器の電源アダプ

ターは、オスのプラグになっています。本器の

使用地域にあった電源コードに接続してくださ

い。アダプターは絶縁されているため、電源

コードに保護用のアース端子が付属している必

要はありません。保護用のアース端子の付いた

電源コードが一般的になってきておりますが、

このコードを使用することも可能です。

=警告

感電や発火を防ぐため、^`=QO=s=ピーク=EPM sêãëF

または=QUMM=s^=を越える回路に接続する場合には、

次の注意事項を厳守してください。

� 本体に付属されている絶縁された電圧プローブ、

テスト･リードおよびアダプターのみをお使い下

さい。又は cäìâÉ= NOPLNOQ=の標準オプション・

アクセサリーを使用してください。

� 使用前に、電圧プローブ、テスト･リード、およ

びアクセサリーを点検し、損傷がないことを確

認してください。損傷している場合は、使用前

に取り替えてください。

� 使用していないプローブ、テスト･リード、およ

びアクセサリーは、すべて本器から取り外して

ください。

� バッテリー充電器は、本器に接続する前に、必

ず=^`=コンセントに接続してください。

� アースとの電位差が=QO=s=ピーク=EPM=sêãëF=を超

える場合には、アース端子= E図= N=の項目=RF=を接

続しないでください。

� 入力端子に、本器に記載の定格を越える電圧を

加えないでください。NWN=のテスト･リードを使

用する場合は、プローブ先端の電圧が本器に直

接伝送されるため、十分に注意してください。
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� 金属部分がむき出しになっている=_k`=またはバ

ナナ･プラグ･コネクターを使用しないでください。

� コネクターに金属を差し込まないようにしてく

ださい。

� 必ず本マニュアルに記載されている手順に従っ

て、本器を使用してください。

=最大入力電圧

^=および=_=への直接入力KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK SMM=s=`^q=fff

__NOM=を=介した ^=および=_=への入力 KKKK PMM=s=`^q=fff

pqiNOM を 介した A および B への入力KK SMM=s=`^q=fff

=最大浮動電圧

任意の端子からアースまで KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK SMM=s=`^q=fff

電圧定格は実際の印加電圧に基づいています。^`=正弦波

のアプリケーションには=s~ÅJêãë=ERM～SM=eòF、a`=のア

プリケーションには=sÇÅ=単位で表記しています。

過電圧カテゴリー= fff= E`^q= fffF=は、建物内の配電レベルと

固定敷設回路を指し、過電圧カテゴリー= ff= E`^q= ffF=は、

ローカルのレベルを指し、電気製品や携帯型設備に適用

されます。

「絶縁された」または「電気的に浮遊している」という

説明は、本マニュアルではシールドされたバナナまたは

バナナ･ジャックへの入力がアースとは違う電位に接続さ

れた状態での測定であることを示しています。

絶縁された入力コネクターは、金属の露出部がなく、感

電を防ぐために完全に絶縁されています。

安全保護機能が作動しない場合

指定された以外の方法で本器を使用すると、提供されて

いる本器の安全保護機能が損なわれることがあります。

使用前に、テスト･リードに損傷がないかどうかを確認し、

損傷がある場合は使用前に取り替えてください。

安全性が損なわれている可能性がある場合には、本器の

電源をオフにして、^`=電源から取り外してください。そ

の内容についてはフルークに相談してください。例えば

予定した測定ができなくなった時、または視覚的に損傷

が認められる時には、安全保護機能が損なわれている可

能性があります。
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第=N=章

本器の使用方法

はじめに

本章では、本器の使用法について順を追って説明します。

本章は製品のすべての機能を網羅したものではありませ

んが、基本操作を実行するメニューの使い方を示す基本

例を提供します。

本器の起動方法

通常の=^`=ライン･コンセントから本器に電源を供給する

には、図=NJN=に示す手順=Eステップ=N=から=PF=に従ってく

ださい。また、バッテリー駆動の方法については第=O=章

を参照してください。以降、操作ボタンと操作内容を示

します。

本器の電源を投入します。

電源が投入され、前回使用した時の設定状態で本器が起

動します。

図=NJNK=本器の起動方法
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本器の初期化方法

本器の設定を出荷時の設定に復帰させる場合には次の手

順に従ってください。

� 本器の電源を切ります。

� 押したままの状態にします。

� 押してから放します。

本器の電源が投入され、初期化が正しく実行されたこと

を示すブザー音が=O=度鳴ります。

� 放します。

ディスプレイに図 NJOの画面が表示されます。

cäìâÉ=NOP=の=cQ=キーは、コントラストの調整に使用しま

す。cäìâÉ=NOQ=の=cQ=キーは、カーソルのオンとオフを切

り替えるために使用します。

Fluke 123

Fluke 124

図=NJOK=初期化画面
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バックライトの点灯・消灯方法 N

V

バックライトの点灯・消灯方法

電源を入れるとバックライトはオン状態で点灯されます。

バッテリー･パックで駆動する場合、= E^`電源アダプターL

兼充電器が接続されていない状態F電池の電力消耗を少な

くするため、画面が節電画面となります。

注記

バックライトを消灯モードで使用した場合、電

池の駆動時間が約 N時間延びます。

cäìâÉ=NOP=の画面のバックライトを切替えるには、下記の

手順に従います。

� 押すと画面のバックライトが消灯

します。

� 再度押すと、バックライトが点灯

します。

NOQでは、次の手順に従います。

� 押すと、ディスプレイ機能を使用

できます。

� ifdeq=を選択します。

� バックライトを点灯L消灯します。

本器を電源アダプターに接続するとバックライトが点灯

します。
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画面表示エリアの説明

画面は= P=つのエリアに分かれています。すなわち、読み

取りエリア、波形エリア、メニュー･エリアです。図= NJP

にその表示例を示します。

読み取りエリア=EＡFW= 測定結果を数値で表示します。入力

端子 ^=のみがオンになっているので、^=端子に入力され

た読み値のみが表示されています。

波形エリア=EＢFW ^ 端子に入力された波形を表示していま

す。画面下部の表示で= o~åÖÉëLÇáî=と電源インジケーター

E^` ラインまたは電池のいずれかF=を示します。^=端子に

のみ入力された状態ですので、^=端子に入力された波形の

みが表示されます。

注記

電池によって電力が供給されているとき、バッ

テリー･インジケーターが、電池の充電量を表示

します。

メニュー･エリア EＣFW青色ファンクションキーによって選

択できるメニューを表示します。

セットアップを変更する際に、画面の一部分が選択肢表

示のために使用されます。そのエリアは矢印キーによっ

て選択出来る一つ以上のメニューを表示します。

Fluke 123

Fluke 124

図=NJPK=画面の表示エリア
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メニューの選択方法 N
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メニューの選択方法

次の=� から=� の手順に従いメニューを開いて項目を選

択します。

� p`lmb=jbkr=キーを押してス

コープ･メニューを開きます。

注記

p`lmb=jbkr=キーをもう一度押すとメニュー

が閉じ通常の測定にもどります。この交互の切

換操作によってあらかじめ設定した内容が変更

されることなくメニューのチェックをすること

ができます。

� 青色の矢印キーを使って選択した

い項目を反転表示にします。

� 青色の=bkqbo=ファンクション･

キーを押して選択項目を確定させ

ます。

� 通常モードに戻るまで、bkqbo

キーを押します。

図=NJQ=に基本的なキーの働きと操作の流れを示します。

図=NJQK=項目選択の流れ

注記

メニューの設定条件を変えない場合は、単に青

色の矢印キー =をくりかえし押すと設定条件

を変えずメニューを終了することができます。
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測定用入力端子について

本器の上部に二つの安全シールド付 QJãã バナナ･ジャッ

ク入力端子=E赤色入力端子 ^=と灰色入力端子 ＢF=と一つの

安全型 QJããバナナ･ジャック入力端子 E`ljF=があります。

E図=NJR=を参照してください。F

入力端子=EfåéìíF=^

赤色入力端子= ^=は本器で測定可能な全てのシングル入力

測定で使用できます。

入力端子=_

O 種類の異なる入力信号を測定するために灰色入力端子 _

を赤色入力端子とともに使用します。

コム端子

黒の `ljjlk=は低周波測定、導通、抵抗 E�F、ダイ

オード、および容量測定のためのアース端子として使用

できます。

警告

使用時の感電や出火を避けるため、単一の

`lj EÅçããçåF接続で使うか、必ず全ての

`lj への接続が同一電位になるようにしてく

ださい。

図=NJRK=測定端子接続部分
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`çååÉÅíJ~åÇJsáÉï»=Eコネクト･アンド･ビューF=機能による未知の信号の表示方法 N

NP

`çååÉÅíJ~åÇJsáÉï»=Eコネクト･アンド･

ビューF=機能による未知の信号の表示方法

コネクト･アンド･ビュー機能により、複雑な未知の信号を

手軽に表示できます。この機能は、ポジション、振幅、

タイムベース設定、それにトリガリングの設定を最適化

させることによりほとんど全ての波形を確実に安定した

状態で表示させます。信号に変化が生じた場合には、こ

れら設定の変化に追従して最適化が行われます。

次の手順に従い=`çååÉÅíJ~åÇJsáÉï»=機能を作動させます。

� 赤のテストリードを赤色入力端子に接続し、未知の

波形の測定をしてください。

オートセットを実行します。

次の例では画面に大きな文字で= �NKQNNÒ=が、�JMKNMPÒ=が小

さな文字で表示されています。スコープ画面上に波形が

表示されます。

トレース識別文字=E^F=が波形エリアの左隅に表れます。ゼ

ロアイコン=EJF=は波形のグランド･レベルを示しています。

図=NJSK=オートセット=E^ìíç=pÉíF=設定時のスクリーン
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測定方法

読み取りエリアでは、入力端子に印加した波形について

のあらかじめ選択した測定結果が数値で表示されます。

� まず赤の絶縁テスト･リードを入力端子 ^から、灰色

の絶縁テスト･リードを入力端子Ｂから被測定信号に

接続します。短いアース･リードを同じアース電位に

接続して下さい。E図=NJT=を参照してください。F

注記

抵抗=EΩF、導通、ダイオード、キャパシタンス測

定には入力端子Ａに赤の絶縁テスト･リードを接

続し、`lj=に黒の単線テストリードを接続して

下さい。E図=NJT=を参照してください。F

入力端子 ^=を使った周波数測定機能を選択する場合は以

下の手順に従います。

� fkmrq=^=メニューを開きます。

図=NJTK=テスト･リードのセットアップ

� eòを反転表示します。

� eò=を選択します。

メイン読み値単位が eò=になっていることを確認します。

以前のメイン読み値は、その下に小さな文字で表示され

ます。E図=NJU=を参照してください。F
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測定方法 N
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入力端子Ｂ を使った、ピーク･ツー･ピーク EmÉ~âJíçJ

mÉ~âF=測定を行なう場合は以下の手順に従います。

� fkmrq=_メニューを開きます。

� lk=を反転表示します。

� fåéìí=_=を=çå=に確定させます。反

転表示が現在のメイン測定機能に

移ったことを確認してください。

� mb^hÁ=を選択し反転表示しま

す。

� mb^h=サブメニューを開きます。

� mb^hJmb^h=を反転表示します。

� éâJéâ=測定を確定してください。

ここでスクリーン上に図=NJU=の様な表示が現われます。

図=NJUK=メイン読み値としての=eò=と=séé
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画面のホールド

画面の表示 Eすべての読み値および波形F=はいつでもホー

ルドすることができます。

� 画面をホールドします。読み取り

エリアの下部に=�eliaÒ=の表示が

出ます。

� 測定を再開します。

安定した読み値のホールド

qçìÅÜ=eçäÇ
∆==

機能=を使うと、次の安定した測定結果を捕

捉しホールドします。ブザー音により安定した測定が得

られたことを知らせます。

タッチホールド機能は以下の手順で実施してください。

� fkmrq=^=メニューを開きます。

� qlr`e=elia=lcc=の文字が画

面の下部に表れます。

� 信号を測定します。

�
BEEP))) ブザー音が鳴るのを待ちます。ブ

ザー音が鳴ると安定した表示にな

ります。

測定を行っている間は、画面表示

は有効な読み値と Eブザー音とF

ともに、継続して更新されます。

タッチホールド機能を作動させている最中は、特別の

キー操作は必要ありません。従って、本機能によりハン

ズ･フリー=EÜ~åÇëJÑêÉÉF=な測定ができます。

� 通常の測定に戻ります。



本器の使用方法

相対値測定の実施方法 N

NT

相対値測定の実施方法

ゼロ･リファレンス機能は、定義された値をゼロ基準値と

して現測定結果表示します。この機能は、ある既知の良

好値を基準値として、測定値の相対的な値をモニターす

る場合に有効です。

� fkmrq=^=メニューを開きます。

� jbqbo=^=lmqflkp=サブメ

ニューを開きます。

�  (2x) O=回押して、=wbol=obc=に移り

ます。

� lk=を反転表示します。

� 相対測定機能を lkにします。

図=NJVK=相対基準値の測定

相対値測定結果がメイン読み値として表示されます。以

前の表示数値はその下に小さい文字で表示されます。E図

NJV=を参照してください。F
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オートLマニュアル･レンジの選択方法

画面位置、タイムべース、トリガリングの調整は を

押すと自動的に行われます。この機能によりほとんど全

ての波形において安定した表示を確実に行えます。画面

下に、レンジ、タイム・ベース、およびトリガー情報が

表示されます。

二度目に を押すとマニュアル･レンジが選択され、読

み取りエリアの下部に=Òj^kr^iÒ=の表示が出ます。

画面グラフィック表示の変更方法

オートセットの状態から手動で画面の表示状態を変更す

る時は灰色のレンジ=又は qfjb のロッカー･キーを使いま

す。

振幅の変更方法

� 電圧軸=E縦軸F=を拡大します。

� 電圧軸=E縦軸F=を縮小します。

テストリード使用時での可能な設定は = R= ãsLÇáî から

RMM sLÇáîです。

読み取りエリア下部の=^rql=が消えて、連続オートセッ

ト機能が無効となったことを確認します。

タイムベースの変更方法

� 時間軸を拡大します。

� 時間軸を縮小します。

ノーマル･モードでは、OM= åëLÇáî= EcäìâÉ= NOPF=または

NM åëLÇáî=EcäìâÉ=NOQF=から=R=ëLÇáî=までの設定が可能です。
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画面グラフィック表示の変更方法 N
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画面上での表示波形の移動方法

画面上に表示された波形を上下、左右に移動させること

ができます。

� 下記の主メニューが開かれるまで

何度もキーを押して下さい。

� ^=jlsbを選択します。

� いずれかのキーを押して fkmrq

^の入力波形の移動を行います。

図 NJNMに波形の移動方法を示します。

左右矢印スイッチを押した時に画面上でトリガー識別子

（ ）が水平方向に動くのが観察されます。

図=NJNMK=波形の移動
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波形の平滑化方法

以下の手順に従い波形の平滑化を行います。

� p`lmb=fkmrqp=メニューを開き

ます。

� p`lmb=lmqflkp=サブメニュー

を開きます。

� t^sbcloj=jlabKに移りま

す。

� pjllqeを反転表示させます。

� 波形の平滑化を実行します。

周波数帯域を犠牲にすることなくノイズを抑圧し波形を

平滑化できます。図=NJNN=に平滑化した場合としない場合

の表示例を示します。

図=NJNNK=波形の平滑化表示例
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画面グラフィック表示の変更方法 N
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波形エンベロープの表示方法

本器は、入力波形の=^=および=_=の最大および最小エンベ

ロープを記録することができます。

波形の平滑化の最初の=P=ステップを行ってから、以下の

手順にしたがってください。

� bksbilmb=を反転表示します。

� 波形のエンベロープ表示を開始し

ます。

画面は灰色の波形として結果のエンベロープを表示しま

す。図=NJNO=を参照してください。

bksbilmb=表示機能を使うと長時間に渡る入力波形時間

と振幅の変動観測できます。

図=NJNOK=波形エンベロープの表示
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波形のトレンドプロット方法

qêÉåÇmäçí»=はデジタルの読み値を時間の関数としてグラ

フ化する機能です。日時、および時間スタンプは、この

機能を開始してから最後に更新された=jfk、j^uまたは

^sd=の日時および時間を表わします。

qêÉåÇmäçí»=機能の始動方法

� fkmrq=^=メニューを開きます。

� qobkamilqを始動させます。

本器は、入力端子 ^から測定された数値= E上方に表示され

ますF=を最小読み値= EjfkF=として記録します。日時および

時間スタンプは、最小読み値の下方に表れます。E図= NJNP

を参照してください。F

本器はまた、すべての読み値を継続的にメモリーに記録

し、グラフとしてそれらを表示します。垂直軸と水平時

間軸の自動スケール変換機能によってトレンドプロット

表示が調整されます。トレンドプロットは、画面がいっ

ぱいになるまで左から右にゆるやかな速度で描かれてい

きます。自動時間軸スケール変換機能によって、画面半

分に縮小されます。

図=NJNPK=qêÉåÇmäçí=読み値

注記

新しい最小=EjfkF=値が探知されるとブザー音が

それを知らせ、画面に新たな最小値を表示しま

す。
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トレンドプロット読み値の変更方法

トレンドプロット読み値のjfk=E最小値F、j^u=E最大値F、

および ^sbo^db= E平均値F=を交互に表示させるには以下

の手順にしたがって行います。

� 読み値を=jfk=から=j^u=に切り替

えます。

� 読み値をj^uから ^sdに切替

えます。

なお、日付けとタイムスタンプは開始からの時間経過を

示し、継続的に更新表示されます。

トレンドプロット表示の終了方法

� 押すと、qêÉåÇmäçí=機能が lccに

なります。

波形の捕捉方法

単発波形の捕捉=Eシングル･アクイジションF

単発波形を捕捉するには、シングル･ショット機能を用い

て行います。E一度ごとに画面が更新されます。F=入力端子

^のシングルショット設定を以下の手順で行います。

� プローブを測定する信号に接続します。

� p`lmb=fkmrqpメニューを開き

ます。

� p`lmb=lmqflkp サブメニュー

を開きます。

� pfkdib=pelq=を反転表示しま

す。

�  (2x) ２=回押してシングルショットの

設定を行います。
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� t~áí=の表示が画面下部に表れ、

本器がトリガー待ち状態であるこ

とを示します。

� 単発捕捉機能がトリガーされると

oìå=の表示が画面下にあらわれ

ます。

� 単発捕捉機能が完了すると=eçäÇ

の表示が画面下にあらわれます。

この時点で本器の画面は、図=NJNQ=のように表示されます。

つぎの単発捕捉を行なうには以下のようにします。

次の単発捕捉トリガーを待ちま

す。

図=NJNQK=単発捕捉=Eシングル･アクイジションF=の実行画面
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長時間に渡る遅い信号の記録方法

ロール･モード機能=を使用することにより、波形の変化す

る様子を記録し、画面上で観測できます。

� p`lmb=fkmrqpメニューを開き

ます。

� p`lmb=lmqflkp サブメニュー

を開きます。

� olii=jlab=を反転表示しま

す。

�  (2x) 記録を開始します。

通常のチャート･レコーダーのように、画面上で波形が右

から左に向かって連続して記録されます。記録中は測定

値は表示されません。E図=NJNR=を参照してください。F

図=NJNRK=長時間における波形の記録

� 記録をホールドします。

=を押して初めて測定値が表示されます。E図=NJNR=を

参照してください。F
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^` カップルの選択方法

a` 信号成分に含まれる僅かな ^` 信号を観察したい場合

には AC カップルを使用します。

� p`lmb=fkmrqpメニューを開き

ます。

� ^`=を反転表示します。

�  (4x) fkmrq=^=の=^`=カップルが選択

されます。

表示波形の極性反転方法

入力端子 ^の波形を反転させるには、以下の手順にした

がいます。

� p`lmb=fkmrqpメニューを開き

ます。

� fkmrq=^=の=kloj^i=を選択しま

す。

� fksboq=を反転表示します。

�  (3x) 反転波形を表示します。

例えば、立ち下がり方向の波形は、立ち上がり方向の波

形として表示されます。これにより場合によっては、有

用な観測結果が得られます。反転表示はトレース標識=A
によって波形エリアの左に表示されます。
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波形のトリガー方法

トリガーが、かかることにより本器の波形表示が開始さ

れます。どの入力信号をソースとして使用するか、どの

エッジで発生させるかを選択し、波形のトリガー条件を

決めることができます。更に、本項の後にビデオ信号の

トリガー条件の設定についての説明があります。

波形エリアの下列に現在設定されているトリガー･パラ

メーターを示します。画面上のトリガー･アイコンがトリ

ガー･レベルおよびスロープを示します。E図= NJNS=を参照

してください。F

トリガー･レベルおよびスロープの設定方法

� ^rql=pbq=を実行します。

迅速に作動させるためには、^rql=pbq=を使用します。

ほとんど全ての信号に自動的にトリガーがかかります。

手動操作によってトリガー･レベルとスロープを最適化さ

せる場合は、以下の手順にしたがいます。

� 下記の主メニューが開かれるまで

何度もキーを押して下さい。

� 矢印キーでトリガー･レベルおよ

びスロープを設定します。

� トリガー･レベルを連続的に調整

します。トリガー･レベルを示す

トリガー･アイコンが時間軸目盛

の左から=O=目盛に現われるのを

確認します。

� 波形のプラスかマイナスのいずれ

のスロープにトリガーをかけるか

選択します。

図=NJNSK=全てのトリガー情報表示画面
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トリガー･パラメーターの選択方法

入力=^=の波形上で自動画面更新を行いながらトリガーを

かける場合および=N=eò=以上の波形に対して自動レンジ･ト

リガリングを設定する場合には以下のように行います。

� p`lmb=fkmrqpメニューを開き

ます。

� qofddbo サブメニューを開いて

ください。

� fåéìí=“^”=を反転表示します。

� fåéìí=“^”=を選択します。

� cobb=ork=を反転表示します。

� cobb=ork=を選択します

� [N=eò=を反転表示します。

� 全てのトリガー条件の設定を終了

し、通常の測定に戻ります。

注記

自動トリガリングを=[=N=eò=に設定するとオート･

レンジは遅くなります。

トリガーが行なわれていない時は、画面下に灰色で

qofdW^=の文字が表れます。

注記

液晶画面上の灰色の文字は、その機能が作動不

能もしくは無効であることを示します。
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絶縁トリガーの方法

外部トリガー信号を使用し本器をトリガー波形から絶縁

するには、光学的に絶縁したトリガー･プローブ=EfqmNOM

EfqmNOM、オプションF=を使用します。図=NJNT=を参照して

ください。

絶縁トリガー･プローブを使用する場合には、前記操作例

の=� で“buq”=を選択します。トリガーレベルは固定で、

qqi に対応しています。

図=NJNTK=絶縁トリガーの方法

ビデオ信号のトリガー方法

� 赤色の入力端子 ^=にインターレース･ビデオ信号を加

えます。

ランダム･ビデオ走査線上でのトリガリングは前記の操作

例の=� から以下の手順にしたがって行います。

� sfabl=反転表示します。

� sfabl=qofddbo=サブメニュー

を開きます。

� m^i=を反転表示します。

� m^iを選択します

� o^kalj=を反転表示します。

� o^kalj=を選択します。
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	 mlpfqfsb=を反転表示します。


 ビデオ･トリガー条件の設定を終

了します。

トリガー･レベルとスロープが固定されます。E図=NJNU=を

参照してください。F=正のビデオは=�HÒ=アイコンで画面下

に表示されます。

 

図=NJNUK=ビデオ信号の測定画面
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特定ビデオ･ラインのトリガー方法

特定のビデオ走査線をより詳細に観察する場合には、当

該の走査線番号を選択することが出来ます。前記の例⑥

より以下の手順に従います。

� pbib`q=を反転表示します。

� pbib`q=を選択します。

	 mlpfqfsb=を反転表示します。


 ビデオ･トリガー条件の設定を終

了します。

=を押してライン･ナンバー機能を選択します。

ライン NPR=を選ぶ場合は下記のように行います。

� ビデオ･ライン選択を可能な状態

にします。

� NPR=番を選択します。
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設定、および画面の保存と呼び出し

本器では､設定および画面をメモリーに記憶し、後で

呼び出して使用することができます。cäìâÉ= NOP=は

NM=件、cäìâÉ=NOQ=は=OM=件のメモリーを持っています。

各メモリーには、画面と関連設定を保存できます。

画面および設定の保存

例えば、メモリー位置=T=での画面の保存および設定は、

次の手順にしたがってください。

� p^sbLmofkq=メニューを開きま

す。

p^sbÁ=がすでに反転表示状態に

なり、p^sbLmofkq=メニューを

終了するまで画面が固定している

はずです。

� p^sbÁ=サブメニューを開きま

す。

空いているメモリーの位置は、メモリー番号の前に白い

四角形=E�F=で示されます。

� メモリー位置=T=を反転表示状態

にします。

� 現在の画面および設定を保存しま

す。

現在の画面および設定がメモリー=T=の位置に保存され、

本器が通常の信号取得モードに戻ります。
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画面の呼び出し方法

画面の呼び出しは、次の手順に従います。

� p^sbLmofkq=メニューを開きま

す。

� ob`^iiÁ=を反転表示状態にし

ます。

� ob`^iiÁ=サブメニューを開き

ます。

使用中メモリーは=“■”=とマー

クされます。

� メモリー位置=T=を反転表示状態

にします。

� 保存されている画面およびその設

定を表示します。

呼び出された波形および= elia=が画面上に表示されてい

ることを確認します。これで、カーソル機能を使用して

波形分析をしたり、呼び出された画面を印刷できるよう

になります。eliaLork=キーを押した場合は、信号の取

得モードに戻ります。メモリー位置= T=に保存された様な

設定が使用されます。
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画面および関連設定の削除

すべてまたは=N=つの画面=H=設定を削除するには、次の手

順に従います。

� p^sbLmofkq=メニューを開きま

す。

すべてのメモリー位置のデータを消去するには、cP

abibqb= ^ii=を押します。N=つのメモリー位置に保存さ

れているデータを消去するには= Eメモリー= T=などF、次の

手順に従います。

� abibqbÁ=を反転表示状態にし

ます。

� abibqbÁ=サブメニューを開き

ます。

使用中メモリーは=“■”=とマー

クされています。

� メモリー位置=T=を反転表示状態

にします。

メモリー= T=の設定と波形の作成

日L時間が表示されていることを

確認します。

� メモリー = T=に保存されている

データが削除され、本器が通常の

信号取得モードに戻ります。
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カーソルを使用した測定

cäìâÉ=NOQ=では、カーソルが使用できます。カーソルを使

用すると、波形の正確なデジタル測定ができます。この

機能は、現在捕捉中の波形および保存された波形に対し

て適用できます。

水平カーソルの 使い方

次の手順に従ってカーソルを使用して電圧を測定します。

� スコープ･モードで、カーソルの

キー機能を表示させます。

�  が反転表示状態になるまで押

します。水平線カーソルが= O=つ

表示されることを確認します。

� 上側のカーソルを反転表示状態に

します。

� 上側のカーソルを画面上の希望の

位置まで動かします。

� 下側のカーソルを反転表示状態に

します。

� 下側のカーソルを画面上の希望の

位置まで動かします。

注記

キー･ラベルが画面下部に表示されていない場合

でも、矢印キーを使用できます。

図=NJNVK=カーソルでの電圧測定
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読み取りとして、O=つのカーソル間の電圧差とゼロ･ポジ

ション=EJF=に対するカーソル地点での電圧が表示されます。

E図=NJNV=を参照してください。F

水平カーソルを使用して、波形の振幅、最大値L最小値、

またはオーバーシュートを測定します。

垂直カーソルの使用

次の手順に従ってカーソルを使用して時間を測定します。

� スコープ･モードで、カーソルの

キー機能を表示させます。

�  が反転表示状態になるまで押

します。垂直カーソルが= O=つ表

示されることを確認します。EJF

印は波形上のどの部分をカーソル

が横切ったかを示します。

� トレース ^ または _=を選択し

ます。

� 左側のカーソルを反転表示状態に

します。

� 左側のカーソルを波形上の希望の

位置まで動かします。

� 右側のカーソルを反転表示状態に

します。

� 右側のカーソルを波形上の希望の

位置まで動かします。

図=NJOMK=カーソルでの時間測定
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カーソル間の時間差=E「í」F=および=O=つの印の間の電圧差

が画面上部に表示されます= E図= NJOM=参照F。N=信号の周期

がちょうど= O=つのカーソルの間にある場合は、信号の周

波数が=NLí=の後ろに表示されます。

立ち上がり時間の測定

立ち上がり時間を測定するには、次の手順に従います。

� スコープ･モードで、カーソルの

キー機能を表示させます。

�  (立ち上がり時間) が反転表示状

態になるまで押します。水平カー

ソルが= O=つ表示されることを確

認します。

� N=つのトレースのみが表示される

場合は、j^kr^i=または= ^rql

を選択します。^rql=を押すと、

ステップ=④～⑥=を自動的に行い

ます。複数のトレースでは、必要

なトレース= ^=または= _=を選択し

ます。

� 上側のカーソルをトレースの

NMM=Bの高さに合わせて下さい。

印は= VM= B=の位置に表示されま

す。

� 他のカーソルを反転表示状態にし

ます。

� 下側のカーソルをトレースの M=B

の高さに合わせて下さい。印は

NM=Bの位置に表示されます。

図=NJONK=カーソルでの立ち上がり時間測定
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読み取りとして、トレース振幅の= NM=B～VM=B=の立ち上

がり時間とゼロ･アイコン=EJF=に対するカーソル地点での電

圧が表示されます。図=NJON=を参照してください。

� カーソル機能を終了します。

高周波数測定での NMWN プローブの使用

cäìâÉ=NOQ=には、smQM=の=NMWN=のプローブが付属していま

す。このプローブは、高インピーダンスを持つ回路の高

周波信号の測定を行う場合に使用してください。NMWN=プ

ローブによる回路の負荷は、NWN=シールド付きテスト･

リードの負荷よりも非常に低くなります。

NMWN=プローブを使用する場合は、次の点に注意してくだ

さい。

プローブの減衰

プローブは、信号を= NM=倍減衰させます。テスト･リード

の電圧読み取りをこの減衰に適応するには、次の手順に

従います。下の例は、プローブを入力= _=に接続した時の

ものです。

� スコープ･メニューを開きます。

� プローブのメニューを開きます。

� mol_b=çå=_Á=を選択します。

� bkqbo=を押します。

� NMWN=s=を選択します。
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� bkqbo=を押して、選択を確認し

ます。

プローブの= NM=倍減衰が電圧の読み取りで補正されている

ことを確認します。

プローブの調整

本器に付属しているモデル= smQM=のプローブは、その入

力に対して常に正しく適応されます。このため、高周波

測定用の調整は必要ありません。しかし、他の= NMWN=プ

ローブは、最適な高周波数パフォーマンスを得るために

調整が必要です。これらのプローブの調整方法は、第= O

章の「NMWN=プローブの使用および調整」を参照してくだ

さい。

プリンターの使用方法

作業画面の= EグラフィックF=コピーを取るには、以下の二

つの方法のうちいずれかを使用します。

� シリアル・プリンターを本器の lmqf`^i=mloqに接

続する、光絶縁= opJOPO=インターフェース･アダプ

ター Lケーブル = EmjVMUMLMMNF= を使用する方法。

図=NJOO=を参照してください。

� パラレル･プリンターを本器の lmqf`^i= mloq に接

続する、プリント･アダプター･ケーブル Em^`VN、オ

プションFを使用する方法。図=NJOP=を参照してくださ

い。
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図=NJOOK=シリアル･プリンターへの接続方法

図=NJOPK=パラレル･プリンターへの接続方法

次の操作例で=em=aÉëâàÉíéêáåíÉê=EVSMMÄ~ìÇF=に本器をセッ

トアップする例を説明します。

� p^sbLmofkq=メニューを開いて

下さい。画面が凍結されるのを確

認します。

� mofkqbo=pbqrm=を開きます。

� abphgbq=を反転表示します。

� abphgbq=を選びます。

� VSMM=を反転表示します。

� プリンターのセットアップを終了

します。
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cäìâÉsáÉï∆=ソフトウェアーの使用方法 N

QN

以上でプリント可能な状態になります。

現在の画面を印刷するには、以下の手順に従ってくださ

い：

� p^sbLmofkq=メニューを開いて

下さい。

� プリントを開始します。

呼び出し画面を印刷するには、次の手順にしたがってくだ

さい。

	 プリントを開始します。

画面下に、本器が現在印刷中であることを示すメッセー

ジが表れます。

cäìâÉsáÉï
∆

=ソフトウェアーの使用方法

táåÇçïë
∆

=用 cäìâÉsáÉï=ソフトウェアー=EptVMtF=を利用

して本器をコンピューターに接続するには、次のように

行ないます。

� 光絶縁= opJOPO=インターフェース･アダプターLケーブ

ル = EmjVMUMF= を用いてコンピューターと本器の

lmqf`^i=mloq を接続します。図= NJOQ=を参照して

ください。

cäìâÉsáÉï=pÅçéÉjÉíÉê ソフトウェアーのインストールと

使用に関する説明については、ptVMt= ユーザーズ･マ

ニュアルを参照してください。

ソフトウェアーとケーブル･キャリング･ケースはオプショ

ンで用意されています。モデル番号は p``NOM=です。
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図=NJOQK=コンピューターへの接続方法
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第=O=章

本器の保守方法

はじめに

本章では、ユーザーによって行うことの出来る基本的な保

守作業について説明します。サービス、分解、校正に関す

る詳細情報についてはサービス･マニュアルを参照して下さ

い。サービス･マニュアル中の部品番号は､本章の『パーツ

およびアクセサリー』項のなかに記載されています。

本器の清掃方法

本器の清掃は、印刷文字の摩耗を避けるため、湿らせたや

わらかい布と薄めた洗剤を使用して下さい。研磨剤､溶剤、

アルコールなどは使用しないでください。

本器の保管方法

本器を長期間保管する場合には、保管する前に充電式バッ

テリーを充電してください。バッテリーを取り外して保管

する必要はありません。
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バッテリー･パックの充電方法

出荷時には、バッテリーが空になっている場合があるため、

本器をオフにした状態で完全に充電する必要があります。

充電時間は、cäìâÉ= NOP= Eká`Ç=バッテリーF=で= R=時間、

cäìâÉ=NOQ= Ekáje=バッテリーF=で= T=時間です。フル充電し

た場合 cäìâÉ=NOP=で=Q=時間、cäìâÉ=NOQ=でバックライト=オ

ンにして=S=時間（代表値）の駆動を提供します。動作時間

は、バックライト=オフの場合はさらに延長されます。

電池によって電力が供給されているとき、画面の下方にあ

るバッテリー･インジケーターが、電池の充電量を表示しま

す。充電量は= =と表示され、 の表示が点

滅した場合、残り動作時間が R 分以内であることを示しま

す。

図=OJN=に充電式=バッテリー･パックの充電方法を示します。

本器の電源をオフにして充電すると、より短い時間で充電

することができます。

注記

本器はトリクル=EqêáÅâäÉF=充電方式を採用している

ため、週末などに長時間充電したままにしておい

ても本器が損傷を受けることはありません。

図=OJNK=バッテリー･パックの充電方法
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バッテリーの最適な充電方法 O

QR

バッテリーの最適な充電方法

本器の使用は常に、画面下方に= =の点滅サインが表れる

まで行います。このサインはバッテリー電圧の低下と充電

の必要を示しています。

バッテリーを使い切らないうち頻繁に充電を行うとバッテ

リー動作時間が短縮する場合がありえます。

バッテリーは常時リフレッシュできます。このバッテリー

のリフレッシュ･サイクルはバッテリーを完全に使い切って

から再度完全に充電を行う期間です。完全なリフレッシュ･

サイクルには=NQ=時間= Eká`Ç=バッテリーを持つ=cäìâÉ=NOPF

または=NV=時間=Ekáje=バッテリーを持つ=cäìâÉ=NOQF=かかり

ます。このリフレッシュ･サイクルは、N=年に少なくとも= Q

回実行してください。

注記

バッテリーのリフレッシュ作業をしている間は

^` アダプターL兼充電器の接続をはずさないよう

にご注意下さい。リフレッシュ･サイクルの妨げ

となります。

リフレッシュサイクルを行うためには以下の手順にした

がって行います。

� 本器を ^`電源に接続してください。

� rpbo=lmqflkp メニューを開き

ます。

� _^qqbov= obcobpe サ ブ メ

ニューを開きます。

� pq^oq= obcobpe を反転表示し

ます。

� リフレッシュ･サイクルを開始しま

す。

注記

リフレッシュ･サイクル開始後、バックライトは

消灯状態となります。リフレッシュ･サイクルで

放電中は、バックライトが点灯状態になります。
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充電式バッテリー･パックの交換および破棄

=警告

感電事故を防ぐため、充電式電池を交換する前に

は、必ずテスト･リードとプローブを抜いて作業

を行ってください。

= 注記

本器には、ká`Ç=または= káje=バッテリーが含ま

れています。バッテリー･パックは他のゴミと一

緒に捨てないようおねがいします。使い古した電

池は廃棄資格のあるリサイクル業者か危険物取扱

業者によって処分をしてください。リサイクルの

情報に関しては、認定の=cäìâÉ=サービス･センター

にお問い合わせください。

バッテリー･パックの交換は、以下の手順にしたがって行い

ます。E図=OJO=を参照してください。F

NK テスト･リードとプローブを測定物と本器の両方から

外してください。

OK ^`=電源アダプターを使って、本器に電源を供給しま

す。これによってメモリーに入っている情報が失われ

ることを防ぎます。

PK 本器裏側下方にある電池収納部のフタの位置を確認

します。マイナス･ドライバーでネジを回します。

図=OJOK=バッテリー･パックの交換

QK 電池収納用フタをはずします。

RK 収納部からバッテリーをとりはずします。

SK ^`=アダプターL兼充電器のプラグを本器の差し込みか

らはずします。

TK 新しいバッテリー･パックを本器に装着します。
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10:1 スコープ･プローブの使用方法と調整方法 O

QT

注記

図= OJO=のように充電式バッテリーが確実に取りつ

けられているか確認して下さい。フルーク=_mNOM

充電式 ká`Ç= バッテリー･パック= E標準F= または

_mNPM=káje=Eより長い動作時間F=バッテリー･パッ

クのみ使用してください。cäìâÉ=NOQ=では、cäìâÉ

_mNPM= káje=バッテリー･パックを使用すること

をお勧めします。

UK 電池収納部のフタをし、ネジを締めます。

NMWN=スコープ･プローブの使用方法と調整

方法

注記

cäìâÉ= NOQ=に付属の NMWN 電圧プローブは、テス

ト･ツールに対して常に正しく調整されており、

さらに調整する必要はありません。

他のスコープ･プローブ= Eオプションの= smpNMM=などF=は、

最適な応答を得るために調整が必要です。

警告

感電事故を避けるために、__NOM=シールド付バ

ナナJ_k`=アダプターを使用し、NMWN=スコープ･

プローブ=E本器に付属F=を本器の入力に接続してく

ださい。

プローブの調整は以下の手順にしたがって行います。

� NMWN=スコープ･プローブを灰色= _=入力ジャックから赤

色= ^=入力ジャックへ接続します。赤色= QJãã=バナナ･

アダプター= Eプローブに付属F=とシールド付バナナ= Ó

_k`=アダプター=E__NOMF=を使用してください。図=OJP

を参照してください。

BB120

図=OJPK=スコープ･プローブの調整
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� p`lmb= fkmrqp メニューを開き

ます。

� mol_bp=サブメニューを開きま

す。

� mol_b= ^`= ^agrpq=を反転表示

します。

� mol_b= ^`= ^agrpq= サ ブ メ

ニューを開きます。

� ^agrpq=NMWN=mol_b=を反転表示

します。

� 画面に矩形波が観測されます。

� プローブ･ハウジングでトリマーネ

ジを調整して、最適な矩形波を得

ます。

� ノーマル･モードに戻ります。
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本器の校正方法 O

QV

本器の校正方法

本器は、いつでも識別データ= Eバージョンおよび校正デー

タF=の呼び出しができます。=これらの識別データの呼び出

しは、以下の手順で行います

� rpbo=lmqflkp メニューを開き

ます。

� sbopflk= C= `^if_o^qflk サブ

メニューを開きます。

画面はモデル番号、ソフトウェアーのバージョン番号、最

新校正時の番号と日時およびバッテリー･リフレッシュ時の

最新日時を表示します。

� ノーマル･モードに戻ります。

本器の校正については ㈱ フルーク=サービス･センターま

でお問い合わせ下さい。

部品とアクセサリー

サービス･マニュアル

注文番号W=QUOO=UTO=MRPUV

標準アクセサリー

次の表は各種テスト･ツールの交換部品一覧です。交換部品

のご注文は、E株F フルーク サービス･センターへご連絡く

ださい。
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標準アクセサリー=E続きF

品目 注文コード

ká`Ç=バッテリー･パック=EcäìâÉ=NOP、NOPLp=に収納済みF _mNOM

káje=バッテリー･パック=EcäìâÉ=NOQ、NOQLp=に収納済みF _mNPM

^`電源アダプターLバッテリー充電器=EmçïÉê=^Ç~éíÉêL_~ííÉêó=`Ü~êÖÉêF

は五種類が用意されています

欧州共通=OPM=s、RM=eò

北アメリカ=NOM=s、SM=eò

英国==OQM=s、RM=eò

日本=NMM=s、RMJSM=eò

オーストラリア=OQM=s、RMeò

万国共通=NNR=sLOPM=s=G

Gri=承認リストは、ri=適合の北米用電源プラグ･アダプター付き

mjUVMTLUMU=に適用されます。mjUVMTLUMU=の=OPM=s=は北米では使

用できません。その他の国では、該当の適用基準に準じた電源プラ

グ･アダプターを使用してください。

mjUVMTLUMN

mjUVMTLUMP

mjUVMTLUMQ

mjUVMTLUMS

mjUVMTLUMT

mjUVMTLUMU

cäìâÉ=pÅçéÉjÉíÉê=NOM=シリーズ･テスト･ツール専用シールド付テスト･

リード･セット=O=つ=E赤と黒F。

このセットは以下の着脱可能なパーツを含みますW

アリゲーター･クリップ付きアース･リード=E黒F

pqiNOM

RPOO=POM=NNPRQ

アース用テスト･リード=E黒F qiTR

フック･クリップ=O=個=E赤、灰色F e`NOM
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部品とアクセサリー O

RN

標準アクセサリー=E続きF

品目 注文コード

P=つのアリゲーター･クリップ･セット=E赤、灰色、黒F == ^`NOM

バナナ=J=_k`=アダプター=N=個=E黒F==付属モデルW=cäìâÉ=NOP、NOQ __NOM=EO=セットF

バナナ=J=_k`=アダプター=O=個=E黒F==付属モデルW=cäìâÉ=NOPLp、NOQLp __NOM=EO=セットF

スタート･マニュアル=E英語、ドイツ語、フランス語、スペイン語F ==

ユーザーズ･マニュアル=Eフランス語、スペイン語、ポルトガル語、イタ

リア語、オランダ語、デンマーク語、ノルウェー語、スウェーデン語、

フィンランド語F

ユーザーズ･マニュアル=E英語、日本語、韓国語、中国語F

ユーザーズ･マニュアルを収録した=`aJolj=E全言語F

QUOO=UTO=PMTNN

QUOO=UTO=PMTNO

QUOO=UTO=PMTNP

QMOO=OQM=NOPTM
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アクセサリー=EオプションF

品目 注文コード

ソフトウェアおよびケーブル携帯ケース･キット=EcäìâÉ=NOPLp、NOQLp=に

付属F

このセットは以下の部品を含みますW

光絶縁=opJOPO=アダプターLケーブル

ハード=キャリング=ケース=cäìâÉ=NOPLp、NOQLp=に付属

táåÇçïë
∆==

用=cäìâÉsáÉï
∆

=pÅçéÉjÉíÉê
∆

=ソフトウェアー=

p``=NOM

mjVMUM

`NOM

ptVMt

NMWN=スコープ･プローブ=smQMK=cäìâÉ=NOQ、NOQLp=に付属 smpQM=EO=セットF

光絶縁=opJOPO=アダプターLケーブル。 mjVMUM

ハード･キャリング･ケース。 `NOM

コンパクト･ソフト･ケース `NOR

ソフト･キャリング･ケース `TUV

絶縁型トリガー･プローブ fqmNOM

パラレルプリンター用プリンター･アダプター･ケーブル m^`VN
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第=P=章

本器のより快適な使用方法

本章の目的

本章では、本器を最高の状態で使用していただくための

方法について説明します。

立掛けスタンドの使用方法

本器付属の立掛けスタンドを使うことによって任意の角

度から画面を観測できます。また、この立掛けスタンド

を使用して見やすい位置に掛けておくこともできます。

脚を傾斜させたり、壁に立て掛けてください。図 PJN に一

般的な立て掛けかたを示してあります。
図=PJNK=立掛けスタンドの使用方法
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本器の初期化方法

本器を初期化状態にするにはマスター･リセットを実行し

ます。

� 本器の電源をオフにします。

� 押したまま次の操作をします。

� 押してから放します。

本器の電源がオン状態になるとブザー音が= O=回聞こえま

すが、これはリセツトが完了したことを示します。

� 放します。

メッセージ表示言語の変更方法

本器の使用中に、画面下にメッセージが表れます。これ

らのメッセージはボックス内に常時表示されるほか、日

本語、英語、その他の言語で表示させることも可能です。

様々なコンビネーションで、NM 言語から選択できます。

言語は、英語、フランス語、ドイツ語、イタリア語、ス

ペイン語、ポルトガル語、日本語、韓国語、中国語から

選べます。

例えば、メッセージの言語をイタリア語に変更する場合

は、次の手順に従います。

� rpbo=lmqflkp メニューを開き

ます。

� i^kdr^db=pbib`q サブメ

ニューを開きます。

� fq^if^kl を反転表示状態にしま

す。

� 表示言語が fq^if^kl  Eイタリア

語) になります。
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画面関連の設定変更方法 P

RR

画面関連の設定変更方法

cäìâÉ=NOP=での画面コントラストの調整

� メイン･メニューから `lkqo^pq

を選択します。

� 画面のコントラストを調節しま

す。

cäìâÉ=NOQ=での画面コントラストの調整

� カーソル･コントロールからディ

スプレイ･コントロールに切り替

えます。

� ディスプレイ･コントロール･メ

ニューから `lkqo^pq を選択

します。

画面のコントラストを調節しま

す。

注記

新しく設定したコントラストは次に調整するま

でメモリーに記憶されます。

表示グリッドの設定方法

点グリッドを選ぶには以下の手順にしたがいます。

� rpbo=lmqflkp メニューを開き

ます。

� dofa=qvmb を反転表示します。

� dofa= qvmb サブメニューを開き

ます。

� alqp=を選択します。

� 新しい表示グリッドの選択を完了

します。

画面上に時間= E横F=と振幅 E縦F=の分割を示したマス目状の

パターンが必要な時は ifkbp を使用して下さい。

画面上にレファレンス点として縦と横の分割マス目盛が

必要な場合は=alqp=を使用してください。
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日時の変更方法

本器には日付を表示する時計が付属しています。例えば、

日付を=OMMO=年=S=月=OM=に変更するには、次の手順に従い

ます。

� rpbo=lmqflkp メニューを開き

ます。

� a^qb= ^agrpq を反転表示しま

す。

� a^qb=^agrpq サブメニューを開

きます。

� OMMO=を選択します。

� jlkqe=に移ります。

� MS=を選択します。

� a^v=に移ります。

� OM=を選択します。

	 cloj^q=に移ります。


 aaLjjLvv を選択します。

新しい日時を確定させます。

時間の変更もほぼ同様な方法で行なえますが、ステップ

②と③のところで= qfjb= ^agrpq=サブメニューを開く必

要があります。E手順==�=および=�。F
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バッテリーの節電方法 P

RT

バッテリーの節電方法

本器を ^`=アダプターL兼充電器につながず、バッテリー

の電力だけで作動させた場合、節電機能が働き、本器の

電源は自動的に切れます。PM=分以上何のキーも押さずに

いた場合、この機能が自動的に作動します。

注記

^` アダプターL兼充電池が接続されている場合、

この停止機能は作動しません。

この機能はトレンド･プロット実行中は作動しませんが、

バックライトが消えます。電池電力が少なくなった場合

でも、メモリー保存内容が破壊される恐れがないかぎり、

作業は続けられます。

電力ダウン･タイマーの設定方法

電池の寿命を伸ばすために、停止機能は最後にキーが押さ

れてから PM=分後に作動するように設定されています。停

止までの時間を R 分にする場合は、以下の手順にしたがい

ます。

� rpbo=lmqflkp=メニューを開き

ます。

� mltbo= altk=を反転表示しま

す。

� サブメニューを開いてください。

� ^cqbo= R= jfk を反転表示しま

す。

� 新しい電力ダウン･タイマーの設

定を確定します。
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オートセット=E^rqlpbqF=オプションの変

更方法

通常、^rql=設定状態では波形は= NR=eò=から捕捉されま

す。

入力結合を変更しないで N=eò=以上の波形に対する ^rql

設定を行うには、以下の手順にしたがいます。

注記

^rql=設定を=N=eò=に合わせると、^rql=設定の

応答が遅くなります。

� rëÉê= léíáçåë= メニューを開きま

す。

� ^rqlpbq=^agrpqKKK=を反転表示

します。

� ^rqlpbq= ^agrpq= サ ブ メ

ニューを開きます。

� pfdk^ip= [= N= eò=を反転表示しま

す。

� `lrmifkd=を選択します。

� rk`e^kdba= を 反 転 表 示 し ま

す。

� 新しい= ^ìíç= pÉí=の構成を受け入

れます。
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適切なアース接続方法 P

RV

適切なアース接続方法

不適切なアース接続はさまざまな問題を引き起こす可能性

があります。ここでは適切なアース接続についてのガイド

ラインを提供します。

� 入力=^=と=_=で=a`=または=^`=信号を測定する場合は、

短いアース･リードを使用してください。E図 PJO参照F

=警告

使用時の感電事故や出火を避けるため、単一の

`lj EÅçããçåF=で使うか、全ての `lj 接

続の電位が必ず同電位になるようにしてくださ

い。

� 抵抗E�F、導通、ダイオード、静電容量測定には黒の

非シールド形のテスト･リードを使用して `lj

EÅçããçåF=に接続して下さい。(図=PJP=を参照してくだ

さい。)

周波数=N=jeò=以下の波形の=N=入力または=O=入力計測

にも非シールド形のテスト･リードを使用できます。

非シールド形テストリードによって波形表示にある程

度のハムや雑音が生じる場合があります。

図=PJOK=短いグランド接続用リード線によるアース接続

図=PJPK 非シールド形のテスト･リードによるアース接続
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印刷およびその他通信上の問題に対する対

処

opJOPO インターフェースを用いた通信を行う場合、ポー

ト選択あるいは通信スピード設定不具合によるトラブル

が生じる場合があります。もし通信上の問題が生じた場

合は、次のような確認と処置をしてください。

� 接続ケーブルがプリンターあるいはコンピューター

の正しい差し込みに接続されているか確認して下さ

い。必要に応じて、V=ピンLOR=ピン変換アダプターか

雄雌交換器を使用します。

� プリンターのタイプが正しく選択されているか確認

して下さい。Eプリンター･タイプの選択については、

第= N=章「プリンターの使用方法」の項を参照してく

ださい。F

� ボー･レート=E_~ìÇ=ê~íÉF=がプリンター、あるいはコン

ピュータのそれと適合しているか確認してください。

Eボー･レートの設定については第=N=章「プリンターの

使用方法」の項を参照してください。F

� opJOPO=パラメーターをディフォールトに初期化して

ください。

アクセサリーのバッテリー･テスト

アクセサリーのバッテリーを使用する場合、作業前に必

ずフルーク=マルチメーターでバッテリーの状態をチェッ

クしてください。



SN

第=Q=章

仕様

はじめに

性能特性

フルーク社は許容誤差を明記した数値によって示された

特性について保証しています。許容誤差を付けずに明記

された数値は、公称値です。

環境データ

このマニュアルにおいて示されている環境データは、

メーカーによる検証作業に基づくものです。

安性

本 器 は = ^kpfLfp^= pUOKMNJNVVQ 、 bkSNMNMKN= ENVVPF

Efb`NMNMJNF、`^kL`p^J`OOKO=kçNMNMKNJVO=E認可を含むF、

riPNNNJN= E認可を含むF=基準= E測定、コントロール、研究

用の電気器具に対する安全要求事項F=に従って設計および

テストが行われています。

この取扱説明書にはユーザーが安全に操作し、計測器を

安全な状態に保つために従うべき各種の情報および警告

が記載されています。メーカーによって指定された以外

の方法でこの計測機器を使用すると、計測器によって提

供されている安全保護機能を損なうおそれがあります。
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２=入力オシロスコープ

垂直軸

周波数応答

直流結合でW

プローブとテスト･リードを除く=E__NOM=を介してFW KKKKK

cäìâÉ=NOPW=a`～OM=jeò=EJP=Ç_F

cäìâÉ=NOQW=a`～QM=jeò=EJP=Ç_F

pqiNOM=NWN=シールド･テスト･リード使用時W KKKKKKKKKKKKKKKKK

a`～NOKR=jeò=EJP=Ç_F

a`～OM=jeò=EJS=Ç_F

smQM=NMWN=プローブ使用時W KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

cäìâÉ=NOP=EオプションFW=a`～OM=jeò=EJP=Ç_F

cäìâÉ=NOQ=E標準FW=a`～QM=jeò=EJP=Ç_F

交流結合で=E低域周波数減衰FW

プローブおよびテスト･リード非使用時 KKYNM=eò=EJP=Ç_F

pqiNOM=使用時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKYNM=eò=EJP=Ç_F

NMWN=N=j�=プローブ使用時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKYN=eò=EJP=Ç_F

立上り時間

プローブ、テスト･リードを除く=EcäìâÉ=NOPF KK YNTKR=åë

プローブ、テスト･リードを除く=EcäìâÉ=NOQF KK YUKTR=åë

入力インピーダンス

プローブおよびテスト･リード非使用時 KKKKKN=j�LLNO=éc

__NOM=使用時KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN=j�LLOM=éc

pqiNOM=使用時KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN=j�LLOOR=éc

smQM=NMWN=プローブ使用時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=j�LLNRKR=éc

感度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=ãs～RMM=sLÇáî

ディスプレイ･モードKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK ^、J^、_、J_

最大入力電圧=^=および=_

直接、テスト･リードまたは

smQM=プローブ使用時= KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK SMM sêãë

__NOM=使用時KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PMM=sêãë

E詳しい仕様については、「安全性」の項、図=QJNLQJO=を

参照してください。F

最大浮動電圧

任意の端子からアースまで KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK SMM=sêãë

最大=QMM=eò

分解能 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKU=ビット

垂直確度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK±EN=B=H=MKMR=レンジLÇáîF

最大垂直移動 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�Q=Çáîáëáçåë



仕様

２=入力オシロスコープ Q

SP

水平軸

スコープ･モードKKKKKKKKKKKKKKKKK ノーマル、シングル、ロール

レンジ

ノーマルW

等価のサンプリング=EcäìâÉ=NOPFKKKKKKK OM=åë～RMM=åëLÇáî

等価サンプリング=EcäìâÉ=NOQF KKKKKKKKKK NM=åë～RMM=åëLÇáî

リアル･タイム･サンプリングKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK N=�ë～R=ëLÇáî

シングル=EリアルタイムFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK N=�ë～R=ëLÇáî

ロール=EリアルタイムF KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK N=ë～SM=ëLÇáî

サンプル･レート (両チャンネル同時)

等価サンプリング=E繰返し信号F KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

最大=NKOR=dpLë

リアル･タイム･サンプリング

N=�ë～R=ëLÇáî KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKOR=jpLë

NM=ãë～SM=ëLÇáî KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=jpLë

タイムベース確度

等価サンプリング KKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�EMKQ=B=H=MKMQ=íáãÉLÇáîF

リアル･タイム･サンプリングKKKK�EMKN=B=H=MKMQ=íáãÉLÇáîF

グリッヂ検出 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�QM=åë=]==OM=åë～R=ãëLÇáî

�OMM=åë=]=NM=ãë～SM=ëLÇáî

グリッヂ検出機能は常時有効。

水平移動 ...............................NM=Çáîáëáçåë

トリガー･ポイントは画面上のどこにでも位置づけるこ

とができます。

トリガー

スクリーンの更新 KKKKKKKKKKKKKKKKKフリーラン、オン･トリガー

ソース KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK^、_、buq

buq は光学的に絶縁されたトリガー外部プローブ

fqmNOM=Eアクセサリー･オプションF

感度 ^ および _ EcäìâÉ=NOPF

a`～R=jeò=でKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKR=Çáîáëáçåë または=R=jî

OR=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNKR=Çáîáëáçåë

QM=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKQ=Çáîáëáçåë

感度 ^ および=_=EcäìâÉ=NOQF

a`～R=jeò=でKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKR=Çáîáëáçåë または=R=jî

QM=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNKR=Çáîáëáçåë

SM=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKQ=Çáîáëáçåë

スロープKKK立ち上がり=EmçëáíáîÉF、立ち下がり=EkÉÖ~íáîÉF

^=入力でのビデオKKKKKKKKKK インターレース･ビデオ信号のみ

モード KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK ライン、ライン選択

規格 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKm^i、kqp`、m^iH、pb`^j

極性 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK正、負

感度 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKS=Çáîáëáçåë=ëóåÅK
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拡張スコープ機能

ディスプレイ･モード

ノーマル KKKKKKKKKK QMåë までのグリッヂを捕捉し、アナロ

グ的な残光波形を表示します。

スムース KKKKKKKKKK波形からノイズを除去します。

エンベロープW KK波形の最大および最小値を記録ならび

に表示します。

自動セット

振幅、タイム･ベース、トリガー･レベル、ホールドオ

フは連続的に自動調整されます。振幅、タイム･ベー

ス、トリガー･レベルを手動で調整すると自動セット

は解除されます。



仕様

O=入力オート･レンジ･マルチメーター Q

SR

O=入力オート･レンジ･マルチメーター

NU=℃=から=OU=℃=で、測定の確度は=±=E読み値の=％＋カウ

ント数F=です。

NU=℃=以下または=OU=℃=以上の場合は=N=℃=ごとに=MKN=×

E仕様の確度F=を加えてください。NMWN=プローブでの電圧

測定にはプローブ不確かさ＋= N=％=を加えてください。最

低=N=周期の波形が画面に表示されていることが必要です。

入力 A および B

a` 電圧=Esa`F  

レンジ KKKKKKKKKKKKKKK RMM=ãs、R=s、RM=s、RMM=s、NORM=s

確度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �EMKR=B=HR=カウントF

ノーマル･モード除去比=EpjoFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK[SM=Ç_

RM=または=SM=eò=で=�N=B

コモン･モード除去比=E`jooFKKKKKKKKKKKKKKK a`=で=[NMM=Ç_

RM、SM、または=QMM=eò=で=[SM=Ç_

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK RMMM=カウント

真の実効値電圧=Es^`=および=s^`Ha`F

レンジ KKKKKKKKKKKKKKK RMM=ãs、R=s、RM=s、RMM=s、NORM=s

レンジの=R～NMM=B=までの確度

a`=結合W

a`～SM=eò=Es^`Ha`F KKKKKKKKKKKK �ENB=HNM=カウントF

N=eò～SM=eò=Es^`F KKKKKKKKKKKKKKKKK �ENB=HNM=カウントF

^`=または=a`=結合

SM=eò～OM=âeò KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �EOKRB=HNR=カウントF

OM=âeò～N=jeò KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �ERB=HOM=カウントF

N=jeò～R=jeò KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �ENM=B=HOR=カウントF

R=jeò～NOKR=jeò KKKKKKKKKKKKKKKK �EPM=B=HOR=カウントF

R=jeò～OM=jeò

======Eテストリード･プローブ未使用時FKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

�EPM=B=HOR=カウントF

^`=結合、Eシールド付F=テスト･リード使用時

SM=eò=ENMWN=プローブ使用時で=S=eòFKKKKKKKKKKKKKJNKR=B

RM=eò=ENMWN=プローブ使用時で=R=eòFKKKKKKKKKKKKKKKKJO=B

PP=eò=ENMWN=プローブ使用時で=PKP=eòFKKKKKKKKKKKKKJR=B

NM=eò=ENMWN=プローブ使用時で=N=eòFKKKKKKKKKKKKKKJPM=B

a`=除去比=Es^`=のみF KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK[RM=Ç_

コモン･モード除去比=E`jooFKKKKKKKKKKKKKKKa`=で=[NMM=Ç_

RM、SM、または=QMM=eò=で=[SM=Ç_

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKRMMM=カウント

読み値は入力信号のクレスト･ファクターを加味しない値。

ピーク

モード KKKKKKKKKKK最大ピーク、最小ピークまたは=éâJíçJéâ

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKRMM=ãs、R=s、RM=s、RMM=s、NORM=s

確度W
最大ピークあるいは最小ピーク Kフルスケールの=R=B
ピーク･ツー･ピークKKKKKKKKKKKKKKKKKKKフルスケールの=NM=B

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKRMM=カウント

周波数=EeòF

レンジ KKKKKKKKKN=eò、NM=eò、NMM=eò、N=âeò、NM=âeò、

NMM=âeò、N=jeò、NM=jeò=および=RM=jeò

EcäìâÉ=NOPF=または=TM=jeò=EcäìâÉ=NOQF

連続オート設定での周波数レンジKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

NR=eò=EN=eòF～RM=jeò
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確度:

N=âeò～N=jeòKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�EMKR=B=H=O=カウントF

a`～NM=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�ENKM=B=H=O=カウントF

NM～RM=jeò=で=EcäìâÉ=NOPF KKKKK�EOKR=B=H=O=カウントF

NM～TM=jeò=で=EcäìâÉ=NOQF KKKKKK�EOKR=B=HO=カウントF

E自動レンジでは=RM=jeòF

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK NMIMMM=カウント

デューティー･サイクル  (DUTY)

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKO=B～VU=B

連続オート設定での周波数レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

NR=eò=EN=eòF～PM=jeò

確度=Eロジックまたはパルス波形F

N=eò～N=jeò=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�EMKR=B=HO=カウントF

N=jeò～NM=jeòKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�ENKM=B=HO=カウントF

パルス幅=EmripbF

連続オート設定での周波数レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK

NR=eò=EN=eòF～PM=jeò

確度=Eロジックまたはパルス波形F

N=âeò～N=jeòKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�EMKR=B=HO=カウントF

N=jeò～NM=jeòKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�ENKM=B=HO=カウントF

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK NMMM=カウント

電流=E^jmF 別売電流プローブ使用時

レンジ KKKKKsa`、s^`、s^`Ha`=または=mb^h=に同じ

スケール･ファクターN=ãsL^、NM=ãsL^、NMM=ãsL^=およ

び=N=sL^

確度KKKKKKKKKKKKsa`、s^`、s^`Ha`=または=mb^h=に同じ

E電流プローブの不確かさを加算F

温度=EqbjmF別売電流プローブ使用時

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKOMM=�`LÇáî=EOMM=�cLÇáîF

スケール･ファクターKKKKKKKKKKKKKK N=ãsL�`=および=N=ãsL�c

確度 KKKKKKKsa`=に同じ=E温度プローブの不確かさを加算F

デシベル=EÇ_F

M=Ç_s KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN=s

M=Ç_ã=ESMM�=LRM�FKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN=ãt

SMM=�=または=RM=�=基準

Ç_=çåKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK sa`、s^`=または=s^`Ha`

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNMMM=カウント

クレスト･ファクター=E`obpqF

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN～NM

確度 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �ERB=HN=カウントF

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNMM=カウント

位相=Eme^pbF

モード KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK^～_、_～^

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK M～PRV=度

N=jeｚ=までの確度 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKO=度

N=jeò～R=jeò=での確度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=度

分解能 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKN=度



仕様

O=入力オート･レンジ･マルチメーター Q

ST

入力端子=EfåéìíF=^

抵抗=E�F

レンジ KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK RMM=�、R=â�、RM=â�、RMM=â�、

R=j�、PM=j�

確度WKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �EMKS=B=HR=カウントF

フルスケールの読み値W

RMM�～R=j� KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK RMMM=カウント

PM=j� KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK PMMM=カウント

測定電流KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKR=ã^～RM=å^

レンジの上昇に応じ減少

開放回路電圧 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKYQs

導通 (CONT)

ブザー音KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKRM=�=レンジでYEPM=�±R=�

測定電流KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKR=ã^

短絡検出KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK�N=ãë

ダイオード

電圧測定W

MKR=ã^=で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK[OKU=s

開放回路で KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKYQ=s

確度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �EO=B=HR=カウントF

測定電流KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK MKR=ã^

極性KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK入力 ^側で＋K`lj側で－

キャパシタンス (CAP)

レンジ KKKKKKKKKKKKK RM=åc、RMM=åc、R=�c、RM=�c、RMM=�c

確度KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK �EO=B=HNM=カウントF

フルスケールの読み値 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK RMMM=カウント

測定電流KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=�^～MKR=ã^

レンジの上昇に応じ増加

直列、並列寄生抵抗キャンセル機能付=O=重積分方式



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

SU

拡張メーター機能

ゼロ設定

実測値を基準として設定

ファースト/ノーマル/スムース

メーター･セトリング時間、

ファーストW==N=�ë～NM=ãëLÇáî で=N=秒

メーター･セトリング時間、

ノーマルW=N=�ë～NM=ãëLÇáî で=O=秒

メーター･セトリング時間、

スムースW=N=�ë～NM=ãëLÇáî で=NM=秒

タッチホールド=E入力=^=のみF

安定した測定結果を捕捉、ならびに保持します。安定す

るとブザーが鳴動します。タッチホールドはメイン･

メーター読み取り上で、^`=測定時= N= séé、a`=測定時

NMM=ãs=のしきい値で作動。

qêÉåÇmäçí

NR=ëLÇáî=ENOM=秒F=から=O=Ç~óëLÇáî=ENS=日F=までの測定最大

および最小値を測定日時とともにグラフとして表示。垂

直方向の自動スケーリングおよび水平方向の自動時間圧

縮を自動的に実行。

実測値、最大、最小値あるいは平均値=E^sdF=を表示。

固定少数点

減衰キーの使用により可能。

カーソルの読み取り=EcäìâÉ=NOQF

ソースW

^、_

単一の垂直線W

平均、最小、最大値の読み取り

平均、最小、最大および読み取り開始からの時間

Eolii=および=elia=モードF

最小、最大および読み取り開始からの時間

Eqobkamilq=および=elia=モードF

二重垂直線W

ピークJピーク、時間距離、相対的な時間距離の読み

取り

平均、最小、最大および時間距離の読み取り=Eolii=お

よび=elia=モードF

二重水平線W

最高、最低、ピークJピークの読み取り

立ち上がりまたは降下時間W

遷移時間、M=B～レベルおよび=NMM=B～レベルの読み取

り=E手動または自動レベル、自動レベルは単一チャンネ

ル･モードのみで可能F

確度W

スコープモードの確度を適用



仕様

一般仕様 Q

SV

一般仕様

表示

寸法KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK TO=ñ=TO=ãã=EOKUP=ñ=OKUP=áåF

解像度 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKOQM=ñ=OQM=ピクセル

波形表示W
垂直 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK U=Çáî=ñ=OM=ピクセル
水平 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK VKS=Çáî=ñ=OR=ピクセル
バックライト KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK冷陰極蛍光=E``ciF=管

電源

外部WKKKKKKKKKKK^` アダプターL兼充電器 mjUVMT より供給
入力電圧KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNM～ON=s=a`
電源 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=t=代表値
入力コネクター KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKR=ãã=ジャック

cäìâÉ=NOP=E内部バッテリー･パック=_mNOMF

バッテリー電源 充電式=káJ`Ç=QKU=s
動作時間KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK明るいバックライトで=Q=時間

暗いバックライトで=QKOR=時間
充電時間KKKKKKKKKKKKKKKKKKK 本器をオフにした状態で=R=時間

本器をオンにした状態で=QM 時間

V=KK=リフレッシュ･サイクルで=NQ=時間

cäìâÉ=NOQ=E内部バッテリー･パック=_mNPMFW

バッテリー電源 充電式=káje=QKUs
動作時間KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK明るいバックライトで=S=時間

暗いバックライトで=SKPM=時間
充電時間KKKKKKKKKKKKKKKKKKK 本器をオフにした状態で=T=時間

本器をオンにした状態で=SM 時間

NO=KK=リフレッシュ･サイクルで=NV=時間

環境温度

= 充電中KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK M～QR=�`=EPO～NNP=�cF

メモリー

画面の数=|H=設定メモリー=EcäìâÉ=NOPF KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNM

画面の数=|H=設定メモリー=EcäìâÉ=NOQF KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKOM

機械的仕様

寸法 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK OPO=ñ=NNR=ñ=RM=ãã=EVKN=ñ=QKR=ñ=O=áåF

重量 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNKO=âÖ=EOKR=äÄëF

バッテリーパックを含む

インターフェース 光絶縁 opJOPO インターフェース

プリンター KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKbéëçå=cu、in=および

em=aÉëâàÉí
∆

、i~ëÉêàÉí
∆

、mçëíëÅêáéí=に対応。

シリアルは=mjVMUM=E光絶縁=op=OPO=インターフェー

ス･アダプター･ケーブル。別売F

パラレルは=m^`VN=E光絶縁プリント･アダプター･

ケーブル。別売F

m`=へKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK 設定とデータをダンプおよびロード

シリアルは=mjVMUM=E光絶縁=opJOPO インターフェー

ス･アダプター･ケーブル。別売F、ptVMt

EtáåÇçïë
∆

=用 cäìâÉsáÉï
∆=

ソフトウェアーFを使用



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

TM

環境仕様

環境仕様 ..............................jfiJmocJOUUMMc、クラス=O

温度

作業時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKM～RM=�`=EPO～NOO=�cF

保管時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK JOM～SM=�`=EJQ～NQM=�cF

湿度

作業時

M～NM=�`=EPO～RM=�cFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK露結なし

NM～PM=�`=ERM～US=�cFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK=VR=B

PM～QM=�`=EUS～NMQ=�cFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKTR=B

QM～RM=�`=ENMQ～NOO=�cFKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKQR=B

保管時W

JOM～SM=�`=EJQ～NQM=�cF KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK露結なし

高度

作業時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKQKR=âã=ENR=MMM=フィートF

最大入力および浮動電圧は=O=âã=まで SMM sêãë、

QKR âã=で=QMM=sêãë、この間は比例的に減少

保管時 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKNO=âã=EQM=MMM=フィートF

振動 (正弦波) KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKjfiOUUMMc、クラス=O、

PKUKQKOI=QKRKRKPKN、最大=P=Ö

衝撃 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKjfiOUUMMc、クラス=O、

PKUKRKN、QKRKRKQKN、最大=PM Ö

電磁適合性 Ebj`F

放射 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK bk=RMMUNJN=ENVVOFW

bkRRMOO=および bkSMRRRJO

放射 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK bk=RMMUOJO=ENVVOFW

fb`NMMMJQJO、JP、JQ、JR

E表=N=から=P=を参照F

エンクロージャー保護 KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKfmRN、êÉÑW=fb`ROV

安全性

本器は以下に定められた=SMM=sêãë=カテゴリー=P=汚染度=O

に準拠W

� ^kpfLfp^=pUOKMNJNVVQ

� bkSNMNMJN=ENVVPF=Efb`NMNMJNF

� `^kL`p^J`OOKO=kçKNMNMKNJVO=E認定を含むF

� riPNNNJN=E認定を含むF

最大入力電圧 A および B

直接入力、またはリードを使用時= KKKKKKKKKKKKKKKK SMM=sêãë

遅延については図=QKN=参照

バナナJ_k`アダプター__NOM=使用時KKKKKKKKKKK PMM=sêãë

遅延については図=QKN=参照

最大浮動電圧

任意の端子からアースまで KKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKKK SMM=sêãë

最大=QMM=eò



仕様

安全性 Q

TN

図=QJNK=最大入力電圧と=__NOM=および=pqiNOM=の周波数
図=QJOK=最大入力電圧と=smQM=NMWN=プローブの周波数



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

TO

フルーク= NOP=は、標準アクセサリーも含め、fb`NMMMJQJP=によって定められた= bj`=イミュニティーのための= bb`=指令

UVLPPS=に準拠しています。以下に列挙された項目もそのなかに含まれます。

pqiNOM でのトレース妨害

表 N

可視的妨害なし bZ=P=sLã bZ=NM=sLã

周波数帯域=NM=âeò～OT=jeò

周波数帯域=OT=jeò～N=deò

NMM=ãsLÇáî～RMM=sLÇáî

NMM=ãsLÇáî～RMM=sLÇáî

RMM=ãsLÇáî～RMM=sLÇáî

NMM=ãsLÇáî～RMM=sLÇáî

表=O

フルスケールの=NM=% 未満の妨害 bZ=P=sLã bZ=NM=sLã

周波数帯域 NM=âeò～OT=jeò

周波数帯域 OT=jeò～N=deò

OM=ãsLÇáî～RM=ãsLÇáî

NM=ãsLÇáî～OM=ãsLÇáî

NMM=ãsLÇáî～OMM=ãsLÇáî

J

EJFW=可視的妨害なし

表=N=および=O=で指定されていない周波数帯域では、フルスケールの=NM=B=を超える外乱が発生する場合があります。



仕様

安全性 Q

TP

マルチメーターでの妨害:

� sa`、s^`、s^`Ha`=EpqiNOM=とグランド接続用リード線使用時F

� lej、`lkq、aflab、`^m、EpqiNOM=と=`lj=ヘの黒色のテストリード使用時F

表=P

フルスケールの=N=B=未満の妨害 bZ=P=sLã bZ=NM=sLã

周波数帯域=NM=âeò～OT=jeò

sa`、s^`、s^`Ha`

lej、`lkq、aflab

`^m

RMM=ãs～NORMs

RMM�～PM=j�

RM=åc～RMM=�c

RMM=ãs～NORMs

RMM�～PM=j�

RM=åc～RMM=�c

周波数帯域=OT=jeò～N=deò

sa`、s^`、s^`Ha`

lej、`lkq、aflab

`^m

RMM=ãs～NORMs

RMM=�～PM=j�

RM=åc～RMM=�c

RMM=ãs～NORM=s

RMM�～PM=j�

RM=åc～RMM=�c

表=P=で指定されていない周波数帯域では、フルスケールの=NM=B=を超える外乱が発生する場合があります。



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

TQ



TR

索引

ÔNÔ

NMWN=N=j�=プローブI=SO

NMWN=N=プローブI=PU

Ô^Ô

^=入力でのビデオI=SP

^`NOM=アリゲーター･クリップI=RN

^`カップルI=OS

^rql=設定構成I=RU

Ô_Ô

__NOM=アダプターI=RN

_mNOM=バッテリー･パックI=RM

_mNPM=バッテリー･パックI=QTI=RM

Ô`Ô

`NOM=ハード･ケースI=RO

`NOR=コンパクト･ソフト･ケースI

RO

`TUV=ソフト･ケースI=RO

`çååÉÅíJ~åÇJsáÉï=機能I=NP

ÔaÔ

a`=電圧=Esa`FI=SR

ÔcÔ

cäìâÉsáÉïI=QNI=RO

cäìâÉsáÉï=ソフトウェアーの使用

方法I=QN

ÔeÔ

e`NOM=フック･クリップI=RM

eòI=SR

ÔfÔ

fqmNOMI=OVI=RO



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

TS

ÔkÔ

káJ`Ç=バッテリー･パックI=QQI=RM

káJje=バッテリー･パックI=QQI=RM

ÔmÔ

m^`VNI=RO

mjUVMTI=RM

mjVMUMI=PVI=QNI=RO

ÔoÔ

opJOPO=アダプターLケーブルI=PVI

QN

opJOPO=アダプターLケーブルI=RO

opJOPO=通信エラーI=SM

ÔpÔ

p``=NOMI=QNI=RO

pqiNOM=テスト･リードI=RM

ptVMt=ソフトウェアーI=QNI=RO

ÔqÔ

qçìÅÜ=eçäÇ
∆=

機能I=NSI=SU

qêÉåÇmäçí»=機能I=OOI=SU

ÔsÔ

smQM=プローブI=PU

smpNMM=プローブI=QT

ÔあÔ

アースI=S

アースの問題I=RV

アース用テスト･リードI=RM

青色ファンクションキーI=NM

赤色入力端子=^I=NO

明るい画面I=V

アクセサリーI=QV

アリゲーター･クリップI=RN

安全性I=TM

安全対策事項I=Q

安全特性I=SN

安定した読み値I=NS

安定した読み値のホールドI=NS

ÔいÔ

位相I=SS

印刷I=PV

印刷の問題I=SM

ÔえÔ

エンベロープI=SQ

ÔおÔ

遅い信号I=OR

遅い信号の記録I=OR

オプティカル･インターフェースI

PVI=QN

温度I=環境I=TM

温度測定I=SS

ÔかÔ

カーソルI=SU

拡張スコープ機能I=SQ

拡張メーター機能I=SU

画面I=RR



索引=(続き)

TT

画面表示エリアの説明I=NM

画面および設定の保存I=PO

画面関連の設定変更方法I=RR

画面のホールドI=NS

画面の呼び出し方法I=PP

環境仕様I=TM

環境データI=SN

感電I=R

感電や出火を避けるI=NO

感度I=SO

ÔきÔ

機械的仕様I=SV

機械的な損傷I=R

キャパシタンスI=NQI=ST

極性反転I=OS

極性I=OS

記録の凍結I=OR

ÔくÔ

暗い画面モードI=V

グラフィック表示I=NU

グラフィック表示の変更方法I=NU

グリッヂ検出I=SP

グリッドの表示I=RR

クレスト･ファクターI=SS

ÔけÔ

ケースI=RO

ÔこÔ

交換部品I=QV

光絶縁インターフェースI=SV

高周波数測定I=PU

高度I=TM

固定少数点I=SU

コモンI=NO

コントラストI=RR

画面I=RR

コンパクト･ソフト･ケースI=RO

コンピューターI=QN

コンピューターへの接続方法I=QO

ÔさÔ

サービス･マニュアルI=QV

再校正I=QV

最小最大読み値I=OP

最小読み値=EjfkFI=OO

最大=Ej^uF=読み値I=OP

最大入力電圧I=SOI=TM

最大浮動電圧I=SI=SOI=TM

サンプル･レートI=SP

ÔしÔ

シールド付テスト･リードI=RM

時間I=RS

湿度I=TM

自動セットI=SQ

自動電源停止機能I=RT

充電器I=RM

充電時間I=SV

周波数=EeòFI=SR

周波数応答I=SO

手動調整I=SQ

仕様I=SN

衝撃I=TM

初期化I=RQ

シリアル･プリンターI=QM

シングル･ショットI=OP

振動I=TM

振幅I=NU



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

TU

振幅の変更方法I=NU

ÔすÔ

垂直カーソルI=PS

垂直確度I=SO

水平移動I=SP

水平カーソルI=PR

スコープ･プローブI=RO

スコープ･プローブの調整I=QT

スコープ･モードI=SP

スムースI=SQ

スロープI=OTI=SP

ÔせÔ

清掃I=QP

静電容量I=RV

性能特性I=SN

絶縁I=RI=S

絶縁型トリガー･プローブI=RO

絶縁トリガーの方法I=OV

絶縁トリガー･プローブI=OV

接地I=S

ゼロ･リファレンスI=NT

ÔそÔ

相対値測定の実施方法I=NT

測定I=PR

測定方法I=NQ

測定用入力端子につてI=NO

測定をするI=NQ

ソフト･キャリング･ケースI=RO

ソフトウェアーI=RO

ソフトウェアーのバージョンI=QV

ÔたÔ

帯域幅I=SO

ダイオードI=NQI=RVI=ST

タイム･ベース･レンジI=SP

タイムベースI=NU

タイムベース確度I=SP

タイムベースの変更方法I=NU

立上り時間I=SO

立ち上がり時間の測定I=PT

立掛けスタンドI=RP

ÔつÔ

他通信上の問題I=SM

ÔてÔ

抵抗=E�FI=NQI=ST

抵抗=E�FI=RV

デシベル=EÇ_FI=SS

テスト･リードI=RM

デューティー･サイクルI=SS

電気的に浮遊I=S

電源アダプターI=RMI=RT

電磁適合性I=TM

電流測定I=SS

電力ダウン･タイマーI=RT

ÔとÔ

動作時間I=SV

導通I=NQI=RVI=ST

トリガーI=OTI=SP

トリガー･アイコンI=OT

トリガー･パラメーターI=OU
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TV

トリガー･パラメーターの選択方法I

OU

トリガー･レベルI=OT

トリガーの感度I=SP

トレース妨害I=TO

ÔにÔ

入力インピーダンスI=SO

入力端子=EfåéìíF=^I=NO

入力端子=_I=NO

ÔはÔ

ハード･キャリング･ケースI=RO

灰色入力端子=_I=NO

灰色の文字I=OU

波形の捕捉方法I=OP

波形エリアI=NM

波形エンベロープI=ON

波形の記録I=ON

バックライトI=V

バッテリー･インジケーターI=NM

バッテリー充電器I=RM

バッテリー電源I=SV

バッテリーの交換I=QS

バッテリーの寿命I=RT

バッテリーの破棄I=QS

バッテリーのリフレッシュI=QV

バッテリー･パックI=QQI=RM

バッテリー･リフレッシュ時の最新

日時I=QV

バッテリーを破棄するI=QS

バナナ=J=_k`=アダプターI=RN

バナナ･ジャック入力端子I=NO

パラレル･プリンター･ケーブルI=RO

パルス幅I=SS

ハンズ･フリー測定I=NS

ÔひÔ

ピークI=SR

日付I=RS

ビデオ信号I=OV

ビデオ･ラインI=PN

表示I=SV

表示波形の移動方法I=NV

ÔふÔ

ファーストLスムースI=SU

ファンクションキーI=NM

フック･クリップI=RM

部品I=QV

プリンター･ケーブルI=RO

プリンターの使用方法I=PV

プローブI=ROI=SO

プローブの減衰I=PU

プローブの調整I=PV

ÔへÔ

平滑化I=OM

ÔほÔ

放射I=TM

保管I=QP

保守I=QP

補足モードI=SP

保存I=PO

本器の起動方法I=T

本器の校正方法I=QV

本器の初期化方法I=U

ÔまÔ

マニュアルI=RN



cäìâÉ=NOPLNOQ

ユーザーズ･マニュアル

UM

マルチメーターでの妨害I=TP

ÔめÔ

メーター=^=測定I=NQ

メーター=_=測定I=NR

メニュー･エリアI=NM

メモリーI=SV

ÔゆÔ

ユーザーズ･マニュアルI=RN

ÔよÔ

呼び出しI=PO

読み取りエリアI=NMI=NQ

ÔれÔ

レベルI=OT

ÔろÔ

ロール･モード機能I=OR
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