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前言

本手册对 KL 系列多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 进行说明。

为充分利用 KL-2TF 的性能，请仔细阅读本说明书，充分理解后再使用。

另外，请妥善保管本手册，以便随时能够查阅。

本手册应送到最终用户的手中。

■KL-2TF 相关的手册

使用 KL-2TF 时，请同时阅读下面的手册。

请与刊登在本手册封面后的本公司销售部取得联系，索取这些手册。

手册的名称 手册的内容

KL-2TF 用户手册

KV-700 系列用户手册

KV-H1W 用户手册

KL-N20V 用户手册

KL-N20Z 用户手册

KL-N20A 用户手册

KL-NC 20 用户手册

KL系列 I/O 单元用户手册

KL-4AD/KL-4DA 用户手册

KV系列用户手册

KL-H1WB 用户手册

阐述了多输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的技术规格、功能和操作方法

等。

阐述了 KV-700 系列各个单元的技术规格、功能以及操作方法。使用 KV-700 

系列时，请重点阅读该手册。

阐述了 Windows 版梯形图支持软件 KV BUILDER 的功能、操作方法。

阐述了使用 KV700 用 KL 主站单元时的各种设定示例。

阐述了使用 KZ-350/KZ-A500 用 KL 主站单元时的功能、操作方法。

阐述了使用 MELSECA/Q 系列用 KL 主站单元时的功能、操作方法。

阐述了使用 SYSMAC 系列用 KL 主站单元的功能、操作方法。

阐述了 KL 系列的 A/D 转换和 D/A 转换单元的功能、操作方法。

阐述了 KV 系列的功能、操作方法。使用 KL-N10V 时，请参照该手册。

阐述了 KL 地址设定软件 KL-HIWB 的功能、操作方法。

阐述了 KL 系列各 I/O 单元的功能、操作方法。
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安全使用注意事项

KL-2TF 是本公司生产的 KL 系列专用温度调节单元。

本说明书说明了 KL-2TF 的使用方法、操作步骤、注意事项等。

为了能充分利用 KL-2TF 的性能，请仔细阅读本手册，并在充分理解的基础上使用。

其他的公司名称及产品名称分别为各公司的注册商标或商标。

■标识的意义

 本说明书中使用以下符号，重要部分一目了然。请仔细阅读。

■一般注意事项

·在开始工作或操作时，应在确认本产品的功能和性能正常后再使用。

·请采取万无一失的措施，保证我公司产品万一出现故障时，防止出现各种损害。

·请注意：关于在标准规格以外使用，或改造的产品，将无法保证其功能和性能。

·将本公司产品与其它设备组合使用时，根据使用条件、环境等，有时功能和性能将无法满足要求，

请在充分考虑后使用。

·不可用于保护人体等用途。

■注意

在下列条件和环境中使用时，应采取对于额定值、功能有一定冗余的使用方法和失效保护等安全对

策，同时与本公司销售部门联系。

·在本使用手册没有介绍的条件及环境下使用

·用于核控制、铁路设施、航空设施、车辆、燃烧装置、医疗设备、游乐设施、安全设备等时

·对人身生命和财产有重大影响，对安全性有特殊要求时。

对于容易发生错误的操作的警告。注

警告  表示无视该标志，操作错误时，会引起人身伤害（电击、灼伤等）。

注意  表示无视该标志，操作错误时，会引起财产损失。

  表示应参考的页及其它手册的参考页。

   表示能够加深对本文的理解的事项以及事先了解对使用会有所帮助的信息。
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与 CE 标识相关的注意事项

■关于 EMC 指令（89/336/EEC）的注意事项

●适用标准

适用标准：EN61131-2，EN55011
KL 系列的通讯速度（波特率）请设定为 2.5Mbit/s 以下。

与 KL-N20A 组合使用时，在 200MHz 以下，将产生以 40MHz 为基本波的高次谐波，在 89MHz 以下，

将从通讯电缆产生以信号波为基本波的高次谐波，所以请选择合适的铁氧体磁芯安装。本公司的试

验中，在与 MELSEC A 系列 /Q 系列单元的连接时使用的专用电缆中，安装以下 2 个铁氧体磁芯。

  TDK（股份）：ZCAT3035-1330

UL 相关注意事项

KL-2TF 以如下内容获得了 UL 认证。*
 适用标准  ：UL508 Industrial Control Equipment
 UL File No.  ：E207185
 UL 类别  ：NRAQ, NRAQ7

〈注意事项〉

·KL-2TF 是开放型设备，所以控制盘等请安装在合适的控制柜中。另外，KL-2TF 也可以进行面板

安装，所以可以安装到符合 UL50 规定的具有 Type4X、12 或者 13 额定外壳的控制盘等的面板上。

（请参见本使用说明书中面板安装相关的说明。）

·KL-2TF 连接的电源请使用本公司的 KV-U7，或者符合美国 NEC(National Electrical Code: 
NFPA70) 规定的具有 Class2 输出的电源 (DC24V)。

·关于端子排连接用的电线如下，必须符合这些要求。

　·直径：AWG22-16
　·导线材质：纯铜线

　·导线类型：仅限于绞线

　·紧固扭矩：0.3 N·m
　·额定温度：60℃ 以上

　※ 如果是 UL 认证产品，则各个单元侧面的型号标签中会有 UL 标记。

上述的内容仅为对本公司的 KL-2TF 的条件，并不保证安装了 KL-2TF 的设备整

体符合 EMC 指令。设备整体是否符合 EMC 指令，请用户自行判断。
注

15JN
Ind.Cont.Eq.
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使用手册的构成

1

2

3

4

附录

1章
配置与技术规格

本章将介绍多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的
特点、系统配置、各部分的名称和功能、技术规格。

2章
单元安装

本章将介绍多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的
安装环境、安装到 KL 系列单元的方法以及与外围设备的

连接方法。

3章
参数设定方法和具

体设定项目

本章将介绍多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的
各个参数的功能和设定方法。

4章
KL 通讯地址设定和

程序
本章将介绍与 KL 系列进行通讯时的设定和功能。

附录 阐述了错误消息一览和设定项目一览。
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3-4 温度控制相关的设定 ····································································································· 3-15
  控制方式 ······················································································································· 3-15
  控制操作 ······················································································································· 3-16
  KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-17
3-5 PID　控制相关的设定 ··································································································· 3-19
  控制周期 ······················································································································· 3-19
  比例带 (P)  ···················································································································· 3-20
  积分时间 (I)  ·················································································································· 3-21
  微分时间 (D)  ················································································································ 3-23
 　 关于自动调谐 ················································································································ 3-25
 　 KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-26
  三模式稳压器功能 ········································································································· 3-28
  手动复位 ······················································································································· 3-29
  关于输出限制 ················································································································ 3-30
  输出上限 ······················································································································· 3-31
  输出下限 ······················································································································· 3-31
 　 关于斜率限制 ················································································································ 3-32
  斜率单位 ······················································································································· 3-33
  上升斜率限制 ················································································································ 3-33
  下降斜率限制 ················································································································ 3-33
3-6 ON/OFF 控制相关的设定 ······························································································ 3-34
  ON/OFF 控制滞后 ········································································································· 3-34
3-7 加热冷却控制相关的设定  ····························································································· 3-35
  关于加热冷却控制 ········································································································· 3-35
  加热冷却控制 ················································································································ 3-35
  冷却控制周期 ················································································································ 3-36
  死区 ······························································································································ 3-36



6

  冷却 ON/OFF 滞后 ········································································································ 3-37
  冷却系数 ······················································································································· 3-38
 　 KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-38
3-8 报警输出相关的设定 ····································································································· 3-39
  关于报警输出 ················································································································ 3-39
  报警类型 ······················································································································· 3-39
  报警设定值···················································································································· 3-41
  报警滞后 ······················································································································· 3-41
 　 KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-42
3-9 加热器断线报警相关的设定（KL 通讯时） ··································································· 3-43
  关于加热器断线报警 ····································································································· 3-43
  加热器断线报警 ············································································································ 3-44
  加热器检测电流 ············································································································ 3-45
  KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-45
3-10 控制环断线报警相关的设定（KL 通讯时） ··································································· 3-46
  关于控制环断线报警 ····································································································· 3-46
  控制环断线报警 ············································································································ 3-47
  控制环断线设定时间 ····································································································· 3-47
 　 KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-47
3-11 单元出错的相关设定  ···································································································· 3-48
  出错时的输出设定 ········································································································· 3-48
 　 KL 通讯时的相关位 ······································································································· 3-48
3-12 KL 通讯相关的设定 ······································································································· 3-50
  本地 / 远程 ···················································································································· 3-50
  通讯字数 ······················································································································· 3-50
  KL 通讯速度设定  ·········································································································· 3-50
  KL 发送首地址  ············································································································· 3-50
  KL 接收首地址  ············································································································· 3-51
  校验设定 ······················································································································· 3-51
  FINAL 设定 ··················································································································· 3-51
3-13 其他设置 ······················································································································· 5-52
  锁定级别 ······················································································································· 3-52
3-14 基本动作示例  ··············································································································· 3-53
  温度调节 ······················································································································· 3-53
  加热冷却控制 ················································································································ 3-55
  使用加热器断线报警功能 ······························································································ 3-58
  使用 AD/DA 转换单元进行 PID 控制 (KL 16 字通讯时 ) ················································ 3-59

第 4 章  KL 通讯地址设定和程序

4-1 KL 系统的用途 ················································································································ 4-2
  KL 通讯内容一览 ············································································································· 4-2
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4-2 KL 通讯地址设定的步骤 ·································································································· 4-3
4-3 KL 通讯参数的面板操作 ·································································································· 4-4
4-4 KL 通讯时软元件一览 ····································································································· 4-5
  KL-2TF 发送 ( 输出 ) 软元件分配一览 ············································································· 4-5
  KL-2TF 接收 ( 输入 ) 软元件分配一览 ············································································· 4-6
4-5 3 字通讯和程序 4-7
  3 字通讯时的软元件分配 ································································································· 4-7
  构成示例和通讯地址设定 ································································································ 4-7
  程序示例 ························································································································· 4-8
4-6 6 字通讯和程序 ··············································································································· 4-9
  6 字通讯时的软元件分配 ································································································· 4-9
  构成示例和通讯地址设定 ······························································································ 4-10
  程序示例 ······················································································································· 4-11
4-7 16 字通讯和程序 ··········································································································· 4-12
  16 字通讯时的软元件分配 ···························································································· 4-12
  构成示例和通讯地址设定 ······························································································ 4-14
  程序示例 ······················································································································· 4-15
4-8 KL 地址设定示例一览 ··································································································· 4-21
  与 KV-700( 远程 I/O 模式 ) 进行 KL 通讯 ······································································ 4-22
  与 KV-700(PLC 链路模式 ) 进行 KL 通讯 ······································································ 4-25
  与 KV 系列进行 KL 通讯 ······························································································· 4-27
  与 KZ-350/A500( 远程 I/O 模式 ) 进行 KL 通讯 ····························································· 4-30
  与 KZ-350/A500(PLC 链路模式 ) 进行 KL 通讯 ···························································· 4-31
  与 MELSEC A 系列进行 KL 通讯 ·················································································· 4-32
  与 SYSMAC C 系列进行 KL 通讯 ················································································· 4-33
  与 VT2 系列进行 KL 通讯 ····························································································· 4-34

附录

1  错误代码表······················································································································A-2
  出错代码一览 ··················································································································A-2
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  系统参数设定项目 ···········································································································A-4
  设置参数设定项目 ···········································································································A-5
  运转参数设定项目 ···········································································································A-6
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本手册中的使用约定

以下阐述了该手册各页的构成、符号和用语。

页码的构成和标记

 

关于术语

 在该手册的说明中，除部分内容外，使用以下的术语。

 

大标题

索引
代表属于哪一章。

显示在显示部分的
字符串。

章节的标题

小标题

参考页码/手册
记载了相关信息的页码
和手册。

注意
如果不遵守这里
记载的事项，则可能造成
产品的故障。

※本页只是用于说明，不一定与实际的内容相同。

提示
记载相关事项的详细说明
和参考的信息。

中标题

加注信息
对容易造成
错误的操作进行提示。
请务必阅读。

3-48

参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

错误时输出设定 EoUt

设定发生主机错误，停止温度控制动作时的输入输出端子台的控制输出ON/OFF状态。

KL交换通信时的控制输出状态位在主机发生错误时也会处于错误时输出设定的ON/OFF状态。

 "控制输出状态位" 3 - 1 7 页

■错误确认位
用于确认是否有主机错误的位信号。

※1 错误确认位ON时，产生如下的动作。

�控制输出为出错时输出设定的ON/OFF状态。

�冷却控制输出OFF。
�错误代码中保存错误代码。(16字交换通信时)

1 6 字6字3字

     设 置 参 数

加热器断线检.是指，在控制.. ON 时监控加热器电流值，使加热器断线报警继

电器ON 的功能。因此，使用加热冷却控制时，不能监控冷却控制..中连接的外

围设备的布线是否断线，并且不能报警..。

主机错误相关的设定3-11
对主机错误相关的设定项目进行说明。

注意 
自动调谐过程中，以ON/OFF 控制执行动作。请不要对临时ON/OFF 控制进行

温度控制也会产生较大压力、并且损坏的设备进行自动调谐。

即使上升斜率限制设定为大于不使用上升斜率限制时的温度上升斜率(左图为150℃/
小时)的值，温度控制结果仍然和不使用上升斜率限制时相同。

提示 

 

注

－1999～9999℃(输入类型的分辨率为1℃时)
－199.9～999.9℃(输入类型的分辨率为0.1℃时)

默认值设定值的范围

0℃(0.0℃)

报警输出状态位

内容
OFF 报警输出OFF。
ON  报警输出ON。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1 报警输出状态位 CH0警报输出状态位
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检查包装内容

本产品的包装内包含如下的物品。使用本产品之前，请检查是否已经全部齐备。

单元 面板安装环 地址编号标签

使用说明书

使用说明书

冷接点补偿电阻（2个）
（连接到 I/O 端子排）

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

OUT

OUT

IN

IN

KL-2TF
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MEMO



配置与技术规格

1

本章节将介绍多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的特点、各部分
的名称、功能、技术规格以及系统配置。

1-1 特点 ··········································································1-2
1-2 关于温度调节单元 ·····················································1-3
1-3 自由配置型 I/O 系统的概念 ·······································1-5
1-4 系统配置设备一览 ·····················································1-6
1-5 各部分的名称和功能 ···············································1-10
1-6 技术规格 ·································································1-12

1-1
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配
置
与
技
术
规
格

1

温度调节功能的特点

■多通道输入 2ch
1 一个单元即支持热电偶、 RTD 的 2 种温度传感器输入。

2  通道的温度传感器输入可以分别设定到热电偶或者 RTD ，所以，根据不同的温度传感器类型，

不需要将温度调节单元分为热电偶用或 RTD 用。

■具备加热冷却 PID 控制功能

通过同时进行加热控制和冷却控制，可以进行更严格，响应更快的温度调节。适用于压塑机等容易

产生温度变化的控制对象的温度控制。

■具备加热器断线警报功能

如果使用电流传感器（选装件），则可以监控加热器电流，在加热器断线时输出警报。
* 加热器断线警报为使用 KL 通讯时的内部输出。

■具备三模式稳定器功能

具备控制过调的同时，加快达到设定值的速度的三模式稳定器功能。三模式稳定器功能具备三种模

式，并且可以根据控制对象选择最合适的模式。

KL 通讯的特点

■ 3 种通讯模式

具备从监控测量值到更改参数设定值等可以根据不同用途选择的 3 种通讯模式。

   
根据不同的通讯模式，可以连接的台数也会发生变化。

                “KL 通讯内容一览”，第 4-2 页

■最长 1200m 的长距离布线

通讯速率为 156kbps 时，最大可以进行 1200m 的长距离布线，并可实现稳定的远程控制。

特　点1-1

本章节对 KL-2TF 的特点加以说明。
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配
置
与
技
术
规
格

1

温度调节单元的温度控制系统

■加热控制

            

 温度传感器

温度输入

固态继电器

加热器电源加热器

控制输出

热电偶或者
RTD

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

根据温度传感器的温度输入，测量控制对象的当前温度（测量值）。通过温度调节单元中设定的目标

温度（设定值）和当前温度（测量值）的差，对控制输出进行 ON/OFF，来调节控制对象的温度。

■加热冷却控制

               
温度传感器

温度输入

固态继电器

加热器电源加热器

控制输出

警报输出

热电偶或者
RTD

冷风机

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

使用控制输出，控制加热器（加热端），使用警报输出控制冷风机 ( 冷却端 )。适用于对容易产生温

度变化的控制对象进行温度调节的情况。

关于温度调节1-2

本章节对 KL-2TF 的温度控制进行概述。
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1

1-2  关于温度调节

配
置
与
技
术
规
格

1
■模拟 PID 控制（只能用于 KL 16 字通讯）

压力传感器等

   模拟信号

比例阀等

模拟信号

KL主站单元

模拟输出

 模拟输入

KL-4AD KL-2DA
SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

模拟传感器的输出信号输入到 A/D 转换单元 KL-4AD，并且转换到数字数据后，通过梯形图程序传

送到 KL-2TF 的外部测量值输入区域。在 KL-2TF 中，与设定值比较，进行 PID 运算。如果以梯形

图编程将运算结果 ( 输出量 ) 保存到 KL-2DA 的输出数据区域，则进行模拟输出。将该模拟输出输

入到比例阀等外围设备，进行控制。

■关于 PID 控制

PID 控制与 ON/OFF 控制比较，具有过调周期性振动较小，对于干扰的稳定性高等特点。下表中总

结了控制方式和特点。

干扰

干扰

干扰

偏移量

     过调

周期性振动

通过设定值进行输出ON、OFF的方式，进行最

简单的控制方式。产生过调和周期性振动。

设定值附近设定比例带，并且改变输出ON、

OFF时间比例的方式。过调、周期性振动变小，

但是有时会产生偏移量。

与P动作组合，作为PI动作有效。P动作中生

成的偏移量消除，但是对于干扰产生的急剧的

温度变化，到收敛为止需要一段时间。

与P动作组合，作为PD动作有效。可以控制干

扰引起的急剧的温度变化。

兼备了P动作、I动作、D动作的方式。过调、

周期性振动较小，不产生偏移量。且干扰响应

也良好。

ON/OFF控制

P动作

（比例动作）

PI动作

（比例＋积分动作）

PD动作

（比例＋微分动作）

PID动作

（比例＋积分＋微分动作）

特点控制图控制方式
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配
置
与
技
术
规
格

1
如生产线和大型设备等，控制盘分离安装，且集成或者连接了这些设备时，传统的系统中，布线工

作非常繁琐。

KL 主站单元集中管理这些分布式的控制装置内安装的 I/O 单元、特殊单元、PLC 单元，节省了多

个单元之间的连接线。

中央控制面板（KL主站单元）

KL-N20V以外的主站单元
KL-N10V(支持KV系列的KL主站单元)
KL-N20Z(支持KZ-350/A500的KL主站单元)
KL-N20A(支持MELSEC系列的KL主站单元)
KL-N20C(支持SYSMAC的KL主站单元)
VT2系列(触摸面板)

现场
控制盘

现场
控制盘

现场
控制盘

现场
控制盘

现场
控制盘

现场
控制盘

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz
0.98A

N

L

SERIAL

CARD SD RD USB

RUN
PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

KV-700
(PLC)

KL-N20V

自由配置型 I/O 系统的概念1-3

本章节对自由配置型 I/O 系统 KL 系列加以说明。
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1

KL 系列配置设备一览

SA SB SG

KL-N20A

SETUP
BUS OUT

ERROR

SD

RD

BUS IN

CONNECT

OUT ADRS

0
1
2
3

4
5
6
7

2
3
4
5
6

1

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

SA SB SG

KL-N20C

SETUP

BUS T/R

OUT ADRS

ERROR

SD

RD

+200CH

CONNECT

2
3
4
5
6

1

0
1
2
3

4
5
6
7

0 1 2
3
4
5

6789A
B
C
D
EFH 0 1 2

3
4
5

6789A
B
C
D
EFL

ADDRESS
KL-8BLR

POWER
/ERROR

MODE
ON21

0 1 2 3 4 5 6 7 SDRD

43 5 6

OUT

0 1 2
3
4
5

6789A
B
C
D
EFH 0 1 2

3
4
5

6789A
B
C
D
EFL

ADDRESS
KL-8BLX

MODE
ON21

0 1 2 3 4 5 6 7 SDRD

43 5 6

IN

POWER
/ERROR

0 1 2
3
4
5

6789A
B
C
D
EFH 0 1 2

3
4
5

6789A
B
C
D
EFL

ADDRESS
KL-8BLT

MODE
ON21

0 1 2 3 4 5 6 7 SDRD

43 5 6

OUT

POWER
/ERROR

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

远程/链路单元
KL-N20Z

KL链路适配器
KL-N10V

远程/链路单元
KL-N20V

PLC直接连接主站单元
KL-N20A

PLC直接连接主站单元
KL-N20C

多输入PID温度调节单元
KL-2TF

2ch D/A
转换单元
KL-2DA

4ch A/D
转换单元
KL-4AD

带8点中继端子的端子排
晶体管输出单元

KL-8BLT

带8点中继端子的端子排
直流输入单元

KL-8BLX

带8点中继端子的端子排
继电器输出单元

KL-8BLR

模拟单元带中继端子功能的 I/O 单元

主站单元 温度调节单元

16点端子排
直流输入单元

KL-16BX

螺钉型端子排 I/O 单元

16点端子台
晶体管输出单元

KL-16BT

16点端子排
继电器输出单元

KL-16BR

8点直流输入＋8点端子排
晶体管 I/0 单元

KL-8BXT

连接器式 I/O 单元

8点直流输入＋8点端子排
继电器 I/O 单元

KL-8BXR

18点连接器式
直流输入单元

KL-16CX

32点连接器式
直流输入单元

KL-32CX

16点连接器式
晶体管输出单元

KL-16CT

32点连接器式
晶体管输出单元

KL-32CT

系统配置设备一览1-4

这里，介绍 KL-2TF 相关的配置设备。
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1-4 系统配置设备一览

配
置
与
技
术
规
格

1

KL-2TF 中不能使用

连接电缆用适配器
KL-B1

梯形图支持软件
KV BUILDER

T 形分支放大器
KL-T1

从站连接用通讯电缆
(20m)

OP-30591

从站连接用通讯电缆
(100m)

OP-30592

26针连接器
（连接器＋标准接点30个）

OP-30593

标准接点
AWG22～24用

OP-22186
(200)

细线接点
AWG26～28用

OP-30594
(200)

专用压线工具
OP-21734

MELSEC 基本单元直接连接电缆
（大型用）
KL-C1A
(300mm)

MELSEC基本单元直接连接电缆
（小型用）
KL-C1S
(300mm)

I/O 单元立放安装附件
OP-30588

I/O 单元平放安装附件
OP-30589 I/O 单元用连接电缆

（KL-88L以外用）
OP-30590

（连接器12个，连接器间120mm）

I/O 单元用连接电缆
（KL-88L用）

OP-32985
（连接器8个，连接器间170mm）

更换用继电器主板
KL-16BR用
OP-30595

KL 通讯地址设定软件
KL-H1WB

更换用继电器主板
KL-8BXR用
OP-33011

更换用继电器
KL-8BLR

用继电器5个
带拔除工具
OP-33010（　　　　　　　）

系统配置设备一览1-4

这里，介绍 KL-2TF 相关的配置设备。
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1-4 系统配置设备一览

配
置
与
技
术
规
格

1
温度调节设备一览

■热电偶
TF‑C＊＊  TF‑D43

本公司生产的热电偶一览

150mm

250mm

350mm

150mm

250mm

350mm

K（0.75级）

保护管长度类型（等级）

TF-C11

TF-C12

TF-C13

TF-C31

TF-C32

TF-C33

TF-D43

型号

SUS316

保护管材质

1.6mm

3.2mm

4.8mm

保护管外径

0～800℃

测温范围

■ RTD 
TF‑A＊＊  TF‑B43

本公司生产的 RTD 一览

150mm

250mm

350mm

　Pt100Ω※

　（0.5级）

保护管长度类型（等级）

TF-A31

TF-A42

TF-A43

TF-B43

型号

SUS316

保护管材质

3.2mm

4.8mm

保护管外径

－50～400℃

测温范围

* Pt100Ω 为原 JIS(‘81 年 ) 的符号。( 基准电阻比 1.3916，0.5 级 )
　在新 JIS(‘89 年 ) 中，相当于 JPt100(B 级 )。
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1-4 系统配置设备一览

配
置
与
技
术
规
格

1
■无接点热电偶

本公司生产的无接点热电偶一览

指示值的±10%
φ12.7×44.5(SUS303)

测量值的±1%或者±1℃中较大的一个

0.3℃/℃

约53°(最小φ8mm)

200ms(63%响应)

0～＋100℃(使用冷却护套时最大可以到＋230℃※3)

20～85%RH(但是，环境温度超过＋45℃时为50%RH以下)

2.5m，特富龙外皮，耐热＋200℃

推荐温度范围(℃)※1

精度※2

外形尺寸（mm）

重现性

温度特性

视角

响应速度

工作环境温度

工作环境湿度

电缆长度

TF-K134TF-K133TF-K132TF-K131

＋185～＋250＋145～＋190＋90～＋120＋27～＋80

型号

*1  使用 KL-2TF 产生偏移量时，请调整测量值偏差。

  “测量值偏差”，第 3-14 页
*2  对于辐射率 0.9 的测量对象时的 K 热电偶的输出特性。

*3  冷却护套 (TF-K13A) 为另购。

■选项

电流传感器 (OP-6694)    电流传感器外形尺寸图

  

10.5

φ5.8

2-φ3.5
（安装孔）

25

7.5

3

15
21

40
30

10
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1

     

② 端子开关

① KL 连接端子

③ 按键锁定开关

使用专用电缆(OP-30590、OP-32985)，与KL系列连接的连接器端子。

在 KL 通讯时，单元配置在干线两端时ON。

除了按键的温度显示切换以外，其他的按键操作无效。

① KL连接器端子

② 端子开关

③ 按键锁定开关

功能名称

各部分的名称和功能1-5

本节介绍 KL-2TF 的各部分名称和功能。
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1-5  各部分的名称和功能

配
置
与
技
术
规
格

1

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

  显示测量温度、设定温度、各个参数、KL地址设定。

分别显示CH0、CH1的运转状态。

OUT指示灯：控制输出ON时，红灯亮。

ALM指示灯：警报输出ON时，红灯亮。

AT指示灯：自动调谐过程中绿灯亮。

  显示KL-2TF和KL主站单元的通讯状态。

  SD：发送数据时，黄灯亮或者闪烁。

  RD：接收数据时，黄灯亮或者闪烁。

切换显示部分的内容，或者用于各个参数设定、KL通讯地址设定等。

连接温度传感器和作为控制对象的外围设备，以及电源、KL系列的端子。

安装在面板上时，需要拆下背面的安装螺丝后拔除。

使用热电偶作为温度传感器时，用于修正环境温度变化产生的测量值改变时的

电阻。使用铂测温电阻体作为温度传感器时应拆除。

①显示部分

②运转状态指示灯

③KL通讯状态指示灯

④操作部分

⑤I/O 端子排

⑥冷接点补偿电阻

功能名称

②运转状态指示灯

⑤I/O 端子排

⑥冷接点补偿电阻

③KL通讯状态指示灯

①显示部分

④操作部分

各部分的名称和功能1-5

本节介绍 KL-2TF 的各部分名称和功能。
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1

■一般规格

KL-2TF
DC24V±10％
160mA以下

0～60℃（无结冰）

35～85% RH（无冷凝）

－20～70℃（无结冰）

AC1500，V1分钟（电源端子和外壳之间）

1500Vp-p　脉冲宽度（由噪声模拟器所产生）

符合IEC标准(IEC 61000-4-2/3/4/6)
 符    合
 JISB3502
IEC61131-2

50MΩ以上(用DC500V欧表测量，在电源端子和输入输出端子之间以及所有外

部端子和外壳之间)
IP66f（前面板）

没有尘埃、腐蚀性气体的环境下

约210g

型号

电源电压

内部消耗电流

工作温度

工作温度

贮存温度

耐电压

抗干扰性

抗振动性

绝缘电阻

防护等级

操作环境

重量

规格项目

间歇性振动

频率

10～57Hz
57～150Hz
连续性振动

频率

10～57Hz
57～150Hz

加速度

－

9.8m/s2

加速度

－

4.9m/s2

振幅

0.075mm
－

振幅

0.035mm
－

反复次数

X、Y、Z
方向各10次
（80分钟）

■性能规格

2ch
热电偶

K,J,T,E,R,B,N,S,W5Re/W26Re
±0.3% 满刻度 (@25℃±5℃)　±0.7% 满刻度 (@0～60℃)
±1℃
125ms/ch (250ms/2ch)
1～100秒
PID控制（带自动调谐以及3种模式稳定器功能）

加热冷却PID控制（带自动调谐以及3种模式稳定器功能）

ON/OFF控制

PID自动调谐

晶体管（NPN开放型连接器）输出

晶体管（NPN开放型连接器）输出

温度输入点数

输入*1

温度传感器类型

指示精度

冷接点温度补偿精度

采样周期

控制周期

运行模式

调谐方式

控制输出

警报输出*2

规格项目

铂测温电阻体

JPt100,Pt100

技术规格1-6

本节介绍 KL-2TF 的一般技术规格、性能、端子排的技术规格以及外形尺寸图。
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1-6 技术规格技术规格

配
置
与
技
术
规
格

1绝对值上限、绝对值下限、偏差上限、偏差下限、偏差上限非励磁、

偏差下限非励磁、偏差上下限、上下限偏差内、绝对值上限非励磁、

绝对值下限非励磁

DC30V　100mA　MAX

100μA以下

1.5V以下

2ch

输入值的±5%或者±2A中较大的一个

输入输出间光耦合器以及互感器隔离，输入通道间光耦合器以及互感器隔离

加热器断线报警、控制循环断线报警、测量值偏差、输出限位、斜率设定、 

手动复位、出错时的输出控制、锁定功能

警报模式*3

额定输出负荷

输出OFF时漏电流

输出ON时剩余电压

电流传感器（CT）输入*4

电流测量精度

隔离方式

其他功能

规格项目

*1　可在各通道中单独设定。

*2　 使用加热冷却控制时，已将报警输出作为冷却控制输出，所以不能将报警输出作为报警输出功

能使用。

*3　可选择各报警模式中有 / 无待机动作。

*4　使用本公司生产的电流传感器 (OP-6694)( 电流传感器为另购 )。

■输入类型和测量范围

K

J

T

E

R

B

N

S

W5Re/W26Re

Pt100

JPt100

热电偶

铂电阻测温元件

测量范围(℃) 分辨率 (℃)

－200～1300

－199.9～800.0

0～1000

0.0～600.0

－200～400

－199.9～400.0

0～800

0.0～500.0

0～1700

0～1800

0～1300

0.0～999.9

0～1700

0～2300

－199.9～650.0

－199.9～600.0

1

0.1

1

0.1

1

0.1

1

0.1

1

1

1

0.1

1

1

0.1

0.1

输入类型

技术规格1-6

本节介绍 KL-2TF 的一般技术规格、性能、端子排的技术规格以及外形尺寸图。
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1-6 技术规格技术规格

配
置
与
技
术
规
格

1 ■ I/O 端子排

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

Ｓ
Ａ 

Ｓ
Ｂ 

Ｓ
Ｇ 

Ｏ
Ｕ
Ｔ
０ 

Ｃ
０ 

Ａ
Ｌ
Ｍ
０ 

０
Ｂ
／+

Ｃ
Ｔ
０ 

Ｃ
Ｔ
０
Ｇ 

０
Ａ
／
・ 

０
ｂ
／
－ 

空

 

+

２
４
Ｖ 

０
Ｖ 

Ｃ
Ｔ
１ 

１
Ａ
／
・ 

１
ｂ
／
－ 

Ｃ
Ｔ
１
Ｇ 

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１ 

Ｃ
１ 

Ａ
Ｌ
Ｍ
１ 

１
Ｂ
／+

端子名 信号名 说明

0B/+ ch0 B/+输入 使用热电偶时，连接＋端子。使用 
RTD 时连接B端子。1B/+ ch1 B/+输入

0b/- ch0 b/-输入 使用热电偶时，连接－端子。使用 
RTD 时连接b端子。1b/- ch1 b/-输入

0A/· ch0 A/ 输入 使用热电偶时不使用。使用 RTD 
时连接A端子。1A/· ch1 A/ 输入

OUT0 ch0 控制输出
晶体管（NPN开放型连接器）输出

OUT1 ch1 控制输出

ALM0 ch0 警报输出
晶体管（NPN开放型连接器）输出

ALM1 ch1 警报输出

C0 ch0 COM 控制输出和报警输出的公共点。各
个ch被绝缘。C1 ch1 COM

CT0 ch0 CT 输入

连接电流传感器（OP-6694）。电
源传感器（OP-6694）没有极性。

CT0G ch0 CT 输入 GND

CT1 ch1 CT 输入

CT1G ch1 CT 输入 GND

SA 通讯信号 A
KL系列的通信信号和接地线。和其
他单元的SA、SB、SG连接。

SB 通讯信号 B

SG 通讯信号 GND

＋24V 24V 输入
电源输入端子。

0V GND
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1-6 技术规格技术规格

配
置
与
技
术
规
格

1
■输出回路图

光耦合器隔离

光耦合器隔离

负载电源

C0、C1被隔离

内

部

回

路
负载

负载

C0、C1

ALM0、
ALM1

OUT0 、
OUT1

■外形尺寸图

    

 0
+0.645

 0
+0.645

最小
120

 0
+0.652×(N-1)+45

 0
+0.645

面板开孔尺寸

紧密安装时（N台）

面板厚度 1～4mm

□45

112.7
79.4

12

35.4

27.3

4

90

44.7

59.6 52

52
46.2
11

面板安装环（附件）
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配
置
与
技
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1
MEMO



单元安装

2

本章将介绍多通道输入 PID 远程温度调节单元 KL-2TF 的安装环境、在控

制盘上的安装方法以及与外围设备的连接方法等内容。

2-1 安装步骤…………………………………………2-2

2-2 检查安装地点……………………………………2-3

2-3 连接外围设备……………………………………2-4

2-4 KL 系统的布线…………………………………2-10

2-5 安装到控制盘………………………………… 2-17

2-6 保 养 ……………………………………………2-20

2-1



2-2

单
元
安
装

2

5

准备温度传感器、压线端子等安装KL-2TF时需要的配件。

Ü  “布线的方法”2-4页

必要的准备

2

将温度传感器和外围设备连接到KL-2TF。
Ü  “2-3连接外围设备”2-4页

与外围设备的连接

3

将KL-2TF安装到控制盘。

     “2-5安装到控制盘”2-17页

KL-2TF 的安装

检查安装KL-2TF的地点是否合适。

Ü  “2-2 检查安装地点”2-3 页 

检查安装环境

1

4 将KL-2TF和KL系统连接。

Ü  “2-4KL系统的布线”2-10页

与KL系统连接

       

安装步骤2-1
按照如下步骤，安装 KL-2TF，连接外围设备。



检查安装地点2-2
请不要将 KL-2TF 安装在下列地点。

2-3

单
元
安
装

2
阳光直射的地方

温度急剧变化，凝结的地方

直接受到振动或者撞击的地方 产生强磁场、强电场的地方水、油、药品等飞溅的地方

灰尘、盐分、铁分、油烟多的地方有腐蚀性气体和可燃性气体的地方

周围温度超过 0～ 50℃范围的地方 周围湿度超过 35～ 85%范围的地方
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2

单
元
安
装

2 布线方法

■温度传感器布线时的注意事项

进行温度传感器的布线时，必须注意如下的几点。。

连接外围设备2-3
通过 I/O 端子排的布线 , 可以与温度传感器和外围设备等连接。关于各个端子的接线图，请参见“I/O 
端子的接线图”( 第 2-7 页 )。

注意 

使用热电偶时的注意事项

· 请不要拆下冷接点补偿电阻。同时，不能损伤冷接点补偿电阻。否则，会造

成冷接点补偿电路异常，或者无法正确测量温度。

· 请不要将 I/O 端子排与其它单元替换。同时，不能将冷接点补偿电阻和其它

端子替换。如果替换，则精度可能会超过规格范围 ( 最大±5℃ )。
· 如果延长热电偶的电缆，则请使用各个热电偶对应的补偿导线。如果不使用

补偿导线，则测量值会出现误差。

铬镍合金

铁

铜

铬镍合金

铂铑合金(13%)

铂铑合金(30%)

铬镍合金

铂铑合金(10%)

K

J

T

E

R

B

N

S

－脚 补偿导线的外皮颜色

镍铝合金

铜镍合金

铜镍合金

铜镍合金

铂

铂铑合金(6%)

镍－硅合金

铂

蓝色

黄色

褐色

紫色

黑色

灰色

粉红色

橙色

热电偶类型 ＋脚

使用 RTD 时的注意事项

·请拆下冷接点补偿电阻。如果安装了冷接点补偿电阻，则无法正确测量温度。

·如果延长 RTD 的电缆，则可以使用一般的导线，3 条线都必须使用同种电缆，

延长相同的距离。如果使用不同的电缆，或者 3 条线的延长距离不同，则测

量值会产生误差。
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2-3 连接外部设备

单
元
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2

■布线时的注意事项

进行温度传感器、电流传感器和外围设备的布线时，必须注意如下的几点。

■接地时的注意事项

将屏蔽线接地时，必须注意如下几点：

·各设备应分别接地（D 类接地）。另外，此时的接地电阻应小于 100Ω。

· 不能分别接地时，应采用公共接地。但此时的电缆长度必须相同。

其它装置

A ＝ BD 类接地 A ＞ B
A ＜ B

B
B

A

其它装置

A

其它装置

■ I/O 端子排的布线

Y 端子应使用以下规格的产品。

                 

推荐产品

      

连接外围设备2-3
通过 I/O 端子排的布线 , 可以与温度传感器和外围设备等连接。关于各个端子的接线图，请参见“I/O 
端子的接线图”( 第 2-7 页 )。

注意 

· 如果接近动力线等交流线布线，则会受到高电压、大电流的影响，测量值会

产生误差，或者发生动作异常。I/O 端子排的布线和动力线应距离 100mm 
以上进行敷设。

·使用布线管进行敷设时，布线管必须接地。

· 使用屏蔽线布线时，屏蔽必须在 PLC 端接地（根据不同的使用环境，有时

最好在外围设备端接地）。

0.25～1.65mm2（AWG22～16）

0.25～1.65mm2（AWG22～16）

0.3～0.5mm2（AWG22～20）

0.2～0.5mm2（AWG22～26）

日本端子（株）

大同端子（株）

NICHIFU （株）

日本压线端子制造（株）

适用电缆生产商

VD1.25－3

F1.25－C3.5

0.3Y－3

0.5－3A

型号

5.5

6.0

5.2

5.0

B

1.7

1.7

1.0

1.0

d1

3.3

3.7

3.2

3.2

d2

11.5

12.8

12.0

12.5

L

L

d2

d1

B

Ｙ端子各部分的尺寸值
Ｂ：Ｙ字部分外侧尺寸
d1：电线插入部分的直径
d2：Ｙ字部分内侧
　（螺钉咬合的部分）宽度
Ｌ：全长

适用尺寸

Ｂ：6mm以下

Ｌ：13mm以下

d2：3.2mm以上
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■布线方法

1 打开 I/O 端子排盖。 

                                                   

2  在固定端子安装信号线的压线端子。

 · 用改锥松开螺钉，插入压线端子。 
  然后，固定好端子螺钉。 
  关于布线，请参见“I/O 端子的布线图”

  ( 第 2-7 页 )。

 

3 关闭 I/O 端子排的外盖。

注意 
请正确连接端子。如果端子错误， 
则可能会造成设备故障。

ENT
SETMAIN

CH
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2-3 连接外围设备
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I/O 端子的接线图

I/O 端子布线时，请参考如下的接线图。

■温度传感器的布线

热电偶的布线

Ｓ
Ａ

Ｓ
Ｇ

Ｃ
Ｏ

Ａ
Ｌ
Ｍ
０

Ｏ
Ｕ
Ｔ
０

Ｓ
Ｂ

Ｃ
Ｔ
０

Ｃ
Ｔ
０
Ｇ

０
Ａ
／
・

０
Ｂ
／+

０
ｂ
／
－

(红) (蓝)

热电偶
CH0

冷接点补偿电阻（白）

(红) (蓝)

热电偶
CH1

节省配线
连接器

空

+

２
４
Ｖ

０
Ｖ

Ｃ
Ｔ
１

１
Ａ
／
・

１
ｂ
／
－

Ｃ
Ｔ
１
Ｇ

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１

Ｃ
１

Ａ
Ｌ
Ｍ
１

１
Ｂ
／+

冷接点补偿电阻（蓝）

*  热电偶的“( )”内容为本公司产的热电偶的布线颜色 (Y 端子的颜色 )。如果是无接点热电偶，则

为＋ ( 黄 )、－ ( 红 )。

注意 

· 请不要拆下冷接点补偿电阻。同时，不能损伤冷接点补偿电阻。否则，会造成

冷接点补偿电路异常，或者无法正确测量温度。

· 请不要将 I/O 端子排与其它单元替换。同时，不能将冷接点补偿电阻和其它的

端子替换。如果替换，则精度可能会超过规格范围 ( 最大±5℃ )。
· 如果延长热电偶的电缆，则请使用各个热电偶对应的补偿导线。如果不使用补

偿导线，则测量值会出现误差。
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 RTD 的布线

Ｓ
Ｇ

Ｃ
Ｏ

Ａ
Ｌ
Ｍ
０

Ｏ
Ｕ
Ｔ
０

０
Ｂ
／+

Ｓ
Ａ

Ｓ
Ｂ

Ｃ
Ｔ
０

Ｃ
Ｔ
０
Ｇ

０
Ａ
／
・

０
ｂ
／
－

省配线
连接器

空

+

２
４
Ｖ

０
Ｖ

Ｃ
Ｔ
１

１
Ａ
／
・

１
ｂ
／
－

Ｃ
Ｔ
１
Ｇ

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１

Ｃ
１

Ａ
Ｌ
Ｍ
１

１
Ｂ
／+

B(白) B(白)

RTD
CH1

A(红)

B(白) B(白)

RTD
CH0

A(红)

*“( )”内为本公司生产的 RTD 的布线颜色（Y 端子的颜色）。。

■控制输出、报警输出的布线

                                        

注意 

·请拆下冷接点补偿电阻。如果安装了冷接点补偿电阻，则无法正确测量温度。

· 如果延长 RTD 的电缆，则可以使用一般的导线，3 条线都必须使用同种电缆，

延长相同的距离。如果使用不同的电缆，或者 3 条线的延长距离不同，则测量

值会产生误差。

Ｓ
Ｇ 

Ｃ
Ｏ 

Ａ
Ｌ
Ｍ
０ 

Ｏ
Ｕ
Ｔ
０ 

０
Ｂ
／+

Ｓ
Ａ 

Ｓ
Ｂ 

Ｃ
Ｔ
０ 

Ｃ
Ｔ
０
Ｇ 

０
Ａ
／
・ 

０
ｂ
／
－ 

省配线
连接器

空

+

２
４
Ｖ 

０
Ｖ 

Ｃ
Ｔ
１ 

１
Ａ
／
・ 

１
ｂ
／
－ 

Ｃ
Ｔ
１
Ｇ 

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１ 

Ｃ
１ 

Ａ
Ｌ
Ｍ
１ 

１
Ｂ
／+

CH1

L L

CH0

L L
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■输出回路图

光耦合器隔离

光耦合器隔离

负载电源

C0、C1 被隔离

内

部

回

路
负载

负载

C0、C1

ALM0、
　　ALM1

OUT0、
　　OUT1

■电流传感器 (OP-6694) 的布线

                         

·电流传感器 (OP-6694) 没有极性。

·电流传感器输入 GND(CT0G、CT1G) 已在内部短路。
注

Ｓ
Ｇ

Ｃ
Ｏ

Ａ
Ｌ
Ｍ
０

Ｏ
Ｕ
Ｔ
０

０
Ｂ
／+

Ｓ
Ａ

Ｓ
Ｂ

Ｃ
Ｔ
０

Ｃ
Ｔ
０
Ｇ

０
Ａ
／
・

０
ｂ
／
－

省配线
连接器

空

+

２
４
Ｖ

０
Ｖ

Ｃ
Ｔ
１

１
Ａ
／
・

１
ｂ
／
－

Ｃ
Ｔ
１
Ｇ

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１

Ｃ
１

Ａ
Ｌ
Ｍ
１

１
Ｂ
／+

电流传感器
CH1

电流传感器
CH0
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KL 系统的布线2-4
对于 KL 系统布线时的注意事项进行说明。

2-10

单
元
安
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2 连接示例

KL 主站单元
KL-N20Z

KL 主站单元
KL-N20Z

CPU
KZ-350

CPU
KZ-A500

T 形分支放大器
KL-T1

终端器
ON

连接电缆用
适配器
KL-B1

连接电缆用
适配器
KL-B1

终端器 
ON 

L1

L2

1

L6 L8

M

LKJ

I

G

H

FD

E

N

CBA

O P Q

L7L5L4L3

2

：干线
：支线

KL 主站单元
KL-N20A

MELSEC
电源单元

MELSEC
　A 系列/Q 系列

直接连接电缆
KL-C1S

KL-C1A

A
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

B
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15 15

SELECT

SELECT

RUN/
ERROR SELECT

A
0
1
2

3

4
5
6
7
8
9

A
B

C
D

E

B
0
1
2

3

4
5
6
7
8
9

A
B

C
D

E
F F

X Y

RUN STOP

BAUD RESET

SELECT

BATT

RUN/
ERROR

KL 主站单元
KL-N20C

SYSMAC
电源单元

SYSMAC C200H/HS,
SYSMACα 200HX/HG/HE

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

SA SB SG

KL-N20C

SETUP

BUS T/R

OUT ADRS

ERROR

SD

RD

+200CH

CONNECT

2
3
4
5
6

1

0
1
2
3

4
5
6
7

SA SB SG

KL-N20A

SETUP
BUS OUT

ERROR

SD

RD

BUS IN

CONNECT

OUT ADRS

0
1
2
3

4
5
6
7

2
3
4
5
6

1

连接电缆
(OP-30590, OP-32985)

KV-10/16/24/40

KL 主站单元
KL-N10V

KL 主站单元
KL-N20V

CPU 单元
KV-700

SERIAL

CARD SD RD USB

RUN
PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

干线、支线都必须使用专用电缆。

KPEV-SB(1P) （双芯屏蔽绞线，

      导体截面积 0.5 ～ 1.25mm2）

OP-30591(20m) （导体截面积 0.75mm2）

OP-30592(100m) （导体截面积 0.75mm2）

关于上述专用电缆的订购联系方法， 请参见第 2-12 页。

1000
1200
1200
1200

导体截面积
(mm2）

最大延长距离
(m)

0.5
0.75
0.9
1.25



KL 系统的布线2-4
对于 KL 系统布线时的注意事项进行说明。
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KL 主站单元

KL-N20Z
KL 主站单元

KL-N20Z
CPU

KZ-350
CPU

KZ-A500

T 形分支放大器
KL-T1

终端器
ON

连接电缆用
适配器
KL-B1

连接电缆用
适配器
KL-B1

终端器 
ON 

L1

L2

1

L6 L8

M

LKJ

I

G

H

FD

E

N

CBA

O P Q

L7L5L4L3

2

：干线
：支线

KL 主站单元
KL-N20A

MELSEC
电源单元

MELSEC
　A 系列/Q 系列

直接连接电缆
KL-C1S

KL-C1A

A
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

B
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15 15

SELECT

SELECT

RUN/
ERROR SELECT

A
0
1
2

3

4
5
6
7
8
9

A
B

C
D

E

B
0
1
2

3

4
5
6
7
8
9

A
B

C
D

E
F F

X Y

RUN STOP

BAUD RESET

SELECT

BATT

RUN/
ERROR

KL 主站单元
KL-N20C

SYSMAC
电源单元

SYSMAC C200H/HS,
SYSMACα 200HX/HG/HE

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

SA SB SG

KL-N20C

SETUP

BUS T/R

OUT ADRS

ERROR

SD

RD

+200CH

CONNECT

2
3
4
5
6

1

0
1
2
3

4
5
6
7

SA SB SG

KL-N20A

SETUP
BUS OUT

ERROR

SD

RD

BUS IN

CONNECT

OUT ADRS

0
1
2
3

4
5
6
7

2
3
4
5
6

1

连接电缆
(OP-30590, OP-32985)

KV-10/16/24/40

KL 主站单元
KL-N10V

KL 主站单元
KL-N20V

CPU 单元
KV-700

SERIAL

CARD SD RD USB

RUN
PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

·实际的干线全长，必须在满足最大延长距离和最大干线长度的范围内设定。

·干线长度、支线长度、从站连接范围中包括了连接电缆的长度。

· T 形分支放大器 KL-T1 包括在干线连接台数内。KL-T1 最多可以使用 32 台。

·最大连接台数是指不包括 KL-T1 和 KL-B1，而是包括了干线、支线的所有通讯

线路上的主站和从站的合计台数。

·支线长度、支线连接台数是指 1 台 KL-T1 的规格。

·干线长度请在专用电缆 KPEV-SB(1P) 的最大延长距离内使用。使用 OP-32985                 
时的最大支线连接台数为括号内的台数。

注

使用的电缆和连接台数
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■可以使用的电缆

干线、支线都必须使用专用电缆。

连接时，请使用专用电缆 KPEV-SB(1P) 双芯屏蔽绞线，导体截面积 (0.5 ～ 1.25mm2)。

1 个系统内必须统一使用一种导体截面积的电缆。注

注意  如果不使用上述专用电缆，则不在保修范围内。



2-13

2-4 KL 系统的布线
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布线时的注意事项

布线时，必须遵守如下的内容。

这里，使用 KL-N20V 作为主站单元。

■与主站单元 (KL-N20V) 布线

主站单元和从站之间的布线必须使用指定电缆一次性连接。

“使用的电缆和连接台数”，第 2-11 页

■使用连接电缆，与主站单元 (KL-N20V) 布线

从主站单元连接到 KL 连接器时，因为无法直接连接，所以必须通过 KL-B1 或者端子排型的从站中

继连接。KL-B1 可以用于干线，也可以用于支线。

            

KL‑N20V

：干线

SA 

SB 

SG

SA 

SB 

SG

SA 

SB 

SG

 

SA 
SB 
SG

SA 
SB 
SG

SA SB

SG

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

KL-N20V

KL-B1

连接电缆
(OP-30590, OP-32985)

连接电缆
(OP-30590, OP-32985)

KL-N20V

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT
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· 干线上如果使用连接电缆，则一个地方最多可以连接 5 台从站。如果从 
KL-B1 连接连接电缆，则 KL-B1 不包括在 5 台内。如果从端子排单元使用

连接电缆连接，则端子排单元包括在 5 台内。

 

5台以内

KL-B1KL-B1

不包括在5台内

干线

不包括在5台内

5台以内

包括在5台内

干线

包括在5台内

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

·如果使用多个 KL-B1，则从 KL-B1 到下一个 KL-B1 必须使用 25cm 以上的 
KPEV-SB(1P) 电缆连接。

     
      

注

25cm以上的距离

KL-B1KL-B1 KL-B1 KL-B1

干线

连接器式I/O单元 连接器式I/O单元



接地时的注意事项

KL 系列采取了周全的噪声对策，一般在不接地的状态下也可使用。但是，在噪声环境严重时，有必

要进行接地。此时，请注意以下事项，然后再接地。

·  KL 系列的 SG 端子必须与其它的设备分开接地 (D 类接地 )。另外，此时的接地电阻应小于 
100Ω。

·不能分开安装时，设置为公用。但此时的电线长度必须相同。
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■使用 T 形分支升压器 KL-T1 分支时

干线分支时必须使用 T 形分支升压器 KL-T1。
KL-T1 的最大连接台数为 32 台。

KL-N20V

KL-T1 KL-T1

KL-B1

KL-2TF

连接器式 I/O 单元 端子排 I/O 单元

端子排 I/O 单元

使用连接电缆连接

：干线

：支线

SA
SB
SG

SA
SB
SG

SA1 SG1
SB1

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

·	支线内不能使用 KL-T1。
·	KL-T1 连接到干线时，KL-T1 的终端器为 ON。支线端的从站终端器为 OFF。

 《I/O 单元用户手册》

注

KL-T1 如果连接到干线，则可以在最大干线长 + 最大支线长的位置上安装从站。

SG 端子 其它装置

D 类接地
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端子布线

端子螺钉使用 M3.0。
使用压线端子进行布线时使用如下的附件。( 单位 [mm])

最大6.0 最大6.0

同时，布线时请注意如下几点。

■电缆末端部分

■电缆分支部分

不能接触到其他的配线、机器。注意

屏蔽线必须采用绝缘橡胶或者收缩橡胶进行绝缘处理。
且长度必须在10cm以下。注意

  KPEV-SB(1P)线
〔双芯屏蔽绞线〕

 

不能接触到其他的配线、
机器。注意

SG SB SA

〔双芯屏蔽绞线〕 〔双芯屏蔽绞线〕

注意

屏蔽线必须采用绝缘橡
胶或者收缩橡胶进行绝
缘处理。且长度必须在
10cm以下。

 KPEV-SB(1P)线  KPEV-SB(1P)线
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2安装空间

■与周围的间隔

安装单元时，为了散热，请如图所示，单元和控制盘以及其它的设备之间要留有一定的空间。

KL-2TF的左右方向可以紧贴安装。

30mm

30mm

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

■安装方向

请以操作面板为正面安装。

■安装时的注意事项

安装在控制盘内时，必须注意如下几点：

·为了散热，必须留有充分的通风空间。

·不能安装在发热量大的设备正上方。

安装到控制盘2-5
以下就 KL-2TF 的安装方法进行说明。

正面 朝上 横向 朝下
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安装到 DIN 导轨

从 DIN 导轨的上侧，将 KL 系列的各单元插入到 DIN 导轨的插槽中。

请按住 DIN 导轨，直到听到“卡嚓”声为止。

安装到面板

对安装到控制盘面板的步骤进行说明。

1 按照如下的尺寸，在面板中开孔。

45 ＋0.6 

－0

45 ＋0.6 

－0

2 松开单元背面的螺钉，拆下端子排。

立放安装附件也采用相同的方法安装。

●拆卸方法

用顶端较细的一字改锥等抵住 DIN 导轨安

装长爪，将单元从 DIN 导轨拆下。

DIN 导轨安装长爪
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3 将单元插入面板。

4 插入面板安装环，将单元固定到面板上。
  使用面板安装环的螺钉 (2 个 )，将单元固定到面板上。

5 将端子排安装到单元，拧紧背面的螺钉 (4 个 )。
 “布线方法”（第 2-4 页）

请拧紧螺钉和面板安装环，使其紧密接触。紧固扭矩为 0.3N·m。
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单
元
安
装

2 关于检修和保养

■检修

· 如果长期使用单元，则连接器的连接部分将就会出现松动等现象，如继续使用可能会产生影响运

行的障碍。

· 因此，请您一定定期检查单元主体及配线部分等。

主要检修项目如下。

·各连接部分的锁定是否脱落或松动？

·连接器连接部分是否错位或松动？

·端子排的端子螺丝是否松动？

·单元和各设备间的配线电缆等有无损坏？

■保养

长期处于使用状态的单元，将会粘上污垢。

请用清洁的干布擦去附着的污垢。

·另外，对于附着在连接器部分等细微部分的灰尘和污物，应将连接器取下，使用棉签等将其去掉。

保 养2-6
本节将介绍单元的检修及其方法。



参数设定方法和具体设定项目

3

本章就 KL-2TF 的温度调节相关的主要参数设定和基本动作，举例进行说

明。
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3-10 控制环断线报警相关的设定（KL 通讯时）  ···········3-46
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面板功能和名称

 

表示显示部分(上部)显示的通道。温度显示切换或者设定参数时，通过    键可以

切换	CH0、CH1。

在温度显示切换中，显示CH0或者CH1的测量温度。各个参数设定过程中，显

示设定项目。

表示显示部分(下部)显示的内容。在温度显示切换过程中，通过   键可以切换

(CH1、PV[测量温度])→(CH0、SV[设定温度])→(CH1、SV[设定温度])。各个

参数设定过程中，显示设定值。

在温度显示切换过程中，显示CH1的测量温度或者CH0、CH1的设定温度。各

个参数设定过程中，显示设定值。

在温度显示切换过程中，更改显示设定。各个参数设定过程中，用于CH0、

CH1的切换等。

在温度显示切换过程中，更改显示部分(下部)的设定值。各个参数设定过程中，

用于参数的更改以及数值更改等。

用于转换到参数设定模式，或者切换设定项目以及设定值的确定等。

(1) 显示设定（上部）

(2) 显示部分（上部）

(3) 显示设定（下部）

(4) 显示部分（下部）

(5)     键

(6)    /   键

(7)     键

功能名称

(1)显示设定（上部）

(5)    键

(2)显示部分（上部）

(3)显示设定（下部）

(4)显示部分（下部）

(6)    /   键
(7)    键

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

ENT
SET

ENT
SET

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

面板操作方法3-1
对 KL-2TF 面板的使用方法进行说明。可以从操作面板更改显示内容，设定各种参数。
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

面板操作

通过操作面板，可显示信息或者更改设定。

通过 I/O 端子排的按键锁定开关，可以禁止面板的操作。

“按键锁定开关”(第 1-10 页)

运转画面显示

 

显示	CH0 的	PV 值
显示	CH1 的	PV 值

显示	CH0 的	PV 值
显示	CH0 的	SV 值 ……用   /   更改设定后，

     按		键1.5秒以上,确定

……用   /   更改设定后，
     按		键1.5秒以上，确定

显示	CH1 的	PV 值
显示	CH1 的	SV 值

ENT
SET

ENT
SET

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

接通电源时，在显示部分将显示各个通道

的温度。

按 MAIN
CH 键可以切换显示。

更改设定值

显示设定值(SV)时，按▲ /▼键可以更改

设定值。

设定值闪烁时，按 SET
ENT 键1.5秒以上，确

定。

显示/项目的更改

在 KL-2TF 中，有如下的 6 种显示项目。

·监控显示(运转画面)
·自动调谐设定

·设置参数设定

·运转参数设定

·KL 通讯参数设定

·系统参数设定

面板操作方法3-1
对 KL-2TF 面板的使用方法进行说明。可以从操作面板更改显示内容，设定各种参数。
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定

方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

■运转画面
接通电源时，显示运转画面。

如果按 SET
ENT 键，则可以监控运转的开始/停止以及加热器电流值等。

3s以上

系统参数
KL 通讯参数

设置参数
运转参数
自动调谐

1.5s以上
温度显示

温度/设定值显示

KL 通讯时面板上的
RUN/STOP也有效。

加热冷却控制OFF（加热控制）
时，显示“��”

run：运转　Stop：停止

RUN/STOPr-s

0.0～50.0A
加热器电流值监控Ct.I

0.0～100.0%
输出量监控out

0.0～100.0%
冷却输出量监控Cout.

SET
ENT

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

■自动调谐设定/设置参数设定/运转参数设定
自动调谐设定、设置参数设定、运转参数设定可以从运转画面按 SET

ENT  键 1.5 秒以上后选择。之后，

通过按 ▲ /▼  键，可以按照自动调谐设定→设置参数设定→运转参数设定的顺序切换。

连续按 MAIN
CH  键 1.5 秒以上，或者超过 3 分钟不进行按键操作，则返回到运转画面。

运转画面   运转参数设定   自动调谐

        设置参数设定   

按					1.5秒以上

按					1.5秒以上

超过3分钟不进行按键操作

�

�

SET
ENT

MAIN
CH

·不管运行开始位的 ON/OFF，从操作面板进行开始/停止都使能。温度控制的运

转/停止请通过运行状态位确认。

·电源接通时的运转/停止状态保持上一次切换电源时的状态。

注
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定

方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

■KL 通讯参数设定/系统参数设定
进行 KL 通讯参数设定或系统参数设定时，可从运转画面同时按 MAIN

CH 键和 SET
ENT 键，并且连续按 3 秒以

上，就可以进行选择。之后，通过按▲ /▼键，可以按照 KL 通讯参数设定→系统参数设定的顺序切

换。

连续按 MAIN
CH 键 1.5 秒以上，或者超过 3 分钟不进行按键操作，则返回到运转画面。

 

运转画面 KL 通讯参数设定 系统参数设定按�����+      ��3秒以上

按�����1.5秒以上

超过3分钟不进行按键操作

�

�

SET
ENT

MAIN
CH

MAIN
CH

参数的设定方法

1 显示更改设定值的项目。  
 按 SET

ENT 键，则切换设定项目。

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

OUT

ALM

OUT

SD RD

ALM

AT

AT

通道选择 设定项目

设定内容

2 按▲ /▼键，更改设定内容。  
 要设定的内容闪烁。

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

OUT

ALM

OUT

SD RD

ALM

AT

AT

3 连续按 SET
ENT 键 1.5 秒以上。  

 确定设定内容。

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

OUT

ALM

OUT

SD RD

ALM

AT

AT

 按 MAIN
CH 键，则 CH0 和 CH1 可以切换。

按 SET
ENT 键，则可以取消设定更改。

提�示 
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

*1 设定为ON时开始自动调谐

*2 报警类型设定为0时显示“----”

*3 控制环断线设定为0时显示“----”

*4 不设定加热冷却控制时显示“----”

*5 积分时间不设定为0时显示“----”

*6 不使用加热器断线警报时显示“----”

☆设定锁定级别

    时不显示

1.5s以上

返回项目＋

CH0，CH1的切换

■自动调谐/设置参数设定/运转参数设定

1.5s以上

1.5s以上

1.5s以上

3分钟以上没有按键操作（自动复归）

显示CH0的PV值
显示CH1的PV值

显示CH0的PV值
显示CH0的SV值

显示CH1的PV值
显示CH1的SV值

运转画面
3s以上

＋

Run ：运转　stop  ：停止

RUN/STOPr-s

0.0～50.0A

CT电流值监控*6Ct.I

0.0～100.0%

输出量监控ovt

0.0～100.0%

冷却输出量监控*4Covt.

警报设定值al

测量值的最小值～最大值（绝对值）
－100～100%（偏差）

0～9999／
0.0～999.9℃

滞后Hys

0～9999／
0.0～999.9℃

冷却滞后*4C.Hys

☆

（ON/OFF控制） PID

no：未使用
SPd：速度
bLnS：平衡
Stb：稳定器

3种模式稳定器功能STb.P

1～100s

控制周期

0.1～999.9℃

比例带PID.P

☆

0～3600s

积分时间PID.I

☆

0～3600s

微分时间PID.d

☆

0～100%

手动复位*5m.res

☆

0.1～100.0

冷却系数*4

☆

－1999～9999／
－199.9～999.9℃

死区*4db

☆

0：无警报　（　）为待机动作
1（11）：绝对值上限
2（12）：绝对值下限
3（13）：偏差上限
4（14）：偏差下限
5（15）：偏差上下限
6（16）：偏差上限非励磁
7（17）：偏差下限非励磁
8（18）：上下限偏差内
9（19）：绝对值上限非励磁
10（20）：绝对值下限非励磁

报警类型Al-p

0～9999／
0.0～999.9℃

警报滞后*2a.Hys

oFF：未使用　on：使用

控制环断线检测lbal

控制环断线监控时间*3lba.t

off：未使用　on：使用

加热器断线检测Ct

电流互感器电流监控Ct.i

oFF：输出OFF　on：输出ON

出错时输出eovt

o.Lo～100.0%
0.0～100.0% （加热冷却控制）

输出上限限位out.H

min：分钟　HoUr：小时

斜率设定单位slp.U

☆

0～（设定值的最大值－最小值）
单位	：SLP.U

下降斜率限位d.slp

☆

on：开始自动调整
oFF：通常运转

自动调谐*1at

0～（设定值的最大值－最小值）
单位：SLP.U

上升斜率限位U.slp

☆

0.0～o.UP  %
0.0～100.0% （加热冷却控制）

输出下限限位out.l

☆

0.0～50.0A

加热器断线检测电流*6set.i

☆

oFF：去能
on：面板输出使能
rLY：KL 通讯优先

输出测试o.tst

☆

oFF：输出OFF　on：输出ON

输出级别o.leV

☆

自动调谐画面at_ 设置参数设定范围set 运转参数设定画面ope_

1～100s

冷却控制周期*4C.Cl.t

☆

       (       控制)    

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

－1999～9999／
－199.9～999.9℃

测量值偏差bias

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

MAIN
CH

MAIN
CH

“自动调整”（3-25页）

“设置参数”（3-10页）

“运转参数”（3-11页）
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

*1 设定为ON时开始自动调谐

*2 报警类型设定为0时显示“----”

*3 控制环断线设定为0时显示“----”

*4 不设定加热冷却控制时显示“----”

*5 积分时间不设定为0时显示“----”

*6 不使用加热器断线警报时显示“----”

☆设定锁定级别

    时不显示

1.5s以上

返回项目＋

CH0，CH1的切换

■自动调谐/设置参数设定/运转参数设定

1.5s以上

1.5s以上

1.5s以上

3分钟以上没有按键操作（自动复归）

显示CH0的PV值
显示CH1的PV值

显示CH0的PV值
显示CH0的SV值

显示CH1的PV值
显示CH1的SV值

运转画面
3s以上

＋

Run ：运转　stop  ：停止

RUN/STOPr-s

0.0～50.0A

CT电流值监控*6Ct.I

0.0～100.0%

输出量监控ovt

0.0～100.0%

冷却输出量监控*4Covt.

警报设定值al

测量值的最小值～最大值（绝对值）
－100～100%（偏差）

0～9999／
0.0～999.9℃

滞后Hys

0～9999／
0.0～999.9℃

冷却滞后*4C.Hys

☆

（ON/OFF控制） PID

no：未使用
SPd：速度
bLnS：平衡
Stb：稳定器

3种模式稳定器功能STb.P

1～100s

控制周期

0.1～999.9℃

比例带PID.P

☆

0～3600s

积分时间PID.I

☆

0～3600s

微分时间PID.d

☆

0～100%

手动复位*5m.res

☆

0.1～100.0

冷却系数*4

☆

－1999～9999／
－199.9～999.9℃

死区*4db

☆

0：无警报　（　）为待机动作
1（11）：绝对值上限
2（12）：绝对值下限
3（13）：偏差上限
4（14）：偏差下限
5（15）：偏差上下限
6（16）：偏差上限非励磁
7（17）：偏差下限非励磁
8（18）：上下限偏差内
9（19）：绝对值上限非励磁
10（20）：绝对值下限非励磁

报警类型Al-p

0～9999／
0.0～999.9℃

警报滞后*2a.Hys

oFF：未使用　on：使用

控制环断线检测lbal

控制环断线监控时间*3lba.t

off：未使用　on：使用

加热器断线检测Ct

电流互感器电流监控Ct.i

oFF：输出OFF　on：输出ON

出错时输出eovt

o.Lo～100.0%
0.0～100.0% （加热冷却控制）

输出上限限位out.H

min：分钟　HoUr：小时

斜率设定单位slp.U

☆

0～（设定值的最大值－最小值）
单位	：SLP.U

下降斜率限位d.slp

☆

on：开始自动调整
oFF：通常运转

自动调谐*1at

0～（设定值的最大值－最小值）
单位：SLP.U

上升斜率限位U.slp

☆

0.0～o.UP  %
0.0～100.0% （加热冷却控制）

输出下限限位out.l

☆

0.0～50.0A

加热器断线检测电流*6set.i

☆

oFF：去能
on：面板输出使能
rLY：KL 通讯优先

输出测试o.tst

☆

oFF：输出OFF　on：输出ON

输出级别o.leV

☆

自动调谐画面at_ 设置参数设定范围set 运转参数设定画面ope_

1～100s

冷却控制周期*4C.Cl.t

☆

       (       控制)    

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

－1999～9999／
－199.9～999.9℃

测量值偏差bias

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

MAIN
CH

MAIN
CH

“自动调整”（3-25页）

“设置参数”（3-10页）

“运转参数”（3-11页）
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3-1 面板操作方法

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

■KL 通讯参数设定/系统参数设定

运转画面

3s以上

1.5s以上

1.5s
以上

1.5s以上

*1 更改设定值后，需要重新接通电源

*2 更改锁定级别以外的系统参数时，停止控制。

*3 更改设定时，初始化运转参数、设置参数。

*4 设定锁定级别	HALF 时，隐藏

3-6,7页的带“☆” 项目。

156/625/2500/5000kbps
波特率（通讯速度）bps

Use ：不跳过　pass ：跳过

通道跳过ch

Pid：PID控制　onoF：ON/OFF控制

控制方式Ctrl

rev：逆动作　norm：正动作

控制动作*3
dir

off：加热控制　on：加热冷却控制

加热冷却控制※3
H.C

unl：不锁定显示
Half：隐藏一部分设定
LoC：禁止更改参数

锁定级别*4
loC

alon：不使用KL通讯 Conn：使用KL通讯

本地/远程切换C.Use

off：未使用　on：使用

外部测量值输入模式*3
e.in

0:K热电偶（－200～1300℃）
1:K热电偶（－199.9～800.0℃）
2:S热电偶（0～1700℃）
3:J热电偶（0～1000℃）
4:J热电偶（0.0～600.0℃）
5:T热电偶（－199.9～400.0℃）
6:T热电偶（－199.9～400.0℃）
7:E热电偶（0～800℃）
9:R热电偶（0～1700℃）
10:N热电偶（0～1300℃）
11:N热电偶（0.0～999.9℃）
12:B热电偶（0～1800℃）
13:W5e/W26Re热电偶（0～2300℃）
14：Pt100（－199.9～650.0℃）
15：JPt100（－199.9～600.0℃）

输入类型*3
in

KL 通讯参数设定画面*1
C.set 系统参数设定画面*2

sys_

00～FFH
发送起始地址S-ad

00～FFH
接收起始地址r-ad

on：ON　oFF：OFF
校验Vrfy

on：ON　oFF：OFF
最终finl

3:KL3字通讯
6:KL6字通讯

16:KL16字通讯

KL 通讯字设定

“KL 通讯参数设定项目”(第 3-12 页)

“系统参数”（3-9页）

显示CH0的PV值
显示CH1的PV值

显示CH0的PV值
显示CH0的SV值

显示CH1的PV值
显示CH1的SV值

Run ：运转　stop  ：停止

RUN/STOPr-s

0.0～50.0A
CT电流值监控*6Ct.I

0.0～100.0%
输出量监控out

0.0～100.0%
冷却输出量监控*4Cout.

＋

C.typ

MAIN
CH

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

MAIN
CH

MAIN
CH

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT

SET
ENT
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 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

系统参数设定项目  SYS_

如果更改锁定级别以外的系统参数，则控制停止。

请根据控制内容，先设定系统参数。

设定值的范围 备注
相关

页码
内容设定项目

USE:不跳过(默认值)
PASS:跳过

0:K热电偶(默认值)(－200～1300℃)
1:K热电偶(－199.9～800.0℃)
2:S热电偶(0～1700℃)
3:J热电偶(0～1000℃)
4:J热电偶(0.0～600.0℃)
5:T热电偶(－200～400℃)
6:T热电偶(－199.9～400.0℃)
7:E热电偶(0～800℃)
8:E热电偶(0.0～500.0℃)
9:R热电偶(0～1700℃)
10:N热电偶(0～1300℃)
11:N热电偶(0.0～999.9℃)
12:B热电偶(0～1800℃)
13:W5Re/W26Re(0～2300℃)
13:W5Re/W26Re(0～2300℃)
14:Pt100(－199.9 ～ 650.0℃)
15:JPt100(－199.9 ～ 600.0℃)

不对跳过的通道

进行温度测量控

制

选择要输入的温

度传感器种类

通道跳过

输入类型

ch

in※

Pid:PID控制(默认值)
onoF:ON/OFF控制

rev:正动作(默认值)
norm:逆动作

oFF:不使用(默认值)
on:使用

vnl:全部显示(默认值)
Half:一部分不显示

loC:禁止更改设定值

alon:不使用KL通讯

Conn:使用KL通讯(默认值)

使用外部测量值输入

时，固定为PID控制

不显示跳过的通道的

温度。 3-13

3-13

3-15

3-16

3-35

3-52

3-50

3-14

使用加热冷却控制时，

固定为逆动作

CH0、1通用

CH0、1通用

选择温度控制的

方式

切换逆动作/正动作

是否使用加热冷

却控制

限制参数的操作

控制方式

控制动作

加热冷却

控制

锁定级别

是否使用KL通讯本地/远程

oFF:一般输入类型(默认值)
on:使用外部测量值输入

使用CH0、1通用A/D转

换单元获取的数据进

行PID控制时使用

是否使用外部测

量值输入

外部测量

值输入

Ctrl

dir※

H.C※

loC

C.Use

e.in※ 

(ch)

(in)

(CtrL)

(dir)

(H.C)

(Loc)

(C.USE)

(E.in)

 

※如果更改此参数，则应初始化运转参数和设置参数。

设定项目一览3-2
各个参数的设定项目一览。
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3-2 设定项目一览

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

设置参数设定项目 SET

设定值的范围 备注
相关

页码
内容设定项目

0:不使用

1(11):绝对值上限(待机)(默认值)
2(12):绝对值下限(待机)
3(13):偏差上限(待机)
4(14):偏差下限(待机)
5(15):偏差上下限(待机)
6(16):偏差上限非励磁(待机)
7(17):偏差下限非励磁(待机)
8(18):上下限偏差内(待机)
9(19):绝对值上限非励磁(待机)
10(20):绝对值下限非励磁(待机)

设定使用报警输

出的动作

报警类型al-p

a.Hys

lbal

oFF:不使用测试输出

on:从单元面板进行测试输出

rLY:通过KL通讯进行测试输出(默认

值)
oFF:输出OFF(默认值)
on:输出ON
oFF:不使用(默认值)
on:使用

0.0～50.0A(默认值0.0A)

out.l～100.0%(不使用加热冷却控

制时)0.0～100.0%(使用加热冷却

控制时)默认值100.0%

不管是运转还是停止，都

可以进行测试输出。接通

电源时，设定为“rLY：通

过KL通讯进行测试输出”。

使用加热冷却控制时，

报警输出作为冷却时

的控制输出使用。使用

报警功能时，请使用

KL通讯时的警报输出

状态位。

CH0、1通用

仅PID控制时有效

是否使用控制输

出的测试输出

设定从面板进行

的测试输出

是否使用加热器

断线报警功能

设定加热器断线报

警功能的检测电流

输出测试

0～9999/0.1～999.9℃(输入类型

的分辨率为1/0.1℃时)默认值2℃
/2.0℃

只有设定为使用报警

类型时有效

设定报警输出的

滞后(响应差)
报警滞后

oFF:不使用(默认值)
on:使用

是否使用控制环断

线报警功能

控制环断

线检测

输出级别

加热器断

线检测

加热器断

线检测电

输出量的最大值输出上限

0.0～out.H%(不使用加热冷却控制

时)0.0～100.0%(使用加热冷却控

制时)默认值0.0%(加热冷却控制时

为100.0%)

仅PID控制时有效。使

用加热冷却控制时，限

制冷却输出量的最大值。

输出量的最小值输出下限

o.tst

0～120分 自动调谐时，自动保存。设定控制环断线报

警功能的监控时间

控制环断线

设定时间

lba.t

o.leU

Ct

加热器电流的监

控

CT电流监

控

Ct.i

set.i

out.H

out.l

0～(测量值的最大值-最小值)℃/分
或者℃/小时默认值0(不使用下降

斜率限制)

仅PID控制时有效。设

定为0时，不使用下降

斜率限制。

限制温度下降时

的斜率

下降斜率d.slp

oFF:错误时控制输出OFF(默认值)
on:错误时控制输出ON

停止时输出OFF。选择出错时的输

出状态

错误时输

出

eout

0～(测量值的最大值-最小值)℃/分
或者℃/小时默认值0(不使用上升

斜率限制)

仅PID控制时有效。设

定为0时，不使用上升

斜率限制。

限制温度上升时

的斜率

上升斜率U.slp

min(min):℃/分(默认值)
Hour:℃/小时

选择上升斜率限

位和下降斜率限

位的单位

斜率设定

单位

SLP.U

(AL-P)

(A.HYS)

(LbAL)

(LbA.t)

(o.tst)

(o.LEv)

(Ct)

(Ct.i)

(SEt.i)

(out.H)

(out.L)

(SLP.U)

(U.SLP)

(d.SLP)

(Eout)

3--39

3-41

3-47

3-47

3-18

3-18

3-44�

3-4

3-45��

3-31�
�

3-31�

3-33�
�
�

3-33�
�
�

3-33�
�

3-48
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3-2 设定项目一览

运转参数设定项目　oPE_

设定值的范围 备注
相关

页码
内容设定项目

输入类型中设定的温度范围(报警

类型为绝对值警报时)输入种类中

设定的温度范围的－100～100%(警
报种类为偏差警报时)

设定报警输出的

报警温度

报警设定值AL

Stb.p

pid.p

0～3600S

0～100.0％
默认值50.0％

1～100s
默认值10s
×0.1～×100.0
初始值1.0

1～100s
默认值10s

设定单位为设定的温

度传感器分辨率

仅PID控制时使能。只

有积分时间设定为0s
时使能。

仅PID控制时使能。可

以通过输出量监控确认

只有PID加热冷却控制

时使能。冷却端的比例

带中设定冷却系数后，

调整平衡。

只有加热冷却控制时

使能

设定进行微分动

作的时间

设定积分时间产

生的偏移量修正

设 定 控 制 输 出 的

ON/OFF控制周期

微分时间

oFF:不使用(默认值)
SPd:速度

bLnS:平衡

Stb:稳定性

仅PID控制时使能。抑制过调3种模式稳

定器功能

0.1～999.9℃ 仅PID控制时使能。如

果进行自动调谐，则

KL-2TF计算出最合适

的设定值后保存。

设定进行比例动

作的温度范围

比例带

手动复位

控制周期

冷却系数

设 定 控 制 输 出 的

ON/OFF控制周期

冷却控制

周期

(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)默
认值2℃/2.0℃

只有ON/OFF控制时

使能

设定控制输出的

滞后(响应差)
ON/OFF
控制滞后

pid.D

0～3600S设定进行积分动

作的时间

积分时间Pid.I

m.res

Ctl.t

C.AdJ

C.Cl.t

HYS

－1999～9999/－199.9～999.9℃
(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)默
认值0℃/0.0℃

只有加热冷却控制时

使能。设定不进行加

热控制输出、冷却控

制输出的温度幅度。

死区db

(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)默
认值0℃/0.0℃

设定实际累加到

测量值的数值

测量值偏

差

biAS

(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)默
认值2℃/2.0℃

只有ON/OFF加热冷

却控制时使能

设定控制输出的

滞后(响应差)
冷却

ON/OFF
滞后

C.Hys

(AL)

(Stb.P)

(Pid.P)

(Pid.i)

(Pid.d)

(m.rES)

(CtL.t)

(C.AdJ)

(C.CL.t)

(HYS)

(C.HYS)

(db)

(biAS)

3-41

3-28

3-20

3-21

3-23

3-29

3-19

3-38

3-36

3-36

3-34

3-17

3-14

 

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3
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 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

3-2 设定项目一览

KL 通讯参数设定项目 C.set

设定值的范围 备注
相关

页码
内容设定项目

156/625/2500/5000 kbps
默认值2500

设定KL系统的通

讯速率

通讯速率bPS

s-ad

r-ad

on:最终ON
oFF:最终OFF(默认值)

3（默认值）/6/16设定通讯字数通讯字数C.typ

(C.tYP)

(bPS)

(S-Ad)

(r-Ad)

(VrFY)

(FinL)
最终	ON/OFF最终

00～FFH
默认值00H

发送起始

地址

00～FFH
默认值80H

测量值等发送数据的起

始地址

输出操作位等接收数据

的起始地址

设定KL-2TF的接收

数据起始地址

接收起始

地址

finl

on:校验有效

oFF:校验无效(默认值)
是否使用校验校验Urfy

设定KL-2TF的发送

数据起始地址

3-50

3-50

3-50

3-50

3-51

3-51

 



3-13

通道跳过 ch　 系统参数

设定为跳过温度测量和温度控制。设定为“PASS:跳过”时，如果开始运行，则会发生跳过通道操

作错误。此时控制输出、报警输出、冷却控制输出都为 OFF。

内容 初始值设定值

不跳过

跳过

 

根据不同的通道跳过，采样周期如下所示。

温度控制的CH数 取样周期（ms）

250
125

2
1

 

输入类型　in 系统参数

设定输入的温度传感器类型。

设定值 默认值

热电偶 0:K热电偶(－200～1300℃) 0:K 热电偶（-200~1300℃）

1:K热电偶(－199.9～800.0℃)
2:S热电偶(0～1700℃)
3:J热电偶(0～1000℃)
4:J热电偶(0.0～600.0℃)
5:T热电偶(－200～400℃)
6:T热电偶(－199.9～400.0℃)
7:E热电偶(0～800℃)
8:E热电偶(0.0～500.0℃)
9:R热电偶(0～1700℃)
10:N热电偶(0～1300℃)
11:N热电偶(0.0～999.9℃)
12:B热电偶(0～1800℃)
13:W5Re/W26Re热电偶(0～2300℃)

铂电阻测温元件 14:Pt100(－199.9～650.0℃)
15:JPt100(－199.9～600.0℃)

 

输入类型的设定只有当外部测量值输入模式设定为“oFF:不使用”时使能。

外部测量值输入模式设定为“on:使用”时，“外部测量值输入”中写入的值将被传送到“测量

值”。

“外部测量值输入模式”(第 3-14 页)

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

温度测量相关的设定3-3
对温度测量相关的设定项目进行说明。

如果更改此参数，则运转参数、设置参数会初始化。注
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3-3 温度测量相关的设定

测定值偏差 biAS 运转参数

保存累加到测量值进行修正的温度。

－1999～9999℃/－199.9℃～999.9℃

设定范围
 

如果通过 KL 通讯更改设定值为范围外的数值，则会发生测量值偏差设定错误(错误代码 46*，“*” 
为发生错误的通道号)，错误校验继电器将会 ON。

如果在输入类型中设定的温度传感器分辨率为 1℃，则保存以 1℃ 为单位的数值；如果为 0.1℃，

则保存没有小数点的以 0.1℃ 为单位的数值。

在停止时也可以更改测量值偏差，并且测量值也被刷新。

外部测量值输入模式　E.In 系统参数

使用该模式，可以设定通过输入温度传感器进行温度测量、温度控制，或者使用 A/D 转换单元等获

取的数据，进行 PID 控制。

如果外部测量值输入模式设定为“on:使用”，则使用 KL 16 字通讯时的命令和数据，传送给测量

值的数据保存到“外部测量值输入”。

内容 默认值设定值

oFF:不使用输入温度传感器，进行温度测量、温度控制。

使用A/D转换单元等获取的数据进行PID控制。

oFF:不使用

on ：使用

 

如果外部测量值输入模式设定为“on:使用”，则设定项目的范围如下表。

－1999～2000
－1999～2000(报警类型为绝对值报警时)
－1999～2000(报警类型为偏差报警时)
1～8000
0～9999
－1999～9999

设定值

报警设定值

比例带(P)
报警滞后

死区

项目 设定范围

 “使用 AD/DA 转换单元进行模拟 PID 控制”，第 3-59 页

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

如果外部测量值输入设定为“on:使用”，则“测量值偏差”去能。注

·如果更改此参数，则运转参数、设置参数会初始化。

·可以批量设定 2 个通道。不能分别设定每个通道。

·测量值偏差去能。

注
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控制方式 CtrL 系统参数

设定温度控制的方式。
 

PID:PID控制

onof  ：
ON/OFF控制�

PID:Pid	控制进行组合了比例动作、积分动作、微分动作的控制。可以进行过调、周期

性振动小，不产生偏移量，对干扰的响应性好的温度控制。每个控制周期

与输出量成比例的对控制输出进行ON/OFF后，执行温度控制，所以加

热器等的开关如果使用有接点继电器，则接点寿命会变短。

以设定值为临界，将控制输出切换为ON或者OFF进行控制。与PID控制

比较，周期性振动变大。

设定值 内容 默认值

PID 控制

组合比例、积分、微分的控制。可以进行过调、周期性振动小，不产生偏移量，对干扰的响应性好

的温度控制。每个控制周期与输出量成比例的对控制输出进行 ON/OFF 后，执行温度控制，所以加

热器等的开关如果使用有接点继电器，则接点寿命会变短。

测量值

设定值 比例带(P)

      过调

相对于控制周期的ON时间比例(输出量)发生变化

时间
ON

OFF
控制输出

T T T T T T T T T T T T T T T T T

  控制动作设定为逆动作时

  例如，控制周期设定为10s，输出量为70％时，按照

输出量＝　　×100(％)

控制输出的ON时间＝7s
控制输出的OFF时间＝3s

对控制输出进行ON/OFF。

Ton ：控制周期过程中的控制输出ON的时间(s)

T：控制周期(s)

Ton
T

“3-5 PID 控制相关的设定”（第 3-19 页）

温度控制相关的设定3-4
对温度控制相关的设定项目进行说明。



ON/OFF 控制

以设定值为临界，将控制输出切换为 ON 或者 OFF 进行控制。与 PID 控制比较，周期性振动变大。

测量值

设定值

            过调
周期性振动

ON

OFF
控制输出

控制动作设定为逆动作时

时间

ON/OFF控制滞后

 

“ON/OFF 控制相关的设定”（第 3-34 页）

控制动作　dir 系统参数

设定进行加热控制还是冷却控制。

如果进行加热冷却控制动作，则请参见“3-7 加热冷却控制相关的设定”（第 3-35 页）。

设定值 内容 默认值

reu：逆动作 设定值大于测量值时，执行增加输出量的动作。用加热器

对控制对象加热时设定。

rev：逆动作

norm：正动作 设定值小于测量值时，执行增加输出量的动作。用冷风机

对控制对象冷却时设定。
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外部测量值输入模式设定为“on: 使用”时，固定为 PID 控制。

“外部测量值输入模式”第 3-14 页
注

·如果更改此参数，则运转参数、设置参数会初始化。

·加热冷却控制设定为“on: 使用”时，固定为“rEv: 逆动作”。

“加热冷却控制”第 3-35 页
注

3-4 温度控制相关的设定



KL 通讯时的相关位 KL 通讯   

■运行开始位 
6　字 16　字

   
开始/停止温度控制动作。

运行开始位

内容
OFF→ON  开始温度控制动作。※1
ON→OFF  停止温度控制动作。动作状态位将会OFF。 

没有进行温度控制动作。控制输出、报警输出、冷却控制输出将会OFF。如果

自动调谐，则会发生自动调谐设定错误2(错误代码32*，“*”为发生错误的通

道编号)，无法进行自动调谐。输出测试位、输出级别位和错误清除位有效。控

制输出状态位、错误确认位以外的输入位全部OFF。测量值、加热器电流值

被更新。

正在温度控制动作过程中。*

OFF

ON

控制输出OFF。
控制输出ON。

OFF
ON

内容

内容

运行状态位

控制输出状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1动作开始位 CH0动作开始位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1动作状态位 CH0动作状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制输出状态位 CH0控制输出状态位

 

*1· 如果设定为通道跳过的通道的运行开始位为 ON，则发生通道跳过操作错误(错误代码 70*，“*”  
为发生错误的通道编号)，不开始温度控制动作，并且错误校验位 ON。

■动作状态位 3　字 6　字 16　字     
用于确认是否正在温度控制动作的位信号。

运行开始位

内容
OFF→ON  开始温度控制动作。※1
ON→OFF  停止温度控制动作。动作状态位将会OFF。 

没有进行温度控制动作。控制输出、报警输出、冷却控制输出将会OFF。如果

自动调谐，则会发生自动调谐设定错误2(错误代码32*，“*”为发生错误的通

道编号)，无法进行自动调谐。输出测试位、输出级别位和错误清除位有效。控

制输出状态位、错误确认位以外的输入位全部OFF。测量值、加热器电流值

被更新。

正在温度控制动作过程中。*

OFF

ON

控制输出OFF。
控制输出ON。

OFF
ON

内容

内容

运行状态位

控制输出状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1动作开始位 CH0动作开始位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1动作状态位 CH0动作状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制输出状态位 CH0控制输出状态位

※ ·输出测试设定为“ON( 单元面板进行测试输出 )”或者“rLY( 通过 KL 通讯进行测试输出 )”时，

如果输出测试位 ON，则运行状态位 OFF。

　	·运行开始位 ON 的状态下，如果从面板操作停止运转，则温度控制运行停止。此时，运行开始

位 OFF 后再 ON，则开始运转。

■控制输出状态位 
3　字 6　字 16　字

    
用于确认控制输出的 ON/OFF 状态的位。

运行开始位

内容
OFF→ON  开始温度控制动作。※1
ON→OFF  停止温度控制动作。动作状态位将会OFF。 

没有进行温度控制动作。控制输出、报警输出、冷却控制输出将会OFF。如果

自动调谐，则会发生自动调谐设定错误2(错误代码32*，“*”为发生错误的通

道编号)，无法进行自动调谐。输出测试位、输出级别位和错误清除位有效。控

制输出状态位、错误确认位以外的输入位全部OFF。测量值、加热器电流值

被更新。

正在温度控制动作过程中。*

OFF

ON

控制输出OFF。
控制输出ON。

OFF
ON

内容

内容

运行状态位

控制输出状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1动作开始位 CH0动作开始位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1动作状态位 CH0动作状态位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制输出状态位 CH0控制输出状态位

3-17
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·�不管运行开始位的 ON/OFF，从操作面板进行开始/停止都使能。温度控制动作

的运转/停止请通过动作状态位确认。

·电源接通时的运转/停止状态保持上一次切换电源时的状态。

注
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■输出测试位 6　字 16　字

切换为控制输出中进行通常的温度控制输出，或者通过输出水平位(KL 通讯时)的 
ON/OFF 进行强制输出的位信号。

输出水平位

内容 OFF    控制输出为通常的温度控制输出。

ON     控制输出在输出级别位的ON/OFF状态下输出。

输出水平位

内容
OFF    使控制输出OFF。
ON     使控制输出ON。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1输出水平位 CH0输出水平位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1输出水平位 CH0输出水平位

如果输出测试位 ON，则不管运行开始位的 ON/OFF，按照输出水平位的 ON/OFF 状态进行输出。
  

■输出水平位   6　字 16　字

输出测试位 ON 时，强制进行控制输出 ON/OFF 的设定。

输出水平位

内容 OFF    控制输出为通常的温度控制输出。

ON     控制输出在输出级别位的ON/OFF状态下输出。

输出水平位

内容
OFF    使控制输出OFF。
ON     使控制输出ON。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1输出水平位 CH0输出水平位

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1输出水平位 CH0输出水平位

输出测试位

输出水平位

控制输出

t t t tt

t：控制输出的动作时间(CPU的扫描时间＋KL交换通信时间＋250ms)

ON

OFF
ON

OFF
ON

OFF

 

注意 
输出测试位 ON 时，不管温度控制的状态如何，在输出测试位(KL 通讯时)的 ON/
OFF 状态下控制输出将会 ON/OFF。
温度控制过程中，输出测试位必须总是 OFF。
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控制周期　Ctl.t 运转参数

设定控制输出 ON/OFF 的周期(循环时间)。控制周期中，控制输出 ON 的时间斜率可以通过输出量

数据确认。

“运转画面”第 3-4 页

1～100s 10s

设定值的范围 默认值

设定值 优点 缺点

因为细致的ON/OFF，所以周期性

振动变小。

加热器等的ON/OFF即使使用有接

点继电器，也不会很大程度的缩短

接点寿命。

加热器等的ON/OFF如果使用有接

点继电器，则会缩短接点寿命。

周期性振动变大。

控制周期的设定较小时

控制周期的设定较大时

1～100s 10s

设定值的范围 默认值

设定值 优点 缺点

因为细致的ON/OFF，所以周期性

振动变小。

加热器等的ON/OFF即使使用有接

点继电器，也不会很大程度的缩短

接点寿命。

加热器等的ON/OFF如果使用有接

点继电器，则会缩短接点寿命。

周期性振动变大。

控制周期的设定较小时

控制周期的设定较大时

 

控制输出的 ON 时间和 OFF 时间如下所示：

 例   输出量为 10% 时
 控制周期设定为 10s 时 控制周期设定为 20s 时   

OFF时间
9s

ON时间
1s

控制周期
10s

控制周期
20s

ON时间
2s

OFF时间
18s

ON

OFF

ON

OFF

  
 

PID 控制相关的设定3-5
对 PID 控制相关的设定项目进行说明。
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比例带(P)　PID.P  运转参数

保存进行比例(P)动作的温度范围。如果进行自动调谐，则 KL-2TF 计算出最合适的比例带(P)设定

值后，自动保存。

“关于自动调谐”，第 3-25 页

设定值

ON-OFF控制 比例动作

容易产生周期性振动

测量值

控制结果比较平滑

优点 缺点

偏移量变小。

周期性振动变小。

周期性振动变大。

偏移量变大。

比例带(P)的设定较小时

比例带(P)的设定较大时

控制输出(控
制动作设定

为逆动作时)

控制结果

偏移量

(常规偏差）

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

比例带(P)(℃）

测量值

温度

设定值

温度

设定值

时间 时间
偏移量

无 产生设定值和测量值的常规偏差(偏移量)。

1～9999(0.1～999.9℃)

范围

 

单位为 0.1℃。

KL 通讯时，如果设定值更改为范围外的数值，则会发生比例带设定错误(错误代码 42*，“*”为发生

错误的通道编号)，错误校验位将会 ON。

■关于比例(P)动作
设定值(设定温度)和测量值(当前温度)的偏差成比例，连续改变输出量的动作。下面比较 ON/OFF 
控制和比例(P)动作进行说明。

设定值

ON-OFF控制 比例动作

容易产生周期性振动

测量值

控制结果比较平滑

优点 缺点

偏移量变小。

周期性振动变小。

周期性振动变大。

偏移量变大。

比例带(P)的设定较小时

比例带(P)的设定较大时

控制输出(控
制动作设定

为逆动作时)

控制结果

偏移量

(常规偏差）

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

比例带(P)(℃）

测量值

温度

设定值

温度

设定值

时间 时间
偏移量

无 产生设定值和测量值的常规偏差(偏移量)。

1～9999(0.1～999.9℃)

范围

 

3-5 PID 控制相关的设定
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3-5 PID 控制相关的设定

设定值

ON-OFF控制 比例动作

容易产生周期性振动

测量值

控制结果比较平滑

优点 缺点

偏移量变小。

周期性振动变小。

周期性振动变大。

偏移量变大。

比例带(P)的设定较小时

比例带(P)的设定较大时

控制输出(控
制动作设定

为逆动作时)

控制结果

偏移量

(常规偏差）

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

设定值

输出量

测量值
0

0

100
(%)

比例带(P)(℃）

测量值

温度

设定值

温度

设定值

时间 时间
偏移量

无 产生设定值和测量值的常规偏差(偏移量)。

1～9999(0.1～999.9℃)

范围

 

①

②

③

温度

设定值

时间

 

①比例带(P)较小时周期性振动变大

②比例带(P)中等时周期性振动、偏移量都变小

③比例带(P)较大时偏移量变大

调整（更改）通过自动调谐保存的比例带(P)的值时，请注意如下的几点。

·逐渐变小

·如果发生周期性振动，则会过小

·偏移量在比例带(P)的调整中不会消除，所以采用积分(I)动作或者手动复位

积分时间(I)　PID.I�  运转参数

保存进行积分(I)动作的时间。如果进行自动调谐，则 KL-2TF 计算出最合适的积分时间(I)设定值

后，自动保存。

“关于自动调谐”，第 3-25 页
0～3600s

范�围

 

KL 通讯时，如果设定值更改为范围外的数值，则会发生积分时间设定错误(错误代码 43*，“*”为

发生错误的通道编号)，错误校验位将会 ON。

保存“0”时，不进行积分(I)动作。
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3-5 PID 控制相关的设定

■关于积分(I)动作
设定值和测量值的偏差以积分时间积分后的值成比例增减输出量的动作。

用于减少比例(P)动作中产生的偏移量。

设定值

仅限于比例(P)动作 比例(P)动作＋积分(I)动作

优点 缺点

启动变快。

周期性振动变小。

周期性振动变大。

启动变慢。

积分时间(I)的设定较小时

积分时间(I)的设定较大时

温度

设定值

测量值
时间

测量值
偏移量

温度

设定值

时间

产生设定值和测量值的常规偏差 (偏移量) 偏移量减少

①

②

③

温度

设定值

时间

①积分时间(I)较短时，周期性振动变大

②积分时间(I)中等时，启动、周期性振动都是中等

③积分时间(I)较长时，启动变慢

调整（更改）通过自动调谐保存的积分时间(I)的值时，请注意如下的几点。

·为了消除偏移量，进行积分时间(I)的调整

·逐渐变小

·如果产生长周期的周期性振动，则过小
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3-5 PID 控制相关的设定

微分时间(D)　PID.D 运转参数  

保存进行微分(D)动作的时间。如果进行自动调谐，则 KL-2TF 计算出最合适的微分时间(D)设定值

后，自动保存。

“关于自动调谐”，第 3-25 页

 

设定值

仅限于比例(P)动作 比例(P)动作＋微分(D)动作

优点 缺点

周期性振动变小。

对于干扰的响应变快。

对于干扰的响应变慢。

周期性振动变大。

微分时间(D)的设定较小时

微分时间(D)的设定较大时

温度

设定值

时间

干扰

测量值 测量值

干扰
温度

设定值

时间

对于干扰的响应慢 对于干扰的响应快

0～3600s

范围

KL 通讯时，如果设定值更改为范围外的数值，则会发生微分时间设定错误(错误代码 44*，“*”为

发生错误的通道编号)，错误校验位将会 ON。

保存了“0”时，不进行微分(D)动作。

■关于微分(D)动作
设定值和测量值的偏差的时间微分值（变化率）成比例增减输出量的动作。

比例(P)动作和积分(I)动作相对于控制结果会增减输出量，所以对于干扰等产生的急剧的偏差变化，

其响应性不好。通过添加微分(D)动作，将偏差是増加或减少，调整控制条件，提高对于干扰的响应

性。

设定值

仅限于比例(P)动作 比例(P)动作＋微分(D)动作

优点 缺点

周期性振动变小。

对于干扰的响应变快。

对于干扰的响应变慢。

周期性振动变大。

微分时间(D)的设定较小时

微分时间(D)的设定较大时

温度

设定值

时间

干扰

测量值 测量值

干扰
温度

设定值

时间

对于干扰的响应慢 对于干扰的响应快

0～3600s

范围
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设定值

仅限于比例(P)动作 比例(P)动作＋微分(D)动作

优点 缺点

周期性振动变小。

对于干扰的响应变快。

对于干扰的响应变慢。

周期性振动变大。

微分时间(D)的设定较小时

微分时间(D)的设定较大时

温度

设定值

时间

干扰

测量值 测量值

干扰
温度

设定值

时间

对于干扰的响应慢 对于干扰的响应快

0～3600s

范围

① ①干扰

②

②

③

温度

设定值

时间
 
 

①微分时间(D)较长时，对于干扰的响应快，但是周期性振动变大

②微分时间(D)中等时，对于干扰的响应、周期性振动都是中等

③微分时间(D)较短时，对于干扰的响应慢，但是周期性振动变小

调整（更改）通过自动调谐保存的微分时间(D)的值时，请注意如下的几点。

·逐渐变大

·如果产生短周期的周期性振动，则过大

·�处理压力和流量等的响应速度快的控制系统、具有振动条件的控制系统中，减小微分时间(D)的设

定(如果微分时间(D)设定为 0s，则不执行微分(D)动作)。
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关于自动调谐

比例带(P)、积分时间(I)、微分时间(D)的 PID 常数和控制环断线设定时间等，由 KL-2TF 自动计算

并且设定的功能。

KL-2TF 的自动调谐使用了“极限环”。如果开始自动调谐，则暂时以 ON/OFF 控制运行，根据动作

的控制结果，计算出合适的 PID 常数和控制环断线设定时间，并且切换为 PID 控制后，继续进行温

度控制。

只有控制方式设定为“PID 控制”时才可以进行自动调谐。

  温度

设定值

自动调谐过程中

时间

①ON

OFF

ON

ON

ON

ON

OFF

OFF

OFF

OFF

②

①

② ③

④

①由用户ON
②由KL-2TF ON
③由KL-2TF OFF
④由用户OFF

运行开始

运行状态

控制输出

自动调谐
 开始位

自动调谐
 状态位

ON/OFF控制 PID控制

PID常数和控制循环断线设定时间通过参
数设定。

操作面板中的自动调谐方法

用							设定为ON

按			3秒以上

运转参数 设置参数 自动调谐

运转画面

执行自动调谐

自动调谐开始※
结束时自动变成OFF。

AT指示灯亮。

oPE_ set_

at at
 off

at_

  on
at

  on

按				3秒以上

※停止过程中无法执行自动调谐。

MAIN
CH

SET
ENT

SET
ENT
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“比例带(P)”，第 3-20 页

 “积分时间(I)”，第 3-21 页

“微分时间(D)”，第 3-23 页

 “控制环断线设定时间”，第 3-47 页

KL 通讯时的相关位

■自动调谐开始位 6　字 16　字   
开始/停止自动调谐。

自动调谐�

开始位

内容

OFF→ON  开始自动调谐。*1
ON→OFF  自动调谐过程中如果OFF，则停止自动调谐。*2
                    PID常数和控制循环断线设定时间保持自动调谐开始之前的状态。 自动	

	 调谐状态位OFF。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1自动调谐开始位 CH0自动调谐开始位

*1  · 如果设定为通道跳过的通道的自动调谐开始位 ON，则发生跳过通道操作错误(错误代码 
70*，“*”为发生错误的通道编号)，不开始自动调谐，并且错误校验位 ON。

  ·�如果控制方式设定为“ON/OFF 控制”的通道的自动调谐开始位 ON，则发生自动调谐设定

错误 1(错误代码 31*，“*”为发生错误的通道编号)，不开始自动调谐，错误校验位 ON。

  · 如果不开始动作，自动调谐开始位 ON，则发生自动调谐设定错误 2(错误代码 32*，“*”为发

生错误的通道编号)，不开始自动调谐，错误校验位 ON。

·�KL-2TF 中，根据温度控制的不同控制系统，从自动调谐的开始到完成需要花

几十分钟时间。

·�自动调谐开始后经过 3 小时，自动调谐仍然没有完成时，则发生自动调谐超时错

误，无法进行自动调谐。此时，请手动设定比例带(P)、积分时间(I)、微分时间

(D)和控制环断线设定时间。。

注

注意 
自动调谐过程中，以 ON/OFF 控制执行动作。请不要对临时 ON/OFF 控制进行

温度控制也会产生较大压力、并且损坏的设备进行自动调谐。
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*2     · 自动调谐过程中如果停止动作，则会发生自动调谐设定错误 2(错误代码 32*，“*”为发生

错误的通道编号)，并且停止自动调谐，错误校验位 ON。

  ·�自动调谐过程中，如果更改设定值、比例带(P)、积分时间(I)、微分时间(D)、冷却系数、测

量值偏差、手动复位、控制环断线设定时间的设定，则会发生自动调谐设定错误 3(错误代

码 33*，“*”为发生错误的通道编号)，并且停止自动调谐，错误校验位 ON。

  ·�自动调谐开始后经过 3 小时，自动调谐仍然没有完成时，则发生自动调谐超时(错误代码 
30*，“*”为发生错误的通道编号)，并且停止自动调谐，错误校验位 ON。

■自动调谐状态位 3　字 6　字 16　字

用于确认是否处于自动调谐过程中的位信号。

自动调谐�

状态位

内容

OFF            不在自动调谐过程中。

ON              在自动调谐过程中。

ON→OFF   自动调谐完成，并且设定PID常数和控制循环断线设定时间后，开始PID控制。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1自动调谐状态位 CH0自动调谐状态位
 

  温度

设定值

自动调谐过程中

时间

①ON

OFF

ON

ON

ON

ON

OFF

OFF

OFF

OFF

②

①

② ③

④

①由用户ON
②由KL-2TF ON
③由KL-2TF OFF
④由用户OFF

运行开始

运行状态

控制输出

自动调谐
 开始位

自动调谐
 状态位

ON/OFF控制 PID控制

PID常数和控制循环断线设定时间通过参
数设定。
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三模式稳定器功能 Stb.P 运转参数   

抑制过调的功能。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，三模式稳定器功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 
控制”时，不显示该参数。另外，即使控制方式设定为“PID 控制”，只要积分时间(I)设定

为“0s”，则去能。

off ：不使用

Spd ：速度

bLns ：平衡

Stb ：稳定性

off ：不使用不使用3种模式稳定器功能，而是用一般的	PID 控制进行温度控制。

重视较快达到设定值时间的设定。

速度和稳定性居中的设定。

重视抑制过调的设定。

设定值 内容 初始值

使用三模式稳定器功能时的温度控制概念图

④

③

②

①
测量值

设定值

时间

①三模式稳定器功能设定为“不使用”时

②三模式稳定器功能设定为“速度”时

③三模式稳定器功能设定为“平衡”时

④三模式稳定器功能设定为“稳定性”时
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手动复位　m.res(m.rES) 运转参数   

单位为 0.1%。

保存用于修正积分时间(I)设定为“0s”时产生的偏移量(设定值和测量值的常规偏差)的输出量修正

值。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，手动复位功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时，

不显示该参数。另外，即使控制方式设定为“PID 控制”，只要积分时间(I)设定为“0s”以外的值，

则去能。

“积分时间(I)”，第 3-21 页

0～100%　默认值50％
－100～100％　默认值0％(加热冷却时)

范围

单位为 0.1%。

KL 通讯时，如果更改设定值为范围外的数值后，开始动作，则会发生手动复位设定错误(错误代码 
47*，“*”为发生错误的通道编号)，并且不开始温度控制动作，KL 通讯时错误校验位 ON。

         实际控制输出的输出量

PID运算中计算出	
的输出量

测量值

输出量
100％

手动复位

设定值

比例带(P)

50％

0％
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关于输出限制

PID 控制时，设置输出量限制的功能。

如果设定输出上限、输出下限，则输出量被限制在输出下限～输出上限之间。

加热冷却控制时，加热控制输出(输出量)的限制为 0%～输出上限，冷却控制输出(冷却输出量)的限

制为 0%～输出下限。

■加热冷却控制设定为“不使用”时

实际控制输出的输出量

PID运算中计算出的输出量

测量值

输出量
100％

设定值

比例带(P)

50％

0％

      输出上限

     输出下限

■加热冷却控制设定为“使用”时

实际控制输出
的输出量

 PID运算中计算出的输出量

测量值

输出量
 100％

冷却输出量
100％

设定值

比例带(P) 比例带(P)×冷却系数

0％ 0％

输出下限

输出上限 冷却控制输出

加热控制输出
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输出上限　OuT.H 设置参数   

限制 PID 控制时的输出量最大值。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，输出限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控
制”时，不显示该参数。

  不使用

  使用*1  
100.0%输出下限~100.0%

0.0~100.0%

加热冷却
控制的设定

设定值的范围 默认值

   不使用

   使用*1

0.0%
100.0%

0.0~输出上限%
0.0~100.0%

加热冷却
控制的设定

设定值的范围 默认值

*1 ·加热冷却控制时，限制了加热控制输出(输出量)的最大值。

单位为 0.1%。

 “加热冷却控制”(第 3-35 页)

输出下限　OuT.L 设置参数  

限制 PID 控制时的输出量最小值。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，输出限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控
制”时，不显示该参数。

  不使用

  使用*1  
100.0%输出下限~100.0%

0.0~100.0%

加热冷却
控制的设定

设定值的范围 默认值

   不使用

   使用*1

0.0%
100.0%

0.0~输出上限%
0.0~100.0%

加热冷却
控制的设定

设定值的范围 默认值

*1 加热冷却控制时，限制了冷却控制输出(冷却输出量)的最大值。

单位为 0.1%。

 “加热冷却控制”(第 3-35 页)



3-32

 参
数
设
定

方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

3-5 PID 控制相关的设定

关于斜率限制

设置相对于经过时间的温度上升(下降)斜率限制的功能。只有控制方式设定为“PID 控制”时，斜

率限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时去能。

动作开始时以及设定值更改时，根据设定值和测量值的偏差，KL-2TF 以每个取样周期运算基于上

升斜率限制、下降斜率限制设定的目标温度，并且更改的同时进行温度控制。

斜率限制的动作概念图
 

测量值
(℃)

设定值

30

20

100

0
1 2 3 时间(小时)

不使用上升斜率限制时

上升斜率限制设定
为100℃/小时

测量值
(℃)

设定值

300

200

10

0 1 2 3 时间(分)

不使用下降斜率限制时

下降斜率限制设
定为10℃/分时

 

测量值
(℃)

设定值

30

20

100

0
1 2 3 时间(小时)

不使用上升斜率限制时

上升斜率限制设定
为100℃/小时

测量值
(℃)

设定值

300

200

10

0 1 2 3 时间(分)

不使用下降斜率限制时

下降斜率限制设
定为10℃/分时

即使上升斜率限制设定为大于不使用

上升斜率限制时的温度上升斜率(左图

为 150℃/小时)的值，温度控制结果仍

然和不使用上升斜率限制时相同。

提�示 

即使下降斜率限制设定为大于不使用

下降斜率限制时的温度下降斜率(左图

为 20℃/分)的值，温度控制结果仍然

和不使用下降斜率限制时相同。

提�示 
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斜率单位　SLP.U 设置参数   

选择使用斜率限制功能时的斜率限制的设定单位。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，斜率限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时

去能。

0～(测量范围的最大值－最小值)
℃/分或者℃/小时*1

默认值设定值的范围

0(不使用)

min(min)/分

Hour(Hour)/小时

min/分℃ /分作为斜率限制的

设定单位。

℃ /小时作为斜率限制

的设定单位。

设定值 内容 默认值

上升斜率限制　U.SLP 设置参数   

设定温度上升时的斜率限制。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，斜率限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时设定为“PID 控制”时，斜率限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时

去能。

0～(测量范围的最大值－最小值)
℃/分或者℃/小时*1

默认值设定值的范围

0(不使用)

min(min)/分

Hour(Hour)/小时

min/分℃ /分作为斜率限制的

设定单位。

℃ /小时作为斜率限制

的设定单位。

设定值 内容 默认值

*1 设定值设定为 0 时，不使用上升斜率限制。

下降斜率限制　d.SLP 设置参数   

设定温度下降时的斜率限制。

只有控制方式设定为“PID 控制”时，斜率限制功能才使能。控制方式设定为“ON/OFF 控制”时

去能。

0～(测量范围的最大值－最小值)
℃/分或者℃/小时*1

默认值设定值的范围

0(不使用)

min(min)/分

Hour(Hour)/小时

min/分℃ /分作为斜率限制的

设定单位。

℃ /小时作为斜率限制

的设定单位。

设定值 内容 默认值

*1 设定值设定为 0 时，不使用下降斜率限制。
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ON/OFF 控制滞后　HYS 运转参数  

设定 ON/OFF 控制时的控制输出滞后(响应差)。
只有控制方式设定为“ON/OFF 控制”时使能。控制方式设定为“PID 控制”时，不显示该参数。

控制动作设定为“逆动作”时 控制动作设定为“正动作”时

 

ON/OFF控制
滞后

 ON/OFF
控制滞后

时间

控制输出
0N

OFF

控制输出

0N

OFF

设定值

设定值

测量值

测量值

ON/OFF控制
滞后

ON/OFF控制
滞后

时间

控制输出
0N

OFF

控制输出

0N

OFF

设定值

设定值

测量值

测量值

0～9999℃(输入类型的分辨率为1℃时)
0.0～999.9℃(输入类型的分辨率为0.1℃时)

默认值设定值的范围

2℃(2.0℃)

关于加热冷却控制时的 ON/OFF 控制滞后动作，请参见 “冷却 ON/OFF 滞后”（第 3-37 
页）。

如果减小 ON/OFF 控制滞后，则控制输出将会更细致的 ON/OFF(循环)，加热器

等外围设备的开关使用了有接点继电器时，接点寿命减短。
注

ON/OFF 控制相关的设定3-6
对 ON/OFF 控制相关的设定项目进行说明。
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关于加热冷却控制

加热冷却控制是指将 I/O 端子排的控制输出作为加热控制输出，I/O 端子排的报警输出作为冷却控

制输出，连接到外围设备，同时进行加热控制和冷却控制的温度控制。因为同时进行加热控制和冷

却控制，所以可以实现更准确、响应更快的温度控制。

温度传感器

温度输入

固态继电器

加热器电源加热器

控制输出

警报输出

热电偶或者
RTD

冷风机

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

加热冷却控制　HC 系统参数  

设定是否使用加热冷却控制。

默认值设定值的范围

10s1～100s

oFF:不使用

on ：使用

off ：不使用不进行加热冷却控制。

进行加热冷却控制。

设定值 内容 默认值

加热冷却控制相关的设定3-7
对加热冷却控制相关的设定项目进行说明。

使用加热冷却控制时，因为 I/O 端子排的报警输出作为冷却控制输出使用，所以报警

输出不能作为报警功能使用。使用报警功能时，请使用报警输出状态位，以梯形图

编程输出到输出单元。

“报警输出状态位”，第 3-42 页

注

如果更改此参数，则运转参数、设置参数会初始化。注
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冷却控制周期　C.CLt 运转参数

设定冷却控制输出(I/O 端子排的报警输出)的 ON/OFF 周期(循环时间)。冷却控制周期过程中，冷却

控制输出 ON 的时间斜率保存在冷却输出量内。

只有控制方式设定为“PID 控制”，加热冷却控制设定为“使用”时才使能。控制方式设定

为“ON/OFF 控制”时，不显示该参数。

“冷却输出量”（第 3-39 页）

默认值设定值的范围

10s1～100s

oFF:不使用

on ：使用

off ：不使用不进行加热冷却控制。

进行加热冷却控制。

设定值 内容 默认值

关于控制周期的具体内容，请参见 “控制周期”（第 3-19 页）。

死区　db 运转参数

设定加热冷却控制时，同时不输出加热侧比例带(P)、冷却侧比例带(P)(设定为正值时)、或者同时输

出加热侧比例带(P)、冷却侧比例带(P)(设定为负值时)的温度区域。

只有控制方式设定为“PID 控制”，加热冷却控制设定为“使用”时才使能。控制方式设定

为“ON/OFF 控制”时，不显示该参数。

■PID 控制
死区为正时 死区为负时

死区 死区

输出量
100％

0％

  输出量
100％

0％

加热控
制输出

加热控制输出

冷却
控制输出

冷却控制输出

设定值 设定值

测量值 测量值

比例带(P) 比例带(P)比例带(P)
×冷却系数

 比例带(P)
×冷却系数

■ON/OFF 控制
死区为正时 死区为负时
 

    死区     死区

加热控制输出 冷却控制输出 冷却控制输出

设定值       设定值

测量值 测量值

 ON/OFF
控制滞后

      冷却
ON/OFF滞后

        冷却
ON/OFF滞后

 ON/OFF
控制滞后

ON

OFF

加热控制输出
ON

OFF

－1999～9999℃(输入类型的分辨率为1℃时)
－199.9～999.9℃(输入类型的分辨率为0.1℃时)

默认值设定值的范围

0℃(0.0℃)

3-7 加热冷却控制相关的设定
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3-7 加热冷却控制相关的设定

冷却 ON/OFF 滞后　C.HYS 运转参数   

以 ON/OFF 控制进行加热冷却控制时，设定冷却控制输出的滞后(响应差)。
只有控制方式设定为“ON/OFF 控制”，加热冷却控制设定为“使用”时才使能。

控制方式设定为“PID 控制”时，不显示该参数。。

 

ON/OFF控制滞后

冷却ON/OFF滞后

时间

加热控制输出
0N

OFF

冷却控制输出
0N

OFF

设定值

测量值

加热控制输出 冷却控制输出

设定值

测量值

ON/OFF控制滞后
冷却ON/OFF滞后

ON

OFF

 

0～9999℃(输入类型的分辨率为1℃时)
0.0～999.9℃(输入类型的分辨率为0.1℃时)

默认值设定值的范围

2℃(2.0℃)

如果冷却 ON/OFF 滞后减小，则冷却控制输出(I/O 端子排的报警输出)将会进行

更细致的 ON/OFF(循环)，并且外围设备的开关使用了有接点继电器时，接点寿

命缩短。

注
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冷却系数　C.ADT 运转参数   

控制对象的加热特性和冷却特性不同，所以当加热冷却控制的特性不好时，对于加热侧设定冷却侧

的比例带的系数，可以调节加热特性和冷却特性的平衡。

只有控制方式设定为“PID 控制”，加热冷却控制设定为“使用”时才使能。控制方式设定

为“ON/OFF 控制”时，不显示该参数。

加热侧的比例带和冷却侧的比例带如下所示。

 加热侧的比例带＝比例带(P)
 冷却侧的比例带＝比例带(P)×冷却系数

“比例带(P)”第 3-20 页

冷却控制

输出状态位

内容
OFF  冷却控制输出OFF。
ON   冷却控制输出ON。

×0.1～×100.0*1　默认值×0

范围

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1冷却控制输出状态位 CH0冷却控制输出状态位

*1  KL 通讯时，如果设定值更改为范围外的数值，则会发生冷却系数设定错误(错误代码 45*，“*”为

发生错误的通道编号)，错误校验位将会 ON。保存了“0”时，作为 1.0 的设定(冷却侧的比例带＝

比例带(P))处理，并且不会发生冷却系数设定错误。

冷却侧的比例带和加热侧的设定相同时，作为 1.0。

KL 通讯时的相关位

■冷却控制输出状态位 
3　字 6　字 16　字

用于确认冷却控制输出(I/O 端子排的报警输出)的 ON/OFF 状态的位信号。

冷却控制

输出状态位

内容
OFF  冷却控制输出OFF。
ON   冷却控制输出ON。

×0.1～×100.0*1　默认值×0

范围

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1冷却控制输出状态位 CH0冷却控制输出状态位



关于报警输出

KL-2TF 的 I/O 端子排上，每个通道都分别安装了 1 点报警输出。通过报警类型、报警设定值和报

警滞后的设定可以进行报警输出。 
关于报警输出的规格，请参见第 1-13 页。

关于报警输出的布线，请参见第 2-8 页。

报警类型　AL-P 设置参数

设定报警的类型。

报警类型和报警输出的动作

A A

A

0 0

0 0

测量值

测量值

HYS HYS

HYS HYS

SV SV

SV
SV

测量值

测量值

测量值 常时ON

常时OFF

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS

HYS HYS

HYS

SV

SV SV

SV SV

A A

A A

0 0

0 0

A A

A

A A

A A

A A

A A

SV
A A

1(11)：
绝对值上限
(默认值)

0 ：无报警

设定值

常时OFF

报警设定值为正时

报警输出的动作

常时OFF

报警设定值为负时

2(12)：
绝对值下限

3(13)：
偏差上限

4(14)：
偏差下限

5(15)：
偏差上下限

6(16)：
偏差上限非励磁

7(17)：
偏差下限非励磁

9(19)：
绝对值上限非励磁

10(20)：
绝对值下限非励磁

8(18)：
上下限偏差内

 

使用加热冷却控制时，已将 I/O 端子排的报警输出作为冷却控制输出使用，所以不

能将报警输出作为报警功能使用。使用报警功能时，请使用报警输出状态位，以

梯形图编程输出到输出单元。

“加热冷却控制”，第 3-35 页
“报警输出状态位”，第 3-42 页

注

3-39

 参
数
设
定
方
法
和
具
体
设
定
项
目

3

报警输出相关的设定3-8
对报警输出相关的设定项目进行说明。
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A A

A

0 0

0 0

测量值

测量值

HYS HYS

HYS HYS

SV SV

SV
SV

测量值

测量值

测量值 常时ON

常时OFF

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

测量值

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS HYS

HYS

HYS HYS

HYS

SV

SV SV

SV SV

A A

A A

0 0

0 0

A A

A

A A

A A

A A

A A

SV
A A

1(11)：
绝对值上限
(默认值)

0 ：无报警

设定值

常时OFF

报警设定值为正时

报警输出的动作

常时OFF

报警设定值为负时

2(12)：
绝对值下限

3(13)：
偏差上限

4(14)：
偏差下限

5(15)：
偏差上下限

6(16)：
偏差上限非励磁

7(17)：
偏差下限非励磁

9(19)：
绝对值上限非励磁

10(20)：
绝对值下限非励磁

8(18)：
上下限偏差内

 

“（）”为有待机动作

A：报警设定值 （第 3-41 页）HYS：报警滞后 （第 3-41 页）SV：设定值

■关于待机动作
对于各个报警类型，可以设定为带有待机动作(例：绝对值上限/待机)。
待机动作是指，温度控制动作开始时或者更改设定值时，进入报警输出 OFF 的测量值范围内之前

不进行报警输出的动作。

例如，报警类型设定为“绝对值下限”后进行加热动作时，如果温度控制动作开始时，测量值低于

报警设定值，则在动作开始时，报警输出 ON。 如果报警类型设定为“绝对值下限/待机”，则动作

开始时，报警输出不会 ON，只有测量值超过报警设定值(进入报警输出 OFF 的范围)后，测量值再

次低于报警设定值时，报警输出才会 ON。

 报警类型为“绝对值下限”时 报警类型为“绝对值下限/待机”时 

测量值

警报
滞后

运行开始

时间

报警输出
ON

OFF

动作开始时报警输出ON

测量值

警报
滞后

动作开始

时间

报警输出
ON

OFF

报警
设定值

报警
设定值

在此期间处于待机动作

3-8 报警输出相关的设定
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3-8 报警输出相关的设定

报警设定值　AL 运转参数   

保存报警输出的报警设定温度。

只有报警类型不设定为“无报警”时，报警设定值才使能。报警类型设定为“无报警”时去能。

警报类型为绝对值报警时

    输入类型中设定的温度传感器的测量范围

警报类型为偏差报警时

    输入类型中设定的温度传感器测量范围的－100%～100%

范围
*1

*1  KL 通讯时，如果设定值更改为范围外的数值，则会发生报警设定值错误(错误代码 41*，“*”为

发生错误的通道编号)，错误校验位将会 ON。

输入类型中设定的温度传感器分解能为 1℃ 时，保存以 1℃ 为单位的数值，0.1℃ 时，保存没有小

数点的以 0.1℃ 为单位的数值。在温度控制过程中也可以更改报警设定值。

报警滞后　A.HYS 设置参数   

设定报警输出的滞后(响应差)。
只有报警类型不设定为“无报警”时，报警滞后才使能。报警类型设定为“无报警”时去能。

0～9999℃(输入类型的分辨率为1℃时)
0.1～999.9℃(输入类型的分辨率为0.1℃时)

初始值设定值的范围

2℃(2.0℃)

如果减小报警滞后，则报警输出会更加细致的 ON/OFF（循环）。注
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3-8 报警输出相关的设定

KL 通讯时的相关位 

■报警输出状态位 
3　字 6　字 16　字    

用于确认报警输出的 ON/OFF 状态的位信号。

报警输出状态位

内容
OFF 报警输出OFF。
ON  报警输出ON。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1 报警输出状态位 CH0警报输出状态位

使用加热冷却控制时，因为 I/O 端子排的报警输出作为冷却控制输出使用，所以

和报警输出状态位的 ON/OFF 状态不一致。另外，使用加热冷却控制时，I/O 端
子排的报警输出不能作为报警功能使用，但是报警输出状态位在使用加热冷却控

制时，也会执行报警类型中设定的报警动作，所以使用报警功能时，请使用报警

输出状态位，通过梯形图编程输出到输出单元。

“加热冷却控制”，第 3-35 页

注
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关于加热器断线报警

KL-2TF 的 I/O 端子排上，每个通道都分别安装了 1 点电流传感器(CT)输入端子。电流传感器

(CT)输入端子上连接本公司生产的电流传感器(OP-6694)，可以测量加热器电流值，并保存到加热

器电流值的数据存储器。

加热器断线报警在 KL-2TF 的控制输出 ON 时，比较加热器断线检测电流设定值和加热器电流值，

当加热器电流值低于加热器断线检测电流时，使加热器断线报警位 ON 的功能。

关于电流传感器(CT)输入的规格，请参见第 1-13 页。

关于电流传感器(CT)输入的布线，请参见第 2-9 页。

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

加热器

OUT0 C0

CT0 CT0G

输出 输入
+

固态继电器

加热器
电源

电流传感器(OP-6694)
※没有极性

温度
传感器

温度传感器输入

控制输出

电流传感器输入

加热器断线报警相关的设定〈KL 通讯时〉3-9
对加热器断线报警相关的设定项目进行说明。
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加热器断线报警的动作概念图

0 0
时间

加热器电流值 加热器电流值中保存的值

加热器断线
检测电流

控制周期

 KL	通讯时
间扫描时间

控制输出
ON
OFF

加热器断线
报警继电器

ON
OFF

控制输出	ON 时，加热器电
流值没有超过加热器断线
检测电流，所以	ON

控制输出	ON 时，
加热器电流值超
过了加热器断线
检测电流，所以	OFF

加热器断线报警　Ct 设置参数  

设定是否使用加热器断线报警。

不使用加热器断线报警。

使用加热器断线报警。

off ：不使用(默认值) 
on ：使用

设定值 内容

*1

*1 不使用加热器断线报警时，加热器电流值监控中也会保存加热器电流值。

加热器断线检测是指，在控制输出 ON 时监控加热器电流值，使加热器断线报警继

电器 ON 的功能。因此，使用加热冷却控制时，不能监控冷却控制输出中连接的外

围设备的布线是否断线，并且不能报警输出。

“加热冷却控制”，第 3-35 页

注

3-9 加热器断线报警相关的设定〈KL 通讯时〉
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3-9 加热器断线报警相关的设定〈KL 通讯时〉

加热器检测电流　Ct.I 设置参数

设定加热器断线报警位 ON 的加热器电流值。

只有加热器断线报警设定为“使用”时，加热器断线检测电流才使能。加热器断线报警设定为“不

使用”时去能。

ch0 ch1 ch2 ch3 

n＋5 n＋19 n＋33 n＋47 

  0～500(0.0～50.0A)

ch编号

DM编号

范围

データメモリ値 加热器电流值

＃0 

＃5 

＃123

0.0A 

0.5A 

12.3A

0.0～50.0A

初始值设定值的范围

0.0A

KL 通讯时的相关位

■加热器断线报警位 3　字 6　字 16　字

用于确认加热器断线报警的 ON/OFF 状态的位信号。

加热器断

线报警位

内容
OFF  加热器断线报警	OFF。
ON    加热器断线报警	ON。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1加热器断线报警位 CH0加热器断线报警位

·不在温度控制动作中时，加热器断线报警位 OFF。
·加热器断线报警位在如下情况下保持 ON/OFF 状态。

　·控制输出常时 OFF(输出量为 0%)时
　·控制输出的 ON 时间低于 150ms 时

·即使加热器断线报警位 ON，也继续温度控制动作。

注
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关于控制环断线报警

输出量处于 100%(设定了输出上限时，则为输出上限值)或者 0%(设定了输出下限时，则为输出下

限值)的状态后，监控每一个控制环断线检测时间的测量值，只要上升(加热控制时)或者下降(冷却控

制时)不高于 1℃，则控制环断线报警继电器 ON 的功能(使用加热冷却控制时的冷却控制输出也相

同)。
关于控制环断线检测时间，在进行自动调谐后，由 KL-2TF 自动计算并且设定。控制环断线检测时

间可以设定任意的数值。

“关于自动调谐”，第 3-25 页
“输出量”，第 3-16 页

控制环断线报警的动作概念图（控制动作设定为“逆动作”＝加热动作时）

1℃

控制输出
ON
OFF

控制循环断线
警报继电器

ON
OFF 输出量100％以外的状态下，

不进行控制循环断线检测

设定值

测量值

时间

输出量100％

输出量100％以外

控制循环断线
检测时间

控制循环断线
检测时间输出量100％的状态下，

超过了控制循环断线检
测时间，但是温度上升
不超过1℃，所以ON

输出量100％的状态下，
超过了控制循环断线检
测时间后，温度上升超
过了1℃，所以OFF

控制环断线报警相关的设定（KL 通讯时）3-10
对控制环断线报警相关的设定项目进行说明。
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控制环断线报警相关的设定（KL 通讯时）3-10
对控制环断线报警相关的设定项目进行说明。

控制环断线报警　LbAL 设置参数  

设定是否使用控制环断线报警。

控制循环

断线警报位

内容
OFF  控制循环断线警报OFF。
ON   控制循环断线警报ON。

OFF ：不使用

ON  ： 使用
oFF ：不使用

不使用控制循环断线警报。

使用控制循环断线警报。

设定值 内容 初始值

0～120分※1

范围

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制循环断线警报位 CH0控制循环断线警报位

控制环断线设定时间　LbA.t 设置参数   

保存控制环断线报警的监控时间。如果执行自动调谐，则 KL-2TF 会计算出最合适的控制环断线设

定时间的设定值，并且自动保存。

只有控制环断线检测设定为“on：使用”时，控制环断线设定时间才使能。控制环断线检测设定

为“off：不使用”时去能。

“自动调谐开始位”，第 3-26 页

控制循环

断线警报位

内容
OFF  控制循环断线警报OFF。
ON   控制循环断线警报ON。

OFF ：不使用

ON  ： 使用
oFF ：不使用

不使用控制循环断线警报。

使用控制循环断线警报。

设定值 内容 初始值

0～120分※1

范围

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制循环断线警报位 CH0控制循环断线警报位

*1  KL 通讯时，如果更改设定值为范围外的数值，则会发生控制环断线设定时间设定错误(错误代码 
48*，“*”为发生错误的通道编号)，并且不开始温度控制动作，错误校验位 ON。 

  保存了“0”时，每隔 30 秒监控。

KL 通讯时的相关位

■控制环断线报警位 3　字 6　字 16　字

控制循环

断线警报位

内容
OFF  控制循环断线警报OFF。
ON   控制循环断线警报ON。

OFF ：不使用

ON  ： 使用
oFF ：不使用

不使用控制循环断线警报。

使用控制循环断线警报。

设定值 内容 初始值

0～120分※1

范围

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入确认位

CH1控制循环断线警报位 CH0控制循环断线警报位

3-10 控制环断线报警相关的设定<KL 通讯时>

如果执行如下的动作，则控制环断线报警位 OFF。
　·停止温度控制动作。

　·更改控制环断线设定时间。

　·�控制环断线设定时间内，测量值的上升(加热控制时)或者下降(冷却控制时)超
过 1℃。

　·错误清除位 OFF→ON。
　 “错误清除位”(第 3-49 页)
自动调谐过程中，控制环断线报警去能。

动作过程中，即使控制环断线报警位处于 ON 的状态，仍然继续温度控制动

作。

注
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错误时输出设定　EoUt 设置参数   

设定发生单元出错，停止温度控制动作时的 I/O 端子排的控制输出 ON/OFF 状态。

KL 通讯时的控制输出状态位在单元发生错误时也会处于错误时输出设定的 ON/OFF 状态。

“控制输出状态位”，第 3-17 页

使用加热冷却控制时的冷却控制输出将会忽视该设定，在单元发生错误时 OFF。出错时无法进行输

出设定。

“加热冷却控制”，第 3-35 页
 “冷却控制输出状态位”，第 3-38 页

 

单元发生错误时，控制输出	OFF。
单元发生错误时，控制输出	ON。

OFF(默认值)
ON

设定值 内容

错误校验位

内容
OFF   KL-2TF不是错误状态。

ON     KL-2TF是错误状态。*1

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入校验位

CH1 错误校验位 CH0 错误校验位

KL 通讯时的相关位

■错误校验位 6　字 3　字 16　字

用于确认是否有单元出错的位信号。

单元发生错误时，控制输出	OFF。
单元发生错误时，控制输出	ON。

OFF(默认值)
ON

设定值 内容

错误校验位

内容
OFF   KL-2TF不是错误状态。

ON     KL-2TF是错误状态。*1

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输入校验位

CH1 错误校验位 CH0 错误校验位

*1   错误校验位 ON 时，产生如下的动作。

     ·控制输出为出错时输出设定的 ON/OFF 状态。

     ·冷却控制输出 OFF。
     ·错误代码中保存错误代码。(16 字通讯时)

如果发生单元出错，则保持错误状态。

如果要解除单元出错重新开始温度控制动作，则在消除错误原因后，按面板的键 
3 秒以上，或者错误清除位 OFF→ON。

如果没有消除错误原因，则会再次发生错误。

错误清除后的动作为发生错误时的动作。

“错误代码一览”，A-2 页

注

通过操作面板或者运行开始位停止动作时，控制输出将会 OFF。注

单元出错的相关设定3-11
对单元出错相关的设定项目进行说明。
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单元出错的相关设定3-11
对单元出错相关的设定项目进行说明。 ■错误清除位 6　字 16　字

单元发生错误时(错误校验位 ON 时)，用于解除单元出错的位。

ch0～ch3 通用

　＋56
ch编号

DM编号

错误清除位

内容 OFF→ON  通过启动该位，解除单元错误。

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
输出操作位

CH1错误清除位 CH0错误清除位

 

错误代码 00

② ④

③①

①由	KL-2TF ON
②由用户	ON
③由	KL-2TF OFF
④由用户	OFF

		发生单元错误 				在此期间消除错误原因

错误校验位
ON

OFF

错误清除位

错误代码

(仅限于16 字通讯时)

ON

OFF

控制周期＋扫描时间	＋KL	通讯时间
确认错误校验继电器	OFF 之前

3-11　单元出错的相关设定

错误校验位 ON 时，不消除错误原因，按前面面板上的键 3 秒以上，或者错误清

除位 ON 时，使错误校验位 OFF 后，（经过 125ms 后）重新 ON。
注
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3 本地/远程　C.Use 系统参数   

如果使用 KL 通讯，则可以和 KL 系统进行通讯。

通过 KL 通讯，可以进行 PLC 单元中的集中温度管理或者温度控制。
 

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

通讯字数　C.typ KL 通讯参数   

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

根据 KL 通讯中的控制内容，设定通讯字数。KL 通讯在系统参数设定为 KL 通讯时使能。

KL 通讯速度设定　bPS KL 通讯参数   

与使用 KL 系统的通讯速度相同。

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

KL 发送起始地址　S-Ad KL 通讯参数   

设定从测量值和输入校验位等的 KL-2TF 向 KL 主站单元发送数据的起始地址。

发送地址个数通过“通讯字数”指定。

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

KL 通讯相关的设定3-12
对 KL 通讯相关的设定项目进行说明。

设定值更改通过 KL-2TF 的电源通/断使能。

设定值更改通过 KL-2TF 的电源通/断去能。。注

属于 KL 主站单元的接收地址区域的一部分。注
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KL 通讯相关的设定3-12
对 KL 通讯相关的设定项目进行说明。

设定值更改通过 KL-2TF 的电源通/断使能。

3-12 KL 通讯相关的设定

KL 接收起始地址　r-Ad KL 通讯参数   

设定从输出操作位或者请求位等的主站单元到 KL-2TF 的接收数据的起始地址。

接收地址个数通过“通讯地址个数”指定。
 

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

校验设定　VRFY KL 通讯参数   

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值

如果校验 ON，则只有在 2 次连续扫描都是相同值时 KL 通讯才刷新输入。

FINAL设定　FinLL KL 通讯参数   

156/625/2500/5000 kbps

默认值设定值

2500

00～FFH

默认值设定值

00H

00～FFH

默认值设定值

80H

Conn

alon

Conn:
使用	KL 通讯

使用	KL 通讯

不使用	KL通讯

设定值 内容 默认值

on

oFF
oFF:校验去能

校验使能

校验去能

设定值 内容 默认值

on

oFF

oFF:
终点	OFF

最终	ON
最终	OFF

设定值 内容 默认值

3

6

16

KL3 字通讯

KL3 字通讯

KL6 字通讯

KL16 字通讯

设定值 内容 默认值
KL-2TF 设定为最终 ON 时 ON。

属于 KL 主站单元的发送地址区域的一部分。注



锁定级别　Loc 系统参数   

通过设定锁定级别，可以限制参数的操作。

 

unl

Half

loc

unl:全部显示全部显示

一部分不显示

禁止更改设定值※

设定值 内容 默认值

* 即使在 Loc 状态下，也可以在运转画面中进行(目标)设定值更改、锁定级别更改。

设定 HALF 时，不显示的参数设定项目一览

设置参数

·输出测试(o.TST)，输出水平(o.LEv)，输出上限(out.H)，
　输出下限(out.L)，上升斜率限制(U.SLP)，下降斜率限制(d.SLP)，
　斜率设定单位(SLP.U)

运转参数

·冷却滞后(C.HYS)，比例带(Pid.P)，积分时间(Pid.I)，微分时间(Pid.d)，
　手动复位(m.rES)，冷却系数(C.RdJ)，死区(db)，
　冷却控制周期(C.CL.t)
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其它设定3-13

用单元的 DIP 开关设定了按键锁定时，可以用键 MAIN
CH 切换温度显示。

“各部分的名称和功能”，第 1-10 页
提�示 
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温度调节

对使用 KL-2TF的 CH0，进行温度调节的步骤进行说明。

■外围设备的布线
与温度传感器、SSR(固态继电器)、加热器等如下布线。
 

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

温度传感器

加热器电源加热器

+

电流传感器(OP-6694)

SSR(固态继电器)

输出
输入

CT0
CT0G

COOUT0

-

电流传感器(OP-6694)没有极性。

关于温度传感器的布线，请参见 “I/O 端子的接线图”(第 2-7 页)。

■设定参数

系统参数设定示例

in

CtrL

dir

C.Use

输入类型

控制方式

控制动作

本地/远程

0 :K热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
reU: 逆动作(默认值)

Conn: 使用	KL 通讯(默认值)

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

加热控制时设定为“rev:逆动作”，冷却控制时

设定为“norm:正动作"。
不使用KL通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出	OFF
       (默认值)

出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时，设定

为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值 说明

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

HYS

3 种模式稳定器

功能

比例带

积分时间

微分时间

ON/OFF 控制

滞后

仅	PID  控制时使能。不想产生过调时，设定该项。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调整，则	KL-
2TF 将计算出最合适的设定值后保存。

仅在	ON/OFF 控制时使能

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃
0～3600S
0～3600S
默认	2℃/2.0℃(输入类型的分

解能为	1/0.1℃时)

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF: 最终	OFF(默认值)
6:KL6字通讯

设定项目 默认值 说明

设置参数设定示例

in

CtrL

dir

C.Use

输入类型

控制方式

控制动作

本地/远程

0 :K热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
reU: 逆动作(默认值)

Conn: 使用	KL 通讯(默认值)

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

加热控制时设定为“rev:逆动作”，冷却控制时

设定为“norm:正动作"。
不使用KL通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出	OFF
       (默认值)

出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时，设定

为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值 说明

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

HYS

3 种模式稳定器

功能

比例带

积分时间

微分时间

ON/OFF 控制

滞后

仅	PID  控制时使能。不想产生过调时，设定该项。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调整，则	KL-
2TF 将计算出最合适的设定值后保存。

仅在	ON/OFF 控制时使能

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃
0～3600S
0～3600S
默认	2℃/2.0℃(输入类型的分

解能为	1/0.1℃时)

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF: 最终	OFF(默认值)
6:KL6字通讯

设定项目 默认值 说明

基本动作示例3-14
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运转参数设定示例

in

CtrL

dir

C.Use

输入类型

控制方式

控制动作

本地/远程

0 :K热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
reU: 逆动作(默认值)

Conn: 使用	KL 通讯(默认值)

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

加热控制时设定为“rev:逆动作”，冷却控制时

设定为“norm:正动作"。
不使用KL通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出	OFF
       (默认值)

出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时，设定

为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值 说明

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

HYS

3 种模式稳定器

功能

比例带

积分时间

微分时间

ON/OFF 控制

滞后

仅	PID  控制时使能。不想产生过调时，设定该项。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调整，则	KL-
2TF 将计算出最合适的设定值后保存。

仅在	ON/OFF 控制时使能

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃
0～3600S
0～3600S
默认	2℃/2.0℃(输入类型的分

解能为	1/0.1℃时)

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF: 最终	OFF(默认值)
6:KL6字通讯

设定项目 默认值 说明
KL 通讯参数设定示例

in

CtrL

dir

C.Use

输入类型

控制方式

控制动作

本地/远程

0 :K热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
reU: 逆动作(默认值)

Conn: 使用	KL 通讯(默认值)

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

加热控制时设定为“rev:逆动作”，冷却控制时

设定为“norm:正动作"。
不使用KL通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出	OFF
       (默认值)

出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时，设定

为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值 说明

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

HYS

3 种模式稳定器

功能

比例带

积分时间

微分时间

ON/OFF 控制

滞后

仅	PID  控制时使能。不想产生过调时，设定该项。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调整，则	KL-
2TF 将计算出最合适的设定值后保存。

仅在	ON/OFF 控制时使能

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃
0～3600S
0～3600S
默认	2℃/2.0℃(输入类型的分

解能为	1/0.1℃时)

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF: 最终	OFF(默认值)
6:KL6字通讯

设定项目 默认值 说明

■开始运转
·KL6、16 字通讯时

　通过梯形图编程使运行开始位 ON。

　或者从操作面板开始运转。

·KL 3 字通讯时、本地控制时

　从操作面板开始运转。

“关于自动调谐”（第 3-25 页）

      “自动调谐开始位”（第 3-26 页）

“运转画面”（第 3-4 页）

“运行开始位”（第 3-17 页）

■自动调谐(PID 控制时)
·KL 通讯时(选择 KL6、16 字时)
　通过梯形图编程使自动调谐开始位 ON。

　或者从操作面板开始自动调谐。

·KL 3 字通讯时、本地控制时

　从操作面板开始自动调谐。

“关于自动调谐”（第 3-25 页）

      “自动调谐开始位”（第 3-26 页）

“运转画面”（第 3-4 页）

“运行开始位”（第 3-17 页）

3-14 基本动作示例

· 不管运行开始位的 ON/OFF，从操作面板进行开始/停止都使能。温度控制动作的

运转/停止请通过动作状态位确认。

·电源接通时的运转/停止状态保持上一次切换电源时的状态。

注
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3-14 基本动作示例

加热冷却控制

对使用 KL-2TF的 CH0，进行加热冷却控制的步骤进行说明。

■外围设备的布线
与 SSR(固态继电器)以及加热器、冷风机等进行如下的布线。

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL‑2TF

OUT

ALM

OUT

ENT

SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

连接到温度传感器

ALM0(冷却)

CO
OUT0
(加热)

温度传感器

加热器电源

冷风机电源

クーラ 

加热器

－

－

SSR(固态继电器)

＋ 输出
输入

＋ 输出
输入

冷风机

使用加热冷却控制时，I/O 端子排的控制输出(OUT＊)作为加热控制输出使用，报警输出(ALM＊)作
为冷却控制输出使用(＊为 ch 编号)。
因为报警输出无法作为报警功能使用，所以使用报警功能时，请使用报警输出状态继电器，通过梯

形图编程输出到输出单元。

“报警输出状态位”第 3-42 页

关于温度传感器的布线，请参见 “I/O 端子的接线图”(第 2-7 页)。

■设定参数
系统参数设定示例

in

CtrL

dir

HC

C.USE

输入类型

控制方式

控制动作

加热冷却控制

KL 通讯/远程

0: K 热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
rev:逆动作

on:使用

Conn:使用	KL 通讯

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

使用加热冷却控制时设定为“rev:逆动作”。

使用加热冷却控制时设定为“on:使用”。

不使用	KL 通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出OFF(默认值) 出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时

设定为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值的范围 备注

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

C.AdJ

C.Ct

C.HYS

db

3 种模式稳定

器功能

比例带

积分时间

微分时间

冷却系数

冷却控制周期

冷却	ON/OFF 
滞后

死区

仅	PID 控制时使能。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调谐，则

KL-2TF 将会计算最合适的设定值后保存。

仅加热冷却控制时使能。冷却端的比例带中

设定冷却系数后调整平衡。

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能。设定不进行加热控

制输出、冷却控制输出的温度幅度。

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃

0～3600S
0～3600S
0.1～100.0

1～100s(默认值	10s)
0～9999/0.1～999.9℃(输入类型的

分辨率为1/0.1℃时)默认值2℃/2.0℃
－1999～9999/－199.9～999.9℃
(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)
默认值0℃/0.0℃

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF:最终OFF(默认值)
6:KL6 字通讯

设定项目 默认值 说明

设置参数设定示例

in

CtrL

dir

HC

C.USE

输入类型

控制方式

控制动作

加热冷却控制

KL 通讯/远程

0: K 热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
rev:逆动作

on:使用

Conn:使用	KL 通讯

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

使用加热冷却控制时设定为“rev:逆动作”。

使用加热冷却控制时设定为“on:使用”。

不使用	KL 通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出OFF(默认值) 出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时

设定为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值的范围 备注

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

C.AdJ

C.Ct

C.HYS

db

3 种模式稳定

器功能

比例带

积分时间

微分时间

冷却系数

冷却控制周期

冷却	ON/OFF 
滞后

死区

仅	PID 控制时使能。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调谐，则

KL-2TF 将会计算最合适的设定值后保存。

仅加热冷却控制时使能。冷却端的比例带中

设定冷却系数后调整平衡。

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能。设定不进行加热控

制输出、冷却控制输出的温度幅度。

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃

0～3600S
0～3600S
0.1～100.0

1～100s(默认值	10s)
0～9999/0.1～999.9℃(输入类型的

分辨率为1/0.1℃时)默认值2℃/2.0℃
－1999～9999/－199.9～999.9℃
(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)
默认值0℃/0.0℃

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF:最终OFF(默认值)
6:KL6 字通讯

设定项目 默认值 说明
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运转参数设定示例

in

CtrL

dir

HC

C.USE

输入类型

控制方式

控制动作

加热冷却控制

KL 通讯/远程

0: K 热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
rev:逆动作

on:使用

Conn:使用	KL 通讯

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

使用加热冷却控制时设定为“rev:逆动作”。

使用加热冷却控制时设定为“on:使用”。

不使用	KL 通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出OFF(默认值) 出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时

设定为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值的范围 备注

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

C.AdJ

C.Ct

C.HYS

db

3 种模式稳定

器功能

比例带

积分时间

微分时间

冷却系数

冷却控制周期

冷却	ON/OFF 
滞后

死区

仅	PID 控制时使能。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调谐，则

KL-2TF 将会计算最合适的设定值后保存。

仅加热冷却控制时使能。冷却端的比例带中

设定冷却系数后调整平衡。

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能。设定不进行加热控

制输出、冷却控制输出的温度幅度。

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃

0～3600S
0～3600S
0.1～100.0

1～100s(默认值	10s)
0～9999/0.1～999.9℃(输入类型的

分辨率为1/0.1℃时)默认值2℃/2.0℃
－1999～9999/－199.9～999.9℃
(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)
默认值0℃/0.0℃

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF:最终OFF(默认值)
6:KL6 字通讯

设定项目 默认值 说明
KL 通讯参数设定示例

in

CtrL

dir

HC

C.USE

输入类型

控制方式

控制动作

加热冷却控制

KL 通讯/远程

0: K 热电偶(－200～1300℃)(默认值)
Pid: PID 控制(默认值)
rev:逆动作

on:使用

Conn:使用	KL 通讯

根据输入的温度传感器设定

从	PID 控制和	ON/OFF 控制中选择控制类型

使用加热冷却控制时设定为“rev:逆动作”。

使用加热冷却控制时设定为“on:使用”。

不使用	KL 通讯时，设定为“ALon:本地”。

设定项目 默认值 说明

EoUt 错误时输出 oFF:错误时控制输出OFF(默认值) 出错时的输出为	OFF 时，给设备带来危害时

设定为“on:错误时控制输出	ON”。

设定项目 默认值的范围 备注

Stb.P

Pid.P

Pid.I

Pid.D

C.AdJ

C.Ct

C.HYS

db

3 种模式稳定

器功能

比例带

积分时间

微分时间

冷却系数

冷却控制周期

冷却	ON/OFF 
滞后

死区

仅	PID 控制时使能。

仅	PID 控制时使能。如果进行自动调谐，则

KL-2TF 将会计算最合适的设定值后保存。

仅加热冷却控制时使能。冷却端的比例带中

设定冷却系数后调整平衡。

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能

仅加热冷却控制时使能。设定不进行加热控

制输出、冷却控制输出的温度幅度。

oFF:不使用(默认值)

0.1～999.9℃

0～3600S
0～3600S
0.1～100.0

1～100s(默认值	10s)
0～9999/0.1～999.9℃(输入类型的

分辨率为1/0.1℃时)默认值2℃/2.0℃
－1999～9999/－199.9～999.9℃
(输入类型的分辨率为1/0.1℃时)
默认值0℃/0.0℃

设定项目 默认值 说明

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL通讯字设定

选择	KL 通讯时，设定符合	KL 系统通讯速率的值。

选择	KL 通讯时，设定	KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
0AH
oFF:最终OFF(默认值)
6:KL6 字通讯

设定项目 默认值 说明

■开始运转。
·KL6、16 字通讯时

　通过梯形图编程，使运行开始位 ON。

　或者从操作面板开始运转。

·KL 3 字通讯时、本地控制时

　从操作面板开始运转。

“关于自动调谐”（第 3-25 页）

“自动调谐开始位”（第 3-26 页）

“运转画面”（第 3-4 页）

“运行开始位”（第 3-17 页）

· 不管运行开始位的 ON/OFF，从操作面板进行开始/停止都使能。温度控制动作的

运转/停止请通过动作状态位确认。

·电源启动时的运转/停止状态保持上一次切换电源时的状态。

注
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3-14 基本动作示例

■自动调谐(PID 控制时)
·KL 通讯时(选择 KL6、16 字时)
　通过梯形图编程使自动调谐开始位 ON。

　或者从操作面板开始自动调谐。

·KL 3 字通讯时、本地控制时

　从操作面板开始自动调谐。

“关于自动调谐”（第 3-25 页）

“自动调谐开始位”（第 3-26 页）

“运转画面”（第 3-4 页）

“运行开始位”（第 3-17 页）

 参
数
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定
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3-14 基本动作示例

使用加热器断线报警功能

对使用 KL-2TF 的 CH0 后，使用加热器断线功能时的步骤进行说明。

通过 KL 通讯时的加热器断线报警位确认加热器断线报警。

■外围设备的布线
与电流传感器、SSR(固态继电器)、加热器等如下布线。
 

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

连接到温度传感器

OUT0 C０

温度传感器

SSR(固态继电器)

加热器电源加热器温度传感器的配线

热电偶的情况

０B/＋

铂电阻测温元件的情况

０b/－

０A/・

＋（红）

－（蓝）

请不要拆下冷接点补偿电阻

０B/＋

０b/－

０A/・

B（白）

B（白）

请拆下冷接点补偿电阻

※“（　）”内为本公司生产的热电偶、
铂电阻测温的配线颜色（Y端子的颜色）。　
无接点热电偶的情况下为＋（黄）、－（红）。

－

＋ 输出
输入

A（红）

■设定参数
系统参数设定示例

C.USE KL通讯/远程 Conn:使用	KL 通讯 如果要使用加热器断线报警位，则设定为“Conn:
使用	KL 通讯”。

设定项目 设定值 说明

Ct.I

Set.I

加热器断线

报警

加热器检测

电流

ON:使用

0.0～50.0A(默认值0.0A)

加热器断线警报设定为“on:使用”。

确认正常时和加热器断线时的加热器电流值，并

且输入中间的值。

设定项目 设定值的范围 说明

设置参数设定示例

C.USE KL通讯/远程 Conn:使用	KL 通讯 如果要使用加热器断线报警位，则设定为“Conn:
使用	KL 通讯”。

设定项目 设定值 说明

Ct.I

Set.I

加热器断线

报警

加热器检测

电流

ON:使用

0.0～50.0A(默认值0.0A)

加热器断线警报设定为“on:使用”。

确认正常时和加热器断线时的加热器电流值，并

且输入中间的值。

设定项目 设定值的范围 说明
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使用 AD/DA 转换单元进行 PID 控制（KL 16 字通讯时）

对使用 KL-2TF 和 A/D 转换单元 KL-4AD 以及 D/A 转换单元 KL-2DA，进行模拟 PID 控制的步骤进

行说明。

■外围设备的布线
模拟 I/O 设备和 A/D 转换单元、D/A 转换单元进行如下的布线。

压力传感器等

   模拟信号

比例阀等

模拟信号

KL主单元

模拟输出

 模拟输入

KL-4AD KL-2DA
SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

关于 KL-4AD、KL-2DA 的布线、I/O 信号范围的设定等具体内容，请参见《KL-4DA/2AD 用户手

册》。

这里，以使用 D/A 转换单元 KL-2DA 控制模拟输入设备为例，但是使用 KL-2TF 的控制输出（晶体

管输出），也可以控制外围设备。

■设定参数
系统参数设定示例

C.USE

e.in

KL通讯/远程

外部测量值

输入

为了向外部测量值输入进行模拟值写入，设定

为“Conn:使用	KL 通讯”。

CH0、CH1都设定为“on:使用外部测量值输入”。

Conn: 使用	KL 通讯

on: 使用外部测量值输入

设定项目 设定值 设备

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL 通讯速率

字设定

选择 KL 通讯时，设定符合 KL 系统通讯速率的值。

选择 KL 通讯时，设定 KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
14H
oFF:最终 OFF(默认值)
16: KL 16 字通讯

设定项目 设定值 说明

KL 通讯参数设定示例

C.USE

e.in

KL通讯/远程

外部测量值

输入

为了向外部测量值输入进行模拟值写入，设定

为“Conn:使用	KL 通讯”。

CH0、CH1都设定为“on:使用外部测量值输入”。

Conn: 使用	KL 通讯

on: 使用外部测量值输入

设定项目 设定值 设备

bPS

S-Ad

r-Ad

FinL  

C.TYP

通讯速率

发送起始地址

接收起始地址

最终

KL 通讯速率

字设定

选择 KL 通讯时，设定符合 KL 系统通讯速率的值。

选择 KL 通讯时，设定 KL-2TF 的地址分配。

根据控制内容进行设定。

2500kbps(默认值)

00H(默认值)
14H
oFF:最终 OFF(默认值)
16: KL 16 字通讯

设定项目 设定值 说明
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3-14 基本动作示例

■数据处理流程
 

模拟输出设备

模拟电压
－10Ｖ～＋10Ｖ
0～10Ｖ
0～5Ｖ
1～5Ｖ

模拟电流
0～20mA
4～20mA

KL-4AD PLC

KL-2TF

A/D转换数据
－4000～＋4000
或者0～4000

外部测量值
输入
－1999～
　＋2000

计算KL-4AD的
A/D转换数据，
保存到KL-2TF的
外部测量值输入。

模拟输入设备

模拟电压
－10Ｖ～＋10Ｖ
0～10Ｖ
0～5Ｖ
1～5Ｖ

模拟电流
0～20mA
4～20mA

KL-2DA PLC

D/A转换数据
－4000～＋4000
或者0～4000

计算KL-2TF
的输出量数据，
保存到KL-2DA
的输出数据。

设定值
－1999～
　＋2000

输出量
0～1000
(0.0～100.0％)

※2

*1  从 PLC 向 KL-2TF 的外部测量值输入写入时，需要使用 KL 16 字通讯时的命令和数据，写入参

数用的梯形图编程。

*2 KL-2TF 的输出量写入到 PLC 接收软元件。
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KL 系统的用途4-1
KL-2TF 和 KL 主站单元连接后，可以简单的实现 PLC 单元中的数据采集和集中控制。

KL-2TF 具有 3 种 KL 通讯模式，可以根据使用内容选择。。
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KL 通讯内容一览

各个通讯字数和主站单元的最大连接台数一览

※从主站单元端查看发送接收。

主站单元 KL3 字通讯 KL6 字通讯 KL16 字通讯

主站单元端
发送接收字数

接收*
3字

发送*
0字

接收*
5字

发送*
1字

接收*
10字

发送*
6字

KL-N20V 42台 21台 8台
KL-N10V 21台 12台 6台
KL-N20Z 21台(远程I/O时)

42台(PLC链路时)
13台(远程I/O时)

21台(PLC链路时)
6台(远程I/O时)

8台(PLC链路时)
KL-N20A 42台 20台 7台
KL-N20C 27台 13台 5台
VT2 42台 21台 8台

KL 主站单元电源单元 PLC 单元

KL 通讯功能
(CH0、CH1)

KL 通讯选择

3 字通讯 6 字通讯 16 字通讯

温度测量值监控 〇 〇 〇

运转状态监控 〇 〇 〇

(目标)设定值监控 × 〇 〇

动作开始
自动调谐开始
输出测试

× 〇 〇

输出量监控 × × 〇

错误代码监控 × × 〇

(目标)设定值更改
各参数设定监控
各参数设定更改

× × 〇

〇：可以使用
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KL 通讯地址设定的步骤4-2
使用 KL 系列时，需要设定连接的主站单元和 KL 从站的地址。
这里，对 KL 通讯地址设定的步骤进行说明。
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使用 KL 地址设定软件设定通讯地址的方法有如下的 3 种。

·使用 KV-BUILDER(KV-H1W)。
 可以进行 KL 从站设定(选择 KV-700 时)、启动 KL 地址设定软件。

 《KV-H1W 用户手册》的“5-9 单元编辑器的操作”

 《KL-N20V 用户手册》的“4 通讯地址设定 1”
 《KL-N20V 用户手册》的“5 通讯地址设定 2”
·使用 KL 地址设定软件(KL-H1WB)。
 《KL-H1WB 用户手册》

·使用 VT2 BUILDER(VT2-H1)。
 可以启动 KL 通讯地址设定软件。

 《VT2 系列参考手册》

1 确定使用的主站单元和 KL 从站。
 使用 KL-2TF时，可以从 3 字/6 字/16 字中选择通讯字数。

2 使用“KL 地址设定软件”设定通讯地址。
 只要选择使用的主站单元和 KL 从站，KL 地址设定软件就可以自动计算通讯地址，所以可          
 以无误的简单设定通讯地址。

3 将2中设定的通讯地址设定到 KL-2TF 单元。
 操作 KL-2TF 的前面板，设定 KL 通讯地址。
 无法从通讯地址设定软件传送。
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KL 通讯参数的面板操作4-3
操作 KL-2TF 的前面板，设定 KL 通讯地址和 KL 通讯参数。
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KL 通讯

设定项目的显示

C.typ C.typ

   3   16

C.typ

  16

波特率

bps bps

2500

   1

  23

C.SET

5000

bps

5000

发送首地址

s-ad s-ad

  00   02

s-ad

  02

接收首地址

运转画面

KL 通讯参数
设定画面

r-ad r-ad

  80   0C

r-ad

  0C

校验

Urfy Urfy

 off   on

Urfy

  on

最终

finl finl

 off   on

finl

  on

SET
ENT 3s以上

SET
ENT 3s以上

SET
ENT

MAIN
CH

SET
ENT SET

ENT

3s以上

 3s 以上

＋

SET
ENT 3s以上

SET
ENT 3s以上

SET
ENT 3s以上

按

·更改了 KL 通讯参数时，通过电源的 ON/OFF 生效。

·�使用 KL 通讯时，系统参数“C.USE本地/远程”请设定为“Conn:使用 KL 
通讯”。

注
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KL 通讯时软元件一览4-4
KL 通讯时使用的 PLC 单元（主站单元）端的软元件及其内容一览。根据不同的 KL 通讯字数，分配的
软元件也不同。
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KL-2TF 发送（输出）软元件分配一览

从 KL-2TF 向 PLC 单元发送的数据一览。

n：PLC 单元（主单元）端的接收软元件首编号

3 字
通讯

6 字
通讯

16 字
通讯

项目 内容
相关
页码

n n n CH0 测量值 CH0 测量的当前温度 3-3

n+1 n+1 n+1 CH1 测量值 CH1 测量的当前温度

- n+2 n+2 CH0 设定值 CH0 的设定温度

- n+3 n+3 CH1 设定值 CH1 的设定温度

- - n+4 CH0 输出量 CH0 的控制输出的输出ON比率 3-4

- - n+5 CH1 输出量 CH1 的控制输出的输出ON比率

n+2 n+4 n+6 输入校验位 KL-2TF 的动作状态通过各个位的
ON/OFF 读取。

-

位
项目

-

CH0 CH1

0 8 动作状态位 OFF ：没有进行温度控制动作。
ON   ：正在进行温度控制动作。

3-17

1 9 自动调谐状态位 OFF ：没有执行自动调谐。
ON   ：正在执行自动调谐。

3-26

2 10 控制输出状态位 OFF ：控制输出为OFF状态。
ON   ：控制输出为ON状态。

3-17

3 11 冷却控制输出状态位 OFF ：冷却控制输出为OFF状态。
ON   ：冷却控制输出为ON状态。

3-38

4 12 报警输出状态位 OFF ：报警输出为OFF状态。
ON   ：报警输出为ON状态。

3-42

5 13 加热器断线报警位 OFF ：加热器断线报警为OFF状态。
ON   ：加热器断线报警为ON状态。

3-45

6 14 控制环断线报警位 OFF ：控制环断线报警为OFF状态。
ON   ：控制环断线报警为ON状态。

3-47

7 15 错误校验位 OFF ：KL-2TF不是错误状态。
ON   ：KL-2TF是错误状态。

3-48

- - n+7 完成位 如果通过请求位的ON执行的参数读
取或者写入完成，则ON。

-

位 项目 -

0 参数操作完成位（CH通用） OFF→ON ： 如果通过命令指定的参
数处理完成，则 ON。

4-18

1
EEPROM写入完成位（CH通
用）

OFF→ON ： 如果向 KL-2TF 的
EEPROM 参数写入处理
完成，则 ON。

4-21

2 CH0设定值更改完成位 OFF→ON ： 如果CH0的设定值更改
完成，则ON。

4-17

3 CH1设定值更改完成位 OFF→ON ： 如果CH1的设定值更改
完成，则ON。

4-17

4 系统保留

- - n+8 响应 输入从 KL-2TF 发出的对发送命令的
响应内容。

4-18

- - n+9 错误代码 输入发生错误时的错误代码。 A-2
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4-4 KL通讯时软元件一览

KL-2TF 接收（输入）软元件分配一览

从 PLC 单元向 KL-2TF 发送的数据一览。

m：PLC 单元（主单元）端的发送软元件首编号

*1    设置参数“o.tSt（输出测试）”为“rLY:通过 KL 通讯进行测试输出”时使能。

*2   根据不同的参数操作请求位和命令写入的参数设定值不会写入  EEPROM。如果需要写入 
EEPROM，则请进行 EEPROM 写入。

3字
通讯

6字
通讯

16字
通讯

项目 内容
相关
页码

- m m
输出操作位

通过各个位的ON/OFF，控制 KL-2TF 的
动作

-

位
项目

-

CH0 CH1

0 8 动作开始位 OFF→ON   ：开始控制动作。
ON→OFF   ：停止控制动作。

3-17

1 9
自动调谐开始位 OFF→ON   ：开始自动调谐。

ON→OFF   ： 如果在自动调谐过程中
OFF，则停止自动调谐。

3-26

2 10
输出测试位 OFF ：控制输出进行温度控制动作。

ON   ： 控制输出在输出水平位的ON／
OFF状态下输出。

3-18

3 11

输出水平位 OFF ： 输出测试位ON时，控制输出
OFF。

ON   ： 输出测试位ON时，控制输出
ON。

3-18

4 12 错误清除位 OFF→ON ：清除错误。 3-49

5~7 13~ 系统保留 -

- - m+1
请求位

更改设定值以及请求读取或者写入参数
时使用。

-

位 项目

0 参数操作请求位（CH通
用）

OFF→ON ：执行命令中写入的请求。 4-17

1 EEPROM写入请求位
（CH通用）

OFF→ON ： 将所有的参数设定值写入
EEPROM。

4-20

2 CH0设定值更改请求位 OFF→ON ： CH0 的设定值更改为 CH0 
设定值更改中写入的值。

4-16

3 CH1设定值更改请求位 OFF→ON ： CH1 的设定值更改为 CH1 
设定值更改中写入的值。

4-16

4 系统保留

- - m+2 命令 从命令中选择参数读取或者写入的具体
内容。

4-18

- - m+3 数据 写入与选中的命令对应的数据。 4-17

- - m+4 CH0设定值更改 写入要更改的CH0设定值。通过CH0设
定值更改请求位的OFF→ON，执行设定
值更改。

4-16

- - m+5 CH1设定值更改 写入要更改的CH1设定值。通过CH1设
定值更改请求位的OFF→ON，执行设定
值更改。

4-16
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对使用 KL-2TF 和 3 字通讯进行通讯时的使用示例进行说明。
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3 字通讯时的软元件分配

配置示例和通讯地址设定

■配置示例
这里，对在远程 I/O 模式下使用 KL-N20V 的情况进行说明。

■地址映射

字
n ：PLC 端的接收

首软元件

属性
R ：读取
W ：写入

名称 功能说明

n R CH0 测量值 CH0测量的当前温度

n+1 R CH1 测量值 CH1测量的当前温度

n+2 R 输入校验位 通过各个位的ON/OFF读取〈KL-2TF〉的动作状态。

位
功能

CH0 CH1

0 8 动作状态位

1 9 自动调谐状态位

2 10 控制输出状态位

3 11 冷却控制输出状态位

4 12 报警输出状态位

5 13 加热器断线报警位

6 14 控制环断线报警位

7 15 错误校验位

首

30000�

30100�

30200�

30300�

30400�

30500

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

KV-700 KL-N20V

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

CH0 测量植

CH1 测量植

输入校验位

CH0 测量植

CH1 测量植

输入校验位

30000
00H
00H
00H
0CH

首继电器编号

发送首地址

发送地址个数

接受首地址

接受地址个数

KL-2TF①
发送首地址 00H

KL-2TF②
发送首地址 06H

KL 从站单元

数据发送

数据发送
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程序示例

对控制配置示例的 KL-2TF①的程序示例进行说明。

■测量值的使用示例
监控 CH0 和 CH1 的测量值（第 n，n+1 字）

■输入校验位的使用示例
通过输入校验位（第n+2字）的各个位的 ON/OFF 可以确认 KL-2TF 的动作状态。

※□□：输入校验位的各个位

〈程序示例〉

CH0 动作过程中使输出 500 ON

CH0 发生错误时使输出 501 ON

CR2002 30100
LDA

30000
LDA

CH1
测量值

CH0
测量值

常时ON

302□□※
输入确认位的状态

相应的动作

30200 500

CH0 运行状态

30207 501

CH0 错误校验
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对使用 KL-2TF 和 6 字通讯进行通讯时的使用示例进行说明。。
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6 字通讯时的软元件分配

字
n ：PLC端的接收首软元件
m ：PLC端的发送首软元件

属性
R ：读取
W ：写入

名称 功能说明

n R CH0测量值 CH0测量的当前温度

n+1 R CH1测量值 CH1测量的当前温度

n+2 R CH0设定值 CH0的设定温度

n+3 R CH1设定值 CH1的设定温度

n+4 R 输入校验位 通过各个位的ON/OFF，读取 KL-2TF 的动作状
态。

位
功能

CH0 CH1

0 8 动作状态位

1 9 自动调谐状态位

2 10 控制输出状态位

3 11 冷却控制输出状态位

4 12 报警输出状态位

5 13 加热器断线报警位

6 14 控制环断线报警位

7 15 错误校验位

m W 输出操作位 通过各个位的ON/OFF，控制 KL-2TF 的动作。

位 功能

CH0 CH1

0 8 动作开始位

1 9 自动调谐开始位

2 10 输出测试位

3 11 输出水平位

4 12 错误清除位

5~7 13~15 系统保留
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配置示例和通讯地址设定

■配置示例
这里，对在远程 I/O 模式下使用 KL-N20V 的情况进行说明。

■地址映射

首继电器编号
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4-6 6 字通讯和程序

程序示例

对控制配置示例的 KL-2TF①的程序示例进行说明。

■测量值、设定值的使用示例
“测量值的使用示例”(第 4-8 页)

■输入校验位的使用示例
“输入校验位的使用示例”(第 4-8 页)

■输出操作位的使用示例
通过输出操作位(第 m 字)对应的软元件各个位的 ON/OFF，控制 KL-2TF 的调温动作。

开始温度控制动作

开始自动调谐(完成后复位)

从 PLC进行控制输出的 ON/OFF
设置参数（o.tst 输出测试）为“rLY:KL 优先”的情况下，输出测试位 ON 时，如果对测

试级别输出进行 ON/OFF，则可以进行 KL-2TF 的控制输出 ON/OFF。

错误清除

·�不管动作开始位的 ON/OFF，从操作面板进行开始/停止都使能。温度控制动

作的运转/停止请通过动作状态位确认。

·电源启动时的运转/停止状态保持上一次切换电源时的状态。

注

CH0动作开始

00000 31000

00000 31004

CH0错误清除

SET

31004

CH0错误清除

RES
30407

CH0错误校验位

如果错误校验位OFF，
则CH0错误清除位OFF。

00000 31001

CH0　AT开始

SET

31001

CH0　AT开始

RES
30401

CH0　AT状态 

如果自动调谐完成，则自动调
谐开始位OFF。

00000 31002

CH0输出测试

00001 31003

CH0输出级别
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对使用 KL-2TF 和 16 字通讯进行通讯时的使用示例进行说明。

16 字通讯时的软元件分配
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字
n ：PLC端的接收首软元件
m ：PLC端的发送首软元件

属性
R ：读取
W ：写入

名称 功能说明

n R CH0 测量值 CH0 测量的当前温度

n+1 R CH1 测量值 CH1 测量的当前温度

n+2 R CH0 设定值 CH0 的设定温度

n+3 R CH1 设定值 CH1 的设定温度

n+4 R CH0 输出量 CH0 的控制输出的输出ON率 

n+5 R CH1 输出量 CH1 的控制输出的输出ON率

n+6 R 输入校验位 通过各个位的ON/OFF，读取 KL-2TF 的动作状
态。

位
功能

CH0 CH1

0 8 动作状态位

1 9 自动调谐状态位

2 10 控制输出状态位

3 11 冷却控制输出状态位

4 12 报警输出状态位

5 13 加热器断线报警位

6 14 控制环断线报警位

7 15 错误校验位

n+7 R 完成位 如果通过请求位ON执行的参数读取或者写入完成，
则ON。

位
功能

CH0

0 参数操作完成位（CH通用）

1 EEPROM写入完成位（CH通用）

2 CH0　设定值更改完成位

3 CH1　设定值更改完成位

4~15 系统保留

n+8 R 响应 输入命令发送对应的 KL-2TF 发出的响应内容。

n+9 R 错误代码 输入发生错误时的错误代码。
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字
n ：PLC 端的
接收首软元件
m ：PLC 端的
发送首软元件

属性
R ：读取
W ：写入

名称 功能说明

m W 输出操作位 通过各个位的ON/OFF，控制 KL-2TF 的动作。

位
功能

CH0 CH1

0 8 动作开始位

1 9 自动调谐开始位

2 10 输出测试位

3 11 输出水平位

4 12 错误清除位

5~7 13~ 系统保留

m+1 W 请求位 请求读取或者写入参数时使用。

位
项目 功能

CH0

0 参数操作请求位
（CH通用）

OFF→ON ： 执行命令中写入的请
求。

1 EEPROM写入请
求位（CH通用）

OFF→ON ： 将所有的参数设定值写
入 EEPROM。

2
CH0 设定值更改
请求位

OFF→ON ： CH0 的设定值更改为
CH0 设定值更改中写入
的值。

3
CH1 设定值更改
请求位

OFF→ON ： CH0 的设定值更改为
CH0 设定值更改中写入
的值。

4~ 系统保留

m+2 W 命令 从命令选择参数读取或者写入的具体内容。

“命令、数据、响应具体内容”，4-18页

m+3 W 数据 写入选中命令对应的数据。

m+4 W CH0 设定值
更改

写入要更改的 CH0 设定值。通过 CH0 设定值更改请求位的 OFF
→ON，执行设定值更改。

m+5 W CH1 设定值
更改

写入要更改的 CH1 设定值。通过 CH1 设定值更改请求位的 OFF
→ON，执行设定值更改。



配置示例和通讯地址设定

■配置示例
这里，对在远程 I/O 链路模式下使用 KL-N20V 的情况进行说明。

■地址映射

4-14
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SERIAL

CARD SD RD USB

RUN
PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz
0.98A

N

L

首继电器编号　30000

16字16字
KL-2TF②KL-2TF①
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程序示例

对控制配置示例的 KL-2TF①的程序示例进行说明。

■ 测量值（第 n，n+1 字）、设定值（第 n+2，n+3 字）、控制输出量（第 n+4，
n+5 字）的使用示例
“测量值的使用示例”（第 4-8 页）

■输入校验位（第 n+6 字）的使用示例
“输入校验位的使用示例”（第 4-8 页）

■错误代码（第 n+9 字）的使用示例
发生错误时确认错误代码，使输出 501 ON

“A-1 错误代码一览”（A－2 页）

■输出操作位（第 m 字）的使用示例
“输出操作位的使用示例”（第 4-11 页）

30607 501

CH0错误
状态

30900
LDA

错误代码



■请求位（第 m+3 字）、完成位（第 n+7 字）的使用示例

更改设定值

设定值更改（第 m+4(CH0)、m+5(CH1)字）中写入设定值，使设定值更改请求位（第 m+3 字的第 2 
位(CH0)、第 3 位(CH1))ON。如果在 KL-2TF 端执行完设定值更改，则设定值更改完成位(第 n+7 字
的第 2 位(CH0)、第 3 位(CH1)）将会 ON。

①通过顺序程序写入设定值更改，使设定值更改请求位 ON。   
②如果 KL-2TF 的设定值更改完成，则设定值更改完成位将会 ON。

③设定值更改完成位如果 ON，则设定值更改请求位 OFF。
④设定值更改请求位如果 OFF，则设定值更改完成位 OFF。

CH0 设定值更改时的程序示例

4-16
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设定值更改

① ③

② ④

设定值更改

第m+4字(CH0)
第m+5字(CH1)

设定更改请求位

(第m+3字的第2位(CH0)
第m+3字的第3位(CH1)

设定更改完成位

(第n+7字的第2位(CH0)
第n+7字的第3位(CH1)

00000
通过输入0的启动，在设定值更
改中写入设定值，使设定值更改
请求位ON。

如果设定值更改完成，则设定值
更改请求位OFF。

设定值更改请求位ON超过5秒，
设定值更改仍然没有完成，则使
输出500 ON。

32102

CH0设定值
更改请求

SET

CH0设定值
更改

32400#00100MOV

30702 32102

CH0设定值
更改请求

RES
CH0设定值
更改完成

T000 500
SET

32102 #50
T000

CH0设定值
更改请求

30702

CH0设定值
完成
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参数的设定值的读写

命令（第 m+2 字）、数据（第 m+3 字）根据使用目的设定，并使参数操作请求位（第 m+1 字的 
0 位）ON。KL-2TF 端执行命令处理，并且处理完成时，参数操作完成位（第 n+7 字的 0 位）将会 
ON。请求读取参数设定值的同时，响应（第 n+8 字）中将会写入设定值。

①通过顺序程序写入命令和数据（参数设定值写入时），使参数操作请求位 ON。

② 如果 KL-2TF 的命令处理结束，则参数操作完成位将会 ON。读取参数设定值时，响应中将会写

入值。

③参数操作完成位如果 ON，则参数操作请求位 OFF。
④参数操作请求位如果 OFF，则参数操作完成位 OFF。

命令处理
(第m+4字)

① ③

② ④

命令

(第m+2字)

数据(写入时)
(第m+3字)

参数操作请求位

(第m+1字的0位)

参数操作完成位

(第n+7字的0位)

响应(读取时)
(第n+8字)



命令、数据、响应具体内容

*1  如果在动作过程中执行写入，则会发生系统参数操作错误(错误代码 68*，“*”为发生错误的通

道编号)，并且错误校验位 ON。另外，如果更改输入类型、控制动作、加热冷却控制、外部测量

值输入，则初始化设置参数、运转参数。
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项目

命令具体内容
□=0（CH0）、1（CH1） 数据、响应设定范围 相关页码

读取 写入

测量值 □000 测量范围的最小值～最大值 3-3

输出量 □001 3-3

冷却输出量 □002 3-4

加热器电流 □003 3-4

通道跳过* □004 □104 3-13

输入类型* □005 □105 3-13

控制方式* □006 □106 3-15

控制动作* □007 □107 0（逆动作）、1（正动作） 3-16

加热冷却控制* □008 □108 3-35

（目标）设定值 □009 □109 测量范围的最小值～最大值 3-17

3种模式稳定器功能
□00A □10A 0（OFF）、1（速度）、2（平衡）、3（稳

定性）
3-29

报警类型 □00B □10B 3-39

报警设定值
□00C □10C

输入类型中设定的温度范围（报警类型为绝
对值报警时）输入类型中设定的温度范围的
－100～100%（报警类型为偏差报警时）

3-41

报警灵敏度
□00D □10D 0～9999热电偶输入　 ：0-9999（℃）

电阻测温元件输入 ：0.0-999.9（℃）
3-41

冷却系数 □00E □10E 3-38

比例带 □00F □10F 3-20

积分时间 □010 □110 0～3600（秒） 3-21

微分时间 □011 □111 0～3600（秒） 3-23

控制环断线 □012 □112 3-47

控制环断线设定时间 □013 □113 0～120（分） 3-47

手动复位 □014 □114 3-29

控制周期 □015 □115 1～120（秒） 3-19

冷却控制周期 □016 □116 1～120（秒） 3-36

ON/OFF滞后
□017 □117 0～9999热电偶输入 ：0-9999（℃）

电阻测温元件输入 ：0.0～999.9（℃）
3-34

冷却ON/OFF滞后
□018 □118 0～9999热电偶输入 ：0-9999（℃）

电阻测温元件输入 ：0.0-999.9（℃）
3-14

死区
□019 □119 -1999～9999热电偶输入 ：-1999～9999℃

电阻测温元件输入 ：－199.9～999.9℃
3-36

X X XX命令 (H)

具体命令
0：读取

1：写入

0：CH0
1：CH1｛

｛

｛
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项目

命令具体内容
□=0（CH0）、1（CH1） 数据、响应设定范围 相关页码

读取 写入

测量值偏差
□01A □11A -1999～9999热电偶输入 ：-1999～9999℃

电阻测温元件输入 ：－199.9～999.9℃
3-14

输出限位上限值
□01B □11B 输出限位下限～1000（输出限位下限～

100.0%）
3-31

输出限位下限值 □01C □11C 0～输出限位上限（0.0～输出限位上限%） 3-31

倾斜度设定单位 □01D □11D 0［℃/分］/1［℃/小时］ 3-33

上升倾斜度设定值 □01E □11E 0（不使用）、测量范围的最小值～最大值 3-33

下降倾斜度设定值 □01F □11F 0（不使用）、测量范围的最小值～最大值 3-33

加热器断线检测 □020 □120 3-45

加热器断线检测电流 □021 □121 3-45

错误时输出 □022 □122 0［不使用］/1［使用］ 3-48

外部测量值输入数据 □023 □123 3-14

错误代码 C000 A-2

外部测量值输入* C001 C101 0［不使用］/1［使用］ 3-14

*  如果在动作过程中执行写入，则会发生系统参数操作错误(错误代码 68*，“*”为发生错误的通

道编号)，并且错误校验位 ON。另外，如果更改输入类型、控制动作、加热冷却控制、外部测

量值输入，则初始化设置参数、运转参数。

参数读取时的程序示例

00000

32100

参数操作
请求

SET

命令

32200$X0XXMOV

30700 30800

响应

LDA
参数操作
完成

32100
RES

通过输入ON写入命令，使参数
操作请求位ON。

如果参数的读取完成，则参数操
作完成位ON，响应中写入已读
取的值。
此时，使参数操作请求位OFF。

参数操作
请求



参数写入时的程序示例

■设定值保存到 EEPROM
EEPROM 写入请求位（第 m+1 字的第 1 位）如果 OFF→ON，则所有的参数的设定值保存到 
EEPROM。如果写入 EEPROM 完成，则 EEPROM 写入完成位（第 m+7 字的第 1 位）将会 ON。

EEPROM 写入时的程序示例
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通过参数操作请求位更改的设定值不会写入 EEPROM。如果要保存写入的设定

值，则请执行 EEPROM 写入。
注

32100

参数操作
请求

SET

数据

32300#＊＊＊＊＊MOV

00000

命令

32200$X1XXMOV

30700 32100

参数操作
请求

RES
参数操作
完成

通过输入ON写入命令、数据，
使参数操作请求位ON。

如果参数的写入完成，则使参
数操作请求位OFF。

00000 32101

EEPROM写入
请求

SET
通过输入ON，使EEPROM写
入请求位ON。

30701 32101

EEPROM写入
请求

EEPROM
写入完成

RES
如果EEPROM写入完成位ON，
则使EEPROM写入请求位OFF。
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与KV-700(远程I/O模式)进行KL通讯(4-22页)

与KV系列进行KL通讯(4-27页)

与KZ-350/KZ-A500(PLC链路模式)进行KL通讯
(4-31页)

与SYSMACC系列进行KL通讯(4-33页)

与KV-700(PLC链路模式)进行KL通讯(4-25页)

与KZ-350/KZ-A500(远程I/O模式)进行KL通讯
(4-30页)

与MELSECA系列进行KL通讯(4-32页)

与VT2系列进行KL通讯(4-34页)

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KL-
16BR

KL-
16BX

KL-
2TF

终端器ON 终端器ON

KV-
U7

KV-
700

KL-
N20V

最后单元

KV KL-
N10V

KZ-
U5

KZ-
300

KL-
N20Z

KZ-
U5

KZ-
300

KL-
N20Z

MEL
SEC
电源
单元

KL-
N20A

MEL
SEC

A
系列

SYSMAC
C200H/HS

SYSMAC α
C200HX/HG/HE

单元
A

KL-
N20C

SYS
MAC
电源
单元

VT2

KV-
U7

KV-
700

KL-
N20V

最后单元

 ·请根据布线长度设定波特率。另外，所有的单元请设定为相同的波特率。

 ·关于各个单元的具体设定，请参见各个单元附属的使用说明书。

KL 地址设定示例一览4-8
以下总结了 KL-2TF 和各个主站单元连接的示例一览。连接的具体内容，请参见各自的说明页。

注意 
系统配置和布线之前，必须  参照“2-4 KL 系统的布线”（第 2-10 页），并

且根据限制事项和注意事项使用。
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与 KV-700（远程 I/O 模式）进行 KL 通讯

与 KV-700 以远程 I/O 模式进行通讯。KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入单元、16 
点输出单元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

DM10030 

DM10031 

DM10032 

DM10033 

DM10034 

DM10035 

DM10036 

DM10037 

DM10038 

DM10039 

DM10040 

DM10041 

DM10042 

DM10043 

DM10044 

DM10045 

DM10046 

DM10047

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KV-700 KL-N20V

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KL-16BX

KL-2TF(CH0测量值)

KL-2TF(CH1测量值)

KL-2TF(CH0设定值)

KL-2TF(CH1设定值)

KL-2TF(CH0输出量)

KL-2TF(CH1输出量)

KL-2TF(输入校验位)

KL-2TF(完成位)

KL-2TF(响应)

KL-2TF(错误代码)

KL-16BR

KL-2TF(输出操作位)

KL-2TF(请求位)

KL-2TF(命令)

KL-2TF(数据)

KL-2TF(CH0设定值更改)

KL-2TF(CH1设定值更改)

KL从站单元

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz

0.98A

N

L

SERIAL

CARD SD RD USB

RUN

PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

KL-2TF

终端器ON终端器ON

FINAL

电源单元
KV-U7

CPU单元
KV-700

远程链路单元
KL-N20V

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

控制面板1

控制面板2

地址

继电器编号

发送02H 接收18H
30100

31015

～

31100

31115

～

30000

30015

～

31200�
�

31715

～

首继电器编号30000
发送首地址16H
发送地址个数0EH
接收首地址00H
接收地址个数16H

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

16H

KL-16BX

16点输入
单元

地址

继电器编号

00H
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■梯形图

00004

00005

30800

命令

命令

31400$000B

30800 30900

响应

LDA
参数操作完成

参数操作完成

31400$010C

参数操作请求

参数操作请求

CH0错误清除

CH0错误清除

参数操作请求

数据

31500#00150

31200
SET

31300
RES

31300
SET

31300
RES

30802

CH0设定值更改完成

31302
RES

・写入CHO　报警设定值（命令＄010C）
・写入参数设定值

MOV

00003

CH0设定值更改

CH0设定值更改请求

CH0设定值更改请求

31600#100

31302
SET

MOV

MOV

MOV

END

ENDH

00502
・如果发生错误，则确认错误代码

・清除错误

・更改设定值

・读取参数设定值
・读取CHO　报警的种类（命令＄000B）

・如果发生错误，则使输出502 ON

31000
LDA

错误代码

CHO AT状态

31201
RES

31204
SET

31204
RES

#00500

00501
SHOT

30701

30707

00002

CHO错误状态

CHO错误状态

30707

00000

30700 00500

31200

CR2002

・开始温度控制动作

・温度控制过程中，使输出500 ON

・确认控制输出量
・确认测量值（当前温度）

・开始自动调谐
・结束时，5秒钟输出输出501

CHO动作状态

CH0动作开始

CH0AT开始

CH0AT开始

30500
LDA

30100
LDA

CH0输出量CH0测量值常时ON

31201
SET

00001



与 KV-700（PLC 链路模式）进行 KL 通讯

与 KV-700 以 PLC 链路模式进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入

单元、16 点输出单元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射
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DM10030 

DM10031 

DM10032 

DM10033 

DM10034 

DM10035 

DM10036 

DM10037 

DM10038 

DM10039 

DM10040 

DM10041 

DM10042 

DM10043 

DM10044 

DM10045 

DM10046 

DM10047

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KV-700 KL-N20V

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KL-16BX

KL-2TF(CH0测量值)

KL-2TF(CH1测量值)

KL-2TF(CH0设定值)

KL-2TF(CH1设定值)

KL-2TF(CH0输出量)

KL-2TF(CH1输出量)

KL-2TF(输入校验位)

KL-2TF(完成位)

KL-2TF(响应)

KL-2TF(错误代码)

KL-16BR

KL-2TF(输出操作位)

KL-2TF(请求位)

KL-2TF(命令)

KL-2TF(数据)

KL-2TF(CH0设定值更改)

KL-2TF(CH1设定值更改)

KL从站单元

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz

0.98A

N

L

SERIAL

CARD SD RD USB

RUN

PROG

HYPER ACCESS WINDOW

KEYENCE A BKV-700

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

FINAL

电源单元
KV-U7

CPU单元
KV-700

远程链路单元
KL-N20V

KL-2TF

终端器ON终端器ON

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

控制面板1
首继电器编号10000
发送首地址16H
发送地址个数0EH
接收首地址00H
接收地址个数16H

控制面板2

地址

继电器编号

发送02H 接收18H
DM10031

DM10040

～

DM10042

DM10047

～

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

16H

DM10041

KL-16BX

16点输入
单元

地址

继电器编号

00H

DM10030
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■梯形图

01007
・如果发生错误，则确认错误代码

・如果发生错误，则使输出502 ON

・清除错误

・パラメータ設定値を読み込む

・CH0警報の種類(コマンド＄000B)を読み込む

・パラメータ設定値を読み込む

・CH0警報設定値(コマンド＄010C)を書き込む

00502

レスポンス

DM10039
LDA

错误代码

DM10040
LDA

CH0错误状态

01102

CH0設定値
変更完了

CH0错误状态

错误清除

00002 02004
SET

00004

错误清除

01007 02004
RES

パラメータ
操作要求

02100
SET

パラメータ
操作完了

01100 02100
RES

パラメータ
操作要求

01100 02100
RES

パラメータ
操作要求

パラメータ
操作要求

02100
SET

パラメータ
操作完了

コマンド

DM10044$000B
MOV

00005

コマンド

DM10044$010C
MOV

データ

DM10045#00150
MOV

・更改设定值

00003

CH0设定值更
改请求

02102
SET

CH0设定值
更改

DM10046#00100
MOV

CH0設定値
変更要求

02102
RES

ENDH

END

CH0控制
输出量

CH0测量值

・确认测量值（当前温度）

・确认控制输出量

・执行自动调谐

・结束时，5秒钟输出输出501

CR2002 DM10035
LDA

DM10031
LDA

常时ON

CH0 AT开始

00001 02001
SET

CH0 AT开始

01001 02001
RES

#00500

00501
SHOT

CH0AT状态

CR2002
・请求位（DM10043）分配到第2100号台

・输出操作位（DM10042）分配到第2000号台

・开始温度控制动作

・完成位（DM10038）分配到第1100号台

・输入校验位（DM10037）分配到第1000号台

・输入校验位、完成位、输出操作位、请求位分别分配到各自的内部辅助继电器

输入校验位 CH0动作
状态

完成位 参数操作
完成

输出操作
位

CH0动作
开始

请求位参数操作
请求00000 02000

CH0动作开始

常时 ON
01000DM10037

MOV

01100DM10038
MOV

DM1004202000
MOV

DM1004302100
MOV

・温度控制过程中使输出500 ON

01000 00500

CH0动作状态
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4-8 KL 地址设定示例一览

01007
�如果发生错误，则确认错误代码

�如果发生错误，则使输出502 ON

�清除错误

�读取参数设定值

�读取CH0警报的种类(命令＄000B)

�读取参数设定值

�写入CH0警报设定值(命令＄010C)

00502

      响应   

DM10039
LDA

 错误代码

DM10040
LDA

CH0错误状态

01102

CH0设定值
更改完成

CH0错误状态

   错误清除

00002 02004
SET

00004

   错误清除

01007 02004
RES

参数操作请求

02100
SET

参数操作完成

01100 02100
RES

参数操作请求

01100 02100
RES

参数操作请求

参数操作请求

02100
SET

操作完了

CH0设定值更改

DM10044$000B
MOV

00005

     命令

DM10044$010C
MOV

     数据

DM10045#00150
MOV

�更改设定值

00003

CH0 设定值
变更要求

02102
SET

CH0 设定值
变更

DM10046#00100
MOV

CH0 设定值
变更要求

02102
RES

ENDH

END

 CH0控制输
     出量

CH0测量值

�确认测量值（当前温度）

�确认控制输出量

�执行自动调整

�结束时，5秒钟输出输出501

CR2002 DM10035
LDA

DM10031
LDA

CH0AT状态

CH0 AT开始

00001 02001
SET

CH0 AT开始

01001 02001
RES

#00500

00501
SHOT

CH0AT状态

CR2002
�请求位（DM10043）分配到第2100号台

�输出操作位（DM10042）分配到第2000号台

�开始温度控制动作

�完成位（DM10038）分配到第1100号台

�输入确认位（DM10037）分配到第1000号台

�输入确认位、完成位、输出操作位、请求位分别分配到各自的内部辅助继电器

输入确认位 CH0动作状态

完成位 参数操作完成

输出操作位CH0动作
开始

   请求位 参数操作请求

00000 02000

CH0动作开始

常时ON
01000DM10037

MOV

01100DM10038
MOV

DM1004202000
MOV

DM1004302100
MOV

�温度控制过程中使输出500 ON

01000 00500

CH0动作状态

命令
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与 KV 系列进行 KL 通讯

与 KV 系列进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入单元、16 点输出

单元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

16点基本单元
KV-10/16/20/40

KL链路适配器
KL-N10V

FINAL KL-2TF

终端器ON终端器ON

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

发送首地址16H
发送地址个数0EH
接收首地址00H
接收地址个数16H

控制面板1

控制面板2

地址

DM编号

送信02H 受信18H
DM1601

DM1610

～

DM1701

DM1706

～

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

16H

DM1700

KL-16BX

16点输入
单元

地址

继电器编号

00H

DM1600

DM1600

DM1601

DM1602

DM1603

DM1604

DM1605

DM1606

DM1607

DM1608

DM1609

DM1610

DM1700

DM1701

DM1702

DM1703

DM1704

DM1705

DM1706

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH,1DH

1EH,1FH

20H, 21H

22H, 23H

KV系列 KL-N10V

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KL-16BX

KL-2TF(CH0测量值)

KL-2TF(CH1测量值)

KL-2TF(CH0设定值)

KL-2TF(CH1设定值)

KL-2TF(CH0输出量)

KL-2TF(CH1输出量)

KL-2TF(输入校验位)

KL-2TF(完成位)

KL-2TF(响应)

KL-2TF(错误代码)

KL-16BR

KL-2TF(输出操作位)

KL-2TF(请求位)

KL-2TF(命令)

KL-2TF(数据)

KL-2TF(CH0设定值更改)

KL-2TF(CH1设定值更改)

KL从站单元
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CR2002 01000
STA

�开始温度控制动作

DMO1607
LDA

输入确认位   CH0动作状态

01100
STA

DMO1608
LDA

   完成位   参数操作完成

DM01701
STA

01500
LDA

CH0动作开始    输出操作位

DM01702
STA

01600
LDA

参数操作请求      请求位

00000 01500

CH0动作开始

CH0控制输
    出量

 CH0AT开始

 CH0AT开始

  错误代码

 参数操作请求 

 参数操作请求

       命令

      响应

  参数操作请求

参数操作请求 

     命令     数据

CH0测量值

�温度控制过程中使输出500 ON

�确认测量值（当前温度）

�确认控制输出量

01000 00500

�执行自动调整

�如果发生错误，则使输出502 ON
�如果发生错误，则确认错误代码

�读取参数设定值

�读取CH0　警报的种类（命令＄000B）

�写入参数设定值

�写入CH0　警报设定值（命令＄010C）

�清除错误

�更改设定值

CR2002 DM01605
LDA

DM01601
LDA

DM01610
LDA

DM1705

#00100
DW

00001 03000
DIFU

03001
DIFD

03000

03001

01501
SET

01501
RES

00002 03002
DIFU

00004 03005
DIFU

00005 03006
DIFU

03002 01504
SET

01100 01600
RES

01600
SET

01600
RES

01007 00502

$000B
DW

03005

01600
SET

#00150
DW

$010C
DW

03006

DM01609
LDA

01100

ENDH

END

常时ON

CH0动作状态

常时ON

CH0错误状态

CH0错误状态

参数操作完成

参数操作完成

01001

CH0 AT状态

    CH0错误清除

   CH0错误清除

03003
DIFD

03003 01504
RES

01007

CH0设定值更
    改请求

CH0设定值更
    改请求

00003 03004
DIFU

03004

01102

01602
SET

01602
RES

更改设定值
CH0设定值更改完成

DM01703

DM01703 DM01704

�请求位（DM1702）分配到第1600号台

�输出操作位（DM1701）分配到第1500号台

�完成位（DM1608）分配到第1100号台

�输入确认位（DM1607）分配到第1000号台

�输入确认位、完成位、输出操作位、请求位分别分配到各自的内部辅助继电器
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4-8 KL 地址设定示例一览

CR2002 01000
STA

�开始温度控制动作

DMO1607
LDA

输入确认位   CH0动作状态

01100
STA

DMO1608
LDA

   完成位   参数操作完成

DM01701
STA

01500
LDA

CH0动作开始    输出操作位

DM01702
STA

01600
LDA

参数操作请求      请求位

00000 01500

CH0动作开始

CH0控制输
    出量

 CH0AT开始

 CH0AT开始

  错误代码

 参数操作请求 

 参数操作请求

       命令

      响应

  参数操作请求

参数操作请求 

     命令     数据

CH0测量值

�温度控制过程中使输出500 ON

�确认测量值（当前温度）

�确认控制输出量

01000 00500

�执行自动调整

�如果发生错误，则使输出502 ON
�如果发生错误，则确认错误代码

�读取参数设定值

�读取CH0　警报的种类（命令＄000B）

�写入参数设定值

�写入CH0　警报设定值（命令＄010C）

�清除错误

�更改设定值

CR2002 DM01605
LDA

DM01601
LDA

DM01610
LDA

DM1705

#00100
DW

00001 03000
DIFU

03001
DIFD

03000

03001

01501
SET

01501
RES

00002 03002
DIFU

00004 03005
DIFU

00005 03006
DIFU

03002 01504
SET

01100 01600
RES

01600
SET

01600
RES

01007 00502

$000B
DW

03005

01600
SET

#00150
DW

$010C
DW

03006

DM01609
LDA

01100

ENDH

END

常时ON

CH0动作状态

常时ON

CH0错误状态

CH0错误状态

参数操作完成

参数操作完成

01001

CH0 AT状态

    CH0错误清除

   CH0错误清除

03003
DIFD

03003 01504
RES

01007

CH0设定值更
    改请求

CH0设定值更
    改请求

00003 03004
DIFU

03004

01102

01602
SET

01602
RES

更改设定值
CH0设定值更改完成

DM01703

DM01703 DM01704

�请求位（DM1702）分配到第1600号台

�输出操作位（DM1701）分配到第1500号台

�完成位（DM1608）分配到第1100号台

�输入确认位（DM1607）分配到第1000号台

�输入确认位、完成位、输出操作位、请求位分别分配到各自的内部辅助继电器
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与 KZ-350/A500（远程 I/O 模式）进行 KL 通讯

与 KZ-350/A500 以远程 I/O 模式进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点
输入单元、16 点输出单元时的设定进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

4-8 KL 地址设定示例一览

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz
0.98A

N

L

电源单元
KZ-U4

CPU
KZ-350/A500

远程链路单元
KL-N20Z

A
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

B
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15 15

SELECT

SELECT

RUN/
ERROR

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

KL-2TF

终端器ON

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

终端器ON

FINAL

通讯起始编号  10
发送首地址  16H
发送地址个数  0EH
接收首地址  00H
接收地址个数  16H

控制面板1

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

16H

DM1011(KZ-350)

D1011(KZ-A500)

KL-16BX

16点输入
单元

地址

继电器编号

00H

DM1000(KZ-350)

D1000(KZ-A500)

控制面板2

（KZ-350）
DM1001

DM1010

地址

继电器编号

发送02H
（KZ-A500）

D1001

D1010

（KZ-350）
DM1012

DM1017

接收18H
（KZ-A500）

D1012

D1017
～～～～

DM1600

DM1601

DM1602

DM1603

DM1604

DM1605

DM1606

DM1607

DM1608

DM1609

DM1610

DM1700

DM1701

DM1702

DM1703

DM1704

DM1705

DM1706

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH,1DH

1EH,1FH

20H, 21H

22H, 23H

KV系列 KL-N10V

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

KL-16BX

KL-2TF(CH0测量值)

KL-2TF(CH1测量值)

KL-2TF(CH0设定值)

KL-2TF(CH1设定值)

KL-2TF(CH0输出量)

KL-2TF(CH1输出量)

KL-2TF(输入校验位)

KL-2TF(完成位)

KL-2TF(响应)

KL-2TF(错误代码)

KL-16BR

KL-2TF(输出操作位)

KL-2TF(请求位)

KL-2TF(命令)

KL-2TF(数据)

KL-2TF(CH0设定值更改)

KL-2TF(CH1设定值更改)

KL从站单元



4-31

K
L 通

讯
地
址
设
定
和
程
序

4

4-8 KL 地址设定示例一览

与 KZ-350/A500（PLC 链路模式）进行 KL 通讯

与 KZ-350/A500 以 PLC 链路模式进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点
输入单元、16 点输出单元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

KV-U7

CC

24V  OUT

24VDC
1.8A

0V

INPUT
100-240VAC

50/60Hz
0.98A

N

L

电源单元
KZ-U4

CPU
KZ-300/350

远程链路单元
KL-N20Z

A
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

B
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15 15

SELECT

SELECT

RUN/
ERROR

0
1
2

3 7

6

5

4

SET UP
2
3
4
5
6

1

READY/
SELECT

ERROR

SD

RD

KL-N20Z

OUT CONNECT

OPEN

KL-2TF

终端器ON

FINAL

终端器ON

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

通讯起始编号  10
发送首地址  00H
发送地址个数  0AH
接收首地址  0AH
接收地址个数  0AH

控制面板1

控制面板2

7500

7515
（KZ-350）

～

7000

7015
（KZ-350）

～

KL-16BR

16点输出
单元

地址

DM编号

16H
Y070

Y07F
（KZ-A500）

～

（KZ-350）
7100～7415
8000～8415
9000～9015

地址

DM编号

送信02H
（KZ-A500）
X030～X06F
X0C0～X10F
X160～X16F

（KZ-350）
7600～7915
8500～8615

受信18H
（KZ-A500）
Y080～Y0BF
Y110～Y12F

KL-16BX

16点输入
单元

地址

DM编号

00H
X020

X02F
（KZ-A500）

～
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与 MELSEC A 系列进行 KL 通讯

与 MELSEC A 系列进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入单元、16 
点输出单元时的设定和程序进行说明。

  ■设定具体内容

■地址映射

4-8 KL 地址设定示例一览

X020～02F

X030～03F

X040～04F

X050～05F

X060～06F

X070～07F

X080～08F

X090～09F

X0A0～0AF

X0B0～0BF

X0C0～0CF

X0D0～0DF

X0E0～0EF

X0F0～0FF

Y100～10F

Y110～11F

Y120～12F

Y130～13F

Y140～14F

Y150～15F

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

16H, 17H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH,1DH

1EH,1FH

20H, 21H

22H, 23H

24H, 25H

26H, 27H

MALSEC CPU
000～00F
010～01F KL-N20A

00H, 01H

02H, 03H

04H, 05H

06H, 07H

08H, 09H

0AH, 0BH

0CH, 0DH

0EH, 0FH

10H, 11H

12H, 13H

14H, 15H

18H, 19H

1AH, 1BH

1CH, 1DH

1EH, 1FH

20H, 21H

22H, 23H

24H, 25H

KL-16BX

KL-2TF(CH0测量值)

KL-2TF(CH1测量值)

KL-2TF(CH0设定值)

KL-2TF(CH1设定值)

KL-2TF(CH0输出量)

KL-2TF(CH1输出量)

KL-2TF(输入校验位)

KL-2TF(完成位)

KL-2TF(响应)

KL-2TF(错误代码)

KL-16BR

KL-2TF(输出操作位)

KL-2TF(请求位)

KL-2TF(命令)

KL-2TF(数据)

KL-2TF(CH0设定值更改)

KL-2TF(CH1设定值更改)

KL从站单元

空

通讯区域

KL-2TF

终端器ON
终端器 ON

FINAL

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

MELSEC
电源单元

MELSEC
A系列/Q系列

X000
～X00F

Y010
～F01F

PLC直接连接主站单元
KL-N20A

SA SB SG

KL-N20A

SETUP
BUS OUT

ERROR

SD

RD

BUS IN

CONNECT

OUT ADRS

0
1
2
3

4
5
6
7

2
3
4
5
6

1

控制面板1

控制面板2

地址

继电器编号

发送02H 接受1AH
X030

X0CF

～

16H
Y0E0

Y0EF

～ Y0F0

Y14F

～

发送首地址18H
发送地址个数10H
发送分配插槽05H
接收首地址00H
接收地址个数18H
接收分配插槽02H

※插槽00H、
01H为空插槽。
　(各占用16点)

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

00H
X020

X02F

～

地址

继电器编号

KL-16BX

16点输入
单元
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4-8 KL 地址设定示例一览

与 SYSMAC C 系列进行 KL 通讯

与 MELSEC C 系列进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入单元、16 
点输出单元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

SYSMAC
A系列

SYSMAC
电源单元

PLC直接连接主站单元
KL-N20C

SYSMAC C200H/HS
SYSMAC α C200HX/HG/HE

SA SB SG

KL-N20C

SETUP

BUS T/R

OUT ADRS

ERROR

SD

RD

+200CH

CONNECT

2
3
4
5
6

1

0
1
2
3

4
5
6
7

KL-2TF

终端器ON
终端器ON

FINAL

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

发送首地址16H
发送地址个数0EH
发送分配CH062
接收首地址00H
接收地址个数16H接收分配CH050

控制面板1

控制面板2

地址

继电器编号

送信02H 受信18H
5100

6015

6300

6815

～

16H
6200

6215

～ �

～

KL-16BR

16点输出
单元

地址

继电器编号

00H
5000

5015

～

地址

继电器编号

KL-16BX

16点输入
单元
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与 VT2 系列进行 KL 通讯

与 VT2 系列进行通讯。对 KL-2TF 用于 16 字通讯，另外各连接 1 台 16 点输入单元、16 点输出单

元时的设定和程序进行说明。

■设定具体内容

■地址映射

4-8 KL 地址设定示例一览

VT2

KL-2TF

终端器ON
终端器ON

SVPVCH1CH0

CH1CH0 PV

CH1

CH0

KL-2TF

OUT

ALM

OUT

ENT
SETMAIN

CH

SD RD

ALM

AT

AT

发送首地址16H
发送地址个数0EH
接收首地址00H
接收地址个数16H

控制面板1

控制面板2

地址

继电器编号

发送02H 接收18H
LNW0001

LNW000A
～

LNW000C

LNW0011

～

�

KL-16BR

16点输出
单元

KL-16BX

16点输入
单元

地址

通讯软元件

16H

LNW000B

地址

通讯软元件

00H

LNW0000

FINAL
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4-8 KL 地址设定示例一览

■画面示例

测量值 12345
设定值 12345
输出量 12345

设定值更改

温度控制开始 动作状态

12345
设定值

更改请求

7 8 9 ↑

4 5 6 ↓

1 2 3 BS
0 +/- . CLR
←→ 取 消

确 定更改完成

显示软元件的数值。

分配继电器编号

LNW0000 LNW0010

LNW0002 LNB000D2

LNB000C0 LNB00070

LNB00082

LNW0004

CH0测量值

CH0设定值

CH0输出量 设定值更改请求

设定值更改完成

CH0设定值更改

CH0
动作开始

CH0
动作状态
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MEMO

4-8 KL 地址设定示例一览



附　录

本章中阐述了错误代码一览等。

1  错误代码一览 ···························································A-2
2  设定项目一览 ···························································A-4
3  操作一览 ··································································A-8
4  索引 ·········································································A-9

A-1



A-2A-2

错误代码一览1
KL-2TF 中发生错误时，停止运行，并在面板上部显示 Err，下部显示错误代码。KL 通讯时，错误校验
位将会 ON，并且写入错误代码。

附
　
录

错误代码一览

“x”为通道编号

错误

代码
错误名称 说明 排除

120 KL通讯异常 无法和KL系统通讯。 请检查电缆的断线、地址设定、最

终、终端设定。

22x 输入异常 铂测温电阻体的配线发生断线。 请正确对铂测温电阻体配线。

23x 输入断线 热电偶的配线发生断线。 请正确对热电偶配线。

24x 冷接点补偿电路异常 使用热电偶时。冷接点补偿电路的动

作异常。

如果拆卸下了输入输出端子排的冷接

点补偿电阻，则请重新安装。

25x 测量值异常、输入上

限超出

设定值超过了输入类型中设定的温度

传感器测量范围的上限。

请检查温度传感器的类型。

26x 测量值异常、输入下

限超出

测量值低于输入类型中设定的温度传

感器的测量范围下限。

请检查温度传感器的类型。

30x 自动调谐超时 自动调谐开始后3个小时仍然没有完

成自动调谐。

错误清除后，请重新对加热器等外

围设备正确配线后，重新开始自动

调谐。

31x 自动调谐设定错误1 控制方式设定为“ON/OFF控制”的

通道开始了自动调谐。

错误清除后，请将控制方式更改

为“PID控制”后，重新开始自动调

谐。

32x 自动调谐设定错误2 在没有温度控制动作的状态下开始了

自动调谐。

自动调谐过程中，停止了动作。

错误清除后，请进行温度控制动作

后，重新开始自动调谐。

33x 自动调谐设定错误3 自动调谐过程中，更改了设定值。 自动调谐过程中，请不要更改设定

值、比例带（P）、积分时间（I）、

微分时间（D）、冷却系数、测量值

偏差、手动复位、控制环断线设定时

间的参数。

40x （目标）设定值错误 KL通讯时、（目标）设定值中写入了

范围外的数值。

错误清除后，请保存范围内的数值

后，开始温度控制动作。

41x 报警设定值错误 各个参数的设定值中写入了范围外的

数值。

错误清除后，请重新写入范围内的

数值。42x 比例带设定错误

43x 积分时间设定错误

44x 微分时间设定错误

45x 冷却系数设定错误

46x 测量值偏差设定错误

47x 手动复位设定错误

48x 控制环断线设定时间设

定错误

49x 通道跳过设定错误

50x 输入类型设定错误
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1 错误代码一览代码一览一览

错误

代码
错误名称 说明 排除

51x 控制类型设定错误 各个参数的设定值中写入了范围外

的数值。

错误清除后，请重新写入范围内的

数值。52x 控制动作设定错误

53x 加热冷却控制设定错误

54x 3种模式稳定器设定错误

55x 报警类型设定错误

56x 报警滞后设定错误

57x 控制环断线设定错误

58x 控制周期设定错误

59x 滞后设定错误

60x 死区设定错误

61x 输出限制设定错误

62x 斜率设定错误

63x 加热器断线检测设定错误

64x 错误时输出设定错误

65x 外部测量值输入操作错误

68x 系统参数操作错误 想要在KL通讯下更改动作中的通道

的系统参数。

错误清除后，请停止要更改的通道

的动作后，更改系统参数。

69x 命令错误 命令中指定的数值不正确。 错误清除后，请在命令中设定正确

的数值。

70x 跳过通道操作错误 已经开始对通道跳过设定为“跳

过”的通道进行温度控制动作。

请将通道跳过更改为“不跳

过”后，开始进行温度控制动作。

900 系统异常 内部存储元件（EEPROM）中保存

的校正数据发生异常。

请与本书最后记载的本公司营业厅

联系。

910 系统异常 系统动作异常。

920 系统异常

930 系统异常

940 系统异常

附
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如果发生单元出错，则保持错误状态。

如果要解除单元出错重新开始温度控制动作，则在消除错误原因后，按面板的键 

 3 秒以上，或者错误清除位 OFF → ON。

如果没有消除错误原因，则会再次发生错误。

错误清除后的动作为发生错误时的动作。

注
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设定项目一览2
各个参数的设定项目一览。

附
　
录

系统参数设定项目 SYS_

如果更改锁定级别以外的系统参数，则控制停止。

请根据控制内容，先设定系统参数。

设定项目 说明 设定值的范围 备注
相关

页码

Ch 

（ch）
通道跳过 不对跳过的CH进

行温度测量、控制

USE：不跳过（默认值）

PASS：跳过

不显示跳过的通道的

温度。

3-11

In*
（in）

输入类型 选择要输入的温度

传感器类型

0：K热电偶     （默认值） 3-14  
1：K热电偶

2：S热电偶

3：J热电偶

4：J热电偶

5：T热电偶

6：T热电偶

7：E热电偶

8：E热电偶

9：R热电偶

10：N热电偶

11：N热电偶

12：B热电偶

13:W5Re/W26Re（0～2300℃） 
13:W5Re/W26Re（0～2300℃）

14:Pt100（-199.9 - 500.0℃）

15:JPt100（-199.9 - 500.0℃）
CtrL

（CtrL）
控制方式 选择温度控制的

方式

Pid：PID控制（默认值） 使用外部测量值输入

时，固定为PID控制

3-14
onoF：ON/OFF控制

dir*
（dir）

控制动作 切换逆动作/正动作 rev：正动作（默认值） 使用加热冷却控制

时，固定为逆动作

3-15
norm：逆动作

H.C*
（H.C）

加热冷却

控制

是否使用加热冷

却控制

oFF：不使用（默认值） 3-35
on：使用

Loc

（Loc）
锁定级别 限制参数的操作 vnl：全部显示（默认值） CH0、1通用 3-52

Half：一部分不显示

loC：禁止更改设定值

C.USE

（C.USE）
本地/远程 是否使用KL通讯 alon：不使用KL通讯 CH0、1通用 3-50

Conn：使用KL通讯（默认值）

E.in*
（E.in）

外部测量

值输入

是否使用外部测量

值输入

oFF： 一般的输入类型（默认

值）

on：使用外部测量值输入

使用CH0、1通用

A/D转换单元获取的

数据进行PID控制时

使用

3-12

※如果更改此参数，则运转参数、设置参数会初始化。
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设置参数设定项目 SET

设定项目 说明 设定值的范围 备注
相关

页码
AL-P

(AL-P)
报警类型 设定使用报警输

出的动作

0：不使用 使用加热冷却控制

时，报警输出作为

冷却时的控制输出

使用。使用报警功

能时，请使用KL通
讯时的报警输出状

态位。

3—39
1（11）：绝对值上限（待机）（默

认值）
2（12）：绝对值下限（待机）
3（13）：偏差上限（待机）
4（14）：偏差下限（待机）
5（15）：偏差上下限（待机）
6（16）：偏差上限非励磁（待机）
7（17）：偏差下限非励磁（待机）
8（18）：上下限偏差内（待机）
9（19）：绝对值上限非励磁（待机）
10（20）：绝对值下限非励磁（待

机）
A.HYS

(A.HYS)
报警滞后 设定报警输出的

滞后（响应差）

（输入类型的分辨率为1/0.1℃时）默

认值2℃/2.0℃
只有设定为使用报

警类型时有效

3-39

LbAL

(LbAL)
控制环断

线检测

是否使用控制环

断线报警功能

oFF：不使用（默认值） 3-47
on：使用

LbA.t

(LbA.t)
控制环断

线设定

时间

设定控制环断线

报警功能的监控

时间

0～120分 自动调谐时，自动

保存。

3-47

o.tst

(o.tst)
输出测试 是否使用控制输

出的测试输出

oFF：不使用测试输出 不管是运转还是停

止，都可以进行测

试输出。接通电源

时，设定为“rLY：
通过KL通讯进行测

试输出”。

3-18

on：从主机面板进行测试输出

rLY：通过KL通讯进行测试输出（

默认值）

o.LEv

(o.LEv)
输出级别 设定从面板进行

的测试输出

oFF：输出OFF（默认值） 3-18
on：输出ON

Ct

(Ct)
加热器断

线检测

是否使用加热器

断线报警功能

oFF：不使用（默认值） CH0、1通用 3-44
on：使用

Ct.i

(Ct.i)
CT电流

监控

加热器电流的

监控

3-4

SEt.i

(SEt.i)
加热器断

线检测

电流

设定加热器断线

报警功能的检测

电流

0.0～50.0A（默认值0.0A） 3-45

out.H

(out.H)
输出上限 输出量的最大值

限制

out.l～100.0%（不使用加热冷却控

制时）0.0～100.0%（使用加热冷却

控制时）默认值100.0%

仅PID控制时有效 3-31

out.L

(out.L)
输出下限 输出量的最小值

限制

0.0～out.H%（不使用加热冷却控制

时）0.0～100.0%（使用加热冷却控

制时）默认值0.0%（加热冷却控制时

为100.0%）

仅PID控制时有效。

使用加热冷却控制

时，限制冷却输出

量的最大值。

3-31

U.SLP

(U.SLP)
上升斜率

限制

限制温度上升时

的斜率

0～（测量值的最大值-最小值）℃/分
或者℃/小时默认值0（不使用上升斜

率限制）

仅PID控制时有效。

设定为0时，不使用

上升斜率限制。

3-33

d.SLP

(d.SLP)
下降斜率

限制

限制温度下降时

的斜率

0～（测量值的最大值-最小值）℃/分
或者℃/小时默认值0（不使用下降斜

率限制）

仅PID控制时有效。

设定为0时，不使用

下降斜率限制。

3-33

SLP.U

(SLP.U)
斜率设定

单位

选择上升斜率限

制和下降斜率限

制的单位

min（min）：℃/分（默认值） 3-33
Hour：℃/小时

Eout

(Eout)
错误时

输出

选择出错时的输

出状态

oFF：错误时控制输出OFF（默认

值）

停止时输出OFF。 3-48

on：错误时控制输出ON

附
　
录
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运转参数设定项目　oPE_

设定项目 说明 设定值的范围 备注
相关

页码

AL

(AL)
报警设定值 设定报警输出的

报警温度

输入类型中设定的温度范

围（报警类型为绝对值报

警时）

输入类型中设定的温度范

围的－100～100%（报警

类型为偏差报警时）

设定单位为设定的温度

传感器分辨率

3-41

Stb.P

(Stb.P)
3种模式稳定器

功能

抑制过调 oFF：不使用（默认值）

SPd：速度

bLnS：平衡

Stb：稳定性

仅PID控制时有效。 3-28

Pid.P

(Pid.P)
比例带 设定进行比例动

作的温度范围

仅PID控制时有效。

如果进行自动调谐，则

KL-2TF计算出最合适的

设定值后保存。

3-20

Pid.i

(Pid.i)
积分时间 设定进行积分动

作的时间

3-21

Pid.d

(Pid.d)
微分时间 设定进行微分动

作的时间

3-23

m.rES

(m.rES)
手动复位 设定积分时间产

生的偏移量修正 默认值50.0％
仅PID控制时有效。

只有积分时间设定为

0s时有效。

3-29

CtL.t

(CtL.t)
控制周期 设定控制输出的

ON/OFF控制周期 默认值10s
仅PID控制时有效。可

以通过输出量监控确认

3-19

C.AdJ

(C.AdJ)
冷却系数

默认值1.0
只有PID加热冷却控制

时有效。冷却端的比例

带中设定冷却系数后，

调整平衡。

3-38

C.CL.t

(C.CL.t)
冷却控制周期 设定控制输出的

ON/OFF控制周期 默认值10s
只有加热冷却控制时

有效

3-36

db

(db)
死区 （输入类型的分辨率为

1/0.1℃时）

默认值2℃/2.0℃

只有加热冷却控制时有

效。设定不进行加热控

制输出、冷却控制输出

的温度幅度。

3-36

HYS

(HYS)
ON/OFF控制

滞后

设定控制输出的

滞后（响应差）

（输入类型的分辨率为

1/0.1℃时）

默认值0℃/0.0℃

只有ON/OFF控制时

有效

3-34

C.HYS

(C.HYS)
冷却ON/
OFF滞后

设定控制输出的

滞后（响应差）

（输入类型的分辨率为

1/0.1℃时）

默认值2℃/2.0℃

只有ON/OFF加热冷却

控制时有效

3-37

biAS

(biAS)
测量值偏差 设定实际累加到

测量值的数值

（输入类型的分辨率为

1/0.1℃时）

默认值0℃/0.0℃

3-12

附
　
录
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KL 通讯参数设定项目 C.set

设定项目 说明 设定值的范围 备注
相关

页码

C.tYP

(C.tYP)

通讯字数 设定通讯字数 3（默认值） 3-50

bPS

(bPS)

通讯速率 设定KL系统的通

讯速率 默认值2500

3-50

S-Ad

(S-Ad)

发送起始地址 设定KL-2TF的发

送数据起始地址 默认值00H

测量值等发送数据

的起始地址

3-50

r-Ad

(r-Ad)
接收起始地址 设定KL-2TF的接

收数据起始地址 默认值80H

输出操作位等接收

数据的起始地址

3-51

VrFY

(VrFY)
校验 是否使用校验 on：校验使能

oFF：校验去能（默认值）

3-51

FinL

(FinL)
最终 最终的ON/OFF on：最终ON

oFF：最终OFF（默认值）

3-51 附
　
录
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产品保证书

KEYENCE 的产品经过严格的出厂检验。如出现故障，请与就近的 KEYENCE 办事处联系，并提供故障

详细情况。

1 保质期

保质期为一年，从产品发送到购方指定地点之日算起。

2 保修范围

(1) 如果在上述保质期内出现 KEYENCE 公司造成的故障，我们将免费修理产品。

但是以下情况不属于保修范围。

• 未按照操作手册、用户手册或购方与 KEYENCE 公司专门达成的技术要求中规定的条件、环境下的不

正确的操作，或不正确使用造成的故障。

• 故障不是由于产品缺陷，而是购方设备或购方软件设计造成的。

• 由非 KEYENCE 公司人员进行的修改或修理而造成的故障。

• 按照操作手册或用户手册正确维修或更换易损件等规定可以完全避免的故障。

• 在产品从 KEYENCE 公司发货后，因无法预料的科学技术水平变化等因素而造成的故障。

• 由于火灾、地震和洪水等自然灾害，或异常电压等外部因素造成的故障，我公司不负责保修。

(2) 保修范围只限于第(1) 条规定的情况， KEYENCE 公司对其设备造成的购方间接损失 （设备损坏、机会

丧失、利润损失等）或其它损失不承担任何责任。

3 产品适用性

KEYENCE 公司的产品是针对一般行业的通用产品而设计生产的。因此，我公司产品不得用于下列应用

且不适合其使用。但是，如果购方以对自己负责的态度提前就产品的使用向我方进行了咨询并了解产品

的技术规范，等级和性能，并采取必要的安全措施，则产品可以使用。在这种情况下，产品保修范围和上

述相同。

① 对生命和财产有严重影响的设施，如核发电厂、机场、铁路、轮船、机动装置及医疗设备

② 公共事业如电力、气体及供水服务

③ 相似条件或环境的户外使用
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