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使用注意  

 請在使用之前，詳細閱讀本使用說明書。 

 實施配線，務必關閉電源。 

 本機為開放型 (OPEN TYPE) 機殼，因此使用者使用本機  
時，必須將之安裝於具防塵、防潮及免於電擊/衝擊意外之

外殼配線箱內。另必須具備保護措施 (如: 特殊之工具或鑰

匙才可打開) 防止非維護人員操作或意外衝擊本體，造成

危險及損壞。 

 交流輸入電源不可連接於輸入/出信號端，否則可能造成嚴  
重的損壞，因此請在上電之前再次確認電源配線。 

 交流輸入電源切斷後，一分鐘之內，請勿觸摸內部電路。 

 配有直流電源供應輸出的機種，使用時請勿超過其輸出額

定功率。 

 本體上之接地端子  務必正確的接地，可提高產品抗

雜訊能力。 
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1.1. 型號說明及週邊裝置 

謝謝您採用台達 DVP-ES/EX/SS 系列可編程序控制器。ES/EX/SS 系列提供 14~60 點數的主機及 8~32 點擴展，含主機最大

輸入/輸出擴展分別可達 128 點。另依主機輸入/輸出點數、電源、數字輸入/輸出擴展及模擬量/數字轉換（A/D，D/A 轉換）等各類

型擴展模塊，滿足各種應用場合。SS 系列主機另備特殊模組(AD/DA/PT/TC/XA/RT)擴展功能，最多可擴展 8 台特殊模組。SS 系

列硬體規格之說明請參考 SS 系列主機隨機使用手冊。 

為提供更快的執行速度及更多的指令，DVP-ES/EX/SS 系列的主機在版本 V4.9 以上作了許多功能的提升設計，故部分新增指

令及功能在原 V 4.7 版本以下主機上並不支援，請使用時特別注意。 

Â 銘牌說明 

V5.5

PLC產品型號
輸入電源規格

輸出點模組規格

管制條碼及序號

程序版本

 

Â 序號說明 

製造序號

生產週次

生產年份(2003年)

製造工廠(桃園廠)

版本序號

生產機種  
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Â 型號說明 

系列名稱

DVP 2

點數 輸入 輸出 ( + )

主機 擴展模塊區分/

E：主機

機型區分

X：擴展模塊

S S TYPE ： 主機

S：標準功能型主機

X  (A/D,D/A )：混合功能型主機 功能

M：輸入點擴展模塊

N：輸出點擴展模塊

P /：輸入 輸出點擴展模塊

2：功能提升型 

R：繼電器

T：晶體管

N：無輸出模塊

00：

交流電源輸入

H TYPE

01：

直流電源輸入

L TYPE

11：

直流電源輸入

H TYPE

C：不可擴展型主機

 
Â 週邊裝置 

◎ DVPHPP02 程序書寫器 
◎ WPLSoft（Windows 版本）梯形圖編輯工具 
◎ DVPACAB115 連接線（HPP02 ė PLC / 1.5 公尺，DVPHPP02 內含此連接線） 
◎ DVPACAB215 連接線（PC（9 PIN & 25 PIN D-SUB）ė PLC / 1.5 公尺 ） 
◎ DVPACAB230 ( PC（9 PIN & 25 PIN D-SUB）ė PLC / 3 公尺 ) 
◎ DVPACAB2A30 ( PC（9 PIN D-SUB）ė PLC / 3 公尺 ) 
◎ DVPACAB230 連接線（PC ė PLC / 3 公尺） 
◎ DVPACAB315 連接線（HPP02 ė PC / 1.5 公尺） 
◎ DVPACAB403 連接線（主機ė擴展模塊 或 擴展模塊ė擴展模塊 I/O 信號延長線，30 公分） 
 



1. 產品簡介 

 1-3 

1.2. 產品外觀及各部介紹 

 

     圖 1-1 產品外觀 

1 DIN 軌固定扣 9 輸入 / 輸出點指示燈  

2 DIN 軌糟（35mm） 10 電源、運行及錯誤指示燈  

3 直接固定孔 11 輸出 / 入端子蓋  

4 程序通訊輸出 / 入口（RS-232C） 12 輸出 / 入端子蓋  

5 擴展模塊連介面 13 輸出 / 入端子銘板  

6 輸出 / 入端子 14 輸出 / 入端子銘板  

7 輸出 / 入端子 15 RS-485 通訊端口  

8 輸入 / 輸出點指示燈   
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1.3. 機種型號 

◎ 標準功能型主機 MPU-00 

輸入/輸出規格 
輸 入 單 元 輸 出 單 元 機 種 

電 源 
點數 形式 點數 形式 

機構外形 外 形 參 考 

DVP14ES00R2 8 6 ¬ 
DVP24ES00R2 16 8 
DVP32ES00R2 16 16 

­ 

DVP60ES00R2 36 24 

繼電器 
Relay 

° 
DVP14ES00T2 8 6 ¬ 
DVP24ES00T2 16 8 
DVP32ES00T2 16 16 

­ 

DVP60ES00T2 

100~240VAC
+10% 
-15% 

36 

DC24V/5mA
Sink 
或 

Source 

24 

晶體管 
Transistor 

° 

 

¬
 

­ 

◎ 標準功能型主機 MPU-01 

輸 入 / 輸 出 規 格 
輸入單元 輸出單元 機 種 

電源 
點數 形式 點數 形式 

機構外形 

DVP14ES01R2 8 6 ® 
DVP24ES01R2 16 8 
DVP32ES01R2 16 16 

繼電器 
Relay ¯ 

 
®  

¯ 

DVP14ES01T2 8 6 ® 
DVP24ES01T2 16 8 
DVP32ES01T2 

24VDC 
+20% 
-15% 16 

DC24V/5mA
Sink 
或 

Source 
16 

晶體管 
Transistor ¯ 

1. SINK 或 SOURCE 線路連接，請參考第四章 安裝及配線。 
2. 輸入/輸出點詳細電氣規格請參考第二章 功能規格一覽表。 

 
° 
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◎ 特殊功能型主機 MPU-00 

輸 入 / 輸 出 規 格 
輸 入 單 元 輸 出 單 元 

點 數 形 式 點 數 形 式 
機 種 

電 源 
DI AI DI AI DO AO DO AO 

外 形 參 考 

DVP20EX00R2 8 4 6 2 繼電器 
Relay 

DVP20EX00T2 

100~240VAC
+10% 
-15% 8 4

DC24V/5mA
Sink 
或 

Source 

-20mA~20mA
或 

-10V ~ +10 V
6 2 晶體管 

Transistor

0~20mA 
或 

0∼10V 

 

◎ 特殊功能型主機 MPU-11 

輸 入 / 輸 出 規 格 
輸 入 單 元 輸 出 單 元 

點 數 形 式 點 數 形 式 
機 種 

電 源 
DI AI DI AI DO AO DO AO 

外 形 參 考 

DVP20EX11R2 8 4 6 2 繼電器 
Relay 

DVP20EX11T2 

24VDC 
+20% 
-15% 8 4

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 

-20mA~20mA
或 

-10V ~ +10 V
6 2 晶體管 

Transistor

0~20mA 
或 

0∼10V 

 
 

其中 DI （ Digital Input ） 數字點輸入 
 DO （ Digital Output ） 數字點輸出 
 AI （ Analog Input ） 模擬量信號輸入 
 AO （ Analog Output ） 模擬量信號輸出 
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1. SINK 或 SOURCE 線路連接，請參考第四章 安裝及配線。 

2. 輸入/輸出點詳細電氣規格請參考第二章 功能規格一覽表。 

◎ 模組式標準功能型主機 MPU-11 

輸 入 / 輸 出 規 格 
輸 入 單 元 輸 出 單 元 機 種 

電 源 
點 數 形 式 點 數 形  式 

外    形    參    考 

DVP14SS11R2 8 6 繼電器 
Relay 

DVP14SS11T2 
24VDC 
+20% 
-15% 

8 

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 6 晶體管 
Transistor  

◎ 數字 I/O 擴展模塊–00 
輸 入 / 輸 出 規 格 

輸 入 單 元 輸 出 單 元 機 種 
電 源 

點 數 形 式 點 數 形 式 
外 形 參 考 

DVP24XN00R 0 24 

DVP24XP00R 16 8 

DVP32XP00R 16 16 

繼電器 
Relay 

DVP24XP00T 16 8 

DVP24XN00T 0 24 

DVP32XP00T 

100~240VAC 
+10% 
-15% 

16 

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 

16 

晶體管 
Transistor  

1. SINK 或 SOURCE 線路連接，請參考第四章 安裝及配線。 

2. 輸入/輸出點詳細電氣規格請參考第二章 功能規格一覽表。 
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◎ 數字 I/O 擴展模塊–01 (L TYPE) 

輸 入 單 元 輸 出 單 元 
機  種 電 源 

點 數 形 式 點 數 形 式 
機 構 外 形 外 形 參 考 

DVP16XM01N 16 0 無 ¬ 

DVP16XN01R 0 16 

DVP24XN01R 0 24 

DVP24XP01R 16 8 

 

DVP32XP01R 16 16 

繼電器 
Relay 

 
¬ 

DVP16XN01T 0 16 

DVP24XN01T 0 24 

DVP24XP01T 16 8 

 

DVP32XP01T 

24VDC 
+20% 
-15% 

16 

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 

16 

晶體管 
Transistor 

­ 

 ­ 

1. SINK 或 SOURCE 線路連接，請參考第四章 安裝及配線。 

2. 輸入/輸出點詳細電氣規格請參考第二章 功能規格一覽表。 
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◎ 數字 I/O 擴展模塊–11 (H TYPE) 

輸 入 單 元 輸 出 單 元 
機  種 電 源 

點 數 形 式 點 數 形 式 
機 構 外 形 外 形 參 考 

DVP08XM11N 8 0 ¬ 
DVP16XM11N 16 0 

無 
­ 

DVP08XN11R 0 8 ¬ 
DVP16XN11R 0 16 
DVP24XN11R 0 24 

® 

DVP08XP11R 4 4 ¬ 
DVP24XP11R 16 8 

 
¬

DVP32XP11R 16 16 

繼電器 
Relay 

® 

DVP08XN11T 0 8 ¬ 
DVP16XN11T 0 16 
DVP24XN11T 0 24 

® 

DVP08XP11T 4 4 ¬ 
DVP24XP11T 16 8 
DVP32XP11T 

24VDC 
+20% 
-15% 

16 

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 

16 

晶體管 
Transistor 

®  
­

 

® 

1. SINK 或 SOURCE 線路連接，請參考第四章 安裝及配線.。 

2. 輸入/輸出點詳細電氣規格請參考第二章 功能規格一覽表。 
3. DVP08XP11R/T 在連接時，建議置於擴展模塊單元末端，請參考第八章 EX 主機及 I/O 擴展模塊之使用。 
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◎ 數字 I/O 擴展模塊 

輸 入 / 輸 出 規 格 
輸 入 單 元 輸 出 單 元 機 種 

電 源 
點 數 形 式 點 數 形  式 

外    形    參    考 

DVP08SM11N 8 0 無 

DVP08SN11R 0 8 繼電器 
Relay 

DVP08SN11T 0 8 晶體管 
Transistor  

DVP08SP11R 4 4 

DVP16SP11R 8 8 
繼電器 
Relay 

DVP08SP11T 4 4 

DVP16SP11T 

24VDC 
+20% 
-15% 

8 

DC24V/5mA 
Sink 
或 

Source 

8 
晶體管 

Transistor 
 

◎ SS 特殊擴展模塊：請參考各擴展模塊隨機說明書 

◎ 電源輸出模塊 

輸 入 / 輸 出 規 格 
機 種 

輸 入 電 源 輸 出 電 源 
外    形    參    考 

DVPPS01 
100~240VAC 

+10% 
-15% 

輸出電壓：24VDC 
最大輸出電流：1A  
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Â 功能規格 
項 目 規 格 備 註 

演 算 控 制 方 式 內存程序．往返式來回掃描方式  
輸 入 / 輸 出 控 制 方 式 結束再生方式 (當執行至 END 指令) 輸入/輸出有立即刷新指令 （僅限主機上的輸入/輸出點） 
演 算 處 理 速 度 基本指令 （數個 us） 應用指令（10 ~ 數百 us） 
程 序 語 言 指令 + 梯形圖 + SFC 含有步進指令 
程 序 容 量 3792 STEPS 具有內藏 EEPROM 
指 令 種 類 基本順序指令 32 個(含步進梯形指令) 應用指令 107 種  

初始步進點 10 點 S0~S9 步 進 繼 電 器 
( 停 電 保 持 用 ) 一般步進點 118 點 S10~S127 

一 般 用 512+232 點 M000~M511+M768~M999 
停 電 保 持 用 256 點 M512~M767 

輔 助 
繼 電 器 

特 殊 用 280 點 M1000~M1279 
64 點  T0~T63 （100 ms 時基） 
63 點 T64~T126 （10 ms 時基，由 M1028 為 On 時） 定 時 器 數 字 式

1 點 T127 （1 ms 時基） 
一 般 用 112 點 C0~C111 (16bits 計數器） 
停 電 保 持 用 16 點 C112~C127 (16bits 計數器) 計 數 器 
高 速 用 13 點 1 相 30KHz，2 相 7KHz  C235~C254 （全部為停電保持，32bits 計數器） 
一 般 用 408 點 D0 ~ D407 
停 電 保 持 用 192 點 D408~D599 數 據 寄 存 器 
特 殊 用 312 點 D1000~D1311 
A  /  D  轉 換 4（限 EX 機種） 10 位元分辨率 

數 字 / 模 擬 量 轉 換 
D  /  A  轉 換 2（限 EX 機種） 8 位元分辨率 

指 針 / 中 斷 P / I P  ： 64 點  /  I： 4 點 P0~P63 / I001、 I101、 I201、 I301 
變 址 寄 存 器 E / F 2 個 E (=D1028), F (=D1029) 

1 0 進 位   K 16 位元：-32768~+32767 32 位元：-2147483648~+2147483647 
定 數 

1 6 進 位   H 16 位元：0000~FFFF 32 位元：00000000~FFFFFFFF 
串  聯  通  訊  口 程序寫入/讀出通訊端口：RS-232C，一般功能通訊端口：RS-485（由 RS 指令控制）；另具台達變頻器專用驅動指令 
自  我  診  斷  /  保 護 輸出/入檢查、系統執行時間逾時檢查、不合法指令檢查、程序語法檢查及密碼設定 
監  測  /  除  錯 程序執行時間顯示、位元/字元、裝置設定 
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Â 電氣規格一 
           機 種 
 項 目 

DVP- 
14ES00□ 

DVP- 
24ES00□ 

DVP- 
32ES00□ 

DVP- 
60ES00□ 

DVP- 
20EX00□ 

DVP- 
14ES01□ 

DVP- 
24ES01□ 

DVP- 
32ES01□ 

DVP- 
20EX11□ 

電 源 電 壓 100~240VAC (-15%~10%), 50/60Hz ± 5% 24VDC (-15%~20%)  

動 作 規 格 當電源緩升至 95~100VAC 時，PLC 開始動作，當電源緩降至 70VAC 時，PLC
會停止動作。電源瞬間斷電 10ms 以內繼續運行 電源瞬間斷電 5ms 以內繼續運行 

電 源 保 險 絲 容 量 2 A / 250VAC 2 A / 250VAC 

消 耗 電 力 20 VA 25VA 30VA 35VA 30 VA 5.5 W 6.5 W 8 W 8 W 

D C 2 4 V 供 應 電 流 400mA 400mA 400mA 200mA 400mA — — — — 

電 源 保 護 DC24V 輸出具短路保護 具直流輸入電源極性反接保護 

突 波 電 壓 耐 受 量 1500VAC(Primary-secondary)，1500VAC(Primary-PE)，500VAC(Secondary-PE) 
絕 緣 阻 抗 5 MΩ以上 (所有輸出/入點對地之間 500VDC) 

雜 訊 免 疫 力 

ESD: 8KV Air Discharge 
EFT: Power Line: 2KV, Digital I/O: 1KV, Analog & Communication I/O: 250V 
Damped-Oscillatory Wave: Power Line: 1KV, Digital I/O: 1KV 
RS: 26MHz~1GHz, 10V/m 

接 地 接地配線之線徑不得小於電源端 L, N 之線徑（多台 PLC 同時使用時，請務必單點接地） 

操 作 / 儲 存 環 境 操作：0℃~55℃(溫度)，50~95%(濕度)，污染等級 2；儲存：-25℃~70℃(溫度)，5~95%（濕度） 
耐 振 動 / 衝 擊 國際標準規範 IEC1131-2, IEC 68-2-6（TEST Fc）/ IEC1131-2 & IEC 68-2-27 (TEST Ea) 
重   量 (約), (g) 400 552 580 750 536 260 414 430 386 

 
輸 入 點 電 氣 規 格  輸 出 點 電 氣 規 格 

輸 入 點 類 型 數字輸入 模擬量輸入(EX)  輸出點形式 繼電器-R 晶體管-T 模擬量輸出（EX） 
 電 流 規 格 2A/1 點（5A/COM） 0.3A/1 點（1.2A/COM） 0~20mA 

輸 入 點 規 格 直流(SINK 或 SOURCE) 
24VDC 5mA 

電壓輸入：-10V~+10V 輸入阻抗：40KΩ 
電流輸入：-20mA~+20mA 輸入阻抗：250Ω  電 壓 規 格 250VAC,30VDC 以下 30VDC 0V~10V 

Off→On 10VDC 以上  100 VA（電感性）動 作 位 準 
(模擬量輸入分辨率) On→Off 9VDC 以下 

電壓輸入：10 位元 
電流輸入：10 位元  最 大 負 載

120 W（電阻性）
9W 0.2W 

 
反 應 時 間 約 10ms (由 D1020 及 D1021

可作 0~15ms 的調整) 
5ms(由 D1118 可作時間調整)  反 應 時 間 約 10 ms Off→On 20us 

On→Off 30us 
10ms 

    分 辨 率 — — 8 位元 
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Â 電氣規格二 
 

機 種 
 項 目 

DVPPS01 DVP14SS11R2/T2 DVP08SM11N DVP08SN11R/T DVP08SP11R/T DVP-16SP11R/T 

電 源 電 壓 100~240VAC
(50/60Hz) 24VDC (-15%~20%) (具直流輸入電源極性反接保護) 

動 作 規 格 電源瞬間斷電 5ms 以內繼續運行 
電 源 保 險 絲 容 量 － 2A / 250VAC 
消 耗 電 力 － 5 W 8 W 
絕 緣 阻 抗 － 5 MΩ以上 (所有輸出/入點對地之間 500VDC) 

雜 訊 免 疫 力 

ESD: 8KV Air Discharge 
EFT: Power Line: 2KV, Digital I/O: 1KV, Analog & Communication I/O: 250V 

Damped-Oscillatory Wave: Power Line: 1KV, Digital I/O: 1KV 
RS: 26MHz~1GHz, 10V/m 

接 地 接地配線之線徑不得小於電源端 L, N 之線徑（多台 PLC 同時使用時，請務必單點接地） 
操 作 / 儲 存 環 境 操作：0℃~55℃(溫度)，50~95%(濕度)，污染等級 2；儲存：-25℃~70℃(溫度)，5~95%（濕度） 
耐 振 動 / 衝 擊 國際標準規範 IEC1131-2, IEC 68-2-6（TEST Fc）/ IEC1131-2 & IEC 68-2-27 (TEST Ea) 
重量(約), (g) 210 214/208 128 154 /146 141 /136 162 /154 
 

輸 入 點 電 氣 規 格 
輸 入 形 式 直 流（SINK 或 SOURCE） 
輸 入 電 流 24VDC 7mA 

Off→On 10VDC 以上 
動 作 位 準

On→Off 9VDC 以下 

反 應 時 間
約 10ms 

（由 D1020 及 D1021 可作 0~15ms 的調整）  

輸 出 點 電 氣 規 格 
輸 出 點 形 式 繼電器-R 晶體管-T 

電 流 規 格 2A/1 點（5A/COM）

55℃ 0.1A/1 點、50℃ 0.15A/1 點 
45℃ 0.2A/1 點、40℃ 0.3A/1 點 
（2A/COM） 

電 壓 規 格 250VAC,30VDC 以下 30VDC 
100 VA（電感性） 

最 大 負 載
120 W（電阻性） 

7.2W 

反 應 時 間 約 10 ms Off→On 15us  On→Off 25us  

Â ES/EX 機型數字 I/O 擴展模塊電氣規格請參考第 8 章。 
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3.1. 特殊輔助繼電器 

◎ PLC 運行狀態  ◎ 步進梯形圖 M1122 送信要求 
M1000 運行監視常開接點（a 接點）  M1040 步進禁止 M1123 接收完畢 
M1001 運行監視常閉接點（b 接點）  M1041 步進開始 M1124 接收等待 
M1002 啟始正向（RUN 的瞬間’On’）脈沖  M1042 啟動脈沖  M1125 接收狀態解除 
M1003 啟始負向（RUN 的瞬間’Off’）脈沖  M1043 原點復歸完畢  M1126 STX/ETX 系統定義選擇 
M1004 錯誤發生  M1044 原點條件  M1127 MODRD，RDST 指令數據接收完畢 
M1008 掃描逾時，定時器（WDT）On  M1045 全部輸出復歸禁止  M1128 傳送中 / 接收中指示 
M1009 24VDC 供應不足記錄  M1046 STL 狀態設定 On M1129 接收逾時 
M1010 PLSY Y0 模式選擇, On 時為連續輸出  M1047 STL 監視有效 M1130 使用者/系統定義 STX/ETX 

◎ 時鐘脈沖  ◎ 插斷禁止  M1131 MODRD/RDST/MODRW 數據轉換成 HEX 
M1011 10msec 時鐘脈沖  M1050 I 001 禁止   期間 M1131=On 
M1012 100msec 時鐘脈沖  M1051 I 101 禁止  M1140 MODRD / MODWR 數據接收錯誤 
M1013 1sec 時鐘脈沖  M1052 I 201 禁止  M1141 MODRD / MODWR 指令參數錯誤 
M1014 1min 時鐘脈沖  M1053 I 301 禁止 M1142 VFD-A 便利指令數據接收錯誤 

◎ 旗標信號  ◎ 錯誤檢出  M1143 ASCII / RTU 模式選擇 
M1020 零標誌（Zero flag）  M1060 CPU 週邊電路故障  M1161 8 位元處理模式（On 時 8 位元模式） 
M1021 借位標誌（Borrow flag）  M1061 CPU 標誌寄存器故障  ◎ 高速計數器（1 相 1 輸入） 
M1022 進位標誌（Carry flag）  M1062 CPU BIOS ROM 故障  M1235 C235 計數模式設定（On 時為下數） 
M1023 PLSY Y1 模式選擇, On 時為連續輸出  M1063 CPU 內部 RAM 故障  M1236 C236 計數模式設定（On 時為下數） 
M1024 系統使用標誌（監視要求）  M1064 運算元使用錯誤  M1237 C237 計數模式設定（On 時為下數） 
M1025 有不正確的通訊服務要求  M1065 文法錯誤  M1238 C238 計數模式設定（On 時為下數） 
M1028 定時器 100ms /10 ms 時間切換標誌  M1066 迴路錯誤  M1241 C241 計數模式設定（On 時為下數） 
M1029 PLSY Y0 指令執行完畢  M1067 演算錯誤  M1242 C242 計數模式設定（On 時為下數） 
M1030 PLSY Y1 指令執行完畢  M1068 演算錯誤鎖定（D1068）  M1244 C244 計數模式設定（On 時為下數） 
M1070 PWM 指令 Y1 時脈單位切換，On 時為  ◎ PLC 執行指令 ◎ 高速計數器（1 相 2 輸入） 

 100us，Off 時為 1ms M1072 PLC RUN 指令執行 M1246 C246 計數監視（On 時為下數） 
  M1073 文法檢查旗標 M1247 C247 計數監視（On 時為下數） 
◎ 模態  M1078 Y0 脈沖輸出停止標誌 M1249 C249 計數監視（On 時為下數） 

M1031 非保持區域全部清除  M1079 Y1 脈沖輸出停止標誌 ◎ 高速計數器（2 相輸入） 
M1032 保持區域全部清除  M1083 FROM/TO 指令模式切換 M1251 C251 計數監視（On 時為下數） 
M1033 非運行中記憶保持  ◎ RS-485 通訊 M1252 C252 計數監視（On 時為下數） 
M1034 輸出全部禁止  M1120 通訊設定保持用 M1254 C254 計數監視（On 時為下數） 
M1039 固定時間掃描模式  M1121 發送待機  
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3.2. 特殊數據寄存器 
◎ PLC 系統資訊  ◎ 錯誤檢出 ◎ 模擬量 / 數字轉換（限 EX 機種） 
D1000 程序掃描超時定時器（WDT）單位:ms  D1061 系統用（PLC 硬體故障之偵錯號碼） D1056 模擬量輸入通道 0 (CH 0) 現在值 
D1001 DVP 機種系統程序版本  D1065 文法錯誤之偵錯號碼 D1057 模擬量輸入通道 1 (CH 1) 現在值 
D1002 程序容量  D1066 迴路錯誤之偵錯號碼  D1058 模擬量輸入通道 2 (CH 2) 現在值 
D1003 程序存儲器內容總和  D1067 演算錯誤之偵錯號碼  D1059 模擬量輸入通道 3 (CH 3) 現在值 
D1004 錯誤信息代碼  D1068 演算錯誤位址鎖定  D1110 模擬量輸入通道 0 (CH 0) 平均值 
D1005 系統信息  D1069 M1065 到 M1067 錯誤發生之位址號碼 D1111 模擬量輸入通道 1 (CH 1) 平均值 
D1008 WDT 定時器 On 之 STEP 位置  ◎ 系統使用  D1112 模擬量輸入通道 2 (CH 2) 平均值 
D1010 現在掃描時間（單位 0.1ms）  D1050  D1113 模擬量輸入通道 3 (CH 3) 平均值 
D1011 最小掃描時間（單位 0.1ms）  Ć 

PLC 系統會自動將 D1070~D1085 的 ASCII
字元數據轉換為 HEX，16 進位數值。詳細格  D1116 模擬量輸出通道 0 (CH 0) 設定值 

D1012 最大掃描時間（單位 0.1ms）  D1055 式請參考台達 PLC 應用技術手冊第參篇指令 D1117 模擬量輸出通道 1 (CH 1) 設定值 
D1020 X0~X7 輸入延遲設定（0~15ms）   篇。 D1118 EX 機種使用。模擬/數字轉換取樣時間設 
D1021 X10~X17 輸入延遲設定（0~15ms）  D1070  定。出廠設定值為 0，單位為 1ms，若 
D1022 AB 相計數器模式選擇  Ć   D1118≦5 皆視為 5ms 
D1025 通訊要求發生錯誤時的代碼  D1085  ◎ PLC 系統設定 
D1028 指針寄存器 E    D1119 系統用（PLC 工作模式） 
D1029 指針寄存器 F    D1121 PLC 通訊位址 
D1030 Y0 脈沖輸出個數 Low word   

PLC 內建 RS-485 通訊便利指令，該指令執

行時所送出指令，當受信端接收後會回傳信

息，該信息會儲存於 D1070~D1085，使用者

可利用該寄存器的內容，查看回傳數據，詳

細格式請參考台達 PLC 應用技術手冊程序

篇。  ◎ RS-485 通訊口 
D1031 Y0 脈沖輸出個數 High word  D1089  D1120 RS-485 通信協議 
D1032 Y1 脈沖輸出個數 Low word  Ć  D1122 發送數據剩餘字數 
D1033 Y1 脈沖輸出個數 High word  D1099  D1123 接收數據剩餘字數 
D1038 PLC 主機當從站時，數據回應延遲時間設    D1124 起始字元定義（STX） 

 定，時間定義（0.1ms）   

PLC 內建 RS-485 通訊便利指令，該指令執

行 時 所 送 出 的 指 令 字 元 儲 存 於

D1089~D1099，使用者可根據該寄存器的內

容，查看指令是否正確，詳細格式請參考台

達 PLC 應用技術手冊程序篇。  D1125 第一結束字元定義（ETX1） 
D1039 固定掃描時間（單位 ms）  D1256  D1126 第二結束字元定義（ETX2） 

◎ 步進梯形圖  Ć  D1129 通訊逾時異常，時間定義（ms） 
D1040 On 狀態編號 1  D1295  D1130 MODBUS 回傳錯誤碼記錄 
D1041 On 狀態編號 2    ◎ 系統輔助信息 
D1042 On 狀態編號 3   

PLC 內建 RS-485 通訊便利指令 MODRW，

該指令執行時，所送出的指令字元儲存於

D1256~D1295，使用者可根據該寄存器的內

容，查看指令是否正確，(V4.9 此僅可使用

MOV、DMOV、BMOV 來搬移此區域數據)  D1136 系統用（錯誤碼為 C400 時之編號） 
D1043 On 狀態編號 4  D1296  D1137 運算元使用錯誤發生時的位址 
D1044 On 狀態編號 5  Ć  D1140 特殊擴展模塊連接台數 
D1045 On 狀態編號 6  D1311  D1141 系統用（自我診斷密碼） 
D1046 On 狀態編號 7   

PLC 系統會自動將使用者指定接收之寄存器內

容的 ASCII 字元數據轉換為 HEX，16 進位數。

(僅可使用 MOV、DMOV、BMOV 來搬移此區

域數據)  D1142 擴展輸入點 X 點數 
D1047 On 狀態編號 8    D1143 擴展輸出點 Y 點數 
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【補充說明】 

M 表示為唯讀繼電器，即可作為一般接點使用，但不可作為輸出線圈使用。另 M1131,M1132 為系統使用，不可作為接點或線圈使用。 

D 表示為唯讀寄存器，即可作為一般寄存器讀出使用，但不可作為寄存器寫入。 

以下為針對部份特殊裝置的狀態作說明，未作說明的裝置請參考台達 PLC 應用技術手冊。 
元 件 說   明 元 件 說   明 元 件 說   明 

D1121 儲存 PLC 的通訊位址，具停電

保持功能。 
M1025 當 HPP, PC 或 MMI(人機介面)與 PLC 連

線時，在數據的傳輸當中，若 PLC 接收

到不合法的通訊服務要求時，M1025 會

被設定，且會將錯誤碼存於 D1025。 

D1001 使用者可由此寄存器的內容讀取 PLC 系統程序版本

例: D1001 = H 4027, 則表示V2.7, 利用HPP讀取時, 
顯示為 Knnnnn, 可按下 <H> 鍵切換為 16 進制 (H) 
顯示模式。 

D1122 C251、C252、C254，AB 相計

數模式選擇，K1:1 倍頻，K4:4
倍頻，其他數值:2 倍頻 

M1028 Off 時 , 計 時 器 T64~T126 的 時 基 為

100ms, 若為 On, 則時基改為 10ms： 
D1003 將 PLC 內部程序記憶體內容加總的和。使用者可由此

寄存器的內容識別目前 PLC 內的控制程序。 

M1143 配合 MODRD/MODWR 指令使用： 
Off 時為 ASCII 模式 
On 時為 RTU 模式 

D1025 錯誤代碼：01: 指令碼不合法，02: 裝置位址不合法，

03: 要求的數據超過範圍， 
07: 和檢查(CheckSum)錯誤 

D1119 識別 PLC 的工作模式： 
1: A/D 工作模式 
2: D/A 工作模式 
3: A/D, D/A 工作模式 
4: 正常模式 (DI/DO) 

3.3. 高速計數器 

1 相 1 輸入 1 相 2 輸入 2 相輸入      形式

輸入  C235 C236 C237 C238 C241 C242 C244 C246 C247 C249 C251 C252 C254
X0 U/D    U/D  U/D U U U A A A 
X1  U/D   R  R D D D B B B 
X2   U/D   U/D   R R  R R 
X3    U/D  R S   S   S  

 U： 遞增輸入 A： A 相輸入 S： 開始輸入  
 D： 遞減輸入 B： B 相輸入 R： 清除輸入  

F 當高速計數器 C235~C254 被使用後，該計數器的輸入則不能再作為其它計數器的輸入或外部中斷輸入，否則會發生錯誤（ERROR 指示燈會亮）。 

F 詳細使用請參考 CH 7 應用指令 API53 DHSCS 及 API54 DHSCR 之說明。 
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4.1. 外觀尺寸 

Â ES/EX 主機、擴展模塊外觀尺寸 

機 型 外 形 尺 寸 

主 機 

（內含電源） 

DVP14ES00 R2/T2 

數 字 I / O 

擴 展 模 塊 

（不含電源） 

DVP16XM11N 

4 5 76

DVP   
ERROR
RUN
POWER

4

0
OUT

5

1 2 3

0
IN

1 2 3
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機 型 外 形 尺 寸 

主 機 

（內含電源） 

DVP24ES00 R2/T2 
DVP32ES00 R2/T2 
DVP20EX00 R2/T2 

主 機 

（不含電源） 

DVP20EX11 R2/T2 

數 字 I / O 
擴 展 模 塊 

（內含電源） 

DVP24XP00 R/T 
DVP24XN00 R/T 
DVP32XP00 R/T 

數 字 I / O 
擴 展 模 塊 

( 不 含 電 源 ) 

DVP16XN11 R/T 
DVP24XN11 R/T 
DVP24XP11 R/T 
DVP32XP11 R/T 

DVP
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機 型 外 形 尺 寸 

主 機 
（ 內 含 電 源 ） 

DVP60ES00 R2/T2 

DVP  60ES

RUN
POWER

ERROR

IN

OUT

160 63 421 5 7 1512 13 1410 11 17

362120 2726242322 25 3532 33 3430 31 37

4140 4342

160 151312 1410762 43 51 11 17

2120 2722 2324 25 26

X0 X1

S/S X23X22

X2

X24
X3

X26X25 X36

X13X12X11X10X7X6X5X4

X31X30X27 X35X34X33X32

X21X20X17X16X15X14

X42X41X40X37 X43

Y21

C7

Y20

Y17Y16 Y27Y26Y22 Y23 C8

Y24 Y25Y5

C4 Y13Y12Y6 Y7 C5

Y10 Y11

C6

Y14 Y15

C024G

+24V Y0 Y4Y1 Y2

C2C1

Y3

C3
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機 型 外 形 尺 寸 

主 機 
（ 不 含 電 源 ） 

DVP14ES01 R2/T2 

數 字  I / O 
擴 展 模 塊 

（ 不 含 電 源 ） 

DVP16XM01N 

DVP   

POWER
RUN
ERROR

1

1

5

5
IN

OUT
0

4

4

0

32

6 7

32
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機 型 外 形 尺 寸 

主 機 
（不含電源） 

DVP24ES01 R2/T2 
DVP32ES01 R2/T2 

數 字  I / O 

擴 展 模 塊 
（ 不 含 電 源 ） 

DVP16XN01 R/T 
DVP24XP01 R/T 
DVP24XN01 R/T 
DVP32XP01 R/T 

DVP   ERROR
RUN
POWER

16151314 1710 11 12
OUT

IN
16

543

1413 15

6 7

17

0

10

1 2

1211

3 421 50 76
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機 型 外 形 尺 寸 

數 字  I / O 

擴 展 模 塊 
（ 不 含 電 源 ） 

DVP08XM11N  
DVP08XN11 R/T 
DVP08XP11 R/T 

DVP  

Progammable Logic 
Controller

MODEL :

0

4 765

POWER

1

LV
2 3

 

Â SS 機型外觀尺寸請參考隨機附加的說明書。 
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4.2. 配線端子之編號 

Â 標準功能 ES 主機之端子配置圖 

以下列出 DVP 系列 ES 機種的端子配置圖，該配置圖在實體的位置可參考 1.2 節產品外觀圖 1-1 之位置 13 及 14。 

DVP60ES S/S X22 X23 X24 X25 X26 X27 X30 X31 X32 X33 X34 X35 X36 X37 X40 X41 X42 X43
X21X20X17X16X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0

Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5
Y6C4C3C2C1C0 Y7 C5 Y12 Y13 Y16 Y17 Y22 Y23C6 C7 C8 Y26 Y27

Y25Y24Y21Y20Y15Y14Y11Y10

( AC Power IN, DC Signal IN )
00

 
 
DVP32ES 

00

X17X16X15X14X13X12X11X10
X7X6X5X4X3X2X1X0

Y0 Y1
Y2 Y3

Y4 Y5
Y6 C3C2C1C0 Y7 Y12 Y13 Y16 Y17

Y15Y14Y11Y10

( AC Power IN, DC Signal IN )

S/S

01

S/S

( DC Power IN, DC Signal IN )

Y0 Y1 Y4
C0 Y2 Y3  

 
DVP24ES X17X16X15X14X13X12X11X10

X7X6X5X4X3X2X1X0

Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6
C6C2C1C0

( AC Power IN, DC Signal IN )

00

S/S

01

S/S

( DC Power IN, DC Signal IN )

Y0 Y1 Y2
C0 C1

Y7
C3 C4 C5 C7  
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DVP14ES X7X6X5X4
X3X2X1X0

Y0 Y1 Y2 Y3
C2C1C0

( AC Power IN, DC Signal IN )

0001

S/S

( DC Power IN, DC Signal IN )

Y0 Y1
C0 C1 C3

X4S/S
X0

Y4
Y5  

Â 特殊功能 EX 主機之端子配置圖 

DVP20EX 

00

X7X6X5X4
X3X2X1X0 Y0 Y1

Y2
Y3 Y4

Y5C1C0

( AC Power IN, DC Signal IN )

S/S

11

( DC Power IN, DC Signal IN )

 

Â EX/ES 擴展模塊之端子配置圖 

DVP08XM 

11
( DC  Power  IN )

 

DVP08XN 

11
( DC  Power  IN )

 

DVP08XP 

11
( DC  Power  IN )

 
 
DVP16XM X1

00

11

X11
X0

X7
X16 X17

X10

( DC Power IN )

S/S24G

X2 X3 X4 X5 X6
X12 X13 X14 X15  
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DVP16XN 

01
Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5

C1C0 C2 C3 C4 C5

C11 C12 C13
Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

C14 C15 C16 C17

11( DC Power IN )

Y6 Y7
C6 C7

Y10
C10  

 
DVP24XP 

01
X1

C3
Y3 Y4

11

X0 X2 X3 X4 X5 X6 X7

( DC Power IN, DC Signal IN )

Y5 Y6 Y7
C4 C5 C6 C7

Y0 Y1
C0 C1

Y2
C2  

 
DVP24XN 

Y4Y3Y2Y1Y0

C10
Y12

Y13
Y16

Y17
Y15Y14Y11

( AC Power IN )

01

( DC Power IN )

Y10
C10

Y11 Y12 Y14
C11 C13

11

C11 C12 C13
Y11

C15C14 Y23
Y20 Y21 Y22

C0 C1 C2 C3 C4

00

Y7Y6Y5

C16 C17
Y24 Y25 Y26

Y27

C5 C6 C7

 
 
DVP32XP 

Y7Y6
Y5Y4

Y3Y2
Y1Y0

Y12 Y13 Y16

( AC Power IN, DC Signal IN )

01

( DC Power IN, DC Signal IN )

Y0
C0

11

C0 C1 C2 C3
Y1

Y2 Y3
Y4 Y10 Y11 Y14 Y15

X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16
X0 X1 X2 X3 X4 X5

00

Y17

X17
X6 X7

 

Â SS 機型請參考隨機附贈的說明書。 
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4.3. 盤內安裝及配線 

DVP 系列 PLC 在安裝時，請裝配於封閉式之控制箱內，其周圍應

保持一定之空間（如右圖所示），以確保 PLC 散熱功能正常。 

DVP MPU
50mm以上50mm以上

50mm以上

50mm以上

 
Â DIN 鋁軌之安裝方法 

適合 35mm 之 DIN 鋁軌，主機欲掛於鋁軌時，先將主機（或擴展模塊）下方之固定塑膠片壓入，再將主機（或擴展模塊）

由上方掛上再往下壓即可。欲取下主機時，主機背面下之固定塑膠片，以一字形起子插入凹槽，向上撐開即可，該固定機構塑

膠片為保持型，因此該固定片撐開後便不會彈回去，當所有的固定片撐開後，再將主機往上外方取出。 

Â 直接鎖鏍絲方式 

請依產品外型尺寸並使用 M4 鏍絲。 

◎ 配線 

6.8以下

6.8以下

M3.5使用

 

1. 輸出/入配線端請使用 O 型或 Y 型端子，端子規格如左所示。PLC 端子鏍絲扭

力為 5~8 kg-cm (4.3~6.9 in-lbs)。 

2. 空端子  請勿配線。 
3. 輸入點信號線與輸出點等動力線請勿置於同一線糟內或使用同一多芯之電纜

線。 

4. 在配線時請勿請輸入點信號線與輸出點或電源等動力線置於同一線糟內。 
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◎ 排成兩行時 

BATTERY

RS-485

POWER

RUN

ERROR

IN

OUT

BATTERY

RS-485

POWER

LOW V.

IN

OUT

I/O連接線

擴展模塊

主機

50mm以上

 

1. 輸出/入擴展之 I/O 信號連接線是比較容易受到雜

訊干擾的部份。因此 I/O 連接線請與輸出線及動力

線保持 50mm 以上之距離。 

2. 由於 I/O 擴展模塊可串聯連接，因此在連接時，I/O
連接線一定要接在下一台 I/O 擴展模塊左側的接頭

上，其右側之接頭作為下一級擴展之用。 

3. 隨擴展模塊所附的標準連接線為 80mm，若使用者

作如左圖之連接時，則必須另購。（排成兩列時所

用連接線為 300mm，DVPACAB403）。 

◎ 注意事項 

X 使用環境 

1. 請勿將 PLC 裝置於落塵大、油煙、金屬性粉塵及腐蝕性或可燃性氣體的環境當中。 

2. 請勿將 PLC 裝置於高溫、結露之環境。 

3. 請勿將 PLC 裝置有直接振動及衝擊的場所。 

X 施工注意 

1. 鎖鏍絲及配線時請避免微小的金屬導體掉入 PLC 內部，並在配線完成後，將位於 PLC 上方散熱孔位置的防異物掉入之

貼紙撕去，以保持散熱良好。 

2. PLC 與其它之控制裝置應保持 50mm 以上之間隔，並應遠離高壓線及動力設備。 
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4.4. 電源端配線及規格 

Â 電源端輸入配線 

DVP 系列 PLC 電源輸入分為交流輸入及直流輸入兩種，在使用上應注意下列事項： 

1. 交流電源輸入電壓，範圍寬廣（100VAC~240VAC），電源請接於 L、N 兩端，如果將 AC110V 或 AC220V 接至+24V 端或

輸入點端，將使 PLC 損壞，請使用者特別注意。 

2. 主機及 I/O 擴展模塊之交流電源輸入請同時作 On 或 Off 的動作。 

3. 主機之接地端使用 1.6mm 以上之電線接地。 

4. 當停電時間低於 10ms 時，PLC 不受影響繼續運行，當停電時間過長或電源電壓下降將使 PLC 停止運行，輸出全部 Off，
當電源恢復正常時，PLC 亦自動回復運行。（ PLC 內部具有停電保持的輔助繼電器及寄存器，使用者在作程序設計規劃時

應特別注意使用） 

交流電源輸入型式 

S/S X0 X1 X224GNL

DC/DC

2.0A

5V

100~240VAC

 
Â +24V 電源供應輸出端，最大為 0.4A，請勿將其它的外部電源連接至此端子。每個輸入點

驅動必須 6~7mA，若以 16 點輸入計算，大約需 100mA，因此+24V 輸出給外部負載不

可大於 300mA。 

5. 當 PLC 為直流電源輸入時，電源請接於 24VDC 及 0V 兩端，電源範圍為 20.4VDC~26.4VDC，當電源電壓低於 17.5VDC
時，PLC 會停止運行，輸出全部 Off，ERROR LED 快速閃爍。 
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直流電源輸入 

S/S X0 X1 X2+24V 24GOV24VDC

DC/DC

2.5A

5V

20VDC~26VDC

 

Â 安全配線回路 

由於 PLC 控制許多裝置，任一裝置的動作可能都會影響其它裝置的動作，因此任一裝置的故障都可能會造成整個自動控制系統失

控，甚至造成危險。所以在電源端輸入回路，建議配置如下的保護回路： 

¡ 交流電源負載 
¢ 電源回路保護用保險絲（3A） 
£ 電源指示燈 
¤ 緊急停止 

為預防突發狀況發生，設置一緊急停止按鈕，可在狀況發生時，切

斷系統電源。 
¥ 系統回路隔離裝置 

使用電磁接觸器、繼電器等開關作為系統電源回路隔離裝置，可防

止電源斷續供應時，造成系統的不穩定。 
¦ DVP PLC 本體 
§ 接地阻抗 100Ω以下 

OV24VDC

MC MC

NL

1

1

2

3

4

5

66

7

8

Guard
Limit

 

¨ 電源供應： 
交流（AC）：100~240VAC, 50/60Hz 
直流（DC）：24VDC 
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Â 輸入點之配線 

輸入點之入力信號為直流電源 DC 輸入，DC 型式共有兩種接法：SINK 及 SOURCE，其定義如下： 

◎ DC 型式，DC 型式共有兩種接法，SINK 及 SOURCE，其定義如下： 

Sink = 電流流入共用端 S/S Source = 電流流出共用端 S/S 

Sinking

S/S

X0

 Sourcing
S/S

X0

 

◎ 配線 

輸 入 點 回 路 等 效 電 路 配 線 回 路 
直流形式 

（DC Signal IN） 

SINK 模式 

+24V

24G

S/S

X0

24VDC

SINK

+5V

 

+24V 24G

Sink  Type

X1 X2S/S X0
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輸 入 點 回 路 等 效 電 路 配 線 回 路 

直流形式 

（DC Signal IN） 

SOURCE 模式 

+24V

24G

S/S

X0

24VDC

SOURCE

+5V

 

+24V 24G

Source Type

X1 X2S/S X0

 
 
◎ 絕緣回路：PLC 內部回路與輸入模組之間使用光耦合器作絕緣。 
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Â 輸出點之配線 

 

Y0
RYLED

C0

RELAY OUTPUT

LOAD

POWER

DVP-**-**-**-R

 繼電器

 

Y0
LED

C0

TRANSISTOR OUTPUT

LOAD

DVP-**-**-**-T

觸
發
回
路

0.5A以下

晶體管

1. DVP 系列 PLC 輸出模組共有二種：繼電器及晶體管，其相關電

氣規格請參考第二章。 

2. 輸 出 端 在 實 際 配 線 時 ， 應 特 別 注 意 共 用 端 的 連 接 ， 以

DVP32ES00R 為例，輸出端 Y0~Y3 共用一個 C0 共同端，另外

Y4~Y7 共用 C1，Y10~Y13 共用 C2，Y14~Y17 共用 C3，如下

圖所示： 

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y4 Y5 Y6 Y7 C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17  
   其它機種請參考 4.2 節之端子配置圖。 

3. 動作指示：當輸出點動作時，正面的該點指示燈亮。 

4. 絕緣回路：PLC 內部回路與晶體管輸出模組之間使用光耦合器  
作絕緣。 

 輸出接點過載能力 

每個輸出接點有 5 分鐘 2 倍額定電流的過載能力，共用點有 2 分鐘 1.5 倍額定電流的過載能力，若超過限定範圍則可能造成接點

故障，甚至導致內部線路燒毀造成危險。 
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◎ 實用之繼電器輸出回路配線 

¡ 突波吸收二極體：可增加接點壽命 
¢ 緊急停止：使用外部開關 
£ 保險絲：使用 5~10A 的保險絲容量於輸出接點的共用點，保護輸出點

回路。  
¤ 突波吸收器：可減少交流負載上的雜訊 
¥ 空端子：不使用 
¦ 直流電源供給 
§ 指示燈：氖燈 
¨ 交流電源供給 
© 白熾燈（電阻性負載） 

C0 Y0 Y1 C1 Y4 Y5 Y6 Y7
5

MC1 MC2

2

6

3
1

9

10

7
4

3

8

2

 

ª 互斥輸出：利用外部電路形成互鎖，配合 PLC 內部程序，確保任何異

常突發狀況發生時，均有安全的保護措施。 

◎ 實用之晶體管輸出回路配線 

¡ 直流電源供應 
¢ 緊急停止 
£ 電路回路保護用保險絲 
¤ 因晶體管模組輸出均為開集極輸出(Open Collector)，若 Y0 設定為脈波

串輸出(使用 PLSY 指令)，為確保晶體管模組能夠動作正常，其輸出提

升電阻，必須維持輸出電流大於 0.1A。 
¥ 因晶體管模組輸出均為開集極輸出(Open Collector)，若 Y1 設定為脈波

串輸出(使用 PWM 指令)，為確保晶體管模組能夠動作正常，其輸出提

升電阻，必須維持輸出電流大於 0.1A。 
¦ 互斥輸出：利用外部電路形成互鎖，配合 PLC 內部程序，確保任何異

常突發狀況發生時，均有安全的保護措施。 

5

MC1 MC2

2

3

1

C0 Y0 Y1 C1 Y4 Y5 Y6 Y7
4 6 76

3  
§ 空端子 
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Â 電源指示 

1. 主機或擴展模塊之正面均有一個「POWER」的 LED 指示

燈，當主機通上電源時，該指示燈 LED（綠色）亮。如果

主機通上電源時此指示燈不亮，表示 PLC 的直流電源供應

24V 負載過大，此時請將端子+24V 及 24G 之端子配線移

去 ， 另 行 準 備 DC24V 的 電 源 供 應 器 。 若 發 現 錯 誤

（ERROR）指示燈 LED 快速閃爍，則表示供應 PLC 電源

+24V 不足。 

2. 擴展模塊正面另有一指示燈「LOW V.」當亮起時，表示擴

展模塊的輸入電源電壓不足，此時擴展模塊輸出全部禁止。 

Â 準備動作 

1. 在通上電源前，請務必檢查電源線及輸出/入配線是否正

確，如果將 AC110V 或 AC220V 直接加入輸入端或者是輸

出端配線短路將直接造成 PLC 本體的損壞，此點請務必注

意。 

2. 使用週邊裝置將程序寫入主機之後，若主機 ERROR 指示

燈沒有閃爍，表示使用者程序合法，等待進一步由使用者

下達 RUN 的指令。 

3. 可使用 HPP 執行輸出接點強制 On/Off 的測試。 

Â 運行及測試 

1. 若主機 ERROR 指示燈沒有閃爍，使用週邊裝置下達 RUN
的指令，此時「RUN 指示燈」亮起。 

2. 運行中可藉由 HPP 來監視定時器(T)、計數器(C)、寄存器

(D)之設定值及內存值，並可強制輸出接點作 On/Off 動

作。若 ERROR 指示燈亮（但不閃爍）表示使用者程序中

部份超過預設的逾時時間，請使用者重新檢查程序，並將

電源重新 On/Off 一次。（此時 PLC 自動回到 STOP 狀態） 

Â PLC 輸入/輸出響應時間 

PLC 由輸入點輸入信號到輸出動作的整個響應時間計算

如下： 

         響應時間 = 輸入介面延遲時間 +  

                    使用者程序掃描執行時間 +  

                    輸出點動作延遲時間 

輸入介面延遲時間 
10ms(出廠設定)，0~15ms 可調。

請參考特殊寄存器 D1020~1021
的使用。 

使用者程序掃描執行時間 請參考特殊寄存器 D1010 的使用。 

輸出點動作延遲時間 繼電器模塊約 10ms。 
晶體管模塊約 20~30us。 
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Â 基本順序指令表 

指令碼 功能 操作數 STEPS 
LD A 接點邏輯運算開始 S、X、Y、M、T、C 1 

LDI B 接點邏輯運算開始 S、X、Y、M、T、C 1 

AND 串聯 A 接點 S、X、Y、M、T、C 1 

ANI 串聯 B 接點 S、X、Y、M、T、C 1 

OR 並聯 A 接點 S、X、Y、M、T、C 1 

ORI 並聯 B 接點 S、X、Y、M、T、C 1 

OUT 驅動線圈 S、Y、M 1 

SET 動作保持(On) S、Y、M 1 

ANB 串聯迴路方塊 無 1 

ORB 並聯迴路方塊 無 1 

MPS 存入堆棧 無 1 

MRD 讀出堆棧(指針不動) 無 1 

MPP 讀出堆棧 無 1 

NOP 無動作 無 1 

MC 公共串聯接點的連結 N0~N7 3 

MCR 公共串聯接點的消除 N0~N7 3 

RST 接點或寄存器清除 S、Y、M、T、C、D 3 

P 指針 P0~P63 1 

I 中斷插入指針 I001 / I101 / I201 / I301 1 

END 程序結束 無 1 
 

F 在基本指令當中，下列指令屬於包含 API 編碼方式的指令，若以

DVPHPP01 或 HPP02 作為程序輸入，輸入方式可使用鍵盤中相對應

的指令按鍵輸入或使用 API 編號方式輸入。 

API 指令碼 功能 操作數 STEPS 
96 TMR 16 位定時器 T-K 或 T-D 4 

97 CNT 16 位計數器 C-K 或 C-D（16 位元） 4 

97 DCNT 32 位計數器 C-K 或 C-D（32 位元） 6 

F 在基本指令當中，有下列指令屬於 API 編碼方式輸入，因此若以 DVP
－HPP01 或 HPP02 作為程序輸入，則僅能使 API 編號方式輸入。 

API 指令碼 功能 操作數 STEPS 

89 PLS 上升沿檢出 Y、M 3 

90 LDP 上升沿檢出動作開始 S、X、Y、M、T、C 3 

91 LDF 下降沿檢出動作開始 S、X、Y、M、T、C 3 

92 ANDP 上升沿檢出串聯連接 S、X、Y、M、T、C 3 

93 ANDF 下降沿檢出串聯連接 S、X、Y、M、T、C 3 

94 ORP 上升沿檢出並聯連接 S、X、Y、M、T、C 3 

95 ORF 下降沿檢出並聯連接 S、X、Y、M、T、C 3 

98 INV 運算結果反相 無 1 

99 PLF 下降沿檢出 Y、M 3 

Â 步進梯形指令 

指令碼 功能 操作數 STEPS 

STL 程序跳至子母線 S 1 

RET 程序返回主母線 無 1 
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Â 一般基本指令說明 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254LD / LDI 

V V V V V V 
LD/LDI 指令用於左母線開始的 A 接點/B 接點或一個接點回路塊開始的接

點，它的作用是把當前內容保存，同時把取來的接點狀態存入累計寄存器

內。 

F 

X0

X0
LDI  X0

LD  X0 Y1

Y1
  

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254AND / ANI

V V V V V V 
AND/ANI 指令用於 A 接點/B 接點的串聯連接，它的作用是先讀取目前所

指定串聯接點的狀態再與接點之前邏輯運算結果作 “及”（AND）的運算，

並將結果存入累計寄存器內。 

F 

X0

X0
ANDI  X0

AND  X0 Y1

Y1
 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254OR / ORI 

V V V V V V 
OR/ORI 指令用於 A 接點/B 接點的並聯連接，它的作用是先讀取目前所指

定串聯接點的狀態再與接點之前邏輯運算結果作 “或”（OR）的運算，並

將結果存入累計寄存器內。 
 

X0
ORI  X0

OR  X0

X0

Y1

Y1

 

指 令 操 作 數 

ANB / ORB 無 

ANB 和 ORB 是將前一保存的邏輯結果與目前累計寄存器旳內容作 “及”和 
“或”的運算。 

F 
ANB

ANB

Block A Block B

Y1

 

F 

ORB

Block A

Block B

ORB Y1

 

指 令 操 作 數 

MPS / MRD / MPP 無 

• MPS 將目前累計寄存器的內容存入堆棧。（堆棧指針加一） 
• MRD 讀取堆棧內容存入累計寄存器。（堆棧指針不動） 
• MPP 自堆棧取回前一保存的邏輯運算結果，存入累計寄存器。（堆棧指

針減一） 
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X0 X1

X2
M0

MPP

MRD

MPS

梯形圖 指令表

LD X0
MPS
AND
OUT
MRD
AND
OUT
MPP
OUT
END

X1
Y1

X2

Y2

Y1

Y2

END
 

Â 輸出指令 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254OUT 

V  V V   
將 OUT 指令之前的邏輯運算結果輸出至指定的裝置。 

F Y1OUT  Y1
 

OUT 指 令 
接 點 運算結果 

線 圈 
a 接點（常開） b 接點（常閉） 

FALSE Off 不導通 導通 
TRUE On 導通 不導通 

 
指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254SET 

V  V V   
 

當 SET 指令被驅動，其指定的裝置被設定為 On，且被設定的裝置會維持

On，不管 SET 指令是否仍被驅動。可利用 RST 指令將該裝置設為 Off。 

F SET  Y1 SET Y1
 

指 令 操 作 數 

S0~S127 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 D0~D1143 C0~C127 
C235~C254 RST 

V V V V V V 
當 RST 指令被驅動，其指定的裝置的動作如下： 

元 件 狀  態 

S, Y, M 線圈及接點都會被設定為 Off。 

T, C 目前定時或計數值會被設為 0，且線圈及接點都會被設

定為 Off。 

D 內容值會被設為 0。 

若 RST 指令沒有被執行，其指定裝置的狀態保持不變。 

F RST Y5
 

 
指 令 操 作 數 

T-K T0~T127, K0~K32767 TMR T-D T0~T127, D0~D1143 
當 TMR 指令執行時，其所指定的定時器線圈受電，定時器開始定時，當

到達所指定的定時值（定時值 >= 設定值），其接點動作如下： 
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NO 接點 閉合 
NC 接點 開路  

F TMR T5 K1000
 

指 令 操 作 數 
C-K C0~C127, K0~K32767 CNT C-D C0~C127, D0~D1143 

當 CNT 指令由 OffĄOn 執行，表示所指定的計數器線圈由失電Ą受電，

則該計數器計數值加 1，當計數到達所指定的定數值（計數值 = 設定值），

其接點動作如下： 

NO 接點 閉合  
NC 接點 開路  

F CNT C20 K100
 

當計數到達之後，若再有計數脈沖輸入，其接點及計數值均保持不變，若

要重新計數或作清除的動作，請利用 RST 指令。 

指 令 操 作 數 
C-K C235~C254, K-2147483648~K2147483647 DCNT C-D C235~C254, D0~D1143 

DCNT 為計數器 C235 至 C254 為 32 位元高速計數器啟動指令， 使用方

法與 16 位元計數器 C0~C127 指令使用不同，當 DCNT 指令執行時，表

示所指定的 32 位元計數器被啟動，而該計數器的指定高速計數脈衝輸入

由 OffĄOn，則執行計數動作，若計數觸發輸入端保持 On 或 Off，則計數

值保持不變。有關高速計數脈衝輸入端為 (X0~X3)及計數動作 (上數, 計

數值加一及下數, 計數值減一) 請參考 3.3 節。 
 
 

F DCNT C254 K1000
 

當 DCNT 指令 Off 時，該計數器停止計數，但原有計數值不會被清除，

可使用指令 RST C2XX 清除計數值及其接點。 

Â 主控指令 

指 令 操 作 數 

MC / MCR N0 ~ N7 

MC： 
MC 為主控起始指令，當 MC 指令執行時，位於 MC 與 MCR 指令之間的

指令照常執行。當 MC 指令 Off 時，位於 MC 與 MCR 指令之間的指令動

作如下所示： 

定時器 定時值歸零，線圈失電，接點不動作 

計數器 線圈失電，計數值及接點保持目前狀態 
OUT 指令驅動的線圈 全部不受電 
SET，RST 指令驅動的裝置 保持目前狀態 

應用指令 全部不動作 

MCR： 
MCR 為主控結束指令，置於主控程序最後，在 MCR 指令之前不可有接點

指令。 
MC-MCR 主控程序指令支援巢狀程序結構，最多可 8 層， 使用時依 N0~ 
N7 的順序，請參考如下程序所示： 
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F 

MC N0

MC N1

MCR N1

MCR N0

X0

 

Â 接點上升沿/下降沿檢出指令 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254LDP / LDF

V V V V V V 
LDP/LDF 指令用法上與 LD/LDI 相同，但動作不同，它的作用是指當前內

容保存，同時把取來的接點上升沿/下降沿檢出狀態存入累計寄存器內。 

F 

X0

X0
LDF  X0

LDP  X0 Y1

Y1
 

 
指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127
C235~C254ANDP / ANDF 

V V V V V V 
ANDP/ANDF 指令用於接點上升沿/下降沿檢出的串聯連接。 

 
 

F 

X0

X0
ANDF  X0

ANDP  X0 Y1

Y1
 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M1279 T0~T127 C0~C127 
C235~C254 ORP / ORF

V V V V V V 
ORP/ORF 指令用於接點上升沿/下降沿檢出的並聯連接。 

F X0
ORF  X0

ORP  X0

X0

Y1

Y1

 

Â 上下沿輸出指令 

指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M999 T0~T127 C0~C127 
C235~C254 PLS 

  V V   
PLS 指令：上升沿檢出指令。當 X0=Off→On(上升沿觸發)時 PLS 指令被

執行，M0 送出一次脈沖，脈沖長度為一次掃描時間。 

F 
SET Y0

X0

M0

X0

M0

Y0

一次掃瞄時間
PLS M0
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指 令 操 作 數 

S0~S127 X0~X177 Y0~Y177 M0~M999 T0~T127 C0~C127 
C235~C254PLF 

  V V   
PLF 指令：下降沿檢出指令。當 X0= On→Off (下降沿觸發)時 PLF 指令被

執行，M0 送出一次脈沖，脈沖長度為一次掃描時間。 

F 
PLF M0

SET Y0

X0

M0

X0

M0

Y0

一次掃瞄時間

 

Â 結束指令 

指 令 操 作 數 

END 無 

在梯形圖程序或指令程序最後必須加入 END 指令。PLC 由位址 0 掃描到

END 指令，執行之後，返回到位址 0 重新作掃描執行。 

F 
END

 
 

Â 其它指令 

指 令 操 作 數 

NOP 無 

指令 NOP 在程序不做任何運算，因此執行後仍會保持原邏輯運算結果，

使用時機如下： 
1. 預先保留部份程序記憶空間，作為 PLC 程序除錯時，可寫入偵錯

程序。 
2. 想要刪除某一指令，而又不想改變程序長度，則可以 NOP 指令取

代。 
3. 想暫時性的刪除某一指令，先以 NOP 指令替代。 

NOP

梯形圖顯示時，會將指令NOP
化簡不顯示

Y1
 

指 令 操 作 數 

P / I P0 ~ P63 / I001, I101, I201, I301, I6□□, I150 

指針 (P) 
指針 P 用於跳躍指令 CJ 及子程序呼叫指令 CALL，使用不須從編號 0 開

始，但是編號不能重覆使用，否則會發生不可預期的錯誤。使用時機如下

所示： 
1. 使用於指令 CJ，指示程序執行跳躍的目的位址，並在目的程序的開

頭輸入同編號的指針 P。如下所示： 
2. 使用於指令 CALL，指示子程序的目的位址，並在子程序的開頭輸入

同編號的指針 P。如下所示： 
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F 指標     P10 Y1
 

中斷指針 ( I ) 

1. 外部中斷 : I001, I101, I201, I301, 4 點。 

2. 定時中斷 : I6□□, 1 點(□□=10~99, 時基=1ms) 。 

3. 通訊中斷 : I150, 1 點(特定通訊接收字符中斷)。 

中斷服務程序必須起始位置必須以中斷指針（IXXX）指示，結束以指令

IRET 作中斷結束返回，如下圖所示：. 

F 
I 101

中斷服務程序指標

Y1

FEND

IRET
 

 

 
指 令 操 作 數 

INV 無 

將 INV 指令之前的邏輯運算結果反相存入累計寄存器內。 

F Y1
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Â 步進梯形指令 

¸ 梯形符號表示與功能 

指 令 名 稱 功 能 說 明 梯 形 符 號 表 示 與 指 定 元 件 

STL [Sn] 
步進梯形圖開始 
(產生新母線起點) 

S
Sn

新母線

¸ 指令長度：1 Step 
¸ 裝置對象 [Sn]：S0~S127 
¸ 初始狀態必須由 S0~S9 開始 
¸ 步進點 S 不能重複 

RET 步進梯形結束 
S

RET STL一定要加在 指令
的後面

RET
¸ 指令長度：1 Step 
¸ 以 S0~S9 為起始的步進梯形圖，作為流程結束返回母線指令，形成一獨立完整的步進

控制流程 

¸ 指令解說 

步進梯形指令 STL Sn 構成一個步進點，當 STL 指令出現在程序中代表程序進入以步進流程控制的步進梯形圖狀態。步進梯形指令 RET 則代表以

S0~S9 為起始的步進梯形圖結束，回歸到母線的指令。而 SFC 圖即利用 STL/RET 所組成的步進梯形圖作表示。 

動作說明： 

S
S10

TMR T0 K10

SET S12

S
S12

TMR T1 K20

SET S14

T0

T1

S
S10

Y10

S
S11

Y12

S
S12

Y12

 

F 當狀態接點 Sn On 時，則電路動作，Sn Off 時，電路不動作。（以上動作會延遲 1 個掃描時間執行） 

F 以左圖為例，不同狀態之間可以有同一裝置輸出（Y12），即當 S11 或 S12 狀態步進點 On 時，Y12 則輸出。

在狀態步進點由 S11 轉移至 S12 的移行過程中，會將 Y12 關閉，最後 S12 On 之後再將 Y12 輸出，因此在

此種情況下，無論是 S11 或 S12=On 時 Y12 都會 On。（這是步進梯形圖的特點之一，但在一般梯形圖當中最

好避免有輸出線圈重複使用，而在步進點所使用的輸出線圈號碼最好在步進梯形圖回到一般梯形圖後，也同

樣避免使用。 

F 左圖中定時器在相鄰的步進點中可不重複使用，會產生執行結果錯誤。 
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S
S10

SET S12
X0

Y10

S
S12

SET S14
X1

Y11

 

F 由以下執行的時序圖，在狀態點移行的過程中 S10 與 S12 轉態後（同時發生），延遲 1 個掃描時間執行

Y10ČOff、Y11ČOn（不會有重疊輸出的現象）。 

S10

Y10
X00

S12
Y11
X01

電路不動作

STL  S10 輸入/輸出更新

程序執行程序執行程序執行執行

 

¸ 步進點移轉 

使用指令 SET Sn 及 OUT Sn 都是用來啟動（或稱轉移至）另一個步進點，使用場合有以下的不同：當控制權移動到另一個步進點後，原步進

點 S 的狀態及其輸出點的動作都會被清除。由於程序中可同時存在有多個步進控制流程（分別以 S0~S9 為啟始所引導的步進梯形圖）。而步進的轉

移，可在同一步進流程，亦可能轉移至不同的步進流程，因此步進點轉移指令 SET Sn 及 OUT Sn 在用法上有些許差異，請參考以下的說明： 

SET Sn 
同一流程，用來驅動下一個狀態步進點，狀態轉移後，前

一個動作狀態點的所有輸出會被清除。 
S

S10

SET S12
X0

Y10

S
S12

SET S14
X1

Y11

SET S12指令執行,則狀態
步進點由 遷移至S11 S12
步進 及其所有輸出S11
( )會被清除Y10
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同一流程中返回初始步進點，同一流程中之步進點向上或向下非相鄰之步進點跳躍及不同流程用來驅動分離步進點，狀態轉移後，之前所

有動作狀態點的所有輸出會被清除。 
OUT Sn 

¡ 同一流程中返回初始步進點。 

¢ 同一流程中之步進點向上或向下非相鄰之步進點跳躍。

OUT
S0

S21

S24

S25

OUT

X2

X7

SFC圖

S

S

S

S

S

S0

S21

S23

S24

S25

X2

X7
S0

RET

S24

返回初始步進點

驅動跳躍步進點

使用OUT S24

使用OUT S0

S25 S0 OUT返回初始步進點 使用  

£ 不同流程用來驅動分離步進點 

S0 S1兩個不同的步進流程

OUT
S0

S21

S23

OUT
X2

SFC圖

S0

S41

S42

S43

OUT

S

S

S

S

S

S0

S21

S1

S42

S43

X2

RET

S42

驅動跳躍步進點

使用OUT S42

S23 S0 OUT 返回初始步進點 使用

S43 S1 OUT 返回初始步進點 使用

S
S23

RET

S1所引導的步進流程

S0所引導的步進流程

 

¸ 輸出點驅動注意 

如右圖在步進點之後，一旦寫入 LD 或 LDI 指令後，就不能再寫

入沒有接點的程序，請將電路變更為下圖： 

S
Sn

S

或

RUN模式下接點閉合

M1000
 

F 若是已經有輸入的裝置後，在這以後的輸出就不能直接連接 STL 指令的後

面，因為現在的條件狀態是 STL 狀態與輸入的裝置運算結果。如下圖所示。 

S
Sn
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¸ 指令使用限制 

每一步進點中之程序與一般之梯形圖相同，可使用各種串並接迴路或應用指令，但有部份指令有限制，請參考以下之說明： 

1. 步進點內不可使用 MC/MCR 指令。 

2. STL 指令不可使用於一般子程序內及中斷服務子程序內。 

3. STL 指令中並不禁止使用 CJ 指令，但會使動作更加複雜，應盡量避免。 

¸ 其它注意事項 

一般來說，轉移到下一個狀態的指令 (SET S□) 最好是在目前這個狀

態中，所有的相關輸出及動作都完成後才執行，這樣順序的流程比較不會矛

盾。如下圖所示，照一般流程來說，在執行 SET  S20 後，在 S10 這個狀

態裏還有一個 OUT Y1 指令要執行，可是 SET  S20 這個指令就是要轉移到

下一個狀態，會變成 OUT Y1 這個指令執行不到，事實上還是有執行，只是

在我們的程序規劃流程會有衝突，所以這兩個指令最好調換。 

S
S10

S
S20

SET S20

Y0

Y1

Y2

S
S10

S
S20

SET S20

Y0

Y1

Y2
 

F 步進梯形圖： 

SET S0

SET S30S
S00

M1002

S
S30

Y0

SET S31

SET S32

SET S33S
S32

S
S36

Y6

SET S36

S
S37

Y7

S
S36

S0

RET

X0

X1

X1

X3

X6

END

S
S37 X7

一連串 指令的最後使用 返回STL RET ( )

步進點S36/S37

步進點S36

步進點S32

步進點S30

步進點S0
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É 範例程序 

指 令 模 式 梯 形 圖 模 式 步 進 梯 形 圖  ( S F C ) 
位址 指 令  位址 指 令 

0 LD M1002  29 STL S34 
1 ZRST S0 S127  30 OUT Y4 
6 SET S0  31 LD X5 
7 STL S0  32 SET S35 
8 LD X0  33 STL S35 
9 SET S30  34 OUT Y5 

10 STL S30  35 STL S36 
11 OUT Y0  36 OUT Y6 
12 LD X1  37 LD X6 
13 SET S31  38 SET S37 
14 LDI X1  39 STL S37 
15 SET S32  40 OUT Y7 
16 STL S31  41 STL S35 
17 OUT Y1  42 STL S37 
18 LD X2  43 LD X7 
19 SET S33  

並

行

分

支 
、 
匯

合 

44 OUT S0 
20 STL S32  45 RET  
21 OUT Y2  46 END  
22 LD X3    

選

擇

分

支 
、 
匯

合 

23 SET S33    
24 STL S33    
25 OUT Y3    
26 LD X4    
27 SET S34    
28 SET S36     

 

S37

S36S34

S35

S33

S31 S32

S30

S0

Y0

Y1

Y3

Y4 Y6

Y2

Y5 Y7

S0

M1002

X0

X1

X2 X3

X4

X1

X5

X7

X6

選擇匯合

並行分支

選擇分支

並行匯合
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指令碼 STEPS API 

16 bit 32 bit 
功 能 操 作 數 

16bit 32bit
150 MODRW – MODBUS 讀寫 S1、S2、S3、S4、n 11 –

224 LD= DLD=   ＝ S1、S2 5 9 
225 LD> DLD>   ＞ S1、S2 5 9 
226 LD< DLD<   ＜ S1、S2 5 9 
228 LD<> DLD<>   ≠ S1、S2 5 9 
229 LD<= DLD<=   ≦ S1、S2 5 9 
230 LD>= DLD>=   ≧ S1、S2 5 9 
232 AND= DAND=   ＝ S1、S2 5 9 
233 AND> DAND>   ＞ S1、S2 5 9 
234 AND< DAND<   ＜ S1、S2 5 9 
236 AND<> DAND<>   ≠ S1、S2 5 9 
237 AND<= DAND<=   ≦ S1、S2 5 9 
238 AND>= DAND>=   ≧ S1、S2 5 9 
240 OR= DOR=   ＝ S1、S2 5 9 
241 OR> DOR>   ＞ S1、S2 5 9 
242 OR< DOR<   ＜ S1、S2 5 9 
244 OR<> DOR<>   ≠ S1、S2 5 9 
245 OR<= DOR<=   ≦ S1、S2 5 9 
246 OR>= DOR>=   ≧ S1、S2 5 9 

註一：API 89~99 屬於基本順序指令，操作數及使用說明請參考

CH6 基本順序指令。 

註二：API 編號有符號*注記表示版本 V5.4 以上支援。 

註三：API 編號有符號＃注記表示版本 V5.7 以上支援或功能修正。 

 
 

 
00  CJ 【P**】 P 00 ~ P 63 條件轉移 

Â 當 X0=On 時程序自動從位址 0 轉移至位址 N（即指定之標籤

P1）繼續執行，中間位址跳過不執行。 

Â 若中間位址區的程序有 TMR 定時器，此時定時器停止計時。

當 X0=Off 時程序如同一般程序由位址 0 繼續往下執行，此時

CJ 指令不被執行，而原停止定時器繼續計時。 

Â 程序範例： 

X0

X1

X2

CJ P1

Y1

Y2

0

NP1

P**(條件轉移命令)

 
◎ 當 X0=On，表示程序執行由位址 0 轉移至位址 N（指針 P1），

之間的程序則不執行。 

◎ 若其間的程序有使用定時器，則該定時器會停止計時。當

X0=Off，亦即 CJ 指令不執行，程序會自位址 0 開始往下執

行，定時器也會繼續計時。 

 

 
01  CALL 【P**】 P 0 ~ P 63 調用子程序 
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Â CALL 指令最多可使用 5 層。 

Â 呼叫 P**所指定的子程序。 
 

 
02 SRET 子程序結束 

Â 表示子程序結束。 

Â 子程序執行結束由 SRET 返回主程序，執行原調用程序 CALL
指令的下一個指令。 

Â 程序範例： 

X0

X1
CALL P2

Y1

20

P**
調用子程序P**

24

FEND

SRET

子程序P2

P2

祘 　　  

◎ 當 X0 為 On 時則執行 CALL 指令，跳躍到 P2 執行所指定的

子程序，當執行 SRET 指令時，則回到位址 24。 

◎ 指針所指定的子程序請於 FEND 指令後編寫。 

◎ 指令 P0 ~ P63 之號碼在使用 CALL 時，不可與 CJ 指令指定

相同之號碼。 

 

 
03  IRET 中斷返回 

Â 表示中斷服務程序結束。 
 

 
04  EI 允許中斷 

 
 

 
05  DI 禁止中斷 

Â PLC 運行中，當程序掃描到 EI 指令到 DI 指令間，若 X1，X2 
On 時，則執行中斷服務程序 I101 及 I201，而當執行至 IRET
時，則返回主程序。 

Â 當驅動中斷禁止的特殊輔助繼電器 M1050~M1053 時，即使

在中斷許可範圍內，相對應的中斷要求也不執行。 

Â 中斷用的指針（I001，I101，I201，I301，I6□□，I150）要

在 FEND 指令之後。 

 

 
06  FEND 主程序結束 

Â 此指令代表著主程序結束，當 PLC 執行至此指令時與 END 
指令相同。 
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Â CALL 指令的程序必須寫在 FEND 指令後，並且在該子程序

結束加上 SRET 指令，而在中斷程序亦必須寫在 FEND 之

後，並在該服務程序結束加上 IRET 指令。 

Â 若使用多數的 FEND 指令時，請將子程序及中斷服務程序設

計於最後的 FEND 和 END 指令之間。 

Â 程序範例： 

I 101

I 201

Y1

EI

FEND

END

X0

DI

IRET

IRET

程序中斷插入

許可範圍

程序中斷插入

子程序式A

程序中斷插入

子 序程 B

 

 

 
07 WDT 逾時監視時鐘 

Â WDT 指令可用來清除 PLC 中之逾時監視時鐘之計時時間。 
Â 當 PLC 的掃描（由位址 0 至 END 或 FEND 指令執行時間）

超過 200ms 時，PLC ERROR 的指示燈會亮，使用者必須將

PLC 電源 Off 再 On，PLC 會自動回到 STOP 狀態。 
Â 使用時機，若程序掃描時間為 300ms，此時可將程序分割為

2 部份，並在中間放入 WDT 指令，使得前半及後半程序都在

200ms 以下。 

WDT

t1 t2

Step 0 END (FEND)

 
Â 可由 D1000（出廠設定值為 200ms）的設定值改變逾時監視

時間。 

Â 當 PLC ERROR 的指示燈恆亮時，可監看 M1008 與 D1008。 

Â 程序範例： 

300ms 程序

END

150ms 程序

WDT

150ms 程序

END

將程序分割為

二部份使前半

及後半程序均

在 以下200ms

逾時監視計時器重新計時
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08 FOR  循環範圍開始 

 
位裝置 字 裝 置   裝置

操作數 X Y M S K H KnX KnY KnM KnS T C D E F

   ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎

 
 

 
09 NEXT 循環範圍結束 

Â 由 FOR 指令指定 FOR~NEXT 迴圈來回執行 N 次後跳出

FOR~NEXT 迴圈往下繼續執行。在 FOR~NEXT 指令間最多

可寫入 4 重之 FOR~NEXT 迴圈。（如圖之迴圈 A 及 B。） 

Â 迴圈 A 每執行 1 次迴圈 B 會執行 4 次，所以迴圈 B 合計共執

行 3＊4＝12 次 

B

FOR

FOR

K3

K4

NEXT

NEXT

A

 
Â 當不執行 FOR~NEXT 時，可使用 CJ 指令來轉移。 
Â 迴圈太多時，其演算時間會較長，請注意其是否逾時異常。 

Â 程序範例： 

CJ

NEXT

FOR K3

INC D0

Y10

D0

D1D0MOV

MOV K0

X7

M0

M0

X10
P6

 

◎ 當 X7 = Off 時，PLC 會執行 FOR-NEXT 之間的程序，當 X7 
= On 時，FOR-NEXT 之間的程序不執行。 

D 

 
10  CMP   比較設定輸出 

 
位裝置 字 裝 置   裝置

操作數 X Y M S K H KnX KnY KnM KnS T C D E F 
 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 

 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 

 ◎ ◎ ◎            

Â 操作數  和  操作數的內容作比較，其大小在  
作表示。 
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