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Table 5-1 #5-1 NCAN-02 A/&'Z4.
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P BRAHK HEWE RARE
1 MODULE TYPE (5) NCAN-02 Vx.x (5) NCAN-02 Vx.x
2 WD MODE (0) FAULT; (1) AUTO RESET (1) AUTO RESET
3 NODE ID 1..127 1
(0) 1 Mbit/s; (1) 500 kbit/s; (2) 250 kbit/s;
4 BAUD RATE (3) 125 khit/s; (4) 100 khit/s; (5) 50 kbit/s; | (3) 125 kbit/s
(6) 20 kbit/s; (7) 10 kbit/s
(0) CSA 2.8/3.0; (1) ABB DRIVES;
5 COMM PROFILE (2) TRANSPARENT (1) ABB DRIVES
6 CUT-OFF TIMEOUT | 0 ... 255 10
(0) SELF TEST; (1) RX Q OVERRUN;
(2) CAN OVERRUN; (3) BUS OFF;
(4) ERROR SET; (5) ERROR RESET;
(6) TX Q OVERRUN;
7 STATUS (7) DISCONNECTED; (8) STARTED;
(9) STOPPED; (10) G FAILS;
(11) PRE-OPERAT.
(12) RESET COMM.; (13) RESET NODE
8 DATA SET INDEX (0) FBA D SET 1; (1) FBA D SET 10 (0O)FBADSET 1
9 NO. OF DATASETS |1...4 1
MODULE TYPE WS H B RASAR AR I AR T P R R I (SRt
SHARE X, A AR AR ) 8T g D .
WD MODE IXANSHE SCHLEE T8 AT RN 55 5 A i 2 A3V X
FAULT
R AR W7 LT SR 284 T B IR
AUTO RESET
P H BN A
NODE ID 7E CAN [0l F A BRI — M — I S (Y
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CUT-OFF TIMEOUT XASHE XAE NCAN-02 FIEHLZ AL PDO J#HH R LU
NCAN-02 FEAMZ KA RGN AT, MM IRER (GA50R
FIEHREI) o 7E8ThEl—4 PDO 2 Raindmik iisthae, H
BRI R AT I R, B A S EIERL.

LRI CBED £SH(E (1 ... 255) FRLL 10, Wik i%Z
HueE R 0, SERHEIERETIRE.
0 (ZEH]) ;1...255

STATUS IS H U] NCAN-02 BEHFIRAS .
E i
(0) SELF TEST BYUELERI IR AR EA o

(1) RXQ OVERRUN | #icftiii o wi b s gz S BA S A 5 ARG 8 e 1 S 25
EN

(2) CAN OVERRUN | 75 CAN 35l 5 4 TR A 25 A72% vh 0 A

(3) BUS OFF CAN I 3R V)42 BUS OFF.

(4) ERROR SET — 16 CAN &I 35 1 AR T A7 25 IR B DR A,
— s A kR,
— BRI,

— 2k CAN £z S HIaR 1 R

(5) ERROR RESET | 7 CAN il #5 5 AR A& F5 A7 2 T I A BeR S AT .
(6) TX Q OVERRUN | % th o el se gk i BA S itk «

(7) DISCONNECTED | 15 sk £ #] DISCONNECTED.,
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4 | CMs fisgi4l TS 8 itk | s |3
#
1802 | 0 |%=A kiXPDO % f % H 8.
#
1 | PDO M) COB ¥f | LS 3247 | 5 | B45{t: 380h + 45 f{HFN
i iS4
2| A TAF 5 8 Rk | i | 254 CHARREHI B4
#
3| ARk TrFT 16 4 | 5 | A3H.
2
4 | CMS sl TfFT 8 ik | 5 |3
K
1803 | O | ZBPUA KX PDO Z | AT 8fus | ik | S HM .
# #
1 |PDO fliJiifty COB ¥t | Lfi's 3247 | 5 | GRA{H: 480h + 15 mifHH
iR -S4
2 | fel@ TAFT 8 ks | 1 | 254 CROFEEBIN B4
%
3| ARk TFFT 16 4% | 5 | A
-S4
4 | CMS sl AT 8 ik | s |3
#
NCAN-02 2RI 557577 6-17



76 - Wil

#3
CFA ?f &% *n | Bk B8
iz}
1A00 | O | #i—A> K% PDO WUF | JofF*T 3247 | FUiE | WS R % G () Ao
1| AR Ty 3240 | Hik | 6041h CRET [ $dE4 2 7 1)
Y
2 | AR S TR 324 | Sk | 2005h (SzhRAE 1 [ HRSE 2 5 2])
Y
3| AW S Ty 3240 | Hik | 2006h (SZBRfE 2 [ $fasE 2 7 3))
Y
1A01 | O |54 ToRF 3200 | BLiSE | LRI R P R X e i
3% PDO MLt A
1| AR Ty 3240 | Hi% | 200Ah  (SZBRf 3 [ ¥ 4 7 1))
Y
2 | AR TS 3247 | HiE | 200Bh  (SZRRE 4 [ e 4 F 2)
Y
3 | A S TS 3247 | HiE | 200Ch  (SzBR{E 5 [ A 4 5 3])
Y
1A02 | O | =4 TEAFS 3260 | Ui | WS i R AR PR B HE
% PDO Wt A
1| RS TS 3247 | HiE | 20100 (SERRE 6 [ $d4E 6 7 1))
2 | AR TS 32 | M | 2011h  (SERR{E 7 [ $dE4E 6 T 2))
3| AW S TS 3280 | K | 2012h  (FRE 8 [ Hdtk 6 5 3])
1A03 | O | ZBIUAS TorF5 3200 | BUiE | WSRO N R P 4 % B
K% PDO Wuff A
1| AR TS 32 6 | Mk | 2016h (SEBR{H 9 [ KidEsE 8 1))
2| ARG TofF 327 | ML | 2017h  (szkRfl 10 [ $ddR4E 8 - 2])
HA
3| AR T 3247 | Ml | 2018h  (SZPR{H 11 [ $idE4E 8 7 3)
HA
2000 | O | HifFilEgE Tt 8 ke | Bk | & H i Hcht.
#
1| gHfF1 Torts 8 ik | 85 }l-l)Poné PDO1 (i fit i % (PDO1Tx) . #45{l: 4 (40ms) .
#
2 | Hifr2 TS 8 hrke | }lI)JHy:ié PDO2 (it % (PDO2 Tx) . 49{H: 6 (60 ms) .
Fid
3 | HfE3 PRERER:E0R N Tt }ll)l}ﬂyiié PDO3 HFfFit i #%  (PDO3Tx) . G4 fH: 8 (80 ms).
#H
4 | it 4 ToAFT 8 ke | 5 | HTRI% PDO4 g #%  (PDO4 Tx) o 6k44{H: 10 (100
# ms),

) S 1 B I )5 T 1 A 10 ms.

WRAAE D 0, Fonnl LIRS A iy SAF BRI (] (P34 2 ms) .

NCAN-02 LR 7 20751



VA il
A5

#6 5 — Wil

T SCRFIR B Een S BON Bl 7 Hh g T 2200 IR AN B AR . 2

B NCAN-02 [t E 2% DATA SET OFFSET #iHE A
FBA D SET 10, afefs B iS50 9.

TETIHEN 0,

R3l

Cra| 7% &% #u | R =3
| 9

2001 | O | #Zls 16 fed | W | Bk 1T
2002 0 | &Ml 16 fu 4% s | Atk 1% 2
2003 | O |#Efi2 16 ek | s | HdiEdE 13
2004 | O |RET 16 frdedy | M | HdEte2 1
2005 | O | ksl 16 i #eA i | Btk 2% 2
2006 | O | Sebpfli2 16 frBcd | Sk | HdEE2 3
2007 0 | %3 16 fu % s | HdEtk 31
2008 | O |#hEfi4 16 i # A Wy | ARt 32
2009 | O |4EfiS 16 fied | WS | B3 73
200A | O | SzBR(fi3 16 fudsdr | i | KRR 4L
200B | O | scprflia 16 ek | M | HdiEdka 2
200C | O |SEFRiE5 16 frdedy | M | HdEte4 73
200D | O |#Efie6 16 i #eA By | ARt s 1
200E | O |47 16 fddy | s | HdiRdEs 2
200F | O |#4wfEs 16 fu 4% s | Hdetk 553
2010 | O | sEbrfi 6 16 i #e% i | Btk 6 %1
2011 | O | SEbRfE7 16 fed | K | Bl e v 2
2012 | O | 9zfsfii 8 16 fieky | NS | KRt 673
2013 | O | #4EfE9 16 (k| s | MR T 1
2014 | O |#%EfE 10 16 fed | WS | BT 2
2015 | O | #yEfill 16 i #eA Ly | ARt 7 3
2016 | O | SEhrfi9 16 7 HH RO | #udfitk 8 41
2017 | O | 9zbRfi 10 16 7% RO | #u#fitk 8 % 2
2018 | O | sihrfi 11 16 i #eA RO | #litk 8 3
2019 | O | “4iEfl 12 16 7% RW | #iifk 9 7 1
201A | O | 4Efi13 16 % | RW | ¥ids 9 7 2
201B | O | #viEfll4 16 {7 3% RW | ¥iifk 9 7 3
201C | O | 9:bsfi12 16 fir % RO | #u#fidk 10 7 1
201D | O | sfpfH 13 16 i 4L RO | ##fifk 10 ¥ 2
201E | O | Scprfl 14 16 {7 4% RO | ##fifk 10 7 3

NCAN-02 KR 2075
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RS 515 . N
AP IRER s M SO T AR, (3 BB
L, 5 A MK
WS K B S S S RIS S ML B 5
S

TR SS FE e 25 #3 A F RIRE I S 30 248 CANopen 5°7/%5F
COBBRBSHESHD + 100 +12288) , 4y ibbil%. L,
A% 30.19 % T 3019 + 12288 = 15307 = 3BCBh.

FEIMRER 0,

2% 15 #5|

EEREMIGE |\ Gox| TF | #m |

)

S
1.01 3065 0 16 i 3% RO
1.02 3066 0 16 o7 440 RO
2.01 30C9 0 16 i 3% RO
3.01 312D 0 16 fi7 4554 RO

%
10.01 33E9 0 16 fi 3% RW
10.02 33EA 0 16 o7 #5440 RW
11.01 344D 0 16 i 3% RW
99.01 56AD 0 16 fi7 4554 RW

NHFRRFASRCID /2 PROFIBUS #iks (EN50170) M5 RZRM
AN ARV EE, JCrhads 47828, #HR T LI I
10 (F NCAN-02 RUiIh% N 0) k.

AHLBIEHL
B33
Sk 1 AEE 4 5 [ s 7 8
110130000x01000 | % SET TN EE T G R DS
5l
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#6 5 — Wil

HIRA HIRRB ]

5 Jgs i 3 BHA 5L AL AR o

LR LFI AL .
U I 5 15 SIREAN—ANHESHL s R — AN

6 il ik 1R G o MABEZHL IR A
2 MEAAEAE S GAER G b A AE
6 Ml - kit PRIy 3 B e 1 3 800 ) R Do
7 HHIphSE e TN NS
9 W RRPEA—EL TR

8 He#iis 0 FH e A4 o

T AR FX
0 VAT AR (%) V4l 10 356 o
10h WA — M RUE N IRSS B8
11h TR
12h M5 BHR K.
13h e S ON
20h T EEIAT RS o
21h o AR
22h L P R AR A
30h L 1 2 R S0
31h VN
32h b PN
36h BRA N T e/ ME-
40h HIe AN
41h s iEm F PDO,
42h it PDO KJE.
43h — B EA
47h — RS HAE A A

NCAN-02 KR 2075
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76 55— Wil

Vopralnze 3 004

&3l

ChA ?;f L *2 | R -

)

6040 | 0 | mmy FATE 16 00 | e | BORE LT L.
e

6041 | 0 | & FATE 16 0 | Rk | B2 7 L.
e

6060 | O | fifiat 16 fuiesy | WS | B

6061 | O | ifEmati 16 GHHC | SO | Gon AR,

NCAN-02 LKA 5157



#7 -

W
&

E52) A /41 NCAN-02 CANopen m@d%ﬁffﬁi}&a’]%u%ﬁﬁﬂ friZhfic
R RN, DA Wi i pRopH O i)

RETGAAT # NCAN-02 itk 45 =Feik &8R4, HAbr&/0 4% DDCS,
NS (FZIRE) Fl MS (*ﬁljwiu o IXECFRIRAT R (G / 4L
@) 11, FFAA s

YA SR ThaE W T
-z il R i
R4 (G IEAERESF DDCS Mtk .
DDCS 54 457 T DDCS illifl.
PAPRIEARE DDCS i il
PR 2?{97:1’ - “&£% CANopen “JH3” fir
NS g, JAB T .
s ML aliis (2 L3 5 T CUT-OFF
= TIMEOUT &%)
s BB T IERRE
MS CAN Fifil985is (CAN Ffl it
ARuA WEE, TX BB, e B
)
PRI EAREN SRAM il U o
DDCS,NS | g0 > 41 > 40
il ms CREFRBIE KRR R | BRI R
i)
NS Fit MS | [NERINLL {7 ROM i RIS B 2K I o

NCAN-02 KR 2075
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MR A —EDS XEE=E

EDS X1HREZH T LU I LU R 35 99511 T ABB A8 4i#e i#14% F CANopen EDS
A R LIAAHE ABB ARKRIAFEIREA T ABB ASA#R 1 EDS 3L
.

T ABB AcHi#kt) EDS Uit (i) M.

[

[ [4------ > d: EDS AR}

|l a= HF—ARA

[ b= B TANEA

I DY

[

[ — > be: AAABAIRATIF
L1 30 SW Version 3.0
L1 50 SW Version 5.0

PO > ar WA
1=1000

T >z N
C= EHEHLN
H = PFC %
M= RGN
P = &bl
S= RifEN ]

A > Xy AU/ EIRAEA A
AC = it
DC = Hifi

A > C: CANopen 1L 1 ¥#fi %
S

CACS650a.eds = JTI T- ACS600 (] CANopen EDS (1, iy 5.0 JRARERN AL,
Al EDS 3t

NCAN-02 2RI 5751 Al



W7 A—EDS X7 E

EDS XAt5IZRHFL

[FileInfo]
FileName=D:\ncan\CACS650a.eds
FileVersion=1

FileRevision=1

Description=EDS for NCAN-02 module
CreationTime=5:50PM
CreationDate=03-27-98
CreatedBy=JSa, ABB Industry Oy
ModificationTime=01:45PM
ModificationDate=04-30-99
ModifiedBy=JSa, ABB Industry Oy

[Devicelnfo]
VendorName=ABB Industry Oy
VendorNumber=0
ProductName=NCAN-02
ProductNumber=1
ProductVersion=1
ProductRevision=0
OrderCode=64088980
LMT_ManufacturerName=ABB
LMT_ProductName=ABB
BaudRate_10=1
BaudRate_20=1
BaudRate_50=1
BaudRate_100=1
BaudRate_125=1
BaudRate_250=1
BaudRate_500=1
BaudRate_800=0
BaudRate_1000=1
SimpleBootUpMaster=0
SimpleBootUpSlave=1
ExtendedBootUpMaster=0
ExtendedBootUpSlave=0
Granularity=8
DynamicChannelsSupported=0x0

[StandardDataTypes]
0x0001=0
0x0002=1
0x0003=1
0x0004=1
0x0005=1
0x0006=1
0x0007=1
0x0008=0
0x0009=1
0x000A=1
0x000B=0
0x000C=0
0x000D=0
0x000E=1
0x000F=0
0x0020=0
0x0021=0
0x0022=0

A-2
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[DummyUsage]
Dummy0001=0
Dummy0002=1
Dummy0003=1
Dummy0004=1
Dummy0005=1
Dummy0006=1
Dummy0007=1

[MandatoryObjects]
SupportedObjects=0x02
1=0x1000

2=0x1001

[1000]
ParameterName=Device Type
ObjectType=0x07
DataType=0x0007
AccessType=ro
DefaultValue=0x10192
PDOMapping=0

[1001]

ParameterName=Error Register
ObjectType=0x07
DataType=0x0005
AccessType=ro

DefaultValue=0

PDOMapping=0

[OptionalObjects]
SupportedObjects=xxx
1=0x1003

2=0x1008

3=0x1009

[1003]
ParameterName=Error Field
ObjectType=0x08
DataType=0x0007
AccessType=rw
PDOMapping=0

[1003sub00]
ParameterName=Number Of Errors
ObjectType=0x0007
DataType=0x07

AccessType=ro

LowLimit=10

HighLimit=10

DefaultValue=0

PDOMapping=0

[1003sub01]
ParameterName=Standard Error Field
ObjectType=0x0007

MR A—EDS XfEHE

NCAN-02 LRI 577 H
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DataType=0x07
AccessType=ro
DefaultValue=0
PDOMapping=0

[ManufacturerObjects]
SupportedObjects=xx
1=0x33E9
2=0x33EA

[33E9]

ParameterName=10.01 EXT1 START/STOP/DIR
ObjectType=0x07

DataType=0x0006

AccessType=rw

LowLimit=1

HighLimit=10

DefaultValue=3

PDOMapping=0

[33EA]

ParameterName=10.02 EXT2 START/STOP/DIR
ObjectType=0x07

DataType=0x0006

AccessType=rw

LowLimit=1

HighLimit=10

DefaultValue=1

PDOMapping=0

A-4
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M7 B — CANopen #1053

AU T EF ABB MM ZNSHLK . KR
CANopen HH R 27 307 T+ HF AR Ly UBATIN AR S 4 i
ARRDAN / B AR

WA kT G PRI AL — A, IS ALE
CRINAE R A S TR AR U AT R AL S o TSR RE R P 4
YR SRR B LA R e, IR

FEAIG T h iy T BRI DR (K S A AN 21 1 D77 i o

NCAN-02 KR 2075
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M=% B — CANopen ##i2/Ci

ACS 400
CANopen ## pizt
FEA | B | aX k2o s &
b0 1000 | —MAtis HW 5 0 il v b ki 2, b13
bl 2310 | s Hi o HL g W7 1, b0
it A kT 1, bd
b1l 2320 | Fii / $ it W P Wk 1, b3
bl 2330 | HeHuiltis iy 1 e e kS, b15
b2 3110 | Hip e Hd & Wk 1, bl
b2 3130 | At IER/BSY2 32 ¢ FUDN Wk 1, b1l
b2 3220 | EMIEER K BRI HBEE 1, b5
b3 4210 | W A ACS 400 i 5 id w5 Wk 1, b2
b3 4310 | iR AT LIRS L i HbE 1, b8
b5 5210 | 3B gw G R EAINLUEE N v L Wb 2, b1l
b5 5300 | #fEB# IS i 1, b9
b5 5530 | EEPROM HW 5% K208 FPROM kT 2, b8
HW #i: K0l 515 FPROM Mk 2, b9
HW 4§i%: FPROM T34 I Wi 2, b10
b5 6320 | Zgtiin BHA—EL ka7 1, b10
b5 7121 | AL A sk HLIE Mk 1, b12
b5 7510 | HATHEE 1 DDCS [fli% Wk 2, b2
b5 7520 | HATHEN 2 HRATI R K kS 1, b13
b5 8110 | HEARHHE Wi i [Pk N Mk 1, b6
B 2 Ho Wi 1, b7
b5 9000 | Ah¥kHiz K b T 1, bl
b7 FF55 | A4 3 L Hi HW 2. I8 4% ik 2, b15
b7 FF57 | Adiiss L H AR Mk 2, b12
b7 FF5D | A&45i a5+ H S FH e kT 2, bl
b7 FF5E | 25 45i%% & HW £5i%: SW K7 5 i ki 2, bla
b7 FF6A | B4 & T K# Wk 2, b0

B-2
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/% B — CANopen ##i2/Ci4%

ACS 600 - N fa e
v5.x ACS 800 - ZrdE/fH

FE/F ASXRTXXX
CANopen 45iR AR TR
TR | B | AX E2 Fe s B

b0 1000 | —fhtsis i RGPS bl5

bl 2120 | #ihiips EARTH FAULT Wk 1, ba

bl 2310 | ML OVERCURRENT HBET 1, bl

b1 2340 | %ii% SHORT CIRC kT 1, b0
SC (INUD) Wk 1, b12
SC (INU2) W 1, b13
SC (INU3) kT 1, b14
SC (INU4) k- 1, b15

b2 3130 | HuyilH SUPPLY PHASE kT 2, b0

b2 3210 | BE¥HIEL R DC OVERVOLT kT 1, b2

b2 3220 | Pyl s R DC UNDERVOLT kT 2, b2

b3 4100 | FREEILE AMBIENT TEMP WbET: 2, b7

b3 4210 | iR N A% ACS 600 TEMP kT 1, b3

b3 4310 | L AR A THERMISTOR kT 1, b5
MOTOR TEMP HBET 1, b6

b5 5210 | I H % PPCC LINK kT 2, b1l

b5 5300 | fREBEA% PANEL LOSS k- 2, b13

b5 5530 | EEPROM FLT (F1_4) RYMETE, b2
FLT (F1.5) RYHEET, b3

b5 6100 | M ¥ELE BRI RGN e | ARG

b5 6200 | I/ i USER MACRO R, bl

b5 7000 | B 1/0 COMM kT 2, b6

b5 7121 | WP MOTOR STALL Wb 2, b14

b5 7123 | HILE OVERFREQ kT 1, b9

b5 7305 | B i as 1 ik ENCODER FLT kT 2, b5

b5 7510 | HATIEIT 1 COMM MODULE Wb 2, b12

b5 7520 | HATHED 2 CH2 COM LOSS W 1, b1l

b5 8110 | HEAR K i 5 Al < MIN FUNC Wb 2, b10

b5 9000 | Ahsst it EXTERNAL FLT Wb 2, b8

b7 FF51 | #4461 (1) LINE CONV WM 1, b10

b7 FF52 | 4L H (2) NO MOT DATA b 2, bl

b7 FF53 | %% (3) CABLE TEMP HibEr 2, b3

b7 FF54 | ¥4E 1 (4) RUN DISABLED LT 2, b4

b7 FF55 | ¥4 L (5) OVER SWFREQ Wk 2, b9

NCAN-02 KR 2075 B-3



M=% B — CANopen ##i2/Ci

CANopen A A28

TRV | B | AHX 2R gz
b7 FF56 | 4% (6) MOTOR PHASE Wk 2, b15
b7 FF57 | %M (7) FLT (F1_7) RGBT, b0
b7 FF58 | 4% (8) FLT (F2_12) RGBT, bd
b7 FF59 | % (9) FLT (F2_13) REFET | b5
b7 FF5A | #4411 (10) FLT (F2_14) RGBT, b6
b7 FFSB | #4641 (11) FLT (F2_15) RGBT, b7
b7 FF5C | ¥4 L (12) FLT (F2_16) REHFET | b8
b7 FF5D | %% (13) FLT (F2_17) RYHbET |, b9
b7 FF5E | ##L H (14) FLT (F2_18) RS, bl0
b7 FF5F | %4 %1 (15) FLT (F2_19) REHRES , b1l
b7 FF60 | % (16) FLT (F2_3) R, b12
b7 FF61 | 4% (17) FLT (F2_1) RYHIES, b13
b7 FF62 | i # % H (18) FLT (F2_0) REHRET |, bl4
b7 FF6A | %L (25) UNDERLOAD ik 1, b8

B-4
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/% B — CANopen ##i2/Ci4%

ACS 600 - N fFres=

v2.8/3.0
CANopen #ig ZRATRE A
AR RE [ EX EA

b1 2120 | Hedihs EARTH FAULT

b1 2310 | Mgt OVERCURRENT

b1 2340 | % SHORT CIRC

b2 3130 | Al SUPPLY PHASE

b2 3210 | E¥RkIgR DC OVERVOLT

b2 3220 | BvilAIEK K DC UNDERVOLT

b3 4100 | FRIEHLE AMBIENT TEMP

b3 4210 | HRAER EI B ACS 600 TEMP
THERMISTOR

b3 4310 | iR m AR AT MOTOR TEMP

b5 5300 | FfEH PANEL LOSS

b5 6200 | MR USER MACRO

b5 7000 | BfHhnAsHe 110 COMM

b5 7121 | WAL EE MOTOR STALL

b2 7123 | HIHLE OVERFREQ

b5 7305 | HAEIL A 1 AT ENCODER ERR

b5 7510 | HATHD 1 COMM MODULE

b5 8110 | MEFREE Hidz Al < MIN FUNC

b5 9000 | Apuphtsist EXTERNAL FLT

b7 FF51 | Wt (1) LINE CONV

b7 FF52 | &% (2) NO MOT DATA

b7 FF54 | %&%EH (4) RUN DISABLED

b7 FF56 | &% (6) MOTOR PHASE

b7 FF63 | &% (19) ID RUN FAIL

b7 FF64 | %#% (20) WRITE PROTCT

b7 FF65 | &# L& (21) ID RUN SEL

b7 FF66 | &% (22) PARAM LOCK

b7 FF67 | %% (23) MOTOR STARTS

b7 FF68 | &L (24) ID N CHANGED

b7 FF69 | &% 1 (25) MACRO CHANGE

b7 FF6A | ##% /1 (26) UNDERLOAD




M=% B — CANopen ##i2/Ci

ACS 600 — Z5)EHIH

BF
CANopen 4% pit
FEML | R | FX E HEanfE B
b1 2120 | HeHbighs EARTH FAULT Wk 1, b16
b1 2310 | MLk d OVERCURRENT W 2, b6
b1 2340 | 4Eb% SHORT CIRC ik 2, b21
b2 3130 | HLYE LA SUPPLY PHASE Wk 1, b3
b2 3210 | HLMIH L & DC OVERVOLT W 2, b5
b2 3220 | Bl K E DC UNDERVOLT ik 2, ba
b3 4210 | iSRS B ACS 600 TEMP HebE T 2, b1l
b3 4310 | L i AR AT MOTOR TEMP W 2, b9
b5 5210 | M PPCC LINK ik 2, b10
b5 6200 | /i AE USER MACRO WhET 1, b6
b5 7000 | PR InAs Y 1/0 CONFIG W 1, b10
1/0 COMM ek 1, b19
b5 7121 | HINLIKEL MOTOR STALL Wk 2, b20
b5 7123 | HIHLES OVERFREQ Wk 2, b23
b5 7305 | Mg 1 ks ENC COMM ERR ik 1, b13
b5 7320 | fiE POSITION ERR ks 1, b20
b5 7510 | HiATHEE 1 COMM MODULE
b7 FF52 | 4L (2) NO MOT DATA Wk 1, b9
b7 FF56 | B4 (6) MOTOR PHASE ik 2, b22
b7 FF6A | %441 (25) UNDERLOAD W 2, b2
b7 FF6B | #2441 (26) ENC SSI ERR Wk 1, b1l
b7 FF6C | #4%EH (27) SPD ALT ERR ks 1, b14
b7 FF6D | %44 ] (28) SPD DIFF ERR ks 1, b15
b7 FF6E | #2441 (29) POS LIM ERR Wk 1, b21
b7 FF6F | %441 (30) OVERSPEED ek 1, b22

B-6
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ACS 600-ZEFI I/ E/F

/% B — CANopen ##i2/Ci4%

CANopen 4% AR AR R
FHEBM | T | HX ZR FHmfs R
bl 2120 | fdbihi EARTH FAULT MbET: 2, {7 .4
b1 2310 | 4 Wi OVERCURRENT Wk 2, 7.3
[ 2340 | i SHORT CIRCUIT M T 2, 7 .11
b2 3130 | HLURIRAR SUPPLY PHASE b 2, 4 .13
b2 3210 | ELURMIH K DC OVERVOLT Wk 2, 7.1
b2 3220 | EURIMIE% AR IE DC UNDERVOLT W 2, 4.2
b3 4100 | PRI AMBIENT TEMP e 1, 4 .13
b3 4210 | iR B ACS 600 TEMP kT 2, 7.7
b3 4310 | i ERL E R AR AT 3 THERMISTOR M T 1, 47 .14
MOTOR TEMP bR 2, {7 .8
b5 5210 | ¥k Lk PPCC LINK Wk 2, 7 .12
b5 5300 | ffEBE% PANEL LOSS M 1, 47 .11
b5 6200 | ) pE USER MACRO bR 2, 17 .6
b5 7000 | Pff ik 1/0 COMM W 1, 47 .12
b5 7123 | ML OVERFREQ W 2, 4.9
b5 7305 | B4t gs 1 ik ENCODER ERR W 2, 4 .14
b5 7310 | ¥ (HnigEH MOT OVERSP [ VA
b5 7510 | HATHEEO 1 COMM MODULE HbE T 1, 47 .16
b5 7520 | HATHL 2 MF COMM ERR W 1, 4 .10
b5 9000 | Akt iz EXTERNAL FLT Wk 1, 47 .9
b7 FF56 | 4% MOTOR PHASE M T 2, {7 .5
b7 FF73 | &L H TORQ FLT MRS 1, £ .2
b7 FF74 | %45 BRAKE FLT Wk 1, 47 .3
b7 FF75 | 4% TORQ PR FLT HbE T 1, 47 .5
b7 FF76 | 4% H MAS OSC FLT HbET 1, {7 .6
b7 FF77 | &% CHOPPER FLT b 1, 7
b7 FF78 | 4% INV OVERLO M T 1, 4.8
b7 FF79 | &% H MF RUN FLT W 1, 4 .15
b7 FF7A | &% GH START INHIBIT Wk 2, 7 .10

NCAN-02 KR 2075
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M=% B — CANopen ##i2/Ci

ACS 1000
CANopen #& AR
TR R | &X E2 i
b0 1000 B R il
b5 7510 HATEO 1 COMM MODULE
DCS 400
CANopen #i% AR
T8 | RE | 8X R | HA TR

bl 2221 | 2 ‘GELE F 14 | ARMATURE OVERCURRENT | #Fii'7 1, b13
bl 2222 | 1 FiELR F 13 | FIELD OVERCURRENT W 1, b12

b2 3110 | g LR I F 10 | MAINS OVERVOLTAGE HBET: 1, b9

b2 3120 | LM HLIE R F1 |AUX VOLTAGE FAULT HbEF 1, bO

F9 | MAINS UNDERVOLTAGE HBET: 1, b8
b2 3320 | HAK R F 15 | ARMATURE OVERVOLTAGE | #&5% 1, bl4

b3 4210 | LR e B F7 | CONVERTER OVERTEMP Wk 1, b6

b3 4310 | L i AR AT F8 | MOTOR OVERTEMP e 1, b7

b5 5220 | izfiHLi F2 | HARDWARE FAULT HBET 1, bl

b5 6100 | Pyt F3 | SOFTWARE FAULT kT 1, b2

b5 7121 | WL F19 | MOTOR STALLED HBET: 2, b2

b5 7302 | 3 LA UAR PR R F 17 | TACHO POLARITY FAULT HBET: 2, bO
b5 7305 | ARG 1 Mk F 16 | SPEED MEAS FAULT Wi 1, b15

b5 7310 | #E F 18 | OVERSPEED HBET: 2, bl

b5 7510 | HiTHEE 1 F20 | COMMUNICATION FAULT HET: 2, b3

b5 9000 | #hitix F 22 | EXTERNAL FAULT Wk 2, b5
b7 FFOD | #4411 F 11 | MAINS SYNC FAULT WM 1, b10

b7 FF18 | st M F6 | TYPECODE READ FAULT WBET: 1, b5

b7 FF19 | %4 F4 | PAR FLASH READ FAULT HebEr 1, b3

b7 FF70 | 4% F21 | LOCAL CONTROL LOST HET: 2, b4

b7 FF71 | M F5 | COMPATIBILITY FAULT HBET: 1, ba
b7 FF72 | %4 F 12 | FIELD UNDERCURRENT Wby 1, b1l

B-8
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DCS 500
CANopen #& Bzt
TS| B | AX RS | EHERECFE TR
bl 2120 | Heihiglss F5 | EARTH FAULT Wk 1, ba
bl 2220 | #ELLRE R F2 | OVERCURRENT HBET 1, bl
b2 3110 | Hik H i R F 30 | MAINS OVERVOLTAGE HBET: 1, b12
b2 3120 | LR HIYER K F1 |AUXIL. UNDERVOLTAGE kT 1, b0
F29 | MAINS UNDERVOLTAGE W 1, b1l
b2 3320 | HAK R F 28 | ARMATURE OVERVOLTAGE | &5 1, b2
b3 4200 | AHE F4 | CONVERTER OVERTEMP. | il 1, b3
b3 4300 | AR F6 |MOTOR 1 OVERTEMP. HBET 1, b5
F 48 | MOTOR 2 OVERTEMP. HBET: 1, b8
b3 4310 | ML m A F7 | MOTOR 1 OVERLOAD kT 1, b6
F 27 | MOTOR 2 OVERLOAD HBET 1, b9
b5 7121 | HIHLIEEE F23 | MOTOR STALLED WY 2, b14
b5 7305 | ¥ aEgmATET 1 F 14 | SPEED MEAS. FAULT k- 2, b5
b5 7310 | HE (DD F 37 | MOTOR OVERSPEED Wi T 2, b15
b5 7500 |Gk CHEhD F 44 |1/0-BOARD NOT FOUND WET: 1, b7
b5 7510 | HATEEI L F 60 |FIELDBUS TIMEOUT b7 3, b13
b7 FFOA | #4411 F52 | NOBRAKE ACK W 1, b10
b7 FFOD | # %% F31 |NOTIN SYNCHRONISM HBET 1, b13
b7 FFOE | #¢#%%& ] F32 |FIELD EX.1 OVERCURR WbEF 1, b14
b7 FFOF | #4& F 33 | FIELD EX.1 COMERROR Mks<F 1, b15
b7 FF10 | st H F 34 | ARM. CURRENT RIPPLE HBET: 2, bO
b7 FF11 | %4 & F 35 | FIELD EX.2 OVERCURR k- 2, bl
b7 FF12 | & F 36 |FIELD EX.2 COMERROR HBET: 2, b2
b7 FF13 | st M F 38 | PHASE SEQUENCE FAULT | i 2, b3
b7 FF14 | %%t F39 | NO FIELD ACK. Wk 2, b4
b7 FF16 | 4% F 40 | NO EXT. FAN ACK. LT 2, b6
b7 FF17 | st H F41 | NO MAIN CONT. ACK. Wi 2, b7
b7 FF18 | ¥ # L F 17 | TYPE CODING FAULT k- 2, b8
b7 FF19 | 4% H F 18 | BACKUP READ FAULT HBET: 2, b9
b7 FF1A | &% % H F50 | NO CFAN ACK HBET 2, b10
b7 FF1B | ¥4 %G1 F20 |LOCAL & DISCONNECTED | #E ¥ 2, b1l
b7 FF1C | 4L H F42 | FIELD EX.1 NOT OK Wb 2, b12
b7 FF1D | &% % F 43 | FIELD EX.2 NOT OK HBET: 2, b13
b7 FF2E | B#%EH F 66 | CURRENT DIFFERENCE Wby 3, b14
b7 FF2F | %441 F65 | REVERSAL FAULT HbET: 3, b15
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DCS 600
CANopen 44 A A5 R
HEEBA | R | EX R | ERERNCF P andE B
bl 2120 | itk F5 | EARTH FAULT kT 1, ba
bl 2220 | M4 v F2 | OVERCURRENT ka1, bl
b2 3110 | HL ) LI T F 30 | MAINS OVERVOLTAGE Wk 1, b12
b2 3120 | HLP YRR F1 |AUXIL. UNDERVOLTAGE Wk 1, b0
F 29 | MAINS UNDERVOLTAGE Wi 1, b1l
b2 3320 | HIAK LS F 28 | ARMATURE OVERVOLTAGE | #f#7: 1, b2
b3 4200 | il E F4 | CONVERTER OVERTEMP. kT 1, b3
b3 4300 | ¥k v AR A F6 | MOTOR 1 OVERTEMP. Wk 1, b5
F 48 | MOTOR 2 OVERTEMP. Wk 1, b8
b3 4310 | kI v AR A F7 | MOTOR 1 OVERLOAD kT 1, b6
F 27 | MOTOR 2 OVERLOAD Wk 1, b9
b5 5300 | ffEd s PANEL LOSS Wk 3, b13
b5 5530 | EEPROM F 18 | CON FLASH kT 3, bl4
b5 6100 | it SYSTEM FAULT Wk 3, b7
F20 |CON-SYSTEM FAULT Wk 3, b15
b5 7121 | WP F23 | MOTOR STALLED kT 2, bl4
b5 7305 | Mg g 1 F 14 | SPEED MEAS. FAULT Wk 2, b5
b5 7310 | (GuiLas) F 37 | MOTOR OVERSPEED ks 2, b1s
b5 7500 | IR CBfAD F 44 |1/0 BOARD NOT FOUND kT 1, b7
b5 7510 | HATIEE 1 DDCS CH. 0 COMM. FAULT | i 2, b1l
b5 7520 | HATHE 2 M/F LINK kT 3, b1l
b7 FFOD | & # L Hi F31 |NOT IN SYNCHRONISM Wk 1, b13
b7 FFOE | &4 L F 32 | FIELD EX.1 OVERCURR kg 1, b14
b7 FFOF | %% F 33 | FIELD EX.1 COMERROR ka1, b1s
b7 FF10 | %% H F 34 | ARM. CURRENT RIPPLE Wk 2, b0
b7 FF11 | &% GH F 35 | FIELD EX.2 OVERCURR Wk 2, bl
b7 FF12 | 4L F 36 |FIELD EX.2 COMERROR W 2, b2
b7 FF13 | %% F 38 | PHASE SEQUENCE FAULT | (¥ 2, b3
b7 FF14 | 4L F39 |NO FIELD ACK. ka2, b4
b7 FF16 | ¥ &M F 40 | NO EXT. FAN ACK. W 2, b6
b7 FF17 | &% F 41 | NO MAIN CONT. ACK. Wk 2, b7
b7 FF18 | 4L F 17 | TYPE CODING FAULT ki 2, b8
b7 FF1A | &% G F50 |NO C FAN ACK kS 2, b10
b7 FF1C | ##LH F 42 | FIELD EX.1 NOT OK Wk 2, b12
b7 FF1D | &% L F 43 | FIELD EX.2 NOT OK Wk 2, b13
b7 FF7B | &% &M CON COMMUNIC Wk 3, b10
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H-® C — ACS800-67 CANopen /5754

HfR C — ACS800-67 CANopen #5155

A EMR
AP T HER: ) CANopen Hulik 955 AMC Bl %455 .

CANopen

Rl -> R4

07.01 MAIN CTRL WORD Pl
25.04 TORQUE REF A [%] HHIZHL
23.05 REACT POW REF KVAr 25§
RS -> R ]

08.10 CCU STATUS WORD REF

01.01 MOTOR SPEED [rpm] SR
01.02 GENERATOR TORQUE [%)] PR
09.10 CCU FAULT WORD =

03.01 POWER*10 g

03.02 REACT POWER*10 T Th
03.03 MAINS VOLTAGE*10 THE

03.04 LINE CURRENT*10 R ER A

01.12 PP TEMPERATURE PP 3%
09.21 FAULT WORD SET1 AR 1
09.22 FAULT WORD SET 2 YA b 2
09.23 ALARM WORD SET 1 AT 1

NCAN-02 KR 2075 C-1



H-% C — ACS800-67 CANopen /5154

ABB #IE£i%E#E:F PDOs
PDOL1 rx:
Esd CANopen Hist HEs AMC- HIERRT| EENFESER
0,1 2001h/6040h 10:1 07.01 MAIN CTRL WORD F:fi il
2,3 2002h 10:2 25.04 TORQUE REF A #1541 A
45 2003h 10:3 23.05 REACT POW REF L% 5%
PDOL1 tx:
2 CANopen Huht: B AMC- IR RT| EENESER
0,1 2004h 11:1 08.10 CCU STATUS WORD il 4R &
2,3 2005h 11:2 01.01 MOTOR SPEED HiHLid /i
4,5 2006h 11:3 01.02 GEENERATOR TORQUE & HIHL#:
H
PDO2 tx:
a0 CANopen Hiht: B AMC- IR &S| HEENESER
0,1 200Ah 13:1 09.10 CCU FAULT WORD J& {5 i bt 5
2,3 200Bh 13:2 03.01 POWER*10 % *10
4,5 200Ch 13:3 03.02 REACT POWER*10 3L *10
PDO3 tx:
Esd CANopen Hist HEs AMC- HIERRT| EENRFESER
0,1 2010h 15:1 03.03 MAINS VOLTAGE*10 i) *10
2,3 2011h 15:2 03.04 LINE CURRENT*10 Z;H13i *10
4,5 2012h 15:3 01.12 PP TEMPERATURE Il fit [ % -1l
A i IGBT Ui
PDO4 tx:
Ead CANopen it HEs AMC- $dER%E3| EENRFESER
0,1 2016h 17:1 09.21 FAULT WORD SET 1 #(F“7F & & 1
2,3 2017h 17:2 09.22 FAULT WORD SET 2 #fi -z ¥ 2
4,5 2018h 17:3 09.23 ALARM WORD SET 1 4}# % & 1
C-2 NCAN-02 =41 2577 1T
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H-® C — ACS800-67 CANopen /5754

%5] RE2HK Li: 1

70.01 CHO NODE ADDR 1

70.02 CHO LINK CONTROL 10

70.04 CHO TIMEOUT [ms] 500 ms

70.25 TOGGLE BIT SEL 15

70.26 TOGGLE ADDRESS SEL 701

98.02 COMM MODULE FBA DSET 10

%35l RIILHK Li: 1

50.01 MODULE TYPE NCAN-02 V2.x ( Hig)
50.02 WD MODE AUTO RESET (1351
50.03 NODE ID (TTIER)

50.04 BAUD RATE (FTEEM)

50.05 COMM PROFILE TRANSPARENT
50.06 CUT-OFF TIMEOUT 10

50.08 DATA SET INDEXES FBA D SET 10

50.09 NO. OF DATA SETS 4

WA S

Hln A 5 BT

01.01 MOTOR SPEED [rpm]

(+) 15000 = 1500 rpm

01.02 GENERATOR TORQUE [%]

(+) 10000 = e R HL L R
01.12 PP TEMPERATURE [C]
100 = 100 3 ICJE

03.01 POWER*10

(+) 10000 =

1000 kW % HL 545

03.02 REACT POWER*10

(+) 10000 = 1000 kVAr %tk
() 10000 1000 kVAT gtk

03.03 MAINS VOLTAGE*10

6900 = 690 V
03.04 LINE CURRENT*10
10000 = 1000 A

07.01 MAIN CTRL WORD, i%3 : 16.11 COMM PROFILE = [PROFILE B]

B3 =

ON+RUN

B7 =

RESET 517

NCAN-02 KR 2075
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H-% C — ACS800-67 CANopen /5154

23.05 REACT POW REF, % 23.04 REACT POW REF SEL = [PHII]

(-) 3000 = 30 Skt
(+) 3000 = 30 Rt

23.05 REACT POW REF, 3% 23.04 REACT POW REF SEL = [KVAr]

(-) 500 = 500 kVAr gtk
(+) 500 = 500 kVAr 71k

23.05 REACT POW REF, 33 23.04 REACT POW REF SEL = [COSPHII]

(-) 9000 = 0.9 7tk
(+) 9000 = 0.9 J&
(+/-) 10000 = 1.0

23.05 REACT POW REF, #%i 23.04 REACT POW REF SEL = [PERCENT]

(-) 5000 = 50% /& (99.06 MOTOR NOM POWER)
(+) 5000 = 50% %1k (99.06 MOTOR NOM POWER)

25.04 TORQUE REF A [%]

(+) 10000 = e R HL L

c-4
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H-® C — ACS800-67 CANopen /5754

08.10 CCU R&EF

A B2 Hiid

0 RDYON

1 RDYRUN (READY)

2 RDYREF (OPERATIONAL)

3 TRIPPED

4 OFF 2 N STA (25 OFF)

5

6 CROWBAR TRIGGERED

7 ALARM

8 TORQUE REDUCTION

9 REMOTE

10 LOW VOLTAGE FOR RIDE THROUGH

11 MCB ON (& T ik 25 1)
12 MCB FAILED (¥ MCB W )
13 ISU RDYREF

14 TOGGLE BIT (50 ms Jil g 1)

15 DDCS COMMUNCATION FAULT (K E NIBA-01 i )

09.10 CCU FAULT WORD

fir B ik

0 ERROR_INU B AN AR B
1 ErrorU_INU (IR )
2 Erroel_INU (VR )
3 ErrorT_INU ()
4 ErrorX_INU ( Hore ks )
5

6

7

8 ERROR_ISU P 038 A 8
9 ErrorU_ISU (P R )
10 Errorl_ISU (@)

NCAN-02 KR 2075 C-5
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09.10 CCU FAULT WORD

fir E20 #iid
1 ErrorT_ISU (L W )
12 ErrorX_ISU (HeEis)
13
14
15
09.21 FAULT WORD SET1
fir AR 2
0 OVERLINE VOLT
1 UNDERLINE VOLT
2 OVERLINE FREQ
3 UNDERLINE FREQ
4 OVERVOLT DC BUS
5 UNDERVOLT DC BUS
6 OVERCURR STATOR
7 OVERCURR ROTOR
8 OVERCURR ISU
9 INU OVERTEMP
10 ISU OVERTEMP
1 OVERSPEED
12 UNDERSPEED
13 INU EARTH FAULT
14 ISU EARTH FAULT
15 POWER CAB TEMP FAULT
09.22 FAULT WORD SET2
fir E2 g
0 CHO COMM LOSS
1 CH1 LINK FAULT
2 COMM ISU-INU
3 ENCODER ERROR
C-6 NCAN-02 =41 2577 1T



H-® C — ACS800-67 CANopen /5754

09.22 FAULT WORD SET2

fir Eyi i
4 NUIM BOARD ERROR
5 ROTOR GATE DRIVER
6 SYSTEM FAULT

7 INU START FAULT

8 ISU START FAULT

9 ISU CHARGING FAULT
10 LCL TEMP FAULT

11 MCB READY FAULT

12 MCB ACK FAULT

13 INU OTHER FAULT

14 ISU OTHER FAULT

15 CROWBAR TRIGGED
09.23 ALARM WORD SET1

iz 2 jib
0 EME STOP

1 ISU OVERTEMP

2 INU OVERTEMP

3 ROTOR SPEED (out of range)
4 FOLDBACK ON

5 HEATING ON

6 CAB HUMIDITY

7

8 ISU LOCAL CONTROL
9 ISU START DISABLED
10

11

12

13

14

15

NCAN-02 KR 2075
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R D — BAHH

DDCS /[A/# AR A: Jii ABB IR @Rl sk, ABB ACS 400. ACS/
ACP/ACC/ACF 600. ACS 800. ACS 1000. DCS 400/500/600 Z54fi

[B] B BRI 2 AN T s

R LR
o GiMg: WERLE, BAZR1mm, FNRIEE Rk
* #Jk: 0.31dB/m
o TAESNZ AR KSEE: 10m

o Bl

25 Bl =S Ay
Tt -55 +85 °C
BRI -20 +70 °C
[R CEDALD] 50 N
PR R T o 25 mm
SRS 35 mm
S EDAGITECE=Y 1 N
iE72 e 1000 J 39

WIEM: SFN

BATERSAER: 55, X
FEEE: 4 Mbit/s

Wil A AREIRRS (DDCS)
Tl Wt - Bl Rt - RATR

NCAN-02 KR 2075 D-1
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CANopen M4 PG IR f5c % 128 A7 AL
AR BRI RS-485 B4l
o &P 120 ohm, /4 W, (&)@
WIGM: 2R
BATEMSEE: 70, WL
FEHIERE: 1 Mbit/s. 500 kbit/s. 250 kbit/s. 125 kbit/s. 100 kbit/s.
50 kbit/s. 20 kbit/s 5% 10 kbit/s

M¥: CANopen

krdE: 7F Automation DS 301 (/SR H) . DSP 402 (4 1)
W RS « 1SO 11898 (H T Edill if 47 i 4 4 1of
[CAN] ) 7747 CAN,
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W D — AL

NCAN-02 AhFE: WRL, RSFh 100 x 225 x 115 mm - (& x 9% x J&) ; Bidhesds
i 1P20
2R EhME S
WHE: WAL SHON / B DIP JF%
FEE: 30mA (H¥i24 V)
puE; 2N

o EBRAMBNOC SR OKE) s (EE)  (Hewlett-
Packard i@ ] [F] )

. PN Comblcon MSTBT 2,5/4-ST (4 #%, rﬂﬁﬁ[@
25mm2 ), B4R CAN o451 e b Bzt

X1 L]
1 0V |DCGND |Hjiilh (0OV) . Wihbdil CAN ML yibefity, AR
A% Bz M 0
2 UC  [+24VDC | Bilk(f) +24 V £10% (80 mA) ELUiHLIR. A LA AR 45
AA IR (S WABEETHD - —A L H AN sk

FiRE CAN W4 izt it e
W HRAET 11V, W IR S AR .

31 r [PCOND it CAN MgV BSR4 SN T
4 CAN GND | EHEAE 8. IXFE—K, NCAN-02 i — A Hkki ey i

X2 YL
SHLD | M4 Hidigkss
CAN_L |CAN_L @#kzi%

GND |CAN i (Bt

0| N| o | O,

CAN_H |CAN_H jzkzki%

i AU
o T ARSI ULICSA 14H4E.
o Fi4 EMC #5#E EN 50081-2 LLJ: EN 50082-2.

NCAN-02 LR 7 )75 D-3
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iR E — HEEESF

BAFIAIE A A RN AR SR I [ 52 ) I R b 2232 A 4

BRIERSEFF o
S3E: 0% +50 °C
MXHBIE: 53] 95%, RNAVFHIAE . EAEE S ARER T,
SOVFIR S KA R 2 60%
Y
th254k: IEC 721-3-3, 3C2 2%
AR 1EC 721-3-3, 352 2K
REMSNEREE: BIREE N 0 3] 2000 K. S22 i iR
R T 2000 K, iESAGE ABB N RIELE IMAMBER LT R £
EPREIES
#E: HA0.3mm (2% 9Hz), Ak 1m/s? (9 F] 200 Hz) Fi%
(IEC 68-2-6)
i Bk 70 mis?, 22 ms  (IEC 68-2-27)
PRI R 6 P T BB T (R A 50 LT 7
Z &AL
WREE: -40 F| +70 °C
MFHEE: KT 95%, A HIA .
A JE: 70 3 106 kPa
Wa: HAK03mm (23 9Hz), A 1m/s? (9% 200 Hz) iFi%
(IEC 68-2-6)
ik Bk 100 mis?, 11 ms (IEC 68-2-27)
BRI SE TR A P T R S R L 0 0T S L
T A2 55
V. -40 3] +70 °C
HMIHEE: KT 95%, AV HIa-kt.
S JE: 60 %) 106 kPa
W3 Ak 35mm (23 9Hz), ok 15m/s? (9 F 200 Hz) TFiX
(IEC 68-2-6)
Wi k100 m/s2, 11 ms (IEC 68-2-27)
Wifs: 5k 300 m/s2, 6 ms (IEC 68-2-29)
HB#&Y%: 250 mm
NCAN-02 2 4R 50715 H E-1
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AL D D
MPpDp

: 3ABD64254154 T3¢ A JRA

=X
F]

SR

L3 ABB HSEFREHFRAR

fE, Jext, 100015

e TR AN L T 10 5 DIX 1%
fiif: +86 10 58217788

fET: +86 10 58217618

24 /M X 365 K ifi#gk: (+86) 400 810 8885
[ 4E:  http://iwww.abb.com/motors&drives

Based on: 3BFE 64254154 EN Rev. B
R F . 2008 407 H 21 H
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	NCAN-02
	安全说明
	综述　
	本章介绍了在安装和操作 NCAN-02 CANopen 适配器模块过程中 所必须遵守的安全说明。在操作或使用本设备之前，必须阅读本章内 容。

	警告和注释
	本手册包含两种安全说明，其中“警告”表示如果不按照正确步骤 操作，可能会导致严重的故障以及人员伤亡事故；“注释”表示读者 需要特别注意的地方或者针对相关内容的附加信息，“注释”所给出的 信息在重要程度上低于“警告”信息，但是也不应忽视。
	警告
	以下符号向读者说明可能存在导致严重人体伤害和/或严重设备损 坏的情况：
	危险电压警告:针对高压可能导致人体伤害和/或 设备损坏的警告。此符号后面的文字给出了避免相 关危险的方法。
	常规警告: 针对非电气因素导致人体伤害和/或设 备损坏的警告。此符号后面的文字给出了避免相关 危险的方法。
	静电放电警告: 针对静电放电可能导致设备损坏的 警告。此符号后面的文字给出了避免相关危险的方 法。

	注释
	以下符号向读者说明需要特别注意的地方或者针对相关内容的附加 信息：

	警示!
	“警示”表示需要特别关注某个问题。

	注释:
	“注释”给出了针对相关内容的附加信息，或者交 待更详细的信息。
	常规安全说明
	警告！ 变频器的所有电气安装和维护工作都必须由具备相关资格的专
	业电气人员来完成。
	变频器和相邻设备必须采用合适的方式接地。
	不要在带电的变频器上进行任何操作。在关闭电网电源之后，一定 要让中间电路电容器放电5分钟方可操作变频器、电机或电机电缆。　 按照良好的操作标准，在开始操作之前，应检查（使用电压指示设备） 变频器是否已经彻底放电。
	不管电机处于何种操作状态，只要接通了电网电源，那么变频器的 电机电缆端子就带有危险的高压。
	即使已经关断了变频器的电网电源，变频器的内部控制电路仍然可 能存在危险的电压。所以在操作设备的时候一定要小心。如果不遵守相 关操作说明，可能会导致人员伤亡事故。
	æØ¸Ê! ‘⁄±‰ÆµÆ˜÷-”-»Ù¸…¸ˆ×‘¶Ø¸¥Œª¹¶ƒ‹°£»Á¹˚-°‘Ò¡À’‚-©¹¶ƒ‹£¨À¸Ã« ª·‘⁄³ˆœ÷¹ ’œ÷ÆºÛ¸¥Œª…Ë±¸²¢ª÷¸¥²Ÿ×˜°£»Á¹˚Æ‰À¸…Ë±¸”Î¥À¿‡²Ÿ×˜²ªºÊ »›£¨ªÚ’ﬂ¥À¿‡²Ÿ×˜ø…ƒ‹µº÷¬Œ£œ’£¨ƒ«Ã¥æÕ²ª”¶¸Ã—°‘Ò’‚–©¹¶ƒ‹°£
	在本文会结合实例给出更多“警告”和“注释”符号及其说明。


	ƒø¬º
	第1章 - 本指南概述


	综述
	本章概述了 NCAN-02 适配器模块的安装和启动指南 。

	目标用户
	本指南供负责安装、调试和使用带有 ABB 变频器的 NCAN-02 CANopen 适配器模块的人员使用。阅读本指南的读者应该了解关于电 气原理、电气连线操作、变频器以及变频器控制面板使用方法的基本知 识。
	本指南的内容
	本指南介绍 NCAN-02 CANopen 适配器模块的安装和启动。
	在开始安装适配器模块之前，假定变频器已经安装完毕，并处于操 作就绪状态。关于变频器安装和启动程序的更多信息，请参见变频器的 用户文献。
	本指南最开始的几页给出了安全说明 。“安全说明”介绍了本指南 所采用的各种警告和注释的格式。在本章中也将介绍与 NCAN-02 模块 的安装和操作相关的安全说明。
	第1章 - 本指南概述简要介绍本指南的内容。
	第2章 - 综述简要介绍 CANopen 协议以及 NCAN-02 CANopen 适配 器模块，给出了供货清单，并介绍了厂商保修情况。
	第3章 - 机械安装给出了模块的安放和安装说明。
	第4章 - 电气安装给出了连线、总线终接以及接地的说明。
	第5章 - 编程介绍了如何编写主工作站和变频器的程序，从而通过适配 器模块进行通讯。
	第6章 - 通讯介绍了如何通过 NCAN-02 模块传输数据。
	第7章 - 诊断介绍了如何通过指示灯显示 NCAN-02 模块的状态。
	附录A给出了解码CAN故障消息的对照表。
	附录B给出了技术数据。
	附录C介绍了在运输、存储和使用 NCAN-02 过程中的环境条件限制。

	本指南使用的术语和缩 略语
	CAN
	控制器局域网。

	CiA
	在自动化国际用户和制造商协会中的 CAN。

	CMS
	CAN œ˚œ¢¹Ê·¶£¨CAN ¸¯¶®ƒ£–Õ÷–µƒ CAN ”¶”Ã²„·˛ŒÒ‘™ÀØ÷Æ“ª°£

	COB
	通讯对象，在 CAN 网络上的一个传输单元。数据在 COB 内部沿着整 个网络传输。COB 本身是 CAN 消息帧的一部分。

	通讯模块
	通讯模块（通常简写为 COMM. MODULE 或 COMM.）是一个设备 （比如一个现场总线适配器）的参数名称/参数选择名称，通过它将变 频器连接到一个外部串行通讯网络。通过一个变频器参数（参见驱　 动器文献）来激活与通讯模块的通讯。

	数据集和数据字
	数据集是通过 DDCS 回路在 NCAN-02 适配器模块和变频器之间发送 的群族数据。每个数据集都包含三个16位的字，也就是数据字。数据 字的类型包括控制字（在某些情况下称为命令字）和状态字，参考值 和实际值（参见第6章），某些数据字的内容可以由用户

	DBT
	分配器， CAN 给定模型中的 CAN 应用层服务元素之一。分配器负责 为 CMS 所使用的 COB 分配 COB 辨识。

	EDS
	电子数据表，在配置 CAN 网络时需要使用的一个节点专用 ASCII-格 式文件。EDS 文件包含关于节点及其字典对象（参数）的常规信息。 您可以与本地的 ABB 代表联系以便获取 ABB 变频器的EDS 文件。 本文的第5章也给出了一个 EDS 文件

	LMT
	层管理，CAN 给定模型中的 CAN 应用层服务元素之一。 它用来配置 CAN 给定模型中每层的参数。

	NCAN-02 CANopen
	适配器模块
	NCAN-02   Å‰Æ˜ƒ£øÈ «Œ™ ABB ±‰ÆµÆ˜Ã·¹©µƒø…-°œ÷³°×‹œﬂ  Å‰Æ˜ƒ£ øÈ÷Æ“ª°£NCAN-02  «“ª¸ˆø…“‘½´±‰ÆµÆ˜¡¨½”µ½“ª¸ˆ CANopen ¥Æ--Õ® —¶×‹œﬂµƒ…Ë±¸°£

	NMT
	网络管理，CAN 给定模型中的 CAN 应用层服务元素之一。它负责 CAN 网络上的初始化、配置和故障处理。

	对象词典
	在本地存储某个设备所识别的所有通讯对象（COB）。

	OSI
	开放系统互联。

	参数
	参数是变频器的一个操作指令。可以使用变频器控制面板或者通过 NCAN-02 模块来读取和编写参数。

	PDO
	进程数据对象，一种 COB。用来传输时间关键数据，比如控制命令、 参考值和实际值。

	RO
	表示只读访问。

	RW
	表示读/写访问。

	SDO
	服务数据对象，一种 COB。用来传输非时间关键数据，比如参数。

	第2章 - 综述

	综述
	本章简要介绍 CANopen 协议以及 NCAN-02 CANopen 适配器模 块，给出了供货清单，并介绍了厂商保修情况。

	CANopen
	CANopen是一个基于 CAN（控制局域网）串行总线系统和 CAL （CAN应用层）的高层协议。CANopen 假定相连设备的硬件带有一个 符合 ISO 11898 标准的 CAN 收发器和一个 CAN 控制器。
	CANopen 通讯协议 CiA DS-301 包括周期和事件驱动型通讯，不 仅能够将总线负载减少到最低限度，而且还能确保极短的反应时间。它 可以在较低的波特率下实现较高的通讯性能，从而减少了电磁兼容性问 题，并降低了电缆成本。
	CANopen 设备协议定义了直接访问变频器参数机制以及时间关键 进程数据通讯。NCAN-02 满足 CiA（自动化中的 CAN）标准 DSP- 402 （变频器和运动控制）， 只支持“制造商专用”操作模式。
	CANopen 所用的物理介质是符合 ISO 11898标准，采用分驱动机 制和公共反馈的双线总线。总线的最大长度取决于通讯速度，具体规定 如下：
	从理论上来说，最多可以有127个节点。不过，在实际应用中，最 大节点数量取决于所用 CAN 收发器的性能。
	更多信息可参见自动化国际用户和制造商协会的CAN 文献 （www.can-cia.de）。
	NCAN-02 CANopen   Å‰Æ˜ƒ£øÈ
	NCAN-02 CANopen 适配器模块是 ABB 变频器的一个可选设备， 它可以将变频器连接到一个 CANopen 系统。通过 NCAN-02 模块，用 户可以：
	. 向变频器发送控制命令（启动、停止、允许运行...）
	. 向变频器提供电机速度给定或力矩给定
	. 为变频器的 PID 控制器提供一个过程实际值或一个过程给定值
	. 从变频器读取状态信息和实际值
	. 更改变频器参数值
	. 复位变频器故障

	在第6章中介绍了 NCAN-02 所支持的通讯对象和功能。
	适配器模块安装在变频器设备内部或外部（取决于变频器的类型和 配置）的一个标准安装导轨上。关于安放模块的方案，请参见变频器手 册。
	Figure 4-1 图 4-1 CANopen 网络的结构以及 NCAN-02 模块的表面。

	兼容性
	NCAN-02 与以下 ABB 变频器兼容：
	. ACS 400
	. ACS 600£¨¥¯”-±Í×º°¢œµÕ³°¢‘À¶ØøØ÷Æ°¢±ÃºÕ·Á…»øØ÷Æ°¢ªÚÆð÷Øª˙ ”¶”Ã³Ã–Ú
	. ACS 800£¨¥¯”-±Í×º°¢œµÕ³°¢‘À¶ØøØ÷Æ°¢±ÃºÕ·Á…»øØ÷Æ°¢Æð÷Øª˙ªÚ ·Á¡¶·¢µÁ”¶”Ã³Ã–Ú
	. ACS 1000
	. DCS 400
	. DCS 500
	. DCS 600


	供货清单
	NCAN-02 CANopen 适配器模块的选件包带有：
	. NCAN-02 ¿‡ CANopen   Å‰Æ˜ƒ£øÈ
	. 用来选择电源的短接插头
	. 两对（四个）将适配器连接到变频器的光纤电缆
	. 安装导轨
	. 本手册


	关于保修和责任
	第3章 - 机械安装

	综述
	本章给出了模块安装说明。根据所用的变频器的情况，模块可以安 装在变频器外壳或机柜的内部或外部。关于安放模块的方案，请参见变 频器的用户手册。
	在变频器外部安装
	选择模块的位置。注意以下方面：
	. 必须遵守连线说明（参见第4章）。另外，在选件产品包中的光纤电 缆长度限制了模块和变频器之间的距离。
	. 满足针对模块（与相邻的设备或墙壁至少保持10毫米的距离）和变 频器（参见变频器的文献）的自由间距要求。
	. 必须考虑环境条件（参见附录D）。模块的防护等级为IP 20。
	. 模块地通过一个接地夹子与安装导轨相连（参见图3-1）。安装可选 模块的导轨必须采用无噪音接地。如果导轨没有通过正确的方式连 接到接地底座上，那么必须使用一个单独的接地导线。该导线必须 尽可能短，截面积至少应为 6 mm2。

	注： 不能使用实心铜导线（只允许使用绞线） 。
	安装说明：
	1. 切断要安装模块的机柜内的所有危险电压。
	2. 固定好导轨，确保按照上文要求进行正确的接地。
	3. 把模块推到导轨上。可以通过改锥拉动锁定弹簧将模块松开（参见 图3-1）。
	Õº3-1 °²×°ºÕ²ð–¶ƒ£øÈ


	在变频器内部安装
	在变频器内部进行的操作必须由具备相关资格的专业电气人员来完 成。
	警告! 要注意电容器组的缓慢放电电压以及从外部控制电路连接到变频 器输入和输出的电压。
	æØ¸Ê! ²ª“™¥•Ã˛”°À¢µÁ¬·°Â°£ºØ³…µÁ¬·¶‘æ²µÁ·ÅµÁ·«³£ÃÙ¸–°£
	安装说明
	1. 停止变频器操作。
	2. 关断变频器的电源以及与输入和输出相连的所有危险电压。
	3. 等待五分钟，以确保中间电路中的电容器完全放电。
	4. 卸下变频器的前封盖。
	5. 确保电网电缆、电机电缆和电容器组（UDC+和UDC-）不带电。
	6. 确定模块的位置（参见变频器的用户手册）。使安装导轨就位（如 果尚未安装）。满足针对模块自由间距的要求（与相邻的设备/墙 壁至少保持10 毫米的距离） 。
	7. 把模块推到导轨上。可以通过改锥拉动锁定弹簧将模块松开（参见 图3-1）。

	第4章 - 电气安装

	综述
	本章包含以下内容：
	. 常规连线说明
	. 模块接地说明
	. 设置模块节点数量和通讯速度（波特率）的说明
	. 将模块连接到变频器以及 CANopen 总线的说明

	警告! 在安装之前，关断变频器的电源。等待五分钟，以确保中间电路 中的电容器组完全放电。关断从外部控制电路连到变频器输入和输出的 所有危险电压。
	常规连线说明
	使总线电缆尽量远离电机电缆，不要使二者并行。在电缆引入端使 用套管。
	小心操作光纤电缆。在拔下光纤电缆的时候，一定要抓紧连接器 （而不是电缆）。不要用手触摸光纤电缆的端头，因为光纤对灰尘非常 敏感。
	光纤电缆的最大长期拉伸载荷为 1 N。 最小短期弯曲半径为 25 mm。


	模块接地
	NCAN-02 模块地与安装模块的导轨相连。如果导轨固定到一个接 地的金属组件板上，那么模块会自动接地，不需要外部接地线。如果导 轨固定到一个未接地的底座上，那么必须将导轨连接到最近的接地端子 上。不过，接地线不应该与电源线屏蔽连接到同一个端子上（参见

	DIP ø™¹Øµƒ…Ë÷Ã
	在 NCAN 印刷电路板上的 DIP 开关 SW1 和 SW2 可以用来选 择模块的节点数量和波特率。
	如果将开关 SW1:8设置为ON（开启），就可以选择 DIP 开关。 在这种情况下，相应的选择参数（在现场总线参数组中，参见第5章） 仅用作只读显示参数。
	如果将 SW1:8设置为 OFF（缺省），那么可以通过模块参数选择 节点数量和波特率（参见第5章）。
	下图显示了如何访问电路板上的 DIP 开关。

	NCAN-02 ¡¨½”
	变频器连接
	NCAN-02 模块通过一个光纤电缆回路连接到变频器。关于变频器 内部相应的端子配置，请参阅变频器文献。
	图4-1 将 NCAN-02 连接到变频器的光纤回路

	CANopen ¡¨½”
	总线电缆和外部电源连接到 NCAN-02 上的端子排 X1 和 X2。
	下面介绍端子排的情况。
	0 V
	DC GND
	电源地（0 V）。如果通过 CAN 网络为模块电源供电，那 么不应该连接这个端子。
	UC
	+24 VDC
	模块的+24 V 10%（80 mA）直流电源。可以通过变频 器的内部电源（参见变频器手册）、一个专用外部电源或 者通过 CAN 网络为该模块电源供电。
	如果电压低于11 V，板载电源会被禁用。
	EXT
	DC GND
	如果通过 CAN 网络为模块电源供电，那么这些端子应该 连接在一起。 这样一来， NCAN-02就是一个非隔离节点。
	CAN GND

	SHLD
	网络电缆线套

	CAN_L
	CAN_L ×‹œﬂœﬂ¬·

	GND
	CAN ×‹œﬂµØ£® ˝×÷µØ£©

	CAN_H
	CAN_H ×‹œﬂœﬂ¬·
	CAN ×‹œﬂ÷’½”
	CAN 总线线路必须用在 CAN_L 和 CAN_H 线之间每端连接的 120欧姆电阻来终接，如下所示。

	连接实例
	标准的9针 DSUB 连接器
	标准的5针微型连接器
	标准的开放式连接
	由网络供电的非隔离节点 注：只有在电源连接到 CAN 地，并且 CAN 总线较短时才采用此连接方式。.


	第5章 - 编程

	综述
	本章介绍如何通过设置变频器来操作 NCAN-02 CANopen 适配器 模块。
	配置CAN控制器和网 络
	在按照第3和第4章的要求完成了 NCAN-02模块的机械和电气安 装之后，必须做好 CAN 网络和变频器的操作准备工作，以便使用模块 进行通讯和操作。
	NCAN-02必须针对 CAN 网络进行相应的设置才能与变频器通讯。 CAN 网络是通过一个网络安装工具来配置的，具体信息请参见安装工 具文献。

	EDSŒƒº˛
	您可以与本地的 ABB 代表联系以获取 ABB 变频器的 EDS（电 子数据表）配置文件。


	配置变频器
	激活模块的变频器通讯功能的具体步骤取决于变频器的类型（一般 需要调整某个参数以便激活通讯功能，具体信息请参见变频器的相关文 献） 。
	在变频器和 NCAN-02 之间建立了通讯之后，会将若干个配置参数 复制到变频器。用户必须先检查这些参数（在下面的表5-1中给出）并 进行必要的调整。在表下方还介绍了这些参数的可选方案（请注意新 的设置只有在模块下一次启动的时候或者按下复位按键之后才会
	注： 各种变频器的分组、编号和调整步骤是不同的。具体信息请参见变 频器的相关文献。
	Table 5-1 表5-1 NCAN-02 配置参数.
	现场总线 参数号
	参数名称
	备选设置
	缺省设置
	MODULE TYPE
	(5) NCAN-02 Vx.x
	(5) NCAN-02 Vx.x
	WD MODE
	(0) FAULT; (1) AUTO RESET
	(1) AUTO RESET
	NODE ID
	1 ... 127
	1
	BAUD RATE
	(0) 1 Mbit/s; (1) 500 kbit/s; (2) 250 kbit/s; (3) 125 kbit/s; (4) 100 kbit/s; (5) 50 kbit/s; (6) 20 kbit/s; (7) 10 kbit/s
	(3) 125 kbit/s
	COMM PROFILE
	(0) CSA 2.8/3.0; (1) ABB DRIVES; (2) TRANSPARENT
	(1) ABB DRIVES
	CUT-OFF TIMEOUT
	0 ... 255
	10
	STATUS
	(0) SELF TEST; (1) RX Q OVERRUN; (2) CAN OVERRUN; (3) BUS OFF; (4) ERROR SET; (5) ERROR RESET; (6) TX Q OVERRUN; (7) DISCONNECTED; (8) STARTED; (9) STOPPED; (10) G FAILS; (11) PREOPERAT. (12) RESET COMM.; (13) RESET NODE
	-
	DATA SET INDEX
	(0) FBA D SET 1; (1) FBA D SET 10
	(0) FBA D SET 1
	NO. OF DATA SETS
	1 ... 4
	1
	MODULE TYPE
	此参数显示变频器检测的模块类型。用户无法调整其数值（如果此 参数未定义，那么变频器和模块之间就没有建立其通讯）。

	WD MODE
	这个参数定义监控功能复位和节点复位命令的操作模式
	FAULT ƒ£øÈ‘⁄¶œµÁ«° º÷’¥¶”⁄»± °×¥Ã¨°£
	AUTO RESET ƒ£øÈ×‘¶Ø÷ØÆÙ°£

	NODE ID
	在 CAN 回路上的每个设备都必须带有一个唯一的节点号（节点 标识）。这个参数用来定义与变频器相连的工作站编号。
	1 … 127
	注: 如果启用了 DIP 开关（SW1:8处于开启状态），那么这个参数是 只读的。参见第4章。

	BAUD RATE
	本参数给出 CAN 回路所采用的传输速度。总线上所有设备的这个 设置都必须相同。
	1 Mbit/s; 500 kbit/s; 250 kbit/s; 125 kbit/s; 100 kbit/s; 50 kbit/s; 20 kbit/s; 10 kbit/s
	注： 如果启用了 DIP 开关（SW1:8处于开启状态），那么这个参数是 只读的。参见第4章。

	COMM PROFILE
	这个参数选择变频器和 NCAN-02 之间的 DDCS 回路所采用的通 讯协议。所用的设置取决于变频器类型和应用程序版本，如下表所示 （可以通过浏览相关参数来查看变频器程序的版本，参见变频器的相关 文献）。
	变频器类型
	变频器程序的版本
	使用的设置
	ACS 400
	-
	ABB DRIVES
	ACS 600µ•¥´¶Ø±‰ÆµÆ˜
	CSA 2.8xµ½CSA 3.0x
	CSA 2.8/3.0
	ACS 600 µ•¥´¶Ø±‰ÆµÆ˜
	ACxA5000ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	ABB DRIVES
	带有 PFC 的 ACS 600 单变频器
	AHxA2000 ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	CSA 2.8/3.0
	ACS 600 ¶‡¥´¶Ø±‰ÆµÆ˜£®ACN 600£©
	AMxM103aªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	ABB DRIVES
	ACS 600‘À¶ØøØ÷Æ£®ACP 600£©
	APxA1100ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	TRANSPARENT
	ACS 600±ÃºÕ·Á…»±‰ÆµÆ˜£®ACF 600)
	AF0A1020 ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	CSA 2.8/3.0
	ACS 600 Æð÷Øª˙±‰ÆµÆ˜£®ACC 600£©
	ACxA2000ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	TRANSPARENT
	ACS 1000
	-
	ABB DRIVES
	DCS 400
	-
	ABB DRIVES
	DCS 500
	DC21x226ªÚ¸¸¸ﬂ°Ê±æ
	ABB DRIVES
	DCS 600
	-
	ABB DRIVES
	ABB DRIVES; CSA 2.8/3.0 ·˚ºœ CANopen ±‰ÆµÆ˜-�“È DS402 µƒøØ÷ÆºÕ×¥Ã¨×÷”… NCAN-02 ¥¶¿Ì£¨“‘±„»·±£À¸Ã«”Î±‰ÆµÆ˜µƒÕ®—¶–�“Èœ‡Æ•Å‰°£
	在第6章中给出了 CANopen 的状态机。
	TRANSPARENT NCAN-02 ‘⁄ PLC ºÕ°°œ÷”-°±±‰ÆµÆ˜÷Æº‰½ªªªøØ÷Æ×÷ºÕ×¥Ã¨×÷°£ ¹Ø”⁄øØ÷Æ×÷ºÕ×¥Ã¨×÷÷-¸˜Œªµƒº¨“Â£¨«Î²Œº˚±‰ÆµÆ˜µƒœ‡¹ØŒƒœ×°£‘⁄’‚¸ˆ ƒ£ ½œ¬£¨CANopen ±‰ÆµÆ˜-�“È DS402 ’Î¶‘øØ÷Æ×÷ºÕ×¥Ã¨×÷µƒ÷ß³÷±ª ½˚”Ã°£


	CUT-OFF TIMEOUT
	这个参数定义在 NCAN-02 和主机之间出现 PDO 通讯故障以后， NCAN-02 需要经过多长时间才能复位自己，从而停止通讯（与变频器 和主机的通讯）。在成功接收一个 PDO 之后会激活截止监控功能，也 就是说如果没有出现消息，那么此参数无效。
	实际的超时值（秒数）是参数值(1 ... 255)除以 10。如果将该参 数设置为0，会禁用截止监控功能。
	0£®½˚”Ã£©; 1 … 255

	STATUS
	此参数说明 NCAN-02 模块的状态。
	数值
	说明
	(0)
	SELF TEST
	模块正在初始化和自检。
	(1)
	RX Q OVERRUN
	软件溢出。高优先级接收队列没有空间存储消息。消息被丢 弃。
	(2)
	CAN OVERRUN
	在 CAN 控制器设置状态寄存器中的溢出位。
	(3)
	BUS OFF
	CANøØ÷ÆÆ˜×¥Ã¨«–ªªµ½BUS OFF°£
	(4)
	ERROR SET
	- ‘⁄ CAN øØ÷ÆÆ˜…Ë÷Ã×¥Ã¨ºƒ¥ÊÆ˜÷–µƒ¥ÌŒÛ×¥Ã¨Œª£¨
	- ªÚ×‘ºÏ¥ÌŒÛ£¨
	- ªÚ’ﬂ½Ø÷¹³¨ ±¹˝Æ⁄£¨
	- ªÚ CAN øØ÷ÆÆ˜³ı ºªØ ß°‹°£
	(5)
	ERROR RESET
	在 CAN 控制器复位状态寄存器中的错误状态位。
	(6)
	TX Q OVERRUN
	软件溢出。高优先级发送队列满。
	(7)
	DISCONNECTED
	节点状态改变到 DISCONNECTED。
	(8)
	STARTED
	节点启动。
	(9)
	STOPPED
	节点停止。
	(10)
	G FAILS
	在节点的存在周期未保护节点。
	(11)
	PRE-OPERAT.
	节点状态改变到 PRE-OPERATIONAL。
	(12)
	RESET COMM.
	接收到复位通讯显示信息。
	(13)
	RESET NODE
	接收到复位节点显示信息。

	DATA SET OFFSET
	此参数选择现场总线通讯所用的第一个数据集的号码。在缺省情况 下，此参数的数值是 FBA D SET 1，表示变频器通讯所用的数据集从 第一号开始。不过，一些变频器会保留这些数据集并用于其它方面，因 此可能需要使用其它数据集。如果将此参数设置为 FBA 
	FBA D SET 1; FBA D SET 10

	NO. OF DATA SETS
	这个参数定义数据集的数量以及在每个方向发送的激活 PDO。
	1 ... 4



	控制位置
	ABB 变频器可以从多个源接收控制信息，其中包括数字输入、模拟 输入、变频器控制面板以及一个通讯模块（比如 NCAN-02）。ABB变 频器可以帮助用户分别确定每类控制信息的来源（启动、停止、方向、 给定、故障复位等）。为了使现场总线主工作站能够最大限
	第6章 - 通讯

	综述
	本章介绍 CANopen 网络上的通讯。

	CAN  ˝æ›÷°
	CAN 通过数据帧在主机（控制器）和总线节点之间传输数据。 下 图说明了数据帧的结构。
	在 CANopen 数据帧中，使用各种通讯对象来传递数据。进程数据 对象（PDO）用来传输时间关键进程数据（给定值、控制命令、状态 信息）；服务数据对象（SDO）用于非时间关键数据，比如参数。此 外，还有特殊功能对象以及网络管理对象。
	NCAN-02 ÆÙ¶Ø–Ú¡–
	NCAN-02 支持 CANopen 通讯协议定义的“最小容量设备”的启 动序列。下面给出了 NCAN-02的启动状态图。
	用来控制节点的 NMT 命令为：
	注： 如果节点辨识等于0，那么会对所有 NMT 从机进行寻址。
	节点状态显示如下

	进程数据对象（PDO）
	进程数据对象包含时间关键进程数据。每个 PDO 包含三个16位 的字。
	PDO 的 COB 辨识为：
	. PDO1 Rx£®÷˜ª˙µ½¥”ª˙£©£º200h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO2 Rx£®÷˜ª˙µ½¥”ª˙£©£º300h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO1 Tx£®¥”ª˙µ½÷˜ª˙£©£º180h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO2 Tx£®¥”ª˙µ½÷˜ª˙£©£º280h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO3 Rx£®÷˜ª˙µ½¥”ª˙£©£º400h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO4 Rx£®÷˜ª˙µ½¥”ª˙£©£º 500h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO3 Tx£®¥”ª˙µ½÷˜ª˙£©£º 380h + ½⁄µ„±Ê ¶
	. PDO4 Tx£®¥”ª˙µ½÷˜ª˙£©£º480h + ½⁄µ„±Ê ¶

	注： 激活的 PDO 的数量取决于现场总线参数9 NO. OF DATA SETS 的数值。
	PDO 传输类型为：
	在 PDO 通讯参数索引中定义了一个 PDO 的传输类型。相关信息 请参见本章后文的 NCAN对象词典（通信协议区，从索引1400h 开 始）。

	PDO1 Rx
	PDO1 Rx 对象由变频器作为数据集1接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集10接 收）。 PDO1 Rx 的内容如下：
	变频器根据控制字各位的信息在 CANopen 状态机的各个状态之 间切换（在下文进一步说明）。
	注： 如果现场总线参数5（COMM PROFILE）被设置为 TRANSPARENT，那么会采用变频器的控制字。具体信息请参见变频 器的相关文献。在这种情况下，假定 PDO1 Rx 字节1和2定义为控制 字。
	给定值1和给定值2是16位字，两者都包含一个符号位和一个15 位的整数。为了使用这些给定值，变频器必须选择 NCAN-02 作为源。 在变频器中，还可以缩放、限制或修正给定值。更多信息请参见变频器 的相关文献。

	PDO1 Tx
	PDO1 Tx 对象由变频器作为数据集2接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集11 接 收）。 PDO1 Tx 的内容如下：
	变频器通过状态字各位的信息来说明其在 CANopen 状态机中的状 态（在下文进一步说明）。
	注： 如果现场总线参数5（COMM PROFILE）被设置为 TRANSPARENT，那么会采用变频器的状态字。具体信息请参见变频 器的相关文献。
	实际值1和实际值2是16位字，两者都包含一个符号位和一个15 位的整数。通过变频器参数来选择发送给 CAN 总线主机的数值。更多 信息请参见变频器的相关文献。

	异步传输模式
	PDO1 Tx 按照索引2000的子索引1 所定义的时间间隔（缺省值为 40ms）自动发送到 CAN 总线主机。如果与主机的通讯丢失，那么自 动传输会停止。
	每次接收到 PDO1 Rx 的时候，也会发送 PDO1 Tx。

	周期传输模式
	每次接收到一个 SYNC 消息，都会向 CAN 总线主机发送 PDO1 Tx。
	注： 只有在第一次接收到 Rx PDO1 之后，才会开始自动发送 Tx PDO1。

	PDO2 Rx
	PDO2 Rx 对象由变频器作为数据集3接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集12接 收）。 PDO2 Rx 的内容如下：
	给定值3到5是16位的字，每个给定值包含一个符号位和一个 15 位的整数。变频器使用这些数值的方式取决于其参数设置。更多信息请 参见变频器的相关文献。

	PDO2 Tx
	PDO2 Tx 对象由变频器作为数据集4接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集13接 收）。 PDO2 Tx 的内容如下：
	给定值3到5是16位的字，每个给定值包含一个符号位和一个 15 位的整数。通过变频器参数来选择发送给 CAN 总线主机的数值。更多 信息请参见变频器的相关文献。

	异步传输模式
	PDO2 Tx 按照索引2000的子索引2 所定义的时间间隔（缺省值 为60ms）自动发送到 CAN 总线主机。如果与主机的通讯丢失，那么 自动传输会停止。
	每次接收到 PDO2 Rx 的时候，也会发送 PDO2 Tx。

	周期传输模式
	每次接收到一个 SYNC 消息，都会向 CAN 总线主机发送 PDO2 Tx。
	注： 只有在第一次接收到 Rx PDO2 之后，才会开始自动发送 Tx PDO2。

	PDO3 Rx
	PDO3 Rx 对象由变频器作为数据集5 接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集14接 收）。 PDO3 Rx 的内容如下：
	给定值6到8是16位的字，每个给定值包含一个符号位和一个 15 位的整数。变频器使用这些数值的方式取决于其参数设置。更多信息请 参见变频器的相关文献。

	PDO3 Tx
	PDO3 Tx 对象由变频器作为数据集6接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集15接 收）。 PDO3 Tx 的内容如下：
	实际值6到8是16位字，每个实际值都包含一个符号位和一个15 位的整数。通过变频器参数来选择发送给 CAN 总线主机的数值。更多 信息请参见变频器的相关文献。

	异步传输模式
	PDO3 Tx 按照索引2000的子索引3 所定义的时间间隔（缺省值为 80ms）自动发送到 CAN 总线主机。如果与主机的通讯丢失，那么自 动传输会停止。
	每次接收到 PDO3 Rx 的时候，也会发送 PDO3 Tx。

	周期传输模式
	每次接收到一个 SYNC 消息，都会向 CAN 总线主机发送 PDO3 Tx。
	注： 只有在第一次接收到 Rx PDO3 之后，才会开始自动发送 Tx PDO3。

	PDO4 Rx
	PDO4 Rx 对象由变频器作为数据集7 接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集16接 收）。 PDO4 Rx 的内容如下：
	给定值9到11 是16位的字，每个给定值包含一个符号位和一个 15位的整数。变频器使用这些数值的方式取决于其参数设置。更多信息 请参见变频器的相关文献。

	PDO4 Tx
	PDO4 Tx 对象由变频器作为数据集8 接收（如果 NCAN02 参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FB D SET 10，则作为数据集17接 收）。 PDO4 Tx 的内容如下：
	实际值6到8是16位字，每个实际值都包含一个符号位和一个15 位的整数。通过变频器参数来选择发送给 CAN 总线主机的数值。更多 信息请参见变频器的相关文献。

	异步传输模式
	PDO4 Tx 按照索引2000的子索引4 所定义的时间间隔（缺省值为 100 ms）自动发送到 CAN 总线主机。如果与主机的通讯丢失，那么自 动传输会停止。
	每次接收到 PDO4 Rx 的时候，也会发送 PDO4 Tx。

	周期传输模式
	每次接收到一个 SYNC 消息，都会向 CAN 总线主机发送 PDO4 Tx。
	注： 只有在第一次接收到 Rx PDO4 之后，才会开始自动发送 Tx PDO4。

	CANopen ×¥Ã¨ª˙
	服务数据对象 （SDO）
	服务数据对象主要用来传输非时间关键数据，比如参数值。借助 SDO，可以访问设备对象词典中的条目。
	如果要传输4字节或者更少的数据，可以一个“加速”SDO 消 息。对于更大的数据，可以分成若干段，比如分成若干个 CAN 消息 段。
	SDO 通讯的 COB 辨识如下：
	. 主机到从机： 600h + 节点辨识
	. 从机到主机： 580h + 节点辨识

	读：
	写：

	NCAN ¶‘œÛ¥ µ‰
	NCAN 对象词典包含所有通讯对象。下面给出了对象词典的一个列 表。
	在变频器的相关文献中详细介绍了变频器的串行通讯以及变频器的 参数。

	通讯协议区
	设备类型
	无符号32位 整数
	说明设备的类型。包含两个16位的域（其中一个用于设备协议，另外 一个用于附加信息。NCAN-02 的对象值为00192，对应着变频器协 议 DSP-402（0192）和附加信息 Frequency Converter（001）。
	错误寄存器
	无符号8位整 数
	用于NCAN-02的错误寄存器。根据 DS301/401进行位编码。位值 1 = 出现了错误。
	预定义错误域
	无符号8位整 数
	出现的错误的数量，按照子索引1到 A 的顺序列出。在此处写入零， 会删除列表。
	预定义错误域
	无符号32位 整数
	错误列表。
	最近出现的错误位于子索引 1。如果出现了一个新的错误，前面的错误 会在列表中依次下移。错误号包含一个16位错误代码（在附录 B 中列 出）和一个16位附加信息域（NCAN-02 为0）。错误代码包含在2个 低字节（LSB） 中，附加信息包含在 2个高字
	预定义错误域
	无符号32位 整数
	COB ±Ê ¶ SYNC œ˚ œ¢
	无符号32位 整数
	SYNC œ˚œ¢µƒ±Ê ¶·˚°£
	SYNC œ˚œ¢øØ÷Æ¥´ ‰¿‡–ÕŒ™ Synchronous£®Õ¨²½£©µƒ PDO µƒ²Ÿ×˜°£
	通讯周期
	无符号32位 整数
	SYNC œ˚œ¢÷Æº‰µƒ ±º‰º‰¸Ù°£
	同步窗口长度
	无符号32位 整数
	同步窗口长度。
	缺省值：0 ms （NCAN-02 不使用）。
	厂商设备名称
	可见字符串
	模块名称。
	常值字符串为 ABB NCAN-02。
	厂商硬件版本
	可见字符串
	模块硬件的版本。
	常值字符串为 HW V. 02。
	厂商软件版本
	可见字符串
	模块软件的版本。
	常值字符串为 SW Vx.x，其中 x.x = 版本号，比如2.0。
	节点辨识
	无符号32位 整数
	实际节点辨识。
	这个条目的访问属性为“只读”，因为它在整个 SDO 服务过程中无法 更改。不过，可以通过 NCAN02 配置参数或 DIP 开关 SW1 来改变 它（分别参见第4和第5章） 。
	监控时间
	无符号32位 整数
	监控时间（ms）  生命周期系数 = 节点监控协议的生命周期。
	生命周期系数
	无符号8位整 数
	COB ±Ê ¶º‡øØ–�“È
	无符号32位 整数
	说用用于节点监控和生命周期监控的 COB 辨识。
	缺省值：700h + 节点辨识。
	支持的 SDO 的数量
	无符号32位 整数
	包含两个域，它们分别说明客户端以及服务器的SDO 数量。
	辨识对象
	无符号8位整 数
	支持的最大子索引。
	保存所有参数
	无符号32位 整数
	在设备中存储子索引2和4定义的参数。
	存储命令：
	保存通讯参数
	无符号32位 整数
	使用索引1400h - 1403h和1800h - 1803h存储与通讯相关的参数。
	存储命令：参见子索引1。
	保存应用程序参数
	无符号32位 整数
	不支持。
	保存厂商定义的参数
	无符号32位 整数
	存储厂商定义的参数索引2000h。
	存储命令：参见子索引1。
	辨识对象
	无符号32位 整数
	支持的最大子索引。
	恢复所有缺省参数
	无符号8位整 数
	在设备中恢复子索引2和4定义的参数。
	恢复命令：
	恢复通讯缺省参数
	无符号32位 整数
	使用索引1400h - 1403h和1800h - 1803h恢复与通讯相关的参数。
	存储命令： 参见子索引1。
	恢复应用程序缺省参数
	无符号32位 整数
	不支持。
	恢复厂商定义的缺省参 数
	无符号32位 整数
	恢复厂商定义的缺省参数索引2000h。
	存储命令： 参见子索引1。
	COB ±Ê ¶½Ùº±¶‘œÛ
	无符号32位 整数
	定义紧急对象（EMCY）的 COB 辨识。
	缺省值： 80h + 节点辨识。
	辨识对象
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	供应商辨识
	无符号32位 整数
	ABB ¹©”¶…Ã±Ê ¶Œ™183£®B7h£©°£
	产品编码
	无符号32位 整数
	2
	修订号
	无符号32位 整数
	31-16Œª¶‘”¶÷˜“™–ﬁ¶©ºÅ£¨ 15-0Œª¶‘”¶¥Œ“™–ﬁ¶©ºÅ°£
	序列号
	无符号32位 整数
	不支持。
	服务器 SDO 参数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	COB ±Ê ¶ øÕªß¶À-> ·˛ ŒÒÆ˜£®Rx£©
	无符号32位 整数
	缺省值： 600h + 节点辨识。
	COB ±Ê ¶ ·˛ŒÒÆ˜ -> øÕ ªß¶À£®Tx£©
	无符号32位 整数
	缺省值：580h + 节点辨识。
	第一个 接收PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：200h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254 £®“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第二个 接收 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：300h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254 £®“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第三个 接收 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：400h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£®“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第四个 接收 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：400h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£®“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第一个 接收 PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	6040h£®øØ÷Æ×÷[ ˝æ›ºØ1 ×÷1]£©
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2002h£®¸¯¶®÷µ1 [ ˝æ›ºØ1 ×÷2]£©
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2003h£®¸¯¶®÷µ2 [ ˝æ›ºØ1 ×÷3]£©
	第二个 接收PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	2007h£®¸¯¶®÷µ3 [ ˝æ›ºØ3 ×÷1]£©
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2008h £®¸¯¶®÷µ4 [ ˝æ›ºØ3 ×÷2]£©
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2009h£®¸¯¶®÷µ5 [ ˝æ›ºØ3×÷3]£©
	第三个 接收 PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	200Dh£®¸¯¶®÷µ6 [ ˝æ›ºØ5×÷1]£©
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	200Eh£®¸¯¶®÷µ7 [ ˝æ›ºØ5×÷2]£©
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	200Fh£®¸¯¶®÷µ8 [ ˝æ›ºØ5×÷3]£©
	第四个 接收PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	2013h£®¸¯¶®÷µ9 [ ˝æ›ºØ7 ×÷1]£©
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2014h£®¸¯¶®÷µ10 [ ˝æ›ºØ7 ×÷2])
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2015h £®¸¯¶®÷µ11 [ ˝æ›ºØ7 ×÷3])
	第一个 发送PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：180h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£® ¬º˛øØ÷Æµƒ“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第二个 发送 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：280h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£® ¬º˛øØ÷Æµƒ“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第三个 发送 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：380h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£® ¬º˛øØ÷Æµƒ“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第四个 发送 PDO 参 数
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	PDO  ¹”Ãµƒ COB ±Ê  ¶
	无符号32位 整数
	缺省值：480h + 节点辨识。
	传输类型
	无符号8位整 数
	254£® ¬º˛øØ÷Æµƒ“Ï²½¥´ ‰£©
	禁止时间
	无符号16位 整数
	不支持。
	CMS ”Åœ»º¶×È
	无符号8位整 数
	3
	第一个 发送 PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	6041h£®×¥Ã¨×÷ [ ˝æ›ºØ2 ×÷1])
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2005h£® µº ÷µ1 [ ˝æ›ºØ2 ×÷2])
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2006h£® µº ÷µ2 [ ˝æ›ºØ2 ×÷3])
	第二个
	发送 PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	200Ah£® µº ÷µ3 [ ˝æ›ºØ4 ×÷1])
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	200Bh£® µº ÷µ 4 [ ˝æ›ºØ4×÷2])
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	200Ch£® µº ÷µ5 [ ˝æ›ºØ4 ×÷ 3])
	第三个
	发送 PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	2010h£® µº ÷µ6 [ ˝æ›ºØ6×÷1])
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2011h£® µº ÷µ7 [ ˝æ›ºØ6 ×÷2])
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2012h£® µº ÷µ8 [ ˝æ›ºØ6 ×÷3])
	第四个
	发送PDO 映射
	无符号32位 整数
	映射的应用程序对象的数量。
	第一个映射对象
	无符号32位 整数
	2016h£® µº ÷µ9 [ ˝æ›ºØ8 ×÷1])
	第二个映射对象
	无符号32位 整数
	2017h£® µº ÷µ 10 [ ˝æ›ºØ8 ×÷2])
	第三个映射对象
	无符号32位 整数
	2018h £® µº ÷µ 11 [ ˝æ›ºØ8 ×÷3])
	事件计时器
	无符号8位整 数
	条目的数量。
	事件1
	无符号8位整 数
	用于发送PDO1的事件计时器 （PDO1 Tx）。缺省值：4（40 ms）。 1)
	事件2
	无符号8位整 数
	用于发送PDO2的事件计时器 （PDO2 Tx）。缺省值：6 （60 ms）。 1)
	事件3
	无符号8位整 数
	用于发送PDO3 的事件计时器 （PDO3 Tx）。缺省值：8 （80 ms）。 1)
	事件4
	无符号8位整 数
	用于发送PDO4的事件计时器 （PDO4 Tx）。缺省值：10 （100 ms）。 1)

	厂商专用协议区
	数据集
	注： 支持的总数据集数和数据字数取决于变频器的类型和应用程序。如 果 NCAN02 的配置参数 DATA SET OFFSET 被设置为 FBA D SET 10，那么在信息栏中的数据集数会增加9。
	子索引 始终为0。
	控制字
	16Œª’˚ ˝
	数据集1 字1
	给定值 1
	16Œª’˚ ˝
	数据集1字 2
	给定值 2
	16Œª’˚ ˝
	数据集1 字3
	状态字
	16Œª’˚ ˝
	数据集2 字1
	实际值1
	16Œª’˚ ˝
	数据集2 字2
	实际值2
	16Œª’˚ ˝
	数据集2 字3
	给定值 3
	16Œª’˚ ˝
	数据集3 字1
	给定值 4
	16Œª’˚ ˝
	数据集3 字2
	给定值 5
	16Œª’˚ ˝
	数据集3 字3
	实际值3
	16Œª’˚ ˝
	数据集4 字1
	实际值4
	16Œª’˚ ˝
	数据集4 字2
	实际值5
	16Œª’˚ ˝
	数据集4 字3
	给定值 6
	16Œª’˚ ˝
	数据集5 字1
	给定值 7
	16Œª’˚ ˝
	数据集5 字 2
	给定值 8
	16Œª’˚ ˝
	数据集5 字3
	实际值 6
	16Œª’˚ ˝
	数据集6 字 1
	实际值7
	16Œª’˚ ˝
	数据集 6字 2
	实际值 8
	16Œª’˚ ˝
	数据集6 字3
	给定值 9
	16Œª’˚ ˝
	数据集7 字1
	给定值10
	16Œª’˚ ˝
	数据集7字 2
	给定值 11
	16Œª’˚ ˝
	数据集7 字 3
	实际值9
	16Œª’˚ ˝
	数据集 8 字 1
	实际值 10
	16Œª’˚ ˝
	数据集8 字 2
	实际值11
	16Œª’˚ ˝
	数据集 8 字3
	给定值 12
	16Œª’˚ ˝
	数据集9 字 1
	给定值 13
	16Œª’˚ ˝
	数据集9 字2
	给定值14
	16Œª’˚ ˝
	数据集9 字3
	实际值12
	16Œª’˚ ˝
	数据集10 字1
	实际值 13
	16Œª’˚ ˝
	数据集 10 字 2
	实际值 14
	16Œª’˚ ˝
	数据集 10 字 3

	变频器实际信号和参数
	可用的实际信号和参数取决于变频器的类型。关于信号和参数列 表，请参见变频器的相关文献。
	读服务用来读取变频器的实际信号和参数。 写服务用来把参数值写 到变频器。
	读服务和写服务都使用同样的参数映射系统。 CANopen 索引等于 （（变频器参数/信号数）. 100 + 12288），转换为十六进制数。比如， 变频器参数30.19 等于3019 + 12288 = 15307 = 3BCBh。
	子索引始终为0。
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	16Œª’˚ ˝
	应用程序错误代码是 PROFIBUS 规格（EN 50170）的错误类的 一个小子集。代码为四字节数值，其中包括错误类、 错误代码以及附加 代码（对 NCAN-02 来说始终为0）域。

	5 ·˛ŒÒ¥ÌŒÛ
	3 ²Œ ˝²ª“ª÷¬
	转换位未改变。
	4 ·«·®²Œ ˝
	达到超时值。
	6 ·ÃŒ ¥ÌŒÛ
	1 ²ª÷ß³÷¶‘œÛ·ÃŒ 
	尝试写入一个只读参数，或者读取一个只 写参数。
	2 ¶‘œÛ²ª¥Ê‘⁄
	对象在对象词典中不存在。
	6 ”²º˛¹ ’œ
	因为出现硬件故障而导致访问失败。
	7 ¿‡–Õ³ÂÕª
	数据类型不匹配。
	9 ¶‘œÛ Ù–‘²ª“ª÷¬
	子索引不存在。　
	8 Æ‰À¸¥ÌŒÛ
	0
	用户中断传输。
	0
	没有针对错误原因的详细的说明。
	10h
	带有一个有效值的服务参数。
	11h
	子索引不存在。
	12h
	服务参数太长。
	13h
	服务参数太短。
	20h
	当前无法执行服务。
	21h
	…“ÚŒ™±æµØøØ÷Æ°£
	22h
	…“ÚŒ™µ±«°…Ë±¸×¥Ã¨°£
	30h
	超过的参数值的范围。
	31h
	参数值太高。
	32h
	参数值太低。
	36h
	最大值小于最小值。
	40h
	与其它值不兼容。
	41h
	数据无法映射到 PDO。
	42h
	超过 PDO 长度。
	43h
	一般参数不兼容。
	47h
	一般参数在设备中不兼容。

	标准化设备协议区
	控制字
	无符号16位 整数
	数据集1 字1。
	状态字
	无符号16位 整数
	数据集2 字1。
	操作模式
	16Œª’˚ ˝
	操作模式。
	操作显示模式
	16Œª’˚ ˝
	显示当前操作模式。

	µ⁄7’¬ - ’Ô¶œ

	综述
	本章介绍 NCAN-02 CANopen 适配器模块上的状态指示灯的功能 和显示情况，以帮助读者解决相关问题。

	状态指示灯
	在 NCAN-02 模块上有三种状态指示灯，其标志分别为 DDCS、 NS（网络状态）和 MS（模块状态）。这些指示灯是双色（绿色/红 色）的，并带有白色漫射镜头。
	指示灯的显示功能如下：
	DDCS
	闪烁的绿色
	正在进行DDCS初始化。
	绿色
	建立了DDCS通讯。
	闪烁的红色
	DDCSÕ®—¶¥ÌŒÛ°£
	NS
	闪烁的绿色
	预操作 - 等待CANopen“启动”命 令。
	绿色
	启动了节点。
	红色
	网络错误（参见第5章的CUT-OFF TIMEOUT参数）。
	MS
	绿色
	模块处于正常状态。
	红色
	CAN øØ÷ÆÆ˜¥ÌŒÛ£®CAN øØ÷ÆÆ˜¥ÌŒÛŒª …Ë÷Ã£¨TX ¶”¡-“Á³ˆ£¨µÁ¿¬¶œø™ªÚ³ˆœ÷ ¹ ’œ£©°£
	DDCS, NS ºÕ MS
	闪烁的红色
	SRAMºÏ²‚ ß°‹°£
	绿色 -> 红色 -> 绿色
	（每种颜色大约持续一秒 钟）
	模块自检。
	NS ºÕ MS
	闪烁的红色
	ROM ×‹ºÕ–£—È ß°‹°£
	附录 A - EDS 文件信息
	EDS Œƒº˛°Ê±æÃ‹‘ø


	EDS Œƒº˛¡–±Ì—˘±æ
	附录 B - CANopen 错误代码
	本附录给出了各种 ABB 变频器的交叉参考表。这些表中包含 CANopen 错误寄存器位号、错误代码和含义、以及相应的变频器错误 代码和/或消息。
	如果变频器在二进制字（故障字）中表明存在一个故障，那么在 “附加信息”栏内会给出字的名称以及相应的位号。请注意在面板中给 出的一些错误消息不会出现在二进制故障字中，反之亦然。
	在变频器手册中给出了每种错误的原因和纠正方法。
	ACS 400
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	附加信息
	1000
	一般错误
	HW ¥ÌŒÛ£ºÅº·¢¹ ’œ÷–¶œ
	故障字2, b13
	2310
	连续过电流
	过电流
	故障字1, b0
	输出过载
	故障字1, b4
	2320
	短路/接地泄漏
	故障电流
	故障字1, b3
	2330
	接地泄漏
	输出接地故障
	故障字, b15
	3110
	电网电源过压
	直流过压
	故障字1, b1
	3130
	断相
	直流总线纹波过大
	故障字1, b11
	3220
	直流回路欠压
	直流欠压
	故障字1, b5
	4210
	温度过高的设备
	ACS 400Œ¬¶»¹˝¸ﬂ
	故障字1, b2
	4310
	温度过高的变频器
	电机温度过高
	故障字1, b8
	5210
	测量电路
	HW ¥ÌŒÛ£º½œ²Óµƒƒ£ƒ‚ ‰»Î£ªŒﬁ-ß¬ˆ³ÂºÆ  ˝
	故障字2, b11
	5300
	操作设备
	面板缺失
	故障字1, b9
	5530
	EEPROM
	HW ¥ÌŒÛ£º½œ²ÓµƒªÚ–¬µƒ FPROM
	故障字2, b8
	HW ¥ÌŒÛ£ººÏ²‚µ½–¬ FPROM
	故障字2, b9
	HW ¥ÌŒÛ£ºFPROM œ¬×°²ª³…¹¶
	故障字2, b10
	6320
	参数错误
	参数不一致
	故障字1, b10
	7121
	电机过载停止
	电机堵转
	故障字1, b12
	7510
	串行接口1
	DDCS ªØ¬·
	故障字2, b2
	7520
	串行接口2
	串行通讯缺失
	故障字1, b13
	8110
	进程数据监控
	模拟输入1故障
	故障字1, b6
	模拟输入2故障
	故障字1, b7
	9000
	外部错误
	外部故障
	故障字1, b14
	FF55
	变频器专用
	HW ¥ÌŒÛ£ºµ˜÷ÆÆ˜¶¬×™
	故障字2, b15
	FF57
	变频器专用
	类型代码错误
	故障字2, b12
	FF5D
	变频器专用
	应用故障
	故障字2, b1
	FF5E
	变频器专用
	HW¥ÌŒÛ£ºSW ¶œ—‘¹˝Æ⁄
	故障字2, b14
	FF6A
	变频器专用
	欠载
	故障字2, b0

	ACS 600 - ±Í×º”¶”Ã³Ã-Ú v5.x ACS 800 - ±Í×º”¶”Ã ³Ã–ÚASXR7xxx
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	附加信息
	1000
	一般错误
	保留
	系统故障字, b15
	2120
	接地故障
	EARTH FAULT
	故障字1, b4
	2310
	连续过流
	OVERCURRENT
	故障字1, b1
	2340
	短路
	SHORT CIRC
	故障字1, b0
	SC£®INU1£©
	故障字1, b12
	SC£®INU2£©
	故障字1, b13
	SC£®INU3£©
	故障字1, b14
	SC£®INU4£©
	故障字1, b15
	3130
	电源缺相
	SUPPLY PHASE
	故障字2, b0
	3210
	直流回路过压
	DC OVERVOLT
	故障字1, b2
	3220
	直流回路欠压
	DC UNDERVOLT
	故障字2, b2
	4100
	环境温度
	AMBIENT TEMP
	故障字2, b7
	4210
	温度过高的设备
	ACS 600 TEMP
	故障字1, b3
	4310
	温度过高的变频器
	THERMISTOR
	故障字1, b5
	MOTOR TEMP
	故障字1, b6
	5210
	测量电路
	PPCC LINK
	故障字2, b11
	5300
	操作设备
	PANEL LOSS
	故障字2, b13
	5530
	EEPROM
	FLT£®F1_4£©
	系统故障字, b2
	FLT£®F1_5£©
	系统故障字, b3
	6100
	内部软件
	错误由系统故障字指定
	检查系统故障字
	6200
	用户软件
	USER MACRO
	系统故障字, b1
	7000
	附加模块
	I/O COMM
	故障字2, b6
	7121
	电机堵转
	MOTOR STALL
	故障字2, b14
	7123
	电机超频
	OVERFREQ
	故障字1, b9
	7305
	增量编码器1故障
	ENCODER FLT
	故障字2, b5
	7510
	串行接口1
	COMM MODULE
	故障字2, b12
	7520
	串行接口2
	CH2 COM LOSS
	故障字1, b11
	8110
	进程数据监控
	AI < MIN FUNC
	故障字2, b10
	9000
	外部错误
	EXTERNAL FLT
	故障字2, b8
	FF51
	设备专用 (1)
	LINE CONV
	故障字1, b10
	FF52
	设备专用 (2)
	NO MOT DATA
	故障字2, b1
	FF53
	设备专用 (3)
	CABLE TEMP
	故障字2, b3
	FF54
	设备专用 (4)
	RUN DISABLED
	故障字2, b4
	FF55
	设备专用 (5)
	OVER SWFREQ
	故障字2, b9
	FF56
	设备专用 (6)
	MOTOR PHASE
	故障字2, b15
	FF57
	设备专用 (7)
	FLT (F1_7)
	系统故障字, b0
	FF58
	设备专用 (8)
	FLT (F2_12)
	系统故障字, b4
	FF59
	设备专用 (9)
	FLT (F2_13)
	系统故障字, b5
	FF5A
	设备专用 (10)
	FLT (F2_14)
	系统故障字, b6
	FF5B
	设备专用(11)
	FLT (F2_15)
	系统故障字, b7
	FF5C
	设备专用 (12)
	FLT (F2_16)
	系统故障字, b8
	FF5D
	设备专用 (13)
	FLT (F2_17)
	系统故障字, b9
	FF5E
	设备专用 (14)
	FLT (F2_18)
	系统故障字, b10
	FF5F
	设备专用 (15)
	FLT (F2_19)
	系统故障字, b11
	FF60
	设备专用 (16)
	FLT (F2_3)
	系统故障字, b12
	FF61
	设备专用 (17)
	FLT (F2_1)
	系统故障字, b13
	FF62
	设备专用 (18)
	FLT (F2_0)
	系统故障字, b14
	FF6A
	设备专用 (25)
	UNDERLOAD
	故障字1, b8

	ACS 600 - ±Í×º”¶”Ã³Ã-Ú v2.8/3.0
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	2120
	接地故障
	EARTH FAULT
	2310
	连续过电流
	OVERCURRENT
	2340
	短路
	SHORT CIRC
	3130
	端相
	SUPPLY PHASE
	3210
	直流回路过压
	DC OVERVOLT
	3220
	直流回路欠压
	DC UNDERVOLT
	4100
	环境温度
	AMBIENT TEMP
	4210
	温度过高的设备
	ACS 600 TEMP
	THERMISTOR
	4310
	温度过高的变频器
	MOTOR TEMP
	5300
	操作设备
	PANEL LOSS
	6200
	用户软件
	USER MACRO
	7000
	附加模块
	I/O COMM
	7121
	电机堵转
	MOTOR STALL
	7123
	电机超频
	OVERFREQ
	7305
	增量编码器1故障
	ENCODER ERR
	7510
	串行接口1
	COMM MODULE
	8110
	进程数据监控
	AI < MIN FUNC
	9000
	外部错误
	EXTERNAL FLT
	FF51
	设备专用 (1)
	LINE CONV
	FF52
	设备专用 (2)
	NO MOT DATA
	FF54
	设备专用 (4)
	RUN DISABLED
	FF56
	设备专用 (6)
	MOTOR PHASE
	FF63
	设备专用 (19)
	ID RUN FAIL
	FF64
	设备专用 (20)
	WRITE PROTCT
	FF65
	设备专用 (21)
	ID RUN SEL
	FF66
	设备专用 (22)
	PARAM LOCK
	FF67
	设备专用 (23)
	MOTOR STARTS
	FF68
	设备专用 (24)
	ID N CHANGED
	FF69
	设备专用 (25)
	MACRO CHANGE
	FF6A
	设备专用 (26)
	UNDERLOAD

	ACS 600 - ‘À¶ØøØ÷Æ”¶”Ã ³Ã–Ú
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	附加信息
	2120
	接地故障
	EARTH FAULT
	故障字1, b16
	2310
	连续过电流
	OVERCURRENT
	故障字2, b6
	2340
	短路
	SHORT CIRC
	故障字2, b21
	3130
	电源缺相
	SUPPLY PHASE
	故障字1, b3
	3210
	直流回路过压
	DC OVERVOLT
	故障字2, b5
	3220
	直流回路欠压
	DC UNDERVOLT
	故障字2, b4
	4210
	温度过高的设备
	ACS 600 TEMP
	故障字2, b11
	4310
	温度过高的变频器
	MOTOR TEMP
	故障字2, b9
	5210
	测量电路
	PPCC LINK
	故障字2, b10
	6200
	用户软件
	USER MACRO
	故障字1, b6
	7000
	附加模块
	I/O CONFIG
	故障字1, b10
	I/O COMM
	故障字 1, b19
	7121
	电机堵转
	MOTOR STALL
	故障字2, b20
	7123
	电机超频
	OVERFREQ
	故障字2, b23
	7305
	增量编码器1故障
	ENC COMM ERR
	故障字1, b13
	7320
	位置
	POSITION ERR
	故障字1, b20
	7510
	串行接口1
	COMM MODULE
	FF52
	设备专用(2)
	NO MOT DATA
	故障字1, b9
	FF56
	设备专用 (6)
	MOTOR PHASE
	故障字2, b22
	FF6A
	设备专用 (25)
	UNDERLOAD
	故障字 2, b2
	FF6B
	设备专用 (26)
	ENC SSI ERR
	故障字1, b11
	FF6C
	设备专用 (27)
	SPD ALT ERR
	故障字1, b14
	FF6D
	设备专用 (28)
	SPD DIFF ERR
	故障字1, b15
	FF6E
	设备专用 (29)
	POS LIM ERR
	故障字1, b21
	FF6F
	设备专用 (30)
	OVERSPEED
	故障字1, b22

	ACS 600-Æð÷Øª˙”¶”Ã³Ã–Ú
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	附加信息
	2120
	接地故障
	EARTH FAULT
	故障字2, 位.4
	2310
	连续过电流
	OVERCURRENT
	故障字2, 位.3
	2340
	短路
	SHORT CIRCUIT
	故障字2, 位.11
	3130
	电源缺相
	SUPPLY PHASE
	故障字2, 位.13
	3210
	直流回路过压
	DC OVERVOLT
	故障字2, 位.1
	3220
	直流回路欠压
	DC UNDERVOLT
	故障字2, 位.2
	4100
	环境温度
	AMBIENT TEMP
	故障字1, 位.13
	4210
	温度过高的设备
	ACS 600 TEMP
	故障字2, 位.7
	4310
	温度过高的变频器
	THERMISTOR
	故障字1, 位.14
	MOTOR TEMP
	故障字2, 位.8
	5210
	测量电路
	PPCC LINK
	故障字2, 位.12
	5300
	操作设备
	PANEL LOSS
	故障字1, 位.11
	6200
	用户软件
	USER MACRO
	故障字2, 位.6
	7000
	附加模块
	I/O COMM
	故障字1, 位.12
	7123
	电机超频
	OVERFREQ
	故障字2, 位.9
	7305
	增量编码器1故障
	ENCODER ERR
	故障字2, 位 .14
	7310
	速度（编码器）
	MOT OVERSP
	故障字1, 位 .1
	7510
	串行接口 1
	COMM MODULE
	故障字1, 位.16
	7520
	串行接口 2
	MF COMM ERR
	故障字1, 位.10
	9000
	外部错误
	EXTERNAL FLT
	故障字1, 位.9
	FF56
	设备专用
	MOTOR PHASE
	故障字2, 位 .5
	FF73
	设备专用
	TORQ FLT
	故障字1, 位 .2
	FF74
	设备专用
	BRAKE FLT
	故障字1, 位 .3
	FF75
	设备专用
	TORQ PR FLT
	故障字1, 位 .5
	FF76
	设备专用
	MAS OSC FLT
	故障字1, 位 .6
	FF77
	设备专用
	CHOPPER FLT
	故障字1, 位 .7
	FF78
	设备专用
	INV OVERLO
	故障字1, 位 .8
	FF79
	设备专用
	MF RUN FLT
	故障字1, 位.15
	FF7A
	设备专用
	START INHIBIT
	故障字2, 位 .10

	ACS 1000
	变频器故障
	代码
	含义
	名称
	1000
	一般错误
	保留
	7510
	串行接口1
	COMM MODULE

	DCS 400
	变频器故障
	代码
	含义
	代码
	消息
	附加信息
	2221
	2ºÅ¡¨–¯¹˝µÁ¡˜
	F 14
	ARMATURE OVERCURRENT
	故障字1, b13
	2222
	1ºÅ¡¨–¯¹˝µÁ¡˜
	F 13
	FIELD OVERCURRENT
	故障字 1, b12
	3110
	电网电源过压
	F 10
	MAINS OVERVOLTAGE
	故障字 1, b9
	3120
	电网电源欠压
	F 1
	AUX VOLTAGE FAULT
	故障字1, b0
	F 9
	MAINS UNDERVOLTAGE
	故障字1, b8
	3320
	电枢电路
	F 15
	ARMATURE OVERVOLTAGE
	故障字1, b14
	4210
	温度过高的设备
	F 7
	CONVERTER OVERTEMP
	故障字 1, b6
	4310
	温度过高的变频器
	F 8
	MOTOR OVERTEMP
	故障字1, b7
	5220
	运算电路
	F 2
	HARDWARE FAULT
	故障字1, b1
	6100
	内部软件
	F 3
	SOFTWARE FAULT
	故障字 1, b2
	7121
	电机堵转
	F 19
	MOTOR STALLED
	故障字 2, b2
	7302
	测速电机极性错误
	F 17
	TACHO POLARITY FAULT
	故障字2, b0
	7305
	增量编码器1故障
	F 16
	SPEED MEAS FAULT
	故障字 1, b15
	7310
	速度
	F 18
	OVERSPEED
	故障字 2, b1
	7510
	串行接口1
	F 20
	COMMUNICATION FAULT
	故障字2, b3
	9000
	外部错误
	F 22
	EXTERNAL FAULT
	故障字2, b5
	FF0D
	设备专用
	F 11
	MAINS SYNC FAULT
	故障字1, b10
	FF18
	设备专用
	F 6
	TYPECODE READ FAULT
	故障字1, b5
	FF19
	设备专用
	F 4
	PAR FLASH READ FAULT
	故障字 1, b3
	FF70
	设备专用
	F 21
	LOCAL CONTROL LOST
	故障字2, b4
	FF71
	设备专用
	F 5
	COMPATIBILITY FAULT
	故障字1, b4
	FF72
	设备专用
	F 12
	FIELD UNDERCURRENT
	故障字 1, b11

	DCS 500
	变频器故障
	代码
	含义
	代码
	控制面板的文字
	附加信息
	2120
	接地故障
	F 5
	EARTH FAULT
	故障字1, b4
	2220
	连续过电流
	F 2
	OVERCURRENT
	故障字1, b1
	3110
	电网电源过压
	F 30
	MAINS OVERVOLTAGE
	故障字1, b12
	3120
	电网电源欠压
	F 1
	AUXIL. UNDERVOLTAGE
	故障字1, b0
	F 29
	MAINS UNDERVOLTAGE
	故障字1, b11
	3320
	电枢电路
	F 28
	ARMATURE OVERVOLTAGE
	故障字1, b2
	4200
	设备温度
	F 4
	CONVERTER OVERTEMP.
	故障字1, b3
	4300
	温度变频器
	F 6
	MOTOR 1 OVERTEMP.
	故障字 1, b5
	F 48
	MOTOR 2 OVERTEMP.
	故障字1, b8
	4310
	温度过高的设备
	F 7
	MOTOR 1 OVERLOAD
	故障字1, b6
	F 27
	MOTOR 2 OVERLOAD
	故障字1, b9
	7121
	电机堵转
	F 23
	MOTOR STALLED
	故障字2, b14
	7305
	增量编码器1故障
	F 14
	SPEED MEAS. FAULT
	故障字 2, b5
	7310
	速度（编码器）
	F 37
	MOTOR OVERSPEED
	故障字2, b15
	7500
	通讯（附加）
	F 44
	I/O-BOARD NOT FOUND
	故障字1, b7
	7510
	串行接口1
	F 60
	FIELDBUS TIMEOUT
	故障字3, b13
	FF0A
	设备专用
	F 52
	NO BRAKE ACK
	故障字1, b10
	FF0D
	设备专用
	F 31
	NOT IN SYNCHRONISM
	故障字 1, b13
	FF0E
	设备专用
	F 32
	FIELD EX.1 OVERCURR
	故障字1, b14
	FF0F
	设备专用
	F 33
	FIELD EX.1 COMERROR
	故障字1, b15
	FF10
	设备专用
	F 34
	ARM. CURRENT RIPPLE
	故障字2, b0
	FF11
	设备专用
	F 35
	FIELD EX.2 OVERCURR
	故障字2, b1
	FF12
	设备专用
	F 36
	FIELD EX.2 COMERROR
	故障字 2, b2
	FF13
	设备专用
	F 38
	PHASE SEQUENCE FAULT
	故障字2, b3
	FF14
	设备专用
	F 39
	NO FIELD ACK.
	故障字2, b4
	FF16
	设备专用
	F 40
	NO EXT. FAN ACK.
	故障字2, b6
	FF17
	设备专用
	F 41
	NO MAIN CONT. ACK.
	故障字2, b7
	FF18
	设备专用
	F 17
	TYPE CODING FAULT
	故障字 2, b8
	FF19
	设备专用
	F 18
	BACKUP READ FAULT
	故障字2, b9
	FF1A
	设备专用
	F 50
	NO C FAN ACK
	故障字 2, b10
	FF1B
	设备专用
	F 20
	LOCAL & DISCONNECTED
	故障字2, b11
	FF1C
	设备专用
	F 42
	FIELD EX.1 NOT OK
	故障字 2, b12
	FF1D
	设备专用
	F 43
	FIELD EX.2 NOT OK
	故障字2, b13
	FF2E
	设备专用
	F 66
	CURRENT DIFFERENCE
	故障字3, b14
	FF2F
	设备专用
	F65
	REVERSAL FAULT
	故障字3, b15

	DCS 600
	变频器故障
	代码
	含义
	代码
	控制面板的文字
	附加信息
	2120
	接地故障
	F 5
	EARTH FAULT
	故障字1, b4
	2220
	连续过电流
	F 2
	OVERCURRENT
	故障字1, b1
	3110
	电网电源过压
	F 30
	MAINS OVERVOLTAGE
	故障字1, b12
	3120
	电网电源欠压
	F 1
	AUXIL. UNDERVOLTAGE
	故障字1, b0
	F 29
	MAINS UNDERVOLTAGE
	故障字1, b11
	3320
	电枢电路
	F 28
	ARMATURE OVERVOLTAGE
	故障字1, b2
	4200
	设备温度
	F 4
	CONVERTER OVERTEMP.
	故障字1, b3
	4300
	温度过高的变频器
	F 6
	MOTOR 1 OVERTEMP.
	故障字1, b5
	F 48
	MOTOR 2 OVERTEMP.
	故障字1, b8
	4310
	温度过高的变频器
	F 7
	MOTOR 1 OVERLOAD
	故障字 1, b6
	F 27
	MOTOR 2 OVERLOAD
	故障字1, b9
	5300
	操作设备
	PANEL LOSS
	故障字3, b13
	5530
	EEPROM
	F 18
	CON FLASH
	故障字3, b14
	6100
	内部软件
	SYSTEM FAULT
	故障字3, b7
	F 20
	CON-SYSTEM FAULT
	故障字3, b15
	7121
	电机堵转
	F 23
	MOTOR STALLED
	故障字 2, b14
	7305
	增量编码器1故障
	F 14
	SPEED MEAS. FAULT
	故障字2, b5
	7310
	速度（编码器）
	F 37
	MOTOR OVERSPEED
	故障字2, b15
	7500
	通讯（附加）
	F 44
	I/O BOARD NOT FOUND
	故障字1, b7
	7510
	串行接口1
	DDCS CH. 0 COMM. FAULT
	故障字2, b11
	7520
	串行接口2
	M/F LINK
	故障字3, b11
	FF0D
	设备专用
	F 31
	NOT IN SYNCHRONISM
	故障字1, b13
	FF0E
	设备专用
	F 32
	FIELD EX.1 OVERCURR
	故障字 1, b14
	FF0F
	设备专用
	F 33
	FIELD EX.1 COMERROR
	故障字1, b15
	FF10
	设备专用
	F 34
	ARM. CURRENT RIPPLE
	故障字2, b0
	FF11
	设备专用
	F 35
	FIELD EX.2 OVERCURR
	故障字2, b1
	FF12
	设备专用
	F 36
	FIELD EX.2 COMERROR
	故障字2, b2
	FF13
	设备专用
	F 38
	PHASE SEQUENCE FAULT
	故障字 2, b3
	FF14
	设备专用
	F 39
	NO FIELD ACK.
	故障字 2, b4
	FF16
	设备专用
	F 40
	NO EXT. FAN ACK.
	故障字 2, b6
	FF17
	设备专用
	F 41
	NO MAIN CONT. ACK.
	故障字 2, b7
	FF18
	设备专用
	F 17
	TYPE CODING FAULT
	故障字2, b8
	FF1A
	设备专用
	F 50
	NO C FAN ACK
	故障字 2, b10
	FF1C
	设备专用
	F 42
	FIELD EX.1 NOT OK
	故障字2, b12
	FF1D
	设备专用
	F 43
	FIELD EX.2 NOT OK
	故障字2, b13
	FF7B
	设备专用
	CON COMMUNIC
	故障字3, b10


	附录 C - ACS800-67 CANopen通信信号
	附录 D - 技术数据

	DDCS ªØ¬·
	兼容的设备： 所有 ABB 现场总线适配器模块、ABB ACS 400、ACS/ ACP/ACC/ACF 600、ACS 800、ACS 1000、DCS 400/500/600 变频 器
	回路的规模： 2个工作站
	介质：光纤电缆
	. 结构：塑料芯,直径1 mm，用塑料套管罩起来
	. 衰减： 0.31 dB/m
	. 工作站之间的最大长度： 10 m
	. 规格

	拓扑结构： 点到点
	串行通讯类型：异步，半双工
	传输速度：4 Mbit/s
	协议：分布式变频器通讯系统（DDCS）
	连接器： 蓝色 - 接收器；灰色- 发射器

	CANopen Õ¯¬Á
	网络的规模：最多128个节点
	介质：屏蔽的绞线对 RS-485电缆
	拓扑结构：多接点

	NCAN-02
	外壳：塑料，尺寸为 100  22.5  115 mm（高翱戆厚）；防护等级 为 IP20
	安装：在标准安装导轨上
	设置： 通过变频器参数和/或 DIP开关
	流耗： 30 mA（直流24 V）
	连接器：
	. 连接到变频器的光发射器（灰色）和接收器（蓝色）（Hewlett- Packard通用回路）
	. 两个Combicon MSTBT 2,5/4-ST（4极，最大横截面积 2.5 mm2 ），配备连接 CAN 网络和电源的螺接端子排。

	0 V
	DC GND
	电源地（0 V）。如果通过 CAN 网络为模块供电，那么不 应该连接此端子。
	UC
	+24 VDC
	模块的+24 V 10%（80 mA）直流电源。可以通过变频 器的内部电源（参见变频器手册）、一个专用外部电源或 者通过 CAN 网络为该模块电源供电。
	如果电压低于11 V，板载电源会被禁用。
	EXT
	DC GND
	如果通过 CAN 网络为模块电源供电，那么这些端子应该 连接在一起。 这样一来， NCAN-02就是一个非隔离节点。
	CAN GND
	SHLD
	网络电缆线套

	CAN_L
	CAN_L ×‹œﬂœﬂ¬·

	GND
	CAN ×‹œﬂµØ£® ˝×÷µØ£©

	CAN_H
	CAN_H ×‹œﬂœﬂ¬·
	常规说明：
	. 所有材料都经过 UL/CSA 核准。
	. 符合 EMC 标准 EN 50081-2 以及 EN 50082-2。



	附录 E - 环境条件
	操作环境条件
	操作环境条件表示在安装可选模块后，固定使用过程中经受的条 件。
	气温： 0到+50 
	相对湿度：5到95%，不允许出现冷凝。在存在腐蚀性气体的情况下， 允许的最大相对湿度是60%。
	污染等级： 化学气体：IEC 721-3-3, 3C2类 固体颗粒： IEC 721-3-3, 3S2类
	安装地点的海拔高度： 海拔高度为0到2000米。如果安装地点的海拔 高度大于2000米，请与本地 ABB 分销商或者办公处联系以了解更多 相关信息。
	振动： 最大 0.3 mm（2到9 Hz），最大1 m/s2（9到200 Hz）正弦 （IEC 68-2-6)
	冲击： 最大70 m/s2, 22 ms（IEC 68-2-27）

	存储环境条件
	存储环境条件表示可选模块在采用保护包装的情况下进行存储所经 受的条件。
	温度： -40到+70 
	相对湿度：低于95%，不允许出现冷凝。
	气压：70到106 kPa
	振动：最大0.3 mm（2到9 Hz），最大1 m/s2 （9到200 Hz）正弦 （IEC 68-2-6）
	冲击：最大100 m/s2, 11 ms（IEC 68-2-27）

	运输环境条件
	运输环境条件表示可选模块在采用保护包装的情况下进行运输过程 中所经受的条件。
	温度： -40到 +70 
	相对湿度：低于95%，不允许出现冷凝。
	气压：60到106 kPa
	振动：最大3.5 mm（2到9 Hz），最大15 m/s2（9到200 Hz）正弦 （IEC 68-2-6）
	冲击：最大100 m/s2, 11 ms（IEC 68-2-27）
	颠簸：最大300 m/s2, 6 ms（IEC 68-2-29）
	自由降落：250 mm




