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前言

由衷感谢您购买 SIEMENS 公司小型伺服驱动器 — SINAMICS V80。

为了您能够安全使用本伺服驱动器，请您一定阅读该使用说明书。同时，请妥善保存该说明书，并保证

把它交给最终用户。

相关资料

如需要，也可以参阅下面的相关资料：

•  SINAMICS V80 产品样本

•  SINAMICS V80 伺服电机说明书

有关安全标识

本手册中有关安全的内容，使用如下标识。有关作业安全标识的叙述，其内容十分重要，请务必遵守。

表示如果操作错误，将会导致危险情况的发生，造成死亡或重伤。

表示如果操作错误，将会导致危险情况的发生，可能会造成中等程度的受伤或轻伤，

或物品损失。

另外，即使是  标识中所述事项，有时也可能会造成严重的后果。

表示禁止 (绝对不能做的事 )。例如严禁烟火时，则表示为    。

表示强制 ( 必须要做的事 )。例如接地时，则表示为    。
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安全注意事项

本节就产品到货时的确认、保管、搬运、安装、配线、运行、检查、废弃等用户必须遵守的重要事项进

行说明。

• 请勿接错伺服驱动器连接器 (X10 和 X20) 的配线。

 否则，将会引起触电、火灾和机器损坏。另外，请在认真确认本书相关配线方法后，再进行配线。

•  请设置当 Estop( 紧急停止）处于 ON 状态，使主电路电源 OFF 的同时，伺服的 ON/OFF 信号

应为 OFF。

 即使已关闭电源，因残留电压，电机将继续转动数秒。这可能会导致受伤和机器损坏。请务必

在紧急停止时，使电机停止旋转。

•  在电机运行时，请绝对不要触摸其旋转部位。

 否则可能会受伤。

•  安装在配套机械上开始运行时，请事先将电机置于可随时紧急停止的状态。

 请设计在紧急停止时，ON/OFF 信号为 OFF 的同时可切断电源的电路。

 否则可能会受伤。

•  请绝对不要触摸伺服驱动器内部。

 否则可能会导致触电。

•  在电源 OFF 后的 5 分钟内，请勿触摸端子。

 否则会因残留电压而导致触电。

•  请按本手册记载的步骤、指示进行试运行。

 在伺服电机和机械连接的状态下，如果发生操作错误，则不仅会造成机械的损坏，有时还可能

导致人身伤害事故。

•  请勿在通电状态下拆下外罩、电缆、连接器以及选购件类。

 否则可能会导致触电。

• 设置、配线、检查、故障诊断，均须由具有相应资格的人员进行。

 否则可能会导致火灾，触电或受伤。

• 请勿损伤或用力拉拽电缆，不要使电缆承受过大的力或放重物在其上面，也不要使夹具夹入电

缆内部。

 否则可能会触电， 导致产品停止动作或者烧坏。

•  请在机械侧设置停止装置以确保安全。

 带制动器的伺服电机的抱闸制动器不是用于确保安全的停止装置。如不设置停止装置，可能会

导致受伤。
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• 如果在运行过程中发生瞬间停电后又恢复供电，则机械可能会突然再起动，因此切勿靠近机械。

 请采取措施以确保再起动时不会危及到人身安全。否则可能会导致受伤。

•  请绝对不要对本产品进行改造。

 否则可能会导致受伤或机器损坏。

•  请确认伺服驱动器和伺服电机已接地。

•  伺服驱动器的接地端子必须接地 (D 种接地 (100 Ω 以下 ))。

 否则可能会导致触电。

■  确认到货产品时的注意事项

• 伺服电机与伺服驱动器请使用指定的配套产品。

 否则会导致火灾或故障。

■  保管、搬运注意事项

• 请勿保管、设置在下述环境中。

 否则会导致产品故障。

• 阳光直射的场所

• 环境温度超过保管、设置温度条件的场所

• 相对湿度超过保管、设置湿度条件的场所

• 温差大、结露的场所

• 接近腐蚀性气体、可燃性气体的场所

• 尘土、灰尘、盐分及金属粉末较多的场所

• 有水、油及药品滴落的场所

• 振动或冲击可传递到主体的场所

• 请勿握住电缆或电机轴进行搬运。

 否则会导致受伤或故障。

• 请勿过多地将本产品装载在一起。（请严格遵守产品包箱上的指示）

 否则会导致受伤或故障。
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■  安装注意事项

• 请务必遵守 2.1 节中描述的条件去安装。

 否则可能会导致触电、火灾或伺服驱动器故障。

• 请勿踩踏产品或者在其上面放置重物。

 否则可能会导致受伤。

• 请勿堵塞伺服驱动器进气口与排气口。也不要使产品内部进入金属片等异物或可燃物。

 否则可能会因内部元件老化而导致伺服驱动器故障与火灾。

• 请务必遵守该安装方向的要求。

 否则，可能会导致故障。

• 设置时，请确保伺服驱动器与控制柜内表面以及其他机器之间具有规定的间隔。

 否则会导致火灾或故障。

• 伺服驱动器为精密机器，应避免强烈冲击。

 否则，可能会导致故障。

■  配线注意事项

• 请勿在伺服驱动器的输出端子 U，V，W 上连接三相电源。

 否则，可能会导致受伤或火灾。

• 请牢固地连接电源用连接器与电机电缆用连接器。

 否则可能会导致火灾。

• 请不要将电源线和信号线从同一管道内穿过，也不要将其绑扎在一起。配线时，电源线与信号

线应离开 300mm 以上。

• 输入输出信号电缆以及编码器电缆请使用多股双绞线或多芯双绞屏蔽线。

 输入输出信号电缆的配线长度最长为 3m，编码器电缆最长为 20m。

• 即使电源关闭，伺服驱动器内部仍然可能会残留有高电压，因此，在电源 LED(PWR) 熄灭后

5 分钟内，请不要触摸电源端子。

• 请勿频繁开 / 关电源。在需要反复地开 / 关电源时，请控制在 1 分钟 1 次以下。

 由于伺服驱动器的电源部分带有电容器，所以在电源上电时，会流过较大的充电电流 ( 充电时

间 0.2 秒 )。因此，如果频繁地开 / 关电源，则会造成伺服驱动器内部的主电路元件性能下降。
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• 对主电源进行配线时，请遵守下述注意事项。

• 在配线时，请将连接器 (X10) 从伺服驱动器的主体上拆下来。

• 连接器 (X10) 的一个电线插口只能插入 1 根电线。

• 在插入电线时，勿使芯线与邻近的电线短路。

• 请正确、可靠地进行配线。

 否则可能会导致电机失控、受伤或故障。

• 请使用指定的电源电压（单相 200 ~ 230V)。请勿将伺服驱动器直接连接到 400V 电源上。

 否则可能会导致伺服驱动器烧坏。

• 在电源状况不良的情况下使用时，请确保输入电源在指定的电压变动范围内供电。

 否则，可能会导致机器损坏。

• 请设置断路器等安全装置以防止外部配线短路。

 否则可能会导致火灾。

• 在以下场所使用时，请充分采取适当的屏蔽措施。

 否则，可能会导致机器损坏。

• 因静电而产生干扰时

• 产生强电场或强磁场的场所

• 可能有放射线辐射的场所

• 附近有电源线的场所
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■  运行注意事项

• 在试运行时，为防止意外事故的发生，请对伺服电机进行单独（不与传动轴连接的状态）试运行。

否则可能会导致受伤。

• 当电机与机械连接时，在运行之前，必须设定指令脉冲 (PULSE)，使其与实际的机械相配。

如果不进行参数设定而开始运行，则可能会导致机械失控或发生故障。

• 在垂直轴上使用伺服电机时，请设置安全装置以免警报等动作造成工件掉落。

否则工件在落下时，可能会导致受伤或机器损坏。

• 通电时或者电源刚刚切断时，伺服驱动器的散热片和电机等可能会处于高温状态，因此请不

要触摸。

否则可能会导致烫伤。

• 发生警报时，请在排除原因并确保安全之后进行警报复位，重新开始运行。

否则可能会导致受伤。

• 请勿将带抱闸电机内部的抱闸用作通常的机械抱闸。　

否则可能会导致故障。

■  维护与检查注意事项

• 当电源关闭后，有时伺服驱动器内仍有高电压残留。因此，在电源 LED(PWR) 熄灭后 5 分钟内，

请勿打开伺服驱动器的外罩。

• 更换冷却风扇时， 请关闭电源，15 分钟过后再进行作业。

此时散热片处于高温状态， 有烫伤的危险。

• 请按本手册所示正确安装冷却风扇。

如安装方向有误，将会导致伺服驱动器损坏。

• 请勿在通电状态下改变配线。

否则可能会导致触电或受伤。

■  废弃注意事项

• 本产品请按一般工业废弃物处置。
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■  一般注意事项

• 为了进行详细说明，本手册中的部分插图在描绘时去掉了外罩或安全保护体。在实际运行时，请务必按

规定将外罩或安全保护体安装到原来的位置，再根据本手册的说明进行运行。

• 本手册中的插图为代表性图例，可能会与您收到的产品有所不同。

• 由于产品升级、规格变更以及为提高本手册的使用便利性，我们将会适时对本手册进行更新。请到

SIEMENS 网站下载或向代理商索取最新的资料。

• 对于客户自行改造的产品，本公司不对质量提供任何保证。对于因改造产品所造成的伤害及损失，本公

司概不负责。

请在使用时予以注意。
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1.1  警示标记

 产品的侧面标有警示标记。

SINAMICS V80 的警示标记

1.2  到货检查

 当打开包装箱后，请检查并确认到货的 SINAMICS V80 产品上铭牌数据与你购买的型号是否一

致。如果不一致，或有物品损坏，请与购买地的西门子代理商或办事处联系。

1 系统准备

铭牌

额定数据

订货号
序列号

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

X1

X2

X10 X20

安装前请务必熟读使用说明书／Read manual before installing。

警告
WARNING

注意
CAUTION

  接地端子必须接地
Use proper grounding techniques.

通电中以及切断电源后的15分钟内，请勿触摸散
热片。有烫伤的危险！
Do not touch heatsink when power is ON and 
power is OFF 15 min.after.May cause burn.

通电中以及切断电源后的5分钟内，请勿触摸端子
部位。有触电的危险！
Disconnect all power and wait 5 min.
before servicing.May cause electric shock.

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

X1

X2

X10 X20
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系统准备

1.3  订货号的含义

1.4  SINAMICS V80 驱动器及伺服电机的订货号

供电电压

额定电流

额定功率 

Pn (W)
SINAMICS V80 驱动器

与 SINAMICS V80 配套的伺服电机

不带抱闸 带抱闸

100 6SL3210-5CB08-4AA0 1FL4021-0AF21-0AA0 1FL4021-0AF21-0AB0

200 6SL3210-5CB11-1AA0 1FL4032-0AF21-0AA0 1FL4032-0AF21-0AB0

400 6SL3210-5CB12-0AA0 1FL4033-0AF21-0AA0 1FL4033-0AF21-0AB0

750 6SL3210-5CB13-7AA0 1FL4044-0AF21-0AA0 1FL4044-0AF21-0AB0
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1.5  接口模块和功能

系统准备

X1

SINAMICS V80

P ULS E

FIL

R E F

AL1

AL2

AL3

X2

L1

L2

＋

－

U

V

W

P WR

X20X10

9 FA EB DC

4567

018

23

9 FA EB DC

4567

018

23

200V
100W

指令脉冲设置的

旋转开关(PULSE)
指令脉冲指示灯(REF)
报警指示灯(AL1至 AL3)

编码器信号连接插头(X2)

电机电源电缆插头(X20)
供电电源插头(X10)

指令滤波器设置

的旋转开关(FIL)

指令脉冲及DI/DO
连接插头(X1)

供电电源指示(PWR)

接地端子

 ■  指令脉冲设置 (PULSE)

 必须在装置没有通电的情况下，来设定指令脉冲（出厂设置为 0)。

脉冲
设置
旋转
开关

设置
指令脉冲

分辨率
指令脉冲连接方式 指令脉冲类型

0 1000
集电极开路或者线驱动 CW + CCW 正逻辑

CW
CCW

1 2500

2 5000
线驱动

3 10000

4 1000
集电极开路或者线驱动 CW + CCW 负逻辑

CW
CCW

5 2500

6 5000
线驱动

7 10000

8 1000
集电极开路或者线驱动 方向＋脉冲序列 正逻辑

PULS
SIGN

9 2500

A 5000
线驱动

B 10000

C 1000
集电极开路或者线驱动 方向＋脉冲序列 负逻辑

PULS
SIGN

D 2500

E 5000
线驱动

F 10000
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系统准备

 ■  指令滤波设置 (FIL)

 只有在机器振动时才需要改变此值（出厂设置为 0）。

滤波
设置
旋转
开关

设置
滤波时间

常数

指令结束到

定位完成时间
说明

0 45 ms 100 to 200 ms
较短的滤波时间常数

(高动态 )
1 50 ms 110 to 220 ms

2 60 ms 130 to 260 ms

3 65 ms 150 to 300 ms

4 70 ms 170 to 340 ms
较长的滤波时间常数

(较稳定 )
5 80 ms 200 to 400 ms

6 85 ms 250 to 500 ms

7 170 ms 500 to 1000 ms

8 至 F     　不要设定成该值

 ■  指令脉冲指示 (REF)

 
指示灯 *

   
电机通电状态

 
指令脉冲 

             

 橙色亮 关 – 

 橙色闪 关 脉冲正在输入

 绿色亮 开 –

 绿色闪 开 脉冲正在输入

*: 当清除信号 (CLR) 输入时黄色亮 1s。  
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系统准备

 ■  报警指示 (AL1 / AL2 / AL3)

       报警灯           报警内容               报警灯         报警内容

 AL1  AL1 

 AL2 正常 AL2 过电流

 AL3  AL3

 AL1  AL1 驱动器内部

 AL2 速度异常 AL2 冷却风扇停止

 AL3  AL3 

 AL1  AL1 

 AL2 过载 AL2 系统错误

 AL3  AL3

 AL1  AL1 指令脉冲设定值

 AL2 编码器错误 AL2 被改变

 AL3  AL3 

   按一定的周期闪烁

 AL1   

 AL2 电压故障 

 AL3  

: 灯亮

: 灯灭
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 下面说明伺服驱动器的安装场所与安装方法。

2.1  安装环境

2 安装

项目 规格

工作环境温度 0 °C 至 +55 °C

工作环境湿度 90% RH 以下（不得结露 )

保存环境温度 -20 °C 至 +70 °C

保存环境湿度 90% RH 以下（不得结露 )

使用条件
不得有腐蚀性气体、尘埃、铁粉等，

不得粘上水滴和切削油等。

海拔高度 海拔 1000m 以下

抗振动 4.9m/s2

耐冲击 19.6m/s2

工作环境
过电压范围 II、污损度：2

保护等级：1PX10 (EN50178)

安装条件

在控制柜内安装时

设计好控制柜大小、伺服驱动器的安装位置及冷却方

式，使伺服驱动器周围温度在 55 °C 以下。

注：驱动器周围的环境温度最好≤ 40 °C

在发热体附近安装时
为了保持伺服驱动器周围温度在 55 °C 以下，请控制

来自发热体的辐射热及因对流引起的温度上升。

在震动源附近安装时
为了防止机械振动传递给伺服驱动器，请在伺服驱动

器的安装面安装防震器具。

在有腐蚀性气体进入的

地方安装时

腐蚀性气体的流入虽然不会马上对伺服驱动器产生影

响，但长时间流入会引起电子部件及接触器的故障，

所以在防止腐蚀性气体流入方面应积极采取对策。
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安装

2.2  安装方法

 ■  安装方法及方向

• 为了使伺服驱动器内部的冷却风扇充分工作，必须按照下面的图示来安装，保证驱动器与

墙面垂直。

• 在安装孔和安装面上，用 M4 螺丝来固定。(2 个安装孔）

伺服驱动器安装板

M4 螺丝

 ■  安装间距

为了确保通风效果，安装在控制柜内的伺服驱动器必须保持一定的间距。

注意伺服驱动器的进风口和出风口的通风。不要使产品内部进入金属片等异物或可燃物，否

则可能会因驱动器内部的元件老化而引起故障和火灾。

PULSE

FIL

AL1
AL2
AL3

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

P WR

L1

L2

+

U

V

W

-

200V
100WS INAMIC S V80

PULSE

FIL

AL1
AL2
AL3

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

X1

X2

P WR

L1

L2

+

X10 X20

U

V

W

-

PULSE

FIL

AL1
AL2
AL3

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

P WR

L1

L2

+

U

V

W

-

PULSE

FIL

AL1
AL2
AL3

1 72 3 54

CDE
F

0 8
9

AB

1 72 63 54

CDE
F

0 8
9

AB

P WR

L1

L2

+

U

V

W

-

50 mm以上

50 mm以上进风口
的空气

出风口
的空气

30 mm以上 10 mm以上

200V
100WS INAMIC S V80

X1

X2

X10 X20

200V
100WS INAMIC S V80

X1

X2

X10

200V
100WS INAMIC S V80

X1

X2

X10 X20X20
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3.1  接线时的注意事项

3 系统接线

• 请确认伺服驱动器和伺服电机已接地。

• 应由电气方面的专业人员进行接线作业。

■ 电源线的保护

• 为了保护电源线，请使用线保护断路器及保险丝。由于伺服驱动器直接使用民用电源线，

为了防止因变压器等没有绝缘而引起的电气事故，保护伺服系统，必须使用线保护断路器

及保险丝。

■ 有关接地的注意事项

在伺服驱动器接地时，请参考以下各项。

• 接地用线请尽量使用粗线 (HIV2.0mm2 以上 )。

• 建议采用 D 类以上的接地法（接）地电阻值为 100Ω 以下）。

• 必须单点接地。

AL1
AL2
AL3

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

FIL

PULSE

FIL

PULSE

FIL

PULSEAL1
AL2
AL3

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

AL1
AL2
AL3

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

9 FA EB DC

456
7
8 0

1

23

PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

200V
100WSINAMICS V80 SINAMICS V80 SINAMICS V80

200V
100W

200V
100W

X1X1X1

X2 X2 X2

X10   X20 X10   X20 X10   X20

■ 有关电缆的注意事项

• 请使用本公司指定的电缆。另外，在选择电缆时应使接线距离最短。

• 请不要对电缆进行过分的弯曲和拉伸。

• 信号用电缆芯线较细，为 0.08mm2 或 0.12mm2, 请小心使用。
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系统接线

■ 其他注意事项

• 请将紧急停止电路设计成当急停时，切断供电电源，并且同时断开驱动器的起 /停信号

（ON/OFF）。(请参照「3.14关于紧急停止时的时序」)

• 伺服驱动器内无限位保护功能。

 为了更好的保护系统，请用户自己设计好行程限位保护和驱动器起 /停信号的时序。

• 在垂直轴上使用电机时，请设置安全装置来避免工作物落下。一旦工作物落下，则会引起

人身受伤和机器的损坏。

• 开闭机器保护盖时，为了避免人身受伤，请在电路中设置联锁装置。

• 请不要采用电机通电时或不通电时，由外力使电机轴持续旋转的使用方法。

• 电源切断后如果立即再次接通电源，伺服驱动器可能会发出报警。请在经过下表所示的时

间后，再次接通电源。

SINAMICS V80 驱动器 等待电源再次接通的时间

(最短 )订货号 功率

6SL3210-5CB08-4AA0 100W

20 秒6SL3210-5CB11-1AA0 200W

6SL3210-5CB12-0AA0 400W

6SL3210-5CB13-7AA0 750W 30 秒

■ 功率损耗

伺服驱动器额定输出时的功率损耗

主电路

电源
额定功率

SINAMICS V80
型号

6SL3210-

输出

电流

(有效

值 )

主电路

功率

损耗

二极管

功率

损耗

IPM
功率

损耗

控制

电路

功率

损耗

功率

损耗

合计

kW A W W W W W

1AC
200 V

0.1 5CB08-4AA0 0.84 6 0.9 4.2

9

15

0.2 5CB11-1AA0 1.1 8 1.8 5.8 17

0.4 5CB12-0AA0 2.0 16 3.6 11.9 25

0.75 5CB13-7AA0 3.7 27 6.4 20.3 36

注：并且以电机额定输出运转时。
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系统接线

■ 断路器及保险的容量

断路器及保险的容量一览表

主电路

电源

SINAMICS V80伺服驱动器
电源

容量

kVA

接线用断路器

电流容量

Arms *)

外置保险丝

电源容量

Arms

冲击

电流

A 
容量

kW

订货号

6SL3210-

单相

200 V

0.1 5CB08-4AA0 0.4
4

15 300.2 5CB11-1AA0 0.75

0.4 5CB12-0AA0 1.2 8

0.75 5CB13-7AA0 2.2 16 30 60

*): 该值为电机额定输出时的值。

关于接地短路

当电机运转时，接地保护电路会保护电机内部绕组的接地故障，但是在下列情

况下有时是无法进行保护的：

•  电机电缆及电机电缆用连接器等的低电阻接地短路

•  在接地短路的状态下接通电源时

为了使系统更加安全，请安装过负载与短路保护兼用的漏电断路器，或者和接

线用断路器接合安装接地短路保护专用漏电断路器。

重要
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■ 电源滤波器

为了阻止来自电源的噪声，请使用低通滤波器。

下表所示为推荐使用的电源滤波器。

推荐的电源滤波器

电源

电压

SINAMICS V80  
伺服驱动器

订货号 

6SL3210-

推荐电源滤波器

型号 规格 生产厂商

1AC
200 V

5CB08-4AA0

5CB11-1AA0
FN2070-6/07 单相交流 250 VAC, 6A

Schaffner EMC, 
Inc.5CB12-0AA0 FN2070-10/07 单相交流 250 VAC, 10A

5CB13-7AA0 FN2070-16/07 单相交流 250 VAC, 16A

3.2  系统部件一览

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

C

08
9A

B DE F

45 3267 1

X1

X2

X10 X20

A

1
2

3
4

N

1

2

3

4

编码器信号电缆及连接器

指令脉冲、DI/DO的
信号电缆及连接器

供电电源插头

电机电缆及连接器

SINAMICS V80 SINAMICS V80专用的伺服电机

系统接线
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电源单相
1AC 200 V至230 V

+

M

+ M

V

W
P

M
3~

E

U

V

W

U

V

W

U

Z

B–

B+

A–

A+

PG_0V

PG_5V+CW/PULS

–CW/PULS

+CCW/SIGN

–CCW/SIGN

CLR

–CLR

Phase Z

Z common

+24VIN

ON/OFF

Alarm

BK

POS_OK

M ground

4

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

12

2

3

1

2

3

4

1

2

3

4

8

9

5

6

7

壳体

壳体

屏蔽线

屏蔽线

10

11

12

13

14

1L1

L2

2

3

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

1

6

5

断路器

SINAMICS V80

控制器

L1

KA

Q1

Q1

Q1开

关

A1

A2

L2

75Ω

75Ω

75Ω

75Ω

75Ω

75Ω

X10

X20

X1 X2

3.4kΩ

滤波器

保险

保险

保险

电抗器

2.2kΩ

2.2kΩ

2.2kΩ

KA

50/60Hz

变阻器*
230V ~

24V

230V ~

24V

3.3  接线图示例

*：变阻器：TNR7V121K

注：1.  接地保护电路是用于在电机运行时，对电机内部的接地故障进行保护。所以系统对下列的情况，很

可能没有保护功能。

 •  电机电缆及电机电缆用连接器等的低电阻接地短路

 •  在有接地故障的状态下接通电源时

 为了使系统更加安全，请安装过负载与短路保护兼用的漏电断路器，或者和接线用断路器接合安装

接地短路保护专用漏电断路器。

 2. 准备一独立的外部 +24V 电源，供电机抱闸用。
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3.4  符合CE标记的安装和接线方法

 ■  EMC认定的安装条件

下面说明SINAMICS V80驱动系统和伺服电机的配套试验时的EMC标准 (EN55011-1 class A，

EN61000-6-2)认定条件。

安装完后，需要做运行测试，以确保机器能正确工作。

EMC 等级因实际系统的安装、接线状态及其它条件而变化。
重要

电源：
单相
200 VAC

U, V, W

L1, L2

X2

X1

接地板

PE

编码器

抱闸

伺服电机电
缆
夹

上位主控制器

SINAMICS V80

电缆连接插头

电缆连接插头

噪音
滤波器

电机抱闸电源

浪涌
保护器

电
缆
夹

铁
氧
体

磁
芯

铁
氧
体

磁
芯

铁
氧
体

磁
芯

铁
氧
体

磁
芯

铁
氧
体

磁
芯

标号 电缆名称 规格

① 输入输出信号电缆 屏蔽线

② 伺服电机电源电缆 屏蔽线

③ 编码器信号电缆 屏蔽线

④ 供电电源电缆 屏蔽线
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■  铁氧体磁芯的安装方法

在铁氧体磁芯上将电机电缆 (转接用 ) 缠绕 2 圈，安装在伺服驱动器附近 (请参照上页 )。

注：推荐的铁氧体磁芯型号：
　　ESD-SR-25

电缆(缠绕2圈）

铁氧体磁芯

指令控
制器侧

接地

电缆 屏蔽部分(剥开电缆包皮)。

用导电性金属部件固定
电缆的屏蔽部分。

请去除安装面的涂层。

电缆夹

■  屏蔽箱

为了屏蔽来自伺服驱动器的电磁干扰 (EMI), 需要使用屏蔽箱 ( 密闭的金属壳体）。屏蔽箱必

须具有可使屏蔽箱主体、门、冷却装置等接地的结构。屏蔽箱的开口部分应尽可能小。

■  电缆的固定

用导电性固定件（电缆夹）固定电缆的屏蔽层部分，并进行接地。

• 电缆夹实例
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3.5  SINAMICS V80 及外围设备

SINAMICS V80
供电电源容量

kVA

线用断路器

的电流容量

Arms*1 *2

冲击

电流

A0-p

噪声

滤波器

AC 
电抗器订货号

6SL3210-
功率

5CB08-4AA0 100W 0.40
4

30
FN2070-6/07

45mH,1A,200V

5CB11-1AA0 200W 0.75 20mH,2A,200V

5CB12-0AA0 400W 1.2 8 FN2070-10/07 5mH,3A,200V

5CB13-7AA0 750W 2.2 16 60 FN2070-16/07 2mH,5A,200V

3.6  SINAMICS V80 供电主电路的接线

•  请在 5000Arms 以下的电源环境（最大电压 230Vrms）中使用 SINAMICS V80 伺服驱动器。

•  请使用 UL 认定的接线用断路器或保险丝。另外，请按照国际电气编码 (NEC) 的方法进行

接线。

•  电线请使用 75 °C 耐热铜线或与此等同的电线。

* 1. 为额定负载时的值。在选定接线用断路器时，请降低额定值后再决定容量。

* 2.  断路特性 (25 °C): 200 %，2 秒以上；700 %，0.01 秒以上。

注：1. 当电机运转时，接地保护电路会保护电机内部绕组的接地故障，但是在下列情况下有时是无法进行

保护：

�   •  在电机电缆和电机电缆的连接器之间出现低电阻接地故障。

�   •  在有接地短路的故障下接通供电电源时

  为了使系统更加安全，请安装过负载与短路保护兼用的漏电断路器，或者同时安装线用断路器和带接

地保护的专用漏电断路器。

 2. 建议用感应电流在 200 mA 以上的通用漏电断路器，或者是变频器用（对应高频产品）漏电断路器。

系统接线
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系统接线

3.7  SINAMICS V80 供电主电路的电线尺寸

 ■  电线的类型

标号  名称 导体允许温度

PVC  普通 PVC 电线 −

IV  600 V PVC 电线 60 °C

HIV  特殊耐热 PVC 电线 75 °C

• 电线尺寸选择条件为在周围温度 40 °C 下，3 束导线能承受额定电流的流过。

• 主电路请使用耐电压为 600V 以上的电线。

• 多根电线捆束后放入硬质塑料或金属导管内时，请考虑电线允许电流的低减率。

• 周围温度（控制柜内温度）较高时，请使用耐热电线。普通 PVC 电线因容易热老化，使用时间

较短。

■  电线尺寸与允许电流

以下是电线数为 3 根时的电线尺寸与允许电流的关系表。选择电线时请不要超过表内数据。

•  600 V 耐热 PVC 电线 (HIV)

AWG 
尺寸

电线截面积

mm2

电线的构成

（根 /mm2）

导体电阻

Ω/km

在下列环境温度下允许通过的电流

A

30 °C 40 °C 50 °C

20 0.5 19/0.18 39.5 6.6 5.6 4.5

− 0.75 30/0.18 26.0 8.8 7.0 5.5

18 0.9 37/0.18 24.4 9.0 7.7 6.0

16 1.25 50/0.18 15.6 12.0 11.0 8.5

14      2.0 7/0.6 9.53 23.0 20.0 16.0

注：上表内的数据为参考数据。
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系统接线

■  电源输入端子(L1、L2)和电机接线端子 (U、V、W)

容量

W
SINAMICS V80
伺服驱动器型号

端子符号

L1, L2 U, V, W +, -

100 6SL3210-5CB08-4AA0
HIV1.25 mm2

HIV1.25mm2

接线长度在

20 m 以下

没有用
200 6SL3210-5CB11-1AA0

400 6SL3210-5CB12-0AA0
HIV2.0 mm2

750 6SL3210-5CB13-7AA0

注：所有电线均采用连接器接线。

■ 接地端子 (       )

电线尺寸 端子螺丝尺寸 紧固力矩

HIV 2.0 mm2 以上 M4 1.2 至 1.4N.m

■ 编码器信号连接器 (X2)

项目 规格

电缆 请使用多股双绞屏蔽线。

最大电缆长度 20 m

适用电线
AWG22 (0.33 mm2), AWG26 (0.12 mm2)

编码器电源线为 AWG22、其他信号线为 AWG26

电缆外径 ø9 mm 以下

■ 输入输出信号连接器 (X1)

项目 规格

电缆 请使用多股双绞线或多股双绞屏蔽线。

最大电缆长度 3 m

适用电线 AWG24 (0.2 mm2), AWG26 (0.12 mm2), AWG28 (0.08 mm2)

电缆外径 ø8 mm 以下
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系统接线

 请按下述步骤对电源连接器 (X10)进行配线。

1.  将连接器从伺服驱动器上拆下来。

 配线时，请务必将连接器从伺服驱动器上拆下来。

2. 剥去使用电线的包皮。

 用手指轻轻地将芯线捻好，以免芯线散开。

3.8 供电电源连接器(X10)的接线

•  对驱动器供电电源电缆连接器进行配线时，请遵守下述注意事项。

 • 配线时，请将电源连接器从伺服驱动器的主体上拆下来。

 • 电源连接器的一个电线插入口中仅插入 1 根电线。

 • 在插入电线时，请不要使芯线与邻近的电线短路。

9 to 10 mm

3.  用工具在电源连接器的电线插入部分上开口。开口方法包括以下 2 种。

•  在 A 图的情况下，挂上开口工具（配线用拉杆）进行开口。

 请另外购买开口工具。

•  在 B 图的情况下，通过一字型螺丝刀（刃口宽度 2.5mm~3.0mm）用力推压螺丝刀插入口 ,

即可开口（B 图）。

A图 B图

4.  将电线插入电线插入部。

 将电线的芯线部分插入开口部。插入后，开口工具 (配线用拉杆 ) 或者一字型螺丝刀。

■  电线尺寸

项目 电线尺寸

导体尺寸
多股线  AWG14 至 AWG22

单线  ø1.6mm 至 ø0.65mm

包皮外形  ø3.8mm 至 ø1.7mm
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5.  将连接器安装至伺服驱动器。

 完成连接器的接线后，请将连接器安装至伺服驱动器。

供电电源连接器

电源
1AC 200 V

接线用断路器

噪声滤波器

电磁接触器

交流电抗器

X10连接器
保险丝 保险丝

1

2

3

4

L2 L1 200V
100W

X1

X2

注： 1. 轻轻拉拽电线，确认电线已连接完好。

 2. 确认电线的包皮没有卡入弹簧。

■ 电源连接器(X10)的端子说明

端子号 符号 说明

1  L1
电源输入端子

2 L2

3  –
备用

4 –

系统接线
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系统接线

3.9 电机电缆连接器(X20)的接线

 电机电缆连接器 (X20)的连接方法与电源用连接器 (X10)相同。详细内容及步骤请参照前项。

隔开300 mm以上

电源

控制器
200V
100W

X1

X2

X10 X20

• 请将电机电缆和其他电缆 ( 编码器电缆、输入输出电缆 ) 相距 300mm 以上

进行配线。

• 当放入同一管道中时，请勿扎成线束。

• 电机电缆的最大长度为 20m。

 ■  不带抱闸的电机

电机电缆(转接用）

红

白

蓝

绿/黄

绿/黄

U相

V相

W相

PE

电机

X20连接器

电机电缆连接器

200V
100W

X1

X2

X10 X20

连接器和电缆一起提供

注： 连接器都有对应的端子号，请予以确认。

重要
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标准电机电缆的连接示意图 *)

L (≤ 20 m) 50 mm

接SINAMICS V80驱动器接伺服电机

1 2 3
4 5 6

1 4

*): 电缆和插头都能够由西门子的代理商来提供。

端子号 信号名 线色

1 U 相 红

2 V 相 白

3 W 相 蓝 

4 PE 绿 /黄

5 – –

6 – –

■  带抱闸的电机

连接器和电缆一起提供

24 VDC
直流电源

继电器

200V
100W

X1

X2

X10 X20

红

白

蓝

黑

黑

黑

黑 制动器

制动器

绿/黄

绿/黄

U相

V相

W相

PE

电机电缆连接器

X20连接器

电机电缆(转接用）

电机
变阻器

端子号 信号名 线色

1 U 相 红

2 V 相 白

3 W 相 蓝 

4 – –

压接端子 PE 绿 /黄

注： 1.  DC24V 电源由客户自行准备。

 2.  连接变阻器在外接 +24V 电源和地之间，以抑止制动器在 ON/OFF 时产生的浪涌电压。

 3.  连接器上都有端子号，请予以确认。

 4. 当伺服电机用于垂直轴的情况下，当关断伺服驱动器的电源时，为避免可动部分因重力而移动，请设

置制动器的 ON/OFF 保护电路。

系统接线

L (≤ 20 m) 50 mm

接SINAMICS V80驱动器接伺服电机

1 2 3
4 5 6

1 4

L (≤ 20 m) 50 mm

接SINAMICS V80驱动器接伺服电机

1 2 3
4 5 6

1 4
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系统接线

50L (≤ 20 m)

1 2 3

4 5 6
1 4

接伺服电机 接SINAMICS V80驱动器

*): 电缆和插头都能够由西门子的代理商来提供。

*1: 连接到 SINAMICS V80 驱动器的地线端子上。

端子号 信号名 线色

1 U 相 红

2 V 相 白

3 W 相 蓝 

4 PE 绿 /黄

5 制动器 黑

6 抱闸 黑

标准电机电缆的连接示意图 *)

端子号 信号名 线色

1 U 相 红

2 V 相 白

3 W 相 蓝 

4 – –

压接端子 PE*1 绿 /黄

压接端子 抱闸 黑

压接端子 抱闸 黑

50
To SINAMICS V80

L (≤ 20 m)
To Servomotor

1 2 3

4 5 6
1 4

50
To SINAMICS V80

L (≤ 20 m)
To Servomotor

1 2 3

4 5 6
1 4
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3.10 编码器连接器 (X2) 的接线

C

0

8
9

AB DE
F

45 326
7 1

C

0

8
9

AB DE
F

45 326
7 1

200V
100W

X1

X2

X10 X20

隔开300 mm以上

电源

• 动力线（电源线及电机电缆等强电电路）与编码器电缆请隔开 300mm 以上进

行接线。

• 请不要放入同一个管内或进行捆扎。

• 编码器电缆的接线长度请设定在 20m 以内。

重要

接伺服电机接SINAMICS V80驱动器

*): 电缆和插头都能够由西门子的代理商来提供。

■  带连接器标准的编码器电缆 *)

端子号 信号名 线色

1 P_Encoder 5V 红

2 M_Encoder(M) 黑

3 AP 蓝 

4 AN 蓝 /白

5 BP 黄

6 BN 黄 /白

7 Z 紫

8 U 灰

9 V 绿

10 W 橙

外壳        – 屏蔽线

端子号 信号名 线色

1 P_Encoder 5V 红

2 M_Encoder(M) 黑

3 AP 蓝 

4 AN 蓝 /白

5 BP 黄

6 BN 黄 /白

7 Z 紫

8 U 灰

9 V 绿

10 W 橙

11 – –

12 屏蔽线 屏蔽线

系统接线

6 5 4 3 2 1

12 11 10 8 79

9 7 5 3 1

246810

6 5 4 3 2 1

12 11 10 8 79

9 7 5 3 1

246810
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3.11 输入输出连接器 (X1) 的接线

控制器

电源

隔开300 mm以上

200V
100W

X1

X2

X10 X20

• 动力线（电源线及电机电缆等强电电路）与输入输出电缆请隔开 300mm 以上

进行接线。

• 请将输入输出电缆的配线长度设置在 3m 以内。

• 输入输出电缆的接线长度越长，则可传送的最大频率越低，敬请注意。

重要

注： 请勿强行拉拽电缆或给连接器施加压力。否则会损坏电缆或连接器，造成产品停止运行或引发故障。
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■  标准 DI/DO 信号电缆的连接图 *)

001 + 01
–0

( 5
.6

 d
ia

.)

上位控制器

(L ≤ 3m)

接SINAMICS V80驱动器

8 9 1011 131412

5432 761

伺服驱动器一侧连接器(插头部）
(从焊接侧看）

*1: 线缆和插头都能够由西门子的代理商来提供。

端子号 信号名 技术规格

1 +CW/PULS
指令脉冲（反转）

2 -CW/PULS

3 +CCW/SIGN
指令脉冲（正转）/ 旋转方向

4 -CCW/SIGN

5 +24VIN 外部输入电源

6 ON/OFF 驱动器起动命令

7 M ground 输出信号接地

8 +CLR
清除指令脉冲和剩余距离 ( )

9 –CLR

10 Phase Z 输出编码器的零脉冲 (1脉冲 /圈 )

11 Phase Z  common 零脉冲地信号

12 Alarm 伺服驱动器报警

13 BK 抱闸信号，当该信号为 ON 时松开电机抱闸

14 POS_OK 定位完成

外壳 – 屏蔽

系统接线
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3.12 输入信号的接线举例

■  控制器线路驱动器输出的接线举例

SINAMICS V80

1

2

9

8

4

3

–CW/PULS

+CCW/SIGN

–CCW/SIGN

+CLR

–CLR

+CW/PULS
7mA

X1

5

6

3.4k

ON/OFF

+ 24 VIN

0V

        *:

75

75

75

75

75

75

+

上位控制器

表示双绞线

光电耦合器

外接 +24V电源

■  控制器集电极开路输出的接线举例

1

2

9

8

4

3

Vcc

R1

R2

R3

i

i

i

上位控制器

X1

5

6

3.4 k

0V

SINAMICS V80

        *:

–CW/PULS

+CCW/SIGN

–CCW/SIGN

+CLR

–CLR

+CW/PULS

ON/OFF

+ 24 VIN
+

7mA

75

75

75

75

75

75

表示双绞线

光电耦合器

光电耦合器

外接 +24V电源

选择 R1, R2, R3 以确保输入电流： 7 mA 至 15 mA

• Vcc = +24 V：R1, R2, R3 = 2.2 kΩ
• Vcc = +12 V：R1, R2, R3  = 1 kΩ
• Vcc = +5 V：R1, R2, R3  = 180 Ω
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选择合适的负载，并满足：

• 最大电压： 30 VDC

• 最大电流：50 mADC

3.13 输出信号的接线举例

RLoad

RLoad

RLoad

RLoad10

+ M

11

7

13

14

12

Z common

Alarm

POS_OK

BK

M ground

Phase Z

X1
i

SINAMICS V80 外接 +24V电源

光电耦合器

最大50mA

系统接线
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3.14 紧急停止的时序

•  急停开关动作时，切断主电源的同时，一定也要切断伺服驱动器的起 /停(ON/OFF)信号。

 即使已关闭电源，因残留电压，电机将继续转动数秒。这可能会导致受伤和机器损坏。

请务必在紧急停止时，使电机停止旋转。

• 请勿用伺服电源的起动和断开信号或伺服驱动器起停信号ON/OFF,频繁地

对伺服驱动器进行起动和停止操作。伺服驱动器内部电子元件会老化。

SINAMICS V80

伺服起动

1

2

X10

X1

ON/OFF

+24VIN
DC24V

1AC 200V至230V

Q1

Q1

Q1

Q1

L1 L2

噪音过滤器
伺服电
源起动

伺服电
源断开

紧急
停止

重要
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3.15 输入输出信号的说明

SINAMICS V80 通过接收从上位控制器输出来的指令脉冲来控制电机的速度和位置，它能够支

持下列指令脉冲类型的电路：

• 线路驱动器输出

• +24 V 集电极开路输出

• +12 V 集电极开路输出

• +5 V 集电极开路输出

输入输出信号的时序举例

定位完成(POS_OK)

驱动器起动 (ON/OFF)

清除(CLR)

方向＋脉冲列

电机通电

抱闸开放

L
H

H

ONON

ON

t4

t3

t2t1

(SIGN)

(PULS )

t1:    Approx. 40 ms
t2:    Approx. 130 ms*3

t3     40 ms*1

t4     20µs *2

       电机通电
　抱闸(BK) (带抱闸的电机：100 ms)

*1： 驱动器起动信号到输入指令脉冲的时间间隔约为 40ms。如果在驱动器起动命令发出后的 40ms 以内输

入指令脉冲，SINAMICS V80 有可能无法接受指令脉冲。

 使用带抱闸的电机时，由于抱闸松开还需要时间，因此请将时间间隔设定在 100ms 以上。

*2： 清除信号 (CLR) 的 ON 信号必须保持在 20µs 以上，当清除信号 ON 时，指令脉冲将被禁止，电机将停在

该位置。

*3： 抱闸的延迟时间为 100ms。抱闸用的继电器推荐使用动作时间在 30ms 以下的继电器。

注： 1. 从检测到报警到报警输出之间的延迟时间最大为 2ms。

 

 2. 总是使用编码器 Z 相信号的下降沿。

2 ms max.

报警信号(Alarm)

警报检测

Z相

系统接线
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指令脉冲信号形式 规格 备注

方向+脉冲序列输入

(SIGN+PULS 信号 )

最大指令频率：750kpps
( 集电极开路输出时：

187.5kpps)

方向 (SIGN)
表示为

H= 正转指令

L= 反转指令

CW 脉冲 +CCW 脉冲

最大指令频率：750kpps
( 集电极开路输出时：

187.5kpps)

–

t1
t2 t3

T

SIGN

PULS

t1, t2, t3 > 3   s

   ≥ 0.65   s
(  /T)x100 ≤ 50%

µ
µ

正转指令 反转指令

t1

T

CW

CCW
t1 > 3   s

   ≥ 0.65   s

(  /T)x100 ≤ 50% 

µ
µ

正转指令 反转指令
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 请按以下步骤进行试运行。

4 试运行

步骤 详细内容

1. 安装

• 请按照使用说明书中规定的方法安装伺服驱动器和伺服电机，

  但电机轴请不要与机器连接。

2. 接线与指令脉冲设定
•  请根据“3 章系统接线”的内容，对电源、电机主电路、编码器、

  输入输出信号的各电缆进行接线。

•  使用带抱闸的电机时，也请对抱闸电源、继电器等各信号线

  进行接线。

•  根据上位控制器输出指令的种类和分辨率，设定 [PULSE] 旋转

  开关。

注：设定旋转开关时，请使用产品附带的专用螺丝刀。另外请勿将此螺  

    丝刀用于其他用途。

3. LED 的确认
•  接通电源后，请确认“REF”LED 呈“橙色”或“绿色”显示。

    LED 呈“橙色”显示时，将“伺服起动命令 (ON/OFF)”信号   

  置为有效，并确认 LED 由橙色显示变为绿色显示。

•  如果不是上述的状态，或“AL1 ~ 3”的红色 LED 亮灯时，请

  参照“5 章故障显示及处理”的内容，采取适当的措施。

4. 脉冲指令输入 1

•  从上位控制器输入指令脉冲，确认电机是否按照指令的脉冲数

  和旋转方向正确旋转。此时，伺服驱动器的“REF”LED 呈“绿

  色” 闪烁状态。

•  如果电机不按指令旋转，请参照“5 章故障检修”的内容，采

  取适当的措施。

5. 连接电机轴

•  断开伺服起动命令 (ON/OFF) 后，再切断供电电源，根据伺服

　电机使用说明书中的安装注意事项，将电机轴连接到机器上。

设定[PULSE]
旋转开关

专用螺丝刀

确认“REF” 
LED呈“橙色”
或“绿色”显示

200V
100W

控制器

指令脉冲
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试运行

步骤 详细内容

6. 保护功能

•  接通电源，将“伺服起动命令 (ON/OFF)”信号置为有效。此时，

  有可能瞬间发出响声，这是滤波器进行自动设定的声音，并

  非故障。

•  请确认紧急停止功能、保持抱闸功能等所有的保护功能是

  否正常动作。

7. 脉冲指令输入 2

•  从上控制器输入指令脉冲，确认机器的运行方向及移动距离

　是否与设计的一致。

  此时，有可能在一瞬间发出响声，这是滤波器在进行自动设

  定的声音，并非故障。

8. 设定指令滤波时间

•  如果机器发生振动，或在电机停止后“定位完成信号 (POS_OK)”

  重复“1”或“0”，请将 [FIL] 旋转开关的设定从“0”变更到“1”，

  然后再返回到“0”。如果这样也不能消除振动时，请从 0 到 7

  逐渐增大 [FIL] 旋转开关的设定，将其调整到最佳值。

注：设定旋转开关时，请使用产品附带的专用螺丝刀。但请勿将此螺丝

    刀用于其他用途。

EMERG NE CY

控制器

指令脉冲

设定[FIL]
旋转开关

专用螺丝刀
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 本产品在运行时因设定或接线等不良会导致电机无法正常动作。此时，请参照本章内容，进行
适当的处理。若仍无法解决，请向西门子代理商及办事处咨询。

5 故障显示及处理

• 对故障进行处理时，请切断电源后排除报警原因，并再次接通电源。
重要

5.1 报警指示灯

LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3
 

速度

异常

接通电源时

发生

伺服电机的故障 更换伺服驱动器

伺服起动时

发生

电机电缆的 U、V、W 相序

错误

检查接线并正确接线

编码器的接线错误

编码器电缆受干扰而误动作 对编码器接线进行抗干扰处理

伺服电机的故障更换伺服驱

动器

更换伺服驱动器

电机开始运行

时或高速旋转

后发生

电机电缆的 U、V、W 相序

错误

检查接线并正确接线

编码器的接线错误

编码器电缆受干扰而误动作 对编码器接线进行抗干扰处理

位置指令的输入超出了

10000PULSE/rev

输入正确的指令值

伺服电机的故障更换伺服驱

动器

更换伺服电机
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故障显示及处理

LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3
 

过载 接通电源时发

生

伺服电机的故障 更换伺服电机

伺服起动时发

生

电机电缆的接线错误或连

接不良

检查接线并正确接线

编码器的接线错误或连接

不良

伺服电机的故障 更换伺服电机

即使从控制器

输入指令电机

也不旋转

电机电缆的接线错误或连

接不良

检查接线并正确接线

编码器的接线错误或连接

器的连接不良

起动转矩超过了最大转矩 重新计算并讨论负载条件、

运行条件或电机容量

伺服电机的故障 更换伺服电机
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故障显示及处理

LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3
 

过载

（续）

通常运行时

发生

在实际转矩超出了额定转

矩的状态下连续长时间运

行或起动转矩大幅超出额

定转矩

再讨论负载条件、运行条件

根据负载条件及运行条件更

换大容量的电机

电源电压过低 确认电源电压并提高到允许

范围

电机绕组烧损 测定电机绕组电阻，若烧损

则更换电机

确保在松闸的状态下运行 检测抱闸端子的电压，松开

电机抱闸

伺服驱动器的环境温度超

出 55 °C

重新考虑安装条件，使伺服

驱动器的环境温度低于55 °C

伺服驱动器的设定环境不

良 (安装方向、安装距离

或受环境的影响 )

伺服电机的故障 更换伺服电机

伺服停止时发

生

伺服停止后 3 秒以上电机

也不停止

再讨论负载条件

确认电机不因外力而旋转
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故障显示及处理

LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3

编码器

异常

接通电源时或

运行中发生

编码器的接线错误或连接

器的连接不良

检查编码器的接线并更正

编码器电缆的规格错误或

受到干扰

将编码器电缆定为双绞线

或双股屏蔽线，芯线在

0.12mm2 以上

由于编码器电缆的接线长

度过长而受到干扰

编码器电缆的接线长度设在

20m 以内

编码器电缆断线 更换编码器电缆

编码器的原点异常 更换电机

编码器故障

 AL1
AL2
AL3

电压故障 接通电源时

发生

供电电源的电压超出了允

许范围

检查并确保供电电源的电压

在规定的范围内

伺服驱动器的电源完全关

闭前再次接通了电源

待 [REF] LED 熄灭后再次接

通电源

伺服驱动器的故障 更换伺服驱动器

通常运行时

发生

供电电源的电压波动过大 检查并确保供电电源的电压

波动在规定的范围内

电机的转速很高，负载转

动惯量过大

重新考虑负载和运行条件

未连接再生单元 减小负载或加再生单元选件

伺服驱动器的故障 更换伺服驱动器
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LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3

过电流 接通电源时

发生

U、V、W 相与接地端子

连接错误

检查接线并正确连接

地线接入了其他端子

•  电机电缆的 U、V、W

  与地之间短路

•  电机电缆的 U、V、W

  相之间短路

检查电机电缆或更换电

机

注：在通电之前，请确认

    接地完好及没有短路。

伺服驱动器的 U、V、W

与接地间短路

更换伺服驱动器

•  电机内部电缆的 U、V、

  W 与地之间的短路

•  电机内部电缆的 U、V、

  W 相之间的短路

更换伺服电机

负载过大而超出了再生

处理能力范围

重新考虑负载和运行条

件

伺服驱动器的安装环境

不良 (安装方向、距离

或受周围热度影响 )

重新考虑安装条件，使

伺服驱动器的环境温度

低于 55 °C

电机在超负荷的状态下

运行

减轻负载

伺服驱动器内置的冷却

风扇停止

更换冷却风扇

电机与伺服驱动器不配 根据样本重新选择相配

的驱动器和电机

伺服驱动器的故障 更换伺服驱动器

电机烧损 检测电机各线间电阻的

平衡，若不平衡则更换

电机

故障显示及处理
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故障显示及处理

LED
显示

报警名称
报警发生时

的状况
原因 处理

 AL1
AL2
AL3

伺服驱动器

内置风扇停

止

接通电源时或

运行中发生

伺服驱动器内置的冷却

风扇停止

根据本书“6 章系统维

护及服务”的内容更换

冷却风扇

冷却风扇的通风口被污

物堵塞或混入了异物

检查冷却风扇

 AL1
AL2
AL3

系统故障 接通电源时发

生

伺服驱动器的故障 •  更换伺服驱动器

•  请向西门子代理商咨

  询

 AL1
AL2
AL3

按一定频率闪

烁

指令脉冲的

设定值被改

变 (PULSE)

接通电源时或

运行中发生

– 再次接通电源

(即使这样，电机也可

继续运行 )

5.2 报警指示 LED 不亮灯时

当伺服驱动器的报警显示LED不亮, 电机没有正常动作时, 请阅读本项并进行适当的处理。

       : 在处理带阴影的条目时，必须断开伺服驱动器的电源。

故障 原因 检查项目 处理

即使接通

电源 [PWR] 

LED 也不亮

电源电缆的接线错误 检查电源输入是否在电源

电压的范围内

设为正确的电源

检查电源输入是否已正确

接线

正确接线
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故障 原因 检查项目 处理

即使从控制

器输入了指

令电机也不

旋转

伺服起动 (ON/OFF) 输

入为 OFF

检查 [REF] LED 是否

为绿色

[REF] LED 若为橙色 :

•  输入伺服 ON 信号

•  正确接线

指令脉冲的设定不正确 检查 [REF] LED 是否闪烁 [REF] LED 若不闪烁 :

•  正确接线

•  根据控制器的指令脉冲

  类型来设定伺服驱动器

  的脉冲类型

检查控制器的指令脉冲类

型与伺服驱动器的指令脉

冲类型

根据控制器的指令脉冲类

型来设定伺服驱动器的脉

冲类型

电机电缆的接线错误 检查接线 正确接线

编码器电缆的接线错误

输入输出信号 (连接器

X1) 的接线错误

检查指令脉冲的接线 正确接线

检查指令脉冲类型 根据控制器的指令脉冲类

型来设定伺服驱动器的脉

冲类型

检查指令脉冲的电压 连接符合电压的电阻

未接通电源 检查是否已接通电源及

[PWR] LED 的状态

接通电源

检查电源端子间的电压 确保系统供电电路正确

CW 输入与 CCW 输入同

时 ON

检查指令脉冲的接线 •  不允许同时输入 CW 或

  CCW 脉冲输入信号

•  未用的输入端子务必为

  OFF

伺服驱动器的故障 – 更换伺服驱动器

故障显示及处理
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故障 原因 检查项目 处理

电机一瞬间

动作，之后

不动作

电机电缆、编码器电缆

的接线错误

检查电机电缆的 U、V、W

相以及编码器电缆的接线

正确接线

无指令的情

况下电机旋

转

指令脉冲输入不正确 检查指令脉冲类型 纠正指令脉冲输入

检查指令脉冲的电压 连接符合电压的电阻

伺服驱动器的故障 – 更换伺服驱动器

电机向指定

的反方向旋

转

CW 输入和 CCW 输入接

反

检查控制器的指令脉冲类

型与伺服驱动器的指令脉

冲类型

CW 脉冲信号连接至 CW

输入、CCW 脉冲信号连接

至 CCW 输入

电机的旋转

不稳定

电机电缆、编码器电缆

的接线错误

检查电机电缆的 U、V、W

相以及编码器电缆的接线

正确接线

连接电机轴与机器系统

的联轴节偏心、螺丝未

紧固、因皮带滑轮与齿

轮的咬合而产生的负载

转矩变动

检查机器系统的连接部分 机器的维修与调整

设为空载（从机器系统拆

下电机）后试旋转电机

负载转动惯量超出了伺

服驱动器的允许值范围

设为空载（从机器系统拆

下电机）后试旋转电机

减轻负载

更换为容量大的电机、伺

服驱动器

脉冲信号线的连接不良 检查控制器及伺服驱动器

的脉冲信号线的接线

正确接线

检查控制器的指令脉冲类

型与伺服驱动器的指令脉

冲类型

根据控制器的指令脉冲类

型来设定伺服驱动器的脉

冲类型

故障显示及处理
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故障 原因 检查项目 处理

电机过热 环境温度很高 检查电机的环境温度低于

40 °C

将电机的环境温度降低至

40 °C 以下（通过风扇、制

冷器进行冷却）

通风不良 检查通风是否受阻 改善通风

过载 将电机空载（从机器系统

拆下电机）后试旋转电机

减轻负载

更换为容量大的电机、伺

服驱动器

电机抱闸不

工作

接通电机抱闸的电源 检查保持抱闸是否通电 设计电路确保只有当电机

需要抱闸时，使电机停止,

断开抱闸信号 (BK)

伺服起动

（ON/OFF) 为

OFF 时，电

机不能平滑

的停止

电机过载 过载检查以下几点

•  负载是否过大

•  电机转速是否过高

重新考虑负载条件，更换

伺服驱动器

停止电路的故障 – 更换伺服驱动器

故障显示及处理
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故障 原因 检查项目 处理

从电机发出

异常声音或

机器振动

机械性安装不良 检查伺服电机的安装螺丝

是否松动

重新紧固安装螺丝

检查联轴节是否偏心 进行联轴器的对中

检查联轴节是否失衡 调整联轴器的平衡

轴承发生异常 检查轴承附近的声音、震

动

如有异常请与所购地的销

售代理商或西门子办事处

联系

配套机器有振动源 检查机器侧的可动部分是

否有异物侵入、变形、松

动

处理好有问题的地方

(请与该机器的制造厂家

联系 )

由于输入输出信号电缆

的规格不符而受到杂波

干扰

检查双绞线或双绞屏蔽线

的芯线是否为 0.08mm2

以上

使输入输出信号电缆符合

规格

由于输入输出信号电缆

的距离超出了规定使用

范围而受到干扰

接线距离最长为 3m 输入输出信号电缆的接线

长度应该在 3m 以内

由于编码器电缆的规格

不符而受到干扰

检查双绞屏蔽线的芯线是

否为 0.12mm2 以上

使编码器电缆符合规格

由于编码器电缆的接线

长度超出了使用范围而

受到干扰

检查编码器电缆的长度 编码器电缆的接线长度应

该在 20m 以内

故障显示及处理
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故障 原因 检查项目 处理

从电机发出

异常声音

或机器振动

（续）

由于编码器电缆被夹具

夹入到了内部或包皮破

损而信号线受到干扰

检查编码器电缆上是否有

损伤

重新布置编码器电缆

编码器电缆受到的过大

杂波干扰妨碍

检查编码器电缆是否与大

电流电线靠近

布置编码器电缆，使其不

受浪涌电压的冲击

因受伺服电机侧的设备

（如焊接机等）的影响，

PE 电位发生波动

在伺服电机侧确认焊接机

等的接地状态（没有接地、

不完全接地）

确保焊接机的接地和驱动

系统的接地不在一起

由于过度的振动冲击而

妨碍了编码器的正常工

作

机器振动或电机安装不良

（安装面精度、定心偏移）

降低机器震动或正确安装

伺服电机

指令滤波时间设定不适

当

检查指令滤波时间设定

(FIL) 旋转开关的设定

增大指令滤波时间，调整

(FIL) 旋转开关的值

故障显示及处理
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6.1  定期检查

 无需日常检查，但请一年检查一次以上。

6 系统维护及服务

检查项目                     检查频率 检查要领 异常时的处理

外观的检查

一年至少一次

不能附着污物、灰尘、

油污等

检查请用空气或布来

清洁

螺丝的松动
连接器安装螺丝等不

能松动
请紧固

6.2  部件的标准寿命

 电气部件与电子部件会有机械性摩擦或老化。

 以下表中的标准寿命为基准，届时请与本公司代理店或营业所联系。进行调查之后再判断是否

需要更换部件。即使未超出寿命限制也发生了异常时，必须进行检查。

部件 标准寿命 备注

冷却风扇 3 万小时
根据运行状况而不同。因此检查时请确认声音

或震动没有异常。

注：上表中列出的时间只是一个参考值，它受环境和工作条件的影响。
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6.3  冷却风扇的更换方法

■ 当为 100 W至 400 W 伺服驱动器时

1. 打开伺服驱动器的外壳。

 将一字螺丝刀的前端抵住伺服驱动器的

切口部（3 处）, 卸下外壳。

 

•  即使关断电源，伺服驱动器内部仍然可能会残留有高电压，因此，在电源 LED 灯 (PWR)

熄灭后 5 分钟内，请不要触摸电源端子。

•  更换冷却风扇时，请将电源关断，在经过 15 分钟后再进行作业。此时散热片处于高温状

态，有烫伤的危险。

•  请根据本手册的说明，正确安装冷却风扇。如果安装错误，有可能导致伺服驱动器损坏。

伺服单元的前面
外壳

2. 取下外壳。 外壳

底罩

系统维护及服务
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3. 将冷却风扇的电缆从伺服驱动器主体的风

扇用连接器上取下。

① 抓住电缆

② 向上拉起

4. 卸下冷却风扇的安装螺丝。

冷却风扇

安装螺丝

5.  安装新的冷却风扇。

 注意：在安装风扇前，请务必确认

 • 散热器侧的箭头

 • 冷却风扇侧的箭头

 方向与右图所示方向相同。

6. 用安装螺丝将冷却风扇固定在伺服

驱动器上。

冷却风扇

侧的箭头

散热片

侧的箭头

①将冷却风扇的角

②与该位置对准

7.  将冷却风扇的电缆连接在伺服驱动器的风

扇用的连接器上。

注意：配置冷却风扇电缆时，请务必使其

通过右图所示的场所。

8.  请将伺服驱动器的外壳与外罩按原样装好。

请按此图所示，配置

冷却风扇的电缆

系统维护及服务

C-56



■ 当为 750 W 伺服驱动器时

1. 打开伺服驱动器的外壳。

 将一字螺丝刀的前端抵住伺服驱动器的

切口部（外壳 3 处）、（底罩 2 处）, 卸下

外壳。

伺服单元的前面
外壳

外壳

底罩

① 抓住电缆

② 向上拉起

2. 取下外壳与底罩。

3. 将附属于冷却风扇的电缆从伺服驱动器

主体的风扇用连接器上取下。

系统维护及服务
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4. 卸下冷却风扇的安装螺丝（2 处）。

图  A

C

冷却风扇

安装螺丝

图  B

请务必确认箭头的方向

5. 安装新的冷却风扇。

 将冷却风扇的电缆穿过 C 孔。

 （参照图 A)

注意：请务必确认冷却风扇的箭头方向，

以免弄错。（参照图 B)

6. 将冷却风扇安装在伺服驱动器上，并用螺丝

固定。

系统维护及服务
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7. 将伺服驱动器翻过来，将冷却风扇的电缆连

接在伺服驱动器的风扇用的连接器上。

注意：配置冷却风扇电缆时，请务必使其

通过右图所示的场所。

8. 请将伺服驱动器的外壳与外罩按原样装好。

请按此图所示，配置

冷却风扇的电缆

系统维护及服务
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SINAMICS V80
6SL3210-
5CB08-4AA0

6SL3210-
5CB11-1AA0

6SL3210-
5CB12-0AA0

6SL3210-
5CB13-7AA0

额定功率 Pe W 100 200 400 750

额定电流 In A 0.84 1.1 2.0 3.7

最大电流 Imax A 2.5 3.3 6.0 11.1

输入电源

电源电压 单相 AC200 ~ 230V +10 ~ -15%

电源频率 50/60Hz ± 5%

额定容量［kVA] 0.40 0.75 1.2 2.2

功耗 W 14 16 24 35

输入控制方法 电容输入型单相全波整流 (带防冲击电流的电阻 )

输出控制方法 PWM 控制，正弦波电流驱动方式

编码器反馈 增量编码器

允许的负载惯量 x10-4kgm2 0.6 3.0 5.0 10.0

最长的电机电缆 m 20 20 20 20

保护等级 IP10 IP10 IP10 IP10

宽度 mm 35 35 40 70

高度 mm 140 140 140 140

深度 mm 105 105 105 145

重量（约） kg 0.5 0.5 0.5 1.0

7.1  技术数据

7 规格及说明
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7.2  信号说明

信号类型 技术规格 说明

 指令脉冲输入

( 通过脉冲开关可

选择脉冲类型、脉

冲分辨率 )

• CW + CCW 脉冲序列

• 方向+脉冲序列

SINAMICS V80 输入的脉

冲序列类型

“CW+CCW” 是指用正转和

反转指令脉冲序列作为输

入。

• 集电极开路：

   1000脉冲 /转 (最大为75kpps)
   2500脉冲 /转 (最大为187.5kpps)

• 线驱动：

   1000脉冲 /转 (最大为75kpps)
   2500脉冲 /转 (最大为187.5kpps)
   5000脉冲 /转 (最大为375kpps)
   10000脉冲 /转 (最大为750kpps)

电机每圈的指令脉冲数

清除 (CLR)
该信号的上升沿将停止指令脉冲，

并删除剩余位置 ( )。 线驱动输入：3V 时为

7mA

集电极开路：7 至 15mA起动 (ON/
OFF)

驱动器的起动和停止 (驱动器使能 )

报警

(Alarm)
当报警时，驱动器没有输出。

注：接通电源后约 2 秒钟为 OFF 状态。 输出信号：

最大电压为 30V

最大电流为 50mA

抱闸 (BK) 控制电机抱闸

定位完成

(POS_OK)

当位置偏差为 10% 的指令位置时，POS_OK

为 ON

编码器 Z 相

信号 (Phase 
Z)

电机零脉冲 ( 宽度为 1/1000rev),

用信号的下降沿 ( )
电机一圈只有一个零脉冲

动态制动 (DB)
在主电源关闭，驱动器报警及电机停止时激

活。( 电机停止后将关闭 )

通过 SINAMICS V80 的内

部保护使电机停车。

保护

速度异常，过载，编码器错误，电压故障，

过流，驱动器内的冷却风扇停止，系统错误。

注意：驱动器内没有接地保护电路。

–

LED 显示 5 种 (PWR, REF, AL1, AL2, AL3) –

指令滤波 用 FIL 开关来选择 (共有 8 种选择 ) –

D
I/D

O
信
号

输
入

输
出

内
置
功
能

脉
冲
类
型

脉
冲
分
辨
率

规格及说明
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7.3  过载保护特性

 伺服驱动器有防止过载功能，以保护伺服电机与伺服驱动器。

• 发生过载报警时，消除报警原因后，至少要等 1 分钟，在电机主体温度下

降后再接通电源。

 如果短时间内反复操作，则有可能烧坏电机的线圈。

• 伺服驱动器与伺服电机必须正确组合后再使用。

• 过载保护特性是指将电机安装在铝制散热器 [250 × 250 × 6(mm)] 上，环境

温度为 40 °C 时的特性。请在该条件下使用。

重要

 过载保护特性如下图所示。

1000

100

10

1
100 150 200 250 300

电机转矩 (%)

电机转矩 (%)

时间(秒)

时间(秒)

6SL3210-5CB08-4AA0 (100W)

6SL3210-5CB11-1AA0 (200W)

6SL3210-5CB13-7AA0 (750W)
6SL3210-5CB12-0AA0 (400W)

例：电机转矩为300%时，

　　约2秒后发出过载警报。 

1000

100

10

1
100 150 200 250 300

规格及说明

注： 电机转矩为额定转矩之比 (%)。
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本手册只是概述相关产品或其特性，文中内容可

能与实际应用的情况有所出入，另外这些信息也

可能会在未来的产品开发过程中发生变化。只有

在相关合同条款中有明确规定的情况下，本公司

才会针对在本文中提供产品特性信息承担责任。

本文中的所有产品名称都可能是西门子公司或

其供应商的产品名或商标，如果第三方擅自使

用，可能会侵犯所有者的权利。

北方区

北京
北京市朝阳区望京中环南路7号
邮政信箱：8543 
邮政编码：100102 
电话：(010) 6476 8888 
传真：(010) 6476 4973

济南
济南市舜耕路28号
舜华园商务会所5楼 
邮政编码：250014
电话：(0531) 8266 6088 
传真：(0531) 8266 0836 

西安
西安市高新区科技路33号
高新国际商务中心28层
邮政编码：710075
电话：(029) 8831 9898
传真：(029) 8833 8818

天津
天津市和平区南京路189号
津汇广场写字楼1401室
邮政编码：300051
电话：(022) 8319 1666
传真：(022) 2332 8833

青岛
青岛市香港中路76号
青岛颐中皇冠假日酒店405室
邮政编码：266071
电话：(0532) 8573 5888
传真：(0532) 8576 9963

郑州
郑州市中原中路220号
裕达国贸中心写字楼2506室
邮政编码：450007
电话：(0371) 6771 9110
传真：(0371) 6771 9120

华东区

上海
上海市浦东新区浦东大道1号 
中国船舶大厦10楼
邮政编码：200120
电话：(021) 3889 3889 
传真：(021) 5879 5155

南京
南京市玄武区中山路228号
地铁大厦18层
邮政编码：210008
电话：(025) 8456 0550 
传真：(025) 8451 1612

武汉
武汉市汉口江汉区
建设大道709号建银大厦18楼
邮政编码：430015
电话：(027) 8548 6688
传真：(027) 8548 6777

苏州
苏州市新加坡工业园苏华路2号
国际大厦11层17-19单元
邮政编码：215021
电话：(0512) 6288 8191 
传真：(0512) 6661 4898

宁波
宁波市江东区中兴路717号
华宏国际中心1608室
邮政编码：315040
电话：(0574) 8785 5377 
传真：(0574) 8787 0631

无锡
无锡市中山路343号
东方广场21层A\B\J\K座　　　　
邮政编码：214002
电话：(0510) 8273 6868 
传真：(0510) 8276 8481

杭州
杭州市西湖区杭大路15号
嘉华国际商务中心1710室
邮政编码：310007
电话：(0571) 8765 2999 
传真：(0571) 8765 2998

合肥
合肥市濉溪路278号
财富广场27层2701、2702室
邮政编码：230041
电话：(0551) 568 1299 
传真：(0551) 568 1256

华南区

广州
广州市天河路208号  
天河城侧粤海天河城大厦8-10层 
邮政编码：510620
电话：(020) 3718 2888
传真：(020) 3718 2164

福州
福州市五四路136号 
中银大厦21层 
邮政编码: 350003
电话: (0591) 8750 0888 
传真: (0591) 8750 0333 

深圳
深圳市华侨城
汉唐大厦9楼 
邮政编码：518053
电话：(0755) 2693 5188
传真：(0755) 2693 4245

厦门
厦门市厦禾路189号
银行中心29楼21层2111-2112室
邮政编码：361003
电话：(0592) 268 5508
传真：(0592) 268 5505

西南区

成都
成都市人民南路二段18号
川信大厦18/17楼
邮政编码：610016
电话：(028) 8619 9499 
传真：(028) 8619 9355

重庆
重庆市渝中区邹容路68号   
大都会商厦18层1809-12 
邮政编码：400010
电话：(023) 6382 8919 
传真：(023) 6370 0612

昆明
昆明市青年路395号
邦克大厦27楼 
邮政编码：650011
电话：(0871) 315 8080 
传真：(0871) 315 8093

太原
太原市府西街69号
国际贸易中心西塔16层
1609B-1610室
邮政编码：030002
电话：(0351) 868 9048
传真：(0351) 868 9046

石家庄
石家庄市中山东路303号
石家庄世贸广场酒店1309室
邮政编码：050011
电话：(0311) 8669 5100
传真：(0311) 8669 5300

东北区

沈阳
沈阳市沈河区青年大街109号
沈阳凯宾斯基饭店5层
邮政编码：110014
电话：(024) 2334 1110
传真：(024) 2295 0715/18 

大连
大连市西岗区中山路147号
大连森茂大厦8楼 
邮政编码：116011
电话：(0411) 8369 9760 
传真：(0411) 8360 9468

哈尔滨
哈尔滨市南岗区红军街15号 
奥威斯发展大厦30层A座  
邮政编码：150001
电话：(0451) 5300 9933 
传真：(0451) 5300 9990 

长春
长春市西安大路569号
长春香格里拉大饭店401房间
邮政编码：130061
电话：(0431) 8898 1100
传真：(0431) 8898 1087

NORTH Region        
Beijing          
7,Wangjing Zhonghuan Nanlu 
Chaoyang District,Beijing , 
P.R.China
P.O.BOX: 8543
P.O.CODE: 100102
Tel:  (010) 6476 8888 
Fax: (010) 6476 4973

Jinan
5/F, Shun Hua Yuan ommercial 
Club, No.28 Shun Geng Road, 
Jinan, Shandong Province, 
P.R.China 
P.O.CODE: 250014
Tel:  (0531) 8266 6088 
Fax: (0531) 8266 0836 

Xi`an
F28, Hi-Tech International Business 
Center, No.33 Keji Road, Gaoxin 
District,  Xi`an, China.
P.O.CODE: 710075
Tel:  (029) 8831 9898
Fax: (029) 8833 8818

Tianjin
Room1401, the Exchange Building, 
No.189 Nanjing Road, Heping 
District, Tianjin
P.O.CODE: 300051
Tel:  (022) 8319 1666
Fax: (022) 2332 8833

Qingdao
Room 405, Crowne Plaza Qingdao 
No.76 Xiang Gang Zhong Road, 
Qingdao
P.O.CODE: 266071
Tel:  (0532) 8573 5888
Fax: (0532) 8576 9963

Zhengzhou
Rm 2506,Yuda International Trade 
Center,No220 Zhongyuan zhongLu 
P.O.CODE: 450007
Tel:  (0371) 6771 9110
Fax: (0371) 6771 9120

EAST Region       
Shanghai
10F, China Marine Tower 1, 
Pudong Avenue, Shanghai , 
P.R.China
P.O.CODE: 200120
Tel:  (021) 3889 3889 
Fax: (021) 5879 5155

Nanjing
18F Metro Building No.228 Zhang 
Shan Rd.  Nanjing, P.R.China
P.O.CODE: 210008
Tel:  (025) 8456 0550 
Fax: (025) 8451 1612

Wuhan
18/F, Jian Ying Tower No. 709 Jian 
She Avenue , Jianghan District 
Hankou, Wuhan , Hubei Province, 
P.R.China
P.O.CODE: 430015
Tel:  (027) 8548 6688
Fax: (027) 8548 6777

Suzhou
17-19 Room, 11th Floor, 
International Building,
No.2, Su Hua Road, Suzhou 
Industrial Park, Suzhou, Jiangsu 
Province, P. R. China
P.O.CODE: 215021
Tel:  (0512) 6288 8191 
Fax: (0512) 6661 4898

Ningbo
Rm1608,Huahong International 
Center No.717 Zhongxing 
Road,Jiangdong District,Ningbo, 
Zhejiang Province,P.R.China
P.O.CODE: 315040
Tel:  (0574) 8785 5377 
Fax: (0574) 8787 0631

Wuxi
Room A, B, J and K, 21F, Orient 
Plaza No. 343, Zhongshan Road, 
Wuxi Jiangsu Province, P.R. China　
P.O.CODE: 214002
Tel:  (0510) 8273 6868 
Fax: (0510) 8276 8481

Hangzhou
RM1710, Jiahua International 
Business Center,
No. 15 Hangda Road, Xihu District, 
Hangzhou, Hangzhou, P.R. China
P.O.CODE: 310007
Tel:  (0571) 8765 2999 
Fax: (0571) 8765 2998

Hefei
Room 2701 / 2702, Fortune Plaza
No. 278, Suixi Road
Hefei, Anhui Province, P. R. China
P.O.CODE: 230041
Tel:  (0551) 568 1299 
Fax: (0551) 568 1256

SOUTH Region        
Guangzhou
8F-10F Teem Tower, Teemall
208 Tianhe Road, Tianhe District, 
Guangzhou, P. R. China 
P.O.CODE: 510620
Tel:  (020) 3718 2888
Fax: (020) 3718 2164

Fuzhou
21st Floor , BOC Tower
No. 136, Wu Si Road, Fuzhou 
Fujian Province, P. R. China 
P.O.CODE: 350003
Tel:  (0591) 8750 0888 
Fax: (0591) 8750 0333 

Shenzhen
9F Hantang Building, 
Overseas Chinese Town, 
Shenzhen, Guangdong Province, 
P.R.China  
P.O.CODE: 518053
Tel:  (0755) 2693 5188
Fax: (0755) 2693 4245

Xiamen
Room 2111-2112, 21F,Bank 
center,No.189 Xiahe Road,Xiamen, 
Fujian Province,P.R.China
P.O.CODE: 361003
Tel:  (0592) 268 5508
Fax: (0592) 268 5505

SOUTHWEST Region       
Chengdu
18/17 F, Chuanxin Mansion, 18 Sec. 
2, Remin S. Road, Chengdu, Sichuan 
Province, P.R.China
P.O.CODE: 610016
Tel:  (028) 8619 9499 
Fax: (028) 8619 9355

Chongqing
Room 1809-1812, 18th Floor , 
Metropolitan Business Mansion, 68 
Zou Rong Road, Yuzhong District, 
Chongqing, P.R.China
P.O.CODE: 400010
Tel:  (023) 6382 8919 
Fax: (023) 6370 0612

Kunming
27th Floor Bank Building
No. 395 Youth Road, 650011
Kunming, Yunnan Province, P. R. 
China
P.O.CODE: 650011
Tel:  (0871) 315 8080 
Fax: (0871) 315 8093

Taiyuan
Room 1609B - 1610, 16th Floor, 
West Tower,  Shanxi World Trade 
Center, No.69, Fu Xi Street, 
Taiyuan, Shanxi Province, P. R. 
China
P.O.CODE: 030002
Tel:  (0351) 868 9048
Fax: (0351) 868 9046

Shijiazhuang
Room 1309, World Trade Plaza 
Hotel,  NO.303 Zhong Shan East 
Road,Shijiazhuang, Hebei Province, 
P.R. China
P.O.CODE: 050011
Tel:  (0311) 8669 5100
Fax: (0311) 8669 5300

NORTHEAST Region         
Shenyang
5F Shenyang Kempinski Hotel 
No.109 Qingnian St., Shenhe 
District , Shenyang, P.R.China
P.O.CODE: 110014
Tel:  (024) 2334 1110
Fax: (024) 2295 0715/18 

Dalian
8th Floor of Dalian Senmao 
Building,No.147, Zhongshan Road, 
Xigang District, Dalian 
P.O.CODE: 116011
Tel:  (0411) 8369 9760 
Fax: (0411) 8360 9468

Harbin
Site A, 30th Floor, Always 
Development Plaza No. 15, Hong 
Jun Street, Nan Gang District, 
Harbin Heilongjiang Province, 
China  
P.O.CODE: 150001
Tel:  (0451) 5300 9933 
Fax: (0451) 5300 9990 

Changchun
Room 401, Changchun Shangri-La 
Hotel No.569 Xi`an Road, 
Changchun, Jilin Province, P.R. 
China
P.O.CODE: 130061
Tel:  (0431) 8898 1100
Fax: (0431) 8898 1087
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