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确认返回

产品外形尺寸：120×120×95mm,嵌入式开孔尺寸：113×113mm    

正泰，智慧能源解决方案提供商 P587/P588

配电电器

A

电力电子及其它电器类

1 适用范围

9 产品安装及外形尺寸

        用户在订货时选择产品的补偿类型(共补或者混补)，额定电压，输出回路数，控制信号输出方式（继电器、+12VDC、RS485），

如超出使用条件及主要技术参数的产品可协商订货。

      例如：订货NWK1-GR-16FBD，10台  

      表示订货NWK1系列中文液晶低压无功补偿控制器，混补型，最大回路数为16路，控制信号为+12VDC，具有RS485通讯和数据

      传输功能，数量为10台。  

10 订货须知 

JKF8 系列智能型低压无功补偿控制器

     JKF8系列智能型低压无功补偿控制器与低压并联电容屏装置配套，适用于额定电压

380V、交流、50Hz的配电系统中，控 制并联 电容器自动投切，改善电压质量，减少电能

损失。

     该产品一次性通过电力工业无功补偿成套装置质量检验测试中心的型式试验，主要性

能指标达到国内先进水平。具有全自动模式，“傻瓜”式设计是目前国内无功补偿控制器

性价比最好的产品之一。     

     特点：

     1.1 采用无功功率、功率因数复合控制，确保低负荷时可靠投入，避免投切振荡。

     1.2 实时显示网络状况，包括功率因数、电压、电流、有功功率、无功功率等五种参数。

     1.3 自动识别取样信号极性，无极性接错之虑。

     1.4 电网电压低于300V或超过设定值时自动快速(5秒)逐级切除已投入的电容器组，并

           显示电压值。

     1.5 当电流互感器次级信号小于150mA时，封锁电容器的投入，同时自动快速(5秒)逐级切

           除已投入的电容器组。

      1.6 同组电容器切投封锁时间为3分钟(电容器放电时间)。

      1.7 有循环自检功能，便于电容屏出厂试验用。

     1.8 手动运行与自动运行方式切换功能。

     选型：

     a. JKF8系列控制器投切电容器回路数：6、12，回路数可设置。

     b. 超出使用条件及主要技术参数的产品，可协商订货。

     符合标准：JB/T 9663-2013；DL/T 597-1996。

3 使用条件   

3.1 环境温度：-10℃~+40℃。

3.2 相对湿度：40℃时≤50%，20℃时≤90%。

3.3 海拔高度：≤2000m。

3.4 环境条件：无有害气体和蒸汽，无导电性或可燃性尘埃，无剧烈的机械振动。

2 型号及含义

J K F 8 -□

                输出回路数

                产品设计序号

                控制物理量F-复合型

                低压无功补偿控制器

4 主要参数及技术性能

控制组数

输出触点容量

重量

6、12

交流380V，3A(阻性)或交流220V，5A(阻性)

1.5kg

自动、手动循环投切

型号

取样电压

取样电流

额定频率

灵敏度

参数设定模式

投入门限

切除门限

COSφ预置

过压预置

延时时间预置

JKF8

交流380V(±20%)

≤5A

50Hz±5%

≤150mA(最小取样电流)

F-0，设定1为全自动，设定0为人工

大于无功预置值(F-1)

超前于cosΦ预置值

0.85～-0.95连续可调(出厂预置1.00)

400V～456V可调(出厂预置430V)

5s～120s可调(出厂预置30s)

工作方式



2 型号及含义

3 主要技术参数

3.1测量精度：电压≤±0.5%（在80%～120%额定电压范围内）；

                      电流≤±1%（在50%～100%额定电流范围内）；

                      功率因数≤±1.5%；

                      无功功率≤±2%；

3.2输出方式：R485通讯式控制输出，控制本公司BAGB智能电容器；

                      直流12V控制输出，控制本公司ZCK智能电容投切开关。

3.3电源条件：工作电压：AC380V±20%  

                      额定频率：50Hz±5%

                      功率消耗：＜5W

3.4组网台数：ZT-830GB:共补智能电容器总台数≤30台；

                      ZT-830FB:分补智能电容器≤10台，共补智能电容器≤20台。

3.5安装开孔尺寸：113×113mm 

ZT - 8 30 □□

L表示控制对象为抗谐型或简易型智能电容,D表示输出DC12V信号

GB:共补 FB:混补

补偿路数

设计序号

企业代号

 主要型号配置表：

型号

ZT-830GB

ZT-830FB

ZT-830GBL

ZT-830FBL

ZT-830BL

ZT-830GBD

ZT-830FBD

类型

共补

混补

共补

混补

共/混补

共补

混补

控制对象

普通型BAGB智能电容器

普通型BAGB+BAFB智能电容器

抗谐型或简易型智能电容器、ZCK

抗谐型或简易型智能电容器、ZCK

机箱型抗谐智能电容器 

ZCK和ZCK-S智能复合开关

ZCK和ZCK-S智能复合开关

控制连接方式

RS485通讯、网线

RS485通讯、网线

RS485通讯、网线

Rs485通讯、网线

RS485通讯、网线

DC12V、导线

DC12V、导线

控制回路数

≤30路

共补≤20路+分补≤10路

≤30路

共补≤20路+分补≤10路

共补≤20路+分补≤10路

12路

12路

备注：ZT-830GBD和ZT-830FBD默认输出为12路。如果您需要16路控制器，请选择NWK1-GR-16GBD和

          NWK1-GR-16FBD中文液晶控制器。 

（ ZT-830GB  )

JKF8

U.I.P.Q 

10

9

8

7

6

5

4

3

2

1

9

7

3
2

Is1

Is1

Us1

Is2

Is2

Us2

JKF8 

A B C N

H

B
侧

5A 1A

COM

12

11

超前
滞后

过压

自动
手动

设定

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

JKF8智能型低压无功功率自动补偿控制器 

SET
确定 手动 自动

120

1
2

0

116±1 110

1
1

0

备注：JKF8控制器的外形尺寸为120×120×128mm，开孔尺寸为113×113mm,嵌入深度为116mm

正泰，智慧能源解决方案提供商 P589/P590

配电电器

A

电力电子及其它电器类

1 适用范围

5 接线图示
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注：当接触器线圈电压为220V时P点接N相，

       当接触器线圈电压为380V时P点接B相或C相。

6 外形及安装尺寸

用户在订货时采用型号及回路数进行订货，如超出使用条件及主要技术参数的产品可协商订货。

例如:  订货JKF8-12      8台

表示订货JKF8系列智能控制器，回路数为12回路，8台。

可订制采样电压为220V的产品。

7 订货须知

ZT-830 系列智能电容控制器

    ZT-830系列智能电容控制器采用专用的电力参数采集芯片和MCU处理器设计开发

的新一代无功补偿控制器。产品外形美观大方，安装使用方便。通过数码管显示和按键

实现人机对话。可通过485通讯数据线与智能电容器连接。

    符合标准：JB/T 9663-2013; DL/T 597-1996   

    特点：

    1.1 通过交流采样得到电压、电流、功率、功率因数等数据。

    1.2 动态显示配电的各个参数值、参数设置简单快捷，设置的参数断电不丢失。

    1.3 自动检测智能电容器数量及容量等信息，根据电网无功参数控制智能电容器投切。

    1.4 具有过压、欠压、电压警告、欠流、过温等功能，当电网参数超过各设定限制时，

          控制器快速切除已投入的电容器，并闭锁输出，保护电容器安全运行，延长其使

          用寿命。

    1.5 采用电压、电流、功率因数、无功等综合计算，电压回差参与控制判断，使补偿

          更精确，防止投切振荡。

    1.6 在动作延时时间内多点采样上述判据值，根据各点的值来进行无功趋势判断，避

          免了常规控制器的动作点单点采样所造成的判断失常误投。


