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如

 
 警告 不正当操作可能导致人身伤害或死亡。。 

 
  小心 

在某些确定的条件下可以识别导致人身伤害的危险。 

由于危险电压可能已出现，所以应有意识地特别注意。要求专业人士进行日

常维护和操作。 

 

在某些确定条件下可以识别潜在危险。 

仔细阅读相关信息并遵守相关指令。 

 

在某些确定条件下可以识别触电的危险， 

由于危险电压可能已出现，所以应有意识地特别注意。 

. 
 
 
 

修订本 

日期    修订        说明 

06 / 03 / 2006       A            更新软件版本 SW PE 1.1 Ver0.3 
更新 MODBUS 

                                                     更新软件版本 SW PE 1.2 Ver 0.3 

17 / 10 / 2006         B            通信口 
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 安全指示 

重要! 
 手册中安全指示帮助用户如何进行正确和安全操作，避免有可能造成的损伤和财产的损害。 
 在该手册当中，安全信息分类如下： 

 

 

警告 

当电源已经送电或变频器处于运行状态时，不要打开变频器的外壳。 

否则会有触电危险。

 

前盖板打开时，不要运行变频器。 

 

否则可能受到端子或裸露在外的充电电容的电击。

 

 
除了定期检查或者配线外，即使变频器未接电源，也不要打开外壳。 
 
否则你可能由于接近充电回路而受到电击。 

 

在切断电源和使用仪器对直流侧电压进行放电(低于 30Vdc)至少 10 分钟后，再进行接线

和定期检查。 

 
否则有触电的危险。 

 

用干燥的手部启动开关。 

 

否则有触电的危险。 
 

不要采用绝缘层损坏的电缆。 

 

否则有触电的危险。 
 

 
 避免电缆磨损,过重压,重负荷或者收缩。 
 
否则会有触电的危险。 
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注意 
不能在没有易燃性表面安装变频器。附近不要放置可燃性物品。 
 
否则会有火灾的危险。 

 

如果变频器遭受损坏，立刻断开电源。 
 
否则会造成二次事故或火灾 

 

输入电源接通或断开后，变频器会保持几分钟的残余热量。 

接触发热部件会导致皮肤灼伤。 

 

不要给已受损坏的或缺少部件的变频器通电，即使安装已经完成。 

有触电的危险。 

 

避免麻布，纸屑，木屑，灰尘，金属碎片或其它杂物进入变频器， 

否则会造成火灾或意外事故。  

 

 

WARNINGS 

验收  

 

 SDRIVE 450出厂前经过严谨的测试和完整的包装。 

 如果在运送中出现损毁，请确保通知运输代理和拨打帕沃电气公司电话：

902402070（国际+34 96 136 65 57）或者带备 24 小时内开出的单据找到就近的

代理商。 

 

拆箱 

 确保型号和变频器系列号码与包装，运输单据和的组件一致。 

 每台变频器附有 SDRIVE 450的技术手册。 

 

 

安全指示 

 操作前详细阅读手册，了解变频器的各组件。如果有任何问题，    请联系
POWER ELECTRONICS（电话：902 40 20 70/+34 96 136 65 57）或者联系就
近代理商。 

 操作变频器和打开前封盖时，佩带安全眼镜。 

 根据变频器重量小心放置。 

 按照手册的操作指示安装变频器。 

 不要放置重物在变频器上。 

 .确保安装方位正确。 
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安全 

 不要使变频器受到摔跌或挤压。 

 SDRIVE 450内含有易产生静电的印刷电路板。当操作电路板前，首先要消除静
电。 

 避免将变频器安置在于“技术特性”部分中所不推荐的环境。 

 

接线规范 

   确保变频器正确接线，控制电缆请选择屏蔽电缆。 

 如要“紧急停止”，要确保供电线路打开。 

 如果电源仍然连接，请不要断开电机电缆。如果输入电源被连接和运用到输出端

（U，V，W），将损坏 SD450的内部线路。 

 不要长期使用用 3芯电缆。因为会增加导体间电容泄漏，过电流保护不能正常运
行。 

  不要在变频器的输出侧使用功率因数校正电容器，浪涌电压抑制器或射频（RFI）
滤波器。这将导致部件的损坏。 

 在接线之前，必须检查直流连接 LED 是否熄灭。即使在输入电源断开后，变频器

内部的充电电容仍可能保持高电压，小心使用以免发生人身伤害。 

 建议变频器和电机之间使用电缆长度： 

o 3.7kW到 22kW型号，当运行出厂设定载波频率时，电缆长度不超过
50m。 

o 30kW到 75kW型号，当运行出厂设定载波频率时，电缆长度不超过
150m。 

 如需更长的输出电缆，请参考 POWER ELECTRONICS的技术部门。 

 

调试运行 

   运行变频器之前，确认所有参数。根据应用需求或负载条件来更改参数设置。 

 使用到每个端子的电压和电流信号必须在手册指示的等级以内。否则会损坏变频

器。 
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运行规范 

 当使用自动重启功能时，不要接触驱动装置，因为故障复位后，电机会突然重

启。 

  只有当相应的功能被选定后，操作面板上的“停止/复位”键才会被激活。因此，
应安装一个单独的“紧急停止”键可以在配置中运行。 

  如果产生故障复位的参考信号仍然存在，变频器将重新启动。检查这条件是否发
生，否则会发生意外事故。 

  不要更改变频器的任何部件。 

 在编程或运行变频器之前，请将所有参数初始化为出厂值。 

 

接地 

 变频器是高频开关设备，会存在泄漏电流。变频器接地避免发生电击。小心使用以
免发生人身伤害。 

 使用变频器的专用接地端子接地。不要使用机箱或底盘的螺丝接地。 

 安装时，接地线必须是第一个被连接，最后一个被断开。 

 接地线的最小线径必须符合所在国家的电气标准。 

 电机接地线必须接入变频器的接地端子，而不是安装接地。推荐变频器的外壳接地
导线的线径等于或者高于有效导体。 

 安装接地必须接至变频器的外壳接地端子。 
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1. 简介 

1.1指示代码 
 

SDRIVE450      SD  45  008      

 
电流（Ampers） 
型号 
系列 

 
 
 
 
 
 

1.2功率范围 
 

号型  规格 kW  I 

SD45008 1 3,7 8 

SD45012 5,5 12 

SD45016 
2 

7,5 16 

SD45024 11 24 

SD45030 
3 

15 30 

SD45039 18,5 39 

SD45045 
4 

22 45 

SD45060 30 60 

SD45075 
5 

37 75 

SD45090 6 45 90 

SD45110 55 110 

SD45150 
7 

75 150 

 
标准电机:   4电极 
软件版本：  S/W PE 1.2 Ver 0.3 
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1.3变频器介绍 
SD450是一款理想变频器，适合 3.7KW到 90KW的交流电电机。它广泛地应用在各行各业: HVAC(暖
通空调, 空调设备), MMC(多电机控制器), 运输, 处理…. 

 
 

 

 

1

1. 带有独立内存的可移动显示器 
2. 电线接口 

2 
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2. 安装和接线 

2.1基本配置 
以下是操作变频器所需要的装置。要选择适合的外围设置和正确的连接，确保正常运行。变频器的错
误应用或安装会导致系统故障、降低产品的寿命和损毁零件。在操作前需认真阅读理解此手册。 
 

 

交流电源  
使用额定输入功率允许范围的电源。 

 
接地漏电断路器

（ELB） 

 
根据国际或当地法规标准来选择断路器。 

Inline 电磁接触器  
有必要才安装。安装时，请不要用它来启动和停止变频器。 

交流电抗器 

 
 
必须使用电抗器改良功率因素和降低谐波水平。 
 
 

安装和接线 

 
为了变频器运行的可靠性，请正确安装变频器和清理。错误的端

子配线可能会造成仪器损坏。 
 

直流电抗器 

 
 
使用直流电抗器可以降低谐波水平或者代替直流电改进功率因

素。 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

电机 

 
 
不要在变频器输出外侧连接电工电容器，浪涌抑制器或者无线噪

声滤波器。 
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2.2环境条件 
确认安装场所的环境条件。 
环境温度不应低于-10ºC (14ºF)或者高于50ºC (122ºF)。 
 
相对湿度应该低于90％（无冷凝）。 
海拔高度不低于1.000米（3.300ft） 
 
 
 变频器必须与邻近的设备留有足够的水平和垂直空间。 
 
 A=高于 100mm（大于或等于 30kW为 500mm。） 

 
  B=高于 50mm (大于或等于 30kW为 200mm。) 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

· Read the manual and follow the safety instructions before installation or operation.
· Do not connect the power supply to the drive output terminals (U,V,W).
· Before opening the cover, disconnect all power and wait at least 3 minutes until DC

bus capacitors discharge.
· "Risk of Electric Shock" More than one disconnect switch is required to de-

energize the equipment before servicing.

CAUTION!

R VE

OM ED

E
H

N

F

ORP

S

G E

CS

DW

TFI

RET

A

A

BB

SD45ITM0001AE

图2.1为SDRIVE 450装备
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2.3电源端子配线 

 

电 详源端子（ 情） 

  

图2.2详情1 图 2.3详情 2 

 

                                                 
* P端用于可选的动态制动单位。 
*P端用于可选的动态制动单位。 
 

号符  说明 
R (L1) 
S (L2) 
T (L3) 

tAC线路电压输入 
（3相交流电，380-480V） 

G 地线 

P (+) 
直流母线的正极端子 
动态制动单元连接端子 [ P(+)* ]。 
 根据变频器容量，查看附图。 

N (-) 
直流母线的负极端子 
动态制动单元连接端子 [ N(-)* ]。 
 

U 
V 
W 

电机的输出端子 
（3相，交流电 380-480V） 
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2.3.1规格 1和 2的配置 
 SD45008型号到 SD45016型号的适用模式。 
 变频器没有内置 DC总线感应系数，为可选连接。 
 关于制动容量，外部的动态制动单元会根据 ED需要而连接。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  图2.4规格1和2的电源电路结构 

R S T

SD45DTP0001DI

G P P1 N U V W

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

G

DC Bus 
Choke

Dynamic
Braking

Unit

Dynamic Braking 
Resistor

B1B2

N

P
(*)

(*)

(*)

(*) Options

M
3 ~

U V W

PE

Motor cable shield should be connected to the drive and additionally to 
the general earth of the installation.

2.3.2规格 3的配置 
动态制动电阻器或者动态制动单元可以增加到 SD45024和 SD45030变频器上。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图2.5规格3的电源电路配线 

G R
(L1)

S
(L2)

SD45DTP0002DI

T
(L3)

P
(+)

N
(-) U V W G

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

Dynamic
Braking

Unit

Dynamic Braking 
Resistor

B1B2

N

P

(*)

(*)

(*) Options

M
3 ~

U V W

PE

Motor cable shield should be connected to the drive and additionally to 
the general earth of the installation.
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2.3.3规格 4的配置 

G R
(L1)

S
(L2)

SD45DTP0003DI

T
(L3)

P
(+)

N
(-) U V W G

INPUT POWER SUPPL
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

Y

Dynamic
Braking

Unit

Dynamic Braking 
Resistor

B1B2

N

P

(*)

(*)

Motor cable shield should be connected to the drive and additionally to 
the general earth of the installation.

M
3 ~

U V W

PE

(*) Options  

 

图2.6规格4的电源电路配线 

 

 

2.3.4规格 5，6和 7的配置 
配线从SD45060到SD45150可以如上述的方法完成。主要的不同之处是端子的物理分配。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

图2.7 规格5到7的电源电路配线 

 

G R
(L1)

S
(L2)

SD45DTP0004DI

T
(L3)

P1
(+)

P2
(+)

N
(-) U V W

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

G

DC Bus 
Choke

Dynamic
Braking

Unit

Dynamic Braking 
Resistor

B1B2

N

P
(*)

(*)

(*)

Motor cable shield should be connected to the drive and additionally to the 
general earth of the installation.

M
3 ~

U V W

PE

(*) Options
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2.3.5线路和端子横截面 
以下表格为配线信息，端子横截面和螺丝都要正确地连接到电源输入端（R.S.T）中，和连接到电
机输出端（U.V.W） 
 
 
 

 
 

电缆 
环形端子 

mm² AWG 变频器额定功率 端子螺丝
尺寸 

螺丝转矩
(Kg·cm)

R,S,T U,V,W R,S,T U,V,W R,S,T U,V,W

3.7kW M4 15 2-4 2-4 4 2.5 12 14 

5.5kW M5 15 5.5-5 5.5-5 4 4 12 12 

7.5kW M5 26 14-5 8-5 6 6 10 10 

11kW M6 26 14-5 14-5 16 10 6 8 

15kW M6 45 22-6 22-6 16 10 6 8 

18.5kW M8 45 38-8 38-8 16 16 4 6 

22kW M8 100 38-8 38-8 16 16 4 4 

30kW M8 100 38-8 38-8 25 25 4 4 

37kW M8 100 38-8 38-8 35 35 2 2 

45kW M8 100 38-8 38-8 35 35 2 2 

55kW M8 100 38-8 38-8 70 70 1/0 1/0 

400V    
型号 

 

75kW M10 300 - - 70 70 1/0 1/0 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
*
端子螺丝需要额定转矩。螺丝过松会造成短路和损坏。螺丝过紧会破坏端子，造成短路和损坏。

**
使用额定电压等级为 600V, 75 ºC 的电缆。 
所使用的电缆严格遵守所在国家和地区的标准。 
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2.4主要电源和电机的连接 
电源必须连接到R(L1), S(L2), 和T(L3)  端子。.连接到U，V和W端子会造成变频器内部损毁。不需要相
位排列。 

 
电机应连接到U，V和 W 端子。如果电机运行正向指令（FX），电机从负荷端观看是顺时针反向转
动。如果电机运行反向指令，转换U和V端子 
 
 

G R
(L1)

S
(L2)

SD45DTP0005CI

T
(L3)

P1
(+)

P2
(+)

N
(-) U V W

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac

50/60Hz

G

 

 

图2.8变频器和电机连接 
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2.5控制端子配线 
2.5.1控制端子详情 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图2.9控制面板上的连接器 

SD45008 到 SD45045（3.7kW to 22kW）变频器的控制端子 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图片2.10规格1到规格4的控制端子的详情 

 

SD45060 到 SD45150 (30kW to  75kW)变频器的控制端子 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图片2.11规格5到规格7的控制端子的详情 

SD45DTC0002BE

SD45DTC0003BE
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连接的防范 

 CM和 5G端子互相绝缘。不要将这些端子连接起来，也不要连接到地线。 

 使用遮蔽或者双绞线去连接电路控制，控制电缆应当与主要电源和其他高电压电路隔离（200V继
电器序列电路） 

 推荐 TER1和 TER2控制端子使用 0.0804mm² (28 AWG) ~ 1.25mm² (16 AWG)的电缆，TER3 和
TER4控制端子使用 0.33mm² (22 AWG) ~ 2.0mm² (14 AWG)电缆。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3A 3C 3B A1 C1 A2 C2 A3 C3 A4 C4

TER4
(22 – 14 AWG)

TER3
(22 – 14 AWG)

C+ CM C- M6 24 M7 M8

M1 CM M2 M3 24 M4 M5

TER2
(28 – 16 AWG)

A0 B0 5G 5G S0 S1

V+ V1 5G V- I NT

TER1 for 22kW and bellow
(28 – 16 AWG)

CM NC 5G 5G ET S0 S1

V+ V1 CM V- I A0 B0

TER1 for 30kW and above
(28 – 16 AWG)

SD45DTC0004AI

图片2.12 SD450控制端子的详情 

控制端子的说明 

类型 符号 名称 说明 

M1, M2, M3 可编程数字输

入 1，2和 3 
可编程输入端子详细说明数字输入的功能。 出厂设定：Speed-L, Speed-M 
and Speed-H,适用于多段速。如同 M1-M8的可编程。 

M7 可编程数字输

入 7 

激活端子连接，变频器开始正向运行；断开端子连接，变频器停止运行。 
出厂设定：正向指令（FX） 
如同 M1-M8的可编程。 

M8 可编程数字输

入 8 

激活端子连接，变频器开始反向运行；断开端子连接，变频器停止运行。 
出厂设定：反向指令 
如同 M1-M8的可编程。 

M6 可编程数字输

入 6 

 激活端子连接，变频器开始根据预设的频率运行；设定为点动频率，断开
端子连接，变频器停止运行。 
出厂设定：点动频率 
.如同 M1-M8的可编程。 

M4 可编程数字输

入 4 

激活端子连接，变频器故障后复位。 
出厂设定：故障复位(RST) 
如同 M1-M8的可编程 

M5 
 

可编程数字输

入 5 

激活端子连接，变频器会因紧急情况关闭输出。如果不发生紧急情况，变

频器不需要接收复位信号也可以制动起动再次运行。小心使用这个信号。 
出厂设定：紧急 
如同 M1-M8的可编程。 

CM （NPN）公共
端/24V 公共端 NPN模式中输入连接的公共端子 0Vdc和外部电源 24Vdc公共端子。 

输
入
端
子 

数
字
量
输
入 

24 （PNP）公共
/+24Vdc电源 

PNP模式中，输入连接的公共端子 24Vdc。可被用作输出电源（最大：+24V, 
50mA) 
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类型 符号 名称 说明 

V+, V- 模拟电源
(+12V, -12V) 模拟参考信号电源。最大输出：+12Vdc, 100mA; -12Vdc, 100mA。 

V1 频率参考信号

（电压） 
端子用于设定频率参考值或者对象，使用 0-12Vdc或者 ±12Vdc电压信号。
（输入阻抗 20kΩ) 

I 频率参考信号

（电流） 
端子用于设定频率参考值或者对象，使用 0-20mA电流信号。（输入阻抗
249kΩ) 

A0, B0 频率参考信号

（脉冲） 端子用于设定频率参考值或者对象，使用一个脉冲信号。 

模
拟
量
输
入 

5G (≤22kW) 
CM (≥30kW) 

模拟信号的 
公共端子 所有模拟参考信号的公共端子。 

输
入
信
号 

电
机
检
测 

NT (≤22kW) 
ET (≥30kW) 电机温度 电机热传感器输入。使用 NTC或者 PTC传感器避免电机过热。 

3A, 3C, 3B 故障继电器 
接口 

可转换接口。当故障出现时将会被激活(250Vac, 1A; 30Vdc, 1A)。 
故障状态：3A-3C 关闭 (3B-3C 开启) 
正常状态：3B-3C 关闭(3A-3C 开启) 

A1 – A4 
C1 – C4 

可编程数字 
输出 自由电压继电器的接口。使用可编程数字输出(250Vac, 1A; 30Vdc, 1A)。 

输
出
信
号 

数
字
量
输
出 

S0, S1, 5G 可编程模拟 
输出 

模拟输出电压可设定为以下参数的其中一个：输出频率，输出电流，输出

电压，直流侧电压。 

C+, C- 高和低 RS485
信号 通讯口 RS485的信号。 

RS485 

通
讯 

CM 

 
RS485公共  
端子 

 

RS485信号的公共端子。 
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SD450系列根据输入信号：NPN 或者 PNP模式提供两个不同的功能。连接方法如以下所示： 

NPN模式 
在 NPN中必须设定 J1（低位置）。在这情况下，控制端子用变频器的内部电源激活。CM端子（GND用于
24Vdc）为连接输入信号的公共端子。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
FACTORY DEFAULT:出厂设定  WHEN NPN TRANSISTOR CONNECTION:当NPN晶体管接线  FOR

 

模式
设定 J1（上位置）。在这情况下，控制端子用变频器的内部电源激活。24端子（24Vdc）为

 

图2.14PNP模式中的控制端子和内部电源 

 RELAY 
CONNECTION:适用于继电器连接  INTERAL POWER SUPPLY 24VDC：内部电源24VDC  CURRENT FLOW:电流 

图2.13NPN模式中的控制端子 

PNP  
在 PNP中必须
连接输入信号的公共端子。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

J1
PNP
NPN

CM   (24G)

M7  (FX)

M8   (RX)

Current Flow

Internal Power 
Supply 24Vdc

(Factory Default: NPN)

When NPN Transistor 
connection

For Relay connection

SD45DTC0005AI

J1
PNP
NPN

24    (24V)

M7  (FX)

M8   (RX)

Current Flow

Internal Power 
Supply 24Vdc

When PNP Transistor 
connection

For Relay connection

SD45DTC0006AI
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 PNP模式（外部电源） 
必须在 PNP中（上面位置）设定 J1。这种情况下，控制端子用外部 24 Vdc电源激活，但是 GND端子必须
连接驱动器的 CM端子。外部电源的 24V端子作为共用连接输入信号。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

图2.15PNP模式中的控制端子和外部电源供应 

EXTERNAL POWER SUPPLY 24VDC 外部24VDC电源 

WHEN PNP TRANSISTOR CONNECTION:当PNP晶体管连接 

WHEN RELAY CONNECTION:当继电器连接 

CURRENT FLOW:电流 

J1
PNP
NPN

CM    (0V)

M7  (FX)

M8   (RX)

Current Flow

External Power 
Supply 24Vdc

When PNP Transistor 
connection

When Relay 
connection

SD45DTC0007AI
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2.5.2控制端子的标准连接 
数字输入和输出连接对所有容量变频器来说都是标准的 。它实际上显示为以下数值： 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图2.16为SD450系列的总配线 

 

模拟输入和输出不是符合所有SD450系列的标准。要考虑以下的差异性： 

a) 3.7kW到22kW的控制信号配线 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图2.17为规格1到规格4的模拟信号的总配线 
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b) 30kW到75kW的控制信号配线 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图2.18规格5到规格7的模拟信号的总配线 

 

 

备注：不要在M7(FX)和M8（RX）端子上直接使用电压 
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3. 技术特性 
电源 AC 380 至 480Vac (-15%, +10%) 3相 
输入频率 50/60 Hz ± 5% 
输入功率因素 > 0.98 ((基本频率)l 输入 
瞬时掉电 > 15ms 

   
电机输出电压 0Vac到 V.输入电压(-3V 100%负荷) 
电流过载能力: 150%持续 60s，200%持续 0.5s 
频率范围: 0.01Hz 至± 120Hz   
效率(满负荷) >98%  
控制方法 空间矢量技术 

输出 

调制频率 最大 15kHz  
   

防护等级 IP20 
运行温度 -10ºC至 50ºC 
储存温度: -20ºC 至 +65ºC 
相对湿度 <90%, (无冷凝) 
海拔高度 1000m 
高度功耗因素(>1000m) 每升高 100m降容 1%; 最高. 3000m 
操作面板保护等级 IP21 
振动 5,9m/sec² (=0,6g) 

环境条件 

应用场所: 避免接触腐蚀性的,可燃性气体,油雾或者灰尘。 
   

控制方式 V / Hz矢量控制（无传感器） 
模拟输入 1路输入 0 - 120Vdc或者±12Vcd, 1路输入 4- 20mA  

或者 0-20mA 
 1路输入脉冲(0-100kHz) 
数字输入 8路可编程输入 
 PTC 输入 1路输入 
模拟输出 2路输出, 每路 0-10Vdc 
继电器输出 1路故障输出继电器(250Vac,1;30Vdc,1A) 
 4路常开放可编程继电器（250Vac,1A;30Vdc,1A） 
显示装置 可移动键盘，数字可编程（独立内存） 
通讯口: 内置 RS485和Modbus RTU协议, Profibus 和 DeviceNet, 

（可选择） 
动态制动单位 可选择 

控制 

认证 CE, UL, cUL, cTick 
   

电机热模式 
接地故障 
过载警告 
动态制动电阻器过热模式 
转矩限值和转矩限值时间(可调) 
电压过低 
10%动态制动工作周期 
输入/输出缺相 
相电流不平衡 
电机堵转保护 
短路保护 
速度限值和速度限值时间( 可调) 
过电压 

电机保护 

平均转矩持续 5秒 100%制动 
   

热模式（软件） 
IGBTs过载 
过电压故障 
硬件故障 
散热片过温 
输出电流极限 

SDRIVE 450 设定 

再生极限 
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4. 尺寸 

4.1规格 1和 2尺寸 
尺寸(mm.) 射頻干擾過濾器 

型号 
H1 H2 W1 W2 D C1 C2 C3 L Y W X H 

净重

SD45008/F 284 269 150 130 157 18,5 18,5 18,5 329 315 151 120 50 4,9 
SD45012/F 284 269 200 180 187,5 28 18,5 28 329 315 201 160 60 6 
SD45016/F 284 269 200 180 187,5 28 18,5 28 329 315 201 160 60 6 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图4.1规格1尺寸 
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图4.2规格2尺寸 

4.2规格 3和 4的尺寸 
尺寸(mm.) 射頻干擾過濾器 

型号 
H1 H2 W1 W2 D1 D2 L Y W X H 

净重

SD45024/F 475,5 392 250 186 261,2 188,4 475 450 251 181 65 21,2 
SD45030/F 475,5 392 250 186 261,2 188,4 475 450 251 181 65 21,2 
SD45039/F 554,6 468,5 260 220 268,6 211,0 580 525 281 220 65 29,5 
SD45045/F 554,6 468,5 260 220 268,6 211,0 580 525 281 220 65 29,5 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图4.3规格3的尺寸 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图4.4规格4的尺寸 
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4.3规格 5、6和 7的尺寸 
尺寸 (mm.) 射頻干擾過濾器 

型号 
H1 H2 W1 W2 D1 D2 L Y W X H 

净重

SD45060/F 792 665 300 190 265,6 163,4 270 255 90 65 150 41 
SD45075/F 792 665 300 190 265,6 163,4 270 255 90 65 150 42 
SD45090/F 792 665 300 190 292,6 190,4 270 255 90 65 150 49 
SD45110/F 917,5 737 370 220 337,6 223,4 351 320 180 122 95 70,5 
SD45150/F 917,5 737 370 220 337,6 223,4 351 320 180 122 95 72,5 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图4.5规格5、6和7的尺寸 

 
 
 
 
 
 
备注：净重参考值不包括滤波器 
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5. 功率范围和附件 

5.1功率范围 
在50ºC下运行 

重载 
在40ºC下运行 
正常负载 

规格 代码 
额定电流 400Vac的功

率(kW) 

50ºC 
I(A) 
过载 

额定电流 400Vac的功
率(kW) 

40ºC 
I(A)  
过载 

1 SD45008 8 3,7 13 12 5,5 13 
SD45012 12 5,5 17 16 7,5 17 2 SD45016 16 7,5 26 24 11 26 
SD45024 24 11 33 30 15 33 3 SD45030 30 15 42 39 18,5 42 
SD45039 39 18,5 49 45 22 49 4 SD45045 45 22 66 60 30 66 
SD45060 60 30 82 75 37 82 5 SD45075 75 37 99 90 45 99 

6 SD45090 90 45 121 110 55 121 
SD45110 110 55 165 150 75 165 7 SD45150 150 75 201 183 90 201 

 

5.2   Sinoidal输出滤波器 
尺寸（mm） 

号型  I (A)  V  IP H W D 
FN0008-42 8 400 20 280 175 285 
FN0012-42 12 400 20 280 175 285 
FN0016-42 16 400 20 280 175 285 
FN0024-42 24 400 20 460 302 475 
FN0030-42 30 400 20 460 302 475 
FN0039-42 39 400 20 460 302 475 
FN0045-42 45 400 20 696 447 740 
FN0060-42 60 400 20 696 447 740 
FN0075-42 75 400 20 696 447 740 
FN0090-42 90 400 20 696 447 740 
FN0110-42 110 400 20 696 447 740 
FN0150-42 150 400 20 795 555 845 

 

5.3 Harmonics Filters谐波滤波器 
尺寸（mm） 

号型  I (A)  V  滤波器类型 H W D 
FHSD4008 8 400 INPUT 230 170 120 
FHSD4016 16 400 INPUT 230 170 120 
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6.  安规认证 
认证说明如下 
          
CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC 
 
Producto:     VARIADOR (Equipo de Conversión de Potencia) 
Product:           Variable Speed Drive 
 
Marca comercial :  POWER ELECTRONICS 
Trade Mar 
 
Modelo /Tipo Ref.:  SDRIVE 450 SERIES 
Model / Type Ref.  
 
Fabricante:    PE Industrial Systems Co., Ltd. 
Manufacturer   181, Samsung-Ri, Mokchon, Chonan-Si, 

330-845, Chungnam 
Corea 

 
Peticionario:    POWER ELECTRONICS ESPAÑA, S.L. 
Tested on request of C/. Leonardo da Vinci, 24-26 

Parque Tecnológico 
46980 · PATERNA · VALENCIA 
ESPAÑA 

 
Technical standard: The standards applied in order to comply with the essential requirements of 
the Directives 73/23/CEE "Electrical material intended to be used with certain limits of voltage" and 
89/336/CEE "Electromagnetic Compatibility" are the following ones:  
 
  
EN 50178 (1997): Electronic equipment for use in power installations. 
 
EN 50081-2 (1993): Electronic Compatibility. Generic emission standards. Part 2: Industrial environment.  
 
 
EN 55011 (1994): Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment radio disturbances characteristics. 
Limits and methods of measurement. 
 
 
EN 50082-2 (1995): Electromagnetic Compatibility. Generic immunity standard. Part 2: Industrial environment. 
 
 
EN 61000-4-2 (1995): Electromagnetic Compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement techniques. Section 2: 
Electrostatic discharge immunity test. Basic EMC publication (IEC 1000-4-2: 1995). 
 
 
ENV 50140 (1993): Electromagnetic Compatibility. Basic immunity. Radiated radio-frequency electromagnetic field. 
Immunity test. 
 
ENV 50204 (1995): Radiated electromagnetic field from digital radio telephones. 
 
 
EN 61000-4-4 (1995): Electromagnetic Compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement techniques. Section 4: 
Electrical fast transient/burst immunity test. Basic EMC publication (IEC 1000-4-4: 1995). 
 
ENV 50141 (1993): Electromagnetic Compatibility. Basic immunity standard. Conducts disturbances induced by radio-
frequency fields. Immunity test. 
 
EN 61000-4-8 (1993): Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement techniques. Section 8: 
Power frequency magnetic field immunity test. Basic EMC publication (IEC 1000-4-8: 1993).  
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7. 控制键盘 

7.1参数组 
SDRIVE 450系列有6个参数组，如下图所示根据功能分类。 
 

参数组 显示 说明 
主菜单 DRV 参照频率，加速或减速时间等。基本参数 

功能组 1菜单 FU1 运行/停止， 频率限制， 转矩补偿，过热保护，过载和欠
载保护等。 

功能组 2菜单 FU2 故障记录，电机铭牌，第二加速/减速，第二电机，上存参
数到键盘/变频器。 

输入/输出菜单 I/O 设定模拟输入、输出和数字输入、输出，频率段数，加速

度设定 
应用菜单 APP 泵控制（压力组） 
通信菜单 COM 串行通信配置 
 

7.2显示装置 
液晶显示器（LCD）可以显示最多32个文本字符。这样可以直接在屏幕上设定。键盘和显示装置如下
所示： 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图7.1控制键盘和显示器 
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7.2.1液晶显示器 
显示器中有不同的区域，从以下图片中可以看出它们所代表的意义。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 图7.2 LCD显示器 

Screen Description 
1.参数组 显示参数组：DRV, FU1, FU2, I/O, COM, APP 

显示变频器的起动/停止模式 
K 起动/停止使用键盘上的 FWD, REV 键 
T 起动/停止使用 M7 (FX), M8 (RX)来控制端子信号。 
R 起动/停止使用 RS485系列通信口。 

2. 起动/停止模式 

O 起动/停止使用可选通讯板。 
显示频率设定模式。 

K 由键盘设定频率。 
V 由端子 V1 (0-12V or -12V R +12V) 或者 V1 + I设定频率。 
I 由端子 I (0-20mA or 4-20mA)设定频率。 
P 由脉冲输入设定频率。 
R 由 RS485通讯选件设定频率。 

U 当选择 Up/Down功能和编程端子如 Up启动时。频率参考值将会上
升。 

D 当选择 Up/Down功能和端子 Down开启时。频率参考值将下降。 
S .当选择 Up/Dow功能和变频器停止情况下的进入 Stop状态是。 
O 使用可选通信板设定频率。 
J 使用点动输入端子设定频率 

3. 频率设定模式 

1~ 15 使用数字输入设定为‘频率步数’。 
4.输出电流 在运行期间显示输出电流 

5.参数代码 显示参数组里的参数代码。使用↑ (上) and ↓ (下)键，在一个组(0~99)的参数间移
动。 
显示运行状态的信息。 

STP 停止时（STOP)。 
FWD 正向运行时 (FORWARD)。 
REV 反向运行时(REVERSE)。 
DCB 动态制动电流 
LOP 控制面板的参考值丢失（DPRAM fault) 
LOR 网络电脑板参考值丢失 
LOV 模拟参考信号丢失(V1: 0-10V). 

6.运行状态 

LOI 模拟参考信号丢失(I: 4-20mA). 
7. 变频器输出频率。 
频率参考值 

运行期间显示输入频率 
停止期间显示指令频率 
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7.2.2参数设定的步骤 
 连续按MODE键，进入不同的参数组（增加指令，由 DRV 到 APP)。按 ENTER键以递减方
式进入（从 APP 到 DRV）。 

 按↑ 或者 ↓键，进入到在先前选择的参数组里所要的参数。每组里第一个参数，编码为 00，永
远是 “Parameter jump”。如果知道所要进入的参数编码，你可以直接进入，进行更改，不
需要经过所有的参数。在 DRV组，参数 DRV-00不是一个"parameter jump"，这种情况下，
是输入参考频率。 

 按 PROG键编辑所有可更改的参数，修改参数值。指针开始闪烁。 
 按 SHIFT/ESC键，移动指针到所需更改的数值，然后按↑ 或者 ↓进行修改。 
 按 ENT键将所设的数据进行保存。指针停止闪烁。 
 当参数被设定时，要取消这个变值，按MODE键退出“Programming”模式。 
 在任一参数组里。想回到主参数，按 SHIFT/ESC键。 

 
备注：在以下情况下数据不能改变 
在运行模式中，参数不能调整。 
在FU2-94（参数锁定）下，参数锁定功能被激活。 
 
 

7.2.3参数导航 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图7.3参数导航 
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7.2.4操作模式 
SD450有很多运行模式，如下所示： 
 

运行模式 功能 功能配置 

由键盘操作 参考频率和起动/停止指令仅通过键盘进行编
写。 

DRV-03: Keypad 
DRV-04: Keypad-1 or -2 

通过控制端子进行操作 
通过端子 M7（FX）或者 M8(RX)的)端子起动/
关闭指令 
通过 V1 或者 I 或者 V1+I设定频率参考值。 

DRV-03: Fx/Rx-1 or -2 
DRV-04: V1 or I or V1+I 

通过键盘给出起动/停止指令。端子 V1 或者 I 
或者 V1+I频率控制频率参考值。 

DRV-03: Keypad-1 or -2 
DRV-04: V1 or I or V1+I 

使用键盘和控制端子进

行操作 通过端子 M7（FX）或者 M8(RX)的)端子起动/
关闭指令 
键盘控制频率参考值。 

DRV-03: Fx/Rx-1 or -2 
DRV-04: Teclado-1 or -2 

使用可选通讯板进行操

作 

.通过可选通讯板进行操作。 
D450有三个通讯板。  
可选通讯板：Device-Net, ProfiBus。 
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8. 编写参数列表 

8.1基本功能和显示参数组（DRV） 

显示 说明 范围 默认值 储存区地
址 功能 运行时

设定 

DRV1 ►     Cmd. Freq 
00                   0.00 Hz 

参考频率，输出

电流（LCD） 
0 A FU1-30 
(Max. freq.) 0.00Hz 9100 

提供了关于电机的起动/停止状态，频率设定模
式，输出电流，变频器状态，输出频率或者参考

频率。 
YES 

DRV1 ►     T/K  0.00Hz   
00       R   0.0%F   0.0% 参考值和反馈值 0 – 100% 0 9100 

在 PID模式中设定参考值 1和显示 PID反馈值或者
传感器数值。 
备注：这个参数只能在 APP-02设定为“Yes”.时出
现。 

YES 

DRV2 ►     Acc. Time 
01                 20.0 sec 

加速时间 0 to 600.0 
sec 20.0sec 9101 YES 

DRV2 ►     Dec. Time 
02                 30.0  sec 

减速时间 0 to 600.0 
sec 30.0sec 9102 

参数设定加速度/减速时间，由 0Hz到 FU2-70。 
YES 

Keypad键
盘 由键盘控制起动/停止 

Fx/Rx-1 

通过可选板 FX, RX 和 CM端子，从而控制起动/停
止命令。 
FX = 1 and RX = 0 ⇒  正向指令 
FX = 0 ⇒停止 
FX = 0 and RX = 1 ⇒反向指令 
RX = 0 ⇒停止 

Fx/Rx-2 

通过可选附属板 FX, RX 和 CM的端子，从而控制
起动/停止指令。 
FX = 1 and RX = 0 ⇒ 正向指令 
FX = 0 and RX = 0 ⇒停止 
FX = 1 and RX = 1 ⇒ 反向指令 
FX = 0 and RX = 0 ⇒.停止 

DRV ►     Drive mode 
03                    Fx/Rx-1 

起动/停止控制模
式 

Int.485 

Fx/Rx-1 9103 

通过 RS485控制起动/停止。 

NO 

Keypad-1 在 DRV-00中设定频率。按 ENT  键将会运行新频
率。 

Keypad-2 如之前所选的，但这个情况下频率偶然更改 
V1 通过控制端子 V1，引入参考频率(0-12V)。 

V1S 通过控制端子 V1引入参考频率（-12 to +12V)。 
I 通过控制端子 V1引入参考频率(4-20mA/0-20mA)。 

V1 + I 通过控制端子 V1, I，引入参考频率(0 ~ 10V, 4 ~ 
20mA)。信号 V1加到信号 I中。 

Pulse 使用控制端子 A0和 B0引入参考频率（0 ~ 
100kHz)。 

Int. 485 使用 C+, C-端子，通过 RS485通讯网络引入参考频
率。 

DRV3 ►    Freq mode 
04               Keypad-1 

频率控制模式

（传入参考频率

方法） 

Ext. PID 

Keypad-1 9104 

当 APP-80 'Ext PID Mode '设定'Yes'。这种情况下应用
到 I中的 4-20mA信号，将会成为外部 PID操作模式
的参考信号。参考连接参数（(I/O-20 – I/O-27 and 
APP-80 to APP-97) 

NO 

 
 

 
1
传入频率的可选项为“多功能端子M1.. M3" (I/O-20 to 22)”，“点动频率” (I/O-25)。 

2功能与“最大频率” FU1-30设定值连接，“最大频率和Delta之间选择” FU1-73和“时间比例” FU1-74连接。 
3
当其它传入参考频率选择为“多功能端子M1.. M3” (I/O-20 to 22)，“点动频率” (I/O-25)，不能选择设定为DRV-03。 
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显示 说明 范围 默认值 储存区地
址 功能 运行时

设定 

DRV4 ►  Step Freq-1 
05                 10.00 Hz   步频 1中的速度 10.0Hz 9105 

DRV4 ►  Step Freq-2 
06                 20.00 Hz 步频 2中的速度 20.0Hz 9106 

DRV4 ►  Step Freq-3 
07                 30.00 Hz 步频 3中的速度 

FU1-32 至
FU1-30（最
大频率中

的起动频

率 
30.0Hz 9107 

Binary combination of 
M1, M2, M3 

Speed-
L 

Speed-
M 

Speed-
H 

Output 
freq. 

Preset 
speed. Step 

No. 

0 0 0 DRV-00 Speed 0 
1 0 0 DRV-05 Speed 1 
0 1 0 DRV-06 Speed 2 
1 1 0 DRV-07 Speed 3  

YES 
 

DRV ►          Current  
08                       0.0 A 输出电流 - A 9108 在 RMS中显示变频器输出电流 - 

DRV ►            Speed 
09                       0rpm 电机速度 电机速度

（RPM） Rpm 9109 显示电机速度，用 rpm表示。 - 

DRV ►     DC link Vtg 
10                      ----- V 直流侧电压 - V 910A 显示直流侧电压 - 

DRV ►       User disp 
11           Out       0.0 V 用户显示选择 

FU2-81（用
户显示）

中的选项 
- 910B 在 FU2-81“用户显示”中显示参数选择.这里存在很

多参数类型。 - 

DRV ►               Fault 
12                       None 

显示器中的故障

显示 - None 910C 

显示变频器现时故障。在按 RESET  键前按 ROG , 
↑ 和  ↓键 
 
故障 显示 
过电流 1 Over Current 1  
过电压 Over Voltage 
外部故障 Ext. Trip 
紧急停止（没有预设） BX 
电压过低 Low Voltage 
接地故障 Ground Fault 
变频器超温 Over Heat 
电子热保护 E-Thermal 
过载跳闸 Over Load 
变频器硬件故障 
- 故障 EEP 
- ADC偏移 
-故障 WDOG 
-输出缺相 
- 熔断器断开 (>30kW) 

HW-Diag 
 

过电流 2 Arm Short 
 输出缺相 Phase open 
变频器过载 Inv. OLT 

备注：发生变频器硬件故障时，将会显示 WDOG, 
EEP和 ADC错误。这种情况下，变频器不会复
位。 

- 

DRV ►TAR      0.00Hz 
14        OUT      0.00Hz 

目标/输出频率显
示 - 0.00Hz 910E 显示在 DRV-00中的设定频率和变频器输出频率。 - 

DRV ►REF      0.00% 
15        FBK      0.00% 电机速度显示 - - 910F 显示参考频率设定和与变频器输入的比较值的百

分数。 - 

DRV ►  Hz/Rpm Disp 
16                            Hz 电机速度显示 Hz 

Rpm Hz 9110 选择电机速度显示模式，在 DRV-00 中以 Hz 或者 
rpm表示。 YES 

R     0.0Hz  T      0.0Hz 
F     0.0Hz  O      0.0Hz 
                        DRV-18 

PID参数显示 - - 9112 显示在 PID模式中参数和电机速度（Hz） - 

V1         0   V2          0 
V1S       0   I             0 
                        DRV-19 

AD参数 - - 9113 显示模拟信号到数字信号的变化 - 

R     0.00%  O     0.0% 
F     0.00%    DRV-20 

外部 PID参数显
示 - - 9114 显示在外部 PID模式中的参数和电机速度（Hz） - 

 
 
 
 
4这些参数通过设定“多功能端子M1.. M3” (I/O-20 to 22)选择，如表格所示。在选定V1 或 I 或 Pulse时，会
根据PID操作中的单位(%, Bar, kPa, etc) 来进行选择。看I/O-86到 I/O-88参数（不包括选定%  DRV-05 = 
Step freq.-1，10.00Hz变为20.00％）。  
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 
Keypad 
Fx/Rx-1 DRV5 ► Drive mode2 

91                   Fx/Rx-1 
 选择起动/停止控
制模式 Fx/Rx-2 

Fx/Rx-1 915B 当通讯网络控制频率时，将运行所设置的数值。 - 

Keypad-1 
Keypad-2 

V1 
V1S 

I 
V1 + I 

DRV5 ►  Freq mode2   
92                Keypad-1 

选择频率控制模

式（设定频率的

方法） 

Pulse 

Keypad-1 915C 当通讯网络控制变频器时，将运行所设置的数

值。 - 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
5
如果在I/O-20到 I/O-27中，数字输入设定为“主传动” ，DRV-03 和 DRV-04同时设定为'Int 485'。 
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8.2 功能菜单(FU1) 

显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

FU1 ►     Jump code 
00                              1 跳跃到所需参数 1 to 99 1 9200 

FU1组的任何参数可以直接从这里选择，不用通过
上/下键来选择其他参数。只需要设定所需的参数
号码然后按 PROG  键。 

YES 

None 备注: 保护功能没有运行。 
正向防

止 Forward Prev:禁止正向运行 FU1 ►       Run Prev. 
01                      None 电机转向的预防 

反向防

止 

None 9201 

Reverse Prev:禁止反向 

NO 

FU1 ►    Acc. pattern 
02                     Linear 加速模式 9202 NO 

FU1 ►     Dec. pattern 
03                      Linear 减速模式 

直线 
S曲线 
U曲线 

Linear直
线 

9203 

直线：推荐应用常量转矩。 
S曲线：这个模式使电机加速和减速平稳。 
U曲线：这个模式为更快加速和减速提供更有效
的控制。 
备注: DRV-01 和 DRV-02中不适用。 NO 

FU16 ►       Start Curve 
04                         50% S曲线起动 0 – 100% 50% 9204 允许在加速模式中设定 S曲线起动。 NO 

FU16 ►         End Curve 
05                         50% S曲线结束 0 – 100% 50% 9205 允许在减速模式中设定 S曲线结束。 NO 

FU1 ►    Pre-HeatMode 
10                           No 电机预热 No 

Yes No 920A 
当电机停止运行并且安装场所潮湿时，避免产生

电机冷凝，通过连续的 DC注入方式。 
备注：这个功能只会在变频器停止时运行。 

NO 

FU17 ►   PreHeat Level 
11                         30% 

电极额定电流 的百
分数。 1 – 50% 30% 920B 

这个参数设定使电机发热的预热电流范围，设定

电机额定电流 FU2-43的数值以百分数计算。 
 
        警告：预热过程中，参数不能作更改。 
 
        警告：如果电机过热，减少设定这里的数值 

NO 

FU17 ►      PreHeatPerc 
12                        100% 

 
应用在电机中的直

流电流时间 
1 – 100% 100% 920C 

能设定电机预热电流的时间超过总周期 10秒的百
分数。如果设定到 100％，电流将连续运行。 
 
        警告：在预热过程中不能更改参数。 
 
        警告：如果电机过热，减少设定的数值 

NO 

Accel  加速起动： 变频器运用加速度斜坡的设定直
到进入稳定状态。 

DC – start 直流起动：变频器在通过直流励磁电流后开始加

速启动 
FU1 ►         Start mode 
20                      Accel 变频器起动模式 

Flying – 
start 

Accel 9214 跟踪启动: 变频器跟踪一个正在运行的电机起动，
直到进入平稳运行状态。 
备注：电机的实际转向和运行指令应与这个功能

的最佳状态相等。但是，如果它们是相反，在变

频器再次起动时，无论何时速度低于额定速度的

50％的状态下，这个功能也有效。 

NO 

 
 
 
 
 
 

 
6
只会在加速和减速模式里设定“S曲线”时可行。 

7.只在FU1-10.里设定预热模式时可行。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 
FU18 ►         DCSt time 
21                     0.0sec  直流电应用时间 0.0 – 

60.0sec 0.0sec 9215  在电机加速起动前的 DC电流的应用时间。 NO 

FU18 ►       DCSt value 
22                        50% 

起动前直流电的

范围 0 – 150% 50% 9216 

这个参数设定使用在电机中 DC电流水平，表示为
设定 FU2-43中的额定电流的百分数。 
 
       警告：如果这个数字设定高于设定在 FU2-43
“额定电流”值，电机会过热和发生“过载”。 
 

NO 

Decel 减速：变频器随着减速斜坡停转。 
DC – brake 直流制动: 变频器通过注入直流电流停机。 

Free – run 自由运行：变频器在接受停止指令后，马上关闭

对电机的输出。变频器将随惯性停转。 
FU1 ►         Stop mode 
23                      Decel 变频器停止模式 

Fluxe – 
brake 

Decel 9217 
Fluxe 制动:快停将再生能量转换为给电机的热能 
 
        警告：过多使用这个功能会导致电机过热。 

NO 

FU19 ►        DCBlk time
24                    0.10sec 

直流电流应用延

迟时间 
0.10 – 

60.00sec 0.10sec 9218 这是变频器在使用直流制动前，自由运行到停转

的一段锁定时间。 NO 

FU19 ►          DCBr Frq
25                     5.00Hz 

直流制动起动频

率 
0.10 – 

60.00Hz 5.00Hz 9219 

这个参数设定了变频器在减速期间，从开始使用

DC电流注入时的频率。 
备注：如果这个数值太高，将有可能发生因过电

流而跳闸情况。 

NO 

FU19 ►         DCBr time
26                     1.0sec DC电流应用时间 0.0 – 

60.0sec 1.0sec 921A 设定变频器在“DC制动”期间应用 DC注入电流
的时间。 NO 

FU19 ►        DCBr value
27                         50% 

直流制动时的电

流等级 0 – 200% 50% 921B 

 设定在“DC制动”模式中 DC电流的等级，计算
表示为设定在 FU2-43电机额定电流百分数。 
 
        警告：如果设定比电机额定电流更高的 DC电
流范围，电机会过热。 

NO 

FU1 ►        Safety Stop
28                            No 

电机因掉电而安

全停转。 
No 
Yes No 921C 

对完全关闭了系统，但是仍然运行负载因高惯性

的情况下，避免了潜在危险。变频器将减速停止

电机运行。减速时间依靠负载惯性而决定。 
备注：小心在 FU1-90“停止惯性”中设定惯性
值，直到找到适当数值为止。 
 
       警告：这个功能适用于高惯性载重。 
  

NO 

FU1 ►            Line Freq
29                   50.00Hz 工作频率值 40.00 – 

120.00Hz 50.00Hz 921D 

允许根据所安装的地域，地区或者城市设定工作

频率值。 
       警告：如果改变工作频率，连接频率如最大频
率或者基本频率将自动改变。要设定不同的工作

频率数值，用户需手动进行参数设定。 

NO 

FU1 ►             Max Freq 
30                   50.00Hz 

变频器的最大输

出频率 
40.00 – 

120.00Hz 50.00Hz 921E 设定变频器的最大输出频率。 
备注：确定设定值不高于电机额定速度。 NO 

FU1 ►           Base Freq 
31                   50.00Hz 

电机额定电压的

输出频率 
30.00 – 

120.00Hz 50.00Hz 921F 在这个频率中，变频器使用额定电压。如果运用

50HZ的电机，就应设为 50Hz。 NO 

FU1 ►           Start Freq 
32                     0.50Hz 起动频率 0.01 – 

10.00Hz 0.50Hz 9220 变频器起动所使用输出电压的最小起动频率。电

机在这里设定频率中开始运行。 NO 

 
 
 
 
 
 
 

 
8 只适用于DC－起动选择为变频器起动模式FU1-20。 
9
只适用于DC－起动选择为变频器起动模式FU1-23。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

FU1 ►           Freq limit 
33                           No 变频器极限选择 No 

Yes No 9221 

选择变频器运行频率的极限。如果参数设定为

‘Yes’，变频器会在高和低限值设定间运行。当频率
参考值高于高频极限时，便频率以高极限运行。

当频率参考值低于于低频极限时，便频率以低极

限运行。 

NO 

FU110 ►         F-limit Lo 
34                     0.50Hz 低频极限 0.00 – FU1-

35 Hz 0.50Hz 9222 如果 FU1-33设定为‘Yes’，设定为低频极限。 NO 

FU110 ►         F-limit Hi 
35                   50.00Hz 高频极限 FU1-34 – 

FU1-30 Hz 50.00Hz 9223 如果 FU1-33设定为‘Yes’，设定为高频极限。 NO 

FU1 ►          V/F pattern 
40                      Linear 

电机电压和频率

的相关因素 

Linear 
Square 

User V/F 
Linear 9228 

电机转矩提升根据相关因素进行。 
Linear:建议在要求恒转矩的情形下使用。这个模式
保护了电压和频率从 0到基本频率间的线性关系
因素。 
Square:建议在任何速度的需要可变转矩的情况下
使用。 
User V/F:建议在特殊应用场合中使用。用户可以在
4段中设定电压和频率间连接，这样可以提供适用
于电机的曲线。 

NO 

FU111 ►     User Freq 1 
41                   15.00Hz 

频率 1（用户 V/F
模式） 

0 – FU1-
30Hz 15.00Hz 9229 NO 

FU111 ►      User volt 1 
42                         25% 

电压 1（用户 V/F
模式） 0 – 100% 25% 922A NO 

FU111 ►     User Freq 2 
43                   30.00Hz 

频率 2（用户 V/F
模式） 

0 – FU1-
30Hz 30.00Hz 922B NO 

FU111 ►      User volt 2 
44                         50% 

电压 2（用户 V/F
模式） 0 – 100% 50% 929C NO 

FU111 ►     User Freq 3 
45                   45.00Hz 

频率 3（用户 V/F
模式） 

0 – FU1-
30Hz 45.00Hz 922D NO 

FU111 ►      User volt 3 
46                         75% 

电压 3（用户 V/F
模式） 0 – 100% 75% 922E NO 

FU111 ►      User Freq 4 
47                   50.00Hz 

频率 4（用户 V/F
模式） 

0 – FU1-
30Hz 50.00Hz 922F NO 

FU111 ►       User volt 4 
48                       100% 

电压 4（用户 V/F
模式） 0 – 100% 100% 9230 

用户可以在于 FU1-31起动频率和 FU1-32基本频率
之间的设定四个电压/频率模式 
备注：参看最大频率和基本频率间的相关因素。 
备注： 当选择‘User V/F’模式，忽略设定于 FU2-67 
到 FU2-69的转矩提升。 

NO 

FU1 ►       VAC 400.4V 
49                     91.0% 输入电压的设定 73.0 – 

115.0% 91.0% 9231 
 当变频器输入电压不同于标准输入电压，要进行
正确设定。否则，变频器将被损坏。这个设定使

变频器因过电压而跳闸。 
NO 

FU1 ►          Motor Volt 
50                        400 V 电机额定电压 0 – 600V 400V 9232 

可以保持输出电压常数，而独立于输入电压，这

样有可能造成电压的波动。 
 
       警告：当输入电压低于这个数值，最大输出电
压不能超过输入电压。 

NO 

FU1 ►       Energy save 
51                       None 

节能范围 
激活/禁止 

None 
Manual 

Auto 
None 9233 

这个功能是在不需要高转矩稳定状态下，减少输

出电压。 
警告：当激活节能范围时，变频器使用更多时间

进行减速直到停止为止。 

NO 

FU112 ► Manual save% 
52                           0% 节能范围 0 – 30% 0% 9234 

变频器在加速至参考频率时，减少输出电压的百

分数。 
警告：这个功能可能会由于负载波动而造成过电

流跳闸。 

NO 

 
 
 
 
 
 
10
只适用于FU1-33设定为频率极限应用。 

11 只适用于FU1-40设定为'User V/F'。 
12 
只适用于FU1-51设定为'Manual'。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 功能 运行时

设定 
FU1 ►     KiloWattHour 
54            0M      0.0kW 

 百万瓦和千瓦的
显示 - - 9236 

最大累计值为 9999M999.9kW 
备注：按 PROG 5秒，复位累计的数值。 YES 

FU1 ►           Inv. Temp. 
55                            25 变频器温度 0 – 160ºC 25ºC 9237 这个参数显示了 IGBT表面温度。 - 

FU1 ►       Motor Temp. 
56                              0 电机温度 0 – 160ºC 25ºC 9238 通过显热传感器探测电机温度。 - 

FU1 ►          ETH select 
60                           Yes 电子热保护 No 

Yes Yes 923C 

这个功能保护了电机没有使用额外热过载继电器

下过热。当保护功能运行时，变频器会关闭输出

和显示故障信息。 
备注：如果设定为'No'，保护功能无效。 

YES 

FU113 ►        ETH 1min 
61                       150% 

 1分钟内电子热
保护级别 

FU1-62 – 
200% 150% 923D 

对变频器对过热设定数值。 
备注：设定值为 FU2-43中变频器的额定电流的百
分数。 

NO 

FU113 ►        ETH cont 
62                       105% 

连续电子热保护

级别 

50% - FU1-
61 (max. 
150%) 

105% 923E 

设定在变频器连续运转情况下的电流值。通常情

况下，这个参数设定到 100％，意味着变频器将在
FU2-43设定数值运行。 
 
备注：这个数值不可以高于设于 FU1-61的数值。 

NO 

FU1 ►          Motor type 
63                Self-cool 电机冷却模式 Self-cool 

Forced-cool Self-cool 923F 

运行最合适的电子热保护功能。 
自动冷却：冷却风扇连接到电机轴。这种情况

下，在低速冷却较差，电机很快就过热 
强迫冷却：冷却风扇是独立的。这种情况下，冷

却能力不能靠电机速度决定。 

NO 

FU1 ►              OL level 
64                       110% 过载报警级别 30 – 110% 110% 9240 

由于变频器过载，设定电流的百分数来发出报

警。 
备注：电流百分数的计算是基于在 FU2-43中变频
器额定电流。 

NO 

FU1 ►              OL time 
65                    10.0sec  过载报警时间 0.0 – 

30.0sec 10.0sec 9241 
对于变频器当前所设电流值引起报警的过载报警

等级，进行时间设定。这个报警信号可以在输出

继电器中设定。请看 I/O-76到 I/O-79 
NO 

FU1 ►         OLT select 
66                           Yes 过载跳闸选择 No 

Yes Yes 9242 

它设定过载跳闸。变频器关闭输出电源从而保护

电机出现不寻常的运转状态。当电流长期在 FU1-
68的设定水平高于在 FU1-67中的水平，就会产生
跳闸。 

NO 

FU114 ►        OLT level 
67                       120% 过载跳闸级别 30 – 150% 120% 9243 设定电流产生过载跳闸的范围，保护变频器和电

机。 NO 

FU114 ►          OLT time 
68                    60.0sec 过载跳闸时间 0.0 – 

60.0sec 60.0sec 9244 电流范围高于在 FU1-67的数值设定所用的时间，
从而产生过载跳闸。 NO 

FU1 ►          Trip select 
69                          100 

输入缺相/输出缺
相保护 

000 – 111 
(Bit setting) 100 9245 

设定由于输出缺相或者输入缺相而产生的变频器

跳闸。 
  第一位：允许输出缺相跳闸 
第二位：允许输入缺相跳闸 
第三位t15:允许“交换”功能。 

NO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
13 I 只适用于FU1-60设定为'Yes'。 
14 I只适用于FU1-66设定为'Yes' 
15
这种情况下（100），必须辅助输入和输出配置，例如(I/O-20 = 'Exchange' and I/O-76 = COMM line')。当I/O-20 激活
时，变频器将关闭输出电压和运行到I/O-76 (Aux1)相应的继电器。

42 PROGRAMMING PARAMETERS LIST 
   



POWER ELECTRONICS SDRIVE 450
 
 

显示 说明 范围 默认值 M 存储区
地址 n功能 运行时

设定 
FU1 ►           Stall prev. 
70                          000 

Stall prevention 
mode 

000 – 111 
(Bit setting) 000 9246 YES 

FU1 ►           Stall level 
71                        100% 电流级别的限值 30 – 150% 100% 9247 

可以在加、减速状态和稳定状态中设定电流动态

限值。也可以设定这个限制的范围。 
设定范围 

3rd 

Bit 
2nd

Bit 
1st

Bit 

FU1-
70 说明 

0 0 0 000 电流限制无效。 

0 0 1 001  在加速度间，激活
限制。 

0 0 0 000 稳定状态下的限

制。 

1 0 0 100 在减速期间激活限

制。 

1 1 1 111 在三个状态中激活

限制。 
备注：不要设定 FU1-71的数值高于变频器额定电
流值。 
备注：在 FU1-71中的电机额定电流的百分数。 
备注：由于电流限制，加速和减速时间可以增

加。 
备注：如果限值允许输出频率持续在稳定状态，

输出频率可以波动。 
备注：如果变频器运行在比基本频率高的频率，

限值范围可以自动减少。 

YES 

FU1 ►     Acc/Dec ch F 
72                     0.00Hz 

加速和减速变化

频率 0 – FU1-30 0.00Hz 9248 

设定应用到加速和减速斜坡的变化频率。加速：

首先，应用设定在 I/O-50的斜坡，然后斜坡在
DRV-01中设定。 
减速：首先，应用设定在 DRV-02的斜坡，然后斜
坡在 I/O-51中设定。 

YES 

FU1 ►     Acc/Dec Freq 
73                         Max  加速和减速频率 Max 

Delta Max 9249 这是用来定义加速和减速斜坡的频率。 YES 

FU1 ►          Time scale 
74                     0.1sec 时间比例 

0.01sec 
0.1sec 
1sec 

0.1seg 924A 

允许改变时间比例。 
0.01sec: 最大时间范围为 60s 
0.1sec: 最大时间范围为 600S 
 
1sec:最大时间范围为 6000S 
 

NO 

FU1 ►        Up/Dn Save 
80                            No 

记录电动电位器

的参考值 
No 
Yes No 9250 

决定变频器应该记录通过电动电位器设定的参考

频率。 
.备注：这个功能与经由数字输入的参考介绍相连
接。请看 I/O-20 到 I/O-27。 
 
        . 警告：这个功能不能用于 PID模式中。 

NO 

FU1 ►       Run Delay T 
81                     0.0sec 起动延迟时间 0.0 – 

600.0sec 0.0sec 9251 运行命令的延迟时间。这个选项只是在通过端子

引入信号时才有效。 NO 

FU1 ►         ULT select 
85                           No 欠载跳闸选择 No 

Yes No 9255 激活欠载跳闸。如果探测出低于制定范围，变频

器将关闭输出。 NO 

FU116 ►         ULT level 
86                         30% 欠载级别 0 – 100% 30% 9256 设定欠载跳闸范围，以设定在 FU2-43中的电机额

定电流百分数计算。 NO 

FU116 ►         ULT Freq 
87                   15.00Hz 欠载频率 FU1-31 – 

FU1-30 15.00Hz 9257 
发生欠载情况，输出频率必须高于这里设定的频

率，直到有需要低速度下的小转矩的应用（如风

扇）。 
NO 

FU116 ►          ULT time 
88                      0.0sec 欠载跳闸时间 0.0 – 

200.0sec 0.0sec 9258 所设定的时间里，根据之前的安全规范必然会产

生过载跳闸。 YES 

FU117 ►    STOP Inertia 
90                             8 设定负载惯性 8 – 5000 8 925A 

设定应用中的惯性概值。这个参数直接与'Safety 
Stop'功能连接。 
备注：推荐使用开始数值大约为 1000作为起动
点。从现在开始，开始带载检测。 

NO 

 
 

 
16
只适用于FU1-85'ULT select' 设定为'Yes'。 

17
只适用于FU1-28 'ULT select' 设定为'Yes'。 
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8.3 功能菜单（FU2） 

显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

FU2 ►     Jump code 
00                            40 跳跃到所需参数 1 to 99 40 9300 

任何 FU2组中的参数可以直接从这里选择，而通
过上/下滚动到其他参数。只需要引入所需参
数的号码和按 PROG  键。 

YES 

FU2 ►        Last trip-1 
01                       None 

故障历史中最近

的跳闸记录 - None 9301 - 

FU2 ►        Last trip-2 
02                       None 

故障历史中最近

的跳闸记录-1 - None 9302 - 

FU2 ►        Last trip-3 
03                       None 

故障历史中最近

的跳闸记录-2 - None 9303 - 

FU2 ►        Last trip-4 
04                       None 

故障历史中最近

的跳闸记录-3 - None 9304 - 

FU2 ►        Last trip-5 
05                       None 

故障历史中最近

的跳闸记录-4 - None 9305 

. 在按 RESET  键前，如果你按了 PROG  键，和使
用 ↑  和  ↓  键，可以显示在故障期间的频率，电
流和运行模式。 

- 

FU2 ►       Erase trips 
06                            No 

清除故障历史记

录 
No 
Yes No 9306 允许清楚故障历史记录。 

 备注：参数初始化不清除故障。 - 

FU2 ►           Dwell time 
07                      0.0sec 暂停时间 0.0 – 

10.0sec 0.0sec 9307 允许在应用加速斜坡前，设定变频器在规定时间

里的运作的时间。暂停功能。 NO 

FU218 ►    Dwell Freq 
08                    5.00Hz 暂停频率 FU1-32 – 

FU1-30 5.00Hz 9308 应用加速度斜坡前，一旦接受到运行指令，就可

以设定变频器原来的运转速度。 YES 

FU2 ►       Jump Freq 
10                            No  跳跃频率选择 No 

Yes No 930A 

允许设定高达三个频率范围，这会使变频器运行

平稳，避免在加速和减速的情况下不能进行跳

跃。如果速度参考值在这些范围内，变频器在间

隔的时间内开始以最小速度运转。 
防止机械结构中的共振和振动。 

NO 

FU219 ►      jump Lo 1 
11                    10.00Hz 

设定低频率跳跃
1 0 – FU2-12 10.00Hz 930B 设定第一个频率跳跃的低频率。 NO 

FU219 ►       jump Hi 1 
12                    15.00Hz 

设定高频率跳跃
1 

FU2-11 – 
FU1-30 15.00Hz 930C 设定第一个频率跳跃的高频率。 NO 

FU219 ►      jump Lo 2 
13                    20.00Hz 

设定低频率跳跃
2 0 – FU2-14 20.00Hz 930D 设定第二个频率跳跃的低频率。 NO 

FU219 ►       jump Hi 2 
14                    25.00Hz 

设定高频率跳跃
2 

FU2-13 – 
FU1-30 25.00Hz 930E .设定第二个频率跳跃的高频率。 NO 

FU219 ►      jump Lo 3 
15                    30.00Hz 

设定低频率跳跃

3的 0 – FU2-16 30.00Hz 930F 设定第三个频率跳跃的低频率。 NO 

FU219 ►       jump Hi 3 
16                    35.00Hz 

设定高频率跳跃
1 

FU2-15 – 
FU1-30 35.00Hz 9310 设定第三个频率跳跃的高频率。 NO 

FU2 ►     Power-on run 
20                            No 电源故障后复位 No 

Yes No 9314 

允许变频器在发生电源故障后自动重启和重新修

复。 
备注：如果电机在电源修复后仍然运转，变频器

会跳闸。避免这种情况，使用‘Speed search’（速度
搜寻）功能。 
         警告：要特别注意，当电源再次重新修复后 
电机自动重启。避免造成损坏。 

NO 

FU2 ►         RST restart 
21                            No 故障复位后重启 No 

Yes No 9315 

变频器在接收到故障复位信号后自动启动。 
备注：如果电机在电源修复后仍然运行，变频器

会跳闸。避免这种情况，组合使用‘Speed search’
（速度搜寻）功能。 
        警告：要特别注意，当电源再次重新修复后 
电机自动重启。避免造成损坏。 

NO 

 
 
18 只适用于在FU2-07中，暂停时间设定值高于0。 
19
只适用于FU2-10设定为'Yes'。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

FU2 ►     Speed Search 
22                         0000 速度搜寻功能 0000 – 1111 

(Bit setting) 0000 9316 

这个功能允许在故障发生或者是电机在没有停转

的情况下断电后，进行自动重启。 
位设定范围 

4th 3rd 2nd 1st
说明 

0 0 0 0 解除速度搜寻 
0 0 0 1 加速期间进行速度搜寻 

0 0 1 0 电源故障后重启(FU2-
21) 

0 1 0 0 瞬时电源故障后运行速

度搜寻（瞬时断电）。 

1 0 0 0 瞬时掉电后重启(FU2-
20) 

1 1 1 1 速度搜寻一直激活 
备注：要准确设定负载惯性。看 FU2-46'Inertia rate'
（惯性率） 

NO 

FU220 ►        SS P-Gain 
23                           200 

速度搜寻的比例

增益 0 – 9999 200 9317 应该考虑到负载惯性(GD²)和负载转矩，设定比例
增益。看 FU2-46 'Inertia rate'（惯性率）。 YES 

FU220 ►         SS I-Gain 
24                           500 

速度搜寻的积分

增益 0 – 9999 500 9318 

应考虑到负载惯性(GD²)和负载转矩，设定积分增
益。看 FU2-46 'Inertia rate'（惯性率）。 
        警告：如果数值太高，会发生过压跳闸。 YES 

FU2 ►     Retry number 
25                               0 

自动故障复位尝

试 0 – 10 0 9319 

这个功能用于变频器发生故障之后复位。自动复

位的尝试次数在这里设定。如果超过次数，而仍

存在故障，变频器将不会再尝试复位。必须复位

故障状态。 
       警告：要特别注意，当电源再次重新修复后 
电机会自动重启。避免造成损坏 

YES 

FU221 ►      Retry delay 
26                      1.0sec 

自动故障复位尝

试间的时间 
0.0 – 

60.0sec 1.0sec 931A 

这个参数设定是两个自动故障复位之间的等待时

间。 
       警告：要特别注意，当电源再次重新修复后 
电机自动重启。避免造成损坏 

YES 

FU2 ►      Motor select 
40                     __._kW  电机功率设定 3.7kW – 

75kW * 9328 
设定电机的容量。电机跳闸频率，额定电流，空

载电流，定子电阻和漏电感的数值随着设定的容

量数值更改而自动改变。 
NO 

FU2 ►       Pole number 
41                             4   电机极数 2 – 12 4 9329 设定使用的电机极数。 NO 

FU2 ►          Rated-Slip  
42                     _.__Hz   

电机额定活动频

率 0 – 10Hz * 932A 允许设定控制电机额定活动频率， NO 

FU2 ►          Rated-Curr 
43                       __._A   电机额定电流 1 – 200.0A * 932B 允许设定电机的额定电流，可控制的。这个数值

可用作计算其他设定（保护，限制….） NO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
20
只适用于在FU2-22中，随时激活速度搜寻。 

21 只适用于在FU2-25中设定自动复位功能。 
*根据变频器容量。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 
FU2 ►       Noload-Curr 
44                       __._A   电机空载电流 0.5 – 200.0A * 932C 可控制设定电机空载电流。这个数值将改正

‘Sensorless’（无传感器）选项。 NO 

FU2 ►           Efficiency 
45                         __%   电机功率 70 – 100% * 932D 可控制设定电机的效率。 NO 

FU2 ►         Inertia rate 
46                               0  负载惯性比率 0 – 8 0 932E 设定连接到应用中的大概惯性值。这个参数直接

与速度搜索连接。 NO 

FU2 ►         RPM factor 
47                        100%  

设定电机速度增

益 1 – 1000% 100% 932F 可控制设定电机速度显示的增益， YES 

FU2 ►        Carrier freq 
48                     _._kHz   设定载波频率 0.7 – 

15.0kHz * 9330 
根据变频器规格设定载波频率（交换频率）。这

个数值影响电机的响声、变频器发出的噪声、变

频器温度和泄漏电流。 
YES 

FU2 ►        PWM Select 
49                  Normal 1  调制模式的选择 

Normal 1 
Normal 2 

Low Leakage 
Normal 1 9331 

更改漏感电流和在不改变换流频率情况下的噪

音。 
调制模式 说明 
Normal 1 标准调制模式 PWM。 
Normal 2 预先确定换流频率的运行 

Low Leakage 为减少泄漏电流而缩短交换周

期。 
         
 警告：减低换流频率会增加噪音。如果设定

‘Low Leakage’（低泄漏）和交换频率低于 2kHz，
FU2-48的数值将会自动设定到 2kH。 

NO 

FU2 ►     Control mode 
60                          V/F   

选择变频器控制

模式 

V/F 
Slip compen 
Sensorless 

V/F 933C 

V/F:.这个模式一直控制着电压/频率的相关因素。 
滑差补偿：控制电机的速度不变。变频器输出频

率根据负载电流，在 FU2-42中设定的滑差频率的
限值内变化。 
无传感器：在要求高转矩低速情况下控制电机，

需要高负载波动和快速反应。推荐在使用这个功

能前，执行电机‘Auto Tuning’（自动调谐）。 
 
        警告：如果错误设定在 FU2-44中的空载电
流，这个功能将失去效力。 

NO 

FU222 ►    Auto Tuning 
61                           No   

电机参数的自动

调谐 
No 
Yes No 933D 

这个功能允许变频器自动测量所有在 FU2-60中所
要求的控制模式选项，如定子电阻，转子电阻，

漏电感应和空载电流。 
NO 

FU222 ►                     Rs 
62                 _.___ohm  定子电阻 * * 933E 根据电机容量计算定子电阻。 NO 

FU222 ►             Lsigma 
63                    _.__mH 漏电感应 * * 933F .根据电机容量计算漏电感应。 NO 

FU222 ►       PreExTime 
64                      1.0sec  

电机的前励磁时

间 
0.0 – 

60.0sec 1.0sec 9340 
一旦接受运行指令，设定变频器开始使用加速斜

坡前，输出 DC电流的时间。 
备注：显示为 DCB。 

NO 

FU222 ►        SL P-Gain 
65                         1000  

无传感器中的比

例增益 0 – 9999 1000 9341 
允许设定用于无感应器控制模式的比例增益数

值。高数值提供了更快速的反应，但是系统将变

的不稳定。根据应用要设定合适的数值。 
YES 

FU222 ►        SL I-Gain 
66                          100   

I无传感器中的积
分增益 0 – 9999 100 9342 

允许在无传感器控制模式中设定积分增益的数

值。低数值提供更多的稳定和慢反应的系统，但

是在速度控制期间变频器产生跳闸现象。根据应

用要设定合适的数值。 

YES 

 
 
 
 
 
 
 

 
*. 根据变频器容量。 
22 只适用于在FU2-60中，控制模式设定为‘Sensorless’（无传感器）。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

FU2 ►     Torque boost 
67                     Manual  转矩提升设定 Manual 

Automatic Manual 9343 NO 

FU223 ►      Fwd boost 
68                         2.0%  

手动转矩提升

（正向） 0.0 – 15.0% 2.0% 9344 NO 

FU223 ►       Rev boost 
69                         2.0%  

手动转矩提升

（反向） 0.0 – 15.0% 2.0% 9345 

这个功能用于在低速时增加转矩提升，增加应用

于电机的输出电压。 
转矩提升以变频器额定电压的百分率计算。 
手动：设定应用在 FU2-67和 FU2-68的数值。如果
设定在 FU2-60控制模式为'V/F'，可以忽略 FU2-67
到 FU2-69的设定值。 
备注：一个非常高数值转矩提升会使电机饱和并

且会产生过电流跳闸。 
备注：当电机和变频器距离很远时，推荐使用这

个功能。. 
自动：变频器数值根据所应用的负载自动计算。

如果设定在 FU2-60的控制模式为“无传感器”，
这个功能无效。 
备注：推荐执行‘Auto tuning’（自动调谐），以便功
能有效。 
备注：这个功能只适用于第一电机。不适用于第

二电机。 
NO 

FU2 ►    PowerOn disp 
80                              0   上电显示 0 – 12 0 9350 

根据这里所示的代码，当发生掉电和再次修复

时，会显示不同参数。 
设定数

值 重新连接时的显示 

0 DRV-00 'Cmd. Freq.' 
1 DRV-01 'Acc. Time' 
2 DRV-02 'Dec. Time' 
3 DRV-03 'Drive mode' 
4 DRV-04 'Freq mode' 
5 DRV-05 'Step Freq-1' 
6 DRV-06 'Step Freq-2' 
7 DRV-07 'Step Freq-3' 
8 DRV-08 'Current' 
9 DRV-09 'Speed' 
10 DRV-10 'DC link Vtg' 
11 DRV-11 'User disp' 
12 DRV-12 'Fault None' 

备注：在 PID模式中，运行相同。 

YES 

FU2 ►            User disp 
81                    Voltage  

在 DRV-11中显示
数值 

Volts 
Watts Volts 9351 选择输出电压和 DRV-11中显示的功率的单位。 YES 

FU2 ►          S/W PE x.x 
82                     Ver y.y   软件版本 - - 9352 显示安装在设备中的软件版本。 - 

FU2 ►     LastTripTime 
83           0:00:00:00:00 

最近一次故障的

时间 - - 9353 显示对上一次故障的所用的时间。 
备注：这是每一次故障后自动复位的时间。 - 

FU2 ►              On-Time 
84           0:00:00:00:00 设备连接时间 - - 9354 显示从变频器通电所用的时间。 

备注：这个时间不能自动复位。 - 

FU2 ►             Run-time 
85           0:00:00:00:00 运行时间 - - 9355 显示变频器的运行时间。 

备注：这个时间不会自动复位。 - 

FU2 ►           Power Set 
87                     100.0%  功率设定 0.1 – 400.0% 100.0% 9357 设定变频器输出功率的比例。 YES 

FU2 ►           Para. disp 
90                    Default   参数显示选择 

Default 
All Para 
Diff Para 

Default 935A 
Default:：只能显示变频器默认参数。 
All Para:所有参数：显示变频器的所有参数。 
Diff Para:不同参数：只显示已更改的参数。 

NO 

 
 
 
 
 
 

 
23 只适用于在FU2-60中，转矩提升设定为‘Manual’’（手动）。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 
FU2 ►          Para. read  
91                           No    读参数 No 

Yes No 935B NO 

FU2 ►        Para. write 
92                           No    编写参数 No 

Yes No 935C 

用于设置相同参数的多部变频器。LCD屏幕显示
‘reads’表示变频器“上载”参数，显示“write”表
“下载”变频器参数。 
备注：使用 FU2-91时，涉及到如 FU2-40 – 46, FU2-
62 – 63的电机的参数将被重启。使用‘Sensorless’控
制模式前运行‘Auto tuning’功能。 
备注：使用 FU2-91前，运行 FU2-95 'Para. save'（参
数保存）。 

NO 

FU2 ►            Para. init 
93                           No    参数初始化 

No 
All groups 

DRV 
FU1 
FU2 
I/O 

EXT 
COM 
APP 

No 935D 

初始化参数选择，共同或者分开返回到出厂设定

值。 
选项 说明 

No 运行初始化指令后显示。 
All 

groups 初始化所有参数 

DRV 初始化 DRV组的参数。 
FU1 初始化 FU1组的参数。 
FU2 初始化 FU2组的参数。 
I/O 初始化 I/O组的参数。 

EXT 初始化 EXT组的参数。 
COM 初始化 COM组的参数。 
APP 初始化 APP组的参数。 

备注：在 FU2中再次设定电机铭牌的数据。 
备注：如果不执行 FU2-06'Erase trips'就不能消除故
障历史记录。 

NO 

FU2 ►           Para. lock 
94                              0  参数锁定 0 – 9999 0 935E 

允许用户锁定参数，不能进行更改。这种情况

下，显示出空心的箭头。锁定和解锁的编码为

12。 
YES 

FU2 ►         Para. save 
95                           No    参数保存 No 

Yes No 935F 记录更改后的参数值。在执行 FU2-91前已完成参
数读取，将读到修改后的数值。 NO 
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8.4输出和输入菜单（I/O） 

显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

I/O ►       Jump code 
00                              1 

跳跃到所需的参

数 1 to 99 1 9400 
I/O组的任何参数可以直接从这里选择，而不通过
上/下键滚动到其他参数。只需要引入所需参
数的号码和按 PROG  键。 

YES 

I/O24 ►           V1 Filter 
01                      250ms 

模拟电压输入滤

波器 0 – 9999ms 250ms 9401 
适用于模拟输入信号 V1的滤波器。增加这个数值
会改进稳定性防止信号受噪音影响。 
备注： 如果增加这个数值，反应时间将减慢。 

YES 

I/O24 ►        V1 volt x1 
02                        0.00V 输入的最小电压 

0.00 – I/O-04 
(12.00V 
max.) 

0.00V 9402 设定输入信号 V1的最小电压值，变频器提供设定
在 I/O-03的最小输出频率。 YES 

I/O24 ►       V1 Freq y1 
03                      0.00Hz 

V1输入电压的最
小频率 

0.00 – FU1-
30 Hz 0.00Hz 9403 设定模拟参考信号 V1的最小频率符合设定在 I/O-

02的最小电压。 YES 

I/O24 ►        V1 volt x2 
04                     10.00V 

V1输入的最大电
压 

I/O-02 
(0.00V min.) 

– 12.00V 
10.00V 9404 设定输入信号 V1的最大电压值，变频器提供设定

在 I/O-03的最大输出频率。 YES 

I/O24 ►       V1 Freq y2 
05                    50.00Hz 

V1输入最大电压
的最大频率 

0.00 – I/O-03 
Hz 50.00Hz 9405 设定模拟参考信号 V1的最大频率符合设定在 I/O-

02的最大电压。 YES 

I/O25 ►              I Filter 
06                      250ms 

模拟电流输入的

滤波器 0 – 9999ms 250ms 9406 
模拟信号 I的滤波器。假设信号被噪音影响，增大
这个数值的可以改进稳定性。 
备注：如果增大这个数值，反应时间将减慢。 

YES 

I/O25 ►           I curr x1 
07                    4.00mA I输入的最小电流 

0.00 – I/O-09 
(20.00mA 

max.) 
4.00mA 9407 设定模拟参考信号 I的最小电流，变频器提供设定

在 I/O-08的最小输出频率。 YES 

I/O25 ►          I Freq y1 
08                      0.00Hz 

I输入最小电流的
最小频率 

0.00 – FU1-
30 Hz 0.00Hz 9408 设定模拟参考信号 I的最小频率，变频器提供设定

在 I/O-07的最小电流。 YES 

I/O25 ►           I curr x2 
09                  20.00mA I输入的最大电流 

I/O-07 
(0.00mA min.) 
– 20.00mA 

20.00mA 9409 设定输入信号 I的最小电流，变频器提供设定在
I/O-10的最大输出频率。 YES 

I/O25 ►          I Freq y2 
10                    50.00Hz 

 I输入最大电流
的最大频率 

0.00 – I/O-08 
Hz 50.00Hz 940A 设定模拟参考信号 I的最大电流，对应设定在 I/O-

09的最大电流。 YES 

I/O26 ►     P pulse set 
11                            (A) 

脉冲输入模式的

选择 
(A+B) 

(A) (A) 940B 设定脉冲输入模式：A或者 A+B。假设设定为
A+B，不要在两个端子里使用脉冲输入。 YES 

I/O26 ►             P Filter 
12                        10ms 

脉冲输入的滤波

器 0 – 9999ms 10ms 940C 
模拟脉冲输入信号的滤波器。假如输出受到噪音

影响，增加这个数值将改善运行的稳定性。 
备注： 如果增加这个数值，响应时间将减慢。 

YES 

I/O26 ►       P pulse x1 
13                      0.0kHz 

A0, B0输入的最
小脉冲频率 

0.0 – I/O-15 
(10.0kHz 

max.) 
0.0kHz 940D 设定脉冲输入信号的最小频率值，变频器提供设

定在 I/O-14中的最小输出频率。 YES 

I/O26 ►         P Freq y1 
14                      0.00Hz 

A0，B0输入中最
小脉冲频率的最

小频率 

0.00 – FU1-
30 Hz 0.00Hz 940E 设定脉冲参考信号的最小频率，对应设定在 I/O-13

的最小脉冲频率。 YES 

I/O26 ►       P pulse x2 
15                    10.0kHz 

  
A0, B0输入中最
大脉冲频率 

I/O-13 
(0.0mA min.) 

– 10.0kHz 
10.0kHz 940F 设定脉冲输入信号的最大频率值，变频器提供设

定在 I/O-16中的最大输出频率。 YES 

I/O26 ►         P Freq y2 
16                    50.00Hz 

Maximum frequency 
for maximum pulse 
frequency of A0, B0 
input A0,B0输入的
最大脉冲频率中

的最大频率 

0 – I/O-14 
Hz 50.00Hz 9410 设定脉冲参考信号的最大频率，对应设定在 I/O-15

的最大脉冲频率。 YES 

 

 

 

 

 

24 只适用于在 DRV-04 中，'Frequency mode'（频率模式）参考信号设定为 V1, V1S or V1+I。 
25
只适用于在 DRV-04 中，'Frequency mode'（频率模式）参考信号设定为 I or V1+I 。 

26
只适用于在 DRV-04 中，'Frequency mode'（频率模式）参考信号设定为脉冲。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 功能 运行时

设定 

I/O27 ►    Wire broken 
17                       None 

参考模拟输入的

信号丢失标准 

None 
Half of x1 

Less than x1 
None 9411 

如果参考信号丢失，详细说明定义的标准。 
None: 无效功能。 
Half of x1:当数值低于设定在 I/O-02, I/O-07 或者 I/O-
13中的最小数值的一半，变频器测定参考信号丢
失。 
Less than x1:当数值低于设定在 I/O-02, I/O-07 或者
I/O-13中的最小数值，变频器测定参考信号丢失。 

YES 

I/O27 ►Lostcommand 
18                       None 

模拟输入信号丢

失后的停止模式 

None 
FreeRun 

Stop 
None 9412 

模拟输入信号丢失后，定义停止模式。 
None: . 即使信号丢失，继续运行。 
Free Run:变频器关闭输出电压和随惯性使系统停
止。 
S top:变频器运用减速斜坡来停止系统。 

LOP 从可选板卡中丢失参考值(DPRAM 
故障)。 

LOR 从可选板卡中丢失参考值(网络通
讯 故障)。 

LOV 模拟频率参考值丢失(V1: 0-10V) 
LOI 模拟频率参考值丢失(I: 4-20mA) 

YES 

I/O27 ►         Time out 
19                      1.0sec 

参考信号丢失后

延迟时间 
0.1 – 

120.0sec 1.0sec 9413 在参考信号丢失并延时间到后，变频器根据之前

所说明的标准运作。 YES 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

27 只适用于在 DRV-04 'Frequency mode'参考频率设定为 V1, V1S, I, V1+I 或者脉冲。功能只适用于设定在 I/O-02, I/O-07 
或者 I/O-13的数值不等于 0， 
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存储区地

址 
运行时

设定 显示 说明 范围 默认值 功能 

I/O ►          M1 define 多功能数字输
入。M1端子 20                   Speed-L  Speed-L 9414 YES 

I/O ►          M2 define 
21                  Speed-M  

多功能数字输

入。M2端子 Speed-M 9415 YES 

I/O ►          M3 define 
22                  Speed-H  

多功能数字输

入。M3端子 Speed-H 9416 YES 

I/O ►          M4 define 
23                          RST  

多功能数字输

入。M4端子 RST 9417 YES 

I/O ►          M5 define 
24                           BX   

多功能数字输

入。M5端子 BX 9418 YES 

I/O ►           M6 define 
25                         JOG  

多功能数字输

入。M6端子 JOG 9419 YES 

I/O ►          M7 define 
26                            FX  

 
多功能数字输

入。M7端子 
FX 941A YES 

I/O ►          M8 define 
27                            RX  

多功能数字输

入。M8端子 

Speed-L 
Speed-M 
Speed-H 
XCEL-L 
XCEL-M 

DC-brake 
2nd Func 
Exchange 
Reserved 

Down 
3-Wire 
Ext Trip 
Pre-Heat 

iTerm Clear 

Main-drive 
Analog hold 
XCEL stop 

XCEL-H 

Up 

Open-loop 

P Gain2 
Reserved 
Interlock1 
Interlock2 
Interlock3 
Interlock4 
Speed-X 

RST 
BX 

JOG 
FX 
RX 

ANA_CHG 
Pre-Excite 

Ext PID Run 
Up/Dn Clr 

 
 

RX 941B 

多功能输入设定 
Speed-L, Speed-M, Speed-H:  多步速激活输入。 
XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H:多加速斜坡激活输入。 
DC-brake:.停止期间制动电流注入激活。 
2nd Func:第二电机参数激活。 
Exchange:.变换成商业输电线。 
Reserved:没有功能 
Up:.通过电动电计器增加参考频率。 
Down: 通过电动电计器减低参考频率。 
3-Wire:通过脉冲编写起动/停止信号。 
Ext trip:变频器发生外部跳闸。 
Pre-Heat: 运行预热功能 
iTerm Clear: 在 PID模式中设定 I增益的数值。 
Open-loop: 与 PID操作（闭环）交换为 V/F（开
环）。 
Main-drive:变频器通过通讯网络控制而不需要额外
变化. 
Analog hold：在端子运行和参考信号是模拟的时候
保持固定的输出频率。 
XCEL stop:当信号激活时变频器停止加速和减速。 
P Gain2: 在 PID模式中 P2设定值被激活。 
Reserved:没有功能 
Interlock1:在辅助电机 1没有运行的情况下做出测
定，常开信号。 
Interlock2: 在辅助电机 2没有运行的情况下做出测
定，常开信号。 
Interlock3:在辅助电机 3没有运行的情况下做出测
定，常开信号。 
Interlock4:在辅助电机 4没有运行的情况下做出测
定，常开信号。 
Speed-X: 通过激活运行输入运行多步速。 
RST: 故障复位。 
BX: 紧急跳闸。没有复位。 
JOG:运行信号，变频器忽略任何的速度参考值并
运行在 I/O-30中所编程的点动频率。 
FX:正转指令 
RX:反转指令 
ANA_CHG: 参考信号设定为 V1+I，改变 V1到 I。 
Pre-Excite应用前励磁电流直到运行起动。 
Ext PID Run:允许起动双重 PID。 
Up/Dn Clr:清除电动电计器中储存的频率。 

YES 

I/O ►            In status 
28           00000000000 数字输入状态 

00000000000 
– 

11111111111 
0000000000

0 941C 显示所有激活或者没有被激活的数字输入。 - 

I/O ►        Ti Filt Num 
29                        15ms  数字输入滤波器 2 – 1000ms 15ms 941D 

用于数字输入的滤波器。这个滤波器可用于输入

受噪音的影响的情形。备注：如果增加数值，响

应时间将减慢。 
YES 

I/O ►            Jog Freq 
30                    10.00Hz 设定点动频率 0 – FU1-30 

Hz 10.00Hz 941E 变频器在数字输入设定并运行为‘JOG’时，开始独
立于其他参考信号所设定频率值。 YES 
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显示 说明 范围 默认值 

Memory 
address 
存储区地

址 

功能 运行时

设定 

I/O28 ►     Step Freq-4 
31                    40.00Hz 步频 4的速度 40.00Hz 941F YES 

I/O28 ►     Step Freq-5 
32                    50.00Hz 步频 5的速度 50.00Hz 9420 YES 

I/O28 ►     Step Freq-6 
33                    40.00Hz 步频 6的速度 40.00Hz 9421 YES 

I/O28 ►     Step Freq-7 
34                    30.00Hz 步频 7的速度 30.00Hz 9422 YES 

I/O29 ►     Step Freq-8 
35                    20.00Hz 步频 8的速度 20.00Hz 9423 YES 

I/O29 ►     Step Freq-9 
36                    10.00Hz 步频 9的速度 10.00Hz 9424 YES 

I/O29 ►   Step Freq-10 
37                    20.00Hz 步频 10的速度 20.00Hz 9425 YES 

I/O29 ►   Step Freq-11 
38                    30.00Hz 步频 11的速度 30.00Hz 9426 YES 

I/O29 ►   Step Freq-12 
39                    40.00Hz 步频 12的速度 40.00Hz 9427 YES 

I/O29 ►   Step Freq-13 
40                    50.00Hz 步频 13的速度 50.00Hz 9428 YES 

I/O29 ►   Step Freq-14 
41                    40.00Hz 步频 14的速度 40.00Hz 9429 YES 

I/O29 ►   Step Freq-15 
42                    30.00Hz 步频 15的速度 

0 – FU1-30 
Hz 

30.00Hz 942A 

与多步速通过激活输入信号的应用用一样，如下

面表格所示设定频率数值。 

Step M1 
Speed-L 

M2 
Speed-M 

M3 
Speed-H 

M4 
Speed-X 

0 0 0 0 0 
1 1 0 0 0 
2 0 1 0 0 
3 1 1 0 0 
4 0 0 1 0 
5 1 0 1 0 
6 0 1 1 0 
7 1 1 1 0 
8 0 0 0 1 
9 1 0 0 1 
10 0 1 0 1 
11 1 1 0 1 
12 0 0 1 1 
13 1 0 1 1 
14 0 1 1 1 
15 1 1 1 1 

在 DRV-05到 DRV-07和如上所示的，频率从 Step 
0=DRV-00, Step 1到 Step 3进行设定。 YES 

I/O ►         Acc time-1 
50                    20.0sec 加速时间 1 20.0sec 9432 YES 

I/O ►         Dec time-1 
51                    20.0sec  减速时间 1 

0 – 600.0sec 
20.0sec 9433 

这里设定的数值是基于在 FU1-72 'Acc/Dec ch F'中所
作说明来进行应用。而且，这些数值根据数值输

入所做的设置来使用。请看 I/O-52到 I/O-63。 YES 

I/O30 ►       Acc time-2 
52                    30.0sec  加速时间 2 30.0sec 9434 YES 

I/O30 ►       Dec time-2 
53                    30.0sec  减速时间 2 30.0sec 9435 YES 

I/O30 ►       Acc time-3 
54                    40.0sec  加速时间 3 40.0sec 9436 YES 

I/O30 ►       Dec time-3 
55                    40.0sec  减速时间 3 40.0sec 9437 YES 

I/O31 ►       Acc time-4 
56                    50.0sec  加速时间 4 50.0sec 9438 YES 

I/O31 ►       Dec time-4 
57                    50.0sec  减速时间 4 50.0sec 9439 YES 

I/O31 ►       Acc time-5 
58                    40.0sec  加速时间 5 40.0sec 943A YES 

I/O31 ►       Dec time-5 
59                    40.0sec  减速时间 5 40.0sec 943B YES 

I/O31 ►       Acc time-6 
60                    30.0sec  加速时间 6 30.0sec 943C YES 

I/O31 ►       Dec time-6 
61                    30.0sec  减速时间 6 30.0sec 943D YES 

I/O31 ►       Acc time-7 
62                    20.0sec  加速时间 7 20.0sec 943E YES 

I/O31 ►       Dec time-7 
63                    20.0sec  减速时间 7 

0 – 600.0sec 

20.0sec 943F 

根据下图，设定应用于运行多段加速和减速斜坡

时间值。 

Step M1 
XCEL-L 

M2 
XCEL-M 

M3 
XCEL-H 

DRV-01: Acc-0 
DRV-02: Dec-0 0 0 0 

I/O-50: Acc-1 
I/O-51: Dec-1 1 0 0 

I/O-52: Acc-2 
I/O-53: Dec-2 0 1 0 

I/O-54: Acc-3 
I/O-55: Dec-3 1 1 0 

I/O-55: Acc-4 
I/O-57: Dec-4 0 0 1 

I/O-58: Acc-5 
I/O-59: Dec-5 1 0 1 

I/O-60: Acc-6 
I/O-61: Dec-6 0 1 1 

I/O-62: Acc-7 
I/O-63: Dec-7 1 1 1 

 
 YES 

I/O ►             S0 Level 
68                         0.0%  

S0模拟输出偏差
值 0.0 – 100.0% 0.0% 9444 设定 SO模拟输出的开始。调动 OV到 100.0％输出

频率。 YES 

I/O ►             S1 Level 
69                         0.0%  

S1模拟输出偏差
值 0.0 – 100.0% 0.0% 9445 设定 SO模拟输出的开始。调动 OV到 100.0％输出

频率。  YES 

 
 
 
28.
只适用于三个数字输入设定为'Speed-L', 'Speed-M' 和'Speed-H'。查看M1到 M8 (I/O-20 to I/O-27)的输入的设置。 

29
只适用于三个数字输入设定为'Speed-L', 'Speed-M' 和'Speed-X'。查看M1到 M8 (I/O-20 to I/O-27)的输入的设置。 

30
只适用于三个数字输入设定为 o 'XCEL-L', 'XCEL-M'。查看M1到 M8 (I/O-20 to I/O-27)的输入。 

31
只适用于三个数字输入设定为 o 'XCEL-L', 'XCEL-M'和'XCEL-H'。查看M1到 M8 (I/O-20 to I/O-27)的输入。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能 运行时

设定 

I/O ►            S0 mode 
70               Frequency 

S0 模拟输出模式
（0-10V） 

Frequency 
Current 
Voltage 

DC link Vtg 
Ext PID Out 

Frequency 9446 通过模拟输出 S0中选择 0-10Vdc信号幅度，这个
数值是成比例的。 YES 

I/O ►           S0 adjust 
71                        100%   S0模拟输出设定 10 – 200% 100% 9447 允许比例缩放 S0模拟输入信号的电压比例。 YES 

I/O ►            S1 mode 
72                   Voltage 

S1模拟输出模式
（0-10V） See S0 Voltage 9448 模拟输出 S1中 0-10Vdc信号幅度的选择，将会成

比例。 YES 

I/O ►           S1 adjust 
73                        100%  S1模拟输出设定 YES 10 – 200% 100% 9449 允许比例缩放 S1模拟输入信号的电压比例。 

I/O ►         FDT Freq 
频率探测范围 74                    30.00Hz 30.00Hz 944A YES 

I/O ►        FDT band 
75                    10.00Hz 频率探测带宽 

0 – FU1-30 
Hz 10.00Hz 944B 

这些参数设定与输出继电器的设定相结合，允许

在探测变频器速度不同带宽和利用这些信号改变

它们状态。 YES 

I/O ►        Aux mode1 
76                        None 

辅助继电器 1的
配置选择。 944C None YES 

I/O ►        Aux mode2 
77                       None YES 辅助继电器 2的

配置选择。 None 944D 

I/O ►        Aux mode3 辅助继电器 3的
配置选择。 YES 78                       None None 944E 

I/O ►        Aux mode4 
79                       None 

Selection of 
configuration for 
auxiliary relay 4 

LV 

None 

 FDT-1:. 当输出信号在输出>频率－I/O-74/2时闭
合。例如：如果参考频率为 50Hz和 I/O-74=5，那
么 50-(10/2)=45Hz。高于 45Hz的频率的继电器将被
关闭。 

LostCommand 丢失指令：当运行探测频率信号丢失
时，连接将被关闭。查看 I/O-17到 I/O-19。 

None 
FDT-1 
FDT-2 
FDT-3 
FDT-4 
FDT-5 

OL 
IOL 
Stall 
OV 

OH 
LostCommand 

Run 
Stop 

Steady 
INV line 

COMM line 
SSearch 
Ready 
MMC 

 

944F 

允许设定多种功能输出： 
None:. 没有激活输出继电器。 

FDT-2:   当参考频率集中在 I/O-74和 I/O-75之间的带
宽时继电器将吸合。如果参考频率为 40Hz, I/O-
74=40Hz 和 I/O-75=4Hz时，将关闭 38Hz 到 42Hz的
接触。 
参考频率 FDT-3:当频率从(I/O-74 – I/O-75/2)到 (I/O-74 
+ I/O-75/2)时继电器将吸合。如果 I/O-74=30Hz 和 I/O-
75=10Hz，那么继电器将再(30-(10/2))到 (30+(10/2)的
关闭。这意味着加速度期间，从 25Hz到 35Hz。 
FDT-4:  当输出频率高于 I/O-74的数值时关闭接触
器，并且在频率减为低于 I/O-74 – I/O-75/2前仍然关
闭连接。这意味着连接高于 30 Hz时断开，并且频
率减为低于 25Hz前仍然关闭连接。 
FDT-5: 相对 FDT-4的操作。 
OL:过载.当电流超过设定在 FU1-64中为 FU1-65里
所设时间的过载数值，继电器将吸合。 
IOL:如果过载范围保留达 1分钟，变频器关闭输
出，并且因过载电流而跳闸。 
堵转：当运行电流动态极限时，继电器将吸合，

参考 FU1-70和 FU1-71。 
OV:过电压。继电器吸合并附有高级 DC Link。 
LV: 低电压。继电器吸合并附有低级 DC Link。 
OH:当变频器过温时，继电器将吸合 

Run: 运行：当变频器运行时，继电器将吸合。 
Stop: The contact is closed when inverter is stopped.停
止：变频器停转时，继电器将吸合。 
Steady: The contact is closed when inverter is at steady 
status. 稳定：变频器处于稳定状态时，继电器将吸
合。 
INV line, COMM line: 与数字输出结合的两个功能看
作为‘Exchange’（交换），允许变频器与商用输电
线通讯。 
SSearch: The contact is closed when the Speed search is 
activated. See FU2-22 to FU2-24. 当运行速度搜寻时，
继电器将吸合。查看 FU2-22到 FU2-24 
Ready: 变频器准备开始运转时，继电器将吸合 
MMC:. 用于控制多部辅助电机。看 APP组。 

YES 
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显示 说明 范围 默认值  存储区地

址 功能  运行时
设定 

I/O ►       Relay mode 
80                           010 

故障继电器的配

置选择 000 – 111 010 9450 

根据以下表格，设定故障继电器的性能： 
Bit Adjus. Display Description 

0 000 
“低电压”故

障，故障继电

器不激活。 Bit 1 
(LV) 

1 001 
“低电压”故

障，故障继电

器激活。 

0 000 
任何故障，故

障继电器不激

活。 
Bit 2 

(Fault) 
1 010 

 “低电压”和
“急停”故

障，故障继电

器激活。 

0 000 
根据自动尝试

次数，故障继

电器不激活 

Bit 3 
(Tries) 

1 100 

当 FU2-25中设
定的次数自动

尝试次数减数

到 0，故障继电
器激活。当重

启功能激活

时，此功能无

效。 
 
 

YES 

I/O ►         Out status 
81                 00000000 

数字输出的活动

状态 
00000000 – 
11111111 00000000 9451 显示数字输出的活动和非活动状态。 YES 

I/O ►            Relay On 
82                      0.0sec 

开通故障继电器

的延迟时间 
0.0 – 

999.9sec 0.0sec 9452 故障继电器接通的延迟时间。 YES 

I/O ►           Relay Off 
83                      0.0sec 

关闭故障继电器

的延迟时间 
0.0 – 

999.9sec 0.0sec 9453 故障继电器断开的延迟时间。 YES 

I/O ►    Fan Con. Sel 
84          PowerOn Fan 

冷却风扇运转选

择 

PowerOn Fan 
Run_Fan 

Temper_Fan 
PowerOn 

Fan 9454 

PowerOn Fan:. 当装置电源接通时，变频器的冷却
风扇接通。 
Run_Fan:. 当变频器运行时，变频器的冷却风扇接
通。 
Temper_Fan:当温度增加超过设定在 I/O-85的数
值，变频器的冷却风扇接通。 
Note:.只适用于带有高于 30kW的额定功率变频
器。 

YES 

I/O ►        Fan Temp 
85                            70 变频器温度设定 0 – 70 70 9455 设定冷却风扇接通的温度。 

Note: 只适用于高于 30kW的额定功率变频器。 YES 

I/O ►        V1 Unit Sel 
86                      Speed 

 V1信号显示装置
的选择 Speed 9456 .选择 V1信号的显示单位。它会影响到 PID模式中

的参考信号和反馈环。 NO 

I/O ►            I Unit Sel 
87                      Speed 

  I信号显示装置
的选择 Speed 9457 选择 I信号的显示单位。它会影响到 PID模式中的

参考信号和反馈环。 NO 

I/O ►     PulseUnitSel 
88                      Speed 

  A0,B0信号的显
示装置的选择 

Speed 
Percent 

Bar 
mBar 
kPa 
Pa Speed 9458 选择 脉冲信号的显示单位。它会影响到 PID模式

中的参考信号和反馈环。 NO 

I/O ►               Inv No. 
90                              1 

通讯网络的从属

号码 1 – 250 1 945A 设定通讯网络中的从属号码，应用于变频器中当

作为现场总线的参与者。 YES 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 功能 运行时

设定 

I/O ►           Baud rate 
91                   9600bps 

 通讯网络中的传
输速度 

1200bps 
2400bps 
4800bps 
9600bps 
19200bps 

9600bps 945B  设定通讯网络的传输速度。 YES 

I/O ► COM Lost Cmd 
92                       None 

Stop:变频器使用减速斜坡停止电机。 

通讯中，参考信

号丢失后的停止

模式 

None 
Free Run 

Stop 
None 945C 

当变频器通过通讯网络控制情况下，参考信号丢

失后，允许选择停止模式。 
 None:即使信号丢失，仍继续运行。 
Free Run:. 变频器关闭输出电压，电机靠惯性停
止。 

YES 

I/O ►   COM Time Out 
93                      1.0sec 

确定速度参考信

号丢失的时间设

定 

0.1 – 
120.0sec 1.0sec 945D 在考虑到通讯网络给出的参考信号丢失前设定变

频器等待时间。 YES 

I/O ►        Delay Time 
94                          5ms 

设定 RS232/RS485
通讯 2 – 1000ms 5ms 945E  允许正确设定 RS232/RS485变频器的使用。 YES 

I/O ►    In NO/NC Set 
95           00000000000  

数字输入的逻辑

功能 
00000000000 

– 
11111111111 

0000000000
0 945F 允许设定数字输入连接的逻辑功能：正常打开连

接(0)或者关闭连接(1)。 NO 

I/O ►    In CheckTime 
96                          1ms 

数字输入的检测

时间 1 – 1000ms 1ms 9460 
 当使用用于速度参考值的数字输入或者多个加速
斜坡时。设定过去的时间后，变频器考虑有效的

输出数值。 
NO 

I/O ►       OH Trip Sel 
97                           010 超温跳闸选择 000 – 111 010 9461 NO 

I/O ►     MotTripTemp 
98                           110 

电机过温跳闸选

择 0 – 255ºC 110 9462 

 根据以下表格选择变频器过温跳闸： 

Bit位 Adjus. Display
显示 Description说明 

0 000 变频器过温跳

闸时不会激活 
Bit 1 

(Drive) 
001 1 

 按照设定在 I/O-
98中的范围，
变频器因为过

温跳闸。 
0 000 Bit 2 1 010 保留 

0 000 
 电机的过温跳
闸时不会激活

(PTC / NTC)。 
Bit 3 

(Motor) 
1 100 

按照外部信号

(PTC / NTC)，电
机过温跳闸将

开启动。 
 
 

NO 
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8.5应用菜单（APP） 

显示 说明 范围 默认值 存储区地
址 功能  运行时

设定 

APP ►     Jump code 
00                              1 跳到所需的参数 1 to 99 1 9700 

.APP组中的任何参数可以直接从这里选择而不需
要通过上/下键到其它参数。你只需要传输所需参
数的号码，然后按 PROG  键。 

YES 

APP ►  proc PI mode 
01                            No 

选择 PID运行模
式 

No 
Yes No 9701 允许按照所需测量的信号，选择 PID操作模式去

控制速度参考值。 NO 

APP32 ►   App. mode 
02                       None 

运行多部电机的

选择 
None 
MMC None 9702 

选择多部辅助电机的操作模式。 
备注：选择选项，输出继电器自动设置，其他继

电器可以设置成为其他的功能。 
NO 

APP32 ►AuxRefMode 
04                            No 

PID模式中辅助
参考值的选择 

No 
Yes No 9704 当数值设定为'Yes'，速度参考值将为设定在 APP-

05 中， DRV-04中的信号被忽略。 YES 

APP33 ►   Aux Ref Sel 
05                             V1 

PID模式中辅助
参考值的来源选

择 

Keypad-1 
Keypad-2 

V1 
V1S 

I 
V1+I 
Pulse 

Int. 485 
Ext. PID 

V1 9705 '当 APP-04设定为'Yes'，在 PID模式中设定变频器
速度参考值的来源信号。 NO 

APP32 ►        PID F/B 
06                              I 

反馈信号来源选

择 

I 
V1 

Pulse 
I 9706 

 选择反馈信号来源来形成控制闭环。 
I:.如果传感器发送输入信号 
V1:如果传感器发送电压信号 
Pulse: 如果传感器发送脉冲输入。 

NO 

APP32 ►   PID P-Gain 
07                     100.0% 

PID模式中的比
例增益 0.0 – 999.9% 100.0% 9707 

允许在 PID模式中设定比例增益。这个数值的增
加会提供更快的控制反应，但是系统会变得更加

不稳定（输出中振动）。 
NO 

APP32 ►      PID I-Time PID模式中的积
分增益 

0.0 – 
32.0sec 0.5sec 9708 

允许在 PID模式中设定积分增益。 
如果增加这个数值，控制反应的错误会减少，这

意味着系统将更加稳定，但是控制速度会减少。 
YES 08                      0.5seg 

APP32 ►     PID D-Time 
09                       0.0ms 

 PID模式中微分
增益 

0.0 – 
100.0ms 0.0ms 9709 

允许 PID模式中设定微分增益。增加这个数值将
会增大了控制作用，使系统变得更快，但会比比

例增益更加不稳定。 
YES 

APP32 ►    PID Limit-H 
10                    50.00Hz 

PID模式中输入
频率的高极限 

0.00 – 
300.00Hz 50.00Hz 970A 

在 PID模式中，允许设定输出频率的最大数值。
即使反馈信号不能达到参考值，速度也不会将超

过这里的数值。 
YES 

APP32 ►   PID Limit-L 
11                      0.50Hz 

PID模式中输出
频率的低极限 

FU1-32 – 
300.00Hz 0.50Hz 970B 

. 在 PID模式中，允许设定输出频率的最小数值。
即使反馈信号超过参考值，速度也不会减少低于

这里的数值。 
YES 

APP32 ►PID OutScale 
12                     100.0% 

PID模式的输出
比例 0.0 – 999.9% 100.0% 970C PID模式中设定输出比例。 YES 

APP32 ►   PID P2-Gain 
13                     100.0% 

PID模式的第二
比例增益 0.0 – 999.9% 100.0% 970D 当通过其中一个设定为‘P Gain2’的数字输入，PID

模式中的第二比例增益将被启动， NO 

APP32 ►    P-gain Scale 
14                     100.0% 

PID模式中比例
增益的比例 0.0 – 100.0% 100.0% 970E 允许设定比例增益此刻所应用的比例因数。 NO 

 

 

 
 
 
 
 

 

32.只适用于运行 PID操作模式，设定在 APP-01中。 
33
只适用于运行辅助参考模式，设定在 APP-04中。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 功能 运行时

设定 

APP32 ►  PID Out Inv. 
15                            No 

PID模式中的逆
变输出 

No 
Yes No 970F 

允许 PID逆输出，当反馈信号超过参考值时变频
器速度将增加，否则，当反馈信号小于参考值时

变频器速度将减小 
NO 

APP32 ►      PID U Fbk 
17                            No 

将反馈直线信号

转化到平方曲线

信号 

No 
Yes No 9711 对于泵和风扇有用。转换反馈传感器的直线信号

转化为平方曲线信号，不需要额外的设定。 NO 

APP32 ►        FB Filter 
18                        10ms 

反馈信号的滤波

时间 0 – 9999ms 10ms 9712 用于显示反馈信号的滤波时间。 NO 

APP34 ►2nd Acc time 
20                     5.0sec 

第二电机的加速

时间 
0.0 – 

600.0sec 5.0sec 9714 第二电机加速斜坡的设定。 NO 

APP34 ►2nd Dec time 
21                    10.0sec 

第二电机的减速

时间 
0.0 – 

600.0sec 10.0sec 9715 第二电机减速斜坡的设定。 YES 

APP34 ►2ndBaseFreq 
22                    50.00Hz 

第二电机的基本

频率 
30.00 – FU1-

30 Hz 50.00Hz 9716 适用于第二电机基本频率的设定。 YES 

APP34 ►         2nd V/F 
23                      Linear 

第二电机的电压/
频率模式 

Linear 
Square 

User V/F 
Linear 9717 

适用于第二电机电压/频率的相关因数的设定。如
果用户 V/F，步骤将为第一电机的设定。查看 FU1-
41到 FU1-48。 

O 

APP34 ►  2nd F-boost 
24                         2.0% 

第二电机的正向

转矩提升 0.0 – 15.0% 2.0% 9718 正向转矩提升的设定将应用于第二电机。 NO 

APP34 ► 2nd R-boost 
25                         2.0% 

第二电机的反向

转矩提升 0.0 – 15.0% 2.0% 9719 反向转矩提升的设定将应用于第二电机。 NO 

APP34 ►       2nd Stall 
26                        100% 

第二电机的电流

极限 30 – 150% 100% 971A 为第二电机设定电流动态极限。 NO 

APP34 ►2ndETH1min 
27                        130% 

第二电机 1分钟
内电子热保护 

APP-28 – 
200% 130% 971B 根据在 APP-29 中的额定电流为第二电机设定 1分

钟电子热保护。 NO 

APP34 ►2ndETH cont 
28                        120% 

第二电机持续电

子热保护 

50.00 – 
APP-27 

(max 150%) 
120% 971C  根据在 APP-29 中的额定电流为第二电机设定持续

电子热保护。 YES 

APP34 ►   2nd R-Curr 
29                          _._A 

第二电机的额定

电流 1.0 – 200.0A * 971D 第二电机的额定电流 YES 

APP35 ►Aux Mot Run 
30                              0 辅助电机运行 * 0 971E 显示 辅助电机运行数量。 NO 

APP35 ► Starting Aux 
31                              1 

辅助电机启动选

择 1 – 4 1 971F 
设定启动辅助电机连接周期的电机，假设运行电

机的一些模式的交替情况下，允许正常和额外连

接的次序。 
NO 

APP35 ►AutoOp Time 
32                        00:00 

显示旋转模式中

的运作时间 * 00:00 9720 在这个软件版本中不适用。 YES 

APP35 ►      Nbr Aux's 
33                              4 辅助电机数量 0 – 4 4 9721 允许设定辅助所要连接的电机的最大数量（最多 4

个电机）。 NO 

APP32►     Sleep Delay 
40                    60.0sec    睡眠延迟时间 0.0 – 

999.9sec 60.0sec 9728 
允许设定变频器在运行睡眠模式前的等待时间。

在这个状态下，关闭电机的输出，但保留检查反

馈偏差值，并根据偏差值准确激活变频器输出。 
YES 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
32
只适用于运行 PID控制模式，设定在 APP-01中。 

34 只适用于从M1到M8端子中，设定其中一个数字输入为'2nd Func'。查看 I/O-20 到 I/O-27。 
35 只适用于在 APP-01中运行 PID模式，此外，MMC模式设定在 APP-02中。 
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说明 显示 范围 默认值 

Memory 
address 
存储区地

址 

Function功能 

Set 
during 

RUN 运
行时设

定 

APP32 ►   Sleep Freq0 
41                     0.00Hz 睡眠频率 0 0.00Hz 9729 

变频器接受到指令 0（DRV-00)作为参考值，因为
在 APP-40设定的时间里，输出频率相等或低于这
里设定的频率，参考值相等或者高于反馈，睡眠

模式将被激活。例如： 
DRV-00 = 70.00% 
FBK = 70.20% 
APP-41 = 42.00Hz 
APP-40 = 20.0sec 
输出频率≤ 42.00Hz，睡眠模式将被激活。 

YES 

APP32 ►   Sleep Freq1 
42                     0.00Hz 睡眠频率 1 0.00Hz 972A 除了指令 1（DRV-05)外，APP-41的说明适用于

APP-42。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq2 
43                     0.00Hz 睡眠频率 2 0.00Hz 972B 除了指令 2（DRV-06) 外，APP-41的说明适用于

APP-43。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq3 
44                     0.00Hz 睡眠频率 3 0.00Hz 972C 除了指令 3（DRV-07)外，APP-41的说明适用于

APP-44。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq4 
45                     0.00Hz 睡眠频率 4 0.00Hz 972D 除了指令 4（I/O-31)外，APP-41的说明适用于 APP-

45。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq5 
46                     0.00Hz 睡眠频率 5 0.00Hz 972E 除了指令 5（I/O-32)外，APP-41的说明适用于 APP-

46。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq6 
47                     0.00Hz 睡眠频率 6 0.00Hz 972F 除了指令 4（I/O-33)外，APP-41的说明适用于 APP-

47。 YES 

APP32 ►   Sleep Freq7 
48                     0.00Hz 睡眠频率 7 

0.00 – FU1-
30 Hz 

0.00Hz 9730 除了指令 4（I/O-31)外，APP-41的说明适用于 APP-
45。 YES 

APP32 ► WakeUp level 
49                         2.0% 

睡眠模式中的唤

醒范围 0.0 – 100.0% 2.0% 9731 

当变频器在睡眠模式中，反馈根据设定在这里的

相同或者较高的数值百分而减低，变频器再次运

行电机的输出。之前的例子： 
DRV-00 = 70.00% 
FBK = 70.20% 
APP-41 = 42.00Hz 
APP-40 = 20.0sec 

APP-49 = 3.0% 
activated. 输出频率≤ 42.00Hz，睡眠模式将被激活。 

当 FBK = 64.00%时，变频器启动。 

YES 

APP35 ►  Start Freq 1 
50                    49.50Hz 

辅助电机 1的启
动频率 49.50Hz 9732 

多部电机运行。当反馈值保持百分数等于或者低

于设定在 APP-71命令中的百分率。并且输出频率
高于这里所设的数值，变频器将等待设定在 APP-
58的时间，然后将运行输出来启动第一辅助电机
MMC1。 
DRV-00 = 70.00%， 
 FBK = 65.00% 
输出频率＝50.00Hz 
APP-50 = 48.00Hz 
APP-71 = 4.0% 
APP-58 = 8.0sec，一旦运行这个时间，输出
MMC1=ON(连接 A1 – C1闭合)，APP-58 = 8.0sec 

YES 

APP35 ►  Start Freq 2 
51                    49.50Hz 

辅助电机 2的启
动频率 49.50Hz 9733 除了启动第二辅助电机 MMC2外，与 APP-50运作

相同。 YES 

APP35 ►  Start Freq 3 
52                    49.50Hz 

辅助电机 3的启
动频率 49.50Hz 9734 除了启动第三辅助电机 MMC3外，与 APP-50运作

相同。 YES 

APP35 ►  Start Freq 4 
53                    49.50Hz 

0.00 – FU1-
30 Hz 

辅助电机 4的启
动频率 49.50Hz 9735 除了启动第四辅助电机 MMC3外，与 APP-50运作

相同。 YES 

 
 
 
 
 

 
32 只适用于 PID模式运行，设定在 APP-01中。 
35 只适用于在 APP-01中的 PID模式运行，而且在 APP-02中选择 MMC模式。 
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显示 说明 范围 默认值  存储区地
址 功能 运行时

设定 

APP35 ►   Stop Freq 1 
54                    20.00Hz 

辅助电机 1的停
止频率 20.00Hz 9736 

多部电机操作。多部电机运行，当在指令下的反

馈信号保持百分数等于或者低于设定在 APP-72的
百分率。并且输出频率低于这里所设的数值，变

频器将等待设定在 APP-59的时间，然后将运行输
出来停止第一辅助电机 MMC1。 
DRV-00 = 70.00% 
FBK = 75.00% 
Output frequency = 25.00Hz 
APP-54 = 30.00Hz 
APP-72 = 4.0% 
一旦运行这个时间，输出 MMC1=OFF（连接 A1 – 
C1开启)，APP-59 = 8.0sec 

YES 

APP35 ►   Stop Freq 2 
55                    20.00Hz 

辅助电机 2的停
止频率 20.00Hz 9737 除了停止第二辅助电机 MMC2外，与 APP-54运作

相同。 YES 

APP35 ►   Stop Freq 3 
56                    20.00Hz 

辅助电机 3的停
止频率 20.00Hz 9738 除了停止第三辅助电机 MMC3外，与 APP-54运作

相同。 YES 

APP35 ►   Stop Freq 4 
57                    20.00Hz 

辅助电机 4的停
止频率 

0.00 – FU1-
30 Hz 

20.00Hz 9739 除了停止第四辅助电机 MMC4外，与 APP-54运作
相同。 YES 

APP35 ► Aux start DT 
58                      5.0sec 

连接辅助电机前

的延迟时间 
0.0 – 

999.9sec 5.0sec 973A 变频器等待连接 MMC1到 MMC4辅助电机的等待时
间。 YES 

APP35 ► Aux stop DT 
59                      5.0sec 

停止辅助电机前

的延迟时间 
0.0 – 

999.9sec 5.0sec 973B 变频器解除 MMC1到 MMC4辅助电机的等待时间。 NO 

APP35 ►  AUX AccTime 
60                      2.0sec 

连接辅助电机前

的斜坡时间 
0.0 – 

600.0sec 2.0sec 973C 在连接辅助电机期间安装斜坡补偿的时间（过压

补偿）。 YES 

APP35 ►  AUX DecTime 
61                      2.0sec 

断开辅助电机前

的斜坡时间 
0.0 – 

600.0sec 2.0sec 973D 在断开辅助电机期间安装斜坡补偿的时间（低压

补偿）。 YES 

APP35►AutoCh_Mode 
66                               0 

辅助电机的旋转

模式 0 – 2 0 9742 

允许选择多部电机的旋转模式。 
Mode 0: 不存在旋转。 
Mode 1: 辅助电机存在旋转。连接次序与断开次序
相同。其后连接的电机将成为最后连接加上一

部。 
Mode 2: 用于系统中的所有电机的变频器旋转。断
开持续是变频器其中一个连接持续。其后连接的

电机将成为最后与连接加上的一部。 
 

YES 

APP35 ► AutoEx-intv 
67                        72:00 

 变频器运行其中
一部电机的时间 

00:00 – 
99:00 

(hours:min) 
72:00 9743 

设定在这里的时间只会影响旋转模式 2。数值是用
小时和分钟（hh:mm)来测量，变频器为泵的驱动记
录时间。只要时间到了，旋转将会完成。 

YES 

APP35 ►         Inter-lock 
69                            No 

探测电机的停止

运作。 
No 
Yes No 9745 

允许运作探测停止工作的辅助电机，不要考虑它

们现时的连接。因为这样，设定许多看作辅助电

机的数值输入。配置选项为'Interlock1到 4，这个运
作通过开启一个 NC连接来完成。 

YES 

APP35 ►    Aux STT FB 
71                            2% 

开启辅助电机的

差异。 0 – 100% 2% 9747 允许设定参考信号和反馈信号间的差异，并且反

馈信号需要开启一部辅助电机。 YES 

APP35 ►    Aux STP FB 
72                            0% 

停止辅助电机的

差异 0 – 100% 0% 9748 允许设定需要停止一部辅助电机的参考信号和反

馈信号之间的差异。 YES 

APP32 ►  PrePID Freq 
74                      0.00Hz 填充频率的设定 0.00 – FU1-

30 Hz 0.00Hz 974A 

导管填充功能。允许设定固定速度，变频器在接

受到独立于 PID控制的运行指令，设定固定速
度。这个设备将仍然在这个速度运行直到反馈信

息超过设定在 APP-75的水平或者直到设在 APP-76
的时间已完成。所有这些都按照'Pipe broken'模式的
运行或者停转状态来决定。 

YES 

 
 
 
 

 
32
只适用于激活 PID运行模式，设定在 APP-01中。 

35 只适用于激活在 APP-01中得 PID运行模式，并且，在 APP-02中选择MMC模式。 
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显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 n功能 运行时

设定 

APP32 ►   PrePID F/B 
75                         0.0% 

离开填充模式的

水平 0.0 – 100.0% 0.0% 974B 

允许设定需要解除填充功能和激活 PID规测的水
平。如果'Pipe broken'设定为 Yes，反馈信号不超过
设定在这里的数值和完成设定在 APP-76的时间，
一个'Pipe broken'故障产生和变频器关闭电机电源。
如果情况一样，但是'Pipe broken'模式设定为 No,这
个故障会产生，填充功能将会完成，PID控制模式
会被激活。 

YES 

APP32 ►    PrePID dly 
76                     600sec 

填充功能的应用

时间 0 – 9999sec 600sec 974C 
允许固定变频器将应用填充功能的时间，并且考

虑到它会在功能生效的情况下，因为'Pipe Broken'
故障而跳闸。 

YES 

APP32 ► Pbroken mode 填充功能中导管
断开跳闸 

No 
Yes No 974D 

允许在填充过程中选择'Pipe broken'模式，如果功能
被激活，故障会产生。并且当设定在 APP-76中的
时间完成时，如果反馈信号未达到设定在 APP-75
中的数值，变频器会关闭对电机的电压。否则，

如果这个功能没有被激活，就不会产生故障，而

且一旦时间完成，PID模式将被激活。 

NO 77                            No 

APP ►    Ext PI mode 
80                            No 外部 PID模式 No 

Yes No 9750 

允许激活 PID的外部控制。为此，可以控制 PID模
式中的第二系统，输入信号和数值输出。必须设

定一个数字输入为'Ext PID Run'，当它运行允许变
频器开始第二 PID调节。如果设定为'Ext PID Out'，
这个调节将为其中一个模拟输出(S0 or S1)开动。开
动主要的 PID将在 DRV-18中显示出来和开动外部
PID将在 DRV-20显示出来。 

NO 

APP36 ►      Ext Ref Sel 
81                    Keypad 

外部 PID的参考
值 

I 
V1 

Pulse 
Keypad 

Keypad 9751 外部 PID参考来源的选择。 NO 

APP36 ► Ext Ref Perc 
82                     50.00% 

外部 PID的参考
值水平 

0.00 – 
100.00% 50.00% 9752 外部 PID的参考值比例。 NO 

APP36 ►     Ext Fbk Sel 
83                               I 

外部 PID的反馈
信号 

I 
V1 

Pulse 
I 9753 

为关闭外部 PID中的控制环，选择反馈信号来
源。 
I:变频器传输一个电流信号。 
V1:变频器传输一个电压信号。 
Pulse:变频器传输一个脉冲信号。 

NO 

APP36 ►ExtPID Pgain 
85                         1.0% 

外部 PID的比例
增益 0.0 – 999.9% 1.0% 9755 

允许设定外部 PID控制的比例增值。数值的增加
提供了一个更快的控制反应，但是系统会更加变

得不稳定。 
NO 

APP36 ► ExtPID Itime 
86                    10.0sec 

外部 PID的积分
增益 

0.0 – 
32.0sec 10.0sec 9756 

It允许设定外部 PID控制的积分增益。数值的增加
提供了一个更快的控制反应，但是系统会更加变

得不稳定。如果你增加这个数值，在控制反应的

错误会减少，这意味着，系统会变得更加稳定，

但是控制速度会减慢。 

NO 

APP36 ►  ExtPID Dtime 
87                          0ms 

外部 PID的微分
增益 0 – 2000ms 0ms 9757 

允许设定外部 PID控制的微分增益。增加数值将
增加控制作用，系统变得更快，但是比比例增益

更加不稳定。 
NO 

APP36 ► ExtPID lmt-H 
88                   100.00% 

外部 PID的高极
限 

0.00 – 
100.00% 100.00% 9758 

  允许设定外部 PID模式中，最大的输出频率值。
即使反馈信号不能达到参考值，速度不会超过设

定在这里的数值。 
NO 

APP36 ► ExtPID lmt-L 
89                       0.00% 

Low limit for 
External PID 外部
PID的低极限 

0.00 – 
30.00% 0.00% 9759 

 允许设定外部 PID模式中，最小的输出频率值。
即使反馈信号不能达到参考值，速度不会超过设

定在这里的数值。 
NO 

 
 
 
 
 
 
 

 
32
只适用于 PID操作模式被激活，设定在 APP-01中。 

36 只适用于 PID操作模式被激活来控制其他设定在 APP-80中的外部 PID系统。 

60 PROGRAMMING PARAMETERS LIST 
   



POWER ELECTRONICS SDRIVE 450
 

 
显示 说明 范围 默认值 存储区地

址 功能 运行时

设定 
APP36 ►ExtPID Scale 
90                     100.0% 

外部 PID的输出
比例 0.0 – 999.9% 100.0% 975A 设定外部 PID控制的输出比例。 NO 

APP36 ►   Ext P2-gain 
91                     100.0% 

  外部 PID的第二
比例增益 0.0 – 999.9% 100.0% 975B 外部 PID模式的第二比例增益在通过其中一个数

字输入选择设定为'P Gain2'时被激活。 NO 

APP36 ►   Ext P Scale 
92                     100.0% 

外部 PID的第二
比例增益 0.0 – 100.0% 100.0% 975C 关于外部 PID，允许为比例增益此时的应用设定比

例因数。 YES 

APP36 ►ExtPID Fgain 
93                         0.0% 

 外部 PID的 F增
益 0.0 – 999.9% 0.0% 975D 在软件版本中无效 NO 

APP36 ► ExtPIDOutInv 
95                            No 

 外部 PID的输出
逆变 

No 
Yes No 975F 

允许 PID逆输出，当反馈信号超过参考值时变频
器速度将增加，否则，当反馈信号小于参考值时

变频器速度将减小 
NO 

APP36 ►ExtLoopTime 
97                      100ms 

外部 PID控制器
的运作时间 50 – 200ms 100ms 9761 设定启动外部 PID的延迟时间。 YES 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
36
只适用于 PID控制模式被激活来控制设定在 APP-80的其他外部 PID系统。
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9.   故障信息 

9.1显示故障 
但故障发生时，变频器停止关闭输出电压并在DRV-12中显示故障。从FU2-01中储存5个最新的故障跳
闸，通过FU2-05存储在跳闸时出现在电机的运行状态。按RESET前使用PROG  键，可以读取当发生
跳闸故障时的状态：可检测频率，电流和状态（加速，减速或者稳定状态）。 
 
屏幕 保护功能 说明 

OverCurrent1 过电流保护  变频器在输出电流高于额定电流值的 200％，变频器跳闸。 

Over Voltage 过电压保护 
当由于再生负载，电机减速或者再生能量反馈到变频器，并且 DC电压高于额
定值，变频器会关闭输出。由于在电源系统里产生浪涌电压也会发生这个故

障。 

Ext. Trip 外部跳闸 
这个功能可以用于当用户通过外部跳闸信号而需要关闭输出的情况。适用一

个正常的连接开启或者连接关闭，要按照在 I/O-95中设定的输入配置。变频
器将关闭对电机的输出来保护避免通过端子来探测情况。 

Emergency 紧急停止（瞬间断

开） 
用来作变频器的紧急停止。变频器在端子设定 BX为 ON时，马上关闭输出；
当端子关闭时，回复正常操作。 

Low Voltage 低电压保护 如果 DC电压因为转矩不足或者变频器在输入电压下跌情况下过热而低于探测
水平，变频器将关闭输出。 

Ground Fault 接地故障保护 
当发生接地故障和接地故障电流多于变频器的内部设定值时，变频器将会关

闭输出。这个功能可以因为发生接地故障产生的低的故障电阻而保护变频

器。 

Over Heat 过热保护 如果散热片由于冷却风扇过热损坏或者有异物存在冷却系统而过热，变频器

将关闭输出。 

E-Thermal 电子热保护 
变频器内部电子热保护测定电机过热。如果电机过载，变频器将关闭输出。

运行一台多极电机或者多台电机时，变频器不能保护电机。所以，考虑热动

继电器或者为每个电机安装过热保护。 

Over load  电流极限保护（过载
保护） 

当输出电流为克服临时保护电流(S/W)极限的额定电流的 270％时，变频器将
会跳闸。 

HW-Diag 变频器硬件故障 
当驱动器控制电路发生错误时，会产生故障信号。接下来的故障将包含在跳

闸中：Wdog错误，EPP错误，相位错误，输入相打开（保险丝）。NTC输出
错误和 ADC偏移错误。 

Over Current 2 IGBT短路 当 IGBT和输出功率发生短路时，变频器将会跳闸。 
Output Phase 
Open 输出相打开 如果一个或者更多的输出相（U,V,W）打开，变频器将会跳闸。变频器探测输

出电流来检查输出相是打开的。 
COM Error 
CPU Error 通讯错误 当变频器不与键盘接通时，故障将会显示。 

Inv. OLT 变频器过载保护 当输出电流设定高于相应参数（1分钟 165％，4分钟 200％），变频器关闭输
出。 

NTC Open 热传感器打开 变频器适用内部热传感器去探测电机过温情况。如果这条信息可以显示热传

感器配线断开或者损坏情况。 

LOP 
LOR 
LOV 
LOI 

当频率参考值丢失时

的操作方法 

根据在 I/O-18（在频率参考值丢失下的运转方式）的选择，这里又三个选择：
变频器不停止， 变频器减速或者自由运转到停止。 
LOP:显示通过控制面板和它的丢失设定变频器参考值（DPRAM时间完成）。 
LOR:显示通过网络设定频率和它的丢失参考值。 
LOV: 显示通过模拟输入 V1设定变频率参考值和它的丢失。  
LOI:. 显示通过模拟输入 I和它的丢失设定变频率参考值。  
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保护功能 屏幕 说明 

Under load  变频器负载保护 T. 当按照设定在欠载控制的相应参数的水平发生欠载的情况，变频器将关闭
输出。欠载电流为设定在 FU2-43中的额定电流的百分数。 

 
 
复位这个故障，按RESET  键，激活数字输入设定为Reset (M4 by default)或者关闭变频器的输入电源
然后重新打开。如果问题仍然存在，请与POWER ELECTRONICS技术部门或者代理商联系。 
 

9.2所显示故障的解决 
功能 原因 解决办法 

加速/减速时间对于负载惯性(GD2)太短 增加加速/减速时间 
负载比变频器额定值大。 增加变频器容量。 

变频器在电机自由运转时尝试起动。 

确定跟综起动条件下的电流编程值。设定正确的负

载惯性和激活速度搜寻功能所需的参数。 
备注：确定系统允许设定速度搜寻功能，用户或者

系统不存在风险。 
发生接地故障或者短路故障  检查输出配线。 
电机的机械制动运转得太快。 检查机械抱闸。 
电源电路零件由于冷却风扇或者冷却系统的问题

而过热。 
 检查冷却风扇。检查正确的冷却风扇电源和是否
有脏物阻塞。 

过电流保护 

           
 . 警告：变频器操作必须在清除故障成因后才启动，避免发生 IGBTs的损坏。 
 
变频器输出配线出现接地故障电流。 检查变频器输出配线。 

接地故障电流 
由于过热而造成电机绝缘的损坏。 更换电机 
相比负载惯性(GD2)，减速时间太短。 增加减速时间 
过多的变频器再生能量。 使用可选的动态制动电阻（动态自动单元）。 过电压 
线路电压太高 检查线路电压。 
负载超过变频器的额定功率 增加电机和变频器的额定功率。 
变频器额定功率的错误选择 选择变频器的正确额定功率。 

电流极限保护

（过载） 
V/F模式的错误设定 设定正确的 V/F模式。 
损坏冷却风扇或者有异物进入冷却系统。 更换冷却风扇和/或者除去异物。 
冷却风扇故障 检查阻塞在冷却系统的异物。 

过热 
周围温度过高  保持周围温度低于 50ºC或者根据这个性能能来检

验变频器的容量。 
电机过热 减少负载重量和/或者操作任务。 
负载大于变频器额定容量。 使用高容量的变频器 
电子热保护范围(ETH)设定得太低。 设定 ETH范围为合适数值。 
变频器额定功率选择不当。 选择正确的额定功率 
模式设定不当。 选择正确的 V/F模式。 

电子热保护 

.变频器长时间低速运行。 安装有外部电源供应的冷却风扇。 

外部故障 发生外部故障 通过为此而设定的输入故障端子，清除线路连接中

的故障成因。 
线路电压低 检查线路电压。 
负载大于线路容量（焊接机械，电机附有连接于

商业线路的高起动电流）。 增加线路额定功率。 低电压 

变频器输入端有有故障的磁力开关。 更换磁力开关。 
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功能 原因 解决办法 

上下 IGB间发生短路 检查 IGBT 
变频器输出发生短路 检查变频器输出线路的配线。 过电流 2 
加速/减速时间对于负载惯性(GD2)太短 增加加速/减速时间。 
输出中的磁力开关连接故障 检查输出的磁力开关。 

输出相打开 
输出配线故障 .检查输出配线。 
Wdog错误（CPU故障） 
EEP错误（内存故障） 
ADC偏移（反馈线路故障） 

断开输入电源后重新接上，如果故障还存在，请联

系 Power Electronicsd的技术服务部门. H/W故障 

打开输入保险丝。 更换保险丝。 
变频器与显示器之间的连接故障。 检查连接。 

通讯错误 
变频器 CPU的错误操作。 联系 Power Electronics 的技术服务部门。 
LOP:控制面板的参考信号丢失。 检查控制面板没有毁坏而清除故障。 
LOR: 通讯网络的参考信号丢失。 检查通讯网络的正确控制。 
LOV:. 模拟信号 V1所给出的参考信号丢失。 检查输入 V1的模拟电压配线。 

当参考频率丢失

时的运行方法 
LOI:I信号给出的参考信号丢失。 检查输入 I的模拟电流配线。 
负载超过变频器的额定功率。 增加电机或者变频器的额定功率。 

变频器过载 
. 变频器额定功率的错误选择。 选择变频器的正确额定功率。 

 

9.3问题解决方案 
故障情形 检查 

检查主要线路： 
电源（线）正确？（变频器 LED灯是否开启？） 
电机连接是否正确？ 
捡查数字输入信号： 
检查变频器启动/停止信号的操作。 

检查变频器参考频率的输出信号 
检查正转/反转信号是否同时进行。 

检查参数设定： 
防止反向旋转的功能是否有启动？(FU1-01) 
(DRV-03)运作模式是否正确设定？ 
频率指令是否编写为 00.00Hz？ 
检查负载：负载是否太高或者电机闭塞？（机械制度） 

电机不旋转 

其它 
任何故障信息的是否显示和/或者 LED警示灯是否开启？ 
对应电机的输出端子的位序列 U,V,W是否正确？ 

电机反向旋转 
正转/反转信号是否连接正确？ 

频率参考信号是否正确？（检查输入信号的水平） 

低频极限（FU1-34),高频极限(FU1-35), 模拟输入信号的增益(I/O-01 to I/O-16)。 旋转速度和参考指令相差度太大。 

外部噪音是否影响输入线路？（使用屏蔽电缆） 

编写加速/减速时间是否太短？ 

负载是否太大？ 变频器没有软加速或者软减速 

手动转矩提升(FU2-68, 69)数值是否太高，使电流动态限制功能无效？ 

负载是否太大？ 
电机电流太高 

手动转矩提升(FU2-68, 69)数值是否太高？ 

高频极限(FU1-35)数值是否正确？ 

负载是否太大？ 旋转速度没有增加 

手动转矩提升(FU2-68, 69)数值是否太高，使电流动态限制功能无效？ 
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故障情况 检查 

  检查负载：负载是否振动？ 

  检查输入信号： 参考频率信号是否振动？ 当变频器运行时，旋转速度振动。 

:其它：变频器使用 V/F控制时，配线太长？（大于 500mts）。 
 

9.4检测电源电路零件 
进行检查与维护时，要确认电源处于断开状态，并且等待直至主要线路(DCP-DCN) 的电解电容放
电完成。 

 
 
1..检查整流桥和逆变桥，从3.7kW 到 22kW。 

 度量所显示的数值不是经常相同。这些数值时根据用于执行量度的测量器来改变的。

Loading 
Resistor

DCP+
Load Contactor

DCP

+Electrolytic 
Capacitors

N

R
S
T

D1 D2 D3

D4 D5 D6

SD45DTP0006AI

Tr1

Tr4

Tr3

Tr6

Tr5

Tr2

U
V
W

Figure 9.1. Drawing of rectifier and inverter bridge up to 22kW   

图9.1高达22kw的整流桥和逆变桥图画 

Load contactor负载接触器   loading resistor负载电阻   electrolytic capacitors电解电容 

 
 断开 RST和 UVW端子的电源配线。 
 检查变频器(R, S, T, U, V, W, P1 (or P2 or P), N)电源端子是否载充电或者正使用合适的检测
器。 

 等待直到电解电容(DCP – DCN)在放电到安全水平。 
 . 在测试期间， ‘Open’情况下，大量的 ohms (接近兆欧)将被显示出来。假设在‘Close’状态，
电阻值将显示为大概 10 欧姆。有时，由于总线容量中的存储负载，连接似乎关闭，但是它将
很快消失和百万欧姆数值再次显示出来。 
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 按照下面表格进行测量 
 

Polarity test 极
性测试 

Polarity test极
性测试 Module模块 

+ - 

Checking 
value 检测数

值 

Element 要
素 + - 

Checking value
检测数值 

R DCP+ Closed  R N Open D1 DCP+ R Open D4 N R Closed 
S DCP+ Closed S N Open D2 DCP+ S Open D5 N S Closed 
T DCP+ Closed T N Open 

Diodes 

D3 DCP+ T Open D6 N T Closed 
U DCP Closed U N Open Tr1 DCP U Open Tr4 N U Closed 
V DCP Closed V N Open Tr3 DCP V Open Tr6 N V Closed 
W DCP Closed W N Open 

IGBT's 

Tr5 DCP W Open Tr2 N W Closed 
 

Loading resistor:负载电阻  electrolytic capacitors电解电容  loading diode负载diode 

2..检查对于30kW to 75kW的整流桥和逆变桥 
 

Loading 
ResistorDCP+

DCP

+Electrolytic 
Capacitors

N

R
S
T

SCR1 SCR2 SCR3

D4 D5 D6

SD45DTP0007AI

Tr1

Tr4

Tr3

Tr6

Tr5

Tr2

U
V
W

D1

Loading Diode

Figure 9.2. Drawing of rectifier and inverter bridge from 30kW 图9.2  30KW整流桥和逆流桥的图画 

 测量应该在以上部分按照相同的安全和防范指示 
 测量可根据以下表格执行： 

 
Polarity test极性

测试 
Polarity Test极
性测试 Module模块 

+ - 

Checking 
value检测
数值 

Element
要素 

+ - 

Checking 
value检测数

值 
R DCP+ Closed R N Open D1 DCP+ R Open D4 N R Closed 
S N Open T N Open Diodes 

D5 N S Closed D6 N T Closed 
U DCP Closed U N Open Tr1 DCP U Open Tr4 N U Closed 
V DCP Closed V N Open Tr3 DCP V Open Tr6 N V Closed 
W DCP Closed W N Open 

IGBT's 

DCP W Open N W Closed Tr5 Tr2 
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9.5维护 
SD450变频器由很多电子零件组成，例如半导体装置。然而，温度，湿度，振动和使零件恶化会减低
它的功效。避免任何可能发生的情况，我们推荐进行定期检查。 

9.5.1警告 
 确保在维护时要移开输入功率。               
 确定在直流回路放电后保持正常运行。检查端子 P – N, 或者 P1 – N低于 DC30V。变频器中
主要电路的总线容量在关闭电源后仍然有可能被充电。 

 要想测量出正确的输出电压，必须使用滤波器或具有纠正功能的电压表。其他的电压表，包括
数字电压表，由于驱动器的输出电压存在高频信号，所以可能显示的是不正确的值。 

9.5.2例行检查 
确保在使用变频器前按照以下的指示进行检查 

 安装场所条件 
 确保变频器冷却系统的条件 
 过于振动 
 过热 

 

9.5.3定期检查 
 

 检查螺丝和螺栓是否变松。这种情况下，拉紧或者更换它们。 
 检查冷却系统是否有尘颗或者脏物？这种情况下，用压缩空气进行清洁。 
 检查控制面板是否有尘颗或者脏物？这种情况下，用压缩空气进行清洁。 
 检查连接器是否有问题？这种情况下，检查相应的连接器。 
 检查冷却风扇的旋转方向，电容器的状况和电磁接触器。如果发现有任何异常状况，可进行更
换。 

 

9.5.4绝缘测试/电介质测试 
在断开变频器后进行设备的电力测试。测试变频器没有电压。绝缘测试只适用于电源电路（不能用
于控制电路）。 
.使用一个DC 500V的绝缘测试器。电介质测试不能用于变频器，否则，IGBTs会受损。 
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9.6日常和定期测试要点 
周期 

检
查
地
点 

检查要素 检查 日
查 

1

年 

2

年 

检查方法 标准 测量工具 

周围环境 
是否有尘粒？ 
周围环境的温度和湿

度是否合适？ 
o   查看“警告” 

无冷凝 
湿度：比 50％

温度计，湿

度计，记录

温度：-10~+50 

无冷凝更低 器 
 

模块
动？   是否有噪音和异常振 o   可听和可视 没有不规则 

All 

电压

   o   测量端子 R,S,T的电
压  数字万用表

测试器 输入电压 主要电路的输入

是否正确？

绝缘测试（主电路对  
 

 
 

所有 
当零件清扫干净时，

地），

定件被更

是否有任何固

改？ 

察过温的迹

 

 

o 

o 
 
 

o 
 
 

o 
 
 
 
 

断开变频器的电缆和

短接 R,S,T,U,V,W端
子；测量它们与地线

间。拧紧螺丝。 
目视检查。 

多于 5MΩ，没有
不规则 

高阻表类型  
DC 500V 

是否有观

象。

导体/电缆 
导体是否有生锈？  
  电缆的遮盖是否有  

o 
 

o 

 
目视检查 没有不规则  

毁坏？ 

l端子 损

毁？  o  目视检查 没有不规则  是否发生任何的

模块 
检查每个端子间的电

值在： 
（查看“检

二极管 
模块  阻值   o 

U, V, W  P, N  with a 源电路”）

:断开变频器电缆和使

 R, S, T  P, N  and 

  

查电

 
数字万用表 
模拟测试器 

用测检器测量电阻数

tester                           
R, S, T  P, N  and 
U, V, W  P, N 

正确电容器 

观察是否有液漏情况 
电容器是否有栓紧？ 
是否有膨胀或者收缩

o 
 
 
 

 
o 
 

 
 
 
 
 

目视检查 
测试适合的工具去测

量容量。 

  
没有不规则 
高于额定电流的

85％ 

检测容量的

工具 
的现象 
确定容量 o 

 
 

接触器 
运行间有任何的噪音

（类似卡嗒声）  
o 
  

可听检查 
 没有不规则  

 

接触器是否有损害？ o 
 

目视检查 

主
电
路 

电阻  电阻器的绝缘是否受
到损坏  

o 
 
 

o 
 

 

目视检查 
 
断开一个接口和使用

测试器检测 

没有不规则 
错误应包含显示

阻力系数的

±10%。 

数字万用表 
模拟测试器 

控
制
回
路
及
保
护 

操作检查 

输出电压相位间是否

存在不平衡？ 
 
电路状态显示在执行

保护次序后不应该显

出任何错误。 

 

 
o 
 
 
 
 

o 
 
 

 

测量输出端子 U,V,W
间的电压 
 
 
打开变频器输出的保

护电路 

平衡相位间电压

200V(400V)低于
4V（8V）。 
故障线路根据顺

序运作。 

数值万用表

/整流器 
电压仪表 
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 周期

检
查
地
点 

检查要素 检查 
日
查 

 1 2

年 

检查方法 标准 测量工具 
年 

冷
却
系
统 

冷却风扇 

是否有噪 者不正

常的振动？ 
 是否有冷却风扇断
开？ 

 
 
 

 
o 

 
断开电源（OFF）和
手动旋转风扇。 
再次拉紧接线 

风扇旋转畅顺。

没有不规则  

音或  
o  

 

显
示

 

测量法  正确？ O o  使用外部测量来检查

读取工具 
控

 电流仪器

等 值
显示数值是否

检查给定值和

制数值

电压仪器/

所有  是否闻到有不正常的  
o 

 视检查。检查是

否因过热而产生损

坏。 

没有不规则 

是否有噪音或者不正

常的振动？ 

气味 

o 
 

听声检查，感觉检查

和目  

电
机 

阻 线路  
高阻表类

绝缘电
绝缘检查（输出

和地面端子之间）   o

断开电缆 U，V和
W，一个一个地连
接，检测接口和地面

间的电阻）。 

大于 5MΩ 型  
500V 

 
注释：（）间的数值涉及到变频器的400V模式。
注释：以上所述主要结构要得到长寿命，是基于规定负载的连续运作。这些条件可根据环境而改变。 
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10.  RS485通讯 

10.1介绍 
频器 PLC 序 程 的控制

 
驱程器或者其他从属装置可以连接在一个RS485的网络中，从而受PLC或者电脑的控制。这样，参数
定和监控可以从一部电脑中执行。使用一个用户程

要通讯，用户可以使用任何一种RS232/485的转换器，它的规格说明由厂家决定。 
 
 
 

  

Figure 10.1 System configuration in RS485 network图10.1为系统在RS485网络中的结构 

 

 
注释：如果通讯电缆长度大于1.200m，推荐安装一个转发器用来升级通讯速度。它的使用能提高在噪
音高的环境下的通讯质量。 
 

10.2规格 
总说明 

 通讯方法：                   RS485. 

 转送形式：                  总线，多支路链接系统      

 适用驱动器：    SD450. 

 转换器：     RS232转换器 

 连接多部驱动器 ：          31. 

 传输距离：            最大 1200m （推荐在 700m以内） 

 变
 

可以受 或者其他主模式的 列 序 和监控。 

设
 
 

序。 
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 安装说明 
 推荐电缆：                              0.75mm² (18AWG), 屏蔽型，削螺旋型 

 安装                                         仪器板中 TB1连接器 C+, C-, CM端子 

 电源                                         变频器电源的被绝缘电源供应   

 通讯速度：                              19200 / 9600 / 4800 / 2400 / 1200 bps.可选  

控制程序：                             异步通讯系统 

停止位长度：                              1位 

奇偶校验检查：                           无 

支持协议：                            参数读写，检测参数寄存器/执行广播 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10.2 TER2控制面板的连接器 

 

  

通讯说明 

 

 通讯系统：                            半双向系统 

 

 和数校验 ：                                 2位 

 

 

                                                  

 

10.3安装 
10.3.1通信电缆连接 
使用C+端子连接RS485高信号和C-端子连接低信号。 

如果要是安装多于1台变频器，在它们间连接CM端子来建立通讯。 
 
如果通讯电缆长度大于1.200m，推荐安装一个转发器用来升级通讯速度。它的使用能提高在噪音高
的环境下的通讯质量。 
 
连接一个终端电阻(120Ω)，设定J3开关ON（上端位置）。J3开关设置在连接器左端如图（TER2)
显示。 
 

 

 

 

SD45DTC0012AE

图
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连接电缆后，设定以下参数： 
 
参数 描述 设置 

DRV-03  开始/停止控制模式 Int.485 RS485通讯 
DRV-04 频率控制模式 Int.485 RS485通讯 

DRV-91 可选开始/停止控制
模式 

Keypad 
Fx/Rx-1 
Fx/Rx-2 

当通过通讯网络进行变频器控制时，选择开始/结束控制
模式。 

DRV-92 可选频率控制模式 V1S 当通

式。

Keypad-1 

V1 
过通讯网络进行变频器控制时，选择频率控制模

 

Keypad-2 

I 
V1 + I 
Pulse 

I/O-20...27  允许变频器通过通讯网络进行控制而不需要额外的更

改。 
多功能数字输入。

M1...M8端子 Main-drive

I/O-90 
的数量 1 – 250从机在通讯网络中  假设安装多于一台变频器，使用不同的号码。 

I/O-91 通讯网络中的传输速

度 9600bps （默认设置）。 

I/O-92 参考信号丢失后的停

止模式 None 即使信号丢失，仍继续运作。 

I/O-93 设置决定速度参考信

号丢失时间 1.0seg （默认设置）。 

 
 
 

频器操作 
在通讯网络中安装设备后，按照以下的步骤去进行变频器 

负载，直到验证电脑和变频器通讯稳定。 
开始运行电脑程序。

电脑操作 变频器 行是 常。 
  如果通讯运行不正常，请看’10.6 Faults solution’（故障解决方案） 

 
 

10.3.2通讯网络中的变

结合在网络中的运作： 
  检查电脑和变频器是否连接正确。 
 打开变频器，但不要连接
  
 验证 系统中 运 否正
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10.4 MODBUS-RTU通讯协议 
电 ’（主 变 ve’（从属）。这种情况下，变频器从主机中回

应R r 令。 
 
 
 
功能代码 

 

脑或者其它装置为‘master 机）， 频器为‘sla
ead / W ite（读/写）命

功能代码 说明 

0x03 读取多个寄存器 
0x04 读取输入寄存器 
0x06 编写单个寄存器 
0x10 写多个寄存器 

 
 

. 
 
非法代码

功能代码 说明 

0x01 当主机传送一个代码到不同的 read / write命令（看支缓功能代码）。 

0x02 非法数  
当参数地址不存在时。 

据地址

0x03 非法数据数值 
.在编写数据写期间，数据是一个超出变频器参数范围数值时。 

0x06 从机装置忙 

用户自定义 0x14 1.不能编写（地址0x0004数
2. 在运行期间只能读取不能编程。

值是0） 
 

 
 

10.5通讯地址
10.5.1

 

 
共用地区 

地址 参数 比列 单位 R/W 数据值 
0x0000 变频器模式   R 9: SD450 

0x0001 变频器容量   R 

3: 3.7kW 
4: 5.5kW 
5: 15kW 
6: 18.5kW 
7: 22kW 
8: 30kW 
9: 37kW 
A: 45kW 
B: 55kW 
C: 75kW 

0x0002 变频器输入电压   R 0: 220Vac 
1:400Vac 

0x0003 S/W版本   R (Ex) 0x0100: Version 1.0 
(Ex) 0x0101: Version 1.1 

0x0004 可设定参数/不可设定参数   R/W 0: Write disabled 
1: Write enabled 

0x0005 参考频率 0.01 Hz R/W Start freq. to Max. freq. 
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地址 参数 比列 单位 R/W 数据值 

Bit 0: 停止 
Bit 1: 正转 
Bit 2:反转 
Bit 3:故障复位 

R/W 

Bit 4: 紧急停止 
- Bit 5: 没有使用 

Bit 6 – 7:参考介绍 
0: 端子 
1: 键盘 

 
3: 通讯 
2: 保存

Bit 8 – 14:参考频率 
0: DRV-00 

 
2: 步频 1 
3:步频 2 
4:步频 3 
5:步频 4 
6:步频 5 
7:步频 6 
8:步频 7 

10:步频 9 
11:步频 10 
12: 步频 11 
13:步频 12 
14:步频 13 
15:步频 14 
16:步频 15 
17:速度上升 
18:速度下降 
19:上/下零速 
20 – 21: 保存 
22:模拟 V1 
23:模拟 V1S 
24:模拟 I 
25: V1 + I 
26: 脉冲 
27: 选项 
28: 通讯 
29:选项 
30:点动频率 
31: PID 

1:  没有使用

9:步频 8 0x0006 运行指

R 

错误 

令   

Bit 15:  网络
0x0007 加速时间 0.1 sec R/W  
0x0008 减速时间 0.1 sec R/W  
0x0009 输出电流 0.1 A R  
0x000A  输出频率 0.01 Hz R  
0x000B 输出电压  V 1 R  
0x000C DC Link电压 1 V R  
0x000D 输出功率 0.1 kW R  

Bit 0: 停止 
Bit 1:正转 
Bit 2: 反转 
Bit 3:故障 
Bit 4: 加速 
Bit 5: 减速 
Bit 6: 稳定状态 
Bit 7: DC制动 
Bit 8: 停止 
Bit 9: 没有使用 
Bit 10: 制动打开 
Bit 11:正转指令 
Bit 12: 反转指令 
Bit 13: 通过通讯实行运行/停止指令
(REM R/S) 

0x000E 变频器状态  

Bit 14:通过通讯运行参考频率(REM 
Freq.) 

 R 
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地址 参数 比列 单位 R/W 数据值 

Bit 0: OCT1 
Bit 1: OV 
Bit 2: EXT-A 
Bit 3: BX 
Bit 4: LV 
Bit 5: RESERVE 
Bit 6: GF 
Bit 7: OHT 
Bit 8: ETH 
Bit 9: OLT 
Bit 10: HW-Diag 
Bit 11:RESERVE 
Bit 12:OCT2 
Bit 13:OPT 
Bit 14:PO 

0x000F 跳闸信息   R 

:IOLT Bit 15
Bit 0: M1 
Bit 1: M2 
Bit 2: M3 
Bit 3: M4 
Bit 4: M5 
Bit 5: M6 
Bit 6: M7 

0x0010 输入端子状态   R 

: M8 Bit 7
Bit 0: AUX1 
Bit 1: AUX2 
Bit 2: AUX3 
Bit 3: AUX4 
Bit 4: Not used 
Bit 5: Not used 
Bit 6: Not used 

0x0011 输出端子状态   R 

Bit 7: 3ACB 
0x0012 V1   R  对应值 0V –+10V 

0x0013 V2   R 率模式为 2时的对
应值 0V – -10V 
当设定频

0x0014 I   R 0mA –20mA  对应值

0x0015 RPM   R 度 输出速

0x001A 显示装置   R  
 

0: Hz
1: rpm

0x001B 电机号码   R 使用 没有

0x001C 自定义版本   R 使  没有 用

 
 
 

释： 
． 通 址为 0x0006) 

当它们所有状态由0改变1时，所有bits（位）被激活。例如如果因为在运行中的故障导致驱动
器跳闸，驱动在故障复位后不能起动，直到再次给出起动指令。 
 

2．地址0x0005 和 0x0006 
 
3． 以上小时的地址数值将在驱动器关闭后被删去。它们只会在驱动器开动时才保留它们的数值。 

 
 
 
 

 
 
注
1 信指令(地
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10.5.2基本功能和显示参数组（DRV  ）

地址 范围 
16 bit 10 bit 

屏幕 描叙 默认值 
选项 数值 

9100 37120 DRV-00 
Cmd. Freq 参考频率，输出电流（LCD） 0 0 – Max. freq.  

9100 37120 DRV-00 T/K  0.00Hz          
R   0.0%F   0.0% 参考和反馈值 0  0 – 100 

9101 37121 DRV-01 
Acc. Time 

加速时间 200 0 – 6000   

9102 37122 DRV-02 
Dec. Time 

减速时间 300 0 – 6000  

Keypad 
Fx/Rx-1 
Fx/Rx-2 

9103 37123 DRV-03 
Drive mode 启动/结束控制模式 1 

t.485 

0 – 3 

In
Keypad-1 
Keypad-2 

V1 
V1S 

I 
V1 + I 
Pulse 

Int. 485 

9104 37124 DRV-04 
Freq mode 

频率控制模式（引入参考频

率的方法） 0 

ID 

0 – 8 

Ext. P

9105 37125 步频速 1 100  Start freq. – 
Max. freq.  DRV-05 

Step Freq-1 度

9106 37126 DRV-06 
Step Freq-2 步频速度 2 200  Start freq. – 

Max. freq. 

9107 37127 DRV-07 
ep Freq-3 步频速 3 300  Start freq. – 

Max. freq. St 度

9108 37128 DRV-08 
Current  输出电流 -  - 

9109 37129 DRV-09 
ed 电机速度 -  - Spe

910A 37130 DRV-10 
tg DC电压 -  - DC link V  

910B 37131  用户显示选择 -  -  DRV-11 
User disp

910C 37132 Fault 显示显示故障 -  - DRV-12 

910E 37134 DRV-14   TAR 
               OUT 目标/输出频率显示 -  - 

910F 37135 DRV-15   REF 
                FBK       电机速度显示 -  - 

Hz 9 DRV-16 
显示 0 Rpm 0 – 1 110 37136 Hz/Rpm Disp 电机速度

9112 37138 
R              T  
F              O  
                        DRV-18 

PID参数显示 -  - 

9113 37139    AD参数 -  - 
V1           V2 
V1S      I   
                        DRV-19 

9114 37140 R            O  
F                      DRV-20 外部 PID参数显示 -  - 

Keypad 
Fx/Rx-1 915B 37211 DRV-91 

Drive mode2 可选择起动/停止控制模式 1 
Fx/Rx-2 

0 – 2 

Keypad-1 
Keypad-2 

V1 
V1S 

I 
V1 + I 

915C 37212 DRV-92 
Freq mode2                  

可选频率控制模式（（引入

参考频率的方法） 0 

Pulse 

0 – 6 

 

76 RS485 COMMUNICATION 
   



POWER ELECTRONICS SDRIVE 450
 

10.5.3 功能菜单（FU1） 

地址 范围 
16 bit 10 bit 

屏幕 描叙 默认值 
16 bit 10 bit 

9200 37376 FU1-00 
Jump code 跳至所需的参数 0  0 – FU1-30 

None 
Forward Prev 9201 37377 FU1-01 

Run Prev. 防止电机旋转方向 0 
Reverse Prev 

0 – 2 

Linear 
S-Curve 9202 37378 ern 加速模式 0 
U-Curve 

0 – 2 FU1-02 
Acc. patt

Linear 
S-Curve 9203 37379  pattern 

03                      Linear 减速模式 0 0 – 2 FU1 ►     Dec.

U-Curve 

9204 37380 FU1-04 
Start Curve S曲线起动 50 0 – 100  

9205 37381 FU1-05 
End Curve S曲线结束 50 0 – 100  

No 920A 37386 FU1-10 
Pre-HeatMode 电机预热 0 0 – 1 Yes 

920B 37387 FU1-11 
PreHeat Level 的百分数 电机额定电流 30  1 – 50 

920C 37388 FU1-12 
PreHeatPerc  应用到电机 DC电流的时间 100 1 – 100  

Accel 
DC – st  art9214 37396 FU1-20 

Start mode 变频器起动模式 
Flying – start  

0 0 – 2 

9215 37397 FU1-21 
DCSt time DC电流应用时间 0 - 600 0  

9216 37398 FU1-22 
流水平 DCSt value 起动前 DC电 50  0 – 150 

Decel 
DC – brake 
Free – run 

9217 37399 FU1-23 
Stop mode  

Fluxe – brake 

0 – 3 变频器停止模式 0 

9218 37400 FU1-24 
DCBlk time 电流应用延迟时间 10 10 – 6000 DC  

9219 37401 DC自动起动频率 500  10 – 6000 FU1-25 
DCBr Frq 

921A 37402  DC电流应用时间 10  0 – 600 FU1-26
DCBr time 

921B 37403 DC制动的 DC电流等级 50  0 – 200 FU1-27 
DCBr value 

No 
921C 37404 FU1-28 

Safety Stop 
电机电源丢失状态下安全停

止 0 
Yes 

0 – 1 

921D 37405 FU1-29 
Line Freq 直线频率数值 5000 4000 – 12000  

921E 37406 变频器最大输出频率 5000  4000 – 12000 FU1-30 
Max Freq 

921F 37407 FU1-31 
Base Freq 电压的输出频率 5000 3000 – 12000 电机额定  

9220 37408 FU1-32 
Start Freq 1 - 1000  起动频率 50  

No 9221 37409 FU1-33 
Freq limit 频率极限选择 0 

Yes 
0 – 1 

9222 37410 FU1-34 
F-limit Lo 低频极限 50 0 – FU1-35  

9223 37411 FU1-35 
高频极限 50000  FU1-34 – 

FU1-30 F-limit Hi 
Linear 
Square 9228 37416 V/F pattern 的关联因素 0 

User V/F 
0 – 2 FU1-40 电压和频率对电机 

9229 37417 FU1-41 
User Freq 1 频率 1 (用户 U/F模式) 1500 0 – FU1-30  
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

922A 37418 FU1-42 
User volt 电压 1（用户 V/F模式） 25  0 – 100  1 

922B 37419 FU1-43 
 2 频率 2（用户 V/F模式） 3000 0 – FU1-30 User Freq  

922C 37420  电压 2（用户 V/F模式） 50 0 – 100 FU1-44 
User volt 2  

922D 37421 FU1-45 
 3 频率 3（用户 V/F模式） 4500 0 – FU1-30 User Freq  

922E 37422 FU1-46 
电压 3（用户 V/F模式） 75 0 – 100 User volt 3  

922F 37423  4 频率 4（用户 V/F模式） 5000 0 – FU1-30 FU1-47 
User Freq  

9230 37424  电压 4（用户 V/F模式） 100  0 – 100 FU1-48 
User volt 4

9231 37425 4V 输入电压设定 910 730 – 1150 FU1-49 
 VAC 400.  

9232 37426 t 电机额定电压 400 0 – 600 FU1-50 
Motor Vol  

None 
Manual  9233 37427 FU1-51 

Energy save 激活/不激活节能水平 0 
Auto  

0 – 2 

9234 37428 FU1-52 
Manual save% 节能水平 0  0 – 30 

9236 37430 FU1-54 
KiloWattHour - 显示兆瓦和千瓦  - 

9237 37431 FU1-55 
Inv. Temp. 变频器温度 25  0 – 160 

9238 37432 FU1-56 
p. 电机温度 25 0 – 160 Motor Tem  

No  923C 37436 ETH select 电子热保护 1 0 – 1 FU1-60 
Yes 

923D 37437 FU1-61 
ETH 1min 1分钟内电子热保护水平 FU1-62 – 200 150  

923E 37438 FU1-62 
ETH cont 连续电子热保护水平 50 – FU1-61 105  (max. 150) 

Self-cool 923F 37439 FU1-63 
Motor type 电机冷却模式 0 

Forced-cool 
0 – 1 

9240 37440 FU1-64 
OL level 过载警告水平 110  30 – 110 

9241 37441 100 0 – 300 FU1-65 
OL time 过载警告时间  

No 9242 37442 t 选择 1 
Yes 

0 – 1 FU1-66 
OLT selec 过载跳闸

9243 37443 FU1-67 
OLT level 过载跳闸水平 120   30 – 150 

9244 37444 FU1-68 
过载跳闸时间 OLT time 600  0 – 600 

9245 37445 FU1-69 
t Trip selec 输入/输出缺相保护 4 (Bit set ng) ti  0 – 7 (Bit 

setting) 

9246 堵转防护模式 0 (Bit setting) s  37446 FU1-70 
. Stall prev  0 – 7 (Bit 

etting)

9247 37447 限制电流水平 100 30 – 150 FU1-72 
 Stall level   

9248 37448 FU1-73 
chAcc/Dec  F 更换 加速和减速频率 0  0 – FU1-30 

Max. 9249 37449 FU1-73 
Acc/Dec Freq 加速和减  速频率 0 

Delta 
0 – 1 

0.01sec 
0.1sec 924A 37450 1 
1sec 

0 – 2 FU1-74 
Time scale 时间比例 

No 92 0 37456 Up/Dn Save 记忆电动电位器参考值 0 
Yes 

0 - 1 FU1-80 5
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

9251 37457 FU1-81 
Run Delay T 起动延迟时间 0  0 – 6000 

No 9255 37461 FU1-85 
ULT select 上载跳闸选择 0 Yes 0 – 1 

9256 37462 FU1-86 
ULT level 欠载水平 30  0 – 100 

9257 37463  欠载频率 1500  FU1-31 – 
FU1-30 

FU1-87 
ULT Freq

9258 37464 FU1-88 
ULT time 欠载跳闸时间 0  0 – 2000 

925A 37466 rtia 负载惯性设定 8  8 – 5000 FU1-90 
STOP Ine
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10.5.4功能菜单（FU2） 

地址 范围 
屏幕 描叙 默认值 

116 bit 10 bit 6 bit 10 bit 

9300 37632 de 跳至所需的参数 40  1 – 99 FU2-00 
Jump co

9301 37633 -1 最近跳闸故障历史 -  FU2-01 
Last trip - 

9302 37634 -2 最近跳闸-1故障历史 -  FU2-02 
Last trip - 

9303 37635 -3 最近跳闸-2故障历史 -  - FU2-03 
Last trip

9304 37636 Last trip-4 最近跳闸-3故障历史 -  - FU2-04 

9305 37637 FU2-05 
Last trip-5 最近跳闸-4故障历史 -  - 

No 9306 37638 FU2-06 
Erase trips 清除故障历史 0 Yes 0 – 1 

9307 37639 FU2-07 
Dwell time 停顿时间 0  0 – 100 

9308 37640 FU2-08 
Dwell Freq 停顿频率 500  FU1-32 – 

FU1-30 
No 930A 37642 FU2-10 

Jump Freq 跳跃频率选择 0 Yes 0 – 1 

930B 37643 FU2-11 
jump Lo 1 跳闸 1低频设定 1000  0 – FU2-12 

930C 37644 FU2-12 
jump Hi 1 跳闸 1高频设定 1500  FU2-11 – 

FU1-30 

930D 37645 FU2-1 
jump Lo 2 跳闸 2低频设定 2000  0 –FU2-14 

930E 37646 FU2-14 
jump Hi 2 跳闸 2高频设定 2500  FU2-13 – 

FU1-30 

930F 37647 FU2-15 
jump Lo 3 跳闸 3低频设定 3000  0 – FU2-16 

9310 37648 FU2-16 
jump Hi 3 跳闸 3高频设定 3500  FU2-15 – 

FU1-30 
No 9314 37652 FU2-20 

Power-on run 电源故障后重启 0 Yes 0 – 1 

No 9315 37653 FU2-21 
RST restart 故障复位后重启 0 Yes 0 – 1 

9316 37654 FU2-22 
Speed Search 速度搜寻功能 0 (Bit setting)  0 – 15 (Bit 

setting) 

9317 37655 FU2-23 
SS P-Gain 速度搜寻的比例增益 200  0 - 9999 

9318 37656 FU2-24 
SS I-Gain 速度搜寻的积分增益 500  0 – 9999 

9319 37657 FU2-25 
Retry number 自动故障复位尝试次数 0  0 – 10 

931A 37658 FU2-26 
Retry delay 自动故障复位之间的时间 10  0 – 600 

9328 37672 FU2-40 
Motor select 电机功率设定 - See prog. param. 

list (8.2) 0 – 15 

9329 37673 FU2-41 
Pole number 电机级数 4  2 – 12 

932A 37674 FU2-42 
Rated-Slip  电机额定跳闸频率 -  0 – 10 

932B 37675 FU2-43 
Rated-Curr 电机额定电流 -  1 – 2000 

932C 37676 FU2-44 
Noload-Curr 电机空载电流 -  5 – 2000 

932D 37677 FU2-45 
Efficiency 电机效率 -  70 – 100 

932E 37678 FU2-46 
Inertia rate 负载惯性等级 0  0 – 8 

932F 37679 FU2-47 
RPM factor 速度电机的增益设定 100  1 – 1000 

9330 37680 FU2-48 
Carrier freq 载波频率设定 -  7 – 150 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 
Normal 1 
Normal 2 9331 37681 FU2-49 

PWM Sele 调制模式选

Low Leakage 
0 – 2 ct 择 0 

V/F 
Slip Compen 933C  
Sensorless 

37692 FU2-60 
ode Control m 0 0 – 2 变频器控制模式选择

No 933D 37693 ng 电机参数自动调谐 0 Yes 0 – 1 FU2-61 
Auto Tuni

933E 37694 定子电阻 -  - FU2-62 
Rs 

933F 37695 漏电电感 -  - FU2-63 
Lsigma 

9340 37696 FU2-64 
e 电机励磁时间 10  0 – 600 PreExTim

9341 37697 SL P-Gain 无传感的比例增益 1000  0 – 9999 FU2-65 

9342 37698 FU2-66 
无传感的积分增益 100 0 – 9999  SL I-Gain 

Manual 9343 37699 ost 转矩提升设定 0 Auto atic 
FU2-67 
Torque bo m 0 – 1 

9344 37700 t 手动正向转矩提升 20 FU2-68 
Fwd boos  0 – 150 

9345 37701 t 手动反向转矩提升 20 0 – 150 FU2-69 
Rev boos  

DRV-00 'Cmd. 
Freq.' 

DRV-01 'Acc. 
Time' 

DRV-02 'Dec. 
Time’ 

DRV-03 'Drive 
mode' 

DRV-04 'Freq 
mode' 

DRV-05 'Step 
Freq-1' 

DRV-06 'Step 
Freq-2' 

DRV-07 'Step 
Freq-3' 

DRV-08 'Current' 
DRV-09 'Speed' 
DRV-10 'DC link 

Vtg' 
DRV-11 'User 

disp' 

9350 37712 FU2-80 
PowerOn disp 上电显示 0 

DRV-12 'Fault 
None' 

0 – 12 

Volts 9351 37713 FU2-81 
User disp 显示 上的DRV-11 显示数值 0 Watts 0 – 1 

9352 37714 FU2-82 
S/W PE x.x 软件版本 -  - 

9353 37715 FU2-83 
LastTripTime 最近故障发生时间 -  - 

9354 37716 FU2-84 
On-Time 设备连接的时间 -  - 

9355 37717 FU2-85 
Run-time 运作时间 -  - 

9357 37719 FU2-87 
Power Set 功率设定 1000  1 – 4000 

Default 
All para 935A 37722 FU2-90 

Para. disp 显示参数的选择 
Diff Para 

0 0 – 2 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 
No 935B 37723 FU2-91 

Para. read  参数读取 0 Yes 0 – 1 

No 935C 37724 e 参数编写 0 0 – 1 FU2-92 
Para. writ Yes 

No 
All groups 

DRV 
FU1 
FU2 
I/O 

EXT 
COM 

935D 37725 FU2-93 
a. init Par 参数初始化 

APP 

0 – 8 0 

935E 37726 FU2-94 
Para. lock 参数锁定 0  0 – 9999 

No 935F 37727 FU2-95 
Para. save  Yes 参数保存 0 0 – 1 
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10.5.5输入和输出菜单（I/O） 

地址 范围 
16 bit 10 bit 

屏幕 描叙 默认值 
16 bit 10 bit 

9400 37888 Jump code 跳跃到所需的参数 1 1 – 99 I/O-00  

9401 37889 I/O-01 
V1 Filter 模拟电压输入的滤波器 250 0 – 9999  

9402 37890 I/O-02 
V1 volt x1  V1输入的最小电压 0 – I0  /O-4 

9403 37891 V1 Freq y1 
V1输入最小电压的最小频
率 0 0 – FU1-30 I/O-03  

9404 37892 I/O-04 
V1 volt x2 输入 V1的最大电压 1000 I/O-2 – 1200  

9405 37893 I/O-05 
V1 Freq y2 电压的最大频率 5000  输 V1最大 0 – I/O-03 

9406 37894 I/O-06 
I Filter 模拟电流输入的滤波器 250 0 – 9999  

9407 37895 I/O-07 
I curr x1 输入 I的最小电流 400  0 – I/O-9 

9408 37896 I/O-08 
I Freq y1 输入 I最小电流的最小频率 0  0 – FU1-30 

9409 37897 I/O-09 
I curr x2   输入 I的最大电流 1000  I/O-7 – 2000 

940A 37898 I/O-10 
I Freq y2 输入 I最大电流的最大频率 5000  0 – I/O-08 

(A+B) 
940B 37899 I/O-11 

P pulse set 脉冲输入模式的选择 1 
(A) 

0 – 1 

940C 37900 I/O-12 
P Filter 脉冲输入滤波器 10 0 – 9999  

940D 37901 I/O-13 
P pulse x1 A0,B0输入的最小脉冲频率 0  0 – I/O-15 

940E 37902 I/O-14 
P Freq y1 

A0,B0输入最小脉冲频率的
最小频率 0  0 – FU1-30 

940F 37903 I/O-15 
P pulse x2 A0,B0输入的最大脉冲频率 0  I/O-13 – 100 

9410 37904 I/O-16 
P Freq y2 

 A0,B0输入最大脉冲频率的
最大频率 5000  0 – I/O-14 

None 
Half of x1 9411 37905 I/O-17 

Wire broken 
参考模拟输入的信号丢失标

准 0 
Less than x1 

0 – 2 

None 
FreeRun 9412 37906 I/O-18 

Lostcommand 
模拟输入信号丢失后的停止

模式 0 
Stop 

0 – 2 

9413 37907 I/O-19 
Time out 参考信号丢失后的延迟时间 10  1 – 1200 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 
Speed-L 
Speed-M 
Speed-H 
XCEL-L 
XCEL-M 
XCEL-H 

DC-brake 
2nd Func 
Exchange 
Reserved 

Up 
Down 
3-Wire 
Ext Trip 

Pre-Heat 
iTerm Clear 
Open-loop 
Main-drive 

Analog hold 
XCEL stop 

P Gain2 
Reserved 
Interlock1 
Inte ck2 rlo
In  terlock3
In  terlock4
Speed-X 

RST 
BX 

JOG 
FX 
RX 

ANA_CHG 
Pre-Excite 

Ext PID Run 

9414 37908   端子 

Up/Dn Clr 

I/O-20 
M1 define 多功能数字输入。M1 0 0 – 35 

9415 37909 M2 define 。M2端子 0 Se 0 0 – 35 I/O-21 
多功能数字输入 e I/O-2

9416 37910 I/O-22 
M3 define 多功能数字输入。M3端子 See I1 /O-20 0 – 35 

9417 37911 I/O-23 
M4 define  多功能数字输入。M4端子 27 S  0 – 35 e 0e I/O-2

9418 37912 ne  多功能数字输入。M5端子 28 Se 0 0 – 35  I/O-24 
M5 defi e I/O-2

9419 多功能数字输入。M6端子 See I/ -20 37913 I/O-25 
M6 define 29 O 0 – 35 

941A 37914 I/O-26 
M7 define  多功能数字输入。M7端子 30 See I/O-20 0 – 35  

941B 37915 I/O-27 
M8 define 多功能数字输入。M8端子 31 See I/O-20 0 – 35 

941C 37916 I/O-28 
In status 数值输入状态 0 (Bit display)  0 – 2047 (Bit 

display) 

941D 37917 I/O-29 
Ti Filt Num 数字输入滤波器 15  2 – 1000 

941E 37918 I/O-30 
Jog Freq 电动频率设定 1000  0 – FU1-30 

941F 37919 I/O-31 
Step Freq-4  步频 4的速度 4000  0 – FU1-30 

9420 37920 I/O-32 
Step Freq-5 步频 5的速度 5000  0 – FU1-30 

9421 37921 I/O-33 
Step Freq-6 步频 6的速度 4000  0 – FU1-30 

9422 37922 I/O-34 
Step Freq-7 步频 7的速度 3000  0 – FU1-30 

9423 37923 I/O-35 
Step Freq-8  步频 8的速度 2000  0 – FU1-30 

 

84 RS485 COMMUNICATION 
   



POWER ELECTRONICS SDRIVE 450
 

 
地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

9424 37924 I/O-36 
Step Freq-9 步频 9的速度 1000 0 – FU1-30  

9425 37925 I/O-37 
Step Freq-10 步频 10的速度 2000 0 – FU1-30  

9426 37926 I/O-38 
Step Freq-11 步频 11的速度 3000 0 – FU1-30  

9427 37927 I/O-39 
Step Freq-12 步频 12的速度 4000 0 – FU1-30  

9428 37928 I/O-40 
Step Freq-13 步频 13的速度 5000 0 – FU1-30  

9429 37929 I/O-41 
Step Freq-14 步频 14的速度 4000 0 – FU1-30  

942A 37930 I/O-42 
Step Freq-15 步频 15的速度 3000 0 – FU1-30  

9432 37932 I/O-50 
Acc time-1 加速时间 1 200 0 – 6000  

9433 37933 I/O-51 
减速时间 1 200 0 – 6000 Dec time-1  

9434 37934 I/O-52 
Acc time-2 加速时间 2 300  0 – 6000 

9435 37935 I/O-53 
Dec time-2 减速时间 2 300 0 – 6000  

9436 37936 I/O-54 
Acc time-3 加速时间 3 400 0 – 6000  

9437 37937 I/O-55 
Dec time-3 D减速时间 3 400 0 – 6000  

9438 37938 I/O-56 
Acc time-4 加速时间 4 500 0 – 6000  

9439 37939 I/O-57 
Dec time-4 减速时间 4 500 0 – 6000  

943A 37940 I/O-58 
Acc time-5 加速时间 5 400 0 – 6000  

943B 37941 I/O-59 
Dec time-5 减速时间 5 400 0 – 6000  

943C 37942 I/O-60 
Acc time-6 加速时间 6 300 0 – 6000  

943D 37943 I/O-61 
e-6 减速时间 6 300 0 – 6000 Dec tim  

943E 200 0 – 6000 37944 I/O-62 
e-7 Acc tim 加速时间 7  

943F 200  0 – 6000 37945 I/O-63 
e-7 Dec tim 减速时间 7 

9444 37956 I/O-68 
l 0 – 1000 S0 Leve  S0模拟输出偏置 0  

9445 37957 I/O-69 
el S1 Lev S1模拟输出偏置 0  0 – 1000 

Frequency 
Current 
Voltage 

DC link Vtg 
9446 97958 I/O-70 

S0 mode S0模拟输出模式(0-10V) 0 

Ext PID Out 

0 – 4 

9447 37959 I/O-71 
S0 adjust S0模拟输出设定 100  10 – 200 

9448 37960 I/O-72 
S1 mode S1模拟输出模式(0-10V) See I/ -70 2 O 0 - 4 

9449 37961 I/O-73 
S1 adjust S1模拟输出设定  100 10 – 200 

944A 37962 频率探测水平
I/O-74 
FDT Freq  3000  0 – FU1-30 

944B 37963 I/O-75 
FDT band 频率探测带宽 1000  0 – FU1-30 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 
None 
FDT-1 
FDT-2 
FDT-3 
FDT-4 
FDT-5 

OL 
IOL 
Stall 
OV 
LV 
OH 

LostCommand 
Run 
St  op

Steady 
INV line 

COMM line 
SSearch 
Ready 

944C 37964 I/O-76 
Aux mode1 辅助继电器 1的配置选择 0 

MMC 

0 – 20 

944D 37965 I/O-77 
Aux mode2 辅助继电器 2的配置选择 See I -76 0 – 20 0 /O

944E 37966 I/O-78 
Aux mode3 辅助继电器 3的配置选择 See I -76 0 /O 0 – 20 

944F 37967 I/O-79 
Aux mode4 辅助继电器 4的配置选择 See I -76 0 /O 0 – 20 

9450 37968 I/O-80 
Relay mode 故障继电器的配置选择 2 (B ng) it setti  0 – 7 (Bit 

setting) 

9451 37969 I/O-81 
Out status 数字输出的激活状态 0 (Bit display) 0 – 255 (Bit  display) 

9452 37970 I/O-82 
Relay On 故障继电器的延迟时间 0  0 – 9999 

9453 37971 I/O-83 
Relay Off 故障继电器的 0  0 – 9999 关闭延迟时间 

PowerOn Fan 
Run_Fan 9454 l 选择 

Temper_Fan 
37972 I/O-84 

n. SeFan Co 冷却风扇运作 0 0 – 2 

9455 37973 p 变频器温度设定 70  0 – 70 I/O-85 
Fan Tem

Speed 
Percent 

Bar 
mBar 
kPa 

9456 37974 I/O-86 
V1 Unit Sel 信号的显示装  V1 置选择 0 

Pa 

0 – 5 

9457 37975 I/O-87 
I Unit Sel I信号的显示装置选择 0 S  ee I/O-86 0 – 5 

9458 37976 PulseUnitSel A0, B0信号的显示装置选择 0 0 – 5 I/O-88 See I/O-86 

945A 37978 I/O-90 
Inv No. 通讯网络的从属号码 1  1 – 250 

1200bps 
2400bps 
4800bps 
9600bps 

945B 37979 I/O-91 
Baud rate 通讯网络中的传输速度 

19200bps 

3 0 - 4 

None 
Free Run 945C 37980 I/O-92 

COM Lost Cmd 
通讯网络中参考

的停止模式 
信号丢失后

Stop 
0 0 – 2 

945D 37981 I/O-93 
COM Time Out 

 决定速度参考信号丢失的
时间设定 10  1 – 1200 

945E 37982 I/O-94 
Delay Time RS232/RS485通讯的设定 5  2 – 1000 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

945F 37983 I/O-95 
In NO/NC Set     数字输入的逻辑功能 0 (Bit setting) 0 – 2047 (Bit 

setting)  

9460 37984 I/O-96 
In CheckTime 数字输入的检查时间 1 1 - 1000  

9461 37985 I/O-97 
OH Trip Sel 过温跳闸的选择 2 (Bit setting) 0 – 7 (Bit 

setting)  

9462 37986 I/O-98 
MotTripTemp 电机的过温跳闸选择 110 0 – 255  

 
 
 
 

RS485 COMMUNICATION 87
 



SDRIVE 450 POWER ELECTRONICS
 

10.5.6应用菜单（APP） 

地址 范围 
16 bit 10 bit 

屏幕 描叙 默认值 
16 bit 10 bit 

9700 38656 跳跃到所需的参  1  APP-00 
Jump code 数 1 – 99 

No 9701 38657 PID操作模式的选择 0 Yes 
APP-01 
proc PI mode 0 – 1 

None 9702 38658 App. mode 多台电机的运行选择 0 MMC 0 – 1 APP-02 

No 9704 38660 APP-04 
AuxRefMode PID模式中辅助参考的选择 0 Yes 0 – 1 

Keypad-1 
Keypad-2 

V1 
V1S 

I 
V1 + I 
Pulse 

Int. 485 

9705 38661 APP-05 
Aux Ref Sel 

PID模式中的辅助频率的来
源选择 2 

Ext. PID 

0 – 8 

I 
V1 9706 38662 APP-06 

PID F/B 反馈信号来源选择 0 
Pulse 

0 – 2 

9707 38663 APP-07 
PID P-Gain PID模式中的比例增益 1000  0 – 9999 

9708 38664 APP-08 
PID I-Time PID模式中的积分增益 5  0 – 320 

9709 38665 APP-09 
PID D-Time PID模式中的微分增益 0  0 – 1000 

970A 38666 APP-10 
PID Limit-H 

mode  PID模式中的高限输
出频率 5000  0 – 30000 

970B 38667 APP-11 
PID Limit-L 

mode  PID模式中的低限输
出频率 50  FU1-32 – 

30000 

970C 38668 APP-12 
PID OutScale PID模式中的高限输出频率 1000  0 – 9999 

970D 38669 APP-13 
PID P2-Gain PID模式中的第二比例增益 1000  0 – 9999 

970E 38670 APP-14 
P-gain Scale 

PID模式中的比例增益的刻
度 1000  0 – 1000 

No 970F 38671 APP-15 
PID Out Inv. PID模式中的输出逆变 0 Yes 0 – 1 

No 9711 38673 APP-17 
PID U Fbk 反馈值从线性转换到平方性 0 Yes 0 – 1 

9712 38674 APP-18 
FB Filter 反馈信号滤波器 10  0 – 9999 

9714 38676 APP-20 
2nd Acc time 第二电机的加速时间 50  0 – 6000 

9715 38677 APP-21 
2nd Dec time 第二电机的减速时间 100  0 – 6000 

9716 38678 APP-22 
2ndBaseFreq 第二电机的基本频率 5000  3000 – FU1-

30 
Linear 
Square 9717 38679 APP-23 

2nd V/F 第二电机的电压/频率模式 0 
User V/F 

0 – 2 

9718 38680 APP-24 
2nd F-boost 第二电机的正向转矩提升 20  0 – 150 

9719 38681 APP-25 
2nd R-boost 第二电机的反向转矩提升 20  0 – 150 

971A 38682 APP-26 
2nd Stall 第二电机的电流极限 100  30 – 150 

971B 38683 APP-27 
2ndETH1min 

第二电机 1分钟内的电子热
保护 130  APP-28 – 200 

971C 38684 APP-28 
2ndETH cont 第二电机持续电子热保护 120  5000 – APP-

27 (max. 150) 

971D 38685 APP-29 
2nd R-Curr 第二电机的额定电流 -  10 – 2000 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

971E 38686 APP-30 
Aux Mo 辅助电机运行 0  - t Run 

971F 38687 APP-31 
Aux 辅助电机起动选择 1  1 – 4 Starting 

9720 38688 APP-32 0  - AutoOp Time 旋转模式中显示运行时间 

9721 38689 APP-33 
 辅助电机的数量  4 0 – 4 Nbr Aux's

9728 38696 APP-40 
ay 睡眠延迟时间 600 0 – 9999  Sleep Del

9729 38697 APP-41 
Sleep Freq0 率 0 0 – FU1-30 0  睡眠频

972A 38698 APP-42 
Sleep Freq1 睡眠频率 1 0 0 – FU1-30  

972B 38699 APP-43 0 0 – FU1-30  睡眠频率 2 Sleep Freq2 

972C 38700 Sleep Freq3 3 0 0 – FU1-30 APP-44  睡眠频率

972D 38701 APP-45 
Sleep Freq4 睡眠频率 4 0 0 – FU1-30  

972E 38702 APP-46 
睡眠频率 5 0 0 – FU1-30  Sleep Freq5 

972F 38703 APP-47 
Sleep Freq6 睡眠频率 0 – FU1-30 0  6 

9730 38704 APP-48 
Sleep Freq7 睡眠频率 7 0  0 – FU1-30 

9731 38705 APP-49 
WakeUp level 20 睡眠形式中的唤醒水平  0 – 1000 

9732 38706 APP-50 
Start Freq 1 4950 0 – FU1-30 辅助电机 1的起动频率  

9733 38707 APP-51 
Start Freq 2 辅助电机 2的起动频率 4950  0 – FU1-30 

9734 38708 APP-52 
Start Freq 3 4950 辅助电机 3的起动频率  0 – FU1-30 

9735 38709 APP-53 
Start Freq 4 辅助电机 4的起动频率 0 – FU1-30 4950  

9736 38710 APP-54 
Stop Freq 1 辅助电机 1的停止频率 2000  0 – FU1-30 

9737 38711 APP-55 
Stop Freq 2 辅助电机 2的停止频率 2000  0 – FU1-30 

9738 38712 APP-56 
Stop Freq 3 辅助电机 3 的停止频率 2000 0 – FU1-30  

9739 38713 APP-57 
Stop Freq 4 4  2000 0 – FU1-30 辅助电机 的停止频率  

973A 38714 APP-58 
Aux start DT 连接辅助电机前 间的延迟时  50  0 – 9999 

973B 38715 APP-59 
Aux stop DT 停止辅助电机的延迟时间 50  0 – 9999 

973C 38716 ime 连接辅助电机的斜坡时间 20  0 – 6000 APP-60 
AUX AccT

973D 38717 APP-61 
ime 断开辅助电机的斜坡时间 20  AUX DecT 0 – 6000 

9742 38722 APP-66 
AutoCh_Mode 辅助电机的旋转模式 0 – 2  0  

9743 38723 APP-67 
AutoEx-intv 4320 0 - 5940 其中一台电机中的变频器运

作时间  

No 9745 38725 APP-69 
Inter-lock 电机没有运行时的探测 0 Yes 0 – 1 

9747 38727 APP-71 
Aux STT FB 起动辅助电机的差异 2  0 – 100 

9748 38728 APP-72 
Aux STP FB                    停止辅助电机的差异 0  0 – 100 

974A 38730 APP-74 
PrePID Freq 填充频率的设定 0  0 – FU1-30 
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地址 范围 

16 bit 10 bit 
屏幕 描叙 默认值 

16 bit 10 bit 

974B 38731 APP-75 
水平 0 – 100 PrePID F/B 离开填充模式的 0  

974C 38732 APP-76 6 0 – 9999 PrePID dly 填充模式应用时间 00  

No 
974D 38733 APP-77 

mode Pbroken 
在填充功能 的管道破裂跳
闸 Yes 

0 – 1 0 

No 9750 38736 de 外部 PID模式 0 Yes 0 – 1 APP-80 
Ext PI mo

I 
V1 

Pulse 9751 38737 APP-81 
Ext Ref Sel 外部 PID的参考。 

Keypad 

3 0 – 3 

9752 38738 APP-82 
Ext Ref Perc 外部 PID的参考频率 5000  0 – 10000 

I 
V1 9753 38739 APP-83 

Ext Fbk Sel 外部 PID的反馈频率 
Pulse 

0 0 – 2 

9755 38741 APP-85 
ExtPID Pgain 例增益 1外部 PID的比 0  0 – 9999 

9756 38742 APP-86 
ExtPID Itime 外部 PID的积分增益 100  0 – 320 

9757 38743 APP-87 
ExtPID Dtime PID 外部 PID的积分增益。 0  0 – 2000 

9758 38744 APP-88 
ExtPID lmt-H PID 10000 外部的高限  0 – 10000 

9759 38745 APP-89 
ExtPID lmt-L PID外部的低限限 PID 0  0 – 3000 

975A 38746 APP-90 
ExtPID Scale 外部 PID的输出比例 1000  0 – 9999 

975B 38747 APP-91 
Ext P2-gain 

外部 PID的第二输出比
例。 1000  0 – 9999 

975C 38748 APP-92 
ale Ext P Sc 外部 PID的输出功率比例 0 – 1000 1000  

975D 38749 APP-93 
gainExtPID F  外部 PID的 F增益 0  0 – 9999  

No 975F 38751 APP-95 
utInv ExtPIDO 外部 PID的输出钣本 0 Yes 0 – 1 

9761 38753 APP-97 
ime ExtLoopT 外部 控制的加速时间 PID 100  50 – 200 
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10.6  
 

故障解决办法

检查要点 解决措施 
电源是否提供给变频器 频器  将电源提供给变

变频 脑 接 参考变频器手册 器和电 是否连 正确？ 
变频器和 连 ？ 检查接线（参考”10.3 installtion”）通讯卡是否 接正确  
用户程序 ？ 确定用户程序和通讯 端口连接正和通讯 端口是否连接正确 确 
主机是否接入？ 确定主机接入 
电脑 器 率  （参考”10.3 i ion”）设置 值 和变频 的波特 是否设置正确？ 参考 nstallt 正确的

用户程序数据格式是否正  修改用户程序 确？
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11.
 SD450  
 

称 尺寸 

  选件 
变频器系列对于不同的应用场合有多样的选件。参考以下的表格和根据逆的应用选择对应选件。

选件 名 说明 

SD45TCD - 

De
De 协议 
CAN
变频器最大连接数量：

I 输入电压：DC 11 ~ 25V 
波特率: 125, 250, 500k bps  
CSMA/CD-NBA 方法 

viceNet网络通讯板卡 
viceNet网络综合
控制器 

64 

外
部
安
装 

通
讯
总
线 

SD45TCP - 

 Profibus通讯网络 
连接到 Profibus通讯网络 
设备类型：Profibus DP Slave 
变频器最大连接数量：64 
波特率: Max. 12M bps  

远距电缆 SD4CF1 5m 5m可移动远程键盘电缆  

DBSD4030 变频器 3,7 到 11kW 400V的制动单元。 

DBSD4045 
See Group 1 

变频器 15 到 18,5kW 400V的制动单元。 

DBSD4075 变频器 22到 30kW 400V的制动单元。 

DBSD4145 变频器 37到 45kW 400V的制动单元。 

外
部
安
装 动态制动 

DBSD4145 

See Group 2 

变频器 55 到 75kW 400V的制动单元。 

11.1动态制动单位 
SD450变频器没有将制动单元作为标准组成。如果你需要操作再生能源，你必须拥对应的动态制动电
阻安装可选制动单元。任何关于包含在此的这些制动单位。因为这个额外信息，参考每个具体模块的
规格。 

11.1.1端子配置 
 动态制动单位的端子是如以下所述： 

  
组别 端子 说明 

CM   过温跳闸的共用端子 
OH 过温跳闸的输出端子(Open collector: 20mA, 27Vdc)。 
G  接地端子。 
B2 动态制动电阻 B2端子的连接。 
B1 动态制动电阻 B1端子的连接。 
N  变频器 DC 总线 N端子的连接。 

Group 1  
1组 

P 变频器 DC 总线 P端子的连接。 
G  接地端子 
N 变频器 DC 总线 N端子的连接。 
B2 动态制动电阻 B2端子的连接。 

Group 2 
2组 

P/B1 动态制动电阻 B1端子的连接。 
变频器 DC 总线 P端子的连接。 
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11.1.2尺寸 
每组动态制动单位如下所示： 
a) Group 1. 1组 

   

 
 

变频 位 

 
b) Group 2.  2组 

 

 

 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

图11.2位从22kW 到 75kW变频器的动态制动单位 

 

图11.1位从3,7kW 到18,5kW 器的动态制动单
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11.1.3 

SDRIVE 450 POWER ELECTRONICS
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11.1.3 Leds 指示灯的说明 

 
 
 

a) 1组： 

Led 说明 
OHT (Green)
（绿色） 

当散热片过热和水平超过它所设的极限，过热保护运行

和这盏 led指示灯会在信号关闭后打开。 

POWER (Red) 当制动单位接通电源时打开，因为通常它是连接到变频

器上的。 

RUN (Green) 当动态制动单位由于电机的电源再生而正确运行时，它

会闪烁。 
 
 
 
 
 

 
 

OHT POWER RUN

SD45DTF0003AE

 
 
b) 2组: 

Led 说明 

RESET复位  按这个开关去释放 OCT故障（过电流）。按这个开关，
OTC led将关闭。 

POWER (Green) 当制动单元接通电源时打开，因为是通常连接到变频器
电源（绿色） 上的。 
RUN (Green)运

动 制动单位正确运行时闪烁。 
行（绿色） 由于电机的能源再生， 态

OHT (Red)（红
色） 

当散热片过热和水平超过它所设的极限，过热保护运行

和这盏 led指示灯会在信号关闭后打开。 
OCT (Red) （红  过电流跳闸信号。当过电流发生在 IGBT时，这个保护
色） 功能关闭运行信号和 OCT led会打开。 

 
 
 

OHT

POWER

RUN

SD45DTF0004AE

RESET

OCT

11.1.4制动单位和制动电阻器的配线 
 
制动电阻器端子 说明 

B1, B2 .连接端子连接到动态制动单位。只有依照详细的画图，连接动态制动电
阻器到动态制动单元的端子 B1和 B2。 

TH1, TH2 

电阻器的端子传感器。 
正常温度（周围环境）：正常关闭(TH1 – TH2 关闭)。 
电阻器过温：正常开启(TH1 – TH2 开启)。 
 连接信号到一个输入端子设定为'Ext. Trip'。 
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 配线详情请看以下图片： 
 

G

N

B2

B1

P

R (L1)

S (L2)

T (L3)

3P
230/480Vac – 50/60Hz

G

P1 (+) P2 (+) N (-)

Dynamic 
Braking Unit

B2

B1

TH2

TH1

Braking 
Resistor

M3

M4

M5

M2

M1

M6

M7

M8

CM Common for 
utsDigital Inp

SD45DTF0005AI

M
3 ~

U

V

W

G

S0

S1

5G

M? . Output 
Voltage: 12V
M? . Output 

Current: 30mA

Output 
Frequency
Output 
Voltage
Commn for 
analogue 
signals

3A

3C

3B

Fault relay
AC250V / 1A
DC30V / 1A

Multi-function Digital 
Input: 멐xternal A 

图 动态制动单元

11.2动态制动电阻
11.2.1外部电阻器选择（可选） 

 
配线。动态电阻器连接跳闸 11.3为

 

DB电阻器 
(Braking Torque of 150%) （150％制动转矩） 变频器模式 制动单位模式 kW 
Resistor (Ω)电阻器 Watts (W)瓦特 

S 3,7 100 150 D45008 
S  D45012 5,5 70 300 
SD45016 7,5 400 50 
SD45024 

DBSD4

35 600 

030 

11 
SD45030 800 15 25 
SD45039 DBSD4045 1000 18,5 20 
SD45045 22 1100 17 

0 DBSD4 30 12 1500 075 SD4506
SD45075 37 10 2000 
SD45090 45 8 2500 
SD45110 55 7 3000 
SD45150 

DBSD4145 

75 6 4000 
*表格系根据带有 15秒内连续制动的 5％ED。其他用途，请参考 Power Electronics的技术部门 

警告 
不要在变频器操作期间触摸制动电阻器，因为温度很高（高于 150 ºC）。 
推荐使用与热传感器一起安装的制动电阻器。在相应 I/O参数中选择''Ext. Trip'后，连接到其中一个可编程
输入端子（M1至 M8)。 

  

OPTIONS 95
 



SDRIVE 450 POWER ELECTRONICS
 

12. 一般使用配置 

12.1通过键盘或者模拟输入设定开始/停止 指令和速度
参考值 

12.1.1参数配置 
参数 默认值 说明 设定值 

DRV-00 参考频率 0.00 50Hz 
DRV-01 加速时间 Acc. Time 30.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 30.0sec 

DRV-03 起动/停止控制模式 Drive mode 
键盘：使用键盘进行起动/停止。 
Fx/Rx-1:使用 Fx/Rx-1：端子进行起动/停止。 
Int. 485: 通过通讯总线进行起动/停止。 

DRV-04 频率控制模式 Freq mode 

Keypad – 1, Keypad – 2: 通过键盘设定频率 
V1: 电位计与 V＋,V-和 5G端子连接 
V1S:电位计与 V+, V1 和 V-I 端子连接。 
I:  4-20mA / 0-20mA模拟输入，端子 I和 5G。 
Pulse:模拟脉冲输入，端子 A0和 B0。 
Int. 485: 通过通讯总线设定参考频率。 

FU1-23 停止模式 停止模式 

Decel:减速：通过参数 DRV-02来控制减速 
DC brake: 变频器通过 DC电流注入来停止。 
Free run:  减速不能控制。停止要通过惯性完成。 
Fluxe brake:快速停止使用能源再生来加热电机。（小心这个
选项）。 

FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz –商业线路电压的频率 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –  装置的最大速度。 

FU1-31 基本频率 Base Freq 50Hz –在这个频率，变频器提供额定输出电压 
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率 Start Freq 0,1Hz –起动最小速度 

FU1 No:设定在参数 FU1-30 和 FU1-32的极限. 
参数 FU1-34 和 FU1-35的极限. -33 频率极限选择 Freq limit Yes:设定在

FU1-34 低频极限 F-limit Lo 0.00Hz 
FU1-35 高频极限 F-limit Hi 50.00Hz 
FU 压设定 – 91.0% 电压设1-49 输入电 VAC 400.4V .出厂 定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –.电机额定电压设定 
FU1 保护 ETH select 这种情况下 和 FU1-6 可用。-60 电子热 Yes:  ，FU1-61 2  

FU1 内的电子热

护水平  1min -61 1分钟 保 ETH 150% 

FU1 子热保护水 ETH cont  -62 持续电

平 105%

FU1 迟时间 elay T 延迟时间（可选）。 -81 起动延 Run D . 起动

FU2 障后的重启 Power-on run 在掉电和再次恢复后将不会重启 
Yes:  变频器在掉电和再次恢复后将会重启， -20 电源故
No: 变频器

FU2 位后重启 RST restart 频器在发生故障 不能重启。 
发生故障 重启。 -21 故障复

No:  变 和复位后

Yes:变频器在 和复位后

FU2 率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW
 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW -40 电机功

 
22kW  

FU2-41 电机电极号码 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A（根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-48 C载波频率 Carrier freq 2.0 kHz 
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参数 默认值 说明 设定值 

FU2-60 控制模式 Control mode V/F control. 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost Manual  
FU2-93 P参数初始化 Para. Init All groups: 所有参数恢复成出厂值。 

I/O-01 模拟电压输入 V1的
滤波器

V1 Filter 250ms（模拟电压输入的滤波器）。  
I/O-02 V1输入的最小电压 V1 volt x1 0.00V（V1输入得最小电压） 
I/O-03   V1最小电压的频率 V1 Freq y1 0Hz  （V1最小电压的频率） 
I/O V1 volt x2 10.0V（V1输入的最大电压） -04  V1输入的最大电压 
I/O V1 Freq y2 50Hz（V1输入的最大电压的频率） -05 V1最大电压的频率 

I/O-06 模拟电流输入 I的滤
波器 250ms  （模拟电流输入的滤I Filter 波器） 

I/O-07 I输入的最小电流 I  （  I输入的最小电流） curr x1 4.00mA
I/O-08 的频率 入最小电流的频率）  I最小电流 I Freq y1 0Hz（I输
I/O-09 I输入的最大电流 I输入的最大电流） I curr x2 20.00mA（
I/O-10 I最大电流的频率 I Freq y2 50Hz（I输入最大电流的频率） 

12.1.2线路图 
CM / M7:        启动命令
 I / 5G:            4-20mA  

端子 VR / V1 / 5G: 0-10 V 模拟输入 
 
 
 

 

 
 

 

 

 

2.1为通过 拟

注释：控制电缆 接地。大 0K 器 5G端子和 CM端子等同

端子
端子

 (常开). 
模拟输入

 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 

 

图1 键盘或者模 输入来设定起动/停止指令和速度参考值 

 

必须屏蔽和 于或等于 3 W的变频
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12.2经由 M1,M2和 M3  
12.2 数

的多段速参考值

.1 参 配置 
参数 默认值 说明 设定值 

DRV-00  参考频率 0.00 50Hz 
DRV-01 加速时间 Acc. Time 10.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 10.0sec 

DRV-03 起动/停止控制模式 Drive mode 
Keypad:使用键盘进行起动/停止。 

。 
Fx/Rx-1: 使用端子进行起动/停止。 
Int. 485: 通过通讯总线进行起动/停止

DRV-04 频率控制模式 Freq mode 

Keypad – 1, Keypad – 2: 通过键盘设定频率 
V1: 电位计与 VR,V1和 5G端子连接 

 
子 I和 5G。 
和 B0。 

Int. 485:参考频率通过通讯总线设定         

V1S:电位计与 V+, V1 和 V-I 端子连接
I: 4-20mA / 0-20mA模拟输入，端
Pulse:模拟脉冲输入，端子 A0

DRV-05 步频 1 Step Freq-1 30.00Hz  （多段速 1） 
DRV-06 步频 2 Step Freq-2 35.00Hz  （多段速 2） 
DRV-07 步频 3 Step Freq-3 40.00Hz  （多段速 3） 

FU1-23 停止模式 Stop mode 

Decel:减速：通过参数 DRV-02来控制减速 
DC brake:变频器通过 DC电流注入来停止。 
Free run:减速不能控制。停止要通过惯性完成。 
Fluxe brake:.快速停止使用能源再生来加热电机。（小心这个
选项）。 

FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz –商业线路电压的频率。 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大速度。 

FU1-31 基本频率 Base Freq 50Hz –在这个频率，变频器提供额定输出电压。 
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率 Start Freq 0,1Hz –起动最小速度 

FU1-33 频率极限选择 Freq limit No:设定在参数 FU1-30 和 FU1-32的极限. 
Yes: 设定在参数 FU1-34 和 FU1-35的极限. 

FU1-34 低频极限 F-limit Lo 0.00Hz 
FU1-35 高频极限 F-limit Hi 50.00Hz 
FU1-49 输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 出厂电压设定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电压设定 
FU1-60 电子热保护 ETH select Yes:这种情况下，FU1-61 和 FU1-62可用。 

FU1-61 1分钟内电子热保护
水平 ETH 1min 150% 

FU1-62 持续电子热保护水

平 ETH cont 105% 

FU1-81 起动延迟时间 Run Delay T 起动延迟时间（可选）。 

FU2-20 电源故障重启 Power-on run No:变频器在掉电和再次恢复后将不会重启。 
Yes: 变频器在掉电和再次恢复后将会重启 

FU2-21 故障复位后重启 RST restart No: 变频器在发生故障和复位后不能重启。 
Yes: 变频器在发生故障和复位后重启。 

FU2-40 电机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW 
22kW 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW  

FU2-41 电机电机数量 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A（根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-48 载波频率 Carrier freq 2.0 kHz 
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参数 默认值 说明 设定值 
FU2-60 控制模式 Control mode V/F 控制 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost 手动  
I/O-20 MI端子配置 M1 define Speed-L  (Multi-speed 1) 
I/O-21 M2端子配置 M2 define Speed-M  (Multi-speed 2) 
I/O-22 M3端子配置 M3 define Speed-H  (Multi-speed 3) 
I/O-31 步频 4 Step Freq-4 45.00Hz  (Multi-speed 4) 
I/O-32 步频 5 Step Freq-5 50.00Hz  (Multi-speed 5) 
I/O-33 步频 6 Step Freq-6 47.00Hz  (Multi-speed 6) 
I/O-34 步频 7  Step Freq-7 42.00Hz  (Multi-speed 7) 

 
根据输入端子M1,M2,M3 

 

可编程频率 参数 
度 H（M3） 速度 M（M2） 

Speed-L (M1) 
速度 L（M1） 

Speed-H (M3)速 Speed-M (M2) 

50.00Hz DRV-00 0 0 0 
30.00Hz DRV-05 1 0 0 
35.00Hz DRV-06 0 0 1 
40.00Hz DRV-07 1 1 0 
45.00Hz 0 0 I/O-31 1 
50.00Hz 0 1 I/O-32 1 
47.00Hz I/O-33 0 1 1 
42.00Hz  I/O-34 1 1 1

Connections Drawing 接线图 
:  起 （常

 CM / M1: 多频速度L（常开）。 
多频速度M（常开）。 

CM / M3 多频速度H（常开）。 

 

 

 

图12.2为经由M1,M2和M3端子的多段速频率 

注释：控制电缆必须屏蔽和接地。大于或等于 30KW的变频器 5G端子和 CM端子等同 

 

端子Terminals CM / M7 动指令 开）。  
端子
端子CM / M2: 
端子
 

: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 
 
 
 
 

   3A 3C 3B

)

CM 24 M M7 M8

Fault Relay
(< 250 Vac, 1A; 

30VDC, 1A

M1 M2 M3 4 M5 M6

Mu n Di puts

DTC0015AI

ltifunctio gital In

SD45

Fa
ct

or
y 

Se
tt

C
om

m
on

 T
er

m
in

al
 0

V
dc

C
om

m
on

 T
er

m
in

al
 2

4V
dc

Fa
ul

t R
es

et
 (R

S
T)

E J Fo R

in
gs

S S S
ppe

ed

pe
ed ee
d –

 L

 –
 M

 –
 H

m
er

O
G

 F

rw ev
er

sge
nc

y

r

ar
d 

R

e 
R

 (B nc n 
(F

un
 (RX

) y 
(J X
) X
)

eq
ue u

O
G

)

COMMONLY USED CONFIGURATIONS 99
 



SDRIVE 450 POWER ELECTRONICS
 

12.3 制 1 8 考 手动速 重载），没

有压力组功能性  
. 置 

控 个泵， 个参 值和 度（

12 3.1参数配
参数 默认值 说明 设定值 

DRV-00 值 REF1 0.00 考值，20Hz x 2 =40%变频器范围。） 压力参考 40.00% (20Hz)（压力参

DRV-00R 考值和反馈

数值 R   % F =显示传感器反馈数值％ 
PID的参  0.0%    F  0.0 R = 显示参考数值％ 

DRV-01 加速时间 Acc. Time 10.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 10.0sec 

DRV-03 起动 控制模式 Drive mode 
Keyp 动

Fx/Rx-1 起动

Int. 485:用通 总线进行起动/停止 
/停止

ad:用键盘进行起
: 用端子进行

/停止 
/停止 

迅

DRV-04 频 式 F Keypad – 1, Keypad – 2:用键盘设定频率 率控制模 req mode 
DRV-05 压 1 Re 60.00%  参考 1 – 30.00Hz） 力参考值 fer Perc-1 值

DRV-06 压 2 Refer Perc-2 70.00%  参考 2 – 35.00Hz） 力参考值 值

DRV-07 压 3 Ref  80.00%（参考值 3– 40.00Hz） 力参考值 er Perc-3

FU1-23 停 Stop mode 

Decel: 通过参 DRV-02进行减速控制。 
DC brake: DC 动 通过 DC电流注入，变频器将  
Free run:不控 减速。通过惯性停止。 
Fluxe brake:使用能量再生对电机加热来快速停止。（小心选
择） 

止模式 

数

制 停止

制

FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz –商业线路电压的频率 
FU1-30 速度。 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大

FU1 ，变频器提供额定输出电压。 
依照电机铭牌来设定频率。 
50Hz –在这个频率-31 基本频率 Base Freq 

FU1 0,2Hz –起动最小速度 -32 起动频率 Start Freq 
FU1-49  输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 商业线路电压的设定
FU1-50 压的设定 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电
FU1-60 FU1-61 和 FU1-62可用。 电子热保护 ETH select Yes:这种情况下，

FU1-61 1分钟内电子热保护
水平 ETH 1min 150% 

FU1-62 
围

持续电子热保护范

 ETH cont 105% 

FU1-81 可选）。 起动延迟时间 Run Delay T 起动延迟时间（

FU1-85 欠载跳闸选择 ULT select Yes 
FU1-86 中频率的电机电流） 欠载水平 ULT level 70% 设定在 FU1-87
FU1-87 载保护的频率） 欠载频率 ULT freq 40.00Hz（激活欠
FU1-88 欠载跳闸时间 ULT time 60.0sec 

FU2-20 和再次恢复后将不会重启。 
电和再次恢复后将会重启。 

Restart after power 
supply fault 电源故障
后重启 

Power-on run No: 变频器在掉电
Yes: 变频器在掉

FU2-21 Re 生故障和复位后不能重启。 
生故障和复位后重启。 

start after fault reset 
故障复位后重启 RST restart No:. 变频器在发

Yes:变频器在发

FU2-40 5kW 11kW 15kW 18,5kW 
37kW 45kW 55kW 75kW  

Motor power setting电
机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,

22kW 30kW 

FU2-41 4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm Number of motor poles
电机电极号码 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  

FU2-43 
机额定电流  Motor rated current 电 Rated-Curr ?A（根据电机铭牌来设定电流）

FU2-48 Carrier frequency 载波
频率 Carrier freq 2.0 kHz 
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参数 默认值 说明 设定值 

I/O-01 模拟电压输入 V1的
滤波器 V1 Filter 250ms（模拟电流输入的滤波器） 

I/O-02 V1输入的最小电压 V1 volt x1 0.00V  （V1输入得最小电压 
I/O V1 Freq y1 0Hz（V1最小电压的频率） -03 V1输入的最小频率   
I/O V1 volt x2 10.0V（V1输入的最大电压） -04 V1输入的最大电压 
I/O-05 V1最大 率 V1 Freq y2 50Hz（V1输入的最大电压的电压的频 频率） 

I/O-06 模拟电流输入 I的滤
波器 I Filter 250ms（模拟电流输入的滤波器） 

I/O-07 I输入的最小电流 4.00mA（  I输入的最小电流） I curr x1 
I/O-08  I最小电流的频率 最小电流的频率） I Freq y1 0Hz （I输入
I/O-09 I输入的最大电流 I输入的最大电流） I curr x2 20.00mA（
I/O-10 I最大电流的频率 I Freq y2  50Hz  （I输入最大电流的频率）
I/O-20 M1端子的配置 M1 define 速度 L(多段速 1) 
I/O-21 M2端子的配置 M2 define 速度 M(多段速 2) 
I/O-22 M3端子的配置 M3 define 速度 H(多段速 3) 
I/O-23 M4端子的配置 速度下运行） M4 define 开环（当它激活，允许在手动

I/O-25 M6端子的配置 ） M6 define 点动频率（速度通过参数预设

I/O-30 点动频率的设定  40.00Hz） Jog Freq 80.00%（速度通过参数预设 r –
I/O-31 步频 4 Refer Perc-4 90.00%  （多段速 4 – 45.00Hz) 
I/O-32 步频 5 Refer Perc-5 100.00%  （多段速 5 – 50.00Hz) 
I/O-33 步频 6 Refer Perc-6 94.00%  （多段速 6 – 47.00Hz) 
I/O-34 步频 7 Refer Perc-7 84.00%   （多段速 7 – 42.00Hz) 

I/O-76 辅助继电器

置 
1的配

编程继电器被激活） Aux mode1 Run 运行（当变频器运行时，可

I/O-80 故障继电器的配置 Relay mode 010（故障继电器） 

I/O-86  V1信号显示装置选
择 

DRV-00R的V1 Unit Sel 百分数 V1）。只有它会出现：（如果反馈信号是

 百分数。

I/O-87 I信号显示装置选择 号为 I）。只有它会出现 DRV-00R的百I Unit Sel 百分数：（如果反馈信

分数。 

I/O-88 A0, B0信号显示装置
Pu

A0, B0）。只有它会出现 DRV-00R
选择 

 
lseUnitSel 

百分数：（如果反馈信号为

的百分数。 
APP-01 激活 PID模式 p  roc PI mode Yes 
APP-06 号 PID F/B I (4-20mA 输入)) 反馈信

APP-10 PID模式中高频极限 z PID Limit-H 50.00H
APP-11 PI 模式中低频极D 限 PID Limit-L 20.00Hz 
APP-15 PID模式中输出逆变 PID Out Inv. Yes or No（根据应用） 
APP-40 睡眠延迟时间 Sleep Delay  20.0sec 
APP-41  睡眠频率 0 Sleep Freq0 运行 频率） 39.00 的Hz（速度参考值 0的睡眠模式
APP-42 睡眠频率 1 Sleep Freq1 考值 1的睡眠模 频率） 39.00Hz（速度参 式运行的

APP-43 睡眠频率 2 Sleep Freq2 （速度参考值 2的睡眠模式运行的频率） 39.00Hz
APP-44 睡眠频率 3 Sleep Freq3  39.00Hz（速度参考值 3的睡眠模式运行的频率）
APP-45 睡眠频率 4 Sleep Freq4 ） 39.00Hz（速度参考值 4的睡眠模式运行的频率
APP-46 睡眠频率 5 Sleep Freq5 39.00Hz（速度参考值 5的睡眠模式运行的频率） 

APP-47 Sleep Freq6 Sleep frequency 6睡
眠频率 6 39.00Hz （速度参考值 6的睡眠模式运行的频率） 

APP-48 y 7睡 Sleep Freq7 Sleep frequenc
眠频率 7 39.00Hz（速度参考值 7的睡眠模式运行的频率） 

 APP-49 Wake up level 唤醒水
平 W  

因为 APP-49 = 5%起动为 30akeUp level

5.0%（起动压力 REF – FBK) 
Example: ref. 1 = 35% and FBK = 30% 
Starting at 30% because APP-49 = 5%  
％ 
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按照输入端子M1, M2 和 M3的状态，不同可编程压力可选择 

可编程
Speed-H (M3) 
速度 H（M3） 

Speed-M (M2) 
速度  

Speed-L (M1) 
速度 L（M1） 压力 参数 M（M2）

40.00% DRV-00 0 0 0 
60.00% DRV-05 0 0 1 
70.00% DRV-06 0 1 0 
80.00% DRV-07 0 1 1 
90.00% I/O-31 1 0 0 
100.00% I/O-32 1 0 1 
94.00%  0 I/O-33 1 1 
84.00% I/O-34 1 1 1 

 

.
设定参  

1（常开）
2（常开）
3（常开）
令 
出继电

 3C: 可编程故障

 

 

 

 

 

 

 

 

图12 个泵

 
注释：控制电缆 大于或 的 的变频器，用

户应该连接 5G
 
 

12 3.2  接线图 
端子CM / JOG:.改变 数I/O-25的手动速度（常开）。
端子
端子

CM / M1: 端子
CM / M2: 端子

。 
 

端子CM / M3: 端子  
端子CM / M7:起动指
端子A1/C1:可编成输 器 
端子
 

3A, 3B, 继电器 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 

 
 
 

.3为控制一 ，8种速度参考值和手动速度 

必须屏蔽和接地。 等于 30KW 变频器 5G端子和 CM端子等同。 对于低于 30KW
和 CM端子。 
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12.4 用键盘（欠载）控制 2 动

速度为 力主，没 MC可选键盘 
12.4. 数配置 

个泵，4个参考值和手
压 M

1. 参
参数 默认值 说明 设定数值 

DRV-00 RE 频率 REF1F1 压力  0.00 40.00% (20H 压力参考值， 变频器 围。） z)（ 20Hz x 2 =40% 范

DRV-00R PID参考值和反馈数
值 R    0.0%    F  0.0% R = 显示参考数值％ 

F =显示传感器反馈数值％ 
DRV-01 加速时间 Acc. Time 40.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 40.0sec 

DRV
/停止 
动/停止 

Int. 485:.用通迅总线进行起动/停止 
-03 起动/停止控制模式 Drive mode 

Keypad:用键盘进行起动
Fx/Rx-1: 用端子进行起

DRV  mode Keypad – 1, keypad – 2: 用键盘设定频率 -04 频率控制模式 Freq
DRV Refer Perc-1 60.00%  （参考值 1 – 30.00Hz） -05 压力参考值 1 
DRV  Perc-2 70.00%   （参考值 2 – 35.00Hz） -06 压力参考值 2 Refer
DRV  80.00%   （参考值 3– 40.00Hz） -07 压力参考值 3 Refer Perc-3

FU1-23 停止模式 Stop mode 
DC brake: DC制动 通过 DC电流注入，变频器将停止
Free run: 自由运转：不控制减速。通过惯性停止。 
Fluxe brake:使用能量再生对电机加热来快速停止
择）。 

D Decel: 通过参数 DRV-02进行减速控制。 
 

（小心选

FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz –商业线路电压的频率。 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大速度 

FU1-31 基本频率 Base Freq 50Hz –在这个频率，变频器提供额定输出电压。 
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率 Start Freq 0,5Hz –起动最小速度 
FU1-49 输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 商业线路电压的设定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电压的设定 
FU1-60 电子热保护 ETH select Yes:这种情况下，FU1-61 和 FU1-62可用。 

FU1-61 1分钟内电子热保护
水平 ETH 1min 150% 

FU1-62 持续电子热保护范

围 ETH cont 105% 

FU1-81 起动延迟时间 Run Delay T 0.0sec –起动延迟时间（可选）。 
FU1-85 欠载跳闸选择 ULT select Yes 
FU1-86 欠载水平 ULT level 65%  设定在 FU1-87中频率的电机电流） 
FU1-87 欠载频率 ULT freq 48.00Hz激活欠载保护的频率） 
FU1-88 欠载时间 ULT time 60.0sec 
FU2-20 电源故障后重启 Power-on run Yes:变频器在掉电和再次恢复后将会重启。 

FU2-21 故障复位后重启 RST restart 不能复位。 
Yes: 变频器在发生故障和复位后重启。 
No: 变频器在发生故障和复位后

FU2-22 速度搜寻功能 Speed Search 0100:速度功能激活当电源故障后 

FU2-40 电机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW 
22kW 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW  

FU2-41 电机电极数量 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A  根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-44 空载电流 Noload-Curr ? A  根据 55％In来计算 
FU2-48 载波频率 Carrier freq 3.0 KHz 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost 手动 
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参数 默认值 说明 设定数值 

I/O-06  模拟电流 I的滤波
器 I Filter 250ms（模拟电流输入的滤波器） 

I/O-07 I输入的最小电流 I curr x1 4.00mA （  I输入的最小电流） 
I/O-08 I最小电流的频率 I Freq y1 0Hz（I输入最小电流的频率） 
I/O I curr x2 20.00mA（I输入的最大电流） -09 I输入的最大电流 
I/O I Freq y2 50Hz（I输入最大电流的频率） -10 I最大电流的频率 
I/O-20 M1端子 M  速度 L(多段速 1) 的配置 1 define
I/O-21 M2端子的配置 M e 2 defin 速度 M(多段速 2) 
I/O-22 M3端子的配置 M3 define 许在手动速度下运行） 开环（当它激活，允

I/O-25 M6端子的配置 设） M6 define 点动频率（速度通过参数预

I/O-30 点动频率的设定 速度通过参数预设 r – 40.00Hz） Jog Freq 80.00%（

I/O-76 辅助继电器 1的配
置 电机控制) Aux mode1 MMC(多台

I/O-80 故障继电器的配置 Relay mode 010（故障继电器） 

I/O-86 V1信号显示装置选 只有它会出现 DRV-00R的
择 V1 Unit Sel 百分数：（如果反馈信号是 V1）。

百分数。 

I/O-87 I信号显示装置选择 。只有它会出现 DRV-00R的百I Unit Sel 百分数：（如果反馈信号为 I）
分数。 

I/O-88 A0, B0信号显示
选择 

装置 0）。只有它会出现 DRV-00RPulseUnitSel 百分数：（如果反馈信号为 A0, B
。 的百分数

APP-01 激活 PID模式 proc PI mode Yes 
APP-02 激活泵控制 App. mode MMC 
APP-06 反馈信号 PID F/B I (4-20mA 输入)) 
APP-10 PID模式中高频极限 PID Limit-H 50.00Hz 
APP-11 PID模式中低频极限 PID Limit-L 20.00Hz 
APP-33 辅助电机的数量 ） Nbr Aux’s 1（起动的辅助电机号码
APP-40 睡眠延迟时间 Sleep Delay 20.0sec 
APP-41 睡眠频率 0 Sleep Freq0 模式运行频率） 39.00Hz（速度参考值 0的睡眠
APP-42 睡眠频率 1 Sleep Freq1 39.00Hz （速度参考值 1的睡眠模式运行频率） 
APP-43 睡眠频率 2 Sleep Freq2 39.00Hz （速度参考值 2的睡眠模式运行频率） 
APP-44 睡眠频率 3 Sleep Freq3 39.00Hz （速度参考值 3的睡眠模式运行频率） 

APP-49 唤醒水平 W  
REF – FBK) 

e: ref. 1 = 35% and FBK= 30% 
% because APP-49 = 5%因为 APP-49 = 5%起动为 30％ 

akeUp level
5.0% (Starting pressure REF – FBK) （起动压力
Exampl
Starting at 30

APP-50 辅助电机 1的起动
频率 S z tart Freq 1 49.80H

APP-54 辅助电机 1的停止
频率 Stop Freq 1 43.00 Hz 

APP-58 连接辅助电机前的 A  
延迟时间 ux start DT 180.0sec 

APP-59 停止辅助电

延迟时间 
机前的 A  ux stop DT 17.0sec 

APP-71 Aux STT FB 辅助电机起动的压

力差 2% 

APP-72 

Pressure difference for 
ors 

辅助电机停止的压

力差 

stopping aux. mot
Aux STP FB 0% 

    
 

和P2的状态 编程

Speed-M (M2) 
速度 M（M2） 

Speed-L (M1) 
速度 L（M1） 

 
按照输入端子P1 ，不同可 压力可选择 
 

可编程压力 参数 

40.00% - 20.00Hz  DRV-00 0 0 
60.00% - 30.00Hz DRV-05 0 1 
70.00% - 35.00Hz DRV-06 1 0 
80.00% - 40.00Hz DRV-07 1 1 
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12.4.2. 连接图 
变  

 / M1: 端子1（常开）
常开）
令 

 
 

 

 

 

 

 

Figure 12.4.  

通过键盘设 泵，

注释：控制电缆 地。大于或 的 的变频器，用

户应该  
   

 

.改
端子

设定参数I/O-25的手动速度（常开）
CM  

端子CM / M2: 端子2（  
端子CM / M7: 起动指
端子A1/C1:     泵2起动

3A, 3B, 3C:故障继电器端子

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 
 
 

 

 

定控制2个 4个速度参考值和速度参考值为压力 

必须屏蔽和接 等于 30KW 变频器 5G端子和 CM端子等同。 对于低于 30KW
连接 5G和 CM端子。
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12.5通过键盘（欠载）控制 4个泵，4个速度参考值和
速度参考值为压力阻 

12.5.1参数配置 
参数 默认值 说明 设定数值 

DRV-00 REF1 压力频率 REF1 0.00 40.00% (20Hz)（压力参考值，20Hz x 2 =40%变频器范围。） 

DRV-00R PID参考值和反馈数
值 R    0.0%    F  0.0% R = 显示参考数值％ 

F = 显示传感器反馈数值％ 
DRV-01 加速时间 Acc. Time 10.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 10.0sec 

DRV-03 起动/停止控制模式 Drive mode 
Keypad:用键盘进行起动/停止 
Fx/Rx-1:用端子进行起动/停止 
Int. 485:用通迅总线进行起动/停止 

DRV-04 频率控制模式 Freq mode Keypad – 1, keypad – 2:用键盘设定频率 
DRV-05 压力参考值 1 Refer Perc-1 60.00%   （参考值 1 – 30.00Hz） 
DRV-06 压力参考值 2 Refer Perc-2 70.00%   （参考值 2 – 35.00Hz） 
DRV-07 压力参考值 3 Refer Perc-3 80.00%   （参考值 3– 40.00Hz） 

FU1-23 停止模式 Stop mode 

D Decel: 通过参数 DRV-02进行减速控制。 
DC brake: DC制动 通过 DC电流注入，变频器将停止 
Free run: 自由运转：不控制减速。通过惯性停止。 
Fluxe brake:.使用能量再生对电机加热来快速停止（小心选
择）。 

FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz –商业线路电压的频率。 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大速度 

FU1-31 基本频率 Base freq 频率，变频器提供额定输出电压。 50Hz –在这个
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率  F 起动最小速度Start req 0,2Hz –  
FU1-49 输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 商业线路电压的设定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电压的设定 
FU1-60 电子热保护 ETH select Yes:这种情况下，FU1-61 和 FU1-62可用。 

FU1-61 1分钟内电子热保护
水平 ETH 1min 150% 

FU1-62 持续电子热保护范

围 ETH cont 105% 

FU1-81 起动延迟时间 Run Delay T 0.0sec –起动延迟时间（可选）。 
FU1-85 欠载跳闸选择 ULT select Yes 
FU1-86 欠载水平 ULT level 60%  设定在 FU1-87中频率的电机电流） 
FU1-87 欠载频率 ULT freq 50.00Hz  激活欠载保护的频率） 
FU1-88 欠载时间 ULT time 60.0sec 

FU2-20 电源故障后重启 Power-on run No:. 变频器在掉电和再次恢复后将不会重启。 
Yes: 变频器在掉电和再次恢复后将会重启。 

FU2-21 故障复位后重启 RST restart No:变频器在发生故障和复位后不能重启。 
Yes:变频器在发生故障和复位后重启。 

FU2-40 电机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW 
22kW 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW  

FU2-41 电机电极数量 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A（根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-48 载波频率 Carrier freq 3.0 KHz 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost 手动 
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参数 默认值 说明 设定数值 
I/O-06 模拟电流 I的滤波器 I Filter 250ms（模拟电流输入的滤波器） 
I/O-07 输入的最小电流 I curr x1 4.00mA（  I输入的最小电流） 
I/O-08 I最小电流的频率 I Freq y1 0Hz（I输入最小电流的频率） 
I/O-0 的最大电流 I curr x2 20.00mA （I输入的最大电流） 9 I输入
I/O I Freq y2 50Hz  （I输入最大电流的频率） -10 I最大电流的频率 
I/O-20 M1端子的配置 M1 define 速度 L(多段速 1) 
I/O-21 M2端  M 速度 M(多段速 2) 子的配置 2 define 
I/O-22 M3端子的配置 M3 define 开环（当它激活，允许在手动速度下运行） 
I/O-25 M6端子的配置 M6 define  点动频率（速度通过参数预设） 
I/O-30 点动频率 r – 40.00Hz） Jog Freq 80.00%  （速度通过参数预设

I/O-76 辅助继电器 1的配  当变频器运行时，可编程继电器运行） 
置 Aux mode1 运行（

I/O-80 故障继电器的配置 Relay mode 010（故障继电器） 

I/O-86 V1信号显示装置选
择 

）。只有它会出现 DRV-00RV1 Unit Sel 百分数：（如果反馈信号是 V1
的百分数。 

I/O-87 I信号显示装置选择 它会出现 DRV-00R的I Unit Sel 百分数：（如果反馈信号为 I）。只有
百分数。 

I/O-88 A0, B0信号显示装置  B0）。只有它会出现 DRV-
选择 PulseUnitSel 百分数：（如果反馈信号为 A0,

00R的百分数。 
APP-01 激活 PID模式 proc PI mode Yes 
APP-02  激活泵控制 App. mode MMC 
APP-06 反馈信号 PID F/B I  (4-20mA 输入)) 
APP-10 PID模式中高频极限 PID Limit-H 50.00Hz 
APP-11 PID模式中低频极限 PID Limit-L 20.00Hz 
APP-15 PID中输出逆变 . 是或者不是（根据应用） PID Out Inv
APP-31 辅助泵的连接顺序  ） Starting Aux 1（起动的辅助电机号码
APP-33 辅助电机的数量 Nbr Aux’s 4（起动的辅助电机号码） 
APP-40 睡眠延迟时间 Sleep Delay 6.0sec 
APP-41 睡眠频率 0  1的睡眠模式运行频率） Sleep freq0 39.00Hz（速度参考值
APP-42 睡眠频率 1 Sleep freq1 39.00Hz （速度参考值 2的睡眠模式运行频率） 
APP-43 睡眠频率 2 Sleep freq2 眠模式运行频率） 39.00Hz （速度参考值 3的睡
APP-44 睡眠频率 3 Sleep freq3 39.00Hz （速度参考值 1的睡眠模式运行频率） 

APP-49 唤醒水平 WakeUp l  
Starting pressure REF – FBK) （起动压力 REF – FBK) 

 ref. 1 = 35% and FBK= 30% 
g at 30% because APP-49 = 5%因为 APP-49 = 5%起动为 30 

evel
5.0% (
Example:
Startin

APP-50 辅助电机 1的起动 Start Freq 1 
频率 49.00Hz 

APP-51 辅助电机 2的起动
频率 Start Freq 2 49.00Hz 

APP-52 辅助电机 3的起动 3 
频率 Start Freq 49.00Hz 

APP-53 辅助电机 4的起动
频率 Start Freq 4 49.00Hz 

APP-54 辅助电机 1的停止
频率 Stop Freq 1 15.00 Hz 

APP-55 辅助电机 2的停止 Stop Freq 2 
频率 15.00 Hz 

APP-56 辅助电机 3的停
频率 

止 Stop Freq 3 15.00 Hz 

APP-57 辅助电机 4的停止  
频率 Stop Freq 4 15.00 Hz

APP-58 连接辅助电机前的
延迟时间 20.0sec Aux start DT 

APP-59 停止辅助电机前的
延迟时间 Aux stop DT 5.0sec 

APP-71 辅助电机起动的压
力差 Aux STT FB 2% 

APP-72 辅助电机停止的压
力差 Aux STP FB 0% 
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按照输入端 M2的状态，不同可编程压力可选择 

Speed-L (M1) 
速度 L（M1） 

子M1和
 

可编程压力 参数 Speed-M (M2) 
速度 M（M2） 

80. 0 00% - 40.00Hz DRV-00 0 
60. 1 00% - 30.00Hz DRV-05 0 
70. 0 00% - 35.00Hz DRV-06 1 
80. 1 00% - 40.00Hz DRV-07 1 

 

12.5  
C 定参 手
CM / M1: 端子1（常开）
C 开
C  
A  C1: 泵1的起动指令
A2 / C2:泵2的起动指令 
A 令 
A 令
3 , 3B: 故障继电器

 

 

 

 

 

 

使用键 泵， 参考值和速度参考值为压力组 

 
注释：控制电缆 30KW的变 端子和 CM端子等同。 对于低于 30KW的变频器，用
户应该连接 5G和 端子。 
   

 
 
 

.2接线图
端子 M / JOG：改变设 数I/O-25的 动速度（常开） 
端子
端子

 
） M / M2: 端子2（常

端子
端子

M / M7: 起动指令
1 /  

端子
端子 3 / C3:泵3的起动指
端子
端子

4 / C4:泵4的起动指
A, 3C

 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

 

 

图12.5为 盘控制4个 4个速度

必须屏蔽和接地。大于或等于

CM
频器 5G
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12.6通过按钮控制速度 
12. 置 6.1参数配

参数 默认值 说明 设定数值 
DRV-00 压力频率 0.00 50.00Hz 
DRV-01 Acc. Time 加速时间 30.0sec（决定电位器的加速度斜坡。 
DRV-02 Dec. Time 30.0sec  决定电位 度斜坡。 减速时间 器的加速

DRV-03 起动/停止控制模式 Drive mode Fx/Rx-1: 用端子进行起动/停止 
DRV-04 频率控制模式 Freq mode Keypad – 1: 用键盘设定频率 
FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz  商业线路电压的频率。 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大速度 

FU1-31 基本频率 Base Freq 50Hz –在这个频率，变频器提供额定输出电压。 
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率 Start Freq 0,1Hz –起动最小速度 
FU1-33 频率极限选择 Freq limit Yes: 设定在参数 FU1-34和 FU1-35的极限 
FU1-34 低频极限 F-limit Lo 25.00Hz 
FU1-35 高频极限 F-limit Hi 50.00Hz 
FU1-49 输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 商业线路电压的设定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电压的设定 
FU1-60 电子热保护 ETH select Yes: 种情况下，FU1-61 和 FU1-62可用。 

1分钟内电子热保护
水平 ETH 1min 150% FU1-61 

持续电子热保护范FU1-62 
围 ETH cont 105% 

FU1-80 向上/向下保存参考
值 Up/Dn Save Yes: 参考频率，用电动电位器引入将依靠变频器记忆 

FU1-81 起动延迟时间 Run Delay T 5.0sec –起动延迟时间 

FU2-20 起动延迟时间 Power-on run No:. 变频器在掉电和再次恢复后将不会重启。 
Yes:变频器在掉电和再次恢复后将会重启。 

FU2-21 故障复位后重启 RST restart N No: 变频器在发生故障和复位后不能复位。 
Yes: 变频器在发生故障和复位后重启。 

FU2-40 电机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW 
22kW 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW  

FU2-41 电机电极数量 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A  根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-48 载波频率 Carrier freq 2.0 KHz 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost Manual 手动 
I/O-20 M1端子配置 M1 define 3线制控制（利用 NC按钮进行起动/停止） 
I/O  -21 M2端子配置 M2 define 向上调速（向上速度没有按钮） 
I/O  -22 M3端子配置 M3 define 向下调速（向下速度没有按钮） 
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12.6.2 接线图 
端子CM / M7:起动按钮（
端子CM / M1

常开） 
:停止按钮（常开） 

CM / M2
CM / M3  按钮（常开

 

 

 

 
 
 

为

注释：控制电缆 。大于或等于 30KW
 
 

 
之间的常 命 变频

当 CM公共端）变频器将以 。当按
定值。如果我们一致接通M 将按照DRV-01设定的斜坡上升。如果激活FU1-80
值记忆）当 时，给定速度将保持不变。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
/ 

端子 : 向上按钮（常开） 
端子
 

:向下 ） 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 

 

 

图12.6 通过按钮控制速度 

必须屏蔽和接地 的变频器 5G端子和 CM端子等同。  

通过CM与M7端子
M7被接通时（

开按钮启动 令将被执行，通 CM与M1端子之 的常闭按钮停止
0.00HZ启动 M2按钮时，变频器速度将增加到

过 间
器。
FU1-34
中的

最小设
参数（给定

2,速度
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12.7交替控制四台泵模式和四个速度给定 
12.7.1参数配置 

参数 默认值 说明 设定数值 
DRV-00 REF1 压力频率 REF1 0.00 40.00% (20Hz)（压力参考值，20Hz x 2 =40%变频器范围。） 

DRV-00R PID参考值和反馈数 R    0.0%    F  0.0% R = 显示参考数值％ 
F = 显示传感器反馈数值％ 值 

DRV-01 加速时间 Acc. Time 10.0sec 
DRV-02 减速时间 Dec. Time 10.0sec 

DRV-03 起动/停止控制模式 Drive mode 
Keypad:用键盘进行起动/停止 
Fx/Rx-1:用端子进行起动/停止 
Int. 485:用通迅总线进行起动/停止 

DRV-04 频率控制模式 Freq mode Keypad – 1, keypad – 2:用键盘设定频率 
DRV-05 压力参考值 1 Refer Perc-1 60.00%   （参考值 1 – 30.00Hz） 
DRV-06 压力参考值 2 Refer Perc-2 70.00%   （参考值 2 – 35.00Hz） 
DRV-07 压力参考值 3 Refer Perc-3 80.00%   （参考值 3– 40.00Hz） 
FU1-29 线性频率 Line Freq 50.00Hz  商业线路电压的频率。 
FU1-30 最大频率 Max Freq 50Hz –装置的最大速度 

FU1-31 基本频率 Base Freq 50Hz –在这个频率，变频器提供额定输出电压。 
依照电机铭牌来设定频率。 

FU1-32 起动频率 Start Freq 0,1Hz –起动最小速度 
FU1-49 输入电压设定 VAC 400.4V – 91.0% 商业线路电压的设定 
FU1-50 电机额定电压 Motor Volt 400V –电机额定电压的设定 
FU1-60 电子热保护 ETH select Yes: 种情况下，FU1-61 和 FU1-62可用。 

FU1-61 1分钟内电子热保护 ETH 1min 150% 
水平 

FU1-62 持续电子热保护范 ETH cont 105% 
围 

FU1-81 起动延迟时间 Run Delay T 5.0sec –起动延迟时间 

FU2-20 起动延迟时间 Power-on run No:. 变频器在掉电和再次恢复后将不会重启。 
Yes:变频器在掉电和再次恢复后将会重启。 

FU2-21 故障复位后重启 RST restart N No: 变频器在发生故障和复位后不能复位。 
Yes: 变频器在发生故障和复位后重启。 

FU2-40 电机功率设定 Motor select 3,7kW 5,5kW 7,5kW 11kW 15kW 18,5kW 
22kW 30kW 37kW 45kW 55kW 75kW  

FU2-41 电机电极数量 Pole number 2 poles ≡ 3000 rpm  4 poles ≡ 1500 rpm  6 poles ≡ 750 rpm 
FU2-43 电机额定电流 Rated-Curr ?A  根据电机铭牌来设定电流） 
FU2-48 载波频率 Carrier freq 2.0 KHz 
FU2-67 转矩提升设定 Torque boost Manual 手动 
I/O  -06 模拟电流 I的滤波器 I Filter 250ms（模拟电流输入的滤波器） 
I/O  -07 输入的最小电流 I curr x1 4.00mA（  I输入的最小电流） 
I/O-08 I最小电流的频率 I Freq y1 0Hz（I输入最小电流的频率） 
I/O  -09 I输入的最大电流 I curr x2 20.00mA （I输入的最大电流） 
I/O  -10 I最大电流的频率 I Freq y2 50Hz  （I输入最大电流的频率） 
I/O  -20 M1端子的配置 M1 define 速度 L(多段速 1) 
I/O-21 M2端子的配置 M2 define 速度 M(多段速 2) 
I/O  -22 M3端子的配置 M3 define 开环（当它激活，允许在手动速度下运行） 
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Parameter Description Display Value 

I/O-23 M4端子的配置 M4 define 开环（当它激活，允许在手动速度下运行） 
I/O-24 M5端子的配置 M5 define 速度 L(多段速 1) 
I/O-25 M6端子的配置 M5 define 速度 M(多段速 2) 
I/O-76 Aux mode1 MMC（激活辅助电机 1 可编程辅助继电 置 器 1的配 ） 
I/O-77 Aux mode2 辅助继电 置 器 2的配 MMC（激活辅助电机 2 可编程） 
I/O-78 辅助继电器 3的配置 Aux mode3 MMC 助电机（激活辅 3 可编程） 
I/O-79 辅助继电器 4的配置 Aux mode4 MMC（激活辅助电机 4 可编程） 
I/O-80 故障继电器的配置 Relay mode 010（故障继电器） 

I/O-86 V1信号显示装置选
择 V1 Unit Sel 百分数：（如果反馈信号是 V1）。只有它会出现 DRV-00R的

百分数。 

I/O-87 I信号显示装置选择 I Unit Sel 百分数：（如果反馈信号为 I）。只有它会出现 DRV-00R的百
分数。 

I/O-88 A0, B0信号显示装置
选择 PulseUnitSel 百分数：（如果反馈信号为 A0, B0）。只有它会出现 DRV-00R

的百分数。 
APP-01 激活 PID模式 proc PI mode Yes 
APP-02  激活泵控制 App. mode MMC 
APP-06 反馈信号 PID F/B I  (4-20mA 输入)) 
APP-07 PID模式中 P增益 PID P-Gain 100.0% 
APP-08 PID模式中 I 增益 PID I-Time 0.5sec 
APP-10 高频极限 PID Limit-H 50.00Hz PID模式中
APP-11 PID模式中低频极限 PID Limit-L 20.00Hz 
APP-15 PID中输出逆变 PID Out Inv. 是或者不是（根据应用） 
APP-31 辅助泵的连接顺序 Starting Aux 1（起动的辅助电机号码） 
APP-33 辅助电机的数量 Nbr Aux’s 4（起动的辅助电机号码） 
APP-40 睡眠延迟时间 Sleep Delay 6.0sec 
APP-41 睡眠频率 0 Sleep freq0 39.00Hz（速度参考值 1的睡眠模式运行频率） 
APP-42 睡眠频率 1 Sleep freq1 39.00Hz （速度参考值 2的睡眠模式运行频率） 
APP-43 睡眠频率 2 Sleep freq2 39.00Hz （速度参考值 3的睡眠模式运行频率） 
APP-44 睡眠频率 3 Sleep freq3 39.00Hz （速度参考值 1的睡眠模式运行频率） 

APP-49 唤醒水平 WakeUp level 
5.0% (Starting pressure REF – FBK) （起动压力 REF – FBK) 
Example: ref. 1 = 35% and FBK= 30% 
Starting at 30% because APP-49 = 5%因为 APP-49 = 5%起动为 30 

APP-50 辅助电机 1的起动
频率 Start Freq 1 49.00Hz 

APP-51 辅助电机 2的起动
频率 Start Freq 2 49.00Hz 

APP-52 辅助电机 3的起动
频率 Start Freq 3 49.00Hz 

APP-53 辅助电机 的起4 动

频率 Start Freq 4 49.00Hz 

APP-54 辅助电机 1的停止
频率 St  op Freq 1 15.00 Hz 

APP-55 辅助电机 2的停止
频率 St  op Freq 2 15.00 Hz 

APP-56 辅助电机 3的停止
频率 Stop Freq 3 15.00 Hz 

APP-57 辅助电机 4的停止
频率 Stop Freq 4 15.00 Hz 

APP-58 连接辅助电机前的
延迟时间 Aux start DT 20.0sec 

APP-59 停止辅助电机前的
延迟时间 Aux stop DT 5.0sec 

APP-60 辅助电机的加速斜
坡时间 AUX AccTime 2.0 sec 

APP-61 辅助电机的减速斜
坡时间 AUX DecTime 2.0 sec 

APP-66 辅助电机的旋转模
式（自动） AutoCh_Mode 2: 变频器对所有电机旋转 

APP-67 自动改变时间 AutoEx-intv 00:01:变频器将旋转 1分钟以避免操作同样的电机 

112 COMMONLY USED CONFIGURATIONS 
   



POWER ELECTRONICS SDRIVE 450
 

 
Parameter Description Display Value 

APP-69 检测电机不运作 Inter-lock Yes:变频器将检测电机不运作，并且是否连接电机直到电机
被修理 I 

APP-71 辅助电机起动的压
力差 Aux STT FB 2% 

APP-72 辅助电机停止的压
力差 Aux STP FB 0% 

 
按照
 
输入端子M5和M6的状 编

程压力 M（M5） 速度 L（M6）

态，不同可 程压力可选择 

可编 参数 速度  
37.00% - 18.50Hz DRV-00 0 0 
3 DRV-07 0 1 0.00% - 15.00Hz 
40.00% - 20.00Hz DRV-08 1 0 
5 25.00Hz 1 1 0.00% - DRV-09 

 

12. 图 
钮（常

 (常
CM / M2: 泵2热开关 (常

开关 (常
端子 关 (常

定参考 ). 
给定参考 ). 

x Relay 1): 触
x Relay 2): 触

A3 x Relay 3): 触
A4 x Relay 4): 触

 

 

 

 

 

图12.7. 交替控制四台泵模式和四个速度给定 

 
Note: 控制电缆 大于或等于 30KW的变频器 5G端子和 CM端子等同， 对于低于 30KW的变频器，
用户应 5

7. 2连接
端子 CM / M7: 

CM / M1: 泵1热开关
起动按 开） 

闭). 端子
端子 闭).. 
端子CM / M3: 泵3热 闭). 

CM / M4: 泵4热开 闭). 
端子CM / M5:压力给 选择(常开
端子CM / M6: 压力 选择(常开
端子A1 / C1 (Au 控制泵1接 器 
端子
端子

A2 / C2 (Au 控制泵2接 器. 
 / C3 (Au 控制泵3接

控制泵4接
器. 
器端子

 
 / C4 (Au . 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 

必须屏蔽和接地。

G和 CM端子。 该连接
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13. 表

VARIABLE SPEED DRIVE:   
SERI   
APPL
DATE: 
CUSTOMER: 
NOTES: 
 
 
 
 
 
 

配置  
SD450. 

AL No:
ICATIO

     
N: 

MODEL: 

 

 
 

PAR FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 AMETERS 
DRV GROUP: Basic functions and display parameters 

DRV z ___________________ ___________________ 

DRV  ___________________ ___________________ 

DRV ____________ ___________________ 

DRV-02 ► Dec. Time 30.0sec ___________________ ___________________ 

DRV ___________________ ___________________ 

DRV ___________________ ___________________ 

DRV ___________________ ___________________ 

___ 

Hz  T      0.0Hz 
F     0 Hz  O      0.0Hz - ___________________ ___________________ 
DRV-19 
V1       V2          0 
V1S    I             0 - ___________________ ___________________ 
DRV-20 
R     0%  O     0.0% 
F        DRV-20 - ___________________ ___________________ 

DRV-91 ► Drive mode2 Rx-1 ________________ ___________________ 

DRV-92 ► Freq mode2 Keypad-1 ___________________ ___________________ 

-00 ► Cmd.Freq 0.00H

-00 ►R 0.0%F 0.0% 0.0%

-01 ► Acc. Time 20.0sec _______

-03 ► Drive mode Fx/Rx-1 

-04 ► Freq mode Keypad-1 

-05 ► Step Freq-1 10.00 Hz 

DRV-06 ► Step Freq-2 20.00 Hz ___________________ ___________________ 

DRV-07 ► Step Freq-3 30.00 Hz ___________________ ___________________ 

DRV-08 ► Current 0.0 A ___________________ ___________________ 

DRV-09 ► Speed 0rpm ___________________ ___________________ 

DRV-10 ► DC link Vtg ----- V ___________________ ___________________ 

DRV-11 ► User disp Out       0.0 V ___________________ ___________________ 

DRV-12 ►Fault None ___________________ ___________________ 

DRV-14 ►TAR / OUT 0.00Hz / 0.00Hz ___________________ ___________________ 

DRV-15 ►REF / FBK 00.00% / 00.00% ___________________ ___________________ 

DRV-16 ► Hz/Rpm Disp Hz ___________________ ________________
DRV-18 
R     0.0

.0

     0
      0

0.0
0.00% 

Fx/ ___ 
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PARAMETERS FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 

FU1 GROUP: Functions 1 

FU1-00 ► Jump code 1 ___________________ ___________________ 

___________________ ___________________ 

ttern Linear ___________________ ___________________ 

► Dec. pattern Linear ___________________ ___________________ 

 Start Curve 50% ___________________ ___________________ 

FU1-05 ► End Curve 50% ___________________ ___________________ 

FU1-10 ► Pre-Heat Mode No ___________________ ___________________ 

FU1-11 ► PreHeat Level 30% ___________________ ___________________ 

FU1-12 ► PreHeat Perc 100% ___________________ ___________________ 

FU1-20 ►Start mode Accel ___________________ ___________________ 

FU1-21  _______ ___ 

FU 5 _  

FU1-23 ► Stop mode De _  

FU 0.1 _  

FU 5.0 _  

FU 1. _  

FU _  

FU _ ___________________ 

FU 50. _  

FU 50. ___________________  

FU 50.0 _  

FU 0.50 _  

FU No ___________________ ___________________ 

FU1-34 ► F-limit Lo 0.50Hz ___________________ ___________________ 

FU1-35 ► F-limit-Hi 50.00Hz _  

FU _  

FU _  

FU 25% _  

FU 30.00Hz ___________________ ___________________ 

FU 50% _ ___________________ 

FU 45.00Hz ___________________ ___________________ 

FU1-46 ► User 75% _______ ___________________ 

FU 50.00H _  

FU 1 _  

FU1-49 ► VAC 400.4V 9 _  

FU1-50 ► Motor Volt 400V ___________________ ___________________ 

FU1-51 ► Energy save None ___________________ ___________________ 

FU1-01 ► Run Prev. None 

FU1-02 ► Acc. pa

FU1-03 

FU1-04 ►

►DC St time 0.0sec ___________________ _________

1-22 ► DC St value 0% __________________ ___________________

cel __________________ ___________________

1-24 ►DC Blk time 0sec __________________ ___________________

1-25 ► DC Br Frq 0Hz __________________ ___________________

1-26 ► DC Br time 0sec __________________ ___________________

1-27 ► DC Br value 50% __________________ ___________________

1-28 ► Safety Stop No __________________ 

1-29 ► Line Freq 00Hz __________________ ___________________

1-30 ► Max Freq 00Hz ___________________

1-31 ► Base Freq 0Hz __________________ ___________________

1-32 ► Start Freq Hz __________________ ___________________

1-33 ► Freq limit 

__________________ ___________________

1-40 ► V/F pattern Linear __________________ ___________________

1-41 ► User Freq 1 15.00Hz __________________ ___________________

1-42 ► User Volt 1  __________________ ___________________

1-43 ► User Freq 2 

1-44 ► User Volt 2  __________________ 

1-45 ► User Freq 3 

 Volt 3 ____________ 

1-47 ► User Freq 4 z __________________ ___________________

1-48 ► User Volt 4 00% __________________ ___________________

1.0% __________________ ___________________
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PARAMETERS FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 

FU1-52 ► Manual save % 0% _________ ___________________ 

r 0M 0.0kW 

FU1-55 ► Inv. Temp. 

____________ 

150% _______

105% _______

Self

110% _______

10.

___________________ 

60. ____________ 

0.

 

___________________ 

15.

tia 

__________

FU1-54 ► KiloWattHou ___________________ ___________________ 

25 ___________________ ___________________ 

FU1-56 ► Motor Temp. 0 _______ ___________________ 

FU1-60 ► ETH select Yes ___________________ ___________________ 

FU1-61 ► ETH 1min ____________ ___________________ 

FU1-62 ► ETH cont ____________ ___________________ 

FU1-63 ► Motor type -cool ___________________ ___________________ 

FU1-64 ► OL level ____________ ___________________ 

FU1-65 ► OL time 0sec ___________________ ___________________ 

FU1-66 ► OLT select Yes ___________________ ___________________ 

FU1-67 ► OLT level 120% ___________________ 

FU1-68 ► OLT time 0sec _______ ___________________ 

FU1-69 ► Trip select 100 ___________________ ___________________ 

FU1-70 ► Stall prev. 000 ___________________ ___________________ 

FU1-71 ► Stall level 100% ___________________ ___________________ 

FU1-72 ► Acc/Dec ch F 0.00Hz ___________________ ___________________ 

FU1-73 ► Acc/Dec Freq Max ___________________ ___________________ 

FU1-74 ► Time scale 1sec ___________________ ___________________ 

FU1-80 ► Up/Dn Save No ___________________ ___________________ 

FU1-81 ► Run Delay T 0.0sec ___________________ 

FU1-85 ► ULT select No ___________________ ___________________ 

FU1-86 ► ULT level 30% ___________________ ___________________ 

FU1-87 ► ULT Freq 00Hz ___________________ ___________________ 

FU1-88 ► ULT time 0.0sec ___________________ ___________________ 

FU1-90 ► STOP Iner 8 ___________________ ___________________ 
FU2 GROUP: Fu

FU2-02 ► Last trip-2 

___________________ 

___________________ 

No 

1  ___________________ 

nctions 2 

FU2-00 ► Jump code 40 ___________________ ___________________ 

FU2-01 ► Last trip-1 None ___________________ ___________________ 

None ___________________ ___________________ 

FU2-03 ► Last trip-3 None ___________________ ___________________ 

FU2-04 ► Last trip-4 None ___________________ ___________________ 

FU2-05 ► Last trip-5 None ___________________ 

FU2-06 ► Erase trips No ___________________ ___________________ 

FU2-07 ► Dwell time 0.0sec ___________________ 

FU2-08 ► Dwell Freq 5.00Hz ___________________ ___________________ 

FU2-10 ► Jump Freq ___________________ ___________________ 

FU2-11 ► jump Lo 1 0.00Hz ___________________ 
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15.00Hz ___________________ 

25. z 

30. z 

3  

un 

t ___________________ 

 

 

r 

 

r 

_.  

___________________ 

100% ___________________ 

N 1 

de 

_.___ohm ___________________ ___________________ 

_._ H 

FU2-64 ► PreEx Time 1.0sec _______ _______ ___________________ 

1000 _______

st Manual _______

___________________ 

sp 

Volt

 S/W PE 1. 3 

0:00: 00 _______

0:00: 00 _______

0:00:

PARAMETERS FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 

FU2-12 ► jump Hi 1 ___________________ 

FU2-13 ► jump Lo 2 20.00Hz ___________________ ___________________ 

FU2-14 ► jump Hi 2 00H ___________________ ___________________ 

FU2-15 ► jump Lo 3 00H ___________________ ___________________ 

FU2-16 ► jump Hi 3 5.00Hz ___________________ ___________________ 

FU2-20 ► Power-on r No ___________________ ___________________ 

FU2-21 ► RST restar No ___________________ 

FU2-22 ► Speed Search 0000 ___________________ ___________________ 

FU2-23 ► SS P-Gain 200 ___________________ ___________________ 

FU2-24 ► SS I-Gain 500 ___________________ ___________________ 

FU2-25 ► Retry numbe 0 ___________________ ___________________ 

FU2-26 ► Retry delay 1.0sec ___________________ ___________________ 

FU2-40 ► Motor select __._kW ___________________ ___________________ 

FU2-41 ► Pole numbe 4 ___________________ ___________________ 

FU2-42 ► Rated-Slip __Hz ___________________ ___________________ 

FU2-43 ► Rated-Curr __._A ___________________ ___________________ 

FU2-44 ► Noload-Curr __._A ___________________ ___________________ 

FU2-45 ► Efficiency __% ___________________ 

FU2-46 ► Inertia rate 0 ___________________ ___________________ 

FU2-47 ► RPM factor ___________________ 

FU2-48 ► Carrier freq _._kHz ___________________ ___________________ 

FU2-49 ► PWM Select ormal ___________________ ___________________ 

FU2-60 ► Control mo V/F ___________________ ___________________ 

FU2-61 ► Auto Tuning No ___________________ ___________________ 

FU2-62 ► Rs 

FU2-63 ► Lsigma _m ___________________ ___________________ 

_____

FU2-65 ► SL P-Gain ____________ ___________________ 

FU2-66 ► SL I-Gain 100 ___________________ ___________________ 

FU2-67 ► Torque boo ____________ ___________________ 

FU2-68 ► Fwd boost 2.0% ___________________ 

FU2-69 ► Rev boost 2.0% ___________________ ___________________ 

FU2-80 ► PowerOndi 0 ___________________ ___________________ 

FU2-81 ► User disp s ___________________ ___________________ 

FU2-82 ►S/W PE x.x   1 Ver 0. ___________________ ___________________ 

FU2-83 ► LastTripTime 00:00: ____________ ___________________ 

FU2-84 ► On-Time 00:00: ____________ ___________________ 

FU2-85 ► Run-time 00:00:00 ___________________ ___________________ 
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PARAMETERS FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 

FU2-87 ► Power Set 100.0% ___________________ ___________________ 

FU2-90 ► Para. disp Default ___________________ ___________________ 

FU2-91 ► Para. read No ___________________ ___________________ 

FU2-92 ► Para. write No 

0 

___________________ ___________________ 

FU2-93 ► Para. init No ___________________ ___________________ 

FU2-94 ► Para. lock ___________________ ___________________ 

FU2-95 ► Para. save No ___________________ ___________________ 
I/O GROUP: Inputs and Outp

I/O-01 ► V1 Filter 250ms _______

0.00V _______

___________________ 

50.00Hz _______

I/O-07 ► I curr x1 4.

0.

20.

50.00Hz _______

0.

10.

 

en 

 

1.

Speed-L _______

Speed-M _______

Speed-H _______

___________________ 

BX _______

I/O-25 ► M6 define 

I/O-28 ► In status 

uts 

I/O-00 ► Jump code 1 ___________________ ___________________ 

____________ ___________________ 

I/O-02 ► V1 volt x1 ____________ ___________________ 

I/O-03 ► V1 Freq y1 0.00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-04 ► V1 volt x2 10.00V ___________________ 

I/O-05 ► V1 Freq y2 ____________ ___________________ 

I/O-06 ► I Filter 250ms ___________________ ___________________ 

00mA ___________________ ___________________ 

I/O-08 ► I Freq y1 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-09 ► I curr x2 00mA ___________________ ___________________ 

I/O-10 ► I Freq y2 ____________ ___________________ 

I/O-11 ► P pulse set (A) ___________________ ___________________ 

I/O-12 ► P Filter 10ms ___________________ ___________________ 

I/O-13 ► P pulse x1 0.0kHz ___________________ ___________________ 

I/O-14 ► P Freq y1 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-15 ► P pulse x2 0kHz ___________________ ___________________ 

I/O-16 ► P Freq y2 50.00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-17 ► Wire brok None ___________________ ___________________ 

I/O-18 ► Lostcommand None ___________________ ___________________ 

I/O-19 ► Time out 0sec ___________________ ___________________ 

I/O-20 ► M1 define ____________ ___________________ 

I/O-21 ► M2 define ____________ ___________________ 

I/O-22 ► M3 define ____________ ___________________ 

I/O-23 ► M4 define RST ___________________ 

I/O-24 ► M5 define ____________ ___________________ 

JOG ___________________ ___________________ 

I/O-26 ► M7 define FX ___________________ ___________________ 

I/O-27 ► M8 define RX ___________________ ___________________ 

00000000000 ___________________ ___________________ 

I/O-29 ► Ti Filt Num 15ms ___________________ ___________________ 
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___________________ 

50. z 

40. z 

 30. z 

20. z 

10. z 

I/O-37 ► Step Freq-10 20.00Hz _______ _______ ___________________ 

30.00Hz _______

-12 40.

50.

40.

30. ____________ 

e-1 

50.

50.

____________ 

30.0sec _______

I/O-62 ► Acc time-7 20.

20.

___________________ 

Frequency _______

Volt

100% _______

30.

10.

None _______

PARAMETERS FACTORY SETTINGS SETTING 1 SETTING 2 

I/O-30 ► Jog Freq 10.00Hz ___________________ 

I/O-31 ► Step Freq-4 40.00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-32 ► Step Freq-5 00H ___________________ ___________________ 

I/O-33 ► Step Freq-6 00H ___________________ ___________________ 

I/O-34 ► Step Freq-7 00H ___________________ ___________________ 

I/O-35 ► Step Freq-8 00H ___________________ ___________________ 

I/O-36 ► Step Freq-9 00H ___________________ ___________________ 

_____

I/O-38 ► Step Freq-11 ____________ ___________________ 

I/O-39 ► Step Freq 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-40 ► Step Freq-13 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-41 ► Step Freq-14 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-42 ► Step Freq-15 00Hz _______ ___________________ 

I/O-50 ► Acc time-1 20.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-51 ► Dec tim 20.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-52 ► Acc time-2 30.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-53 ► Dec time-2 30.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-54 ► Acc time-3 40.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-55 ► Dec time-3 40.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-56 ► Acc time-4 0sec ___________________ ___________________ 

I/O-57 ► Dec time-4 0sec ___________________ ___________________ 

I/O-58 ► Acc time-5 40.0sec _______ ___________________ 

I/O-59 ► Dec time-5 40.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-60 ► Acc time-6 ____________ ___________________ 

I/O-61 ► Dec time-6 30.0sec ___________________ ___________________ 

0sec ___________________ ___________________ 

I/O-63 ► Dec time-7 0sec ___________________ ___________________ 

I/O-68 ► S0 Level 0.0% ___________________ ___________________ 

I/O-69 ► S1 Level 0.0% ___________________ 

I/O-70 ► S0 mode ____________ ___________________ 

I/O-71 ► S0 adjust 100% ___________________ ___________________ 

I/O-72 ► S1 mode age ___________________ ___________________ 

I/O-73 ► S1 adjust ____________ ___________________ 

I/O-74 ► FDT Freq 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-75 ► FDT band 00Hz ___________________ ___________________ 

I/O-76 ► Aux mode1 ____________ ___________________ 

I/O-77 ► Aux mode2 None ___________________ ___________________ 

I/O-78 ► Aux mode3 None ___________________ ___________________ 
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I/O-79 ► Aux mode4 

00000000 

PowerOn Fan ___________________ 

 

ut 

t 00 0 

p 110 

None ___________________ ___________________ 

I/O-80 ► Relay mode 010 ___________________ ___________________ 

I/O-81 ► Out status ___________________ ___________________ 

I/O-82 ► Relay On 0.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-83 ► Relay Off 0.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-84 ► Fan Con.Sel ___________________ 

I/O-85 ► Fan Temp 70 ___________________ ___________________ 

I/O-86 ► V1 Unit Sel Speed ___________________ ___________________ 

I/O-87 ► I Unit Sel Speed ___________________ ___________________ 

I/O-88 ► PulseUnitSel Speed ___________________ ___________________ 

I/O-90 ► Inv No. 1 ___________________ ___________________ 

I/O-91 ► Baud rate 9600bps ___________________ ___________________ 

I/O-92 ► COM Lost Cmd None ___________________ ___________________ 

I/O-93 ► COM Time O 1.0sec ___________________ ___________________ 

I/O-94 ► Delay time 5ms ___________________ ___________________ 

I/O-95 ► In NO/NC Se 00000000 ___________________ ___________________ 

I/O-96 ► In Check Time 1ms ___________________ ___________________ 

I/O-97 ► OH Trip Sel 010 ___________________ ___________________ 

I/O-98 ► MotTripTem ___________________ ___________________ 
APP GROUP: Applicat

de 

 ____________ 

APP-08 ► PID I-Time 0. ____________ 

me 0.

t-H 50.00Hz _______

t-L 0.

cale 

100.  _______

e 

v. 

___________________ 

5.

ions 

APP-00 ► Jump code 1 ___________________ ___________________ 

APP-01 ► proc PI mo No ___________________ ___________________ 

APP-02 ► App. mode None ___________________ ___________________ 

APP-04 ► AuxRefMode No ___________________ ___________________ 

APP-05 ► Aux Ref Sel V1 ___________________ ___________________ 

APP-06 ► PID F/B I ___________________ ___________________ 

APP-07 ► PID P-Gain 100.0% _______ ___________________ 

5sec _______ ___________________ 

APP-09 ► PID D-Ti 0ms ___________________ ___________________ 

APP-10 ► PID Limi ____________ ___________________ 

APP-11 ► PID Limi 50Hz ___________________ ___________________ 

APP-12 ► PID OutS 100.0% ___________________ ___________________ 

APP-13 ► PID P2-Gain 0% ____________ ___________________ 

APP-14► P-gain Scal 100.0% ___________________ ___________________ 

APP-15 ► PID Out In No ___________________ ___________________ 

APP-17 ► PID U Fbk No ___________________ ___________________ 

APP-18 ► FB Filter 10ms ___________________ 

APP-20 ► 2nd Acc time 0sec ___________________ ___________________ 
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1  

APP-22 ► 2ndBaseFreq 5  

APP-24 ► 2nd F-boost 

ost 

in 130% ___________________ 

nt 

rr 

 

 Aux 1 

 0.00Hz 

0.  

 0.  

0.  

APP-46 ►Sleep Freq5 0.00Hz _______ _______ ___________________ 

0.00Hz ___________________ 

0.

 ____________ 

APP-50 ► Start Freq 1 49.

49.

49.50Hz _______

APP-53 ► Start Freq 4 

20.

20.

20.

APP-60 ►AUX AccTime 

2.

APP-67 ► AutoExt-intv 72:00 ___________________ ___________________ 

APP-69 ► Inter-lock No ___________________ ___________________ 

SETTING 1 SETTING 2 

APP-21 ► 2nd Dec time 0.0sec ___________________ ___________________ 

0.00Hz ___________________ ___________________ 

APP-23 ► 2 nd V/F Linear ___________________ ___________________ 

2.0% ___________________ ___________________ 

APP-25 ► 2nd R-bo 2.0% ___________________ ___________________ 

APP-26 ► 2nd Stall 100% ___________________ ___________________ 

APP-27 ► 2ndETH1m ___________________ 

APP-28 ► 2ndETH co 120% ___________________ ___________________ 

APP-29 ► 2nd R-Cu _._A ___________________ ___________________ 

APP-30 ► Aux Mot Run 0 ___________________ ___________________ 

APP-31 ► Starting ___________________ ___________________ 

APP-32 ► AutoOp Time 00:00 ___________________ ___________________ 

APP-33 ► Nbr Aux’s 4 ___________________ ___________________ 

APP-40 ► Sleep Delay 60.0sec ___________________ ___________________ 

APP-41 ►Sleep Freq0 ___________________ ___________________ 

APP-42 ►Sleep Freq1 0.00Hz ___________________ ___________________ 

APP-43 ►Sleep Freq2 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-44 ►Sleep Freq3 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-45 ►Sleep Freq4 00Hz ___________________ ___________________ 

_____

APP-47 ►Sleep Freq6 ___________________ 

APP-48 ►Sleep Freq7 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-49 ► WakeUp level 2.0% _______ ___________________ 

50Hz ___________________ ___________________ 

APP-51 ► Start Freq 2 50Hz ___________________ ___________________ 

APP-52 ► Start Freq 3 ____________ ___________________ 

49.50Hz ___________________ ___________________ 

APP-54 ► Stop Freq 1 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-55 ► Stop Freq 2 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-56 ► Stop Freq 3 20.00Hz ___________________ ___________________ 

APP-57 ► Stop Freq 4 00Hz ___________________ ___________________ 

APP-58 ► Aux start DT 5.0sec ___________________ ___________________ 

APP-59 ► Aux stop DT 5.0sec ___________________ ___________________ 

2.0sec ___________________ ___________________ 

APP-61 ►AUX DecTime 0sec ___________________ ___________________ 

APP-66► AutoCh_Mode 0 ___________________ ___________________ 
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eq 

ode 

5  

___________________ ___________________ 

1.  

 

e 0  

APP-92 ► Ext P Scale 

 

 

 
 

SETTING 2 

APP-71 ► Aux STT FB 2% ___________________ ___________________ 

APP-72 ► Aux STP FB 0% ___________________ ___________________ 

APP-74 ► PrePID Fr 0.00Hz ___________________ ___________________ 

APP-75 ► PrePID F/B 0.0% ___________________ ___________________ 

APP-76 ► PrePID dly 600sec ___________________ ___________________ 

APP-77► Pbroken m No ___________________ ___________________ 

APP-80 ► Ext PI mode No ___________________ ___________________ 

APP-81 ► Ext Ref Sel Keypad ___________________ ___________________ 

APP-82 ► Ext Ref Perc 0.00% ___________________ ___________________ 

APP-83 ► Ext Fbk Sel I 

APP-85 ► ExtPID Pgain 0% ___________________ ___________________ 

APP-86 ► ExtPID Itime 10.0sec ___________________ ___________________ 

APP-87 ► ExtPID Dtim ms ___________________ ___________________ 

APP-88 ► ExtPID lmt-H 100.00% ___________________ ___________________ 

APP-89 ► ExtPID lmt-L 0.00% ___________________ ___________________ 

APP-90 ► ExtPID Scale 100.0% ___________________ ___________________ 

APP-91 ► Ext P2-gain 100.0% ___________________ ___________________ 

100.0% ___________________ ___________________ 

APP-93 ► ExtPID Fgain 0.0% ___________________ ___________________ 

APP-95 ► ExtPIDOutInv No ___________________ ___________________ 

APP-97 ► ExtLoopTime 100ms ___________________ ___________________ 
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24 hours technical assistance, 365 days a year  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

HEAD OFFICE | C/ Leonardo da Vinci, 24 - 26, Parque Tecnológico · 46980 · Paterna · Valencia · Tel. +34 96 136 65 57·  Fax. +34 96 131 82 01 |  
   www.power-electronics.com    

 
SPANISH BRANCHES: 
 ARAGÓN  
Y LA RIOJA: C/. Madre Rafols, 2 · Edificio Aida, 9ª-Ofic. 4 ·  50004 · ZARAGOZA · Tel. +34 976 282 016 · Fax. +34 976 435 862 
CATALUÑA: Avda. de la Ferrería, 86 - 88 · 08110 · MONTCADA I REIXAC · BARCELONA ·Tel. +34 93 575 33 22 · Fax. +34 93 564 47 52
CENTRO:  Avda. Rey Juan Carlos I,84, 2ª-15 · 28916 · LEGANES · MADRID · Tel. +34 91 688 36 00 · Fax. +34 91 687 53 84 
LEVANTE:  Leonardo da Vinci, 24 - 26 · Parque Tecnológico Paterna · 46980 · PATERNA · VALENCIA · 

Tel. +34 96 136 65 57 · Fax. +34 96 131 82 01 
C/ Jorge Juan, 52 – Bajo · 12006 CASTELLÓN · Tel. 964 340 378 · Fax. 964 341 495 
Pol. Residencial Santa Ana · Avda. Venecia, 17 · 30319 · CARTAGENA · MURCIA · 
Tel. +34 968 53 51 94 · Fax. +34 968 126 623 

NORTE:   Parq. Tecnológico Vizcaya, Edificio 103, Planta 1ª · 48170 ·ZAMUDIO · BILBAO · 
Tel. +34 96 136 65 57 · Fax. +34 944 31 79 08 

SUR:   C/ Averroes, 6, Edificio Eurosevilla · 41020 · SEVILLA · Tel. +34 95 426 01 43 · Fax.  +34 95 451 57 73 
CANARIAS:  C/ Valle Inclán, 9 ·35200 · TELDE · LAS PALMAS · Tel. +34 96 136 65 57 · Fax.  +34 92 869 29 52 
 
GERMANY:   Power Electronics Deutschland GmbH 
    Conradtystrasse, 41 D-902441 · NÜRNBERG · Tel. +49 (911) 99 43 99 0 · Fax +49 (911) 99 43 99 8 
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