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Manual de Instalacao e Colocacdo em Servicgo
PST30...PSTB1050

1 Geral

Este é o Manual de Instalacdo e Colocacéo em Servigo para os Arrancadores
suaves PST30...PSTB1050, com base na verséo do software CU 05.02.xx
(consulte 0 menu INFORMACAO ESTADO)

Ndmero do documento: 1SFC132003M1601

Edicdo: 03

Revisédo: 02

Data de emisséo: 2006-11-09

Os dados estéo sujeitos a alteragdes sem aviso prévio.

Reservamos todos os direitos para este documento, mesmo na eventualidade de
emissao de uma patente e de registo de um direito de proprietario comercial
diferente. A utilizacdo inadequada, em particular a reproducéo e divulgacédo para

outras entidades, nédo é permitida.

Este documento foi cuidadosamente verificado. No entanto, se o utilizador detectar
erros, agradecemos que nos notifigue com a maior brevidade possivel.

Os dados contidos neste manual destinam-se unicamente a descri¢cdo do produto e
néo constituem uma declaracdo de propriedades garantidas. No interesse dos
nossos clientes procuramos, de uma forma continuada, assegurar que 0S N0OSS0S
produtos sejam desenvolvidos de acordo com 0s mais recentes padroes
tecnolégicos.

Como resultado, é possivel que existam algumas diferencas entre o arrancador
suave e as informagfes apresentadas neste manual.

Endereco do autor:

ABB Automation Products, Cewe-Control
S-721 61 Vasteras

Sweden

Tel: +46 (0) 21 32 07 00

Fax: +46 (0) 21 60 01

http://www.abb.com/lowvoltage

© ABB Automation Technologies, Div. Automation Products, Cewe-Control
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2 Seguranca

Este capitulo descreve os simbolos de aviso e informagéo utilizados neste manual,
aos quais o utilizador deve prestar a maxima atencao.

O arrancador suave deve ser instalado apenas por pessoal autorizado.

Este manual é um componente do arrancador suave e devera estar sempre a
disposi¢céo das pessoas que trabalham com este produto.

Antes de serem efectuadas quaisquer tarefas de instalacéo e de colocacdo em
servico, este manual deve ser lido na integra.

3 Simbolos de seguranca

3.1 Utilizag&o de Cuidado, Aviso e Informacéao

/N

Cuidado!

O icone Cuidado indica a presenca de uma situagéo perigosa que pode causar
lesBes no operador.

A\

Aviso!

O icone Aviso indica a presenca de uma situacéo perigosa que pode causar danos
no software ou no equipamento/instalagdes.

O simbolo Informacgao alerta o leitor para factos e condicdes pertinentes.

1SFC132003M1601
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Capitulo 1 Introducéo

1:1

1:2

1:2.1

1:211

Informagdes sobre o conjunto
completo de documentos para um
arrancador suave

Para o arrancador suave, estao disponiveis 0s seguintes
documentos:

PST30...PSTB1050 Arrancadores suaves
Manual de Instalacdo e Colocacdo em Servigco
Identificacdo do documento: 1SFC132003M1601
1SFC132003M2001 (Chinés)
1SFC132003M3101 (Holandés)
1SFC132003M1801 (Finlandés)
1SFC132003M0301 (Francés)
1SFC132003M0101 (Aleméo)
1SFC132003M0901 (Italiano)
1SFC132003M2001 (Polaco)
1SFC132003M0201 (Inglés britanico)
1SFC132003M1101 (Russo)
1SFC132003M0701 (Espanhol)
1SFC132003M3401 (Sueco)
1SFC132034M6501 (Tailandés)
1SFC132003M1901 (Turco)

1SFC132003M2201 (Versao EUA)

Catalogo de arrancadores suaves
Identificacdo do documento: 1SFC132004C0201

Para obter outros documentos relacionados com os
Arrancadores suaves PST, consulte o site
www.abb.com/lowvoltage

Informacdes sobre o manual de
instalacéo e colocacao em
funcionamento

Este manual contém instru¢des sobre como instalar e colocar
em funcionamento o arrancador suave. O manual inclui os
procedimentos para a instalagdo mecanica e eléctrica, e dos
dispositivos de comunicagao. Inclui, também, informacdes
sobre alimentacdo, parametrizagdo, e definicdes de
verificacao.

Para um inicio rapido, leia o Capitulo 2 “Consulta rapida” .

Publico alvo

Geral

O manual de instalacdo e colocacdo em funcionamento
destina-se as pessoas responsaveis pela instalacéo,
colocagdo em funcionamento e manutencao que tém como
fungéo a activacdo e desactivacdo do arrancador suave.
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1:2.1.2 Requisitos

1:2.2

1:2.3

O pessoal responsavel pela instalacao deve ter conhecimen-
tos basicos sobre o funcionamento de equipamentos eléctri-
cos. O pessoal responsavel pela colocacao em servico e
manutencao deve ter uma grande experiéncia na utilizacdo
deste tipo de equipamentos.

Capitulos incluidos

* Introducéo apresenta este manual ao leitor.

» Consulta rapida contém informag®es sobre como instalar
o por o arrancador suave a funcionar do modo mais
rapido possivel. Este capitulo destina-se a utilizadores
experientes.

» Descricdo descreve o arrancador suave de um modo
geral, as suas funcdes e especificacoes.

» Montagem contém informacdes sobre a recepcéo,
desembalamento e montagem do arrancador suave.

» Ligacao contém instrugdes sobre como efectuar as
ligagBes eléctricas, bem como as ligacdes para os
dispositivos de comunicacéao.

« Interface homem-maquina descreve a Interface homem-
maquina local, bem como o respectivo funcionamento e
conteudo.

» Parametros e configuracdo descreve todos os
pardmetros possiveis e 0 modo de navegar no sistema de
menus.

» Comunicacéo de Fieldbus descreve o modo de instalag&o
e parametrizacdo da comunicacao de Fieldbus.

« Manutencao descreve o tipo de manutencao necessario.

» Funcdes descreve todas as fung¢des incluidas no
arrancador suave, 0s valores minimos e maximos
disponiveis, e os valores padréo utilizados.

» Resolugéo de problemas contém instru¢des sobre como
localizar e corrigir rapidamente os defeitos mais comuns.

» Diagramas contém varios diagramas eléctricos para o
préprio arrancador suave, e também alguns diagramas de
aplicacéo tipicos.

Notas de revisao

Consulte o site
www.abb.com/lowvoltage
para obter as mais recentes informacfes sobre revisdes.

1SFC132003M1601
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1:2.4

Acrénimos e abreviaturas

Neste manual sao utilizados os seguintes acrénimos e
abreviaturas.

Acronimo/ Descricao

abreviatura

BP Bypass

FB Fieldbus

FBP Ficha de fieldbus

HMI Interface homem-maquina

IT Tecnologia de informacéo

LCD Ecra de cristais liquidos

LED Diodo emissor de luz

PCB Placa de circuito impresso

PLC Controlador légico programavel
PTC Coeficiente de temperatura positivo
CcC Curto-circuito

SCR Rectificador controlado por silicone
Tdr Cimo da rampa (tensdo total)
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Figura 1:

1 LEDs de indicacéo do estado

2 Ecrd LCD

3 Teclas para seleccionar, alterar e
guardar parametros

4 Teclas para navegacdo nos menus
As setas apresentadas no ecré indicam
que o valor/menu pode ser alterado ou
deslocado

Paragel Arranque
on A E 5

5 10

Arranque -
Paragem /II/

‘T”rrrl

24V DC

2:1

113253 12 3 4567 89 10 11

M
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Figura 2: Ligacao padr&o do PST

Power on Fault Protection

© ©
tU= 0% 1=0,0A
Menu

Figura3: Primeiro nivel
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Capitulo 2 Consulta rapida

Este capitulo contém informacdes breves sobre como ligar,
configurar e iniciar o arrancador suave do modo mais facil.

AN

Aviso!

A montagem, a ligacao eléctrica e a parametrizacédo do
arrancador suave devem ser feitas de acordo com asleise
normas locais e realizadas por pessoal autorizado.

N&o altere qualquer pardmetro no menu Parametros de
SErvico.

Ligacao

1. Efectue a montagem do arrancador suave de acordo com
o Capitulo 4 “Montagem” .

2. Esteja atento a temperatura ambiente.
E necessaria uma limitac&o de corrente para temperatu-
ras superiores a 40 °C (104 °F).

3. Ligue o circuito principal: Os terminais 1L1 - 3L2 - 5L.3 ao
lado da linha e os terminais 2T1 - 4T2 - 6T3 ao lado do
motor.

4. Ligue a tensédo de alimentacdo: Terminais 1 e 2
(100-250 V 50/60 Hz).

5. Ligue a terra funcional: Terminal 3.

O cabo deve ser o0 mais curto possivel, e deve ser ligado a
placa de montagem. A placa de montagem também devera
ser ligada a terra.

6. Ligue os circuitos de arranque/paragem: Terminais 4, 5,
8, 9 e 10 de acordo com o diagrama, com 24 V CC.

A\

Aviso!

Osterminais 4,5, 6, 7, 8, 9, 10 e 11 devem ser ligados exclu-
sivamente com 24 V CC. Outras tensdes podem danificar o
arrancador suave e a garantia deixara de ser vélida.

7. Verifigue se a tensdo de sector e de alimentagdo esta de
acordo com as especificagdes do arrancador suave.

8. Ligue a tensdo de alimentacao.

9. O LED verde "Power on" esta aceso e o LCD tera a
apresentacéo como na Figura 3.
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2:2 Configuracao

tParamgtros Apllca(_;ao 1. Introduza os Pardmetros da aplicacdo premindo duas
Seleccionar Anterior vezes a tecla de seleccdo esquerda. Prima Seleccionar
utilizando a tecla de seleccdo esquerda. Figura 4.

Figura4: Menu Parametros aplicacdo

i 2. Seleccione o tipo de carga adequado utilizando as teclas
{Bomba Centrif. de navegacéo. Figura 5.

Gravar Anterior

- - 5 3. Prima Gravar e Proximo para continuar ou Anterior para
Figura5: Bomba de centrifugagao voltar ao parAmetro anterior utilizando as teclas de
seleccgéo. Figura 6.

Bomba Centrif.
Préoximo Anterior 4. Defina a le ajustada utilizando as teclas de navegacéo.
Em linha ligada = corrente nominal do motor Delta interior
Figura 6: Bomba de centrifugacéo gravada ligada = 58% ( 1/(/3) ) da corrente nominal do motor.
Figura 7.
le ajustada 99,0 A} _ o _ _
Gravar 5. Prima Gravar e Proximo para_contm_uar ou Anterior para
regressar ao parametro anterior, utilizando as teclas de
Figura7: leajustada selec¢éo. Figura 8.
le ajustada  99,0A 6. Defina a classe de sobrecarga necessaria utilizando as
Préximo Anterior teclas de navegacéo.

Figura 9.

Figura 8: le ajustada gravada

7. Prima Gravar e Proximo para continuar ou Anterior para
voltar ao pardmetro anterior utilizando as teclas de
seleccéo. Figura 10.

Classe SC 104
Gravar

8. Se for utilizado um contactor de bypass externo, defina
Bypass ext para Sim utilizando as teclas de navegacéo.
(Apenas para PST30...300).

Classe SC 10 Figura 11.

Préximo Anterior

Figura9: Classe SC

9. Prima Gravar e Proximo para continuar ou Anterior para
regressar ao parametro anterior, utilizando as teclas de
seleccéo. Figura 12.

Figura 10: Classe SC gravada

ifpess 2 . 10.Seleccione Sim se estiver pronto ou Reg.Definigdo se o
Gravar modo de arranque/paragem, 0s tempos de rampa, a
Figura 11: Bypass externo tenséo inicial/final, o limite de corrente, etc. necessitarem
de ajuste, utilizando as teclas de seleccéo. Figura 13.
Bypass ext N&o 11.Para alterar o idioma de apresentacdo, consulte a
Préximo Anterior secgao 7:2.5.

Figura 12: Bypass externo gravado
2:3 Arranque do motor

Pronto?

. e N 1. Li nsa r.
=i Reg.Definico gue a tensdo de secto

- L 2. Inicie o comando de arranque do arrancador suave.
Figura 13: Pronto/Reg.Definicao (Para iniciar o funcionamento do arrancador suave a
partir do teclado, entre no menu COMANDO LOCAL,
seleccione Arr/Paragem e prima Arrancar. O motor deve
estar parado antes de deixar este menu.)
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Descricao

Capitulo 3 Descricéo

Este capitulo descreve o arrancador suave em termos
gerais; as especificacdes, as pecas sobressalentes e 0s
acessorios disponiveis.

3:1 Viséo geral

O PST é um arrancador suave baseado em
microprocessador, concebido com a mais recente tecnologia
para arranques e paragens suaves dos motores de gaiola de
esquilo. O arrancador suave tem, de base, vérias fun¢des
avancadas de protec¢cdo do motor.

O arrancador suave esta concebido para ser utilizado com
ou sem um contactor de bypass, excepto no caso dos
modelos maiores, PSTB370...1050, onde o contactor de
bypass esté integrado. Em caso de emergéncia, é possivel
arrancar o motor DOL com este contactor (tenha sempre em
atencdo as especificacdes).

O teclado na parte frontal foi concebido para uma facil
utiliza¢éo, com um ecré de texto de leitura facil. E possivel
escolher entre os 13 idiomas disponiveis.

O arrancador suave pode ser controlado de quatro modos
diferentes:

« Controlo de entradas de hardware

» Controlo de teclado (local)

 Interface de comunicacéo de Fieldbus

» Teclado externo (opcéo)

Os ventiladores integrados para arrefecimento funcionam
apenas durante as rampas (arranque/paragem) e quando a
temperatura do dissipador de calor é demasiado elevada.
A temperatura é controlada por um termistor.

SO pode ser activado, simultaneamente, um método de

controlo. A selecgédo padréo é o controlo de entradas de
hardware.

O controlo de teclado tem a prioridade mais elevada e
sobrepde-se aos outros métodos.

1SFC132003M1601 21
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3:2

Funcoes

O arrancador suave PST tem varias fun¢des de adverténcia
e de proteccéo integradas. Quase todos os tipos de defeitos
podem ser detectados e visualizados.

Todas as indicag8es disponiveis de proteccdes, avisos e
defeitos s@o a seguir apresentadas.

Func¢des de Arranque/Paragem

» Rampa de arranque

« Rampa de paragem (paragem suave)
» Tensdo inicial

» Tenséo final

» Tenséo de reducéo

» Limite de corrente

» Kickstart

« Intervalo arranque alargado
« Intervalo paragem alargado
» Sequéncia de arranque

» Controlo de binario

Func¢des de proteccéo

» Proteccédo de sobrecarga do motor

» Proteccéo de rotor bloqueado

» Proteccédo de subcarga (vazio) do motor
» Proteccédo de corrente elevada

» Proteccédo de desequilibrio de fase

» Proteccédo de inversdo de fase

» Proteccédo de sobrecarga do tiristor

» Entrada de PTC para protec¢cdo do motor

Funcdes de aviso

» Aviso de corrente elevada

« Auviso de corrente fraca

» Aviso de sobrecarga do motor
» Aviso de sobrecarga do tiristor

1SFC132003M1601
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Funcdes de supervisdo de defeitos

Perda de fase

Comunicacao de Fieldbus
Frequéncia fora do intervalo
Sobreaquecimento no dissipador de calor
Tiristor curto-circuitado

Bypass nédo abre

Bypass néo fecha

Defeito na ligacéo

Tiristor ndo condutor

Defeito no lado da linha

Defeito de arranque n&o atingido
Defeito interno do arrancador suave

Outras func¢des

Impulso

Relégio em tempo real
Histérico de eventos
Password do teclado

23
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3:3 Marcacg0es e ligacoes
Ligagdo do lado da linha
Ligacéo de bypass (Apenas
PST30...300)
Tenséo de alimentacgéo Marca do terminal dos
/ circuitos de controlo
A U L ‘
NI T PG
7
|99ﬂ§§§§9§%9%%%%%%%%zo‘l
ABB Verde
K Vermelho
& NG ‘ ! Amarelo
| L
Simbolo do - / / —_ Ecra

controlo de binario \

Marca do terminal do

circuito principal \

Cdédigo de encomenda

\

Dados técnicos
de acordo com IEC

I
@iz |

~

AW

1181 31282 5L383

2
s
s

211 412 613

1SFA 894 007 R1002

—— Teclado

Made in Sweden

le:37:728

€ © e

UL 508

‘Overioad Capacity 115% of Continuous

U 02507 A0 [ue

T 200 [oozs0[sawam] v |

LSTED

FLA 3768

[mime | 20 | 20 | s0 | o] ™50

ConT EQ

Fusa 250A TYPOWER ZILOX
CAUTION 425 hor ciruit cur

ol 65KA at 480V

Keypad

Wire 1-8 Al Cu 75C only, 35Ib-in

Analogue OuUPTC.
23 24 Fieldbus

Dados técnicos
de acordo com UL 508

Ligacéo de teclado
externo

" PafAn

1SFC132035F0001

Figure1: Marcacdes e ligacOes
24

Saida Ana./Ligacdo PTC

NUmero de série

Ligacdo do lado do motor

Ligagéo de fieldbus
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PSTB370-

{

)~y

—

600

3:4 Designacéo do tipo

/0

—

L Tensdo de alimentacéo
70 =100 - 250 V 50/60 Hz

Tensao de sector
600 = 208 - 600 V 50/60 Hz
690 = 400 - 690V 50/60 Hz

EspecificagOes de corrente

370=370A
720 =720 A etc.

Contactor de bypass

B = integrado
(Nenhuma marcagéo = ndo integrado)

Modelo do arrancador suave

1SFC132003M1601

3:5 Industrial IT

IndustriallT
L enabled

Gracas ao vasto programa da ABB de padronizagéo de
produtos, 0s actuais componentes da Industrial IT constit-
uem (independentemente de serem produtos, sistemas,
hardware ou software) a base de solu¢gfes mais abran-
gentes, incorporando funcionalidades que permitirdo inter-
accdes sem problemas na automacdo em tempo real e em
sistemas de informacéo.

Ao nivel do produto, o simbolo Industrial IT da ABB assegura
que todos os produtos podem interagir perfeitamente. Todas
as informacdes relativamente a estes produtos estdo dis-
poniveis em formato electrénico, com base na tecnologia
Aspect ObjectTM. O compromisso Industrial IT da ABB asse-
gura que todos os produtos estdo equipados com as ferra-
mentas necessarias a instalacdo, funcionamento e
manutenc¢éo eficiente durante todo o ciclo de vida do
produto.

Os arrancadores suaves PST sdo um produto em conformi-
dade com a Industria IT. Documentacdo como brochuras,
catalogos, certificados e diagramas pode ser encontrada em
www.abb.com/lowvoltage.
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3:6 Influéncia ambiental

O produto esta concebido para minimizar os efeitos ambien-
tais durante o respectivo fabrico e utilizacdo. A maioria dos
materiais utilizados séo do tipo reciclavel e devem ser manu-
seados e reciclados de acordo com as leis existentes.

Para obter mais informac¢8es sobre o material usado e
reciclagem do produto, consulte:

www.abb.com/lowvoltage

3:7 Especificacdes

Grau de proteccao IP 10 para PST30...72
(Circuito principal) IP 00 para PST85...1050
Posicéo de Vertical a = 10°

funcionamento

Temperatura ambiente |Armazenamento: -25 °C a +70 °C (-13 °F a 158 °F)
Funcionamento: 0 °C a +40 °C (32 °F a 104 °F
sem limitacdo de corrente
+40 °C a +50 °C (104 °F a 122 °F)
com limitacdo de corrente de 0,8% /
°C (0,8%/ 33,8°F)

Altitude 1000 m (3281 pés) acima do nivel do mar sem limitagédo de
corrente

1000 - 4000 m (3281 - 13123 pés) com limitacdo de
corrente de 0,007% /m

Grau de poluicio 3
Humidade relativa 5 - 95% (sem condensacéao)
Padrdes IEC 60947-1
IEC 60947-4-2
EN 60947-1
EN 60947-4-2
Padrdes UL UL508
Entrada de PTC Detectores de Marca A IEC 60947-8

DIN 44081 e DIN 44082
Aprovagdes nauticas Contacte o representante de vendas da ABB

26 1SFC132003M1601
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3:8 Dados técnicos

3:8.1 Geral

Dados gerais

Tensdo nominal de isolamento, Ui 690 V

Tens&o nominal de funcionamento, Ue 208 - 690 V

Tensdo nominal de alimentacéo, Us 100 - 250 V 50/60 Hz
Frequéncia nominal 50/60 Hz
Tolerancias de tensao +10% a -15%
Tolerancias de frequéncia + 5%

Tensao nominal de resisténcia aos choques

2 kv

Numero de fases controladas

3

Entradas programaveis

24V CC, 10 mA

Relés de saida

250 V CA, Ith = 5A, le = 1,5A (CA-15)

Bateria de backup D20mm

Litio 3V CR2032

Entrada de PTC

Resisténcia de desligamento de 2825
ohm % 20%

Resisténcia de ligamento de 1200
ohm % 20%

Sistema de arrefecimento

Ventilador

Fusivel recomendado
para o circuito de alimentagéo

6 A Retardado
Caracteristicas de MCB utilizacdo C

Factor de servigo

115% (100% para PSTB1050)

Protocolos de comunicagéo

Interface AS / DeviceNet / Profibus DP /
Modbus

3:8.2 Fusiveis de semi-condutor

Tipo de arrancador Fusiveis Bussmann Suportes
suave A Tipo

PST30 80 170M1366 170H1007
PST37 125 170M1368 170H1007
PST44 160 170M1369 170H1007
PST50 160 170M1369 170H1007
PST60 200 170M1370 170H1007
PST72 250 170M1371 170H1007
PST85 315 170M1372 170H1007
PST105 400 170M3019 170H3004
PST142 450 170M3020 170H3004
PST175 500 170M3021 170H3004
PST210 630 170M5012 170H3004
PST250 700 170M5013 170H3004
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Tipo de arrancador Fusiveis Bussmann Suportes
suave A Tipo
PST300 900 170M5015 170H3004
PSTB370 700 170M5013 170H3004
PSTB470 900 170M5015 170H3004
PSTB570 900 170M5015 170H3004
PSTB720 1250 170M5018 170H3004
PSTB840 1500 170M6018 170H3004
PSTB1050 1800 170M6020 170H3004
690V
PSTB370 700 170M5013 170H3004
PSTB470 900 170M5015 170H3004
PSTB570 900 170M5015 170H3004
PSTB720 1250 170M5018 170H3004
PSTB840 1500 170M6018 170H3004
PSTB1050 1600 170M6019 170H3004
3:8.3 Tipos de arrancadores suaves
Tipo PST30 PST37 PST44 PST50
Tipo de ligacdo Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta
Corrente nominal le  (A) 30 52 37 64 44 76 50 85
Tamanho do motor 380 - 415 V (kW) 15 25 | 185 | 30 22 37 25 45
Tamanho do motor 500V (kW) 185 | 30 22 37 25 45 30 55
Tamanho do motor 690V (kW) 25 45 30 55 37 59 45 75
Bypass incorporado nominal AC-3 400V (A) - - - -
Perda de poténcia a corrente nominal (W) 100 120 140 160
Requisitos da fonte de alimentacéo (VA) 5 5 5 5
Tipo PST60 PST72 PST85 PST105
Tipo de ligacdo Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta
Corrente nominal le  (A) 60 105 72 124 85 147 105 181
Tamanho do motor 380 - 415 V (kW) 30 55 37 59 45 75 55 90
Tamanho do motor 500V (kW) 37 75 45 80 55 90 75 110
Tamanho do motor 690V (kW) 55 90 59 110 75 132 90 160
Bypass incorporado nominal AC-3 400V (A) - - - -
Perda de poténcia a corrente nominal (W) 190 230 270 325
Requisitos da fonte de alimentacéo (VA) 5 5 10 10
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Tipo PST142 PST175 PST210 PST250
Tipo de ligacdo Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta
Corrente nominal le  (A) 142 | 245 | 175 | 300 | 210 | 360 250 430
Tamanho do motor 380 - 415 V (kW) 75 132 90 160 | 110 | 184 132 220
Tamanho do motor 500V (kW) 90 | 160 | 110 | 200 | 132 | 250 160 295
Tamanho do motor 690V (kW) 132 | 220 | 160 | 257 | 184 | 315 220 400
Bypass incorporado nominal AC-3 400V (A) - - - -
Perda de poténcia a corrente nominal (W) 435 540 645 765
Requisitos da fonte de alimentacéo (VA) 10 15 15 15
Tipo PST300 PSTB370 PSTB470 PSTB570
Tipo de ligacdo Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta
Corrente nominal le  (A) 300 | 515 | 370 | 640 | 470 | 814 570 987
Tamanho do motor 380 - 415 V (kW) 160 | 257 | 200 | 355 | 250 | 450 315 475
Tamanho do motor 500V (kW) 200 | 355 | 257 | 450 | 315 | 600 | 400 625
Tamanho do motor 690V (kW) 257 | 500 | 355 | 600 | 450 | 800 560 860
Tipo de contactor - AF300 AF300 AF460
Bypass incorporado nominal AC-3 400V (A) - 305 305 460
Perda de poténcia a corrente nominal (W) 920 90 110 105
Requisitos da fonte de alimentacao (VA) / 15 20/480 20/480 25/900
ganho (VA)
Tipo PSTB720 PSTB840 PSTB1050
Tipo de ligacéo Linha | Delta | Linha | Delta | Linha | Delta
Corrente nominal le  (A) 720 | 1247 | 840 | 1455 | 1050 | 1810
Tamanho do motor 380 - 415 V (kW) 400 | 670 | 450 | 780 | 560 875
Tamanho do motor 500V (kW) 500 | 880 | 600 | 1000 | 730 | 1150
Tamanho do motor 690V (kW) 710 | 1200 | 800 | 1400 | 1000 | 1590
Tipo de contactor AF580 AF750 AF750
Bypass incorporado nominal AC-3 400V (A) 580 750 750
Perda de poténcia a corrente nominal (W) 110 170 170
Requisitos da fonte de alimentacéo (VA) / ganho (VA) 25/860 25/860 25/860
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3:8.4 Pesos
Tipo Peso em Kgs Peso em |bs
PST30...50 4.8 10,6
PST60...72 5,0 11,0
PST85 11,2 24,7
PST105...142 13,0 28,7
PST175...210 21,5 47,4
PST250...300 23,0 50,7
PST370...470 31,0 68,3
PSTB570 52,0 114,6
PSTB720 55,0 121,3
PSTB840...1050 60,0 132,3

3:8.5

Informacgdes de UL

Equipamento adequado para utilizacdo num circuito com a
falha de corrente maxima disponivel apresentada, quando
protegido pelos dispositivos indicados.

Defini¢cbes de curto-circuito do arrancador suave

Modelo Definicbes Max V Fusivel (A) MCCB (A)
(kA)
PST30...142 10 600 Qualquer lis-  |Qualquer lis-
tado pela UL  |tado pela UL
PST175...300 18 600 Qualquer lis-  |Qualquer lis-
tado pela UL  |tado pela UL
PSTB370...470 30 600 Qualquer lis-  |Qualquer lis-
tado pela UL  |tado pela UL
PSTB570 30 600 Qualquer lis-  |Qualquer lis-
tado pela UL  |tado pela UL
PSTB720 42 600 1200/L 1200
PSTB840 42 600 1200/L 1200
PSTB1050 85 480 800
PSTB1050 85 600 1200/L
PSTB1050 42 600 1200
1SFC132003M1601
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3:8.6 Dimensodes

PST30...72
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Figure2: Dimensdes PST30...72 (mm) (1 mm= 0,0394 pol)
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Figure 3: Dimensdes PST85...142 (mm) (1 mm = 0,0394 pol)
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PST85...142 com o kit nautico
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Figure 4: Dimensdes PST85...142 com o kit nautico (mm) (1 mm= 0,0394 pol)
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Figure 5.: DimensBes PST175..300 (mm) (1 mm = 0,0394 pol)
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PSTB370...470
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Figure 6: Dimensdes PSTB370...470 (mm) (1mm = 0,0394 pol)
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Figure 7. Dimensdes PSTB570...1050 (mm) (1 mm = 0,0394 pol)
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Figural: Embalagem

1SFC132003M1601

Capitulo 4 Montagem

4:1

1SFC132043F0001

4:1.1

4:2

4:2.1

Este capitulo descreve as instru¢des sobre como
recepcionar e montar correctamente o arrancador suave.

Recepcao, desembalamento e
verificacao

» Verifigue se a embalagem se encontra com o lado
correcto voltado para cima, figura 1.

» Verifique se existem danos causados pelo transporte.
« Retire o inv6lucro de transporte.
* Inspeccione visualmente o arrancador suave.

 Verifiqgue se 0 nimero de série corresponde aos
documentos fornecidos.

« Verifique se todos os itens estéo incluidos, de acordo
com a nota de entrega.

» Verifigue o arrancador suave e a embalagem.
Se encontrar algum dano contacte, de imediato, a
empresa transportadora ou o fornecedor.

Armazenamento temporario

Até o arrancador suave ser montado, devera ser mantido na
respectiva embalagem.

Montagem

Manuseamento durante a montagem

O arrancador suave esta disponivel em cinco tamanhos
fisicos. Os modelos PST30 a PST300 podem ser retirados
das embalagens e montados sem equipamento elevatério.
Para a montagem dos modelos PSTB370 a PSTB1050, e
devido ao seu peso, recomendamos a utilizacdo de
equipamento elevatorio.

Para obter mais informag6es sobre os pesos, consulte o
Capitulo 3 “Descrigéo”.

AN

Aviso!

N&o levante o arrancador suave pelas barras de ligacéao,
pois pode danificar o produto.
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Figura2: Entradasdear
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Figura 2: Distancias minimas até a
parede/frente
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4:2.2

4:2.3

Requisitos

Para obter mais informacdes sobre os requisitos ambientais,

consulte o Capitulo 3 “Descrigdo” .

Distancia minima até a parede/frente

Para um arrefecimento adequado, o arrancador suave deve
ser montado verticalmente, e de modo a que as entradas de
ar nao figuem bloqueadas. Consulte a figura 2.

Respeite as distdncias minimas até a parede/frente, a figura

2 e a tabela a seguir apresentada.

Os valores referem-se as distancias minimas.

Tipo de arrancador | A (mm) B (mm) C (mm)
suave
PST30...72 100 10 20
PST85...300 100 10 20
PST175...300 100 10 20
PSTB370...470 150 15 20
PSTB570...1050 150 15 20
(1 mm = 0,0394 pol)

1SFC132003M1601
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1SFC132003M1601

4:2.4

4:2.5

Tamanhos minimos do armario

Nas situagGes em que o arrancador suave € instalado num
armario, recomendamos os tamanhos minimos do armario e
as capacidades do ventilador a seguir apresentados.

Dimens8es minimas
do armério

Tipo de L A P |Capacidade do
arrancador suave ventilador
PST30...72 300 | 400 250 |42 m3h
PST85...142 400 | 500 300 |95 m%h
PST175...300 500 | 600 300 |210 m3h
PSTB370...470 600 | 600 400 |210 m3h
PSTB570...1050 750 | 900 400 |210 m%h

(1 mm = 0,0394 pol)
Dimensdes e plano de perfuracéo

Consulte o Capitulo 3 “Descrigdo” .

Suplementos para aplicacdes nauticas

Para poder ser utilizado em aplica¢des nauticas, o arrancador
suave deve ser instalado num armario em chapa de aco.
Para obter informacdes sobre as dimensdes permitidas,
consulte o capitulo 4:2.4.

Para os arrancadores suaves PST85...142 utilize o kit
nautico 1ISFA899004R1000.
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Capitulo 5 Ligacéo
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Capitulo 5 Ligacao
Este capitulo descreve as ligacdes eléctricas e as ligagdes

para dispositivos de comunicacéo, que devem ser efectuadas
antes de poder utilizar o arrancador suave.

51 Geral

Cuidado!

Todas as ligacdes devem ser efectuadas por um técnico
qualificado e de acordo com os padrdes de instalacdo e
normas de seguranca.

Para obter informacdes sobre uma ligacdo minimizada mais
rapida, consulte o Capitulo 2 “Consulta rapida” .

5:2 Ligacgéo eléctrica

5:2.1 Circuito principal

Os arrancadores suaves PST30...PSTB1050 podem ser
ligados segundo os métodos “Em linha”, consulte a Figura 1,
e “Delta interior”, consulte a Figura 2.

|

.—
PST30...
PSTB1050
Figural: Ligacdo Emlinha Figura 2: Ligacao Delta interior

Ligue o lado da linha aos terminais 1L1, 3L2, 5L3.

Ligue o motor aos terminais 2T1, 4T2, 6T3 no lado do motor.
As marcacgbes dos terminais estdo impressas na etiqueta
frontal.

Para obter informacgdes sobre os binarios de aperto e a
espessura dos cabos, consulte a Figura 6.
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1L1 Lado da linha

44

Quando utilizado em aplicagdes néuticas, utilize cabos de
instalacdo padrdo com condutores para ligacao & terra
concéntricos. O condutor estara ligado a terra em 360 graus
nos bucins do cabo, ou na proximidades destes.

Aviso!

N&o sdo permitidos condensadores para compensacao do
factor de poténcia entre o arrancador suave e 0 motor, uma
vez que isto pode causar picos de corrente que podem
gueimar ostiristores do arrancador suave. Caso sgja
necessario utilizar estes condensadores, eles devem ser
ligados no lado da linha do arrancador suave.

1SFC132048F0001

Lado do motor

2T1 472 6T3
Figura 3: Ligagéo ao lado da linha e ao lado do motor
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Figura4: Ligacao do contactor de

bypass externo
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Figura5: Terra de proteccdo
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5:2.1.1

5:2.1.2

Contactor de bypass externo

Pode ser utilizado um contactor de bypass externo para 0s
arrancadores suaves PST30...300 (incorporado nos modelos
PSTB370...1050).

Ligue o contactor aos terminais B1, B2 e B3 no lado da linha
e os terminais 2T1, 4T2 e 6T3 no lado do motor.

As marcacdes dos terminais estao impressas na etiqueta
frontal.

Caso sgja utilizado um contactor de bypass externo, umrelé
de saida deve ser configurado enquanto Tdr e ligado ao
contactor. O contactor de bypass € entdo activado quando a
tensdo atinge os 100% e a corrente se encontra continuamente
abaixo dos 1,2 x | durante 1 s ou ap6s umtimeout de 3 s.

N&o utilize osterminais B1, B2 ou B3 para a ligagéo “ Delta
interior” . A medicao seré incorrecta.

Terra de proteccao
Os arrancadores suaves do tipo PST85...PSTB1050 devem

ser ligados a terra através da utilizacéo de terminais, como
mostrado na Figura 5 (uma ligacéo é suficiente).

AN

Aviso!
N&o opere a maquina com a ligacdo de terra desligada.
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— PST 30...72
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Figura 6: Binarios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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5:2.2

1SFC132051F0001

Figura7: Tensdo de alimentacgéo

5:2.2.2

1SFC132052F0001

Figura 8: Funcéo deterra

Tenséo de alimentacéo e circuito de
controlo

Quando utilizado em aplica¢des nauticas, e caso a
alimentacdo seja exterior ao armario, utilize um cabo padréo
com um condutor auxiliar nu (condutor de ligacéo a terra)
para o abastecimento da tensédo de alimentacéo e para o
circuito de controlo, e fagca uma ligagéo a terra de 360 graus
nos bucins, ou na proximidades destes. Desde que estes
cabos/fios sejam apenas ligacdes internas, dentro do
armario, nao existe a necessidade das ligacdes a terra/
proteccdes de 360 graus.

Tensao de alimentacéo, terminais 1 e 2

Ligue o neutro e a fase aos terminais 1 e 2.

Verifique se tem a tensdo de alimentagéo correcta Ug.

Terra, terminal 3

Ligue o cabo a um ponto de ligacdo a terra préximo do
arrancador suave.

O cabo deve ser o mais curto possivel. Um ponto de ligacao
a terra adequado sera proximo do arrancador suave na placa
de montagem. Consulte a Figura 8. A placa de montagem
também devera ser ligada a terra.

Esta ndo é uma terra de protecgéo, mas sim uma funcgao de
terra. O cabo de terra deve ser o mais curto possivel.
Comprimento maximo - 0,5m.

M3

Lo 20
|oooooooooooooooooooo |

=

0,5Nm - 4,3 |b.in

3,5x0,6

S e 034..25mm’

AWG 12 ... 22

& == ou.2smm

1SFC132053F0001

Figura 9: Binarios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)

1SFC132003M1601
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5:2.2.3 Arranque e Paragem, terminais 4, 5, 8, 9, 10, 11

Tensao de controlo interno

O arrancador suave tem um circuito de standby incorporado
que nao requer qualquer fonte de energia externa para o
arranque e paragem. Consulte a Figura 11.

Um circuito convencional com um relé auxiliar também é
possivel. Consulte a Figura 12.

1SFC132054F0001
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Figura 11: Circuito de standby (basta o impulso Figura 12: Circuito convencional (€ necessario umsinal
para o arranque) de arrangue continuo)
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Figura 13: Binérios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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Tensdo de controlo externo

O arrancador suave também pode, caso seja hecessario, ser
utilizado com uma fonte externa de 24 V CC a partir de um
PLC ou similar.

Ligue os cabos de acordo com a Figura 14 ou a Figura 15,
dependendo do tipo método de controlo que for utilizado.

Aviso!

Osterminais4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 e 11 devem ser ligados
exclusivamente com 24 V CC. Outras tensdes podem
danificar o arrancador suave e a garantia deixara de ser

valida.
r— - - - - - - - - - - a
| L |
PARAGE |
ARRANQ |
I R |
O \ \
| - |
PARAGE@ ! \
| N !
ARRANQUE- } J
[OXORON X XONOX NONCHONONCNONORCNONORONO) 92‘9’?‘99?00000000000@
\ 9J 10| 11| 12| 13 14\/15 16 17\/1BJ 19| 20l
Figura 14 Circuito de standby comtensio Figura 15: Circuito convencional com tenséo de
de controlo externo (basta o controlo externo (é necessario um
impulso para o arranque) sinal de arranque continuo)
M3 3,5x0,6
S e 034 .25mm  |s
1o 20 AWG 12 ... 22 §
|oooooooooooooooooooo| = ou.25mm |
0,5Nm - 43 Ib.in g

Figura 16: Binarios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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5:2.2.4 Entradas programaveis, terminais 6 e 7

O arrancador suave possui duas entradas programaveis.
In0, evento de reposicdo padrao.

In1, evento de reposicdo padréo.

Consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” para
obter mais informacdes sobre a programacao.

1. Ligue os cabos de acordo com a Figura 18 ou a Figura 19,
dependendo de estar a utilizar uma fonte interna ou
externa.

Ligacdo para arranque de sequéncia. Consulte a pagina
seguinte.

1SFC132059F0001

Figura 17: Terminais 6, 7

Aviso!

Osterminais4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 e 11 devem ser ligados exclu-
sivamente com 24 V CC. Outras tensdes podem danificar o
arrancador suave e a garantia deixara de ser vélida.

r—— - — - - — - 0 T T T T
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
[ | + ‘
| [ ‘ bC |
| } | .
| | |
U I R [N I I R
—
i
1
!
9\9\999\?\7\ B\_‘?10991314\151617\91920\ 1 2\999\?\’\s\_‘9101191314\%1617\%1920\
L o S T ARNENND gl & & P
Figura 18: Tensdo de controlo interno Figura 19: Tensdo de controlo externo
M3 3,5x0,6
L 20 § e 034.25mm* o
"""""""""""" AWG 12 ... 22 I
|OOOOOOOOOOOOOOOOOOOO | \—) :@ 0,14 ... 2,5 mm? %
0,5Nm - 4,3 Ib.in %

Figura 20: Binérios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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Entradas programéaveis (Arranque de sequéncia)

Quando o arranque de sequéncia for utilizado, a ligacéo
deve estar de acordo com a Figura 21 ou a Figura 22.

O comando de arranque (terminal 5, 6 e 7) deve ser mantido
durante toda a sequéncia de arranque e executado.
Caso contrario, sera efectuada a paragem directa.

A paragem suave sO pode ser efectuada para 0 motor que
estiver a ser alimentado pelo arrancador suave e serd atingida
através da abertura do comando Paragem (terminal 4).

g3 3 IR
o T T o T T
c Cc C c c c
gs ¢S € ¢ g
£ 83 S s 88
gsss EYE S 7
20 0 O©
R EEE | B |
L =N ® [T |
\ | \ \
\ ! | \
| ‘ | + |
A | A ®
\ ! \ \
\ ! \ \
[H EE EN N A P — e e
1 73
T
[}
I
1
I
!
1| 2\?’?\?\’\8\_/?101191314\151617\181920\ O\z\?’?l?\’\s\_([g)mnz3 \OG \OS 9| 20
1 1 13| 14| 15 1 17| 1 1
L N
IR C GO e R N PR EGE e e
50/50Hz Stop Start In0 In1 Ve Vn  Vp Vp K4 K5 K6 S 50/60 Hz Stop Stat In0 Inl Ve Vn  Vp Vp K4 K5 K6 =3
g 2
& 0
g g
Figura 21: Tensdo de controlo interno Figura 22: Tens&o de controlo externo
M3 3,5x0,6
L 2 S e 034.25mm* |o
........................ AWG 12 ... 22 g
|oooooooooooooooooooo| S == ou.25mm |
0,5Nm - 4,3 Ib.in 2

Figura 23: Binérios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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5:2.2.5 Relé de saida programavel K4,
terminais 12, 13 e 14

O relé de saida emite um sinal dependendo da funcao
seleccionada.

Valor assumido: Marcha

Consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” para
obter mais informacgBes sobre a programacéao.

1. Ligue os cabos aos terminais 12, 13 e 14.

1SFC132062F0001

Figura 24: Terminais 12, 13, 14

5:2.2.6 Relé de saida programavel K5,
terminais 15, 16 e 17

O relé de saida emite um sinal dependendo da fungéo
seleccionada.

Valor assumido: Cimo da rampa

Consulte o Capitulo 7 “Pardmetros e configuracdo” para
obter mais informag@es sobre a programacéo.

Ligue os cabos aos terminais 15, 16 e 17.

1SFC132063F0001

Figura 25: Terminais 15, 16, 17

3,5x0,6

M3
. 2 S s 014..25mm’
........................ AWG 12 ... 22
|oooooooooooooooooooo | S == o1a.25mm

0,5Nm - 4,3 Ib.in

1SFC132053F0001

Figura 26: Binérios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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Figura 27: Terminais 18, 19, 20

Figura 28:Ligacéo de PTC

1SFC132064F0001

5:2.2.7 Relé de saida programavel K6,

5:2.2.8

1SFC132065F0001

terminais 18, 19 e 20

O relé de saida emite sinal dependendo da funcao
seleccionada.

Valor assumido: Evento

Consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” para
obter mais informacgBes sobre a programacéao.

1. Ligue os cabos aos terminais 18, 19 e 20.

Entrada de PTC

Se 0 motor estiver protegido por elementos de PTC, os
cabos devem ser ligados aos terminais 23 e 24. Consulte a
Figura 28.

Consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” para
obter mais informacgBes sobre a programacao.

As entradas de PTC utilizam os mesmos terminais que a
saida anal 6gica e apenas uma destas fungdes pode ser
utilizada num deter minado momento.

Lo 20
|oooooooooooooooooooo |

Py

0,5Nm - 4,3 |b.in

3,5x0,6

S mem 034.25mm’

AWG 12 ... 22

& == ou.asmm

1SFC132053F0001

Figura 29: Binérios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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5:2.2.9 Saida analdgica

Caso seja utilizada a saida anal6gica, os cabos devem ser
ligados aos terminais 23 e 24. Consulte a Figura 30.
Consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” para
obter mais informacdes sobre a programacao.

As entradas de PTC utilizam os mesmos terminais que a
7 saida analdgica e apenas uma destas fungdes pode ser
utilizada num determinado momento.

1SFC132065F0001

Figura 30: Ligacéo de saida anal6gica

5:2.3 Fecho de emergéncia do contactor
(apenas PSTB370...1050)

Se por algum motivo ocorrer uma avaria no arrancador
suave (tiristores curto-circuitados ou ndo condutores, PCB
queimada, etc.) é possivel fechar o contactor de bypass
integrado e arrancar o motor utilizando outro equipamento de
arranque. O fecho manual do contactor é realizado utilizando
os terminais 30 a 33.

A Figura 32 mostra como os terminais 30 a 33 sao ligados
durante o funcionamento normal. Caso exista a necessidade
de um fecho de emergéncia do contactor, as duas pontes
entre 30, 31 e 32, 33 dever ser retiradas e deve ser ligada
uma fonte de energia externa entre os terminais 31 e 32.
Consultar a Figura 33. Isto fard com que o contactor de
bypass feche e possibilitara o arranque do motor utilizando
outro equipamento de arranque ligado no lado da linha do
arrancador suave.

3,5x0,6

M3

. 2 S m 034..25mm’
........................ AWG 12 ... 22

|oooooooooooooooooooo | S == oua.25mm

0,5Nm - 4,3 Ib.in

1SFC132053F0001

Figura 31: Binarios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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100-250V
50/60 Hz
T e o R R I TR R
‘ K2 Internal ‘ K2 Internal
| By-pass | By-pass
| Contactor | Contactor
|
} Load | Load
! \F EMC j\Only!or ! I emc lonyfor
} | Filter |PST8370..470 } | Filter |PsTB370.470
L - L ]
| Line | Line
R . R .
[ X9 [ X9
Figura 32: A ligag&o com o contactor é Figura 33:Ligacdo quando o contactor de
operada a partir do teclado bypass € operado separadamente
(ligagéo defabrica) (Directo de emergéncia)
M3 3,5x0,6
S mem 034.25mm |
Lo 20 AWG 12 ... 22 g
|OOOOOOOOOOOOOOOOOOOO | :@ 0,14 ... 2,5 mm? S
0,5Nm-43Ib.in g

Figura 34:Binarios de aperto e dimensdes dos cabos (1 mm=0,0394 pol)
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5:3 Ligacao de dispositivos de
comunicacao (opcional)

5:3.1 Comunicacao de Fieldbus

A ficha de comunicagéo de fieldbus devera ser ligada a
interface de comunicac&o na parte frontal do PST. Consulte
a Figura 35.

Certifiqgue-se de que a ficha esta na posicéo correcta e
aperte o parafuso com um binario de aperto de 0,8 Nm (7,1
Ib pol) e 1/4 de volta adicional.

Para programacéao e outras informacdes,
consulte o Capitulo 7 “Parametros e configuracdo” e o
Capitulo 8 “Comunicacao de Fieldbus (opgédo)” .

Figura 35: Ficha de Fieldbus

[eRe)

1SFC132067F0001

\_

Figura 36: Principio da rede de fieldbus com arrancadores suaves PST ligados
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5:3.2

1SFC132166F0001

Figura 38: Ligacéo de teclado externo

1SFC132003M1601

Teclado externo

Pode ser ligado ao arrancador suave um teclado externo
para montagem na porta. Um cabo de 3 metros, com
comunicacao de série e fonte de alimentagéo para o teclado
incluidas, faz a ligacéo. O cabo devera ser ligado a ligagéo
externa do teclado na parte inferior do arrancador suave.

O teclado externo também pode ser utilizado para a
transferéncia de pardmetros de um arrancador suave para
outro durante a colocagéo em servico (temporariamente
portatil). Note que o IP66 ndo pode ser atingido enquanto o
teclado néo estiver montado.

Quando for utilizado o teclado externo, ambos os teclados
trabalhardo em paralelo, mas o do arrancador suave tem
sempre a mais alta prioridade, caso as teclas em ambas as
unidades forem premidas simultaneamente.
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Figura 40: Descarregar

58

5:3.3

5:3.3.1

Transferéncia de parametros

Para transferir (copiar) pardmetros de um arrancador suave
para outro, ligue o teclado ao arrancador suave escolhido e
siga a sequéncia abaixo.

Carregamento dos parametros

Entre no menu Transf. parametros. Seleccione Para o
teclado e confirme premindo Seleccionar. Sera apresentada
a informacéo Carregar para teclado. Continue premindo Exe-
cutar e, em seguida Sim quando o texto Confirma for apre-
sentado. Sera apresentado Transferido se a transmisséo
tiver sido bem-sucedida. Caso contrario, sera apresentado
Nao transferido.

Descarregamento de parametros

Para descarregar os parametros, ligue o teclado ao arranca-
dor suave escolhido e seleccione Para o arrancador.

Sera apresentada a informagédo Transf. para arranc..
Continue premindo Executar e, em seguida Sim quando o
texto Confirma for apresentado. Sera apresentado Trans-
ferido se a transmisséo tiver sido bem-sucedida. Caso con-
trario, sera apresentado N&o transferido. Defina o parametro
le ajustada e confirme premindo Préximo.

Os parametros no menu Parametros de servico ndo serao
transferidos.

Para obter mais informag8es sobre como operar o teclado,
consulte o Capitulo 6 “Interface homem-méaquina (HMI)".
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5:3.3.3 Dados técnicos

Dados gerais

Ecra

Tipo de LCD

LEDs de indicacéo do sinal

Ligado: Verde
Proteccédo: Amarelo
Defeito: Vermelho

Temperatura ambiente

Armazenamento: -25 °C a +70 °C (-13 °F a 158 °F)
Funcionamento: 0 °C a +50 °C (32 °F a 122 °F)

Grau de proteccédo

IP66

Aprovagdo UL

Tipo 1
Tipo 4X interior
Tipo 12

Aprovacdes nauticas

Contacte o representante de vendas da ABB
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Capitulo 6 Interface homem-magquina
(HMI)
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Capitulo 6 Interface homem-maquina

6:1

6:1.1

(HMI)

Este capitulo descreve o funcionamento da interface
homem-magquina (teclado e ecra).

Visao geral

Aplicacao

A Interface homem-maquina é utilizada para varias
finalidades como a programacao do arrancador suave, isto
€, configuracéo de entradas e saidas, funcdes de proteccéo,
niveis de aviso, comunicacgéo de fieldbus, etc. A HMI é
também utilizada para monitoriza¢éo, comando local e
informacdes de estado do arrancador suave.
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6:1.2 Design
1 . o
o A HMI é constituida por:
» LEDs indicadores de estado
ABB /[l \ | |
e Ecra LCD
"'\5‘“’" » Teclas de seleccédo e de navegacao
fu= 0% 10,0
Menu Os indicadores de LED funcionam do seguinte modo:

@& LED Cor Descricao
Power on |Verde Tensdo de alimentacéo ligada.
@N Defeito  |Vermelho |Indica defeitos.
Proteccdo | Amarelo |Indica que as protec¢Bes estao
activadas.

Quando o LED Defeito ou Protecgédo esta activado, o ecrd
LCD apresenta a proteccdo ou o defeito actual.

1SFC132029F0001

Figura 1: Interface homem-maqguina

1 LEDs de indicacdo do estado
Ecrd LCD

Teclas de seleccao

Teclas de navegacao

O teclado é baseado no mesmo conceito de utilizador dos
telemoveis actuais.

O ecra LCD contém duas linhas que permitem 20 caracteres
cada.

Na linha superior, sdo apresentadas varias informacdes,
dependendo do estado. Na linha inferior séo apresentadas
informacdes que indicam a funcdo que pode ser escolhida
através das teclas de seleccao.

A wWN

1 Um icone de deslocamento indica que valor de definicao ou
/ oot on caul orotecton parédmetro é possivel alterar nessa posigéo.
1’|e ajustada 100A As Teclas de selecgao tém, normalmente, mais do que uma
Mudar Anterior funcdo como, por exemplo, seleccionar, alterar e gravar,
1 dependendo do didlogo apresentado. Consulte o texto na
linha inferior do LCD.
Power on Fault Protection
© © / o
: As Teclas de navegacao séo utilizadas para navegar nos
le ajustada 100At menus para um parametro pretendido.
Gravar Cancelar Aquando da seleccéo a partir de uma lista, o deslocamento é

efectuado num ciclo fechado.
Figura2: Exemplos de menus

1 icones de deslocamento
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tU= 0% 1=0,0 A
Menu

Figura3: Primeiro nivel

{PARAMETROS
Selecionar Anterior

Figura4: Menu PARAMETROS

{Parametros Aplicagao
Selecionar Anterior

Figura5: Menu Parametros aplicacao

{Parametros Funcion
Selecionar Anterior

Figura 6: Menu Parametros

{Arranque/Paragem
Selecionar Anterior

Figura 7: Menu Arranque/Paragem

{le ajustada 100A
Mudar Anterior

Figura8: Menu le agjustada

le ajustada 100A 4
Gravar Cancelar

Figura9: Menu le ajustada, alteracéo

{le ajustada 99,5A
Mudar Anterior

Figura 10: Menu le ajustada, parametro

1SFC132003M1601

A funcionalidade do teclado € ilustrada pelo seguinte
exemplo:

Alteracdo da corrente nominal do motor (le
ajustad,).

1. Para obter o pardmetro, uma breve explicacéo e o
caminho, consulte o Capitulo 10 “Func¢des” .

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem /le ajustada

2. O primeiro nivel do menu de arranque do arrancador
suave é apresentado na figura 3. Prima a tecla de
seleccdo esquerda para entrar no menu. O ecra é
apresentado como na figura 4.

3. Prima a tecla de seleccdo esquerda para escolher
PARAMETROS. O ecré é apresentado na figura 5.

4. Prima a tecla de navegacéo inferior até obter o ecra
apresentado na figura 6.

5. Prima a tecla de seleccdo esquerda para escolher
Parametros Funcion. Prima a tecla de selec¢éo esquerda
para escolher Arr/Paragem, figura 7.

6. Prima a tecla de seleccdo esquerda para Mudar o
parametro le ajustada, figura 8.
O ecra é apresentado como nafigura 9.

7. Utilize as teclas de navegacao para definir a corrente
nominal. Se pretender sair, escolha Cancelar utilizando a
tecla de seleccéo direita. Caso contrario, grave 0 novo
parametro escolhendo Gravar com a tecla de seleccao
esquerda. O ecré é apresentado como na figura 10.

8. Prima quatro vezes a tecla de seleccao direita para
regressar ao primeiro nivel.
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Password
Anterior

{Mudar
Selecionar

Figura 11: Alterar a password

Nova Password 1
Gravar Anterior

Figura 12: Nova password

Nova Password 1
Préoximo

Figura 13: Nova password gravada

Password incorrecta
Préximo

Figura 14: Password incorrecta

Céd.suporte 1
Proximo

Figura 15: Codigo de suporte
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6:1.3

6:1.3.1

6:1.3.2

Password

Pode ser definida uma password para bloquear o teclado
quando ao controlo e alteracdes aos parametros. Quando o
teclado esta bloqueado, todos os menus ficam disponiveis,
mas ndo podem ser efectuadas quaisquer alteragbes nem
realizadas quaisquer acgoes.

Definicdo da password

A password fornecida de fabrica é sempre 1.

1. Prima uma vez a tecla de navegacao superior para obter
0 paradmetro Mudar Password.

2. Seleccione Mudar Password, figura 11.

3. Defina a nova password (N&o ou 1...255) utilizando as
teclas de navegacao.
Seleccione Gravar e Proximo, figura 12 e figura 13.
Seleccione Anterior para regressar ao primeiro nivel.

Password incorrecta

Se definir uma password incorrecta, € apresentado o texto
“Password incorrecta” , figura 14.

Serd atribuido um cddigo de suporte, figura 15. O codigo
pode ser ignorado e pode ser efectuado um niimero ilimitado
de tentativas.

Se ndo conseguir desbloquear o teclado, anote o cddigo de
suporte e contacte a ABB.
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{ Teclado Desbloq.
Bloquear Anterior

Figura 16: Menu Teclado

{Teclado Bloqueado
Desbloq. Anterior

Figura 17: Menu teclado bloqueado

1SFC132003M1601

6:1.4 Bloquear/desbloquear o teclado

1.

Prima duas vezes a tecla de navegacéo superior para
obter o pardmetro Teclado, figura 16.

. O teclado esta desbloqueado se o ecra apresentar

Desblog. no canto superior direito.

3. Bloquear o teclado.

4. Seleccione Bloquear.

Introduza a password correcta
Seleccione Validar. O teclado esta agora bloqueado.
Seleccione Anterior para regressar ao primeiro nivel.

5. Desbloquear o teclado.

6. Seleccione Desblog..

Introduza a password correcta
Seleccione Validar. O teclado esté agora activo.
Seleccione Anterior para regressar ao primeiro nivel.
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6:2

6:2

Primeiro nivel —, Parémetros

.1 Viséao geral

Esta arvore inclui menus para

« Parametros

e Comando local

» Histérico de eventos
» InformacgBes de estado
* Repor eventos

Parametros Aplicagéo

Parametros base

— Parametros funcionais
— Parametros de apresentagao
— Parametros de servico
e TOOS OS parametros

b Parametros mudados

Repor todos os parametros

b Historico de

L Informacdes de estad

- Repor eventos

Figura 18: Arvore de menus

68

—\l0do de funcionamento

= COomando local === Arranque/Paragem

e | MpUISO

— Arranque directo

Arvore de menus

Arranque/Paragem
Contr. Bin.
Proteccdes

Avisos

Defeitos

Entradas

Saidas

Saida analdgica

Fieldbus

Sequéncia de
arrangue
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Primeiro nivel

Figura 19: Primeiro nivel

6:2.2
Parametros
Comando local
Histoérico de eventos
Informag8es de estado
Repor eventos
6:2.3

Primeiro nivel

- Parametros

Parametros Aplicagdo
Parametros base
Parametros funcionais
Parametros de
apresentacao

Parametros de servico

Todos os parametros
Parametros mudados

Repor todos os
parédmetros

Modo de operagéo

Comando local

Historico de
eventos

Informacdes de estado

Repor eventos

Figura 20: Menu Parametros
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Primeiro nivel

O Primeiro nivel contém informagdes gerais sobre o
arrancador suave, 0s menus que podem ser obtidos a partir

deste nivel.

As seleccdes sdo apresentadas, uma por uma, na linha
superior. Utilize as teclas de navegacéo para visualizar todas

as seleccoes.

Prima Seleccionar para obter uma fungéo.
Prima Anterior para regressar a opgao anterior.

Funcéo

Descricéo

Parametros

Configura os parametros do
arrancador suave.

Comando local

Controla o arrancador suave.

Histérico de eventos

Apresenta o Historico de eventos,
defeitos, proteccdes e avisos.

Informacdes de estado

Apresenta vérias informacdes.

Repor eventos

Reposicao dos eventos.

Menu Parametros

O menu de parametros é utilizado para configurar o arranca-
dor suave com os parametros para a aplicacédo actual.

Os tipos de parametros sao apresentados, um por um, na

linha superior.

Utilize as teclas de navegacéao para visualizar todas as

seleccoes.

Funcéo

Descricao

Paréametros Aplicacao

Utiliza os parametros predefini-
dos para o tipo de aplicacdes.

Parametros base

Os parametros base e os mais uti-
lizados.

Parametros funcionais

Os parametros estédo organiza-
dos apos as funcoes.

Parédmetros de apresen-
tacdo

Lingua, data, hora, etc.

Parametros de servico

Parametros a serem utilizados
durante a manutencgéo e
reparacao.

Todos os parametros

Uma lista com todos os paramet-
ros possiveis.

Parametros mudados

Uma lista com todos os paramet-
ros alterados.

Repor todos os
parametros

Repde todos os paradmetros para
as definicdes padréo de fabrica.

Modo de funcionamento

Modo de teste para o arrancador
suave.
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6:2.4
Primeiro nivel
— Parametros
e COmando local Arranque/
Paragem
Impulso
Arranque
Histérico de directo
eventos
Informacgdes de estado
Repor eventos
Figura 21: Menu Comando local
6:2.4.1
Primeiro nivel
— Parametros
s COMando local Arranque/
Paragem
Impulso
Arranque
Histérico de directo
eventos

Informacges de estado

Repor eventos
Figura 22: Menu Arranque/Paragem
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Menu Comando local

O menu Comando local é utilizado, a partir do teclado, para
arrancar e parar o motor. Quando é seleccionado um tipo de
comando local, o arrancador suave so6 pode ser controlado
pelo teclado.

O estado de funcionamento do arrancador suave (parado/em
funcionamento) permanece ao seleccionar o controlo local e
até ser ai alterado. O comando anterior é de novo activado
quando abandonar o controlo local actual.

Sao possiveis trés selecgdes diferentes (consulte a tabela a
seguir apresentada).

Prima as teclas de navegac¢éao para visualizar os diferentes
tipos de comando.

Se a Sequéncia de arranque estiver seleccionada, ndo pode
entrar no COMANDO LOCAL.

Apéds o motor ter sido arrancado neste menu, deve ser
primeiro parado antes de sair do menu. Se o motor ja estiver
em funcionamento apés a entrada no menu, pode
abandoné-lo imediatamente sem parar 0 motor.

Funcéo Descricao

Arranque/Paragem Para arrancar e parar o motor
com o teclado.

Impulso Para colocar o motor em
funcionamento assim que Impulso
é premido.

Arranque directo Para arrancar e parar o motor

(Apenas com o contactor de bypass

PSTB370...PSTB1050) |incorporado.

Arranque/Paragem do motor

Arranque

Entre no menu Arr/Paragem, figura 22.

Seleccione Arrangque. O motor arrancard e funcionara de
acordo com os parametros definidos.

Paragem

Seleccione Paragem. O motor parara de acordo com 0s

parametros definidos. Se for necessario, pode premir o
comando de paragem durante a rampa de arranque.
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6:2.4.2
Primeiro nivel
— Parametros
Comando local = Arranque/
Paragem
e IMpulso
b= Arranque
Histérico de directo
eventos
Informag8es de estado
Repor eventos
Figura 23: Menu Impulso
6:2.4.3
Primeiro nivel
Parédmetros
Comando local Arranque/
Paragem
Impulso
Arranque
Histdrico de directo
eventos

Informacg8es de estado

Repor eventos

Figura 24: Menu Arrangue directo
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Impulso

Entre no menu Impulso, figura 23.

Seleccione Impulso. O motor arrancara e acelerara até a
velocidade nominal de acordo com os parametros definidos,
desde que o comando Impulso esteja activado.

O motor para imediatamente, assim que o comando for
libertado.

Arranque directo
(Apenas PSTB370...1050)
Arranque a partir do arrancador suave

Se for necessario, o motor pode ser arrancado através do
método directo (DOL - Direct On Line) com o contactor de
bypass integrado.

Seleccione o menu Arranque directo, figura 24.

Seleccione Arranque directo para fechar o contactor de
bypass integrado.

Seleccione Paragem para abrir o contactor.

Este menu esta disponivel apenas se o parametro le
ajustad, for igual ou menor que as especificagbes de AC-3
do contactor de bypass.

Aviso!

A corrente nominal do motor nunca deve exceder as
especificacdes de AC-3 do contactor de bypass integrado.
Consulte o Capitulo 3 “ Descricdo” para obter detalhes.
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Primeiro nivel
— Parametros

Comando local

Historico de
eventos

Informagdes de estado

Repor eventos

Figura 25: Menu Histérico de eventos

Primeiro nivel

— Parametros

Comando local

Historico de
eventos

Informacgdes de estado

Repor eventos
Figura 26:Menu Histérico de eventos
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6:2.5

6:2.6

Menu Histérico de eventos

O menu Historico de eventos € utilizado para verificar o
histérico de eventos no arrancador suave. Quando entrar
neste menu, sdo apresentados no histdrico os ultimos 21
eventos por ordem cronoldgica, tendo o mais recente como
n° 1, o segundo mais recente como n° 2, etc.

Os eventos sdo mostrados com o “tipo de evento”, data e
hora.

Utilize as teclas de navegacé&o para visualizar todas as entra-
das no histérico de eventos.

Menu Informacgdes de estado

O menu Informac8es de estado é utilizado para apresentar
vérias informacdes.

As informag¢@es sdo mostradas, uma por uma, na linha supe-
rior.

Utilize as teclas de navegac¢édo para visualizar todas as infor-
macdes.

As correntes de fase L1, L2 e L3 apresentadas séo as cor-
rentes delta se a unidade estiver ligada dentro de delta.
Caso contrario, é a corrente de linha.

Texto do ecra Funcao

Frequéncia Frequéncia medida.

Seq. Fase Indicacéo da sequéncia das fases.
Ligacdo Tipo de ligacdo, Em linha/Delta interior.
Fase L1 Corrente de Fase L1.

Fase L2 Corrente de Fase L2.

Fase L3 Corrente de Fase L3.

U linha A voltagem de linha de chegada [U].
cosPhi Factor de poténcia

P kw Poténcia activa [kW].

P hp Poténcia activa [hp]

Q kVAr Poténcia reactiva [kVATr]

S kVA Poténcia aparente [KVA]

Tempo Marcha Tempo de execucéo total do motor.

N° Arranques Numero de arranques contabilizados.

SW Ver. CU Versao do software CU.
SW Ver. FU Verséao do software FU.
SW Ver. KP?! Versao do software do teclado externo.

Versao da BD Versao da base de dados

Endereco MAC  |Endereco interno.

N° placa LV Numero de série da PCB LV.

1) apenas se ligado

1SFC132003M1601



Capitulo 6
Interface homem-maquina (HMI)

Primeiro nivel
— Parametros

Comando local

Historico de eventos

Informagdes de estado

Repor eventos

Figura 27:Menu Repor histérico
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6:2.7

Menu Repor histérico

O menu Repor histérico é automaticamente apresentado
guando ocorre um defeito ou € activada uma proteccao.
Ele também pode ser acedido através do menu principal.
Utilize as teclas de navegacéao para visualizar se existem
eventos para repor.
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Capitulo 7 Parametros e configuracao

7:1

Parametros

Os parametros podem ser ajustados de trés maneiras
diferentes:

» Teclado
« Comunicacgéo de Fieldbus
« Teclado externo (opcao)

Com o teclado, os parametros podem ser efectuados como
definicdo de parametro individual ou como seleccédo de
parametros predefinidos para diferentes aplicacdes.

A unidade tem um conjunto completo de parametros mas,
alguns parametros, tém conjuntos extra para a sequéncia de
arranque. O conjunto de parametros padrao esta gravado na
unidade para uma potencial reposicéo dos valores padréo.
Quando a comunicacéo de fieldbus esta seleccionada, a
maioria dos parametros também pode ser modificada a partir
desta interface.

/N

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accOes listadas
abaixo.

« Troca de um tipo de controlo para outro (controlo de
fieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacao das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)
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7:1.1 Viséo geral de todos os parametros
disponiveis (menus diferentes)

Definicdo/parametro Pri- |Parametros|Paramet| Pardmet- | Parametros | Todos | Repor
meiro | Aplicacdo |ros base| ros fun- | de apresen- 0s todos
nivel cionais tacéo paramet 0s

ros paramet
ros
Password X
Bloquear/desbloquear teclado X
Repor para pardmetro padrdo de X
fabrica
Tipo de aplicagcdo X
Definir corrente X X X X
Classe de protec¢éo de sobre- X X X X
carga
Bypass externo X X X X
Modo de arranque Reg.Defin- X X X
icdo
Modo de paragem Reg.Defin- X X X
icdo
Rampa de arranque Reg.Defin- X X X
icdo
Rampa de paragem Reg.Defin- X X X
icdo
Tensdo inicial Reg.Defin- X X X
icdo
Tenséo final Reg.Defin- X X X
icdo
Tensao de reducéo Reg.Defin- X X X
icdo
Limite de corrente Reg.Defin- X X X
icdo
Limite de binério Reg.Defin- X X X
icdo
Kickstart X X
Nivel de Kickstart X X
Tempo do Kickstart X X
Intervalo da rampa de arranque X X
Intervalo da rampa de paragem X X
Regulacao do controlo de binario X X
Tipo de proteccao de sobrecarga X X
Classe de sobrecarga, tipo duplo, X X
classe de arranque
Classe de sobrecarga, tipo duplo, X X
classe de marcha
Proteccao de sobrecarga, tipo de X X
funcionamento
Proteccao de rotor bloqueado X X
Nivel de proteccgéo de rotor bloqu- X X
eado
Tempo de protecc¢éo de rotor blo- X X
gueado
Proteccao de rotor bloqueado, tipo X X
de funcionamento
Proteccao de subcarga X X
Nivel de proteccdo de subcarga X X
Tempo de protecgdo de subcarga X X
78 1SFC132003M1601
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Definicdo/parametro

Pri-
meiro
nivel

Parametros
Aplicacédo

Paramet
ros base

Paramet-
ros fun-
cionais

Pardmetros
de apresen-
tacéo

Todos
0s
paréamet
ros

Repor
todos
0s
parédmet
ros

Proteccdo de subcarga, tipo de
funcionamento

X

Protecgédo de desequilibrio de fase

Nivel de proteccao de desequili-
brio de fase

Proteccao de desequilibrio de
fase, tipo de funcionamento

Proteccgédo de corrente elevada

Proteccao de corrente elevada,
tipo de funcionamento

Proteccado de inversdo de fase

Proteccao de inversdo de fase,
tipo de funcionamento

Proteccdo de PTC

X

x

Proteccdo de PTC, tipo de fun-
cionamento

X

x

Aviso de corrente elevada

Nivel de aviso de corrente elevada

Aviso de corrente fraca

Nivel de aviso de corrente fraca

Aviso de sobrecarga

Nivel de aviso de sobrecarga

Aviso de sobrecarga do tiristor
(SCR)

X| X[ X[ X[ X] X| X

XX X[ X[ X X[ X

Defeito por perda de fase, tipo de
funcionamento

X

X

Defeito de fieldbus, tipo de fun-
cionamento

Defeito de frequéncia, tipo de fun-
cionamento

Defeito de sobreaquecimento no
dissipador de calor, tipo de fun-
cionamento

Defeito de tiristor curto-circuitado,
tipo de funcionamento

Defeito de ndo abertura do
bypass, tipo de funcionamento

Defeito de néo fecho do
bypass, tipo de funcionamento

X

x

Entrada programavel In0

Entrada programavel In1

Relé de saida programavel K4

Relé de saida programavel K5

Relé de saida programavel K6

Saida de software programavel V7

Evento para relé K4

Evento para relé K5

Evento para relé K6

Evento para saida de software V7

Saida analdgica

Saida analdgica, referéncia

Saida analdgica, tipo de valor

Saida analogica, intervalo max.

Controlo de fieldbus

X X| XXX X XXX X X XXX X

XX XX XXX XX XXX XX X

1SFC132003M1601
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Definicdo/parametro Pri- |Pardmetros|Pardmet| Pardmet- | Pardmetros | Todos | Repor
meiro | Aplicacdo |ros base| ros fun- | de apresen- 0s todos
nivel cionais tacéo paradmet 0s

ros paradmet

ros

Tipo de fieldbus X X
Endereco de Fieldbus X X
Desactivacao automatica do X X
Fieldbus
Sequéncia de arranque, nimero X X
de sequéncias
Rampa de arranque, primeira X X
sequéncia
Tensé&o inicial, primeira sequéncia X X
Limite de corrente, primeira X X
sequéncia
Definir corrente, primeira X X
sequéncia
Rampa de arranque, segunda X X
sequéncia
Tens&o inicial, segunda sequéncia X X
Limite de corrente, segunda X X
sequéncia
Definir corrente, segunda X X
sequéncia
Rampa de arranque, terceira X X
sequéncia
Tensé&o inicial, terceira sequéncia X X
Limite de corrente, terceira X X
sequéncia
Definir corrente, terceira X X
sequéncia
Lingua X X
Desligar automaticamente o LCD X X
Tipo de data X X
Ano X X
Més X X
Dia X X
Hora X X
Minutos X X
Tempo limite de corrente dupla X
Nivel limite de corrente dupla X

80
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7:1.2 Lista de parametros

Numero |Descricdo Texto do ecra Definicao do Valor Defin-

do intervalo padréo icdo

parametr actual

0]

1 Definir corrente le ajustada 9,0...1207A Individual

2 Rampa de arranque Rampa Arr. 1...30s, 1...120s 10s

3 Rampa de paragem Rampa Par. 0...30s, 0...120s Os

4 Tens&o inicial Tensdao inicial 30...70% 30%

5 Tensao final Tensao final 30...70% 30%

6 Tenséo de reducéo Reducado 30...100% 100%

7 Limite de corrente Lim.corrente 2,0...7,0xle 4,0xle

8 Kickstart Kickstart Sim, N&o Nao

9 Nivel de Kickstart Nivel Kick 50...100% 50%

10 Tempo do Kickstart Tempo Kick 0,1..1,5s 0,2s

11 Intervalo da rampa de arranque Int.Arranque 1-30s, 1-120s 1-30s

12 Intervalo da rampa de paragem Int.Paragem 0-30s, 0-120s 0-30s

13 Tipo de proteccao de sobrecarga Sobrecarga N&o, Normal, Duplo Normal

14 Classe de proteccéo de sobrecarga Classe SC 10A, 10, 20, 30 10

15 Classe de sobrecarga, tipo duplo, classe CL.SC.Axrr. 10A, 10, 20, 30 10
de arranque

16 Classe de sobrecarga, tipo duplo, classe ClL.SC.Mar. 10A, 10, 20, 30 10
de marcha

17 Proteccdo de sobrecarga, tipo de fun- Func. SC Paragem-M, Paragem-M
cionamento Paragem-A, Ind

18 Protecgao de rotor bloqueado Rotor Blog. Sim, N&o N&o

19 Nivel de protec¢éo de rotor bloqueado Niv.RotBIg. 0,5..0,8,0xle 4.0xle

20 Tempo de protecg¢éo de rotor bloqueado Tempo RotBIq 0,2...10s 1,0s

21 Protecgéo de rotor blogueado, tipo de Func.RotBIq Paragem-M, Paragem-M
funcionamento Paragem-A, Ind

22 Protecgédo de subcarga Subcarga Sim, N&ao Nao

23 Nivel de protec¢do de subcarga Niv.Vazio 0,4...0,8xle 0,5xle

24 Tempo de protec¢do de subcarga Tempo Vazio 1...30s 10s

25 Protecgado de subcarga, tipo de funciona- Func.Vazio Paragem-M, Paragem-M
mento Paragem-A, Ind

26 Proteccdo de desequilibrio de fase Desq.Fase Sim, Nao N&o

27 Nivel de proteccao de desequilibrio de NivDesgFase 10...80% 80%
fase

28 Proteccdo de desequilibrio de fase, tipo | Func.DesqFase Paragem-M, Paragem-M
de funcionamento Paragem-A, Ind

29 Proteccao de corrente elevada | elevada Sim, Nao N&o

30 Protecgdo de corrente elevada, tipo de Func. | el. Paragem-M, Paragem-M
funcionamento Paragem-A, Ind

31 Proteccdo de inversdo de fase Inv. Fase Sim, Nao Nao

32 Proteccao de inversdo de fase, tipo de Func.Inv.Fase Paragem-M, Paragem-M
funcionamento Paragem-A, Ind

33 Proteccdo de PTC PTC Sim, Nao Nao

34 Proteccdo de PTC, tipo de funciona- Func. PTC Paragem-M, Paragem-M
mento Paragem-A, Ind

35 Bypass externo Bypass ext Sim, N&ao N&o

37 Aviso de corrente elevada Aviso |=elevada Sim, Néao Nao

38 Nivel de aviso de corrente elevada Aviso Niv |=alta 0,5..0,5,0xle 1,2xle

39 Aviso de corrente fraca Aviso |=baixa Sim, Néao Nao

40 Nivel de aviso de corrente fraca Aviso Niv I=baixa 0,4..0,1,0xle 0,8xle

41 Aviso de sobrecarga Aviso SC Sim, Néo Nao

42 Nivel de aviso de sobrecarga Niv Aviso SC 40...99% 90%

43 Aviso de sobrecarga do tiristor (SCR) Aviso SC SCR Sim, N&ao Nao
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Numero |Descrigcao Texto do ecra Definicdo do Valor Defin-
do intervalo padréo icdo
parametr actual
0]
44 Defeito por perda de fase, tipo de fun- Func.FaltaFase |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
cionamento
45 Defeito de fieldbus, tipo de funciona- Func.FalhaFB |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
mento
46 Defeito de frequéncia, tipo de funciona- Func.FFreq Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
mento
47 Defeito de sobreaguecimento no dissipa- | Func.SAq.DC |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
dor de calor, tipo de funcionamento
48 Defeito de tiristor curto-circuitado, tipo de | Func.SCR CC |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
funcionamento
49 Funcéo de entrada programavel In0 InO N&o, Repor, Activ, Repor
Impulso, DOL, Arr2,
Des.FB
50 Funcao de entrada programavel Inl In1 N&o, Repor, Activ, Repor
Impulso, DOL, Arr3,
Des.FB
51 Funcgéo da saida programével de relé K4 Relé K4 Marcha, Tdr, Evento Marcha
52 Funcao da saida programavel de relé K5 Relé K5 Marcha, Tdr, Evento Tdr
53 Funcao da saida programavel de relé K6 Relé K6 Marcha, Tdr, Evento Evento
54 Funcao do relé de software Saida SW V7 Marcha, Tdr, Evento Evento
programavel V7
55(0) Evento de sobrecarga do relé K4 Sobrecarga K4 Sim, N&o N&o
55(1) Evento de defeito do relé K4 Defeito de K4 Sim, N&o Nao
55(2) Evento de corrente alta do relé K4 | elevada K4 Sim, N&o N&o
55(3) Evento de sobrecarga do tiristor K4 SC SCR Sim, Néo N&o
do relé K4
55(4) Evento de rotor bloqueado do relé K4 K4 Rot Bloq Sim, N&do Nao
55(5) Evento de subcarga do relé K4 K4 Vazio Sim, Néo Nao
55(6) Evento de desequilibro de fase K4 Desq.Fase Sim, N&o Nao
do relé K4
55(7) Evento de PTC do relé K4 K4 PTC Sim, N&o Nao
55(8) Evento de inversdo de fase do relé K4 K4 Inv. Fase Sim, N&o Nao
55(9) Evento de aviso de sobrecarga K4 Aviso SC Sim, N&ao Nao
do relé K4
55(10) Evento de aviso de sobrecarga do tiristor K4 Aviso SC Sim, Néo N&o
do relé K4 SCR
55(11) Evento de aviso de corrente alta K4 Aviso I=ele- Sim, Néo N&o
do relé K4 vada
55(12) Evento de aviso de corrente fraca K4 Aviso I=baixa Sim, Néo N&o
do relé K4
55(13) Evento de defeito de manobra do relé K4 | Defeito manobra Sim, Nao N&o
K4
56(0) Evento de sobrecarga do relé K5 K5 Sobrecarga Sim, N&o N&o
56(1) Evento de defeito do relé K5 K5 Defeito Sim, N&o N&o
56(2) Evento de corrente alta do relé K5 K5 | alta Sim, Néo N&o
56(3) Evento de sobrecarga do tiristor K5 SC SCR Sim, Néo N&o
do relé K5
56(4) Evento de rotor bloqueado do relé K5 K5 Rot Blg Sim, Néo Nao
56(5) Evento de subcarga do relé K5 K5 Vazio Sim, N&o Nao
56(6) Evento de desequilibro de fase do relé K5| K5 Desq.Fase Sim, N&o Nao
56(7) Evento de PTC do relé K5 K5 PTC Sim, N&o Nao
56(8) Evento de inversdo de fase do relé K5 K5 Inv. Fase Sim, N&o Nao
56(9) Evento de aviso de sobrecarga K5 Aviso SC Sim, N&ao Nao
do relé K5
56(10) Evento de aviso de sobrecarga do tiristor K5 Aviso SC Sim, Néo N&o
do relé K5 SCR
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NUumero |Descrigcao Texto do ecra Definicdo do Valor Defin-

do intervalo padréo icdo

parametr actual

0]

56(11) Evento de aviso de corrente alta K5 Aviso Sim, Nao N&o
do relé K5 I=elevada

56(12) Evento de aviso de corrente fraca K5 Aviso I=baixa Sim, Néo N&o
do relé K5

56(13) Evento de defeito de manobra do relé K5 | Defeito manobra Sim, Nao N&o

K5

57(0) Evento de sobrecarga do relé K6 K6 Sobrecarga Sim, Nao Sim

57(1) Evento de defeito do relé K6 K6 Defeito Sim, N&o Sim

57(2) Evento de corrente alta do relé K6 K6 | alta Sim, Néao Sim

57(3) Evento de sobrecarga do tiristor K6 SC SCR Sim, N&o Nao
do relé K6

57(4) Evento de rotor bloqueado do relé K6 K6 Rot Blq Sim, Néo N&o

57(5) Evento de subcarga do relé K6 K6 Vazio Sim, N&o Nao

57(6) Evento de desequilbro de fase do relé K6| K6 Desq.Fase Sim, Néo N&o

57(7) Evento de PTC do relé K6 K6 PTC Sim, Nao N&o

57(8) Evento de inversdo de fase do relé K6 K6 Inv. Fase Sim, Néo N&o

57(9) Evento de aviso de sobrecarga K6 Aviso SC Sim, N&ao N&o
do relé K6

57(10) Evento de aviso de sobrecarga do tiristor K6 Aviso SC Sim, N&ao Nao
do relé K6 SCR

57(11) Evento de aviso de corrente alta K6 Aviso I=ele- Sim, Nao Nao
do relé K6 vada

57(12) Evento de aviso de corrente fraca K6 Aviso I=baixa Sim, Néo N&o
do relé K6

57(13) Evento de defeito de manobra do relé K6 | Defeito de mano- Sim, Néao Sim

bra de K6

58(0) Evento de sobrecarga do relé V7 V7 Sobrecarga Sim, Nao Sim

58(1) Evento de defeito do relé V7 V7 Defeito Sim, N&o Sim

58(2) Evento de corrente alta do relé V7 V71 alta Sim, Néao Sim

58(3) Evento de sobrecarga do tiristor V7 SC SCR Sim, Néo N&o
do relé V7

58(4) Evento de rotor bloqueado do relé V7 V7 Rot Blq Sim, Néo N&o

58(5) Evento de subcarga do relé V7 V7 Vazio Sim, N&o Nao

58(6) Evento de desequilibro de fase do relé V7 Deseq.Fase Sim, Nao N&o
V7

58(7) Evento de PTC do relé V7 V7 PTC Sim, N&ao Nao

58(8) Evento de inverséo de fase do relé V7 V7 Inv. Fase Sim, Néo N&o

58(9) Evento de aviso de sobrecarga V7 Aviso SC Sim, N&o N&o
do relé V7

58(10) Evento de aviso de sobrecarga do tiristor | V7 Aviso SC Sim, N&ao Nao
do relé V7 SCR

58(11) Evento de aviso de corrente alta V7 Aviso |=ele- Sim, Néo N&o
do relé V7 vada

58(12) Evento de aviso de corrente fraca V7 Aviso |=baixa Sim, Néo N&o
do relé V7

58(13) Evento de defeito de manobra do relé K7 | K7 Defeito mano- Sim, Néao Sim

bra

59 Controlo de fieldbus Ctrl Fieldb Sim, Nao Nao

60 Tipo de fieldbus Tipo Fieldb Int. AS, Outro Outro

61 Endereco de Fieldbus End.Fieldb 0...1000 0

62 Sequéncia de arranque, nimero de N° Seq Nao, 2, 3 Nao
sequéncias

63 Rampa de arranque, primeira sequéncia Rampa de 1...30s, 1...120s 10s

arranque 1

64 Tensao inicial, primeira sequéncia Tensao inicial 1 30...70% 30%

65 Limite de corrente, primeira sequéncia Lim Corr 1 2,0...7,0xle 4,0xle
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Numero |Descrigcao Texto do ecra Definicdo do Valor Defin-
do intervalo padréo icdo
parametr actual
0]
66 Definir corrente, primeira sequéncia la le ajust. 9,0...1207A Individual
67 Rampa de arranque, segunda sequéncia Rampa de 1...30s, 1...120s 10s
arranque 2
68 Tens&o inicial, segunda sequéncia Tenséo inicial 2 30...70% 30%
69 Limite de corrente, segunda sequéncia Lim Corr 2 2,0...7,0xle 4,0xle
70 Definir corrente, segunda sequéncia 2a le ajust. 9,0...1207A Individual
71 Rampa de arranque, terceira sequéncia Rampa de 1...30s, 1...120s 10s
arranque 3
72 Tens&o inicial, terceira sequéncia Tens&o inicial 3 30...70% 30%
73 Limite de corrente, terceira sequéncia Lim Corr 3 2,0...7,0xle 4,0xle
74 Definir corrente, terceira sequéncia 3a le ajust. 9,0...1207A Individual
75 Lingua Lingua US/UK, PL, TR, RU, Individual
CN, DE, ES, FR, IT, NL,
PT, SE, FI
77 Desligar automaticamente o LCD LCD Auto Off 1...255min 15min
78 Password Password 0...255 0
79 Tipo de data Tipo de data ISO, CE, US 1ISO
80 Ano Ano 1901...2038 Individual
81 Més Més 1...12 Individual
82 Dia Dia 1..31 Individual
83 Hora Hora 0...23 Individual
84 Minutos Minuto 0...59 Individual
97 Defeito de ndo abertura do bypass, tipo BP Func. fech. |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
de funcionamento
98 Defeito de néo fecho do bypass, tipo de | BP Func. aberto |Paragem-M, Paragem-A| Paragem-M
funcionamento
111 Tempo limite de corrente dupla Lim C Tempo Y 0...120 s Os
112 Nivel limite de corrente dupla Lim C Nivel Y 2,0..7,0xle 40xle
113 Desactivacédo automatica do Fieldbus Auto Des FB Sim, Néao Nao
114 Modo de arranque Modo Arranque Tensao, Binario Tensao
115 Modo de paragem Modo Paragem Tensao, Binario Tensao
116 Limite de binério Limite Binario 20...200% 150%
117 Regulagado do controlo de binério Aj. Binario 30...300% 100%
123 Saida analdgica Lig. Ana. Sim, N&o Nao
124 Saida analdgica, referéncia Tipo sinal 0...10V, 0...20 mA, 4...20 mA
4..20 mA
125 Saida analdgica, tipo de valor Tipo dados I Amp, U Volt, P kW, P | Amp
hp, Q kVAr, S kVA, Tmp-
Mot, TmpSCR, cosPhi
126 Saida analdgica, intervalo méx. corrente Imax 10...20000 A PST(B)
dependente
do tamanho
127 Saida analogica, intervalo max. tensédo Umax 10...1000 V 600 V
128 Saida analdgica, intervalo méax. poténcia Pmax (kW) 1...3000 kW PST(B)
activa kW dependente
do tamanho
129 Saida anal6gica, intervalo max. poténcia Pmax (hp) 1...4000 hp PST(B)
activa hp dependente
do tamanho
130 Saida analdgica, intervalo méx. poténcia Qmax 1...3000 kVAr PST(B)
reactiva dependente
do tamanho
131 Saida analdgica, intervalo méax. poténcia Smax 1...3000 kVA PST(B)
aparente dependente
do tamanho
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tu= 0% 1=0,0A
/ Menu
{Mudar Password fuin OK
Seleccionar Anterior| Anterio

\
|

{Teclado esta Activo

{Temp. Motor 0%

Bloguea Anterior Anterior
12003-01-30  11:08 {Temp. SCR 60%
Anterior Anterior

|

{In= 0000 Out= 0000
Anterior

{Modo Arranqu Volts

Anterior

\ {Modo Paragem

Binari
Anterior

Figura1: Ciclo deecrado primeiro

nivel

tuU=
Menu

0%

1=0,0A

Figura2: Primeiro nivel (posicdo inicial)

tuin

Anterior

OK

Figura 3: Estado de U;,

{ Temp. Motor

Anterior

0%

Figura 4: Temperatura do motor

{ Temp. SCR

60%
Anterior

Figura5: Temperatura de SCR
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7:2 Descricdo dos menus

Para obter uma descricéo detalhada de cada funcéo,
consulte o Capitulo 10 “Funges” .

7:2.1Primeiro nivel

Este nivel contém informacdes sobre a corrente e a tenséo
de saida, temperatura do dissipador de calor, rel6gio em
tempo real, etc. A partir deste menu o teclado pode ser
bloqueado/desbloqueado e, para este procedimento, pode
ser definida uma password. E possivel, também, entrar
noutros menus.

Visualizar no arranque

Quando ligar a tensao de alimentagéo, o LCD mostrara
primeiro o texto “Bem Vindo” e, apds alguns segundos,
comutard para o Primeiro nivel, figura 2.

A corrente apresentada é a corrente actual do motor.
Estado de U,

O arrancador suave verifica e apresenta o estado da tenséo
de entrada (lado da linha).

Temperatura do motor
E apresentada a capacidade térmica do motor. 0% significa

que o motor esta frio. 50% significa que esta a ser utilizada
metade da capacidade, etc.

Temperatura de SCR

A temperatura dos SCRs no arrancador suave é
apresentada como uma percentagem do valor maximo.
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{ Modo Arranque Volts
Anterior

Figura6: Modo de arranque

{ Modo ParagemBinari
Anterior

(@)

Figura 7: Modo de paragem

{In= 0000 Out= 0000
Anterior

Figura 8: Entrada/saidas

$2003-02-05 10:33
Anterior

Figura9: Rel6gio emtempo real

{Teclado  Desbloq.
Anterior

Figura 10: Estado do teclado

{Mudar Password
Selecionar Anterior

Figura 11: Mudar Password
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Modo de arranque

E apresentado o modo de arranque sendo que as opgoes
séo:

» Tenséo
» Binario
Modo paragem

E apresentado o modo de paragem sendo que as opgoes
séo:

» Tenséo

» Binario

Estado das entradas/saidas

O estado das entradas e saidas programaveis € apresentado

com o valor “0” (ndo activado) ou “1” (activado). Os valores
tém a seguinte fungdo:

In=0100 Sinal de arranque elevado
In=1000 Sinal de paragem elevado
In=0010 InO alto

In=0001 In1 alto

Out=1000 Relé K4 activado
Out=0100 Relé K5 activado
Out=0010 Relé K6 activado
Out=0001 SW V7 activado

Reldgio em tempo real

O rel6gio em tempo real mostra a data e a hora actuais.
Para obter mais informac¢8es sobre como definir a data, a
hora e o tipo de apresentacdo, consulte “Parametros de
apresentacao” .

Estado do teclado

Informacgdes sobre se o teclado esta bloqueado ou
desbloqueado.

Como pobr a funcionar, consulte o Capitulo 6 “Interface
homem-maquina (HMI)" .

Mudar Password

Menu para alterar a password. Como por a funcionar,
consulte o Capitulo 6 “Interface homem-maquina (HMI)” .
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Primeiro nivel

1:2.2

Parametros

Parametrés=————— q aplicacio

Parametros
base

Parametros
funcionais

Parametros
de apresentacao

Parametros
de servico

Todos os
parametros

Parametros
mudados

Repor todos
0s parametros

Modo de
funcionamento

Figura 12: Menu Paréametros Aplicacdo

{Parametros Aplicacag
Seleccionar Anterior

Figura 13: Menu Parametros Aplicacdo

{Bomba Centrif.
Gravar

Anterior

Figura 14: Tipo de aplicacéo

Bomba Centrif.
Préximo

Anterior

Figura 15: Confirmacao do tipo de
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Parametros Aplicacéo

O menu Parametros Aplicagdo é constituido por parametros
predefinidos para a aplicacdo seleccionada, e deve ser
utilizado caso seja necessaria uma configuragao facil e
rapida. S6 alguns parametros precisam ser definidos antes
de ser possivel arrancar com o motor. Todos os dados de
entrada necessarios serdo apresentados num ciclo
automatico.

Depois deter seleccionado uma aplicacéo e deter efectuado
a regulacéo pretendida, a aplicacéo ndo deve ser
seleccionada novamente. Seisto acontecer, toda a regulagdo
sera reposta para os parametros padrao da aplicacéo
seleccionada.

Entrar nos parametros da aplicacéo
Entre no menu seleccionando Parametros Aplicagéo.

Seleccione o tipo de aplicagdo utilizado pelo arrancador
suave, premindo Gravar. Se a aplicacéo utilizada néo estiver
listada, escolha a que mais se aproxima e seleccione
Reg.Definigdo (consulte abaixo). As aplicagbes possiveis sao:

* Bomba centrif.

» Bomba hidraulica

« Ventilador centrifugo
* Ventilador axial

e Compressor

« Tapete rolante

e Triturador

* Misturador

* Propulsor de proa

Confirme a aplicagao seleccionada premindo Préximo. Se for
seleccionado o tipo de aplicagéo incorrecto, prima Anterior e
escolha a opcéo adequada.
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le ajustada 100 A}
Gravar
Figura 16: Menu le ajustada

le ajustada 100 A
Préximo Anterior

Figura 17: Confirmar a le ajustada

Classe SC 10 |
Gravar

Figura 18: Classe de sobrecarga

Classe SC 10
Préoximo Anterior

Figura 19: Confirmar Classe SC

Bypass ext Sim {
Gravar

Figura 20: Bypass externo

Bypass ext Sim
Préximo Anterior

Figura 21: Confirmacao de bypass

Pronto ?
Sim  Reg.Definigdo

Figura 22: Pronto?/menu Reg.Definicdo
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le ajustada

Defina a corrente a que o arrancador suave ira ser exposto
para, por exemplo, a corrente nominal do motor, se a
unidade estiver ligada Em linha.

Para unidades ligadas através do método Deltainterior o
parametro | ajustada deve ser definido de acordo coma
corrente no circuito delta = 58% ( 1/(./3) ) da corrente
nominal do motor.

Prima Gravar para guardar os dados apés a definicdo da
corrente.

Confirme o parametro le ajustad, premindo Préximo. Se o
parémetro |, ajustada foi incorrectamente definido, prima
Anterior e defina o valor correcto.

Classe de sobrecarga (Classe SC)

Seleccione a classe do relé de sobrecarga para o tipo de
aplicacéo utilizado. Classes disponiveis:

« 10A
10
« 20
« 30

Prima Gravar para guardar a classe seleccionada.

Confirme a classe de sobrecarga seleccionada premindo
Préximo. Se for seleccionada a classe de sobrecarga
incorrecta, prima Anterior e escolha a classe adequada.

Contactor de bypass externo (Bypass ext)

Se for utilizado um contactor de bypass externo, defina o
parametro para Sim. Caso contrario, seleccione N&o.

Prima Gravar para guardar os dados.

Confirme a seleccao do bypass externo, premindo Préximo.
Se efectuou a escolha incorrecta, prima Anterior e corrija a
seleccéo.

Reg.Definigao

A configuracdo do menu parametros da aplicagdo esta agora
concluida. Se néo for pretendida qualquer regulacdo dos
parametros, é possivel regressar ao primeiro nivel premindo
Sim.

Se pretender regular alguns parametros principais,
seleccione Reg.Definicao.
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{Pronto
Sim

?
Anterior

Figura 23: Todos os parametros
regulados foram revistos
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Parametros de regulacédo

Se for necesséario um ajuste mais especifico, existem seis
parametros que podem ser regulados individualmente. Cada
parametro € descrito no Capitulo 10 “Func¢des” .

* Modo de arranque

* Modo de paragem

« Rampa de arranque
« Rampa de paragem
« Tensdo inicial

» Tensdo final

« Tensdo de reducéo (ndo se encontra disponivel se o
Modo de paragem esta definido para Binario)

« Nivel limite de corrente

« Limite de binario (ndo se encontra disponivel se 0 Modo
de arranque esté definido para Volts)

Quando todos os parédmetros de regulacdo tiverem sido
revistos, serdo apresentadas as informagfes seguintes,
figura 23. Seleccione Sim se todos 0s parametros
necessarios estéo regulados. Se for necessaria uma nova
regulacdo, seleccione Anterior e siga as instrucdes
apresentadas no passo Reg.Definicdo acima.
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ParametrQSe—,

7:2.3
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Repor todos
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Figura 24: Menu Parametros base
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Parametros base

O menu Parametros base é constituido pelos parametros de
arranque/paragem mais comuns, necessarios a config-
uracdo. Cada parametro pode ser ajustado separadamente.
Para obter uma descri¢cdo detalhada de cada parametro,
consulte o Capitulo 10 “Fungfes” .

Entrar nos parametros base
Entre no menu seleccionando Parametros Base.
le ajustada

Defina a corrente a que o arrancador suave ira ser exposto
para, por exemplo, a corrente nominal do motor, se a
unidade estiver ligada Em linha.

Para unidades ligadas através do método Delta interior o
parametro |, ajustada deve ser definido de acordo coma
corrente no circuito delta = 58% ( 1/(./3) ) da corrente
nominal do motor.

Prima Gravar para guardar os dados apdés a definicdo da
corrente.

Contactor de bypass externo (Bypass ext)

Defina o parametro para Sim se for utilizado um contactor de
bypass externo. Caso contrario, seleccione Nao. Este
parametro ndo se encontra disponivel nos PSTB370...1050,
uma vez que estes possuem um contactor de bypass inte-
grado.

Prima Gravar para guardar os dados.

Modo de arranque

Seleccione o tipo de rampa que sera utilizado durante o
arranque. As opg¢fes possiveis séo:

* Tensao
* Binario

Prima Gravar para guardar os dados ap0s a defini¢cdo do tipo
de rampa de arranque.

Modo de paragem

Seleccione o tipo de rampa que sera utilizado durante a
paragem. As opg¢bes possiveis séo:
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* Tensao
e Binario

Prima Gravar para guardar os dados apos a defini¢cdo do tipo
de rampa de paragem.
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Rampa de arranque

Defina o tempo de rampa para o arranque.

Prima Gravar para guardar o tempo da rampa de arranque.
Rampa de paragem

Defina o tempo de rampa para paragem (paragem suave).
Esta funcdo s6 devera ser utilizada para aplicagdes com
pequenas massas de volante de inércia como, por exemplo,
bombas e tapetes rolantes (no caso de transporte de
material fragil).

Prima Gravar para guardar o tempo da rampa de paragem.
Tensdo inicial (Tens&o inicial)

Defina o nivel da tenséo inicial.

Prima Gravar para guardar a tenséo inicial.

Tensdo final (Tens&o final)

Defina o nivel da tensao final.

Prima Gravar para guardar a tenséo final.
Reducéo

Defina o nivel da tenséo de reduc¢éo. Esta fungéo sé
funciona se a paragem suave estiver seleccionada e o modo
de paragem esteja definido para Volts.

Prima Gravar para guardar o nivel de reducao.
Limite de corrente (Lim.corrente)

Defina o nivel limite de corrente para o arranque.

Prima Gravar para guardar o limite de corrente.
Limite de binario(Lim.binério)

Seleccione o limite de binério na forma de percentagem do
binario nominal calculado. Este pardmetro ndo esta
disponivel se 0 modo de arranque esta definido para Volts.

Prima Gravar para guardar os dados apés a definicdo do
limite de binério.

Classe de sobrecarga (Classe SC)

Seleccione a classe para a protec¢édo de sobrecarga.
Prima Gravar para guardar a classe de sobrecarga.

A configurag&o do menu Paradmetros base esta agora
concluida. E possivel regressar ao primeiro nivel premindo
Anterior 3 vezes.
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7:2.4

Primeiro nivel

Parametros
Aplicacéo
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Todos os
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Modo de
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Figura 25: Menu Parametros Funcionais

Parametros funcionais

O menu Parametros Funcionais € constituido por grupos
com parametros organizados por fungdo como, por exemplo,
proteccdo, aviso, defeito, comunicacao de fieldbus, etc.
Este menu deverd ser utilizado se for necessaria uma
configuracdo mais avancada. Para obter uma descrigédo
detalhada de cada parametro, consulte o Capitulo 10
“Funcbes” .

Entrar nos parametros funcionais

Entre no menu seleccionando ParametrosFuncion.

7:2.4.1 Arranque/Paragem

Parametros

== Parametros FUNCionaie==— Arranque/
Paragem

Controlo de
binario

Proteccoes
Avisos
Defeitos
Entradas
Saidas
Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque

Figura 26: Grupo Arranque/Paragem
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Para definir os pardmetros relacionados com o arranque e
paragem, entre no grupo Arr/Paragem. Os parametros a
seguir apresentados estédo disponiveis neste grupo:

* |lo ajustada

* Bypass externo

¢ Modo de arranque

* Modo de paragem

* Rampa de arranque
+ Rampa de paragem
» Tensdo inicial

» Tensdo final

» Tenséo de reducéo
» Nivel limite de corrente
 Limite de binario

» Kickstart

» Nivel Kick

» Tempo Kick

¢ Int.Arranque

e Int.Paragem

Definicdo dos parametros de |, ajustada para limite de
binario. Consulte “Parametros base” .
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Kickstart

Active a funcéo Kickstart, entrando neste menu. Prima
Gravar para guardar a seleccao.

Nivel Kick

Defina o nivel necessario de Kickstart. Prima Gravar para
guardar os dados.

Este menu sé seré apresentado se o Kickstart estiver
activado.

Tempo Kick

Defina o tempo necessario para o Kickstart. Prima Gravar
para guardar os dados.

Este menu sé seré apresentado se o Kickstart estiver
activado.

Int.Arranque

O tempo de rampa para o arranque pode ser definido, como
padrao, entre 1 e 30 segundos. Se for necessario, o intervalo
pode ser alargado até 120 segundos através deste menu.
Prima Gravar para guardar os dados.

Int.Paragem

O tempo de rampa para a paragem pode ser definido, como
padrao, entre 0 e 30 segundos. Se for necessario, o intervalo
pode ser alargado até 120 segundos através deste menu.
Prima Gravar para guardar os dados.

A configuracdo dos parametros no grupo Arranque/Paragem
esta concluida. E possivel regressar ao primeiro nivel
premindo Anterior 3 vezes. Para configurar a proteccéo,
continue com esse menu.
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Parametros

= Parametros
Funcionais

7:2.4.2 Controlo de binario

Arranque/
Paragem

Controlo de
binério
Proteccoes
Avisos

Defeitos

Entradas

Saidas

Saida analdgica

Fieldbus

Seq. Arranque

Figura 27: Grupo de controlo de binario
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Para definir os pardmetros relacionados com o controlo de
binario, entre no grupo Controlo de binario.

Modo de arranque

Seleccione qual o tipo de rampa que serd utilizado durante o
arranque. As opcdes possiveis sao:

¢ Tensao
e Binario

Prima Gravar para guardar o modo de arranque
seleccionado.

Modo de paragem

Seleccione qual o tipo de rampa que serd utilizado durante a
paragem. As opcdes possiveis sao:

¢ Tensao
¢ Binario

Prima Gravar para guardar o modo de paragem
seleccionado.

Regulacao do controlo de binéario (Aj. Binério)

Com este parametro é possivel regular em precisédo o
comportamento das rampas de binario. Este parametro
devera normalmente estar defenido para o valor padrao
100%.

Prima Gravar para guardar o nivel seleccionado.

Limite de binario

Seleccione o limite de binario do arrancador suave.

Prima Gravar para guardar o nivel de limite de binario
seleccionado.
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7:2.4.3

Parametros

— Parametros Arranque/
FunCIOI’laIS Paragem

Controlo de
binario
Protecc¢bes
Avisos
Defeitos
Entradas
Saidas
Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque

Figura 28: Grupo de proteccdes
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Proteccoes

Para definir os pardmetros relacionados com as proteccdes,
entre no grupo Proteccoes.

Proteccéo de sobrecarga (Sobrecarga)

Seleccione o tipo de sobrecarga necessario para a
aplicacdo. Estao disponiveis as seguintes selecc¢des:

« Nao
* Normal
e Duplo

Prima Gravar para guardar o tipo seleccionado.

Se a sobrecarga “Normal” estiver seleccionada, estarédo
disponiveis os seguintes parametros:

Classe de sobrecarga (Classe SC)

Seleccione a classe para o relé de sobrecarga. Estao
disponiveis as seguintes classes:

+ 10A
* 10
« 20
+ 30

Prima Gravar para guardar a classe seleccionada.
Tipo de funcionamento de sobrecarga (Func. SC)

Seleccione o funcionamento a manter se o relé de
sobrecarga estiver activado:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposi¢éo
automatica.

Ind So sera dada a indicacao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
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Se a sobrecarga “Duplo” estiver seleccionada, estardo
disponiveis os seguintes parametros:

Classe de arranque de sobrecarga (CI.SC.Arr.)

Seleccione a classe necesséria para o relé de sobrecarga
durante a condicdo de arranque. Estdo disponiveis as
seguintes classes:

« 10A

« 10

20

« 30

Prima Gravar para guardar a classe seleccionada.
Classe de pdr em marcha de sobrecarga (Cl.SC.Mar.)

Seleccione a classe necessaria para o relé de sobrecarga
durante o funcionamento continuo. Estao disponiveis as
seguintes classes:

« 10A

« 10

*+ 20

* 30

Prima Gravar para guardar a classe seleccionada.
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Proteccéo de rotor bloqueado (Rotor Bloq.)
Se for necessario, active a proteccédo alterando para Sim.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardo disponiveis os
seguintes parametros:

Nivel de rotor bloqueado (Niv.RotBIq.)

Defina o nivel da proteccéo de rotor bloqueado.
Disponivel apenas se a proteccao estiver seleccionada.

Tempo de rotor bloqueado (Tempo RotBlq)

Defina o tempo da proteccéo de rotor bloqueado.
Disponivel apenas se a proteccao estiver seleccionada.

Tipo de funcionamento de rotor bloqueado
(Func.RotBlq)

Seleccione o funcionamento a manter se a proteccdo de
rotor bloqueado estiver activada:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automatica.

Ind So sera dada a indicagao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
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Proteccéo de subcarga (vazio)
Se for necessario, active a proteccdo alterando para Sim.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardao disponiveis os
seguintes parametros:

Nivel de subcarga (Niv.Vazio)

Defina o nivel da proteccdo de subcarga.
Disponivel apenas se a proteccao estiver seleccionada.

Tempo de subcarga (Tempo Vazio)

Defina o tempo para a protec¢cdo de subcarga.
Disponivel apenas se a proteccao estiver seleccionada.

Tipo de funcionamento de subcarga (Func.Vazio)

Seleccione o funcionamento a manter se a protec¢éo de
subcarga estiver activada:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicéo
automatica.

Ind So6 sera dada a indicagao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
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Proteccéo de desequilibrio de fase
(Deseq.Fase)

Se for necessario, active a protecc¢ao alterando para Sim.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardo disponiveis os
seguintes parametros:

Nivel de desequilibrio de fase (NivDesqFase)

Defina o nivel da proteccao de desequilibrio de fase.
Disponivel apenas se a proteccao estiver seleccionada.

Tipo de funcionamento de desequilibrio de fase
(Func.DesqgFase)

Seleccione o funcionamento a manter se a protec¢éo de
desequilibrio de fase estiver activada:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automatica.

Ind S6 serd dada a indicacéo.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

Proteccéo de corrente elevada (I elevada)

Se for necessério, active a protec¢éo de corrente elevada
alterando para Sim.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardo disponiveis os
seguintes parametros:

Tipo de funcionamento de corrente elevada (Func.l el.)

Seleccione o funcionamento a manter se a protec¢do de
corrente elevada estiver activada:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposi¢ao
automatica.

Ind So6 sera dada a indicacao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
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Proteccédo de inversao de fase (Inv. Fase)

Se for necessario, active a proteccao de inversao de fase
alterando para Sim.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardo disponiveis os
seguintes parametros:

Tipo de funcionamento de inverséo de fase
(Func.Inv.Fase)

Seleccione o funcionamento a manter se a protec¢éo de
inverséo de fase estiver activada:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicéo
automatica.

Ind So6 sera dada a indicagao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
Proteccéo de PTC (PTC)

Se for necessério, active a protec¢do de PTC alterando para
Sim.

Uma vez que a proteccdo de PTC utiliza os mesmos
terminais que a saida analdgica, ndo € possivel utilizar as
duas funcBes ao mesmo tempo. Se a saida analégica esta
activada ao activar a proteccéo de PTC, surgira a pergunta
"Desligar saida analdgica?" Responda Sim para activar a
proteccdo de PTC e desactivar a saida analégica.

Se “Sim” estiver seleccionada, estardo disponiveis 0s
seguintes parametros:

Tipo de funcionamento de PTC (Func. PTC)

Seleccione o funcionamento a manter se a protec¢éo de
PTC estiver activada:

Paragem—-M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicéo
automatica.

Ind So sera dada a indicacao.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
Proteccéo de sobrecarga do tiristor

O funcionamento seleccionado para a proteccdo de
sobrecarga do tiristor € sempre:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.
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7:2.4.4 Avisos
Parametros Para definir os parametros relacionados com os avisos, entre
— Parametros - Arranque/ no grupo Avisos:
Funcionais Paragem
Controlo de
binario ] )
Aviso de corrente alta (Aviso I=elevada)
Proteccdes
Se for necessario, active a fungéo de aviso alterando para
, Sim.
e AVISOS . ~ .
Prima Gravar para guardar a operagédo seleccionada.
Defeitos Nivel de aviso de corrente elevada (Aviso Niv I=alta)
Defina o nivel do aviso de corrente elevada.
Entradas . , o . .
Disponivel apenas se a funcéo estiver seleccionada.
Prima Gravar para guardar a operacao seleccionada.
Saidas
Saida Ana. . . .
Aviso de corrente fraca (Aviso I=baixa)
Fieldbus Se for necessario, active a fungdo de aviso alterando para
Sim.
Seq. Arranque Prima Gravar para guardar a operacao seleccionada.

Figura 29: Grupo de avisos i , , ) _
Nivel de aviso de corrente fraca (Aviso Niv I=baixa

Defina o nivel do aviso de corrente fraca.

Disponivel apenas se a fungéo estiver seleccionada.
Prima Gravar para guardar a operagdo seleccionada.

Aviso de sobrecarga (Aviso SC)

Se for necesséario, active a fungéo de aviso alterando para
Sim.

Prima Gravar para guardar a operacao seleccionada.
Nivel de aviso de sobrecarga (Niv Aviso SC)

Defina o nivel do aviso de sobrecarga.

Disponivel apenas se a fungéo estiver seleccionada.
Prima Gravar para guardar a operacao seleccionada.

Aviso de sobrecarga do tiristor (Aviso SC SCR)
Se for necessario, active a fungéo de aviso alterando para

Sim.
Prima Gravar para guardar a operacao seleccionada.
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Parametros

— Parametros
Funcionais

Figura 30: Grupo de defeitos
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7:2.4.5

Arranque/
Paragem

Controlo de

binario

Proteccdes

Avisos

Defeitos

Entradas

Saidas

Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque

Defeitos

Defeito por perda de fase, tipo de
funcionamento (Func.FaltaFase)

Seleccione o funcionamento a manter se ocorrer um defeito
por perda de fase:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automatica.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

Defeito de fieldbus, tipo de funcionamento
(Func.FalhaFB)

Seleccione o funcionamento a manter se ocorrer um defeito
de comunicacao de fieldbus:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automatica.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

Defeito de frequéncia, tipo de funcionamento
(Func.FFreq.)

Seleccione o funcionamento a manter se ocorrer um defeito
de frequéncia (fora do intervalo):

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicéo
automatica.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

Defeito de sobreaquecimento no dissipador de
calor, tipo de funcionamento (Func.SAq.DC)

Seleccione o funcionamento a manter se ocorrer um
sobreaquecimento:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—A O motor parara e é efectuada uma reposicéo
automatica.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.
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Defeito de tiristor curto-circuitado, tipo de
funcionamento (Func. CC SCR)

Seleccione o funcionamento a manter se ocorrer um defeito
com o tiristor curto-circuitado:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automaética.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

O bypass néo abre, tipo de funcionamento
(BP Func. fech.)

Seleccione o funcionamento a manter se o contactor nao
abrir:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automaética.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

O bypass néo fecha, tipo de funcionamento
(BP Func. aberto)

Seleccione o funcionamento a manter se o contactor nao
fechar:

Paragem—M O motor parara e é necessario repor
manualmente.

Paragem—-A O motor parara e é efectuada uma reposicao
automaética.

Prima Gravar para guardar o funcionamento seleccionado.

Defeito na ligagéo, defeito de tiristor nao
condutor, defeito no lado da linha, defeito de
arranque nao atingido e defeito interno

O funcionamento seleccionado para os defeitos listados
acima é sempre:

Paragem—M O motor parara e é necessario rearmar
manualmente.
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Parametros

- Parametros
Funcionais

7:2.4.6 Entradas

Arranque/
Paragem

Controlo de

binario

Proteccdes

Avisos

Defeitos

Entradas

Saidas

Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque

Figura 31: Grupos de entradas
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Para definir os pardmetros relacionados com as entradas
programaveis, entre no grupo Entradas.

Primeira entrada programavel (In0)
Seleccione a funcéo requerida para a entrada In0O.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.
Pode ser seleccionada uma das seguintes fun¢des:

N&o Nenhuma funcao especifica (ndo activada).
Repor Repor um evento.
Activ Quando In0=0, o arrancador suave para

imediatamente.

Quando In0=1, o arrancador suave esta em
funcionamento normal.

Sobrepbe todas as outras entradas, excepto
COMANDO LOCAL.

Impulso Efectua uma rampa de arranque até o comando
ser libertado e, em seguida, o motor para
imediatamente.

DOL Abertura/fecho do contactor de bypass
(PSTB370...PSTB1050).
Apenas se le ajustad, for igual ou inferior a
especificacdo AC-3.

Arr2 Sinal de arranque para a configuracao do
2° parametro.

Des.FB Desactivacdo da comunicacédo do fieldbus.
O arrancador suave pode ser, entdo, controlado
pelas entradas de hardware.

Prima Gravar para guardar/activar a fun¢éo seleccionada.

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accles listadas
abaixo.

« Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacéo das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)

105



Capitulo 7
Pardmetros e configuracéo

106

Segunda entrada programavel (In1)

Seleccione a funcao necesséria para a entrada Inl.
Pode ser seleccionada uma das seguintes funcdes:

Néo
Repor

Activ

Impulso

DOL

Arr3

Des.FB

Nenhuma funcgéo especifica (ndo activada).
Repor um evento.

Quando In1=0, o arrancador suave para
imediatamente.

Quando In1=1, o arrancador suave esta em
funcionamento normal.

Sobrepbe todas as outras entradas, excepto
COMANDO LOCAL.

Efectua uma rampa de arranque até o comando
ser libertado e, em seguida, 0 motor para
imediatamente.

Abertura/fecho do contactor de bypass
(PSTB370...PSTB1050).

Apenas se le ajustad, for igual ou inferior a
especificacdo AC-3.

Sinal de arranque para a configuracdo do
3° parametro.

Desactivacdo da comunicacéo do fieldbus.
O arrancador suave pode ser, entdo, controlado
pelas entradas de hardware.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accOes listadas

abaixo.

 Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacao das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)
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Figura 32: Grupos de saidas
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7:2.4.7 Saidas

Arranque/
Paragem

Controlo de
binario
Proteccgbes
Avisos
Defeitos
Entradas

Saidas

Saida Ana.

Fieldbus

Seq.

Para definir os pardmetros relacionados com as saidas
programaveis, entre no grupo Saidas.

Relé de saida K4 (Relé K4)

Seleccione a fungdo necessaria para o relé de saida K4.
Pode ser seleccionada uma das seguintes fun¢des:

Marcha Indicag&o de funcionamento.
Tdr Indicag&o de cimo da rampa.
Evento Indicagdo de evento(s) seleccionado(s) onde as

seguintes fun¢des podem ser seleccionadas
individualmente:

« Proteccédo de sobrecarga

« Defeito

» Proteccédo de corrente elevada

« Proteccéo de sobrecarga do tiristor
« Proteccéo de rotor bloqueado

» Proteccéo de subcarga (vazio)

» Protecc¢do de desequilibrio de fase
« Proteccdo de PTC

» Proteccédo de inversdo de fase

« Aviso de sobrecarga

« Aviso de sobrecarga do tiristor

« Aviso de corrente elevada

» Aviso de corrente fraca

» Falha de manobra

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.

Relé de saida K5 (Relé K5)

Seleccione a funcao requerida para o relé de saida K5.
Pode ser seleccionada uma das seguintes fungdes:

Marcha Indicagéo de funcionamento.
Tdr Indicagéo de cimo da rampa.
Evento Indicagéo de evento(s) seleccionado(s),

consulte relé K4.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.
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Relé de saida K6 (Relé K6)

Seleccione a funcéo requerida para o relé de saida K6.
Pode ser seleccionada uma das seguintes funcdes:

Marcha Indicag&o de funcionamento.
Tdr Indicacdo de cimo da rampa.
Evento Indicacdo de evento(s) seleccionado(s),

consulte relé K4.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.

Saida de software V7 (Saida SW V7)

Seleccione a funcdo necesséria para a saida de
comunicacao de fieldbus Saida SW V7.
Pode ser seleccionada uma das seguintes funcdes:

Marcha Indicacdo de funcionamento.
Tdr Indicacdo de cimo da rampa.
Evento Indicacdo de evento(s) seleccionado(s),

consulte relé K4.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.
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7:2.4.8 Saida analdgica

Arranque/
Paragem

Controlo de
binario
Proteccbes

Avisos

Defeitos

Entradas

Saidas

Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque

Figura 33: Grupo de saida anal6gica
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Para definir os pardmetros relacionados com a saida
analégica, entre no grupo de saida analdgica.

Saida Ana. (Saida Ana.)
Active a saida analégica alterando para Sim.

Uma vez que a saida analégica utiliza os mesmos terminais
gue a protecgdo de PTC, nédo é possivel utilizar as duas
funcbes ao mesmo tempo. Se a protecgdo de PTC esta
activada ao activar a saida analdgica, surgird a pergunta
"Desl. PTC?" Responda Sim para activar a saida analégica
e desactivar a proteccdo de PTC.

Quando é utilizada a sequéncia de arranque, a saida
anal gica sO esta activa para o motor arrancado por ultimo.

Saida Ana., referéncia

Com este parametro é possivel definir a unidade e o
intervalo do sinal a extrair. Este intervalo seleccionado sera a
saida fisica do arrancador suave. Este intervalo deve ser
seleccionado de acordo com o contador analégico ou 0 PLC
que utiliza este sinal como entrada. As opc¢des possiveis
sao:

e 0-10V

¢ 0-20 mA

e 4-20mA

Prima Gravar para guardar o tipo de sinal.

Se for seleccionado 4-20 mA, este intervalo representara O-
100% do sinal de saida, por exemplo, da corrente do motor.

Saida analdgica, tipo de valor (Tipo dados)
Seleccione o tipo de valor a extrair. As op¢des possiveis séo:

¢ Corrente do motor (I A)

« Tensdo de sector (U (V))

» Poténcia activa kW (P kW)

» Poténcia activa hp (P hp)

» Poténcia reactiva (Q kVAr)

» Poténcia aparente (S kVA)

« Temperatura calculada do motor (TmpMot)
» Temperatura calculada do SCR (TmpSCR)
» Factor de poténcia (cosPhi)

Prima Gravar para guardar o tipo de valor a extrair.
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Saida analdgica, intervalo (Int. I/U/kW/hp/Q/
Smax)

Com este parametro é possivel definir o valor que sera
representado como o valor maximo segundo um contador
analogico ou um PLC. Se, por exemplo, este parametro for
definido para 20 000 A, entao 0-20 000 A sera representado
como 0-100% por um PLC ou contador analégico.

Se o valor real for superior ao valor maximo seleccionado,
entdo o valor real continuara a ser representado apenas
como o valor méximo seleccionado. Isto pode ser Util se, por
exemplo, ocorrerem grandes correntes aquando do
arrangue, mas apenas sao relevantes as correntes durante o
funcionamento continuo.

O intervalo possivel a unidade dependem do tipo de saida
gue é seleccionada. Os intervalos dos diferentes tipos de
saidas encontram-se listados abaixo:

Corrente do motor  Imax 10...20000 A
Tensdo de sector  Umax 10...1000 V
Poténcia activa kW Pmax (kW) 1...3000 kW
Poténcia activa hp  Pmax (hp) 1...4000 hp
Poténcia reactiva  Qmax 1...3000 kVAr
Poténcia aparente  Smax 1...3000 kVA

Apenas é apresentado o parametro valido. Se porventura for
seleccionado | Amp como tipo de saida, entdo apenas Int.|
Max serd apresentado. Se for seleccionado TmpMot,
TmpSCR, ou cosPhi como tipo de saida, este parametro de
intervalo ndo surgira de todo. Ao seleccionar TmpMot ou
TmpSCR o intervalo sera sempre 0-100% e ao seleccionar
cosPhi o intervalo serd 0-1.

Prima Gravar para guardar o intervalo da saida.
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7:2.4.9 Fieldbus

Parametros
— Parémetros -_ Arranque/

Funcionais Paragem
Contr. Bin.
Proteccoes
Avisos
Defeitos
Entradas

Saidas

Saida Ana.

Fieldbus

Seq. Arranque
Figura 34: Grupo de Fieldbus
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Para definir os parametros relacionados com a comunicacao
de fieldbus, entre no grupo Fieldbus.

Controlo de Fieldbus (Ctrl Fieldb)

Active o controlo de fieldbus do arrancador suave alterando
para Sim.
Prima Gravar para guardar a fungéo seleccionada.

Tipo de Fieldbus (Tipo Fieldb)

Seleccione o tipo de fieldbus que esta a ser utilizado.

Interface AS Utilizado para o protocolo Interface AS.

Outro Utilizado para outros protocolos
diferentes de
Interface AS.

Prima Gravar para guardar/activar a fun¢éo seleccionada.
Endereco de Fieldbus (End.Fieldb)

Defina um nimero de endereco exclusivo entre 0 e 1000
para a comunicacao de fieldbus.
Prima Gravar para guardar a fungéo seleccionada.

Desactivagdo automatica de Fieldbus (Auto Des FB)

Seleccione se a desactivagdo automética de fieldbus deve
ser activada ou néo.

Prima Gravar para guardar a fungéo seleccionada.

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accles listadas
abaixo.

« Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware). Tenha em atencéo
gue quando a desactivacdo automatica de Fieldbus esta
activa, esta substituicéo pode ser feita automaticamente.

» Re-programacao das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)
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Figura 35: Grupo Sequéncia de arrangue
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A funcéo sequéncia de arranque pode ser utilizada para
arrancar com varios motores ou com motores de velocidades
multiplas utilizando diferentes conjuntos de parametros
como, por exemplo, tempos de rampa individuais, tensdes
iniciais, limites de corrente, etc.

Simultaneamente, podem ser utilizados até trés conjuntos de
parametros individuais.

Se a Sequéncia de arrangue estiver seleccionada, ndo pode
entrar no COMANDO LOCAL.

Numero de sequéncias (N° Seq.)

Para definir os pardmetros relacionados com a sequéncia de
arranque, entre no grupo Sequéncia de arranque.
Seleccione o nimero necessario de conjuntos de
parametros para a aplicacao.

Estdo disponiveis as seguintes selec¢des:

N&o A sequéncia de arranque nao é activada.
O arrancador suave esta em funcionamento
normal.

2 Seréo utilizados dois conjuntos de parametros
diferentes.

3 Serdo utilizados trés conjuntos de parametros
diferentes.

Prima Gravar para guardar/activar a funcéo seleccionada.

Corrente da primeira sequéncia de parametros (la le
ajust.)

Defina a corrente para o primeiro grupo de parametros e
prima Gravar para guardar o valor.

Este parametro sé sera apresentado se o parametro

N° Seq estiver definido para 2 ou 3.

Corrente da segunda sequéncia de parametros (2a le
ajust.)

Defina a corrente para o segundo grupo de parametros.
Prima Gravar para guardar o valor.

Este parametro sé sera apresentado se o parametro

N° Seq estiver definido para 2 ou 3.

Se a sequéncia de arranqgue for utilizada e o paréametro N°
Seq for alterado para Nao, a proteccdo de sobrecarga serd
automaticamente definida para Normal, independentemente
da definicdo anterior.
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Corrente da terceira sequéncia de parametros (3a le
ajust.)

Defina a corrente para o terceiro grupo de parametros.
Prima Gravar para guardar o valor.

Este parametro sé sera apresentado se o parametro
N° Seq estiver definido para 3.

Funcéo da primeira entrada programavel (In0)
Este parametro sera definido automaticamente como Arr2.
Funcéo da segunda entrada programavel (In1)

Este parametro sera definido automaticamente como Arr3.

Sobrecarga
A proteccédo de sobrecarga ndo € activada quando a
sequéncia de arranque esta seleccionada.

Para activar a proteccdo de sobrecarga do motor, entre
neste grupo e altere a funcéo necessaria.

A proteccao de sobrecarga ndo pode, nor malmente, ser
utilizada quando do arranque de varios motores, porque o
tempo de arranque total tornar-se-a demasiado longo e a
proteccao sera desactivada.

Parédmetros da primeira sequéncia (Param.la Seq)
Para definir os par@metros relacionados com a primeira

sequéncia, entre no grupo Param.la Seq.
Os seguintes pardmetros podem ser ajustados:

lale ajust. Definir corrente.

Rampa Arrl Tempo de rampa para arranque
Tensé&o iniciall Tensao inicial.

Lim Corrl  Nivel limite de corrente.

Prima Gravar para guardar o parametro seleccionado.
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Pardmetros da segunda sequéncia (Param.2a Seq)
Para definir os pardmetros relacionados com a segunda

sequéncia, entre no grupo Param.2a Seq.
Os seguintes pardmetros podem ser ajustados:

2a le ajust. Definir corrente.

Rampa Arr2 Tempo de rampa para arranque.

Tens&o inicial2 Tensd&o inicial.

Lim Corr2  Limite de corrente.

Prima Gravar para guardar o parametro seleccionado.
Parametros da terceira sequéncia (Param.3a Seq)
Para definir os pardmetros relacionados com a terceira

sequéncia, entre no grupo Param.3a Seq.
Os seguintes parametros podem ser ajustados:

3a le ajust. Definir corrente.

Rampa Arr3 Tempo de rampa para arranque.
Tensao inicial3 Tenséo inicial.

Lim Corr3  Limite de corrente.

Prima Gravar para guardar o pardmetro seleccionado.

Para ligacéo e funcionamento dos sinais de arranque/
paragem, consulte o Capitulo 5 “ Ligacao” , em entradas
programaveis.
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Primeiro nivel
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Figura 36: Menu Parametros de

apresentacdo
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Parametros de apresentacéo

O menu Parametros de apresentacéo € constituido por
parametros para a configuragéo do LCD. A lingua da
apresentacdo pode ser selecionada de entre 13 linguas
diferentes. O relogio em tempo real para o arrancador suave
pode ser configurado neste menu.

Entrar nos parametros de apresentacéo

Entre no menu seleccionando PardmetrosApresent.

Lingua de apresentacéo

Para definir a lingua de apresentagéo pretendida no LCD,
prima Mudar e Gravar a lingua seleccionada. Os cédigos dos

paises sdo baseados na norma ISO 3166.
As linguas disponiveis séo:

Lingua Abreviatura no LCD
Inglés US/UK
Polaco PL
Turco TR
Russo RU
Chinés CN
Aleméao DE
Espanhol ES
Francés FR
Italiano IT
Holandés NL
Portugués PT
Sueco SE
Finlandés Fl

Caso esteja seleccionado uma lingua incorrecta (ndo
compreensivel), siga as“ instrucdes de emergéncia’ abaixo
para obter este parametro (comecar do primeiro nivel):

Prima duas vezes a tecla de selec¢do esquerda.

Prima trés vezes a tecla de navegacao inferior.

Prima duas vezes a tecla de selec¢do esquerda.

Utilize as teclas de navegac¢édo para encontrar a abreviatura
da lingua pretendida.

Prima a tecla de selec¢éo esquerda para gravar o
parametro.
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LCD Auto Off

O LCD sera automaticamente desligado a partir de um
tempo predefinido entre 1-255 minutos. Se o ecra se
desligar, um toque numa das teclas liga-lo-a novamente.

Tipo de data
A data pode ser apresentada de trés modos diferentes.

Dependendo do tipo seleccionado, a seguinte informagéo
serd apresentada no primeiro nivel:

Tipo de data Apresentacdo no LCD
ISO Ano — Més — Dia

us Més — Dia — Ano

CE Dia — Més — Ano

Ano

Para definir o ano no relégio em tempo real, prima Mudar
para entrar no nivel de parametros. Prima Gravar para
guardar o valor definido.

Més

Para definir o més no relégio em tempo real, prima Mudar
para entrar no nivel de parametros. Prima Gravar para
guardar o valor definido.

Dia

Para definir o dia no relégio em tempo real, prima Mudar
para entrar no nivel de parametros. Prima Gravar para
guardar o valor definido.

Hora

Para definir as horas no rel6gio em tempo real, prima Mudar
para entrar no nivel de parametros. Prima Gravar para
guardar o valor definido.

Minuto

Para definir os minutos no reldgio em tempo real, prima
Mudar para entrar no nivel de pardmetros. Prima Gravar
para guardar o valor definido.

A configurag8o do menu Parametros de apresentacéo esta

agora concluida. E possivel regressar ao primeiro nivel
premindo Anterior 3 vezes.
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Primeiro nivel
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Figura 37:Menu Parametros de servico
(apenas para pessoal autorizado)
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Figura 38: Menu Todos 0s par ametros
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Parametros de servico

O menu Parametros de servico € constituido por parametros
utilizados para manutencéo e reparacao. Este menu s6
devera ser utilizado por pessoal de servigos autorizado.

Aviso!

As alteracdes nos parametros podem causar problemas de
funcionamento, mas também danos no arrancador suave
deixando a garantia de ser valida.

Todos os parametros

O menu Todos os Parametros é constituido por todos os
parametros disponiveis listados. Cada parametro pode ser
ajustado separadamente a partir deste menu. Para obter
uma descricdo detalhada de cada parametro, consulte o
Capitulo 10 “Funcgbes” .

Entrar em Todos os parametros

Entre no menu seleccionando Todos os Parametros.
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Figura 39: Menu Parametros mudados
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Figura 40: Menu Repor todos 0s
parametros
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Parametros mudados

O menu Paradmetros mudados é constituido pelos
parametros que foram alterados face aos respectivos valores
padrao de fabrica.

Se ndo tiver sido alterado qualquer parametro, o LCD
apresentara Sem alteracdes.

Repor todos os paradmetros

Para repor todos os parametros alterados e coloca-los de
acordo com os valores padréo de fabrica, entre neste menu.
A confirmagéo da reposicao sera apresentada como
Concluido no LCD. A tenséo de alimentacéo devera ser
desligada e ligada de novo.

O relégio em tempo real, o contador de horas de
funcionamento, o niUmero de arranques e a lingua de
apresentacéo ndo serdo afectados pela reposicao.

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accOes listadas
abaixo.

 Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacao das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)
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7:2.7.3
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Figura 41: Menu Repor todos os
parametros

{Modo de funcionamento
Seleccionar Anterior

Figura 42: Aspecto do visor no modo
normal

vModo de funcionamentg

Seleccionar Anterior

Figura 43: Aspecto do visor no modo de
demonstracéo
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Modo de funcionamento

O modo de funcionamento possibilita alternar entre dois
modos diferentes no arrancador suave; um modo de demon-
stracdo e o modo de funcionamento regular. Ao entrar no
modo de demonstracdo, em entradas/saidas programaveis,
0s circuitos de arranque e paragem, o contactor de bypass,
etc. podem ser testados antes da unidade ser colocada em
funcionamento. Enquanto a unidade estd em modo de
demonstracéo, a cor no visor € invertida (ndo no teclado
externo).

Cuidado!

Nunca entre no modo de demonstracdo com a tensdo de
sector ligada. O contactor de bypass fechara no Tdr e pode
arrancar o motor.

O tempo de funcionamento total do motor e 0 nimero total de
arrangues também serdo contabilizados durante o modo de
demonstracao. Quando sair do modo de demonstracao, estes
valores serdo repostos para o valor anterior. Os parametros
alterados e 0 Registo de eventos seréo mantidos quando sair
do modo de demonstracao.
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Capitulo 8 Comunicacéo de Fieldbus

8:1

8:1.1

1SFC132067F0001

Figura 1: Principio darede de fieldbus com
arrancadores suaves PST ligados

1SFC132003M1601

(opcéo)
Viséao geral

O arrancador suave PST tem uma interface na parte frontal
para ligacdo da ficha de fieldbus ABB utilizada para a
comunicacao de fieldbus. Através desta interface é possivel
controlar o arrancador suave, obter informacdes de estado,
assim como carregar e descarregar parametros.

A interface entre o arrancador suave e a ficha de fieldbus é
sempre a mesma. Independentemente do tamanho do
arrancador suave ou da data de fornecimento, é possivel
ligar qualquer protocolo de fieldbus pois este é definido na
prépria ficha de fieldbus.

Estao disponiveis os seguintes protocolos de fieldbus

« Interface AS
» DeviceNet

» DP de Profibus
* Modbus

AcessOrios necessarios

Para ligar o arrancador suave a um sistema de fieldbus, sédo
necessarios os seguintes acessorios:

» Ficha de fieldbus para o protocolo de fieldbus actual
(verifique se o tamanho do cabo é suficiente).

» Conectores para a ligagédo de barramento.

« Ficha terminal (alguns protocolos).

» Software para configuracdo de PLC.
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8:1.2 Instrucdes

Para a configuragdo das mensagens de entrada/saida,
definicbes de parametros, etc., estao disponiveis as
seguintes instru¢cdes em www.abb.com/lowvoltage:

« Interface AS 1SFC132011M0201
« DeviceNet 1SFC132045M0201
» DP de Profibus 1SFC132044M0201
« Modbus 1SFC132046M0201
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Capitulo 9 Manutencéo

9:1

9:2

Este capitulo descreve a manutengdo necessaria para o
arrancador suave. Em principio, o produto ndo necessita de
manutencdo. No entanto, alguns itens devem ser verificados
regularmente.

Cuidado!

N&o abra o arrancador suave nem toque em qualquer parte
activa quando a tensdo de sector ou de alimentacéo estiver
ligada.

Manutencao regular

« Verifique se todos os parafusos/porcas estao apertados.
Se for necessario, aperte-os.

« Verifique se todas as ligacdes dos circuitos do sector, do
controlo e da alimentacao estdo apertadas. Se for
necessario, aperte as porcas e os parafusos dos termi-
nais nas barras de ligacao.

» Verifique se as entradas de ar para o arrefecimento estdo
limpas. Se for necessario, utilize ar pressurizado para as
limpar.

» Verifique os filtros externos. Se for necessario, limpe-os.

« Verifique se o ventilador esta a funcionar e a rodar livre-
mente. As pas devem rodar sem qualquer resisténcia.
Esta verificac@o pode ser efectuada sem tenséo.

 Verifique o relégio de tempo real e, se for necessario,
acerte-o.

No caso de ocorrer um defeito, ou se um defeito ndo puder
ser reposto, consulte o Capitulo 11 “Resolucédo de
problemas” .

Manutencao e reparagao

No caso do arrancador suave necessitar de ser reparado,
esta disponivel uma lista de pecas sobressalentes e as
respectivas instrucdes, em

www.abb.com/lowvoltage.

A manutencao e reparacdo devem ser efectuadas apenas por
pessoal autorizado. Qualquer reparacéo efectuada por
pessoal ndo autorizado pode afectar a garantia.

 Lista de pecas sobressalentes1SFC132005M0201

e Substituicdo de PCB 1SFC132009M0201

« Substituicdo de SCR 5309 705-1
(PSS/PST)

« Substituicdo de SCR 1SFC132006M0201
(PSTB)
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Capitulo 10 Funcdes

Este capitulo descreve todos os parametros e fun¢des do
arrancador suave, bem como o modo mais facil de os
encontrar. Sdo também descritos os valores padrao, os
intervalos de definicdes e os textos de parametrizagédo
apresentados no ecra.

10:1 Definir corrente

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / le ajustada

A definicdo deste parAmetro deve ser efectuada de acordo
com a corrente que o arrancador suave vai utilizar. Se o
motor estiver ligado Em linha, defina a corrente nominal do
motor (consulte a placa de especificacdes existente no
motor).

Se o motor estiver ligado segundo 0 método Delta interior,
defina a corrente no circuito Delta com base no calculo da
corrente nominal do motor dividida por 1/(./3) =58 % da
corrente nominal do motor.

Texto do |Valor padrao |Defini¢céo do Descricéo
parametro intervalo

le ajustada |Individual (em |9...1207Adividido |Corrente nominal
relacéo ao em 19 intervalos |do motor
tamanho) sobrepostos
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10:2 Modo de arranque

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Controlo de binario/ Modo de arranque

Ao utilizar o arrancador suave PST é possivel seleccionar de
entre dois tipos diferentes de rampas de arranque. Rampa
de tensdo ou rampa de binario.

Rampa de tensao Ao utilizar a rampa de tenséo, a tensao é

Rampa de binario

linearmente aumentada desde o nivel de
arranque até a tenséo total durante o
processo de arranque. Uma vez que o
binario depende da tensao e da corrente,
a curva de binario nem sempre
acompanha a curva de tenséo. Isto
resulta no facto de a curva de binario ndo
ter um aumento ou decréscimo linear.

Ao utilizar a rampa de binario, a tensao
de saida para o motor é controlada de
forma a que o binario acompanhe uma
curva ideal predefinida, desde o nivel de
arranque até a tenséo total, durante o
processo de arranque. Isto tem a
vantagem de o comportamento mecanico
do arranque do equipamento
impulsionado pelo motor ser muito mais
suave do que ao usar a rampa de tenséo.

Texto do  |Valor padrdo |Definicdo do Descricédo
parametro intervalo

Modo Tensdao, Binario |Tipo de rampa
Arrangque de arranque

1SFC132003M1601
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10:3 Modo de paragem

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Controlo de binario/ Modo de paragem

Ao utilizar o arrancador suave PST é possivel seleccionar de
entre dois tipos diferentes de rampas de paragem. Rampa de
tensdo ou rampa de binario.

Rampa de tenséo

Rampa de binario

Ao utilizar a rampa de tensao, a tenséo é
linearmente diminuida desde a tenséo
total até a tensdo final durante o processo
de paragem. Uma vez que o binario
depende da tenséo e da corrente, a curva
de binario nem sempre acompanha a
curva de tensdo. Isto resulta no facto de a
curva de binario ndo ter um aumento ou
decréscimo linear.

Ao utilizar a rampa de binario, a tensao
de saida para o motor é controlada de
forma a que o binario acompanhe uma
curva ideal predefinida, desde o nivel de
tensao total até a tenséo final, durante o
processo de paragem. Isto tem a
vantagem de o comportamento mecanico
da paragem do equipamento
impulsionado pelo motor ser muito mais
suave do que ao usar a rampa de tensao.
Isto pode ser particularmente Gtil em
aplicacfes de bombas onde uma
paragem repentina pode causar
martelamento por agua e aumentos
subitos de pressao.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Modo Par- |Tenséo Tensdo, Binario |Tipo de rampa
agem de paragem
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10:4

Regulacéo do controlo de binario

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/Controlo de
binario/Reg.Ctrl.B

Com este parametro é possivel alterar a velocidade do
regulador que regula a tensdo de forma a que o binario
acompanhe uma curva de binario predefinida. Em muitos
casos, este parametro ndo necessitara de ter o seu valor
padrdo de 100% alterado. Se ocorrer um queda brusca na
curva de binario durante o processo de paragem, aumentar
este pardmetro pode resolver o problema. Este pardmetro
ndo deve ser alterado para um valor muito alto, uma vez que
pode causar oscilagdes no binario do motor fora da curva de
binario predefinida. Se for este o caso, diminua o valor deste
parametro.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

Aj. Binario |100% 30...300% A velocidade do
regulador

10:5

Rampa de arranque

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Rampa Arr.

Quando é dado um sinal de arranque, o arrancador suave
executa uma rampa de arranque controlando a tenséo de
saida para o motor de forma que a tenséo, ou 0 binario,
aumente desde o nivel de arranque até a tenséo total,
dependendo do tipo de rampa seleccionada. A rampa de
arranque continua até a tenséo total ter sido fornecida ao
motor.

Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

Rampa Arr. |10 s 1..30s, 1...120s |Tempo para a
(O intervalo rampa de
depende do arranque
Reg.Arranque)
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10:6 Rampa de paragem

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Rampa Par.

Quando é dado um sinal de paragem, o arrancador suave
executa uma rampa de paragem controlando a tenséo de
saida para o motor de forma que a tensao, ou o binario,
diminua desde a tenséo total até a tensao final, dependendo
do tipo de rampa seleccionada. Se o tempo de rampa for
definido para 0, o arrancador suave cortara a tensao assim
que for dado o comando de paragem.

Este parametro devera ser definido para 0 em aplicagdes

com grande massa de volante de inércia!

Int.Paragem)

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Rampa Par. |0 s 0...30s, 0...120s |Tempo para a
(O intervalo rampa de par-
depende do agem

10:7 Tensao inicial

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Tensé&o inicial

Este parametro permite definir o nivel de tenséo onde a
rampa de arranque comeca. A tensao e o binario
aumentardo desde este nivel até a tensdo total. Se a tenséo
inicial for definida para um valor demasiado baixo, causara
um tempo de arranque maior € um aquecimento
desnecessario do motor.

cial

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Tensao ini- |30% 30...70% Tensdao inicial

para a rampa
de arranque
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Tensao final

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Tensé&o final

Este parametro permite definir o nivel de tensdo onde a
rampa de paragem termina. A tenséo e o binario diminuirao
desde a tensdo total até este nivel e cortara entdo a energia
para o motor. Esta fungdo sera activada se for utilizado o
pardmetro Rampa de paragem.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo

parametro intervalo

Tenséo 30% 30...70% Tenséo final

final para a rampa
de paragem

Tensé&o de reducao

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Reducéo

Ao parar um motor utilizando a rampa de paragem, a
velocidade nado sera imediatamente reduzida. A funcao da
tensado de reducao permite definir um nivel onde a
velocidade do motor diminui assim que € iniciada a rampa de
paragem. Com isto, é atingida uma paragem mais eficiente
do motor. Esta funcéo nao esta disponivel quando o modo
de paragem esta definido para “binario”.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do |Descrigcao

parametro intervalo

Reducdo |100% 30...100% Valor da tensdo
para o qual o
arrancador suave

devera baixar na
paragem, e onde
deve iniciar a
rampa de par-
agem.
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Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Lim.corrente

E possivel limitar a corrente de arranque utilizando esta
funcdo. Quando o limite da corrente é atingido, a tensdo de
saida permanece estavel até o nivel da corrente cair para um
valor inferior ao limite. De seguida, o rampeamento continua.

A corrente de arranque deve ser suficientemente alta para
permitir que o motor atinja a velocidade nominal. A corrente
mai s baixa possivel depende do desempenho do motor e das
caracteristicas da carga.

Texto do Valor padrédo |Definicdo do |Descrigcao

parametro intervalo

Lim.corrente |4,0 x I 2,0...7,0x I Nivel limite de
corrente

10:11 Limite de binario

"
-
-

/

1SFC132167F0001

Atingido

o limite de binario

Figura 11: Limite de binario
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Tempo

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Controlo de binario/ Limite de binario

E possivel limitar o binario de arranque definindo este
parametro. Quando o limite do binario é atingido, a tensao de
saida permanece estavel até o binario cair para um valor
inferior ao limite. De seguida, o rampeamento continua.

O limite de binario so esta disponivel quando o modo de
arranque esta definido para binéario.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Limite 150 % 20...200% Nivel do limite
Binério de binario
comparado
com o binario
nominal do
motor
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10:12 Kickstart

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Kickstart

Em algumas aplicag8es pode ser necessario libertar o motor
da friccao inicial para, deste modo, ser utilizado um Kickstart.
Com esta funcao, é aplicada uma tenséo fixa seleccionavel
durante um tempo parametrizavel. Note que a funcao de
limite de corrente n&o funciona durante o Kickstart.

Texto do Valor padrao |Definicdo do Descricéo

parametro intervalo

Kickstart N&o Sim, Nao Seleccéo do
Kickstart

10:13 Nivel de Kickstart

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Nivel Kick

Com este parametro, é possivel definir o nivel de Kickstart.
Esta opcao so6 estara activa se for seleccionado o Kickstart.

Texto do Valor padrdo |Definicédo do Descricédo
parametro intervalo
Nivel Kick |50% 50...100% Nivel de Kickstart

10:14 Tempo do Kickstart

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Tempo Kick

Este parametro permite definir o tempo do Kickstart. Esta
opcao so estara activa se for seleccionado o Kickstart.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Tempo Kick |0,2 s 0,1.15s Tempo para Kick-
start

1SFC132003M1601
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10:15 Intervalo da rampa de arranque

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Int.Arranque

O tempo da rampa de arranque pode ser definido, por
padrdo, até ao maximo de 30 segundos mas, se for
necessario, pode ser alargado até aos 120 segundos.

Um tempo de rampa demasiado longo aumentara o risco de

desactivacéo da proteccéo de sobrecarga.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo
Int.Arranque |1-30 s 1-30s,1-120 s Intervalo selec-

cionavel para a
rampa de
arranque

10:16 Intervalo da rampa de paragem

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem / Int.Paragem

O tempo para a rampa de paragem pode ser definido, por
padrao, até ao maximo de 30 segundos mas, se for
necessario, pode ser alargado até aos 120 segundos.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Int.Paragem |0-30 s 0-30s,0-120 s Intervalo selec-

cionavel para a
rampa de par-
agem
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10:17 Tipo de proteccao de sobrecarga

Caminh

0 N0 menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/Sobrecarga

Este parametro permite definir a fungdo necessaria da
proteccéo de sobrecarga do motor integrado. A temperatura
demasiado elevada do motor causa uma paragem do motor
gue é necessario repor antes de ser possivel reiniciar.

A protecc¢do de sobrecarga do motor tem trés modos
diferentes:

A proteccdo ndo esta activada.

A protecc¢éo esta em funcionamento normal.

A proteccdo tem duas classes — uma durante o
arranque e outra durante o funcionamento

continuo.

Texto do
parametro

Valor padrdo

Defini¢cdo do
intervalo

Descricdo

Sobrecarga

Normal

Nao, Normal,
Duplo

Proteccao de
sobrecarga

A temperatura do motor com marcacao temporal € gravada
durante duas horas apés a perda de poténcia.

10:18 Classe de proteccéao de sobrecarga

Tempo(s)

1000 =

v

/
7/

100 \

111

O Ow>

10

1 2 3 4 5 6
Corrente (X lg)

Figura 13: Curvas de desactivacdo para a
sobrecarga electronica

Classe 30
Classe 20
Classe 10
Classe 10A

o0 wm>
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Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/Sobrecarga/Classe SC

Este par&metro permite definir a classe necesséria de
proteccao de sobrecarga do motor. Estéo disponiveis quatro
classes diferentes, de acordo com a figura 13.

* Classe 10A
» Classe 10
» Classe 20
* Classe 30

Texto do
parametro

Valor padréo

Defini¢cdo do
intervalo

Descricdo

Classe SC

10

10A, 10, 20, 30

Classe de sobre-
carga

1SFC132003M1601
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10:19 Classe de sobrecarga, tipo duplo,
classe de arranque

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/Sobrecarga/Classe Arr. dupla

Este par&metro permite definir a classe necesséria de

proteccao de sobrecarga durante o arranque. Quando é
atingida a tenséo total, ocorrera apés 30 segundos uma
comutacdo para a classe de marcha. (Consulte abaixo).

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

CL.SC.Arr. |10 10A, 10, 20, 30 Classe de
sobrecarga,
Tipo duplo,
Classe de
arranque

10:20 Classe de sobrecarga, tipo duplo,
classe de marcha

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/Sobrecarga/Classe Mar. dupla

Este parametro permite definir a classe necessaria de
proteccao de sobrecarga para o funcionamento continuo.

A classe de marcha é activa 30 segundos apds a tenséo total
ter sido atingida.

Texto do Valor padrédo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

ClL.SC.Mar. |10 10A, 10, 20, 30 Classe de
sobrecarga,
Tipo duplo,
Classe de
marcha

1SFC132003M1601 141
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10:21 Proteccao de sobrecarga, tipo de
funcionamento
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Sobrecarga/Func. SC
Este parametro permite seleccionar de entre trés ac¢des
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. S6 ficara activo se a proteccao de
sobrecarga do motor for seleccionada.
Paragem—M O motor para e, antes de reiniciar, &€ necessario
repor manualmente.
Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automéatica quando o defeito desaparece
(temp. motor <80%)
Ind O motor continua a funcionar mas € dada uma
indicag&o de defeito.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do inter-|Descrigdo
parametro valo
Func. SC |Paragem—M |Paragem-M, Par- |Tipo de fun-
agem-A, Ind cionamento
para protec¢ao
de sobrecarga
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10:22 Proteccao de rotor bloqueado

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Rotor Bloq.

Se a corrente do motor exceder o nivel e o tempo definidos
guando o motor estiver a funcionar a tenséo total, esta
proteccao é activada. A proteccdo comecga a monitorizagdo
guando é aplicada a tenséo total ao motor.

Texto do |Valor padrdo |Definicao do Descricédo
parametro intervalo

Rotor N&o Sim, Nao Proteccéo de
Bloqg. rotor bloqueado

10:23 Nivel de proteccéao de rotor

bloqueado

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢des/Rotor Blog./Niv.RotBlq.

Esta funcdo permite definir o nivel da protecgéo de rotor
blogqueado. Esta op¢éo so estara activa se for seleccionada
a proteccao de rotor bloqueado.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo
Niv.RotBlg. 4,0 x I 0,5...8,0x Ig Nivel de per-

curso para a
proteccéo de
rotor bloqueado
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10:24 Tempo de proteccéo de rotor
bloqueado

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Rotor Blog./Tempo RotBlqg

Este parmetro permite definir o tempo de atraso desde a
detecc¢do até a activacdo da proteccgéao.

Esta opcao s estara activa se for seleccionada a protecgéo
de rotor bloqueado.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Tempo Rot- 1,0 s 0,2..10,0 s Tempo do per-

Blg curso para a
proteccéo de
rotor bloqueado

10:25 Proteccao de rotor bloqueado, tipo
de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Rotor Blog./Func.RotBlq

Este parametro permite seleccionar de entre trés accdes
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opc¢éo sé estara activa se for
seleccionada a proteccéo de rotor bloqueado.

Paragem—M O motor para e, antes de reiniciar, € necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automatica quando o defeito desaparece.

Ind O motor continua a funcionar mas é dada uma
indicacao de defeito.

Texto do |Valor padrdao |Definicdo do Descricdo
parémetro intervalo

Func.Rot- |Paragem-M |Paragem-M, Par- |Tipo de funcion-
Blg agem-A, Ind amento para
proteccéo de
rotor bloqueado
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10:26 Proteccao de subcarga

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cBes/Subcarga

Se a corrente do motor cair para um valor abaixo do nivel e
do tempo definidos quando o motor estiver a funcionar a
tensao total, esta proteccao € activada. A protecgdo comega
a monitorizagdo quando € aplicada a tensao total ao motor.

Esta proteccéo pode ser utilizada para, por exemplo, evitar

gue uma bomba funcione em seco, detectar uma correia
partida ou situacéo semelhante.

Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricéo

parametro intervalo

Subcarga |N&o Sim, Nao Proteccéo de
subcarga

10:27 Nivel de proteccéo de subcarga

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢des/Subcarga/Niv.Vazio

Este parametro permite definir o nivel da protec¢éo de
subcarga. Esta opgao so estard activa se for seleccionada a
proteccao de subcarga.

Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Niv.Vazio [0,5X Ig 0,4..0,8 x I Nivel de percurso

para proteccéo
de subcarga

1SFC132003M1601
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10:28 Tempo de proteccéo de subcarga
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Subcarga/Tempo Vazio
Este parametro permite definir o tempo de atraso da
deteccdo até a activagdo da proteccéo. Esta opgéo so estara
activa se for seleccionada a proteccdo de subcarga.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Tempo 10s 1..30s Tempo do per-
Vazio Curso para pro-
teccdo de
subcarga
10:29 Proteccao de subcarga, tipo de
funcionamento
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/Subcarga/Func.Vazio
Este pardmetro permite seleccionar de entre trés ac¢des
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opgéo sé estara activa se for
seleccionada a proteccao de subcarga.
Paragem—M O motor péara e, antes de reiniciar, & necessario
repor manualmente.
Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automética quando o defeito desaparece.
Ind O motor continua a funcionar mas é dada uma
indicag&o de defeito.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parémetro intervalo
Func.Vazio |Paragem-M Paragem-M, Par- |Tipo de funcion-
agem-A, Ind amento para
proteccéo de
subcarga
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10:30 Proteccao de desequilibrio de fase

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cBes/Desq.Fase

Se a corrente numa fase for diferente de outra fase em mais
do que o nivel definido, a protec¢éo é activada.

A protecgéo inicia a monitorizagdo 30 segundos apos a
tensao total, e é activada passados 10 segundos de

desequilibrio.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo
Desq.Fase |Nao Sim, Nao Proteccéo de

desequilibrio de
fase

10:31 Nivel de proteccao de desequilibrio
de fase

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/

Protec¢cdes/Desq.Fase/NivDesqgFase

Este parmetro permite definir o nivel da protec¢éo de
desequilibrio de fase. Esta op¢éo s6 estara activa se for
seleccionada a proteccao de desequilibrio de fase.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao

paréametro intervalo

NivDesg- |80% 10...80% Nivel de per-

Fase Curso para pro-
teccdo de

desequilibrio de
fase
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10:32 Proteccao de desequilibrio de fase,
tipo de funcionamento
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/Desq.Fase/Func.DesqFase
Este parametro permite seleccionar de entre trés ac¢des
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opgéo sé estara activa se for
seleccionada a proteccao de desequilibrio de fase.
Paragem—M O motor péra e, antes de reiniciar, & necessario
repor manualmente.
Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automética quando o defeito desaparece.
Ind O motor continua a funcionar mas € dada uma
indicag&o de defeito.
Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Func.Desq |Paragem-M Paragem—M, Par- |Tipo de funcion-
Fase agem-A, Ind amento para
proteccéo de
desequilibrio de
fase
10:33 Proteccao de corrente elevada
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/l elevada
Esta é uma proteccao da corrente com um nivel fixo de 8 x le
durante 200 ms. A proteccao é activada se a corrente
exceder este nivel e tempo.
Texto do |Valor padrédo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
| elevada |[N&o Sim, Nao Proteccéo de
corrente elevada
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10:34 Proteccao de corrente elevada, tipo
de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/l elevada/Func. | el.

Este parametro permite seleccionar de entre trés ac¢bes
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opgéo sé estara activa se for
seleccionada a proteccao de corrente elevada.

Paragem—M O motor para e, antes de reiniciar, é necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éao
automética quando o defeito desaparece.

Ind

O motor continua a funcionar mas é dada uma
indicacao de defeito.

Texto do
parametro

Valor padréo

Definicéo do
intervalo

Descricdo

Func. | el.

Paragem-M

Paragem-M, Par-
agem-A, Ind

Tipo de funcion-
amento para
proteccéo de
corrente elevada

10:35 Proteccao de inverséao de fase

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/

Protecc¢des/Inv. Fase

O arrancador suave aceita qualquer sequéncia de fases
mas, se esta proteccao for seleccionada, a sequéncia de
fases deve ser L1, L2, L3. Caso contrario, a protec¢éo é

activada.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Inv. Fase |Nao Sim, Nao Proteccdo de

inversao de fase

1SFC132003M1601

149



Capitulo 10
Funcbes

10:36 Proteccao de inversao de fase, tipo
de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protecc¢des/Inv. Fase/Func.Inv.Fase

Este parametro permite seleccionar de entre trés ac¢des
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opgéo sé estara activa se for
seleccionada a proteccao de inversao de fase.

Paragem—M O motor péra e, antes de reiniciar, & necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automética quando o defeito desaparece.

Ind

O motor continua a funcionar mas é dada uma
indicacao de defeito.

Texto do
parametro

Valor padréo

Defini¢céo do
intervalo

Descricao

Func.Inv.Fa
se

Paragem-M

Paragem-M, Par-
agem-A, Ind

Tipo de funciona-
mento para pro-
teccdo de
inversdo de fase

10:37 Proteccao de PTC

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Proteccdes/PTC

O arrancador suave tem uma entrada para um termistor de
PTC externo que pode ser utilizado independentemente do
estado de protec¢cdo de sobrecarga electrénica incorporada.

Os terminais utilizados para a entrada PTC s&do também os
utilizados para a saida analdgica, s6 uma destas fun¢des
pode estar a ser utilizada.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
paréametro intervalo
PTC N&o Sim, Nao Proteccdo de
PTC
150 1SFC132003M1601



Capitulo 10
Funcdes

10:38 Proteccao de PTC, tipo de
funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Protec¢cdes/PTC/Func. PTC

Este parametro permite seleccionar de entre trés ac¢bes
diferentes por parte do arrancador suave, quando a
proteccao esta activada. Esta opgéo sé estara activa se for
seleccionada a proteccao de PTC.

Paragem—M O motor para e, antes de reiniciar, é necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éao
automatica quando o defeito desaparece.

Ind O motor continua a funcionar mas é dada uma
indicag&o de defeito.

Texto do
parametro

Valor padrdo |Definicdo do

intervalo

Descricdo

Func. PTC |Paragem M Paragem-M, Par- |Tipo de funcion-
agem-A, Ind amento para pro-
teccdo de PTC

10:39 Bypass externo

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Arr/Paragem/Bypass ext

Este parametro define se um contactor de bypass externo é,
ou ndao, utilizado.

Caso sgja utilizado um contactor de bypass externo, umrelé
de saida deve ser configurado enquanto Tdr e ligado ao con-
tactor. O contactor de bypass é entdo activado quando a ten-
sS40 atinge 0s 100% e a corrente se encontra continuamente
abaixo dos 1,2 x |, durante 1 s ou ap6s um timeout de 3 s.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Bypass ext |N&o Sim, Nao E utilizado um

contactor de
bypass externo
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10:40 Aviso de corrente elevada

Cami

nho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso |=elevada

Se esta funcao for seleccionada, sera emitido um sinal de
aviso informando que a corrente durante a tensao total é
superior ao valor definido. A medicdo comeca 30 segundos
apo6s a tensdo total ter sido atingida.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do inter- |Descricdo
parédmetro valo

Aviso I=ele- |Nao Sim, Nao Aviso de cor-
vada rente elevada

10:41 Nivel de aviso de corrente elevada

Cami

nho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/

Avisos/Aviso |=elevada/Aviso Niv |=alta

Este par&dmetro permite definir o nivel de indicacdo da
funcdo de aviso de corrente elevada.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo

Aviso Niv 1,2 x I 0,5...5,0 X I¢ Nivel de per-
|=alta Curso para aviso

de corrente ele-
vada

10:42 Aviso de corrente fraca

Cami

nho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso |=baixa

Se esta funcao for seleccionada, sera emitido um sinal de
aviso informando que a corrente durante a tenséo total é

inferior ao valor definido. A medi¢cdo comeca 30 segundos
apos a tensao total ter sido atingida.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo

Aviso Nao Sim, Nao Aviso de cor-
I=baixa rente fraca
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10:43 Nivel de aviso de corrente fraca

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso I=baixa/Aviso Niv I=baixa

Este parametro permite definir o nivel de indicagao da
func@o de aviso de corrente fraca.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Aviso Niv. 0,8 x I 0,4..1,0x lg Nivel de per-

I=baixa curso para
aviso de cor-
rente fraca

10:44 Aviso de sobrecarga

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso SC

Se a funcao for seleccionada, é emitido um sinal de aviso
informando que a protec¢do de sobrecarga sera activada, se
a carga do motor ndo diminuir.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo

parametro intervalo

Aviso SC  |Néo Sim, Nao Aviso de sobre-
carga

10:45 Nivel de aviso de sobrecarga

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso SC/Niv Aviso SC

Este par&metro permite definir o nivel de indicagdo da
proteccao de sobrecarga do motor. O nivel de percurso real
da proteccao é representado por 100%.

Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Niv Aviso |90% 40...99% Nivel de per-

SC Curso para aviso
de sobrecarga
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10:46 Aviso de sobrecarga do tiristor
(SCR)

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Avisos/Aviso SC SCR

Se esta funcéo for seleccionada, é emitido um sinal de aviso
informando que a protecgao de sobrecarga do tiristor sera
activada, se a corrente ndo diminuir. O nivel de aviso € de 90%.

Texto do  |Valor padrédo |Definicao do Descricédo
parametro intervalo

Aviso SC N&o Sim, Nao Aviso de sobre-
SCR carga do tiristor

10:47 Defeito por perda de fase, tipo de
funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Defeitos/Func.FaltaFase

Este parametro permite seleccionar de entre duas ac¢des
diferentes do arrancador suave, se ocorrer um defeito por
perda de fase.

Paragem-M O motor para e, antes de reiniciar, € necessario
repor manualmente.

Paragem—A O motor péara e é efectuada uma reposi¢éo
automatica quando o defeito desaparece.

Texto do |Valor padrao |Definicéo do Descricéo
paréametro intervalo

Func.Falta- |Paragem—M Paragem-M, Par- |Tipo de funciona-
Fase agem-A mento para defeito
de perda de fase

10:48 Defeito de fieldbus, tipo de
funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Defeitos/Func.FalhaFB

Este parametro permite seleccionar de entre duas accdes
diferentes do arrancador suave, se ocorrer um defeito na
comunicacao de fieldbus.

Paragem—M O motor péara e, antes de reiniciar, & necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automéatica quando o defeito desaparece.
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Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Func.Fal- |Paragem—M |Paragem-M, Tipo de funciona-
haFB Paragem-A mento para defeito
de fieldbus

10:49 Defeito de frequéncia, tipo de
funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Defeitos/Func.FFreq

Este pardmetro permite seleccionar de entre duas accdes
diferentes do arrancador suave, se a frequéncia estiver fora
do intervalo (defeito de frequéncia).

Paragem—M O motor para e, antes de reiniciar, &€ necessario
repor manualmente.

Paragem—A O motor para e é efectuada uma reposicéo
automatica quando o defeito desaparece.

Texto do |Valor padrdo |Definicao do Descricédo
parametro intervalo
Func.FFreq |Paragem-M Paragem-M, Par- |Tipo de funciona-

agem-A mento para defeito

de frequéncia

10:50 Defeito de sobreaguecimento no
dissipador de calor, tipo de
funcionamento
Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Defeitos/Func.SAq.DC

Este parametro permite seleccionar de entre duas ac¢des
diferentes, se a temperatura do dissipador de calor do
arrancador suave for demasiado elevada.

Paragem—-M O motor para e, antes de reiniciar, € necessario
repor manualmente.

Paragem—A O motor péara e é efectuada uma reposi¢éo
automatica quando o defeito desaparece.

1SFC132003M1601

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do inter- |Descrigao
parametro valo

Func.SAq. |Paragem-M Paragem-M, Tipo de funciona-
DC Paragem-A mento para defeito

de sobreaqueci-
mento do dissipa-
dor de calor
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10:51 Defeito de tiristor curto-circuitado,
tipo de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/

Defeitos/Func.SCR CC

Se um ou varios tiristores estiverem curto-circuitados, este
parametro permite seleccionar de entre duas accdes
diferentes do arrancador suave.

Paragem—M O motor péra e, antes de reiniciar, & necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automética quando o defeito desaparece.

Texto do
parametro

Valor padréo

Definicéo do
intervalo

Descricdo

Func.SCR
CcC

Paragem-M

Paragem-M, Par-
agem-A

Tipo de funcion-
amento para
defeito de tiris-
tor curto-circuit-
ado

10:52 Defeito de ndo abertura do bypass,
tipo de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/Defeitos/
BP Func. fech.

Este parametro torna possivel seleccionar de entre duas
accdes diferentes do arrancador suave, se o contactor de
bypass nédo abrir correctamente.

Paragem-M O motor para e, antes de reiniciar, € necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢éo
automatica quando o defeito desaparece.

Texto do
parémetro

Valor padrdo

Definicdo do
intervalo

Descricdo

BP Func.
fech.

Paragem-M

Paragem-M, Par-
agem-A

Tipo de oper-
acdo se o
bypass nédo abrir
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10:53 Defeito de n&o fecho do bypass,

tipo de funcionamento

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/Defeitos/BP
Func. aberto

Este parametro torna possivel seleccionar de entre duas
accdes diferentes do arrancador suave, se o contactor de
bypass néo fechar correctamente.

Paragem-M O motor para e, antes de reiniciar, é necessario
repor manualmente.

Paragem—-A O motor para e é efectuada uma reposi¢ao
automética quando o defeito desaparece.

Texto do Valor padréo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

BP Func. Paragem-M Paragem-M, Par-|Tipo de oper-

aberto agem-A acdo se o
bypass ndo
fechar

10:54 Entradas programaveis, InO e Inl

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Entradas/In0/ Inl

O arrancador suave possui duas entradas programaveis, In0

e Inl. Elas podem ser utilizadas para varias finalidades
dependendo da funcdo seleccionada, independentemente
uma da outra.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo

parametro intervalo

In0 Repor N&o, Repor, Activ, |Funcéo de
Impulso, DOL, entrada pro-
Arr2, Des.FB gramavel In0

Inl Repor N&o, Repor, Activ, |Funcgéo de
Impulso, DOL, entrada pro-
Arr3, Des.FB gramavel Inl

Cuidado!
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Figura 14: Tenséo de controlo interno

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accles listadas

abaixo.

 Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacéo das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)

Aviso!

Osterminais4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 e 11 devem ser ligados
exclusivamente com 24 V CC. Outras tensdes podem
danificar o arrancador suave e a garantia deixara de ser

valida.
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Figura 15: Tenséo de controlo externo
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10:55 Relés de saida programaveis K4,
K5 e K6

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saidas/Relé K4 / K5/ K6

Relés de comutacao

O arrancador suave tem trés relés de saida programaveis
que podem ser utilizados para vérias finalidades
dependendo da funcdo seleccionada, independentemente
um do outro.

O relé K4 tem o parametro padrao Marcha, o relé K5 tem o
parametro padrdo Cimo da rampa e o relé K6 tem o
parametro padrdo Evento.

Caso seja utilizado, o sinal Marcha é dado durante a rampa
de arranque, marcha e rampa de paragem. Pode ser
utilizado para controlar o contactor de linha.

O sinal Cimo da rampa é dado quando é aplicada a tensao
total ao motor. Pode ser utilizado para controlar um contactor
de bypass externo.

A funcéo de eventos tem varias alternativas que podem ser
comutadas entre Ligar/Desligar.

Uma, varias ou todas as indica¢gbes podem ser
individualmente utilizadas, independentemente uma das
outras e simultaneamente para cada relé de saida.
» Proteccéo de sobrecarga

« Grupo de defeitos

« Proteccéo de corrente elevada

* Proteccéo de sobrecarga do tiristor

« Proteccéo de rotor bloqueado

* Proteccédo de subcarga

» Proteccédo de desequilibrio de fase

« Proteccdo de PTC

» Proteccéo de inversdo de fase

* Auviso de sobrecarga

« Aviso de sobrecarga do tiristor

« Aviso de corrente elevada

» Aviso de corrente fraca

e Grupo de defeito de manobra
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Descricao

Existem 2 grupos de defeitos 4 escolha. Caso ocorra um
defeito de um dos grupos de defeitos, € dado um sinal de
defeito.

O grupo de falha consiste de:

» Defeito por perda de fase

» Defeito de fieldbus

» Defeito de frequéncia

» Defeito de sobreaquecimento no dissipador de calor
» Defeito de ndo abertura do bypass

» Defeito na ligacédo

» Defeito de tiristor ndo condutor

» Defeito no lado da linha

» Defeito de arranque nao atingido

» Defeito interno

O grupo de defeito de manobra consiste de:

» Defeito de tiristor curto-circuitado
» Defeito de ndo abertura do bypass

O sinal de defito de manobra pode ser utilizado para activar
um disjuntor de corrente, no caso do arrancador suave nao
conseguir parar 0 motor.

Texto do |Valor padrao |Defini¢cdo do Descricéo
parametro intervalo
Relé K4 Marcha Marcha, Tdr, Funcéo da saida
Evento programavel de
relé K4,
Relé K5 |Tdr Marcha, Tdr, Funcédo da saida
Evento programavel de
relé K5.
Relé K6 Evento Marcha, Tdr, Funcéo da saida
Evento programavel de
relé K6.
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10:56 Saida de software programavel V7

Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saidas/Saida SW V7

Se o arrancador suave for utilizado com comunicacao de
fieldbus, esta disponivel uma quarta saida. Esta é apenas
uma saida de software e o sinal s6 pode ser obtido através
da interface de fieldbus.
(Para obter mais explicacdes, consulte a seccdo 10:50
“Relés de saida programaveis K4, K5 e K6" \)

Texto do
parédmetro

Valor padréo

Definicéo do inter-
valo

Descricdo

Saida SW
V7

Evento

Marcha, Tdr, Evento

Funcéo da saida
de software pro-
gramavel V7.

10:57 Saida analogica

Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saida Ana. /Saida Ana.

Com este pardmetro, é possivel activar a saida analégica.

O arrancador suave tem uma saida analégica. Os terminais
utilizados para a saida analégica sdo também os utilizados
para a proteccdo PTC, s6 uma destas func¢des pode ser

utilizada num determinado momento.

Quando é utilizada a sequéncia de arranque, a saida
anal bgica so est activa para o motor arrancado por ultimo.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Lig. Ana. |N&o Sim, N&o Activar saida

analdgica
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10:58 Saida analogica, referéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saida Ana. /tipo sinal

Com este parametro é possivel definir a unidade e o
intervalo do sinal a extrair. Este intervalo seleccionado sera a
saida fisica do arrancador suave. Este intervalo deve ser
seleccionado de acordo com o contador analdgico ou o PLC
que utiliza este sinal como entrada. As opgdes possiveis
sdo:

e 0-10V
« 0-20 mA
e 4-20mA

Se for seleccionado 4-20 mA, este intervalo representara 0-
100% do sinal de saida, por exemplo, da corrente do motor.

Texto do |Valor padrédo |Definicédo do Descricéo
parametro intervalo
Tipo sinal  |4...20 mA 0...10v, 0...20 O tipo do sinal

mA, 4...20 mA de saida da
saida analdgica

10:59 Saida analogica, tipo de valor

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saida Ana. /Tipo dados

Com este parametro é possivel definir o tipo de valor a
extrair da saida analégica. Os tipos de valor possiveis sao:

I Amp Corrente do motor
U Volt Tens&o de sector
P kW Poténcia activa kW
P hp Poténcia activa hp
Q kVAr Poténcia reactiva
S kVA Poténcia aparente

TmpMot Temperatura calculada do motor
TmpSCR  Temperatura calculada do SCR

cosPhi Factor de poténcia
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Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Tipo dados || Amp | Amp, U Volt, P |Otipo de valor a

kW, P hp, Q kVAr, |extrair da saida
S kVA, TmpMot, |analégica
TmpSCR, cosPhi

10:60 Saida analdgica, intervalo max

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Saida analégica/ Int. I/U/P/Q/S Max

Com este pardmetro é possivel definir o valor que sera
representado como o valor maximo segundo um contador
analdgico ou um PLC. Se, por exemplo, este parametro for
definido para 20 000 A, entdo 0-20 000 A sera representado
como 0-100% por um PLC ou contador analdgico.

Seovalor real for superior ao valor maximo seleccionado,
entao o valor real continuard a ser representado apenas
como o valor maximo seleccionado. Isto pode ser Util se, por
exemplo, ocorrerem grandes correntes aquando do
arrangue, mas apenas sao relevantes as correntes durante o
funcionamento continuo.

O intervalo possivel a unidade dependem do tipo de saida
que é seleccionada. Os intervalos dos diferentes tipos de
saidas encontram-se listados abaixo:

Corrente do motor Imax 10-20000A
Tens&o de sector Umax 10-1000 V
Poténcia activa kW Pmax (kW) 1-3000 kw
Poténcia activa hp Pmax (hp) 1-4000 hp
Poténcia reactiva Qmax 1-3000 kVAr
Poténcia aparente Smax 1-3000 kVA

Apenas é apresentado o parametro valido. Se porventura for
seleccionado | Amp como tipo de saida, entdo apenas Int.|
Max sera apresentado. Se for seleccionado TmpMot,
TmpSCR ou cosPhi como tipo de saida, este parametro de
intervalo nao surgird de todo. Ao seleccionar TmpMot ou
TmpSCR o intervalo serd sempre 0-100% e ao seleccionar
cosPhi o intervalo sera 0-1.
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Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Imax PST(B) 10...20000 A Limite superior
dependente da corrente para
do tamanho a saida analég-
ica
Umax 600 V 10...1000 V Limite superior
da tensao para
a saida anal6g-
ica
Pmax (kW) |PST(B) 1...3000 kW Limite superior
dependente da poténcia
do tamanho activa para a
saida analdgica
Pmax (hp) |PST(B) 1...4000 hp Limite superior
dependente da poténcia
do tamanho activa para a
saida analdgica
Qmax PST(B) 1...3000 kVAr Limite superior
dependente da poténcia
do tamanho reactiva para a
saida analdgica
Smax PST(B) 1...3000 kVA Limite superior
dependente da poténcia
do tamanho aparente para a
saida analdgica

10:61 Controlo de fieldbus

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Fieldbus/Ctrl Fieldb

Se o arrancador suave for utilizado com comunicacéo de
fieldbus, a interface de fieldbus deve ser activada antes de
ser tomada qualquer accéo.

/N

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal dearranque ao ser executada uma das accles listadas

abaixo.
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» Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware)

» Re-programacéo das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do inter-|Descri¢céo

parametro valo

Ctrl Fieldb |N&o Sim, Nao Controlo do
arrancador
suave com
fieldbus.

10:62 Tipo de fieldbus

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Fieldbus/Ctrl Fieldb/Tipo Fieldb

Quando é utilizada a comunicagéo de fieldbus, o tipo actual
de fieldbus deve ser seleccionado.
Os seguintes tipos de fieldbus estédo disponiveis no
arrancador suave:

* Interface AS

* DeviceNet
* DP de Profibus

* Modbus
Texto do |Valor padrdo |Defini¢éo do Descricéo
parametro intervalo
Tipo Fieldb |Outro Int. AS, Outro Tipo de fieldbus,

Interface
AS=protocolo
curto.
Outro=protocolo
longo.

1SFC132003M1601
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10:63 Endereco de Fieldbus

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Fieldbus/End.Fieldb

Com este parametro, é possivel definir um endereco de
fieldbus para o arrancador suave. Seleccione, para o
endereco, um ndmero adequado e ndo ocupado.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

End.Fieldb |0 0...1000 Endereco de
Fieldbus

10:64 Desactivacdo automatica do

Fieldbus

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Fieldbus/Auto Des FB

Este parametro activa a funcao de desactivacdo automatica
de fieldbus Com esta funcao activada, o controlo do
arrancador suave substitui automaticamente o fieldbus pelas
entradas de hardware, no caso do fieldbus avariar, por
exemplo, devido a uma falha de energia ou a um corte de
cabo. Quando o fieldbus volta a funcionar, o controlo repde
automaticamente o fieldbus.

Texto do |Valor padrédo |Defini¢cdo do Descricéo

parametro intervalo

Auto Des |[Né&o Sim, Nao Activar a desac-

FB tivacdo
automatica de
fieldbus

166

/N

Cuidado!

O motor pode arrancar inesperadamente, se existir um
sinal de arranque ao ser executada uma das accOes listadas
abaixo.
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» Substituicdo de um tipo de controlo por outro (controlo
defieldbus/ controlo de hardware). Tenha em atencdo
gue quando a desactivacdo automatica de Fieldbus esta
activa, esta substituicéo pode ser feita automaticamente.

» Re-programacao das entradas programaveis

» Repor todos os parametros (entrada programavel
definida para Activar)
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10:65 Sequéncia de arranque, numero de
sequéncias

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/No Sequéncias

O arrancador suave pode arrancar motores com até trés
conjuntos diferentes de parametros (1° conjunto de
parametros, 2° conjunto de pardmetros e 3° conjunto de
parametros). Esta funcdo pode ser utilizada para arrancar
motores numa sequéncia (um a um), e também para
arrancar dois ou trés motores de grande velocidade onde
sdo necessarios diferentes parametros de arranque para
cada velocidade.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do inter- |Descri¢cdo
parametro valo

N° Seq Nao Nao, 2, 3 NUmero de
sequéncias para
sequéncia de
arranque.

Se a Sequéncia de arrangue estiver seleccionada, ndo pode
entrar no COMANDO LOCAL.

10:66 Rampa de arranque, primeira
sequéncia
Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. la Seq./RampaArrl

Este parametro permite definir o tempo da rampa de
arranque para o primeiro conjunto de parametros.

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

Rampa 10s 1...30s, 1...120s  |Primeira sequén-

Arrl cia, tempo para
rampa de
arranque
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10:67 Tensao inicial, primeira sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Pardm. 1a Seq./Tenséo iniciall

Este parametro permite definir a tenséo inicial para o
primeiro conjunto de pardmetros.

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo

Tenséo 30% 30...70% Primeira sequén-
iniciall cia, tensao ini-

cial para rampa
de arranque

10:68 Limite de corrente, primeira
sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Pardm. la Seq./Lim Corrl

Este pardmetro permite definir o nivel limite de corrente para
0 primeiro conjunto de pardmetros.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo
Lim Corrl |4 x g 2,0..7,0x I Primeira sequén-

cia, limite de cor-
rente

10:69 Definir corrente, primeira
sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. la Seq./1a le ajust.

Este parametro permite definir o nivel a corrente nominal do
motor para 0 primeiro conjunto de parametros.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
lale ajust. |Ir 9...1207A dividido | Primeira sequén-

em 19 intervalos
sobrepostos

Cia, corrente
nominal do motor
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10:70 Rampa de arranque, segunda
sequéncia

Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 2a Seq./Rampa Arr2

Este parametro permite definir o tempo da rampa de
arranque para o segundo conjunto de parametros.

Texto do

parédmetro

Valor padréo

Definicéo do
intervalo

Descricao

Rampa
Arr2

10 s

1...30s, 1...120s

Segunda sequén-
cia, tempo para
rampa de arranque

10:71 Tensao inicial, segunda sequéncia

Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 2a Seq/Tenséo inicial2

Este parametro permite definir a tenséo inicial para o
segundo conjunto de parametros.

Texto do
parametro

Valor padréo

Defini¢cdo do
intervalo

Descricao

Tensao
inicial2

30%

30...70%

Segunda sequén-
cia, tensao inicial
para rampa de
arranque

sequéncia

Caminho no menu:

10:72 Limite de corrente, segunda

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 2a Seq/Lim Corr2

Este parametro permite definir o nivel limite de corrente para
0 segundo conjunto de parametros.

Texto do
parametro

Valor padrao

Definicao do
intervalo

Descricao

Lim Corr2

4xlg

2,0..7,0x I

Segunda sequén-
cia, limite de cor-
rente
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10:73 Definir corrente, segunda
sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 2a Seq/2a le ajust.

Este par&metro permite definir a corrente nominal do motor
para o segundo conjunto de parametros.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

2ale ajust. |Ir 9...1207Adividido |Segunda sequén-
em 19 intervalos |cia, corrente nomi-
sobrepostos nal do motor

10:74 Rampa de arranque, terceira
sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 3a Seq/Rampa Arr3

Este parametro permite definir o tempo da rampa de
arranque para o terceiro conjunto de parametros.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao

parametro intervalo

Rampa 10s 1...30s, 1...120s Terceira sequén-

Arr3 cia, tempo para
rampa de arranque

10:75 Tensao inicial, terceira sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 3a Seq/Tensé&o inicial3

Este parametro permite definir a tenséo inicial para o terceiro
conjunto de parametros.

1SFC132003M1601

Texto do |Valor padrdo |Definicao do Descricdo
parametro intervalo

Tenséo 30% 30...70% Terceira sequén-
inicial3 cia, tensdao inicial

para rampa de
arranque
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10:76 Limite de corrente, terceira
sequéncia
Caminho no menu:

Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq.Arranque/Param. 3a Seq/Lim Corr3

Este pardmetro permite definir o nivel limite de corrente para
o0 terceiro conjunto de parametros.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Lim Corr3 |4 x g 2,0..7,0x I Terceira sequén-
cia, limite de cor-
rente

10:77 Definir corrente, terceira sequéncia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Parametros funcionais/
Seq Arranque/Param. 3a Seq/3a le ajust.

Este parametro permite definir a corrente nominal do motor
para o terceiro conjunto de parametros.

Texto do |Valor padrédo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

3ale ajust. |[Ir 9...1207A dividido | Terceira sequén-
em 19 intervalos |cia, corrente nom-
sobrepostos inal do motor
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10:78 Lingua

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./Lingua

O texto no ecrd LCD pode ser apresentado em 13 diferentes
linguas. Este parametro permite seleccionar uma das
seguintes linguas:

* Inglés

* Polaco

e Turco

¢ Russo

¢ Chinés

* Alemao

e Espanhol

* Francés

¢ |taliano

+ Holandés

* Portugués

* Sueco
» Finlandés
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Lingua Individual US/UK, PL, TR, |Lingua a ser
RU, CN, DE, ES, |utilizada no ecra

FR, IT, NL, PT, SE,
Fl

10:79 Desligar automaticamente o LCD

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./LCD Auto Off

O ecrd LCD no arrancador suave sera desligado
automaticamente ao cabo de um tempo predefinido.
Este tempo é sempre calculado a partir da Ultima vez que

uma tecla foi premida

Com este parametro, é possivel definir este tempo.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

LCD Auto |15 min 1...255 min Tempo para des-

Off ligar automatica-
mente o ecra

1SFC132003M1601
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10:80 Password

Caminho no menu: Primeiro nivel
Prima uma vez a tecla de navegacgao superior.
Este parametro permite definir uma password para bloquear
o teclado de modo a evitar o controlo e a alteracéo das
definig6es. Quando o teclado esta bloqueado, todos os
menus ficam disponiveis mas nao podem ser efectuadas
quaisquer alteracdes ou accdes.

Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Mudar N&o N&o, 1...255 Password para

Password o ecrd

10:81 Tipo de data

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./Tipo Data
Este parametro permite seleccionar o tipo de data pretendido
para a apresenta¢do no ecra LCD.
Estdo disponiveis as trés opcdes seguintes:
+ ISO Ano - Més - Dia
« CE Dia - Més - Ano
« US Més - Dia - Ano

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Tipo de ISO ISO, CE, US Tipo da apre-

data sentacdo da

data
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10:82 Ano

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./JAno

Este parametro permite definir o ano actual para o relégio em

tempo real.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricao
parametro intervalo
Ano Individual 1901...2038 Ano
10:83 Més

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./Més

Este parametro permite definir o més actual para o reldgio
em tempo real.

Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo

parametro intervalo

Més Individual 1..12 Més
10:84 Dia

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent.Dia

Este pardmetro permite definir o dia actual para o rel6gio em

tempo real.
Texto do |Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Dia Individual 1..31 Dia
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10:85 Hora
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./Hora
Este parametro permite definir a hora actual para o relégio
em tempo real.
Texto do |Valor padréo |Definicdo do Descricéo
parametro intervalo
Hora Individual 0...23 Hora
10:86 Minutos
Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/ParametrosApresent./Minuto
Este parametro permite definir os minutos actuais para o
relégio em tempo real.
Texto do Valor padrdo |Definicdo do Descricdo
parametro intervalo
Minuto Individual 0...59 Minutos
176
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10:87 Tempo limite de corrente dupla

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Todos os parametros/Lim C Tempo Y

Com este arrancador suave € possivel utilizar dois limites de
corrente diferentes: um que esteja activo desde o inicio e um
outro que seja controlado por um temporizador e que seja
activado quando o temporizador chega ao fim. Esta variavel
permite ajustar o temporizador e decidir ao cabo de quanto
tempo o limite de corrente deve mudar do limite de corrente
normal para o segundo limite de corrente. O segundo limite
de corrente s6 esta activo quando esta variavel esta definida
para um valor diferente de zero. Esta funcionalidade nédo
esta disponivel quando é utilizada a sequéncia de arranque.

Texto do Valor padrédo |Definicao do Descricéo
parametro intervalo

LimC O0s 0..120 s Tempo até que o
Tempo Y segundo limite

de corrente sera
utilizado em vez
do limite de cor-
rente normal

10:88 Nivel limite de corrente dupla

Caminho no menu:
Menu/PARAMETROS/Todos os parametros/Lim C Nivel Y

Quando o segundo limite de corrente é activado, este
parametro especifica o nivel do limite de corrente dupla.
Esta funcionalidade néo esta disponivel quando € utilizada a
sequéncia de arranque.

Texto do Valor padrédo |Definicao do Descricéo

parametro intervalo

Lim C Nivel [4,0x le 2,0..7,0xle Nivel do seg-

Y undo limite de
corrente
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Capitulo 11Resolucao de problemas
11:1

11:2

Geral

Este capitulo pode ser utilizado no caso de ocorrerem
problemas com o arrancador suave ou com a aplicacao.

O arrancador suave indica, normalmente, um defeito com o
LED Defeito, e o LCD apresenta o tipo de defeito. Quando

uma protecc¢do esté activada, ela sera indicada com o LED
Proteccdo e o LCD apresenta o tipo de proteccdo que esta
activo.

Os defeitos ndo apresentados no arrancador suave podem
ser encontrados neste capitulo.

Visao geral das indicagOes

Esta tabela mostra em que estado as diferentes indicacdes
de proteccdes, falhas e avisos podem surgir.

Activo quando
seleccionado

Sempre activo Activo
gquando
seleccionado
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1) Apenas se o controlo de Fieldbus estiver seleccionado
2) Apenas se o Kickstart estiver seleccionado
3) Apenas se o bypass for utilizado
4) Apenas se o bypass néo for utilizado
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11:3 Problemas gerais e defeitos

Estado

Causa possivel

Solucéo

O motor faz um zumbido / arranca

sem o respectivo sinal.

Tiristor curto-circuitado.

O contactor de bypass esta
preso na posicao de fechado.

Verifiqgue e substitua.
Verifique e corrija a situacgao.

Ruido anormal do motor durante o

arranque e funcionamento.

Ligacao Delta interior incorrecta.

Verifique e corrija a ligacao.

Ruido anormal do motor durante a

paragem.

Tempo de rampa incorrecto para
paragem.

Tente diferentes tempos de rampa
(para optimizar o resultado, podem ser
necessarios alguns ajustes).

O motor ndo arranca quando é
dado o respectivo comando
utilizando as entradas de
hardware.

A ligacéo de controlo ndo esta
correcta.

Comandos de arranque e par-
agem dados simultaneamente.

O teclado estd no menu
Comando Local.

Verifique as ligacdes para o arranque e
paragem.

Verifique se os comandos de arranque
e paragem nao foram dados simulta-
neamente.

Verifique se o teclado ndo esta no
menu Comando Local.

Verifique se o parametro Ctrl Fieldbus
esta definido para Néo.

O motor ndo arranca quando é
dado o respectivo comando
utilizando a comunicacéo de
fieldbus.

Definicdo incorrecta do
parametro de fieldbus.

Verifique se o parametro Ctrl Fieldbus
esta definido para Sim.

Verifique se a opcado "Activ." esta a ser
utilizada.

Verifique se as entradas programaveis
tém as defini¢cbes correctas.

A corrente apresentada no LCD
nao
corresponde a corrente do motor.

Ligacao Delta interior.

Se o arrancador suave estiver ligado
em Delta interior, a corrente
apresentada € 58%

( 1/(4/3)) da corrente do motor.

A corrente apresentada no LCD
néo esté estavel.

O motor é demasiado pequeno.

A carga no motor é demasiado
pequena.

(a corrente esta fora do intervalo
de medida).

Verifique se o arrancador suave
corresponde ao tamanho do motor.

Se for possivel, aumente a carga.

Verifique se os tamanhos do
arrancador suave e do motor
correspondem.

A carga dos parametros ndo
funciona correctamente.

Parametros do Fieldbus.

Consulte o Capitulo Fieldbus para
obter informacdes sobre o tipo efectivo
de fieldbus.
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Capitulo 11
Resolucao de problemas

11:4 Defeitos no arranque

Estado Causa possivel Solucéo
O LCD desliga-se automatica- « Prima qualquer tecla no teclado.
mente.
Po\wgrgn Fayh Protection
% 6 ©
A tenséo de alimentagéo ndo e Ligue a tensédo de alimentacdo de
esta ligada. acordo com o diagrama de circuitos.
Power on Fayh Protection
@ ©
11:5 Indicacéo de defeito
Estado Causa possivel Solucao

Defeito por perda de fase

Power on Fault Protection

& Jo- ©
Def Falha Fase
Repor Anterior

O contactor principal ou o
disjuntor esta aberto.

O fusivel esta queimado.

Um dispositivo externo aberto /
activado.

Contactor principal abre-se
demasiado rapidamente

 Verifique e feche o contactor / disjuntor
ou qualquer dispositivo de comutacéo
externo.

» Verifigue e substitua o fusivel em todas
as trés (3) fases.

« Adicione uma retardagéo antes da
abertura.

Defeito na ligacdo

Power on Fault Protection
1 N

& o ©
Def Ligacdes
Repor Anterior

A ligacdo do motor ndo esta
correcta.

Tiristor curto-circuitado no
arranque.

Tiristor curto-circuitado no
arranque.

Em linha ligada

» Verifigue se nédo existem ligacdes em
falta no motor.

« Verifique se as ligacdes foram
efectuadas correctamente.

» Verifique e substitua.
Delta interior ligada

 Verifique se ndo existem ligacdes em
falta no motor.

» Verifigue se os circuitos estdo fechados
e se correspondem ao diagrama de
circuitos.

« Verifique e substitua.

1SFC132003M1601

181



Capitulo 11
Resolucéo de problemas

Estado Causa possivel Solucao
Defeito de frequéncia A frequéncia esté fora do « Verifique e corrija a frequéncia.
intervalo.
. . - (47,5 - 52,5Hz ou 57 - 63Hz)
owgrgn \/alu\t/ rotection
Joc ¢ ©
Def Freq errada
Repor Anterior
Def no lado da Linha A tenséo de sector ndo esta « Verifique a corrija a tens&o no lado da
correcta no lado da linha. linha.
Po\wgrgn \Falu\t/ Protection
& o @
Def lado Linha
Repor Anterior

Temperatura demasiado elevada
no dissipador de calor. Se o

defeito permanecer apds repor,
a temperatura do dissipador de

Defeito de sobreaquecimento
no dissipador de calor

Power on Fault Protection

) O © calor fica demasiado elevada.
Def SAq DC
Repor Anterior

Verifiqgue se os ventiladores estéo a
funcionar correctamente.

Verifique se as entradas de ar de
arrefecimento estéo limpas.

Verifique se a temperatura ambiente ndo
€ demasiado elevada.

Defeito de arranque nao O parametro le ,j,stada €Sta

atingido definido para um valor
demasiado baixo.
Po\wgrgn \Falu\t/ Protection
& - ©
Arr ndo atingido .
Repor Anterior

Em linha ligada

Defina o valor de acordo com a corrente
nominal do motor.

Delta interior

Defina o valor de acordo com 58%
( 1/(+/3) ) da corrente nominal do motor.

Defeito de tiristor curto- Um ou varios SCRs estdo curto-

circuitado circuitados.
Po\wgrgn \Falu\t/ Protection
o oc  ©
Def CC SCR
Repor Anterior

Verifique e substitua. Contacte a ABB
para obter um kit de substitui¢&o.

Um ou varios SCRs estdo em .
estado nao condutor.

Tiristor ndo condutor

Power gn Fault Protection

%X ©
Def SCR aberto
Repor Anterior

Verifique e substitua. Contacte a ABB
para obter um kit de substitui¢&o.
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Estado

Causa possivel Solucgéo

Defeito de fieldbus

Power gn Fault Protection

& o ©

Def FB Timeout
Repor Anterior

A comunicacgédo de fieldbus nédo
esta a funcionar.

» Verifigue se a ficha de fieldbus esta
correctamente ligada.

» Verifigue se esta a ser utilizado o tipo
correcto de ficha de fieldbus.

 Verifique se o parametro Tipo de fieldbus
estéa definido de acordo com o tipo de
fieldbus instalado.

Defeito de ndo abertura do
bypass

Power on Fault Protection

& o ©
Def BP fechado
Repor Anterior

O contactor de bypass nao esta
a abrir correctamente.

Sem bypass

« Verifique se o parametro Bypass ext esta
definido para N&o.

Com bypass

 Verifiqgue porque é que o contactor ndo
esta a abrir e efectue os procedimentos
necessarios.

« Verifique se o parametro Bypass ext esta
definido para Sim

Defeito de nao fecho do
bypass

POW?V on Fa\'ull Protection

& B ©
Def BP aberto
Repor Anterior

O contactor de bypass nao esta
a fechar correctamente.

Sem bypass

» Verifique se o parametro Bypass ext esta
definido para Nao.

Com bypass

» Verifigue porque é que o contactor ndo
esta a fechar e efectue os
procedimentos necessarios.

 Verifique se o parametro Bypass ext esta
definido para Sim

Def.linha/delta

Power gn Fault Protection

& B ©
Def.linha/delta
Repor Anterior

Reinicie o arrancador suave. Se 0 mesmo
erro voltar a ocorrer, tente reduzir as
perturbacdes na rede de alimentacéo.

O arrancador suave néo con- .
segue determinar com exactidao
se esta ligado em linha ou em
delta interior Isto deve-se a uma
fonte de alimentacao instavel no
lado da linha.
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Estado

Causa possivel

Solucgao

Defeitos internos

Ocorreu um defeito de
comunicacao interna do

Power gn Faul Protection arrancador suave.
6 % ©

Def. Interno 1

Repor Anterior
Pouer gn Fauly Protection
& - ©

Def. Interno 2

Repor Anterior
Pouer gn Fauly Protection
& - ©

Def. Interno 3

Repor Anterior
Puer gn Fauly Protection
& o @

Def. Interno 4

Repor Anterior
Pouer gn Fauly Protection
& o ©

Def. Interno 5

Repor Anterior

» Desligue e volte a ligar a tenséo de
alimentacéo (U) e reinicie.

« Se o defeito persistir, contacte a ABB.

184

1SFC132003M1601



Capitulo 11
Resolucao de problemas

11:6 Indicacédo de proteccéo

Estado

Causa possivel Solucéo

Proteccéo de sobrecarga

Po\wgr on Fault Protection

o Jer

Prot SC Motor
Repor Anterior

O motor foi exposto a uma Em linha

situacdo de sobrecarga porque a
corrente foi demasiado elevada
num determinado periodo de .
tempo.

(A carga no eixo do motor é
demasiado elevada)

No arranque

Verifigue e corrija a causa da
sobrecarga. Verifique se o nivel limite de
corrente nao esta definido para um valor
demasiado baixo.

Verifique se o tempo de rampa para o
arranque nao é demasiado longo.

Verifique se esté a ser utilizada a classe
de sobrecarga correcta.

Verifique se o parametro le ajustada esta
correcto.

Funcionamento continuo

Verifigue e corrija a causa da
sobrecarga.

Delta interior

No arranque

Verifique e corrija a causa da
sobrecarga.

Verifique se o nivel limite de corrente
nao esta definido para um valor
demasiado baixo.

Verifiqgue se o tempo de rampa para o
arranque nao é demasiado longo.

Verifique se esté a ser utilizada a classe
de sobrecarga correcta.

Verifique se o parametro le ajustada esta
definido para 58% ( 1/(+/3) ) da corrente
nominal do motor.

Funcionamento continuo

Verifique e corrija a causa da
sobrecarga.
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Estado

Causa possivel

Solucao

Proteccéo de subcarga (vazio) A corrente do motor € inferiorao < Verifique e corrija a causa da subcarga

Power gn

Fault

Protection

y s
Prot Subcarga
Repor Anterior

nivel e tempo definidos.

(vazio).

Verifique se os pardmetros estdo de
acordo com as condicdes de
funcionamento.

Proteccéo de rotor bloqueado

POW@[ on

Fault

Protection
N

& ©  Jet
Prot Rot Blog.
Repor Anterior

O motor esta a funcionar de uma

forma muito rigida por alguma
razéo.

Um rolamento danificado ou
uma carga presa podem ser
uma das causas possiveis.

Verifique a carga e os rolamentos do
motor.

Verifigue se a carga ndo esta a funcionar
de uma forma rigida.

Protecc&o de corrente

elevada
Po\wgrgn Fay\t Prgtelc\})n
&  © &
Prot | el.
Repor Anterior

Ocorreu um defeito na corrente,
8 vezes superior as
especificacdes do arrancador
suave.

Verifique os circuitos, incluindo os do
motor, para detectar qualquer defeito de
isolamento de fase para fase ou defeito
de terra.

Proteccéo de desequilibrio de

fase

Power gn

N L/
/;\

Fault

‘O‘

Protection

\Q/
AN

Repor

Prot Desq Fase

Anterior

Desequilibrio nas correntes da
fase.

Verifique a tensdo de sector e o circuito
do motor.

Proceda a novo arranque do motor e
verifique as correntes da fase

Proteccdo de inversao de fase A sequéncia de fases ndo esta

PGW?[ on

Fault

PFOKE'CIIOH

& 0 &
Prot Inv Fase
Repor Anterior

correcta.

Altere a sequéncia de fases no lado da
linha para (L1-L2-L3).
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Estado

Causa possivel

Solucgéo

Proteccéo de PTC

Power gn Fault Protection

& 0 &
Prot PTC
Repor Anterior

Foi detectado, pelos termistores
de PTC, um sobreaquecimento
no motor.

Verifique se o circuito de PTC esta
fechado e se as entradas estéo ligadas.

Verifique e corrija a causa do
sobreaquecimento.

Aguarde que o motor arrefeca o
suficientemente e proceda a novo
arranque.

Proteccéo de sobrecarga do
tiristor

Power on Fault Protection
N :

6 6 e
Prot SC SCR
Repor Anterior

O arrancador suave é demasi-
ado pequeno.

Demasiados arranques/hora.
O tempo de rampa para o
arranque é demasiado longo.

Verifique e substitua o arrancador suave
por um de tamanho adequado.

Verifique e reduza o namero de
arranques/hora.

Verifique se o nivel limite de corrente
nao esta definido para um valor
demasiado baixo.

Verifiqgue se o tempo de rampa para o
arranque nao é demasiado longo.
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Capitulo 12Diagramas

Diagrama de circuitos PST30..PST300 .........
Diagrama de circuitos PSTB370...PSTB1050
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, .
Capitulo 12Diagramas
12:1 Diagrama de circuitos
3 of 7
E ERE
5 1rrr-——————— m
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: Ct2 > :
I L-L- Ct3 I
| P |
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_________ | X14 X15 X16 |
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|

Note Terminal 32727 is a function earth,

it is not o protective earth. It shall
be connected to the mounting plate.

Keypad PTC  FIELDBUS

Figura 1: Diagrama de circuitos PST30...300
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O Terminal 3 temuma fungéo de terra, ndo sendo uma terra
de proteccao. Ele devera ser ligado a placa de montagem.
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Figura 2: Diagrama de circuitos PSTB370...

192

12:2

Diagrama de circuitos

PSTB370...PSTB1050

I 100-250V
04 50/60 Hz

Note Terminal 3 /747 is o function earth,
it is not o protective earth. It shall
be connected to the mounting plote.

Cct1
Cct2
>
x_ Ct3
! Temperature monitor
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X22 ¢ U lgey YVv2z
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G
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PSTB1050

X24 G2 | pog Ve K2
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X25 K T3 | glgck s
K lsiue
X26 603 | g FVve
T

/L1

2/T1

5/L3

Internal
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Contactor

6/T3

O Terminal 3 tem uma funcéo de terra, ndo sendo uma terra
de proteccdo. Ele devera ser ligado a placa de montagem.
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Relatorio sobre a opinido do cliente

Produto:

Retirar do dossier

A ABB tem todo o prazer em receber 0s seus comentarios sobre este produto. Por
favor, classifique as questfes a seguir apresentadas, seleccionando uma alternativa
por categoria. As suas respostas permitir-nos-d8o melhorar os nossos produtos.

Como classifica a qualidade do produto?

Excelente Fraca
Impressao global L] ] O O
Facilidade de utilizacdo [ U L] L]
Funcionalidade ] ] ] ]
Interface Homem-Magquina [] ] ] U]

Comentarios:

Como classifica a qualidade da documentacéo?

Excelente Fraca

Impressé&o global ] (] ] ]
Apresentacao [] [] ] ]
llustragBes [] [] L] L]
Facilidade de leitura [ [] L] L]
Facilidade de localizar L] [] [] ]
informacg6es

Estrutura do contetido ] ] ] Il

Comentarios:




SugestBes para melhoramentos:

Por favor, envie o relatério para:

ABB Automation Products AB, Cewe-Control
S-721 61 Vasteras
Sweden

Retirar do dossier
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