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有续物联网关产品系列

使用手册

软硬件产品范围

设备远程上云：远程监控，远程下载，远程运维

工厂设备数据采集：PLC/机床/注塑机/机器人等

第三方平台对接：三方云/ERP/MES/数据库等

软硬件支持贴牌定制开发

有续技术- 工业设备联网 数据采集专家

愿景：让每台设备都实现信息化

为中国制造升级做出应有贡献

V2.3.2

主要网关系列型号
M101,M107-4G,M108-4G+GPS,M120-WIFI, D500-4G/WIFI+网口,D520-4G/WIFI+双网

口,D550-4G/WIFI +网口（机床）,D552 4G/WIFI +双网口（机床）,C500/550 4G+

双网口（PLC/机床）,P300 PLC 网关一体机 ,C600 PLC 协议+IO；
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1、硬件参数

1.1 M107/M120/M108 硬件参数

1.1.1 电气参数

型号 M120 M107 M108

功能 WIFI 4G 网关 4G 网关 + GPS 定位

通讯接口 1路 485&1 路 232 标准 MODBUS 接口 8从站

标准 GSM / GPRS

最大发射功率 2W

网络协议 MQTT,TCP，UDP，DNS，Http 等，可定制开发对

接；

配置口 Micro-USB

天线接口 50 欧姆/SMA-K（内孔）

通讯协议支持 485/232/三菱/西门子 S7-200/OMRON 等

工作温度 -10～60°C

采集点位数 最多 300 个

电源电压 额定 DC12V/ DC24V

静态功耗 ≤100MA

CPU 168MHz Cortex-M4

内存 1M Flash+192K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标

准

外壳材质 金属

外形尺寸 85*82.5*35MM
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1.1.2 产品外观

M120/M107/M108 公用外壳

1.1.3 指示灯

M107/M108 4G/ WIFI 网关

 POWER:电源指示灯

 WORK: 工作指示灯

 GPRS/4G：移动网络信号

 LINK:连接服务器

 STATUS:数据交互

M120 WIFI 网关

 POWER:电源指示灯

 WORK: 工作指示灯

 STATUS1:WIFI 连接指示

 STATUS2: 预留
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1.1.4 接线说明

将 4G网关接上 DC24V（电源范围：DC9-26V）电源，通过 485 口连接需

要通讯的设备（plc、变频器，仪表等），插上移动 sim 卡和天线。说明：

M108 GPS 网关没有 232 口 多了一路 GPS 天线，其他接线方式一样；
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1.1.5 安装尺寸

固定方式：螺丝固定
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1.2 M101 硬件参数

本产品为本公司开发的网线远程采集模块，包含 16 路数字量输入、4

路模拟量输入、2 路继电器输出、1 路 RJ45 网口。出厂时默认通讯波特率

为 9600bps，停止位为 1 位，偶校验，8 位数据长度。网络协议默认为：

485 为 modbus slave，网口为 modbus tcp。

本模块集成 modbus rtu/modbus tcp 协议，可配套 PLC，触摸屏，组态

软件，工业控制板等工作。

模块的模拟量输出范围为 0mv-10000mv,0ma-20ma。

模块的模拟量采集范围为 0mv-10000mv,0-20ma,对应的采样值范围为

0-10000。

1.2.1 电气参数

型号 M101

开关量输入 16 路开关量输入

继电器输出 2路继电器 3A 输出

模拟量输入 4路模拟量输入 AD0-AD3

网口 1路网口支持标准 TCP/IP 协议

485 接口 1路 485 标准 MODBUS

高速输入 ——

模拟量输出 ——

扩展端口 EXPORT：标准扩展连接线

电源电压 额定工作电压 DC24V

静态功耗 ≤100MA

CPU 120MHz Cortex-M3

内存 1M Flash+128K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标准

外壳材质 金属

外形尺寸 110*105*27MM
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1.2.2 产品外观

1.2.3 指示灯

M107/M108 4G/ WIFI 网关

 POWER:电源指示灯

 WORK: 工作指示灯

 GPRS/4G：移动网络信号

 LINK:连接服务器

 STATUS:数据交互

M120 WIFI 网关

 POWER:电源指示灯

 WORK: 工作指示灯

 STATUS1:WIFI 连接指示

 STATUS2: 预留
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1.2.4接线说明

恢复出场设置

CFG 引脚用于恢复模块的参数为出厂设置，出厂时模块的串口参数为

9600/8/E/1.

当忘记模块的 485 参数时，可通过把 CFG 引脚短接到 0V 实现模块恢复

出厂设置。

当模块恢复出厂设置成功后，DAT 指令灯会以 1S的频率闪烁。

固定方式：螺丝固定
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1.3 D500/520 硬件参数

1.3.1 电气参数

型号 D500 D520

功能 4G 网关+网口/WIFI+网口

串口 COM1:RS485 COM2:RS232/RS422

网口 1 路 WAN 4 通道 1路 WAN 1 路 LAN 4 通道

支持设备 网口及串口型 PLC/标准 modbus 设备

网络协议 MQTT,HTTP，modbustcp/modbus 可定制开发对接

配置口 WAN 口/LAN 口

天线接口 50欧姆/SMA-K（内孔）

工作温度 -10～60°C

网口上云 需要占用一个通道/网口

采集点位数 串口最多 250，网口最多 300，同时使用最多 300

电源电压 工作电压范围 DC9-26V

静态功耗 ≤1W

CPU 168MHz Cortex-M4

内存 (1+16)M Flash+192K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标准

外壳材质 金属

外形尺寸 112*85*35MM
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1.3.2产品外观

D500/D520/D550/D552 公用外壳

1.3.3指示灯

序号 标识 状态说明 备注

1 POWER 亮：电源正常；灭：电源故障

2 WORK
亮：4G 正常开机；灭：4G未

开机

3 GPRS

亮 0.2S，灭 1.8S：搜网状态

亮 1.8S，灭 0.2S：待机状态

亮 0.125S，灭 0.125S：数据

传输状态

连上云为数据传输状态

4 LINKA 亮：网络正常；灭：无网络 该灯常亮方可连上云

5 STATUS1

正常状态=常亮

恢复出厂=0.1S 闪烁

4G 初始化中=1S 闪烁

服务器连接中=2S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

6 STATUS2
恢复出厂=0.1S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

7 WAN
WAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

8 LAN
LAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

9 COMM
COM 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应
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1.3.4接线说明

将 4G网关接上 DC24V（电源范围：DC9-26V）电源，通过 485 口连接需

要通讯的设备（plc、变频器，仪表等），通过网口采集网口型设备/PLC，

插上移动 sim 卡和天线。

端子定义： 422 接口：T+ T- R+ R- 485 接口:A B 232 接口：

G(GND) R(RXD) T(TXD)

1.3.5安装尺寸

124*95*35MM 导轨式卡扣安装；

1.4 D550/552 硬件参数

1.4.1 电气参数

型号 D550 D552

功能 4G 网关+网口/WIFI+网口

串口 COM1:RS485 COM2:RS232/RS422

网口 1 路 WAN 1 拖 1 1 路 WAN 1 路 LAN 1 拖 2

支持品牌 发那科/西门子/三菱/兄弟/KND/广数等机床

网络协议 MQTT,HTTP，modbustcp/modbus 可定制开发对接

配置口 WAN 口/LAN 口

天线接口 50欧姆/SMA-K（内孔）

工作温度 -10～60°C

网口上云 需要占用一个通道/网口

采集点位数 最多 300 个

电源电压 工作电压范围 DC9-26V

静态功耗 ≤1W

CPU 168MHz Cortex-M4
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1.4.2 产品外观

D500/D520/D550/D552 公用外壳

1.4.3 指示灯

序号 标识 状态说明 备注

1 POWER 亮：电源正常；灭：电源故障

2 WORK
亮：4G 正常开机；灭：4G未开

机

3 GPRS

亮 0.2S，灭 1.8S：搜网状态

亮 1.8S，灭 0.2S：待机状态

亮 0.125S，灭 0.125S：数据传

输状态

连上云为数据传输状态

4 LINKA 亮：网络正常；灭：无网络 该灯常亮方可连上云

内存 (1+16)M Flash+192K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标准

外壳材质 金属

外形尺寸 112*85*35MM
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5 STATUS1

正常状态=常亮

恢复出厂=0.1S 闪烁

4G 初始化中=1S 闪烁

服务器连接中=2S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

6 STATUS2
恢复出厂=0.1S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

7 WAN
WAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

8 LAN
LAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

9 COMM
COM 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

1.4.4 接线说明

将 4G网关接上 DC24V（电源范围：DC9-26V）电源，通过网口采集机床

数据，插上移动 sim 卡和天线。支持 4G&有线上云；

端子定义： 422 接口：T+ T- R+ R- 485 接口:A B 232 接口：G(GND)

R(RXD) T(TXD)

1.4.5 安装尺寸

124*95*35MM 导轨式卡扣安装；

1.5 C500 硬件参数

1.5.1 电气参数

型号 C500

功能 4G 网关/网口

串口 COM1:RS485 COM2:RS232/RS422

网口 1路 LAN 1 路 WAN 6 通道
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支持设备 网口及串口型 PLC/标准 modbus 设备

最大发射功率 3W

网络协议 MQTT,HTTP，modbustcp/modbus 可定制开发对接

配置口 WAN 口/LAN 口

天线接口 50欧姆/SMA-K（内孔）

保存湿度 10～90% RH 无凝露

工作温度 -10～60°C

网口上云 需要占用一个通道/网口

采集点位数 串口最多 300 个，网口最多 600 个

电源电压 额定 DC9V～DC26V

静态功耗 ≤1W

C68 168MHz Cort4x-M4

7 内存 17M Flash + 19K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标准

外壳材质 金属

尺寸 125*95*35MM

1.5.2 产品外观

C500/C550 公用外壳
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1.5.3 指示灯

序号 标识 状态说明 备注

1 POWER 亮：电源正常；灭：电源故障

2 WORK 亮：4G 正常开机；灭：4G未开机

3 GPRS

亮 0.2S，灭 1.8S：搜网状态

亮 1.8S，灭 0.2S：待机状态

亮 0.125S，灭 0.125S：数据传输

状态

连上云为数据传输状态

4 LINKA 亮：网络正常；灭：无网络 该灯常亮方可连上云

5
STATU

S1

正常状态=常亮

恢复出厂=0.1S 闪烁

4G 初始化中=1S 闪烁

服务器连接中=2S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

6
STATU

S2

恢复出厂=0.1S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

7 WAN
WAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

8 LAN
LAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

9 COMM
COM 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

1.5.4 接线说明

DC24V 电源接好，LAN 口插设备，或者 485 接设备 485 接口，WAN 插电

脑配置网关参数；

端子定义： WAN,LAN, DB9 232 方口，485：A,B
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网关与多台设备使用网线连接时，可以通过交换机实现多台设备组网

连接通讯;

1.5.5 安装尺寸

固定方式：导轨卡扣
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1.6 C550 硬件参数

1.6.1 电气参数

型号 C550

功能 4G 网关/网口

串口 COM1:RS485 COM2:RS232/RS422

网口 1路 LAN 1 路 WAN 6 通道

支持品牌
网口及串口型 PLC/标准 modbus 设备

发那科/西门子/三菱/兄弟/KND/广数等机床

网络协议 MQTT,HTTP，modbustcp/modbus 可定制开发对接

配置口 WAN 口/LAN 口

天线接口 50欧姆/SMA-K（内孔）

保存湿度 10~ 90% RH 无凝露

工作温度 -10～60°C

网口上云 需要占用一个通道/网口

采集点位数 串口最多 300 个，网口最多 600 个

电源电压 工作电压范围 DC9-26V

静态功耗 ≤1W

CPU 168MHz Cortex-M4

内存 (1+16)M Flash+192K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-4:2007 标准

外壳材质 金属

外形尺寸 125*95*35MM

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

22 / 218 www.yoxvtech.com

1.6.2 产品外观

C500/C550 公用外壳

1.6.3 指示灯

序号 标识 状态说明 备注

1 POWER 亮：电源正常；灭：电源故障

2 WORK
亮：4G 正常开机；灭：4G未开

机

3 GPRS

亮 0.2S，灭 1.8S：搜网状态

亮 1.8S，灭 0.2S：待机状态

亮 0.125S，灭 0.125S：数据传

输状态

连上云为数据传输

状态

4 LINKA 亮：网络正常；灭：无网络
该灯常亮方可连上

云

5 STATUS1

正常状态=常亮

恢复出厂=0.1S 闪烁

4G 初始化中=1S 闪烁

服务器连接中=2S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

6 STATUS2
恢复出厂=0.1S 闪烁

SRAM 错误=2S 闪烁

7 WAN
WAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应
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8 LAN
LAN 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

9 COMM
COM 口有数据通讯闪烁,

闪烁频率与数据频率对应

1.6.4 接线说明

DC24V 电源接好，LAN 口插设备，或者 485 接设备 485 接口，WAN 插电

脑配置网关参数；

端子定义： WAN,LAN, DB9 232 方口，485：A,B

网关与多台设备使用网线连接时，可以通过交换机实现多台设备组网

连接通讯;
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1.6.5 安装尺寸

固定方式：导轨卡扣

1.7 C600 硬件参数

1.7.1 参数说明

型号 C600

功能 4G 网关 SIM 卡卡槽

485 接口 1 路 485 标准 MODBUS 接口

232 接口 1 路 232 标准接口

最大发射功率 2W

数据协议 串口型 PLC/标准 modbus 设备

配置口 DB9 母头（232 接口），需要 USB 转 232 线

IO/AD 口 4路开关量 4 路模拟量输入 2路继电器输出

保存湿度 10~ 90% RH 无凝露

工作温度 -10～60°C

存储温度 -20～70°C
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电源电压 额定 DC9-26V

静态功耗 ≤100MA

CPU 168MHz Cortex-M4

内存 1M Flash+192K RAM

CE&ROHS 满足 EN61000-6-2:2005，EN61000-6-

4:2007 标准

外壳材质 塑壳

外形尺寸 90*90*60MM

1.7.2 产品外观

ß1.7.3 指示灯

 POWER:电源指示灯

 RUN:工作指示灯

 GPRS：网络信号指示灯

 LINKA:连接服务器

1.7.4接线说明

DC24V 电源接好，IO接口接对应输入信号即可；

1.7.5 安装尺寸

导轨安装 90*90*60MM
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1.8 P300 硬件参数

1.8.1 参数说明

型号 P300 网关一体 PLC

功能 4G 网关/网口 PLC

串口 1路 485 1 路 232 支持同时采集其他串口设备

网口 仅配置网关 网口上云使用

协议采集 P300 是 FX1N/2N 协议，采用内置 422 采集

电源电压 DC 24V

串行通信 下载口为 232(DB9),带有 2路 485 口

开关量输入 16路输入

开关量输出 8路输出

晶体管输出 8 路（最大输出电流 0.5A）

继电器输出 无（可加扩展或者加继电器）

高速输出 1 路高速 Y0 （最大速度 100K）

最大负载 24V 0.5A

规格（长*宽*高） 140*78*61MM

模拟量输入信号 DC 0~5，0~10V DC 0~20,4~20mA（默认 4-20MA）

综合精确度范围 ±1%

最大负载 15V or 40mA（输入端，存在误差）

输入响应时间 <10msec

通道数量 0~4AD

输入保护 瞬间抑制二极管

模拟量使能开启

M 内部继电器

M8177,M8178,M8179,M8180
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1.8.2 产品外观

1.8.3 指示灯

P300 4G 网关

 STATUS:数据交互

 LINK:连接服务器

 4G：网络信号

 WORK: 工作指示灯

P300 PLC 部分

 POWER:电源指示灯

 RUN:运行指示灯

 ERROR:报警指示灯

1.8.4 接线说明

DC24V 电源接好，IO 接口接对应输入信号即可；PLC 部分按照三菱

FX2N 使用即可；
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1.9 接口说明

1.9.1 电源接口

网关产品统一采用端子型电源接口，具体看产品丝印，24V 接电源正，

0V接电源负极；

网关类额定电源电压 DC24V ，建议安装在电控柜里就近取 DC24V 电源

即可；标称工作电源范围：DC9-26V；

P300 为 PLC 网关一体机 电源需要使用 DC24V，不然不能正常工作；

1.9.2串口

M120,M107,M108：标配 485+232

C500/C550：标配 485+232/422
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D500/D520：标配 485+232+422

P300：标配 485+232

C600：标配 485+232

1.9.3网口

D500：1 个网口 使用网口配置网关

D520：2 个网口 使用网口配置网关

D550：1 个网口 使用网口配置网关

D552：2 个网口 使用网口配置网关

C500：2 个网口 使用网口配置网关

C550：2 个网口 使用网口配置网关

P300：1 个网口 使用网口配置网关

M101：485+网口 使用 485 配置网关

1.9.4 IO口

C600:4AD+4 开关量输入+2路继电器输出

P300: 4AD+16 路开关量+8 路晶体管输出 支持 IO扩展

1.9.5 USB口

M120/M107/M108：使用安卓 USB 数据线配置

C600：使用 USB 转 232 线配置

P300：使用 USB 转 232 线编程

D500/D520/D550/D552：使用安卓线配置部分网关信息
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1.9.6 SIM 卡槽

除了 M120 是 WIFI 上云，M101 不支持上云，其他产品都支持 4G上云，

卡槽位于产品侧面，类似手机卡槽，用小顶针顶住卡槽弹出按钮按下，卡

槽即可弹出，更换物联网卡；

2、网关配置说明

2.1 配置软件概述

网关配置软件分两个版本，一个用于串口型网关，一个用于网口型网

关；

串口型配置软件（适用范围：M107,M108,M120,C600）。本地配置时与网关

连接方式：安卓 USB 数据线/USB 转 232 线

网口型配置软件（适用范围：D500,D520,D550,D552,C500,C550，

P300）。本地配置时与网关连接方式：网线
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说明：对于网口配置的网关，有些网关上有安卓 USB 数据接口，此接

口可以用来升级网关，或者在网口上云时查看 WAN 口的 IP 地址，以及配置

服务器参数等，对于采集点位配置必须使用网口配置，否则不生效。

2.2 串口型网关配置

2.2.1 网关配置

○1首先我们根据网关接线说明图，通过 USB 数据线连接电脑，然后找

到端口号，步骤：右击此电脑-管理-设备管理器-端口，如何确定端口号，

插拔一下 USB 看。如果没有端口显示，且连接正常，那么就是电脑没有此

端口的驱动，下载驱动精灵安装驱动解决。如下图：
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○2端口号确定以后，解压我们的配置软件，直接打开用，无需安装。
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M107 系列和 M108 系列和 C600 系列配置

M120 的配置，注：WIFI 名称中不能有中文
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○3网关参数设置，参照下图标号理解

1.用哪个通讯口连接设备就修改哪个通讯口的参数，修改完以后一定

要点击 通讯参数修改

2.用哪个通讯口连接设备就选择哪个通讯口

3.用什么 PLC 就选择什么 PLC 的协议，如果使用 modbus 协议，那么在

哪个通道配置点表就要“打开”对应的通道。

4.点进去配置设备点表，点表配置完以后，返回点击点表保存

5.这些参数都默认

6.用哪个通讯口连接设备就选择哪个通讯口，选错的情况下远程下载

是实现不了的，还有个前提选择的这个是 PLC 可以下载程序的通讯

口，

7.全部配置完以后，一点要点击配置保存和数据点表保存

8.我们可以把配置和点表导出，首先文件导出时放在桌面，然后将文

件放入 C盘根目录之下再导入。建议只导出点表文件，因为配置文

件导出再导入，网关序列号等一些基本参数也都会被覆盖，在不熟

悉网关的情况下，建议只导出点表文件。而配置文件中的内容和点
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表文件中内容相比配置起来相对比较简单，建议手动配置不要导出

导入。建议放在 C 盘且储存路径不能出现中文
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2.2.2 网关和云平台绑定

首先检查硬件设备的序列号，通常硬件设备的序列号为标签贴纸上二

维码下方的一串数字，但是不排除可能未配置或者被占用的情况，如果被

占用可以更改一个比较不常用的字符串来替代。所以硬件设备在和云平台

关联之前，先检查硬件设备中的序列号，做好前期准备工作。同时检查采

集云平台 IP（域名模式检查域名），和透传平台的 IP（域名模式检查域

名），采集端口号，以及透传端口号。采集和透传平台的 IP 都为

42.192.15.188，域名都是 s2.yoxvtech.com，采集端口号为 1883，透传端

口号为 7071。需要远程下载功能时，左下角应显示为“当前使用下载名设

置”，“下载未操作时重启时间”建议设置成 45或者 60，通过在图中位置

出输入“1”，“1866599”进入序列号设置界面，具体如下图所示：

然后在云平台上添加设备并将硬件设备与云平台设备关联起来，添加
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的设备可以随便命名，但是设备的访问密令必须和要关联的设备的网关序

列号一致，此处以串口型网关为例，网口型网关配置方法相同。如上图中

网关序列号是 8300202101020，所以新添加的设备的访问密令也是

8300202101020 时，此时查看最新遥测有数据，或指示灯状态（查指示灯状

态表）即可判断设备是否上云成功，上云成功时在上位机首页下图位置可

以看到“通讯正常”字样。
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注：设备的访问密令也可以在创建完设备后配置，具体配置如下图所

示
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2.2.3 点表配置

此步骤建议在网关连接上云平台之后再完成，因为网关未连接上平台

时会一直重启，不及时保存可能导致配置的点表丢失。如果在未连接上平

台时配置点表可以先把物联网卡拔了配置，或者在配置服务器和序列号的

界面将上网方式改为“不使用”，并点击保存，待点表配置完在修改回

来。点击所选协议的设置进入点表配置界面，以 modbus 协议为例，点表配

置界面如下图所示：
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点表详细配置要根据要采集的设备的点位来确定，下面时三菱协议点

表的说明，其他设备类似。
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配置两个 X0 X1 的点位，云平台上设备点进去，点击最新遥测，数据

正常刷新，给 X0 X1 一个信号，X0 X1 值由 0变 1，说明通讯成功

2.2.4 组态画面添加

○1 步骤：点击组态画面，添加新的组态画面，标题跟说明自定义，创

建完成以后打开组态画面。点击右下角进入编辑模式按钮，点击实体别

名，添加别名，别名自定义，筛选器类型选择单个实体，类型选择设备，

后面的设备是绑定自己要显示数据的设备，保存完以后记得点击保存。
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○2有很多部件可以选择，我们先添加个下发的部件

设备创建和配置完成后，添加组态界面并为相应设备设置组态界面

（组态界面详细步骤见云平台组态手册），在组态界面首页可以把组态画

面分配给子账户，将界面分配给客户的同时要把对应设备也分配给客户，

否则客户界面将没有数据显示。
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2.3 网口型网关配置

2.3.1 网关配置

首先我们的 C500/C550/D500/D520/D550/D552/P300，有一个网口的是

WAN 口默认 IP 是 192.168.2.100，端口号 905;有两个网口的另一个网口是

LAN 口默认 IP 是 192.168.2.101，端口号 906。网关通过网线连上我们的电

脑，然后打开网络和 Internet 设置，点击更改适配器选项，找到链接我们

网关的以太网部分，右击点击属性，打开 IPv4,把 IP 地址改成

192.168.2.XXX，子网掩码改为 255.255.255.0 才能通讯的成功。
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IP 地址改成 192.168.2.XXX 以后，我们打开配置软件，等待所有的数据

显示上来，我们按照步骤配置我们的网关，在如下图中 1 块所示处输入连

接的网口默认的 IP和端口号以连接网关，如下图所示：

IP地址是有两个的：WAN 口：192.168.2.100 端口号 905

LAN 口： 192.168.2.101 端口号 906

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

46 / 218 www.yoxvtech.com

2 号区和 3 号区跟我们的 4 号区是一一对应的，2 号和 3 号区的通道

1，2，3。是输入我们设备的 IP 地址和端口号，并且我们的设备地址要跟

前面 WAN IP 地址/LAN IP 地址在同一网段，然后我们在 4 号区的通道选择

我们设备的协议，后面通道，在上面选择的是哪个通道，在下面就选择哪

个通道，选择了通道就点击此通道后的点表配置配置点表。

5 号区是我们每次配置完之后，还有点表配置完之后，都要点击保存

的。我们多台设备一样时，我们可以把配置和点表导入，导出。但是点表

和配置保存的路径不能出现中文，最好保存到 C 盘，6 号区，是我们通过

RS485 和 RS232 连接设备配置参数的地方。详细参照串口网关配置，具体配

置如下图：
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2.3.2 网关和云平台绑定

首先检查硬件设备的序列号，通常硬件设备的序列号为标签贴纸上二

维码下方的一串数字，但是不排除可能未配置或者被占用的情况，如果被

占用可以更改一个比较不常用的字符串来替代。所以硬件设备在和云平台

关联之前，先检查硬件设备中的序列号，做好前期准备工作。同时检查采
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集云平台 IP（域名模式检查域名），和透传平台的 IP（域名模式检查域

名），采集端口号，以及透传端口号。采集和透传平台的 IP 都为

42.192.15.188，域名都是 s2.yoxvtech.com，采集端口号为 1883，透传端

口号为 7071。需要远程下载功能时，左下角应显示为“当前使用下载名设

置”，“下载未操作时重启时间”建议设置成 45或者 60，通过在图中位置

出输入“1”，“1866599”进入序列号设置界面，具体如下图所示：

然后在云平台上添加设备并将硬件设备与云平台设备关联起来，添加

的设备可以随便命名，但是设备的访问密令必须和要关联的设备的网关序

列号一致，此处以串口型网关为例，网口型网关配置方法相同。如上图中

网关序列号是 8300202101020，所以新添加的设备的访问密令也是

8300202101020 时，此时查看最新遥测有数据，或指示灯状态（查指示灯状

态表）即可判断设备是否上云成功，上云成功时在上位机首页下图位置可

以看到“通讯正常”字样。
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注：设备的访问密令也可以在创建完设备后配置，具体配置如下图所

示
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2.3.3点表配置

此步骤建议在网关连接上云平台之后再完成，因为网关未连接上平台

时会一直重启，不及时保存可能导致配置的点表丢失。如果在未连接上平

台时配置点表可以先把物联网卡拔了配置，或者在配置服务器和序列号的

界面将上网方式改为“不使用”，并点击保存，待点表配置完在修改回

来。点击所选协议的设置进入点表配置界面，如果需要配置串口设备的点

表点击 485/232/422 配置，然后参照串口网关配置说明配置即可。

点表详细配置要根据要采集的设备的点位来确定的。
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配置两个 X0 X1 的点位，云平台上设备点进去，点击最新遥测，数据

正常刷新，给 X0 X1 一个信号，X0 X1 值由 0 变 1，说明通讯成功（此处

并非一定要配 X1 X2,也可以下发输出点，看是输出点是否亮）
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2.3.4 组态画面添加

○1 步骤：点击组态画面，添加新的组态画面，标题跟说明自定义，创

建完成以后打开组态画面。点击右下角进入编辑模式按钮，点击实体别

名，添加别名，别名自定义，筛选器类型选择单个实体，类型选择设备，

后面的设备是绑定自己要显示数据的设备，保存完以后记得点击保存。
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○2有很多部件可以选择，我们先添加个下发的部件
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设备创建和配置完成后，添加组态界面并为相应设备设置组态界面

（组态界面详细步骤见云平台组态手册），在组态界面首页可以把组态画

面分配给子账户，将界面分配给客户的同时要把对应设备也分配给客户，

否则客户界面将没有数据显示。

2.3.5 三菱 FX5U 配置说明

1. 打开 GX WORK3，连接 PLC 三菱 FX5U。
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2. 设置 PLC IP 及 SLMP，并把参数下载到 PLC 中:

导航--参数--FX5UCPU-模块参数-以太网端口-基本设置-自节点设置：

设 置 IP 地 址 192.168.2.XXX ， （ 设 置 范 围 ： 192.168.2.1 ～

192.168.2.255）。

对象设备连接配置设置：进入以太网配置。

点击右边模块一栏 以太网设备（通用）-SLMPA 连接设备，点击鼠标

左键将 SLMPA 拖到左下角，设置端口号，退出保存应用。
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将参数写入 PLC

3、网关设置
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4、点表，注意：X/Y 分为 8 进制、16 进制、二进制三种模式： 必须要与

PLC 的通信数据代码一致才可通讯。
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2.4 M101 使用说明

2.4.1 使用说明

模拟量输入的测量范围 0V-10V 或 0ma-20ma，对应的采用值范围为 0-

10000.

1. 功能码 0x 01H(读)，0x 05H(写)，用于模块的配置

地址(十进制) 描述 功能描述 属性
20 错误标示 1时表示有错误发生 RW

21 恢复出厂设置（慎用） 1：恢复出厂设置

模块恢复完出厂设置后会置位 21

地址值为 0，编程时只需设置一次

21 地址值为 1。

恢复出厂设置时要设置地址 142 值

为 0x1234

RW

22 数据保存 1：把当前的设置参数进行保存。

编程时只需设置一次 22 地址值为

1，即可把当前的配置进行掉电保

存。保存数据是否成功的标志由地

址 23 读取。

RW
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在进行数据保存前，先置位地址 23

的值为 0。

23 数据保存成功 1：当前设置的参数掉电保存成

功，为读取的标志，和地址 22 配

合使用

RW

100 第 1 路输入值 值为 0，1 R

101 第 2 路输入值 值为 0，1 R

102 第 3 路输入值 值为 0，1 R

103 第 4 路输入值 值为 0，1 R

104 第 5 路输入值 值为 0，1 R

105 第 6 路输入值 值为 0，1 R

106 第 7 路输入值 值为 0，1 R

107 第 8 路输入值 值为 0，1 R

108 第 9 路输入值 值为 0，1 R

109 第 10路输入值 值为 0，1 R

110 第 11路输入值 值为 0，1 R

111 第 12路输入值 值为 0，1 R

112 第 13路输入值 值为 0，1 R

113 第 14路输入值 值为 0，1 R

114 第 15路输入值 值为 0，1 R

115 第 16路输入值 值为 0，1 R

200 第 1 路输出值 值为 0，1 RW

201 第 2 路输出值 值为 0，1 RW

2. 功能码 0x 03H(读)，0x 10H(写)

地址(十进制) 描述 功能描述 属性

0，1

第 1路模拟量采样值 32 位有符号整数，此值代表第一路

模拟量输入的电压值，单位为 mv。

(目前测量范围为 0-10000,因此实

际只使用了第 0地址)

RW

2，3 第 2路模拟量采样值 同上 RW

4，5 第 3路模拟量采样值 同上 RW

6，7 第 4路模拟量采样值 同上 RW

131 模块标识符 网线远程模块的标识符为 0xD000 R

135

模块 RS485 通讯参数 Bit0:1，固定为 8位数据长度

Bit2-bit1: 00b-无校验(N)

01b-奇校验(O)

11b-偶校验(E)

Bit3: 0-1Bits 停止位

1-2Bits 停止位

Bit7-bit4:波特率

0011b-300Bits/s

0100b-600Bits/s

0101b-1200Bits/s

0110b-2400Bits/s

0111b-4800Bits/s

1000b-9600Bits/s

1001b-19200Bits/s

1010b-38400Bits/s

1011b-57600Bits/s

1100b-115200Bits/s

RW

136 模块 RS485 通讯站号 值为 1-247,其它值无效 RW
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137
模块 AD采样速率设置 0:15ms/通道

1:6ms/通道

RW

138

滤波常数 用于设置模块的模拟量采集滤波常

数,范围为 1-128，默认值为 8，设

置为快速采集时可设置为 1.

RW

140

通讯参数修改使能密码 本地址值用于控制修改通讯参数的

一个权限，写入值 0x1234 时，才

会进行通讯参数的修改，模块修改

通讯参数完毕后自动清此地址值为

0

RW

142

出厂恢复及数据保存使能密

码

本地址值用于控制恢复出厂设置的

一个权限，写入值 0x1234 时，才

会进行通讯参数的修改，模块修改

通讯参数完毕后自动清此地址值为

0

RW

143

网络模式 0=TCP 为 modbustcp 主站，485 为

modbus 从站

1=TCP 作为 client 从站,TCP 和 485

数据转发

2=TCP 作为 server 主站,TCP 和 485

数据转发

3=UDP 数据透传

4=TCP 作 为 client 从 站 ,TCP 为

modbustcp 数 据 转 换 为 485 的

modbus,485 的 modbus slave 转为

modbustcp

5=TCP 作 为 server 主 站 ,TCP 为

modbustcp 数 据 转 换 为 485 的

modbus,485 的 modbus slave 转为

modbustcp

6=UDP 转 换 modbustcp 数 据 和

modbus slave 数据

RW

170 网关地址第 4字节 RW

171 网关地址第 3字节 RW

172 网关地址第 2字节 RW

173 网关地址第 1字节 RW

174 子网掩码第 4字节 RW

175 子网掩码第 3字节 RW

176 子网掩码第 2字节 RW

177 子网掩码第 1字节 RW

178 本机 IP地址第 4字节 RW

179 本机 IP地址第 3字节 RW

180 本机 IP地址第 2字节 RW

181 本机 IP地址第 1字节 RW

182 目的 IP地址第 4字节 RW

183 目的 IP地址第 3字节 RW

184 目的 IP地址第 2字节 RW

185 目的 IP地址第 1字节 RW

186 本机端口号 RW

187 目的端口号 RW

188
作为 modbustcp 时客户端的

地址

作为 modbustcp 时客户端的地址 RW
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2.4.2 操作流程

3.1 修改模块的通讯参数步骤：

(1)通过 0x10H 命令码向地址 135 写入新的通讯参数；

(2)通过 0x10H 命令码向地址 136 写入新的站号；

(3)通过 0x10H 命令码向地址 140 写入 0x1234,进行新的通讯参数改变；

修改完成后新的通讯参数自动生效。

3.2 设置保存操作：

(1)通过 0x05H 命令码向地址 23写入值 0；

(2)通过 0x05H 命令码向地址 22写入值 1，开始进行设置保存；

(3)通过 0x10H 命令码向地址 142 写入 0x1234；

(4)通过 0x01H 命令码读取地址 23 的值，若值为 1 则表示设置保存成

功；

3.3 读取模拟量输入值

通过命令码 0x 03H 读取地址 0，1，则读取到以 mv 为单位的第 1 路模拟

量输入电压值(32 位有符号数)。

3.4 恢复出厂设置操作（慎用）：

(1)通过 0x05H 命令码向地址 23写入值 0；

(2)通过 0x05H 命令码向地址 21写入值 1，开始进行恢复出厂设置；

(3)通过 0x10H 命令码向地址 142 写入 0x1234；

(4)通过 0x01H 命令码读取地址 23 的值，若值为 1 则表示设置保存成

功；

模块配置工具为本公司开发的模块测试和设置工具。

配置软件使用

1.配置界面

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

63 / 218 www.yoxvtech.com

2.连接模块

点击“连接模块”按钮用于连接数字量模块，显示界面如下：

模块出厂时默认为 9600/8/E/1；根据模块具体的参数设置电脑端和模块相

连的串口的参数。

3.修改模块的 485 参数

点击按钮“修改模块通讯参数”按钮，用于修改模块 485 的通讯参
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数，如下图：

点击“确定修改”按钮后，模块参数会被修改，本程序需要根据新的

参数执行上第 2 步重新连接模块。

4.运行效果图

2.4.3 模块协议模式说明

模块共支持 7种协议,通过地址 143 可以读取或设置协议类型。
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0=TCP 为 modbustcp 主站，485 为 modbus 从站

1=TCP 作为 client 从站,TCP 和 485 数据转发

2=TCP 作为 server 主站,TCP 和 485 数据转发

3=UDP 数据透传

4=TCP 作为 client 从站,TCP 为 modbustcp 数据转换为 485 的 modbus,485

的 modbus slave 转

为 modbustcp

5=TCP 作为 server 主站,TCP 为 modbustcp 数据转换为 485 的 modbus,485

的 modbus slave 转

为 modbustcp

6=UDP 转换 modbustcp 数据和 modbus slave 数据

协议 0：此时 485 作为标准的 modbus rtu 从站，RJ45 网口作为标准的

modbus tcp 主站。

通过 modbus 协议或 modbustcp 可采集模块的数字量输入及模拟量输

入，也可设置继电器输出。

协议 1：RJ45 网口作为 tcp client，实现网口和 485 口的数据透传。

协议 2：RJ45 网口作为 tcp server，实现网口和 485 口的数据透传。

协议 3：RJ45 网口为 UDP，实现网口和 485 口的数据透传。

协议 4：modbustcp 数据和 modbus 数据转换。RJ45 作为 client,TCP 的

modbustcp 数据转换为

485 的 modbus,485 的 modbus 数据转为 TCP 的 modbustcp 数据。

协议 5：modbustcp 数据和 modbus 数据转换。RJ45 作为 server,TCP 的

modbustcp 数据转换

为 485 的 modbus,485 的 modbus 数据转

协议 6：modbustcp 数据和 modbus 数据转换。RJ45 为 UDP
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2.4.4 485 指令例程

可通过查看上位机程序的操作记录框中的指令表来开发相应的指令。

1．修改通讯参数
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第一步：清空保存标志，操作地址 23

01 05 00 17 00 00 7D CE

模块地址 命令码 地址 23 写为值 0 CRC 校验

第二步：修改通讯参数

01 10 00 87 00 01 02 00 87 78 47

模块地址 命令码 地址 135 寄存器数量 数据大小 9600/8/E/1 CRC 校验

第三步：修改站号

01 10 00 88 00 01 02 00 01 79 18

模块地址 命令码 地址 136 寄存器数量 数据大小 站号为 1 CRC 校验

第 4步：发送参数修改标志 0x1234

01 10 00 8C 00 01 02 12 34 B4 2B

模块地址 命令码 地址 140 寄存器数量 数据大小 修改参数标志

0X1234

CRC 校验

2.读取 AD 采样数据

发送帧：

01 03 00 00 00 08 44 0C

模块地址 命令码 地址 0 读取 8 个寄存器,

即 16个字节数据

CRC 校验

返回帧：

01 03 10 13 FD 00 00 00 15 00 00 00 00 00 00

模块地址 命令码 16 字节数据 AD0 数据

0x13FD=5117mv

AD1 数据 AD2 数据

00 00 00 00 97 39

AD3 数据 CRC 校验

3. 读输入指令

读取 16路输入指令，假设模块地址为 1，则命令码为：

输入读取发送数据：

01 01 00 64 00 10 7C 19

模块地址 命令码 操作地址(地址 100

开始)

数据长度(16 个位) CRC 校验

返回数据：

01 01 02 40 00 88 3C

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

68 / 218 www.yoxvtech.com

模块地址 命令码 数据长度(2 个字

节)

16 进制数据，0X40 表示

X6=1

CRC 校验

4. 写输出命令

4.1.写单个位输出：

置位 Y0=1 的数据帧：

01 05 00 C8 FF 00(00 00 ) 0D C4

模块地址 命令码 地址 200 置位 1(置位 0) CRC 校验

4.2.写 2 位位输出：

01 0F 00 C8 00 02 01 03 7F 46

模块地址 命令码 操作地址

(地址 200 开

始)

输出数量

(8 个位)

数据长度

(1 个字节)

数据值

Y0=1

Y1=1

CRC 校验

RJ45 MODBUSTCP 指令例程

1.读取 4 路 AD 值

2.读取 16 路输入

3.设置 Y0=1

4.设置 Y0=1，Y1=1

2.5 C600 使用说明

2.5.1 C600 参数配置

将网关插上 24V 电源，使用 USB 转 232 线连接网关
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首先我们根据网关接线说明图，通过 USB 数据线连接电脑，然后找到

端口号，步骤：右击此电脑-管理-设备管理器-端口，如何确定端口号，插

拔一下 USB 看。如下图：

端口号确定以后，解压我们技术给的配置软件，直接打开用，无需安

装
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如需配置 232 或者 485 设备的通讯请参考串口型设备的配置方法。
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2.5.2 网关和云平台绑定

首先检查硬件设备的序列号，通常硬件设备的序列号为标签贴纸上二

维码下方的一串数字，但是不排除可能未配置或者被占用的情况，如果被

占用可以更改一个比较不常用的字符串来替代。所以硬件设备在和云平台

关联之前，先检查硬件设备中的序列号，做好前期准备工作。同时检查采

集云平台 IP（域名模式检查域名），和透传平台的 IP（域名模式检查域

名），采集端口号，以及透传端口号。采集和透传平台的 IP 都为

42.192.15.188，域名都是 s2.yoxvtech.com，采集端口号为 1883，透传端

口号为 7071。需要远程下载功能时，左下角应显示为“当前使用下载名设

置”，“下载未操作时重启时间”建议设置成 45或者 60，通过在图中位置

出输入“1”，“1866599”进入序列号设置界面，具体如下图所示：

然后在云平台上添加设备并将硬件设备与云平台设备关联起来，添加
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的设备可以随便命名，但是设备的访问密令必须和要关联的设备的网关序

列号一致，此处以串口型网关为例，网口型网关配置方法相同。如上图中

网关序列号是 8300202101020，所以新添加的设备的访问密令也是

8300202101020 时，此时查看最新遥测有数据，或指示灯状态（查指示灯状

态表）即可判断设备是否上云成功，上云成功时在上位机首页下图位置可

以看到“通讯正常”字样。

。
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注：设备的访问密令也可以在创建完设备后配置，具体配置如下图所

示
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3、有续云平台使用

3.1 前期准备

1、如果用的是 C500/C550/D500/D520/D550/D552，那么需要电脑和网

关 的 网 口 连 接 上 位 机 配 置 参 数 ， C500/C500 的 网 口 WAN 口 IP 为

192.168.2.100，端口号为 905，LAN 口 IP 为 192.168.2.101，端口号为

906，配置之前要更改电脑 IP和网关的 IP 在同一个网段。

2、如果是用串口型的网关 M107/M120/P300 等，直接用 USB(安卓线)连

接配置，只要知道连接的端口号即可，有些电脑第一次连接可能驱动，可

以下载驱动精灵等驱动程序自动检测安装。注：P300 通过 USB 转 232 线进

行 PLC 编程。

3、如果用 C600,那么需要准备一根 USB 转 232 的线来联通电脑和 C600

查询连接的端口号，直接用上位机配置即可，有些电脑第一次连接可能驱

动，可以下载驱动精灵等驱动程序自动检测安装。

4、不同的网关设备，网关的上位机软件也不尽相同，需要选择对应的

软件进行配置。

5、云平台网址 s2.yoxvtech.com 以及云平台的账号和密码。
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3.2、平台功能块简介

云平台的功能块主要有“客户管理”、“设备管理”、“组态画

面”、“数据处理”、“版本控制”、“系统设置”。实际配置使用时主

要用到的功能块为“客户管理”、“设备管理”、“组态画面”、“数据

处理”四个功能块，其他功能块在实际配置时正常不使用。“客户管理”

功能块主要给客户分配子账号使用；“设备管理”功能块是硬件数据上传

云平台的枢纽，具体配置见下文；“组态画面”是将获取的数据可视化显

示，具体使用时需要和设备相关联，具体配置见下文；“数据处理”功能

块是需要对源数据进行数据处理时使用，通常没有特殊要求时默认即可；

3.2.1 客户管理

此功能是为客户分配子账号时使用，正常的管理员账号能够完成添加

设备，编辑界面等编辑权限的操作，但是分配给客户的账号只能看到添加

的设备，查看和使用组态界面，并没有编辑权限。

3.2.2 设备管理

此功能是硬件设备和云平台绑定时使用，云平台上创建的设备的密令
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是唯一的，在网关盒子里配置时，也是唯一的，通过硬件盒子和平台上设

备的访问密令的唯一性，使得数据能够上传到相应的平台设备中。上传成

功的数据可以在云平台相应设备中的“最新遥测”中查看。

3.2.3 组态画面

此功能是将采集到的的数据可视化显示，通过用部件库中的部件相互

配合，然后关联相应设备，并将设备中的数据绑定到相应的部件中，从而

实时显示和控制相应的数据。具体见云平台组态部分。

3.2.4 数据处理

此功能是需要对原始数据进行数据处理时使用，现在平台的功能已经

能够满足客户的基本使用需求，所以对于数据没有特殊处理需求的可以忽

略此功能块的配置。如需实现某些特殊功能，请联系管理员部署实现。

3.2.5 版本控制

此功能暂时使用不到，可以忽略。

3.2.6 系统设置

1、首页设置

此功能能够配置进入账号后的初始化界面。

2、部件库

此功能中是组态界面时使用，部件库中的部件在组态界面做数据可

视化显示时可以根据实际需求选用，部件库中的部件会根据客户需求持

续改进，添加或者定制化开发部件。具体见部件库详细使用手册。
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3、资源库

此功能暂时使用不到，可以忽略。

4、审计日志

此功能模块能够查看账号登入登出记录，设备和界面添加删除记

录，规则链添加删除记录，数据下发记录等，平台上进行的基本操作都可

在此处查看，记录可保留 30天。

5、API 统计

3.3、网关设备和平台的关联

3.3.1 检查网关配置参数

首先检查硬件设备的序列号，通常硬件设备的序列号为标签贴纸上二

维码下方的一串数字，但是不排除可能未配置或者被占用的情况，如果被

占用可以更改一个比较不常用的字符串来替代。所以硬件设备在和云平台

关联之前，先检查硬件设备中的序列号，做好前期准备工作。同时检查采

集云平台 IP（域名模式检查域名），和透传平台的 IP（域名模式检查域

名），采集端口号，以及透传端口号。采集和透传平台的 IP 都为

42.192.15.188，域名都是 s2.yoxvtech.com，采集端口号为 1883，透传端

口号为 7071。需要远程下载功能时，左下角应显示为“当前使用下载名设

置”，“下载为操作时重启时间”建议设置成 45或者 60，通过在图中位置

出输入“1”，“1866599”进入序列号设置界面，网口型网关序列号配置

同样输入这个指令，具体如下图所示：
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3.3.2 云平台设备配置

在云平台上添加设备并将硬件设备与云平台设备关联起来，添加的设

备可以随便命名，但是设备的访问密令必须和要关联的设备的网关序列号

一致，此处以串口型网关为例，网口型网关配置方法相同。如上图中网关

序 列 号 是 8300202101020 ， 所 以 新 添 加 的 设 备 的 访 问 密 令 也 是

8300202101020 时，此时查看最新遥测有数据，或指示灯状态（查指示灯状

态表）即可判断设备是否上云成功，上云成功时在上位机首页下图位置可

以看到“通讯正常”字样。
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设备的访问密令也可以在创建完设备后配置，具体配置如下图所示：

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

82 / 218 www.yoxvtech.com

3.4、设备和组态画面的关联

3.4.1 组态画面的添加

未添加组态界面时，先添加界面，也可导入界面，导入界面时需要更改

界面绑定的设备的实体，实体相关操作见下文所述，如下图所示：
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3.4.2 设备和界面的绑定以及实体的添加

打开要绑定设备的组态画面，然后添加实体别名，如果一个界面要绑

定多个设备，持续添加多个实体即可，部件绑定数据时根据实际选择相应

的实体即可，所有配置配置完成后，点击右下角的保存按钮，保存操作，

如下图所示：
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添加多个实体时，再次点击添加别名，然后按上述步骤添加保存即

可，所有配置配置完成后，点击右下角的保存按钮，保存操作，如下图所

示：
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3.5、组态界面及部件的基本设置

3.5.1 更改仪表板内部显示名称

仪表板界面左上角的界面名字更改方式为编辑模式下，点击右上角此

处图标，然后更改名称，然后保存即可。
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3.5.2 组态界面状态及跳转界面

此处的组态界面状态实际使用是需要跳转界面时使用，可以点击右上

角的“＋”添加多个状态，跳转到子界面是需要使用此状态，而勾选为根

状态的状态点是首页界面的状态点，具体添加名字可以自定义命名，添加

完成点击保存，如果不需要跳转界面可以跳过此步骤如下图所示：
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状态 ID 添加完成后，可以在做跳转界面时使用，如果不需要跳转界面

可以跳过此步骤。可以选择文本跳转部件包中的跳转标签作为跳转的标

签，也可以选择任意部件作为跳转标签，主要设置的是“动作”这一属性

实现跳转。并点击保存，其他任意部件也可以设置动作按钮，点击图标跑

即可实现跳转，如下图所示：
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3.5.3 仪表板基础设置

在此处可以设置仪表盘界面的行和列还有背景等各种属性，部件边距

建议设置成 0，其它属性可以根据实际使用来选择，更改完成后点击保存，

如下图所示：
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3.5.4 顶部状态栏设置

点击右上角的设置按钮，可以设置头部状态栏显示的信息，如下图所

示：

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

92 / 218 www.yoxvtech.com

3.5.5 部件和 tag 的绑定

部件和网关配置的 tag 绑定的方式主要有以下几种方式，如下图所

示：

○1 数据源内添加 tag 值，选择对应的实体别名，后面输入网关内配置

的 tag 名称即可，有些部件需要在最前面输入 deviceStatue 的时间序列，

具体需要输入该时间序列的部件见部件库使用手册。

○2 静态文本标签直接对“设置”、“高级”、“动作”进行操作，

不用绑定 tag 值，如下图所示：
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○3 在数据项中选择实体别名，然后在高级中设置要操作的 tag 名称

即可，下发名称可自定义，下发的方法即为要操作的 tag 的名称，如下

图所示：
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3.5.6 部件中的设置和高级选项

部件中“设置”和“高级”选项的使用和说明，设置里主要就是设置

这个部件的整体的显示情况，高级选项就是设置内部的一些具体属性值，

具体可以根据实际情况和具体应用配置。如下图所示：
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3.5.7 全屏显示

将下图中所有选项都取消勾选，保存设置，并点击右上角的全屏，再

按电脑“F11”键，可全屏打开显示，如下图所示：
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点击右上角退出全屏选项，并再次按“F11”键，恢复正常。

3.5.8 导出组态界面

相同的界面可以导出，以备下次使用，如下图所示：
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3.5.9 导入组态界面

直接导入组态界面时，如果只是需要更换界面绑定的设备，那么直接更

改实体别名绑定的设备即可，可以更改界面的名称，如下图所示：
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3.6 组态界面部件详解
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3.7、客户账号的创建和使用

3.7.1 添加客户并创建账号

在客户功能块中，点击右上角的“+”新添加客户，并创建账号，如下

图所示：
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3.7.2 客户账号分配设备和仪表板

为客户账号分配设备和仪表板，注意：一台设备只能分配给一个客

户，而设备和仪表板必须在同一个账号之下，仪表板才能有数据显示。也

可以在设备和仪表板后的分配客户按钮处将设备或者仪表板分配给相应的

客户，如下图所示：
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3.8 数据处理的使用和设备配置的运用

3.8.1 数据处理的使用

正常使用时，用不到此部分功能，可忽略。使用一些特殊功能是需要

对数据进行处理，此功能需要用时，请联系管理员使用，请不要随意更

改，不然可能采集到的数据云平台无法显示，默认的根数据流程就基本可
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以满足客户的需求。如下图所示：

3.8.2 特殊设备绑定数据流程

添加完成有特殊数据处理的规则链设备配置之后，点击到设备功能

块，为需要做特殊数据处理的设备添加对应的数据流程配置，如下图所

示：
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3.9、审计日志

审计日志能够查看操作记录，以及登入登出的记录等，如下图所示
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4、各品牌 PLC 透传下载

4.1 串口型 PLC 远程下载

4.1.1 使用前准备（首次操作）

注意事项

1、网关上位机，界面远程下载口必须设置成跟通讯口一样的才能进行

远程下载。

2、PLC 与网关连接，以三菱 FX2N 为例，鼠标头下载口 RS422 通过转换

模块转换成 RS232 与我们网关 M107 连接。

3、云平台设备里添加虚拟端口设备。虚拟端口必须添加，此端口的作

用是为了作为远程下载的一条纽带，虚拟端口的添加方式与添加新设备添

加方式相同，访问令牌可自定义填写（为避免重复，要有辨识度，也要简

单一点），虚拟设备可以保留，不用删除。
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4.1.2 串口设备远程下载步骤

1、网关切换到下载模式

以设备测试架 M107 为例：上电默认为数据采集模式

2、切换为下载模式

首先打开透传网址 http://s2.yoxvtech.com:7070，登录自己的账号，

然后在绑定该设备的组态界面中添加下发框部件，找到之前创建的下发

框，下发切换到下载模式，下发框的实体别名一定要绑对。

http://s2.yoxvtech.com:7070
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填写内容：Method:CMD

params:TRANSGATEWAY

网关通讯正时 4G灯闪烁，点击 send，或者直接按键盘 enter 键下发，

此时网关绿色灯灭，几秒后 4G灯闪烁通讯正常后，此步完成。

打开透传平台界面，等待 20 秒左右，此时下发 CMD 指令的设备显示在

此界面，然后打开虚拟串口软件，连接虚拟串口。

说明：使用配对软件对虚拟端口进行配对；可以使用虚拟端口配对软

件提前配对一些端口，首次配对好，后面就无需再次操作了，直接使用即

可；如端口一选择 COM11，则端口二为 COM12，点击添加端口，就为电脑添

加了虚拟端口。（建议配置的成对端口为 10以内的，比较稳定）

使用配对软件给电脑添加几对虚拟串口，以便后续使用；
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添加一次后续就不需要再操作，以后就可以直接使用。

4、虚拟串口软件配置

打开虚拟串口软件，添加虚拟串口号，输入要访问的服务器地址和端

口号地址：42.192.15.188 端口号 7071

首次打开时，点击添加串口，选择串口为自己添加的虚拟串口对，如
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添加 COM11 和 COM12，则此处选择 COM11，波特率与设备一致，服务器地址

为 42.192.15.188，端口号为 7071，TOKREN 为云平台设置的虚拟设备的访

问密钥（虚拟设备是在云平台上添加一个设备，访问密令随机或者自定义

设置，在此步骤用创建的设备的密钥，因为创建的这个设备并不需要和网

关绑定，所以叫做虚拟设备）。虚拟串口软件配置过一次后，后续再使

用，打开后直接就可以点击连接使用即可，无需再次配置。

连接成功后设备即可再绑定平台内查看到：
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5、PLC 下载及调试

这里以三菱 GX work2 为例：

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

114 / 218 www.yoxvtech.com

此处 COM 口与虚拟串口有关，如果虚拟串口为 COM11，则此处应该选择

COM12，然后点击测试显示已连通，后点击确定，通了之后就可以在线编程

监控和下载了；如果点击测试，连接失败，可能在设置网关参数是下载口

选择错误或者通讯参数配置错误，此时设置更改后，重启，重新操作。

6、模式切换到监控方法

下载完程序以后网关还是下载模式，需要用到模式切换软件，切换回

数据采集模式；要先关闭编程软件，防止编程软件占用端口。也可以直接

重启网关切换回数据采集模式。
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4.2 网口型 PLC 远程下载配置

4.2.1 使用前准备（检查配置）

在配置界面右下角远程下载口必须选择 WAN 口下载/LAN 口下载，否则

连接可能失败。如用 LAN 口连接网关和 PLC 则下载口选择 LAN1 口，配置点

表时，选择协议的通道为 LAN1 口。

如下图，网关通过 LAN 口连接 PLC，通过设置通道 1 连接 IP 地址为

PLC 的地址，注意，此处不可设置错误，为 PLC 地址，通道 1 的端口号为

102（固定），远程下载口为 LAN1，如果设置通道 2 则为 LAN2，以此类

推。

若连接方式为 WAN 口，则设置 WAN 口对应 IP 即可。

注：西门子网口远程端口号：102 三菱 FX5U 远程端口号：5562
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4.2.2网口设备远程下载步骤

首先打开透传网址 http://s2.yoxvtech.com:7070，登录自己的账号，

西门子 PLC 网口默认端口是 102，这里着重强调西门子 102 端口的连

接，其他 PLC 的端口号和西门子的不同，但是操作步骤基本相同只需要更

换对应的端口号。如三菱 FX5U 远程下载默认端口号是 5562

（1）打开 cmd 操作 dos 命令，查询电脑中是否有使用 102 端口的进程：

netstat -ano|findstr "102"

（3）如果有使用 102 的进程，则根据进程号关掉进程：taskkill /f /t

/im 进程号。如上使用 102 端口的进程号为 3996，则执行 taskkill /f /t

/im 3996

注意：如果该方法无法关闭该进程，则打开任务管理器，点击详细信

息选项，关闭对应进程号（PID）即可

（4）循环执行上 1,2 两步，直至没有进程占用 102 端口，此处设置是为了

保证 102 端口不被占用。

http://s2.yoxvtech.com:7070
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（5）打开 Penetrator.exe，新建一个 client 如下：

服务器地址为:s2.yoxvtech.com

端口:7071

上位机端口：102

此处选择虚拟串口 token 为云平台设置的虚拟端口的密匙。（虚拟设

备是在云平台上添加一个设备，访问密令随机或者自定义设置，在此步骤

用创建的设备的密钥，因为创建的这个设备并不需要和网关绑定，所以叫

做虚拟设备）

（6）点击连接，状态显示为已连接并且没有报错时，表示连接平台成功；
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（7）设备认证

平台上会有相应名字的设备出现：

注：102 端口通常被西门子编程软件占用，可以按照下面的步骤关闭 102 端

口。

打开电脑的设备管理，找到服务选项，如果里面有 S7DOS Help

Service，且状态为已启动，则右键选择停止此服务；如果没有 S7DOS Help

Service，则跳过这一步。在透传平台出现虚拟设备之后（也就是成功占用

102 端口后），请再打开此服务否则西门子的编程软件无法使用。

2

（8）网关切换为透传模式

○1 网关上电后网关默认为数据采集模式，可以通过查看设备-最新遥测
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看是否上线，或者查看画面状态；

○2 打开此设备对应的画面，调用下发框部件包里的 rpc two way 部

件，把部件添加到画面里即可使用，用完再删掉即可；

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

120 / 218 www.yoxvtech.com

输入以下指令：Method:CMD,params:TRANSGATENET，点击回车或者发

送

○3模式切换成功后，透传平台上会有网关名字。

(9)网关与虚拟端口绑定

（10）然后在编程软件中输入本机电脑 IP 地址即可远程操作，详见下列操
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作步骤。

（11）在远程编程完毕后要切换回采集模式，两种方式；一种是直接网关

断电重启，另一种是通过切换软件切换，和串口切换软件是一样的，不过

此处应该选用 IP 和端口号，IP 为本机电脑的 IP,端口号为 PLC 远程端口，

如西门子是 102，三菱 FX5U 是 5562

4.3西门子 PLC远程下载

4.3.1 S7 200Smart

请先参照 5.2 网口型 PLC 远程下载，然后再浏览此项，以下内容为完

成所有步骤后，编程软件的连接。

此处按先后顺序执行

1.打开相关服务

打开上面 5.3 （1）中的 S7DOS Help Service 服务；

右键选择启动 S7DOS Help Service，状态显示为已启动；若没有 S7DOS

Help Service，则跳过这一步

2.打开西门子 smart200 软件，打开通信接口，选择如下图的通信接口，并
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添加电脑 ip，点击确定，接口连接上 PLC，进行远程下载和监控。西门子

PLC 上位机添加 CPU IP 为本机电脑 IP，如上我的电脑 IP 192.168.2.111
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4.4 三菱 PLC 远程下载

4.4.1 FX5U

请先参照 5.2 网口型 PLC 远程下载，然后再浏览此项，以下内容为完

成所有步骤后，编程软件的连接。

1、远程端口号和西门子不同，三菱 FX5U 是 5562
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2、虚拟端口设置的上位机端口三菱 FX5U 是 5562，西门子是 102

3、云平台下发远程下载指令，CMD TRANSGATENET 在透传平台将两个

设备连接起，详细步骤参考 5.2.2

4、打开 GX WORK3 连接 FX5U
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注：第一次使用有续云网关及有续物联云的的个人或公司，需要创建您

的云平台专属账号，请联系接口人员申请开通账号！
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5、网关通用功能

5.1 P300 PLC 编程说明

5.1.1 产品特性

网关一体 PLC 本产品为本公司开发的 PLC，出厂时下载口默认 HIM 协

议，PLC 集成 Modbus RTU 协议，

HIM 监控协议，作为从机可连接其他 PLC，触摸屏（如:MCGS 触摸屏

等），组态（如：组态王）软件，工业控制板等进行工作，功能强大性能

稳定，兼容性强，广泛应用于工业自动化各领域。

1、产品特点 （PLC 部分）

● 大部分指令与三菱兼容

● 一共程序容量 12KB （含注释）

● 支持定制上位机和下位机指令

● 恒定扫描周期功能

● 3328 点辅助继电器 M，1000 点状态继电器 S，256 点定时器，256 点

计数器，8512 点数据寄存器 D，

32 点变址寄存器 V，32 点变址寄存器 Z

● 软元件均可通过设置支持掉电保存

● 支持 1 路 100K 高速输入.

● 支持 128 个子程序，可对子程序加密(需要用有控的编译器)

● 支持 3 路定时器中断子程序

● 支持 6 路高速计数器中断子程序

● 支持 4 路高速脉冲输出完成中断

● 高速指令经过优化，可在一个扫描周期驱动(三菱没有我们有)
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● 支持测量脉冲指令 SPD

● 支持指定串口的 RS2 任意口通讯

● 支持优化过的 modbus 通讯指令(三菱没有我们有)

● 支持 2 个 RS485 通讯口，通讯口可设置为 modbus 从站、modbus 主

站、RTU/ASC、N:N 并联协议等(可定制)

● 支持定位指令 DRVA、DRVI，支持高速指令 PWM、ZRN、PLSR、 PLSV

等。

● 支持带 DOG 原点回归指令。

● 支持加减速时间独立设置，支持运行过程中脉冲数改变。

● 支持 HSCS、HSCR、HSZ、SPD 等高速输入指令。

● 支持 RTC 实时时钟功能，可万年历。

2、产品特点（远程网关部分）

● 支持 MQTT 远程通讯协议。

MQTT 协议是为大量计算能力有限，且工作在低带宽、不可靠的网络的

远程传感器和控制设备通讯而设计的协议，它具有以下主要的几项特性：

1、使用发布/订阅消息模式，提供一对多的消息发布，解除应用程序

耦合；

2、对负载内容屏蔽的消息传输；

3、使用 TCP/IP 提供网络连接；

4、有三种消息发布服务质量：

5、小型传输，开销很小（固定长度的头部是 2 字节），协议交换最

小化，以降低网络流量；

6、使用 Last Will 和 Testament 特性通知有关各方客户端异常中断

的机制。

● 支持 远程对 PLC 上下载程序。
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● 支持 网关部分 WINCC，组态王、力控，显控，威纶通等等组态软件，基

本支持市场上绝大多数的 PLC 和触摸屏。

● 支持 MODBUS RTU 协议

● 支持 远程控制市面上各种常见 PLC（西门子·台达·三菱·松下·永

宏·信捷 等）

● 支持 4G无线网卡网络通讯

● 支持 远程故障短信语音报警

● 支持 远程监控，远程维护，远程下载，故障历史

● 支持 组态多点基站地图定位功能（可放大可缩小，类似某讯 APP 地

图）

● 支持 支持微信小程序，电脑端无线控制

● 支持 组态曲线图，电表，温度表，水压高度

● 支持 远程网关自带 485+232 通讯口，（可单独拿出来跟其它 PLC 或者

其它设备通讯）

● 支持 私有云部署

● 支持 无线传输

● 支持 组态导入 LOGO 和官网连接

● 支持 支持手机电脑组态

● 支持 中性化云端，自由组态，容易上手，可取代现场触摸屏画面（也

可远程控制现场触摸屏）

● 支持 远程调试节省出差成本

● 支持 管理账号可以建立多个客户得账号，账号密码可自定
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5.1.2 参数

型号 P300 网关一体 PLC

电源电压 DC 24V

开关量输入 16路输入

开关量输出 8路输出

晶体管输出 8 路（最大输出电流 0.5A）

继电器输出 无（可加扩展或者加继电器）

高速输出 1 路高速 Y0 （最大速度 100K）

最大负载 24V 0.5A

规格（长*宽*高） 140*78*61MM

拟量输入规格表

模拟量输入信号 DC 0~5，0~10V DC 0~20,4~20mA（默认 4-20MA）

综合精确度范围 ±1%

最大负载 15V or 40mA（输入端，存在误差）

输入响应时间 <10msec

通道数量 0~4AD

输入保护 瞬间抑制二极管

模拟量使能开启 M

内部继电器

M8177,M8178,M8179,M8180

模拟量程序示例与表格

PLC 模拟量通道最多四个，模拟量通道采集默认不开启，开启模拟量

采集使能需要置位特殊 M 元件 AD0~AD4 分别需要置位不同特殊 M 元件开

启

示例如下（示例编程使用 GX Works2）
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5.1.3 软元件

1、软元件介绍表与详细说明

○1 输入继电器 X

输入继电器代表 PLC 外部输入信号状态，通过输入 X 端口来检测外

部信号状态， 0 代表无接入，1 代表有外部信号。程序指令不能修改输入

继电器的状态，接点信号在程序中可无限次使用。 编号形式为 X0,X1,…

X7, X10, X11 以 8 进制方式编号，控制器的计数器信号、外部中断信号、

脉冲捕捉等功能是通过 X0～X7 端口输入。

○2 输出继电器 Y

输出继电器是直接接到外部控制装置的软元件，在逻辑上与 PLC 的输

出端口一一对应。 PLC 每次扫描完用户程序后， 会将 Y 继电器的元件状
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态传送到 PLC 的硬件端口上，0 表示端口开路、1 表示闭合。 Y 继电器

编号形式与 X 相同，可将多个 M 变量组成为字变量使用 Y 可分为继电器

型、晶体管型、固态继电器型等；另有输出扩展模块。

○3 辅助继电器 M

辅助继电器 M 元件用作用是执行过程中中间变量，同实际电控系统中

的辅助继电器，可将多个 M 变量组成为字变量使用，M 变量与外部端口没

有直接的联系，但可通过程序语句将 X 复制到 M， 或将 M 复制到 Y 的

方式与外界发生联系，同一个 M 变量可无限次使用编号形式以 M0,

M1,…,M8255 排列，序号以 10 进制方式编号。M8000 以上的变量为特殊

变量，每个被定义的特殊 M 有其代表含义，除去 YK 系列 PLC 特殊 M 元

件，其他的特殊变量与三菱定义相同；部分 M 变量具有掉电保存功能。

P300 网关一体 PLC 其 M 元件功能如表：

○4 寄存器 D

YK 系列 PLC D 寄存器功能介绍寄存器以 D0, D1,…,D9,999 排列，

按 10 进制进行编号。

○5 转态继电器 S
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状态继电器 S 一般用于步进程序，利用 STL 步进指令控制步进状态

S 的转移，简化编程。 在不采用 STL 编程方式时，S 可当作 M 变量来使

用。编号形式为 S0、 S1、…S999， 序号以 10 进制方式编号。部分 S变

量具有掉电保存功能。

○6 计数器 C

用于计数功能，每个计数器含有线圈、接点、计时时值寄存器， 计数

器线圈的驱动信号由 OFF 至 ON 时，计数器读数增加 1，部分 C 元件有

掉电保持、累计等特性，重新上电后仍维持掉电前的数值。 编号形式为

C0, C1,…,C255，按 10 进制编号。计数器中有 16 位 32 位两种宽度；

种类分为单向计数型、增减计数型、双相计数型多种，部分计数器的计数

值还具有掉电保持特性。

○7 计时器 T

计时器用于完成定时功能， 当计时器线圈能流有效时，计时器器开始计

时。若线圈能流无效时，计时器的恢复初始状态，计时值自动清除。 也有

部分计时器的具有累计、掉电保持等特性，重新上电后仍维持掉电前的数

值。计时器 T 以 T0、 T1、…T255 等符号标识，序号以 10 进制方式编

号。不同计时器有不同的计时步长，常见的有 1ms、10ms、100ms 等，如

下表：

○8 常数 K、H、E
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K 表示 10 进制整数。主要用于指定定时器或计数器的设定值或应用

指令操作数中的数值，16 为指令常数 K 取值范围为-32768 ～32767；32

位指令常数 K 的取值范围为-2,47,483,648～2,147,483,647。 H 表示 16

进制整数，主要用于指定应用指令的操作数的数值，16 位指令常数 H 的

取值范围为 0000～ FFFF；32 位指常数 K 的取值范围为

0000,0000FFFF,FFFF。 E 是 32 位浮点数的表示符号，用于指定应用指令

的操作数的数值。

2、M 特殊元件与 D 特殊元件
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5.1.4 MODBUS-RTU 通讯协议应用

作为监控主机，以 MODBUS 主站协议与 PLC 等设备进行通讯，此时

PLC 的通讯口需要以 MODBUS 从站协议与上位机通讯。P260、P300 系列
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PLC 内置有 MODBUS-RTU 从站协议和 MODBUS-ASC 从站协议，并且在

COM0、COM1、COM2 和 COM3 口都可以该协议运行。

1、MODBUS 主站通讯应用

485 通讯口配置表

2、PLC-MODBUS 协议命令码说明表
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PLC 的 COM1 通讯口可以使用 MODBUS-RTU，只需给系统寄存器 D8126

设置相应的数值就可使用了。MODBUS（主站）的通讯有 RS 扩展指令、

MODBUS 指令两种，解释如下：

图中 RS 指令中的各操作数定义与标准的 RS 指令定义不同，分别为：

D0（第一步）为从机地址（高字节）、通讯命令（低字节，按 MODBUS 协

议定义）；如写入 H103 则

从机地址为 1，命令码为 03，命令码功能见 YK 系列 PLC-MODBUS 命令码

说明表

D1（第二步）为访问从站的寄存器起始地址号；

D2（第三步）欲读或写的数据长度，单位为 word；

D10（第四步）为读或写数据的存放单元起始地址，占用后续地址单元，长

度由决定。

RS（MODBUS 模式）指令中各操作数支持的变量类型如下表：
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编程时，在每个 RS 指令的前面，要根据上述要求进行的通讯操作对

象地址、操作类型、操作寄存器地址、数据个数、发送或接收的单元等各

操作数单元赋值，一旦开始执行，系统程序会自动计算 CRC 校验，组织通

讯帧，完成发送数据、接收应答操作。

注：每个扫描周期内程序中的 RS 指令不要超过 6 个，易造成通讯延

迟用 MODBUS-ASC 协议通讯（将 D8126 设定为 H30），收发数据的 HEX-

ASC 格式变换由 PLC 系统程序自动完成，用户使用 RS（MODBUS 模式）指

令的方法与使用 MODBUS-RTU 协议的方法完全相同。RS（MODBUS 模式）指

令每当完成一个发送数据、接收应答操作时，就会自动将 M8123 置位一

次，利用该标志，就可以判别 RS 指令是否已执行完成。

3、MODBUS 从站协议的相关寄存器配置

通讯格式设定

如上图：COM1 端口通讯参数配置，通过 MOV 指令往 D8120 寄存器写

入需要的通讯参数，H 为 16 进制计算，C9 为写入数据，转换成十进制为

201，将 201 转化为 8421 码 11001001 对应下表可得出通讯参数为，波

特率为 115200；停止位为 2； 校验位为无校验；数据位为

8;115200/8/E/2 。

PLC 程序中，将上述几个寄存器配置完毕，当相应通讯口有 MODBUS

主站发送给本机地址的通讯帧时，PLC 系统程序即会根据通讯要求，自动

组织 MODBUS 通讯帧进行应答，无需用户程序的参与。
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4、通讯格式配置表（以 D8120 为例）

5、MODBUS 从站支持的操作

PLC MODBUS 从站时，支持 MODBUS 的 0x01，0x03，0x05，0x06，

0x0f ，0x10 等通讯操作命令；通过这些命令，可读写 PLC 的线圈有 M，

S，T，C，X，Y 等变量；寄存器变量有 D，T，C，命令含义。

6、1:1 与 N:N 协议说明

○1 1:1 协议介绍

YK 系列 PLC 支持 1:1 协议，设置方法如下：

1：1 主站配置图
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1：1 从站配置图

配置好后将两台 PLC 的 COM1 串口连接起来，即可实现两台 PLC 间

自动互相交换数据，通讯交换的数据区地址是固定的，收发对应各自固定

的变量区域，依据交换的数据量大小，分为两种通讯模式，如下表

1：1 协议数据交互对照表

M8070：设置 1 为并联连接主站 若该位为 0，将 D8126=50h 也为并联主

站（M8070 的设置优先于 D8126）；

M8071：设置 1 为并联连接从站若该位为 0，将 D8126=05h 也为并联从站

（M8071 的设置优先于 D8126）；

M8162：高速并联连接；

M8072：并联连接运行中 ；
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M8073：并行连接设定异常 ；

D8063：串行通信出错代码 可通过查询这些特殊元件的状态判别错误；

○2 N:N 协议介绍

当有 X 台（8>X>1）台）PLC 需要互相交换信息，协调地工作，采用

PLC 内置的 N:N 网络协议，实现 PLC 之间的多方通讯，只需要用双绞线

将所有 PLC 的 COM1 端口(RS485 信号端)对应并联就可以组成通讯网络。

配置时需要设置其中一台 PLC 为 N:N 协议主站，设置本机站号 D8176 为

0，刷新模式 D8178。

N：N 主站配置图

其余 PLC 设置为 N:N 协议从站，设置本机站号 D8176，刷新模式

D8178

N：N 从站配置图

PLC 运行时，即可实现多台 PLC 间互相交换数据，用户程序在本 PLC

内部特定的数据区可读取到其他 PLC 的发送状态数据；本机用户程序将需

要广播的数据复制到特定数据单元，便可让其他 PLC 读取。根据所需的通
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讯交互的信息量与通讯刷新速度两个指标要求，有三种模式可供选择，对

应各自的变量区域定义如下：

D8126：设为 40h 表示 N:N 主站；设为 04h 表示 N:N 从站（D8126 位

COM1 口设置）；

D8176：站点号，0 表示主站点，范围 0~7；

D8177：从站点总数，主站设置；

D8178：刷新范围，范围 0~2，主站设置；

D8179：重试次数，主站设置；

D8180：通信超时，单位为 10ms，主站设置；

M8183～M8190：通信出错标志，M8183 对应第 0 号站点（主站），M8184

对应第 1 号站点，依次类推，M8190 对应第 7 号站点；

5.1.5 高速指令

1、高速指令

○1 YK 系列 PLC（晶体管）高速指标：

YK2N-0808MT 只有一路高速 Y0，YK3U-30MT 则有 2 路高速，3 路高

速，4 路高速三种；分别对应 Y1,Y2,Y3，总输出频率最大为 300K，如果

接 4 路高速的话，前三路高速无法达到 100K 的频率。

PLC（晶体管）高速指标
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YK2N-0808MT 只有一路高速 Y0，YK3U-30MT 则有 2 路高速，3 路高

速，4 路高速三种；分别对应 Y1,Y2,Y3，总输出频率最大为 300K，如果

接 4 路高速的话，前三路高速无法达到 100K 的频率。

2、高速输入

脉冲捕捉

X0~X5 在运行条件下都支持脉冲捕捉，但端口处于中断状态，高速计数

状态，SPD 测频状态后不具备脉冲捕捉功能；
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外部中断

X0~X5 都具备上升沿和下降沿中断，但外部中断不能和高速计数器,脉

冲捕捉重复使用；

3、高速计数器

X0~X5 都具备单相计数,单相双计数,双相双计数，但不能和外部中断,

脉冲捕捉重复使用；
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4、高速计数器对应的 M 元件的状态描述：
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5、高速指令

DHSCS,DHSCR,DHSZ 指令，同一时刻最多不超过 6 条指令有效；

6、高速输出

高速输出指令：PWM,PLSY,PLSR,DRVI,DRVA,ZRN

常用指令介绍：

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

157 / 218 www.yoxvtech.com

ZRN 指令的特殊描述

通过使用特殊位 M8085~M8089(分别对应 Y0~Y4)为 ON，可以实现马上

启动下条脉冲输出指令，不需要上条能流无效的处理； 通过使用特殊位

M8090~M8094(分别对应 Y0~Y4)为 ON，可以实现脉冲输出完成中断

5.1.6 MODBUS-RTU 协议通讯参数配置对照表
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5.1.7、PLC 支持指令介绍
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5.2 防拆功能

5.2.1 串口防拆

适用于通过串口通讯的 PLC 防拆功能实现；

实现原理：

工作原理：定时向 PLC 的某一个变量（用户自定义）写入一个数值。

防拆变量：定义的地址是设备中的变量地址。

间隔时间(分钟)：在此时间周期向对应的变量地址写值操作。例如设

置为 1分钟。

正常状态：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 1

无 SIM 卡：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 2

网络异常：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 3

运行后：当和设备通讯正常，会间隔 1 分钟对相应的设备地址写入一

次 1；当检测到无 SIM 卡，就立即写入一次 2，然后间隔 1 分钟写入一次

（不用 SIM 卡，不起作用）；当网络异常，就立即写入 3，然后间隔 1 分钟

写入一次；网络异常包含：不插网线/插网线，但不能上网/拔掉天线/信号

低导致不能上网等情况。

使用案例：

例如防拆变量为 S7-200 SMART 的 MW0 地址；客户在程序中,定时 1 分

钟判断 MW0 的值是否不等于 0，如果 MW0=0,则 MW10 加 1，如果 MW0 不等于

0，若为 2,3，则 PLC 停机报警。若 MW0=1,则把 MW0 的值和 MW10 计数值都

清为 0。若 MW10 的值等于 10 时，则代表网关和设备通讯异常，PLC 停机报

警。
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操作实例：

1、首先通过上位机配置 PLC 的参数、协议、站号、通讯方式等参数，

此例为连接 YX P200，通过 485 通讯，协议为 FX1N/2N 协议，通讯参数为

9600，7，偶，1。

2、然后配置要监控的防拆点，此处用 D100 为示例，具体要根据 PLC

程序中控制 PLC 自锁的点来配置。此处可配置为只读状态，可以直观看到

此时的状态，测试时可配置，就使用时也可不配置。

3、网关每过一段时间对 PLC 的防拆点写入一个数据，来判断是否被拆
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卸，或者异常时写入一个数据控制 PLC 的自锁达到防拆的目的。此处的具

体协议和参数根据 PLC 具体选择，正常状态值、无 SIM 卡状态值、无网络

状态值可以根据实际需求实际填写。写入地址就是要控制的防拆程序的

点，通过控制该点的状态值和实时收到的数据等情况判断拆卸情况。注

意：要打开左侧的 xxx 防拆。写入时间的设置设置为几就几分钟发送一次

数据。站号为 PLC 站号。
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5.2.2 网口防拆

适用于网口型 PLC 通讯防拆功能实现；

实现原理：

工作原理：定时向 PLC 的某一个变量（用户自定义）写入一个数值。

防拆变量：定义的地址是设备中的变量地址。

间隔时间(分钟)：在此时间周期向对应的变量地址写值操作。例如设

置为 1分钟。

正常状态：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 1

无 SIM 卡：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 2

网络异常：用户可设定 0-255 的值，例如设定为 3

运行后：当和设备通讯正常，会间隔 1 分钟对相应的设备地址写入一

次 1；当检测到无 SIM 卡，就立即写入一次 2，然后间隔 1 分钟写入一次

（不用 SIM 卡，不起作用）；当网络异常，就立即写入 3，然后间隔 1 分钟

写入一次；网络异常包含：不插网线/插网线，但不能上网/拔掉天线/信号

低导致不能上网等情况。

使用案例：

例如防拆变量为 S7-200 SMART 的 MW0 地址；客户在程序中,定时 1 分

钟判断 MW0 的值是否不等于 0，如果 MW0=0,则 MW10 加 1，如果 MW0 不等于

0，若为 2,3，则 PLC 停机报警。若 MW0=1,则把 MW0 的值和 MW10 计数值都

清为 0。若 MW10 的值等于 10 时，则代表网关和设备通讯异常，PLC 停机报

警。
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操作步骤：

1、先配置网关与 PLC 通讯上，详见 C500&&C550 操作手册

2、选择要防拆的点位，如下以 R670 为例，通过 R670 进行防拆测试，

具体根据实际所需点位配置。注意，该点必须是可写的。

3、选择防拆选项进行防拆配置

4、在防拆配置中，配置的点需要和点表中配置的防拆点保持一致，此处以

R675 为例，协议、元件、数据类型、个数、从站地址、通道等都需保持一

致；写入时间根据实际需求可自行更改，写入的状态值可更具实际自行更

改，设置完返回保存数据点表和配置即可。

5、此时能够再云平台看到防拆点写入的数据，此处 R675 的数据，网络状
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态正常，故为 5；且每分钟写入一次。

5.3 平台历史数据导出
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5.4 断电报警功能
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5.5 远程配点

5.5.1 串口型

远程配点

1、远程配点的操作步骤跟远程下载一样，按照远程下载步骤完成绑
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定，然后下发的指令由 TRANSGATEWAY 变成 UPDATA_POINTS（端口号必须创

建为 10以内的，成对存在的，配置软件只能识别 10以内的端口号）；

2、切换到远程配点模式成功后既可以通过配置软件进行点位配置，可

以远程配置点位，点击保存即可；

3、具体步骤可以参见串口远程下载，只是将远程下载的最后一步连接

编程软件改为了连接网关上位机；以及网关下发的指令不同，其他步骤完

全相同。

5.5.2 网口型

1、远程配点步骤和远程下载一样就是把下发的指令由 CMD

TRANSGATENET 换成 CMD UPDATA_NET_POINTS 编程软件换成我们的网关上

位机配置软件，比如我电脑的 IP 是 196.168.2.22 端口号是 102 点击连

接网关，即实现远程连接网关，可以使用配置软件实现远程配置点位表。
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2、切换到远程配点模式成功后既可以通过配置软件进行点位配置，可

以远程配置点位，点击保存即可；

3、具体步骤可以参见网口远程下载，只是将远程下载的最后一步连接

编程软件改为了连接网关上位机；以及网关下发的指令不同，其他步骤完

全相同。

5.6 固件升级

支持本地固件升级和远程固件升级，需要时联系厂家售后支持完成！
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6、各品牌 PLC 通讯接线

6.1 有续

Gateway：网关 Controller：设备
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6.2 三菱

Gateway：网关 Controller：设备

6.3 西门子

Gateway：网关 Controller：设备
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6.4欧姆龙

Gateway：网关 Controller：设备
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6.5台达

Gateway：网关 Controller：设备
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6.6松下

Gateway：网关 Controller：设备
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6.7 信捷

Gateway：网关 Controller：设备
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6.8 永宏

Gateway：网关 Controller：设备

6.9 汇川

Gateway：网关 Controller：设备

7、网关支持数据接口
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7.1 MQTT

7.1.1 网关连接到 MQTT

1、首先，需要在第三方平台搭建 mqtt 服务，mqtt 服务搭建成功后，用

客户端测试 mqtt 是否能够连接成功，如果能够成功连接，则进行下一步

操作，如果连接失败，则检查问题所在。

2、串口型网关设置服务器 ip 和端口号，电脑连接网关，网关通电，然

后在如下位置输入相应指令，出现“序列号设置”，然后点击进入。

当平台设置登录账号和密码时，在如下图“用户名”处输入设置的

Username，点击“使用密码”输入设置的 Password，在采集服务器处输

入连接的第三方平台二段 IP，并在如下图标注位置输入端口号，然后点

击保存，重启网关即可。

3、网口型网关设置和串口型网关设置步骤相同。
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4、当所有设置都设置完成后，平台搭建没问题，此时网关连接成功，有

数据上传。如下图所示。可以根据相应设置，完成对应操作。

5、连接多台网关时，当网关数据需要下发时，如果使用上述 topic 下

发，则所有设备的相应点位都会改变数值，所以，这就要求在平台做个

判断，使每一个网关设置的 gateway 唯一，然后在下发数据时，根据

gateway 的唯一性来下发数据，当要下发某一台设备的数据时，在之前

做个需要满足相应 gateway 的判断即可。当然网关也支持另一种方式来

区分设备的下发和上传---更改 topic。

6、更改网关 topic，上行 topic 可以控制网关的上传，下行 topic 控制

网关的下发。如下图所示，直接更改，即可更改网关 topic，平台根据

网关 topic 区分设备即可。设置完成后，点击保存，并重启网关。
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7.1.2 网关 MQTT 默认数据格式

与平台通讯通过MQTT协议,内容格式除了远程下载外都使用 JSON
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1、MQTT 验证

clientid 网关序列号 例如：S10000000001

username 服务器自定义

password 服务器自定义

2、功能说明

名称 topic type

实时数据 v1/devices/me/telemetry 发布

网关信息 v1/devices/me/telemetry 发布

变量控制 v1/devices/me/rpc/request/+ 订阅

变量控制回复 v1/devices/me/telemetry 发布

时间校准 v1/devices/me/rpc/request/+ 订阅

3、实时数据

示例: {"gatew":"S10000000001","time":153034324,"tag1":15.32, "tag2":0, "tag3":43, "tag4":""}

属性名 说明 类型 备注

gatew 网关序列号 string

time 当前时间戳 number

动态变量 id 见示例格式 全部上传数字

一包数据中可以附带多个变量,个数无限制, key为变量 tag, value为变量值,如果变量状态为 bad,则上

传空字符串

4、网关信息

属性名 说明 类型 备注

version 版本号 string

ICCID 手机号码 string

CSQ 信号质量 string

5、变量控制

示例: {"method":"WY0","params":"1"} 写 tag为WY0的变量值为 1

属性名 说明 类型 备注

method tag 名 string "method"

params 变量值 string "params"

6、时间校准

属性名 说明 类型 备注

time 时间戳, 单位毫秒 string
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7.2 MODBUS/MODBUS TCP

7.2.1开启本地读取

1、COM 口

选择 485/232/422 中的一个，协议为 modbusslave,注意该端口不能再做其

他协议使用，然后再 485 通讯参数配置处配置主站设置的通讯参数。

2、NET 口

选择一个网口通道作为 modbustcpslave,可通过此端口的端口号来连接

网关读取其内部数据；选择哪个通道就在哪个通道配置主站的 IP 地址以及

端口号；然后点击配置保存，点表保存。
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7.2.2 读取地址说明

COM 口数据和 NET 口数据均通过 03 码来读取，每个点表数据占用 4B，

即一个 32 位数据。

1、COM 口

1.1 modbus 协议

Modbus 协议支持 8 个设备，从设备 1-设备 8(设备号 0-7)，每个设备

对应 1-200 个点空间(点号 0-199)，每个点的 modbus 访问地址为:400*设备

号+2*点号；

如从设备 2 的第 10 个点数据，其设备号为 1，点地址为 9，因此其

modbus 访问地址=400*1+2*9=418；

1.2 非 modbus 协议

支持 3 个设备，设备号 0-2，每个设备 200 个点(点号 0-199)，

modbus/modbustcp 访问地址=1200*设备号+2*点号；

如 设 备 2 的 第 10 个 点 表 ， modbus/modbustcp 访 问 地 址

=1200*1+2*9=1218；

2、NET 口

NET 区访问基址为 0X2000；NET 支持通道 1-通道 6，最多 6 个通道(通

道号 0-5)，每个通道对应 1-200 个点空间(点号 0-199)

2.1 D500/D520/D550/D552

modbus/modbustcp 访问地址=0x2000+200*通道号+2*点号；

如通道 2 的第 10 个点，其通道号=1，点号=9，其 Modbus/modbustcp

访问地址=0x2000+200*1+2*9=8410;

2.2 C500/C550/P300

modbus/modbustcp 访问地址=0x2000+400*通道号+2*点号；
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如通道 2 的第 10 个点，其通道号=1，点号=9，其 Modbus/modbustcp

访问地址=0x2000+400*1+2*9=8610;
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7.3 数据库对接

数据库对接需使用软件 YSlink，配套本公司带网口的网关：

C500/C550/D500/D520/D550/D552/P300 等。

本功能是网关通过网线连接本软件，把采集到数据直接保存到数据库

中，目前支持 mysql 数据库。

7.3.1 采集网关配置

采集网关默认是 4G模式，即采集到设备数据后通过 4G把采集数据上

传到云平台，使用本功能需要把网关配置为本地数据库模式。

1、开启网关数据库联网功能

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

191 / 218 www.yoxvtech.com

如上图，数据上传方式修改为数据库，网关序列号、Client ID、透传

名字改成一致且要唯一，用于识别匹配网关，如：5 个设备接入数据库，我

分别设置为 G1、G2、G3、G4、G5。

2、配置数据库连接通道

配置一个通道为数据库协议，在该通道中配置连接 IP 地址，如果是数

据是转发到本机电脑中搭建的数据库，连接地址则为本机 IP+端口号

8888。

7.3.2YSLink 软件配置

1、软件 IP地址和端口号设置
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打开 YSlink 软件，点击 Server，进入 IP、端口号设置界面，此处 IP和

端口号需与网关配置页面中通道连接的 IP和端口号一致，勾选 As

Server，设置好后点击 confirm 确认。

2、添加网关设备及配置

2.1 添加网关设备

点击空白区域，右键选择 add 添加网关设备。

下图中“SN”、“ID”、“User Name”、“Password” 均为网关序列号

G1，(和网关一致)设置好后点击 confirm 确认
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点击 run 此时只要网关和采集的 PLC 机床等设备通讯上，数据库 YSLin 会

接受到网关实时采集到的数据，但是数据没有转发到数据库中，取消 run

7.3.3 SQLyog 配置

1、SQLyog 和 MySQL 之间连接测试

打开 SQLyog 软件 输入刚才安装数据库时设置的密码，
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端口号未修改的话默认为 33026，点击“测试连接”进行测试

弹出一个小界面提示连接成功

点击“连接”

点击“是”
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此时表示连接成功

2、创建数据库表单

不会创建数据库表单可以通过我们导入一个表单文件直接使用，点击数据

库 msysql，右键选择导入，点击执行 SQL 脚本
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选择表单文件，点击执行，关闭 SQLyog 软件，重新打开即可看见新表单或

者刷新也可以看见新表单。

7.3.4 通讯配置

1、 YSLink 配置数据库

2、点击 RUN 按钮后系统运行，接收网关采集数据、实时显示，并把数据写

入到设置的数据库中。
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3、多个设备时，可点击左边设备栏中相应设备来实现实时页面数据切换。

数据库中则是存放到不同的数据库表单中。
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7.4 HTTP 对接

7.4.1 发送数据到平台

发送数据的 api 为：s2.yoxvtech.com/api/v1/{deviceToken}/telemetry，通过 post 请

求 发 送 数 据 到 该 api 则 可 以 发 送 到 平 台 对 应 的 设 备 了 。 其 中

“{deviceToken}”为设备的访问令牌，发送数据给哪个设备则要获取该设

备的访问令牌。

1、获取设备访问令牌：

以设备“C600”为例，在平台进入到对应设备，获取其访问令牌。令

牌为：CkoH7PFGI4u9RPHL7mBW

2、发送数据到设备：

下面介绍使用“curl”工具通过 api 发送数据到有续云平台。

使 用 “ curl ” 的 完 整 命 令 为 ： curl -v -X POST -d "{JSON_DATA}"

s2.yoxvtech.com/api/v1/{ deviceToken }/telemetry --header "Content-Type:application/json"

例如发送键为“key1”，值为“value1”的 json 数据到有续云平台的

设 备 “ C600 ” ， 则 命 令 为 ： Curl -v -X POST -d "{\"key1\": \"value1\"}"

s2.yoxvtech.com/api/v1/CkoH7PFGI4u9RPHL7mBW/telemetry --header "Content-Type:application/json"
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具体操作步骤如下所示，先 CMD 打开终端。

然后使用命令发送数据。

发送结果如下，发送成功 HTTP 的返回状态为“200”。

s2

s2
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3、在云平台查看数据：

进入设备，查看最新遥测，即可看到发送的数据。

说明：通过此方式下发的数据并不能直接下发到设备，要通过规则链

处理才能最终下发到设备中，详情请联系厂家。

7.4.2 获取设备数据

获取设备数据的 api 为：

s2.yoxvtech.com/api/plugins/telemetry/{entityType}/{entityId}/values/timeseries{?keys,useStric

tDataTypes}

通过 GET 请求获取对应的数据。其中“{entityType}”为实体的类

型，由于是获取设备数据，则实体类型为“DEVICE”；“entityId”为实

体 ID，在获取数据前需要先获得对应设备的 ID；其中“{?keys，

useStrictDataTypes}”为需要获取的数据的键值。
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1、获取设备 ID

以设备“C600”为例，进入对应的设备，在详细信息中可以看到设备

ID。该设备 ID 为：a60dc120-8e18-11ea-863d-bfaea6d99ef7。

2、获取 JWT（json web token）

有续云平台使用 JWT 进行请求身份验证。获取 JWT 的 api 为：

iot.yoxvtech.com /api/auth/login。发送 POST 请求到该 api 即可获得对应的 JWT。

使用 curl 工具发送 POST 请求。完整的指令为：

curl -X POST --header "Content-Type: application/json" --header "Accept: application/json" -d

"{\"username\":\"USERNAME\", \"password\":\"PASSWORD\"}" "s2.yoxvtech.com/api/auth/login"

其中“USERNAME”为有续平台的登录账号，“PASSWORD”为账号密码。

例如，账号为“admin@demo1.com”,密码为“123456”。

首先打开终端发送 POST 请求。
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需要注意的是返回结果中有“token”和“refreshToken”两个

token，而其中的“token”才是所需要的 JWT。

3、获取设备数据

使用 curl 工具发送 GET 请求获取设备数据。完整的指令为：

curl -v -X GET s2.yoxvtech.com/api/plugins/telemetry/DEVICE/DEVICE_ID/values/timeseries?keys=key1 --

header "Content-Type:application/json" --header "X-Authorization: Bearer JWT”

其中“DEVICE_ID”为此前获得的设备 ID；“keys”设置为之前发送个

设备的数据的键值“key1”；“JWT 即为”此前获得的 JWT。

同时获取多个数据时，keys=key1,key2,key3…… 用逗号分隔。

首先打开终端，输入指令。
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返回结果如下。可以看到请求的状态为“200”，表示请求成功。也可

以看到获取到了键值为“key1”的数据的值为“value1”。

s2
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7.4.3token 的生命周期

租户、客户的 refresh token 和 access tokwn 有不同的生命周期，目

前前者是 1个小时，后者是 15分钟；设备的不变。

8、机床数采说明

8.1 概述

C/D 系列机床网关是有续自主开发的一款针对工业现场，产线设备/传

感器/仪表/PLC/各种机床设备数据采集的通用型云网关，专一针对工业领

域设计开发；支持 FANUC,SIMENS,三菱，兄弟等各种机床的数据采集；可以

对接云平台，局域网对接各种数据库及 MES/ERP 等厂内系统，是实现工厂

信息化必备的协议数据采集产品！采集协议数据标准化转换成常规通用协

议供各种系统使用！是工厂大数据升级的必备利器！

D550: 1 个网口+4G/WIFI 支持采集 1 台机床 如需局域网对接需要加

交换机

D552：2 个网口+4G/WIFI 支持采集 2 台机床

C550：2 个网口+4G 支持采集最多 5台机床
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8.2 机床网关配置步骤

8.2.1 网口参数配置

配置界面说明

1、为要连接的网关的 IP地址和端口号，出厂时,网关的连接 WAN 口默认 IP

为 192.168.2.100，端口号为 905 连接 LAN 口默认 IP 为 192.168.2.101，

端口号为 906（注意：WAN/LAN 口 IP 也必须和机床 IP 在同一网段才可通讯
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成功）。

把电脑和网关连接的网口 IP 设置为同一网段，点击 4 中的连接网关。

注意：此处网关必须与电脑在同一网段，电脑 ip设置为 192.168.2.x

（首先连接 C550 的 WAN 口与电脑网口）电脑 ip 设置方式为：控制面板---

网络和 Internet---网络和共享中心（查看网络状态和任务）---左侧（更

改适配器选项）---右击以太网，选择属性---双击弹出的 Internet 协议版

本 4，更改 ip，更改后保存即可。

2、为网关初始化标志，55AA 表示网关已经初始化，20 704 为网关年月日

版本号。

3、为网关的 4G/2G 的信号状态。

4、为配置软件和网关的连接和断开操作，电机连接网关则实现连接进入配

置界面；

5、为网关的 WAN 口配置信息，WAN 口有 3路通道，此处可显示/设置 WAN 口

的 IP 信息接端口号信息。LAN 口端一样。如果用的是 LAN 口通讯，则显示/

设置 LAN 口配置信息。

6、WAN 口作为从站要连接外部设备时，此处要设置相应通道要连的设备的

IP 地址和端口号。例如要用 WAN 口通道 1 连接一个 FANUC 机床，则把 WAN

的通道 1 设置为 FANUC 机床的 IP 和端口号。（WAN/LAN 口 IP 需和连接设备

也在同一网段不然不通）。LAN 口的通道设置也同理， WAN 口 3 个通道，

LAN 口 3 个通道总计可连接 6 个不通设备；

7、设置网口指令的相应时间。

8、为 SIM 卡的信号强度。

9、为 SIM 卡号。

10、配置信息的导入导出，方便配置模块，。

11、模块数据点表信息的导入导出，相同设备的点表可直接导入，也可导
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出备份。

12、更改 5,6,7,15 后一定要点击配置保存按钮进行保存，更改任何配置信

息后都要点击下配置保存！

13、为网关的 485/422/232 接口配置部分，下面会有详细说明。当 C550 与

设备通过 485/232/422 接口连接时，点击此按钮进入 485/232/422 配置界

面。此时 WAN 口和 LAN 口不必配置。

14、 C550 暂不适用此功能。

15、网关共支持 6 路通道，分别为 WAN 口 3 个通道和 LAN 口 3 个通道，可

为每路选择 WAN/LAN 口及相应的协议，并对协议进行点表数据配置。选择

的协议为设备支持的协议，如一个网关控制多台设备，则用几台设备设置

个通道，选择 LAN/WAN 通道即可。此处可以一台网关对应一台设备，以可

以太网关控制多台设备。通过 WAN/LAN 通讯时，不需要配置 485/232/422

设置。

16、网关出厂默认连接有续物联云服务器，无需单独设置，如有特殊要求

需要对接其他云平台的请联系有续业务部先进行商务洽谈；

小贴士 1：（初始化与 IP 配置方法）

如果没有执行过格式化，则先执行模块格式化；长按 RESET 按钮 7S 左

右，STATUS1/STATUS2 灯闪烁后代表初始化执行完毕。执行过初格式后，当

连上模块后，界面会显示 55AA;

配置电脑网段更改为和网关同一网段：配置前需要确保电脑网段和网

关在同一网段，192.168.2.？，我们设置成 192.168.2.1 就可以，不和网

关冲突就行；步骤：打开我的电脑-网络中心-本地连接-属性 -IPV4 双击进

入-更改 IP 为 192.168.1
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网关 WAN 口和电脑网口用网线连接，打开配置软件，电机连接，显示

55AA 代表连接成功！

连接成功以后开始配置机床 IP和端口号。

8.2.2 机床端 IP 设置

机床面板操作： 按系统按键--按扩展--内藏口--进入内嵌以太网口设

置；

设置机床 IP 为 192.168.2.80（和电脑同一网段不冲突即可），子网

掩码设置为：255.255.255.0

端口号一般默就行 TCP:8193 UDP:8192

设置好后可以用电脑插网线先 PING 一下是否是通的 ，电脑运行框--

CMD-PING 192.168.2.80

通了之后再查网关；

小贴士 1：不同机床设置 IP方法有区别，请查看机床手册操作方法；
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8.2.3 机床和网关通讯

电脑连接 WAN 口的话，机床连接 LAN 口，那 LAN 口的 IP 地址区有三个

通道，这三个通道可以连接三台机床，具体来连接方法如题所示

通道协议设置完以后我们可以在云平台查看数值，看看是否数值是否

正 确 注 ： 目 前 市 面 上 的 西 门 子 系 统 主 要 有
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808d,810d,802dsl,828d,828dsl,840d,840dsl. 其中 西门子官方支持

828d,828dsl,840dsl, 且系统版本必须满足 sw4.5 sp3. 西门子官方在 该

版本系统内置 opcua server, 客户需向西门子官方购买 opcua 授权进行通

讯数据采 集, 每台费用在 3000 左右. 其余西门子 CNC 型号官方均不支持

通讯数据读写. 我们针 对西门子驱动器进行研究解析分析,实现了针对西

门 子 驱 动 器 的 免 授 权 数 据 读 写 ， 支 持 了 驱 动 器 具 备 网 口 的

808d,802d,828d,82dsl,840dsl. 同 时 也 支 持 了 PCU 版 本 在 5.0 的

810d,840d 系统, 支持 X86,arm 等硬件架构, 可以轻松的在任意平台移植,

满足工业 网关的低成本高稳定的需求。

8.3 机床数采快速使用实例

以同时和两台 SMART200、一台 FANUC 机床网口通讯为例，连接有续物

联云平台进行数据展示；

8.3.1 产品配置

1、首先将 C550 网关 DC24V 电源接好，wan 口、lan 口、以及被连接设

备的网口、电脑主机网口，都连接到交换机上（如果网关只连接一台设备

的话则无需交换机，直接 lan 口连设备，wan 口连接电脑即可）。
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2、必须要知道各个连接设备的 ip 地址以及端口号，以上图为例，第

一台西门子 smart200 的地址为 192.168.2.6，端口号默认是 102，第二台

西门子 smart200 的地址为 192.168.2.2，端口号默认为 102，发那科机床

地址为 192.168.2.80，端口号为 8193，根据这些设备信息在配置软件中完

成配置。需要注意，wan 口通道 1、2、3 和 lan 口通道 1、2、3，在使用的

时候，不能与被连接设备的端口一致，同时连接设备与被连接设备必须在

同一网段，同时将电脑配置主机本地 ip 地址设置为与网口 wan 口一致的网

段以确保本地配置 。

另外特别提醒，西门子 1200 及以上，需要在点表里面如下配置槽号和

站号方可正确通信。

其他与 smart200 配置相同。
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8.3.2 机床 IP 更改及测试

操作机床控制面板找到机床 内藏口 页面，更改机床 IP 为网关内设置

的 IP（可自行定义，此处设置为 192.168.2.80）
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完成设置后，机床网口插电脑，使用电脑系统运行框内 CMD 指令--

PING 192.168.2.80 看机床网口是否是通的，确认是通的后，机床网口网线

插交换机即可；如果不通 2 种可能 1:厂家没有开通网口 联系厂家确认如

何打开网口通讯 2：设置未保存成功，机床断电重启后查看是够保存成

功；

8.3.3 FANUC 机床点表配置

配置点表。以 fanuc 为例，软件已经把机床数据点位读取解析，此处

只需要选择配置自己需要的数据即可！

如下图，需注意，所有的通道，所有的点位的 tag 不能一样，这是上
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传到平台的身份凭证，平台根据 tag 才能知道该点的实际意义，具有唯一

性（可自行定义易于识别的字母/字母数字组合）。

登陆云平台，查看数据是否上传成功，最新遥测看到数据即代表数据

采集成功。
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8.4 通信说明

8.4.1 支持协议清单

协议/产品 C550/机床网关

通讯接口/协议

232 √

485 MODBUS √

TCP IP √

MODBUS TCP √

PLC 协议

三菱 FX1N&FX2N √

三菱 FX3U √

西门子 SMART200 √

西门子 S7-200 √

西门子 300/400/500 √

西门子 1200 √

西门子 1500 √

永宏 FBS √

OMRON CP √

台达 DVP √

松下 √

信捷 √

机床协议

FANUC 0i—MB，0i—TB

／TA，0i—mateTA,0i—

TF,31i-ModelB,31i-

ModelB

√

西门子 840D 828 808

840DSL
√

三菱 M70 M80 √

兄弟 TC-S2Z-NC √

KND 凯恩帝 √

广数 √

哈斯 √

海德汉 √

新代 √

http://www.yoxvtech.com/


上海有续自动化技术有限公司

217 / 218 www.yoxvtech.com

8.4.2 IP 更改

对于新款的机床带网口的，一般都支持通讯，部分老旧版本可能没开

启通讯接口，需要和机床厂家沟通确认；不同机床的 IP 设置方法不一样，

有的品牌不行型号设置也不一样，需要通过查看手册或者网上查询设置方

法；设置后一般需要断电重启方可完成更改（有的不需要）！

IP 更改重启设备后，可以先通过电脑插网线到机床网口，PING 一下看

网口新的 IP是否通畅，通了之后就可以连接网关进行数据采集了；
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8.4.3 多台连接

当需要一个网关同时采集多台时，建议控制在 3-5 台，数据可以保持

稳定；不同的机床和网关的网线都通过交换价连接即可，WAN 口对应最多 3

台，LAN 口对应最多 3 台；
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