TOSHIBA

Inversor Industrial

(Para motores de inducao trifasicos)

Manual de InstrucOes

TosvertT™ VF-S11

< Guia simplificado >

Monofésico 240V classe 0,2 a 2,2kW
Trifasico 240V classe 0,4 a 15kW
Trifasico 500V classe 0,4 a 15kW
Trifaasico 600V classe 0,75 a 15kW

NOTICE
1.Lembre-se que este manual de instrugdes deve ser
entregue ao usuario deste aparelho.
2.Leia este manual antes de instalar ou operar o aparelho e
guarde-o num local seguro para futuras consultas.

E6581165

2004 Ver. 108/109
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I. Precaugles de segurancga

Os itens descritos neste manual de instrugdes e no proprio inversor sdo muito importantes para que se possa
usar o inversor com seguranga, evitar ferimentos no usuario e em terceiros que estejam ao seu redor, bem como
para evitar danos a propriedade na area. Certifique-se de observar todas as adverténcias dadas.

B Restricdes de uso
Este inversor é destinado para controlar as velocidades dos motores de indugéo trifasicos de uso industrial em geral.

~ ™)

/\ Precaugdes de seguranca

v O inversor ndo deve ser utilizado em nenhum dispositivo que possa representar algum perigo ao
organismo humano ou cujo mau funcionamento ou erro operativo possa representar um risco direto
contra a vida humana (dispositivo de controle de energia nuclear, dispositivo de controle de véo e
navegacdo aérea, dispositivo de trafego, sistema de operagdo ou seguranga de vida, dispositivo de
seguranga, etc.). Caso pretenda utilizar o inversor para algum propoésito especial, primeiro entre em
contato com o revendedor autorizado.

v Este produto foi fabricado sob o mais rigoroso controle de qualidade, porém se o produto for utilizado
num equipamento que se encontra em condigdes criticas, por exemplo, num equipamento cujos erros
operacionais do sistema de saida de sinal possam provocar um acidente grave, sera necessario
instalar dispositivos de seguranga no equipamento.

v Nao utilize o inversor para efetuar nenhum outro carregamento, além do carregamento de motores de
indugéo trifasica corretamente aplicado no uso industrial em geral. (Se utilizar o inversor para outros
\ fins, além do mencionado, podera provocar acidentes). Yy

W Operacgao geral
@ Perigo

* Jamais desmonte, modifique ou conserte o inversor.

Isto podera resultar em choques elétricos, incéndio e lesdes. Chame o seu revendedor para realizar o
Proibido servigo de reparagéao.
desmontar

« Jamais retire a tampa frontal do inversor quando a alimentagao estiver ligada e tampouco abra a porta
se o inversor estiver encerrado num recinto fechado.

O aparelho contém muitas pegas de alta tensdo e o contato com tais pegas resultara em choques

elétricos.
« Nao coloque os dedos nas aberturas, tais como, orificios de cablagem e coberturas de ventiladores de
resfriamento.
i Isto podera resultar em choques elétricos ou outros tipos de lesdes.
Proibido = = . 8 - - - "
« N&o coloque nem insira nenhum tipo de objeto dentro do inversor (alicates de cabos elétricos, tirantes, fios,
etc.).

Isto podera resultar em choques elétricos ou incéndio.

Nao permita que o inversor entre em contato com a dgua ou com outras substancias liquidas.
Isto podera resultar em choques elétricos ou incéndio.
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Obrigatério

Ligue a alimentagédo do aparelho somente depois de colocar a tampa frontal ou depois de fechar a
porta se o inversor estiver encerrado num recinto fechado.

Se ligar a alimentagado sem haver colocado a tampa frontal ou sem haver fechado a porta

quando o inversor estiver encerrado num recinto fechado, podera resultar em choques elétricos ou
outras lesoes.

Se o inversor comegar a emitir fumaga ou um cheiro incomum, ou um som anormal, desligue
imediatamente a alimentagao.

Se o equipamento for mantido em funcionamento neste estado, podera resultar num incéndio. Chame
o seu revendedor local para realizar a reparagéo.

Desligue a alimentagdo sempre que nao for utilizar o inversor por um periodo prolongado, pois existe
a possibilidade de ocorrer um mau funcionamento devido a infiltragdes, poeira e outros materiais. Se
deixar a alimentag&o ligada com o inversor em tal estado, podera resultar num incéndio.

A Adverténcia

Proibido tocar

N&o toque nas aletas irradiadoras de calor ou nos resistores de descarga.
Estes dispositivos estdo quentes e causardo queimaduras, se forem tocados.
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1. Leia pW

Muito obrigado pela aquisigdo do inversor industrial Toshiba “TOSVERT VF-S11”.
Este manual é uma vers&o simplificada.

Caso necessite de uma explicagdo mais detalhada, consulte a versdo completa do manual em inglés (E6581158).

E6581165

Este é o inversor na versdo CPU Ver. 108 / Ver. 109.
Esteja ciente de que a versdo CPU sera freqiientemente atualizada.

1.1 Checagem do produto adquirido

Antes de usar o produto que vocé adquiriu, certifique-se de que obteve exatamente o que pediu.

Etiqueta de
taxagao

Unidade principal
do inversor

Nome da série

Fonte de VF-S11
alimentagdo 1PH-200/240V-0,75kW/1HP

Capacidade do

Etiqueta de adverténcia Pizsnan
motor \

Caixa de embalagem |
Placa de identificacéo

Q Placa de Etiqueta de
identificagao adverténcia
S ¢ TOSHIBA
Tipo de inversor | TRANSISTOR INVERTER | 033 &
Etiqueta indicativa do tipo Capacidade de saida | VFS11-4007PL-WN(1): v B
. . x -’ N K, BE, AROE %8 Y .
nominal do inversor °7':‘:U'_:" gGPWUT Rheeaa i dts)
: 2 < BED R UERE 0BLIRIE
| Manual de Instrucées | Fonte de alimentaco | praney Tonamn T Ly
Corrgnte de entrada Fr | 50 05500 ADANGER
nominal W | 387 23 - Read the instruction manual
Corrente de saida SCKS000A FUSE CCIJ 6Amax Eﬂap";’; Oben e cover while power
nominal \ CuAWG14:75°C power has been removed
10.71b-in/1.2 Nm

Lot No. 101MY60
Made in Japan
Motor Protective Device Class 10

o NI1971 @

Group | Class A

< reatnc] |

S

®eem CE
INO.CONT EQ.

TOSHIBA CORPORATION
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1.2 Conteudo do produto

Explicagdo da etiqueta da placa de identificagao. Desligue sempre a forga primeiro, para entdo checar a etiqueta
de taxagdes do inversor fixada na superficie do aparelho.

Tipo Forma
\VIF[s[11]s]-[2]00[7[P|L[E|-[W[N|-[A[2]2]

] I ] I [ ——— ,_l
Tensao de entrada Capacidade motriz ~ . Légica interfacial Cédigo de identificacio
Nome de modelo| (CA) aplicavel Fungdes adicionais | predefinida* 9 especial <
Nenhuma: "
TOSVERT 2 : 200V a 240V 002: 0,2kW WN, AN : Negativo . .
Série VF-S11 | | |4:380V a 500V 004: 04kW M: glﬁglggg‘;%;’;gigo WP :Positivo | |ADCTIOE o nimero
6 : 525V a 600V 005 : 0,55kW L Filto EMI de alta
007 : 0,75kW atenuagéo incorporado
015: 1,5kW
022: 2,2kW n .
, 037: 3,7kW Painel de operagao Fungdes adicionais Il
Nimero de fases| 055: 55kW _
de poténcia 075: 7.5kW . . Nenhuma: Produto padrdo
- — Y L{ P: Fornecido E: Tipo fechado
S: monofasico 10 11kW
U: Ti bert
Nada:trifasico 1501 15kwW s ppoaverto
R: Com um dispositivo RS-
485 incorporado

* Este codigo representa o ajuste légico predefinido de fabrica. Vocé pode comutar de uma légica de entrada/saida
para outra usando o comutador SW1.

1.3 Instalagao

Instale o inversor em interiores bem-ventilados e monte-o sobre uma placa metalica plana na orientagéo tipo
retrato.

Caso pretenda instalar mais de um inversor, devera deixar no minimo 5cm de distancia entre os inversores,
e estes, por sua vez, deverao ser ordenados em filas horizontais. Se os inversores forem ordenados
horizontalmente sem deixar nenhum espaco de distancia entre eles (instalagdo lado-a-lado), retire as
vedacgdes de ventilagdo do topo dos inversores. E necessario diminuir a corrente caso o inversor seja
operado em temperaturas superiores a 50°C.

« Instalagédo padrao eInstalagéo lado-a-lado
10 cm ou mais i 10 cm ou mais
| Retire as vedagdes do topo
5 cm ou mais VFS1 5 cm ou mais VRSt VFStt VFStt

1 10 cm ou mais i 10 cm ou mais

O espago mostrado no diagrama é o espago minimo permitido. Pelo fato dos equipamentos de refrigeragéo

a ar possuirem ventiladores de resfriamento embutidos nas superficies superior ou inferior, deixe o maior

espaco possivel na parte superior e inferior do equipamento para permitir a passagem de ar.

Nota: N&o instale o equipamento num local onde houver a ocorréncia de alta umidade ou alta temperatura
e onde houver a presenga de grande quantidade de pd, fragmentos metalicos e vapores de 6leo.
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2. Equipamento de conexio

2.1

Conexdes padrdes

2.11

Diagrama de conexdo padrio 1

Este diagrama mostra um esquema de ligagéo padréo do circuito principal.

Fonte de alimentac&o do circuito

principal

Classe 240V: trifasico 200-240V
-50/60Hz

Classe 500V: trifasico 380-500V
-50/60Hz

Classe 600V: trifasico 525-600V
-50/60Hz

Fonte de
alimentagéo
19200-240V it
-50/60Hz

MCCB(2P)
©

*1: O terminal T/L3 nZo ¢ forecido de baixa

para modelos monofésicos.
Use os terminais R/L1 e S/L2
como terminais de entrada.

: O inversor ¢ fornecido com
os terminais PO e PA/+ curto-
circuitados por meio de uma
barra de curto-circuito.

Antes de instalar o reator CC
(DCL), remova a barra.

: Quando for usar o terminal

de saida OUT no modo de

N

o

légica por absorgao de corrente

pelo SINK, curto-circuite os
terminais NO e CC.

I

da fungéo de
protecéo

: Caso esteja usando um modelo

Diagrama de conexao padréo - Légica negativa (SINK) (comum:CC)

Reator CC (DCL)
*2 (opcional)

PO PA/+T PBT PC/-

Filtro de
ruido *5

Circuito principal

Circuito de
controle

velocidade

Medidor

Freqien
ciometro
(amperimetr)

7,5V-1mA
(ou 4-20mA)

de 600V, certifique-se de conectar

um reator de entrada (ACL).

*5: Modelos de 600V nao possuem

filtro de ruido interno.

o,
Conector para 52
comunicagoes
IEI seriais comuns S3 ¢

Swi FM VIA
SOURCE _V Vv cc

SINK

CC VIA VIB PP
<X O O,

Nar=

P24
A8 o
|

| NO

+
Sinal de tensdo: 0-10V
(Sinal de corrente: 4-20mA)

Frenagem de resistor (opcional)

Avanco (sinal de rotagdo)
Retrocesso (sinal de rotagao)
Reajuste

Velocidade predefinida 1
Velocidade predefinida 2
Velocidade predefinida 3
Comum

Saida de sinal

de alcance de
velocidade

A
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Potenciémetro externo (1~10k<Q)

(ou sinal de tensdo de entrada através de terminais

VIB-CC: 0-10V)
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2.1.2

Diagrama de conexdo padrio 2

Diagrama de conexao padréo - Légica positiva (SOURCE) (comum:P24)

Reator CC (DCL)
*2 (opcional)

Frenagem de resistor (opcional)

NS
PO PA/$|“

o~O

Fonte de alimentag&o do circuito MCCB
principal —_ _—
Classe 240V: trifésico 200-240V X F|I}ro de || Circuito principal

-50/60Hz ruido

—_ *5

Classe 500V trifasico 380-500V LT

-50/60Hz Circuito de ) P24
Classe 600V: trifésico 525-600V ’ -

asse oo FLC controle o Fo Avango (sinal de rotagao)

MCCB(2P)
—_

Fonte de
lalimentagao

19200240V sl
-50/60Hz

*1: O terminal T/L3 nao é
fornecido para modelos
monofésicos.

Use os terminais R/L1 e S/L2
como terminais de entrada.

: O inversor ¢ fornecido com
os terminais PO e PA/+
curto-circuitados por meio
de uma barra de curto-circuito.
Antes de instalar o reator CC
(DCL), remova a barra.

: Quando for usar o terminal de
saida NO no modo de légica
por absorgao de corrente pelo
sumidouro, curto-circuite os
terminais P24 e OUT.

: Caso esteja usando um modelo
de 600V, certifique-se de conectar
um reator de entrada (ACL).

*5: Modelos de 600V nao possuem

filtro de ruido interno.

N

X

I

da funcgéo de
protecéo

O
Saida de sinal de
baixa velocidade

O

SwWi1

i

SINK

FM
o

Freqien
ciometro
(amperimetr)

7,5V-1mA
(ou 4-20mA)

Medidor

VF-S11 oooO

Painel de operagaoRES ¢

S1
Conector para
comunicagoes
seriais comuns

SOURCE V \

cc via vis pp CC
{ X O O

N

Retrocesso (sinal de rotagéo)
Reajuste
Velocidade predefinida 1

S2¢ Velocidade predefinida 2

FM VIA

Velocidade predefinida 3

&

Saida de sinal
de alcance de
velocidade

+
Sinal de tensao: 0-10V
(Sinal de corrente: 4-20mA)

Potenciémetro externo (1~10kQ)
(ou sinal de tens&o de entrada através de terminais
VIB-CC: 0-10V)
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2.2 Descricao dos terminais

2.2.1  Terminais do circuito principal

No caso do conector com presilha, cubra-o com tubo isolado, ou use o conector com presilha isolado.

Tamanho do parafuso | Torque de aperto

Parafuso M3,5 0,9Nm 7,1pol - b

Parafuso M4 1,3Nm 10,7pol - Ib
Parafuso M5 2,5Nm 22,3pol - Ib
Parafuso M6 4,5Nm 40,1pol - Ib

B Circuito principal
Simbolo do terminal Funcéo do terminal
1 Terminal de ligagao a terra para conectar no inversor. Existem 3 terminais no total.

2 terminais no painel de terminais e 1 terminal na aleta de arrefecimento.
Classe de 240V: monofasico 200 a 240V-50/60Hz
trifasico 200 a 240V-50/60Hz
R/L1, S/L2, T/L3 Classe de 500V: trifasico 380 a 500V-50/60Hz
Classe de 600V: trifasico 525 a 600V-50/60Hz
* Entrada monofasica: Terminais R/L1 e S/L2
UIT1, VIT2, W/T3 Conectar a um motor (indugéo trifasica)

Conecte-o a resistores de frenagem.

Altere os parametros F 304, F 305, F 308 e F 305, se necessario.

Este é um terminal de poténcia negativa no circuito principal CC interno. A alimentagédo
comum CC pode ser introduzida através dos terminais PA (potencial positivo).
Terminais para conectar a um reator CC (DCL: dispositivo externo opcional). Curto-
PO, PA/+ circuitado por uma barra de curto-circuito quando expedido da fabrica. Antes de
instalar DCL, retire a barra de curto-circuito.

PA/+, PB

PC/-

2.2.2 Selecdo dos materiais para cablagem

» Capacidade Tamanho dos fios (Ver Nota 4)
Classificagao aplicavel do Modelo do Circuito principal Reator CC Resistor de frenagem/ Cabo de
de tenséo motor (kW) inversor (mm?) (Nota 1.) (opcional) (mm?) | Unidade de frenagem [ligagZo 4 terra
(opcional) (mm?) (mm?)

0,2 VFS11S-2002PL 2,0(2.0) 2,0 2,0 3,5

. 0,4 VFS11S-2004PL 2,0(2.0) 2,0 2,0 3,5

o v 0,75 [ VFS115-2007PL 2,0(20) 2,0 2,0 35

1,5 VFS11S-2015PL 2,0(2.0) 2,0 2,0 3,5

22 VFS11S8-2022PL 2,0(2.0) 3,5 2,0 3,5

0.4 VFS11-2004PM 2,0(2.0) 1,25 2,0 3.5

0,55 VFS11-2005PM 2,0 (2.0) 2,0 2,0 3,5

0,75 VFS11-2007P 0 (2.0) .0 .0 5

5 VFS11-2015P 10 (2.0) .0 .0 5

Trifésica classe 22 VFS11-2022P! .0 (2.0) .0 .0 .5

de 240V 20 VFS11-2037P| 0(2.0) 5 .0 5

55 VFS11-2055P 5,5 (2.0) .0 .0 55

75 VFS11-2075P 8,0 (5.5) 4 5 55

11 VFS11-2110P! 14 (8.0) 4 55 8.0

15 VFS11-2150PM 22 (14) 2 14 8.0

N
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) Capacidade Tamanho dos fios (Ver Nota 4)
Classificagdo anlicavel do Modelo do Circuito principal Reator CC Resistor de frenagem/ Cabo de
de tenséo rr?otor (kW) inversor (mm®) (Nota 1.) (opcional) (mm?) | Unidade de frenagem [ligagZo 4 terra
(opcional) (mm?) (mm?)
04 VFS11-4004PL ,0 (2.0) .0 .0 .5
0,75 VFS11-4007PL ,0 (2.0) .0 .0 .5
5 VFS11-4015PL ,0 (2.0) .0 .0 .5
. 2,2 VFS11-4022PL ,0 (2.0) .0 .0 .5
ot dasse 4.0 VFS11-4037PL 0(2.0) 0 0 5
55 VFS11-4055PL ,0 (2.0) .5 .0 .5
7,5 VFS11-4075PL ,5 (2.0) 55 .0 .5
1 VFS11-4110PL 5,5(2.0) 8,0 .0 55
15 VFS11-4150PL 8,0 (5.5) 14 .5 5.5
0,75 VFS11-6007P 20 2,0 .0 3,5
1,5 VFS11-6015P 20 2,0 2,0 3,5
22 VFS11-6022P 20 2,0 2,0 3,5
Trifasica classe 4,0 VFS11-6037P 20 2,0 2,0 3.5
de 600V 55 VFS11-6055P 20 2,0 2,0 35
75 VFS11-6075P 20 2,0 2,0 3,5
1" VFS11-6110P 3,5 3,5 2,0 3,5
15 VFS11-6150P 55 55 2,0 55

Nota 1: Tamanhos dos fios conectados aos terminais de entrada R/L1, S/L2 e T/L3, e aos terminais de saida
U/T1, VIT2 e W/T3 quando o comprimento de cada fio ndo excede 30 m.
Os valores numéricos entre parénteses referem-se aos tamanhos dos fios a serem usados quando um
reator CC for conectado.
Nota 2: Para o circuito de controle, use fios isolados de 0,75 mm? ou mais de diametro.
Nota 3: Para a ligagéo a terra, use um cabo de tamanho igual ou maior que o acima citado.
Nota 4: Os tamanhos de fio especificados na tabela acima aplicam-se a fios HIV (fios de cobre isolados por um
isolador com temperatura admissivel maxima de 75°C) usados sob uma temperatura ambiente de 50°C

Ou menos.

Nota 5: Se houver necessidade de pdr o inversor em concordancia com UL, use fios especificados no manual

E6581158.

2.2.3

Terminais do circuito de controle

Q painel de terminais do SOURCE
circuito de controle é comum PLC|
para todos os equipamentos.

EIES

Swi

SINK

PZA‘OUT‘ NO ‘ FM ‘ CC

FLA‘FLB‘FLC‘ RY ‘ RC

EEEISS

EESSIS

FM VIA

fi:Ip

<

QLY

PLC‘ S1 ‘ S2 ‘ S3

Ocooo

Parafuso M3

(0,5N ~m)

HEHEHH

[~ [ » Jres[cc]

Conector opcional J

(RJ45)

NN

Ajustes predefinidos de fabrica dos comutadores
SW1: Lado SINK (Negativa) (Tipo WN, AN)
Lado SOURCE (Positiva) (Tipo WP)

FM: Lado V
VIA: Lado V

Tamanho dos fios

Fio sélido: 0,3 ~ 1,5 (mm?)

Fio padréo: 0,3

~1,5 (mm?)

(AWG 22 ~ 16)
Comprimento da tira de revestimento: 6 (mm)

Parafuso: Parafuso de folha plana pequena
(Espessura de folha: 0,4 mm ou
menos, largura de folha: 2,2 mm ou

menos)
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B Terminais do circuito de controle

Simbolo Entrada/ Fungéo Especificagdes Circuitos internos do inversor
do terminal Saida < elétricas
O curto-circuito através de F-P24
produz rotagéo progressiva; a
F Entrada abertura produz parada com
diminuigdo de marcha. (quando ST
S | estiver sempre ON)
£ | O curto-circuito através de R-P24
g produz rotagao reversa; a abertura 2V 's:\[v(;
R Entrada S | produz parada com diminuigdo de Sem entrada de | E K SOURCE
E marcha. (quando ST estiver sempre contato de tensédo H o
% ON) 24Vce-5mA ou
£ | Esta fungéo de protegéo do inversor | inferior
g, ¢é desabilitada caso RES ou P24 seja
RES Entrada O [ conectado. O curto-circuito de RES e )
g P24 n3o tem efeito quando o SINK (Negativa)
® | inversor estiver em uma condigéo / SOURCE (Positiva)
€ | normal. [PLC
S | Curto-circuitar através de S1-P24 selecionaveis
S1 Entrada < | produz operagdo com velocidade usando-se SW1 Ajuste predefinido de fabrica
8 | predefinida. Tipo WN, AN
2 Curto-circuitar através de S2-P24 : Lado SINK (Negativa)
S2 Entrada (i | produz operagao com velocidade Tipo WP
predefinida. : Lado SOURCE (Positiva)
O curto-circuito através de S3-P24
S3 Entrada produz operagéo a uma velocidade
predefinida.
Entrada de alimentagado externa de 24Vcc 24VCC
PLC Entrada Quando a légica por saida de corrente da (Resisténcia de
(comum) fonte for usada, um terminal comum sera isolamento:
conectado. 50VCC)
cc Comum para | Controla o terminal equipotencial do i
entrada/saida | circuito (3 terminais) cc éj
I
| +24V
10Vee ! Fiq
PP Saida Saida da fonte de alimentag&o analogica (corrente de carga PP Conversao
admissivel: 10mA) Akv
I
0,47u v

A
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dSlmquo Entr:ada/ Fungéo ESpe‘.:'f'.cagoes Circuitos internos do inversor
jo terminal Saida elétricas
Entrada analégica programavel
multifungéo.
Ajuste predefinido de fabrica: 0~10Vcc e
0~50Hz (0~60Hz) de freqliéncia de
entrada.
A fungéo pode ser alterada para 4- 10Vce
20mAcc (0~20mA) de corrente de entrada (impedancia interna:
pelo ajuste do comutador a posigéo |. 30kQ)
VIA Entrada Mediante a alteragéo da definigdo do
parametro, este terminal pode também ser 4-20mA
usado como um terminal de entrada de (impedancia intema:
contato programavel para multifungdes. 25002)
Quando usar a légica por absorgéo de
corrente pelo sumidouro, certifique-se de
inserir um resistor entre P24-VIA (4,7 kQ -
1/2 W). Além disso, desloque o comutador
VIA para a posigéo V.
Entrada analdgica programavel
multifungéo.
Ajuste predefinido padrao: Entrada de
0~10Vcc e freqliéncia de 0~50Hz
(0~60Hz)
. = N 10Vce
Mediante a alteragéo da definigdo do . A
viB Entrada parametro, este terminal pode também ser . (|mpecliant:|a
usado como um terminal de entrada de interna: 30kQ)
contato programavel para multifungdes.
Quando for usar a légica por absorgéo de
corrente pelo sumidouro, certifique-se de
inserir um resistor entre P24 e VIB. (4,7
kQ—1/2 W)
Amperimetro de
escala exata de
1mAcc ou
. . . . = voltimetro de
Saida analdgica programavel multifungéo.
Ajuste predefinido padréo: freqliéncia de escala exata de
. : 7,5Vce (10Vee)1mA
FM Saida saida.
A fungao pode ser alterada para entrada 0-20mA (4-20mA)
de corrente de 0-20mAcc (4-20mA) pelo ’
N ; = amperimetro CC
ajuste do comutador FM a posigéo .
Resisténcia de
carga admissivel:
750Q ou inferior
| +24V
P24 Saida Poténcia de saida de 24Vcc 24Vce-100mA P24<%_:,J
I prc*
I

* PTC (Coeficiente Positivo de Temperatura): Resistor de fusivel de terminal reajustavel para prote¢édo contra sobrecarga.

10
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dSlmquo Entr:ada/ Fungéo ESpe‘.:'f'.cagoes Circuitos internos do inversor
jo terminal Saida elétricas
Saida coletora aberta programavel para
multifungdes. Os ajustes predefinidos
padrées detectam e emitem freqliéncias Saida coletora aberta
de saida do sinal de alcance de 24Vce-50mA
velocidade. |
Terminais de saida de multifungdes, aos Para saida de trens
quais duas diferentes fungdes podem ser | de pulsos, uma I
ouT atribuidas. corren.te de 1'OmA
NO Saida O terminal NO é um terminal de saida ou mais precisa ser
isoelétrica. que esta isolado do terminal passada.
CC.
Gama de
Mediante a alteragdo das defini¢coes de freqliéncias de
parametro, tais terminais podem também pulso:
ser usados como terminais de saida do 3871600Hz
trem de pulsos programavel para
multifungdes.
Saida de contato do relé programavel para | 250Vca-1A
multifungdes. (cos¢=1)
FLA Detecta a operagéo da fungdo de protegdo do | : a carga de
FLB Saida inversor. resisténcia
FLC O contato através de FLA-FLC esta fechado 30Vce-0,5A
e de FLB-FLC esta aberto durante a 250Vca-0,5A
operagao da fungdo de protego. (cos$=0,4)
Saiqa do~disjuntor do relé programavel 250Vca-1A
multifungéo. =1
Os ajustes predefinidos padrées detectam .(o‘os:p )
d N . . 1 acargade
RY Said e emitem freqliéncias de saida de sinal de isténci
RC aida baixa velocidade. resistencia
Terminais de saida de multifungdes, aos 30Vce-0,5A
! . Tungoes, 250Vca-0,5A
quais duas diferentes fungdes podem ser N H
atribuidas. (cos¢=04) |

* PTC (Coeficiente Positivo de Temperatura): Resistor de fusivel de terminal reajustavel para prote¢édo contra sobrecarga.

1
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B Légica Negativa (SINK)/I6gica Positiva (SOURCE) (Quando for

usada a fonte de alimentacéo interna do inversor)

A circulagdo de corrente de saida ativa os controles dos terminais de entrada. Estes sdo denominados
terminais de légica por absorgédo de corrente pelo sumidouro. (Tipo: -AN/-WN).
O método geralmente utilizado na Europa ¢ légica por saida de corrente da fonte, na qual a circulagéo de
corrente para o terminal de entrada ativa a fonte (Tipo: -WP).
A légica por absorgao de corrente pelo sumidouro é, algumas vezes, referida como légica negativa,

enquanto a légica por saida de corrente da fonte é referida como Iégica positiva.

Cada légica recebe eletricidade da fonte de alimentagao interna do inversor ou de uma fonte de
alimentagao externa, e as suas conexdes variam conforme a fonte de alimentagao usada.

<Exemplos de conexdes quando a fonte de alimentagao interna do inversor é usada>

Comutador SW1:SINK

Légica Negativa
SINK

Comutador SW1:SOURCE
Légica Positiva

(SOURCE)
24Vee 24Vee
Entrada Comum | P24 Entrada
saida_| F l;l
gl Saida F
Comum CCi
Voo )
—  isaida Ve saida
Comum | P24 P24
ﬁ] Entrada [ OUT ouTt
1
|
NO ¢ Entra NO
ccy Comum [ccY,
Controlador Inversor Controlador Inversor
programavel programavel

12
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B Logica Negativa (SINK)/I6gica Positiva (SOURCE) (Quando for usada uma fonte
de alimentagao externa)

O terminal PLC é usado para conectar a uma fonte de alimentagao externa ou para isolar um terminal de

outros terminais de entrada ou saida. Quanto aos terminais de entrada, ajuste o comutador SW1 para a
posigao PLC.

<Exemplos de conexdes quando uma fonte de alimentagéo externa é usada>

Comutador SW1:PLC Comutador SW1:PLC
Légica Negativa Légica Positiva
(SINK) SOURCE
24V : 24V
Entrada Entrada
24V, : ! tel
o= Saida Saida
Comum | OUT
Entrada [OUT
Entrad NO
Comum | NO
Controlador Inversor Controlador Inversor
programavel programavel

B Selegdo das fungdes dos terminais VIA e VIB entre a entrada analdgica e a
entrada de contato

As fungdes dos terminais VIA e VIB podem ser selecionadas entre a entrada analdgica e a entrada de
contato pela alteragdo das definigdes de parametro (~ {1 5). (Ajuste predefinido de fabrica: Entrada
analdgica)
Quando for usar estes terminais como terminais de entrada de contato em um circuito légico por absorgao
de corrente pelo sumidouro, certifique-se de inserir um resistor entre os terminais P24 e VIA ou entre os
terminais P24 e VIB. (Resisténcia recomendada: 4,7kQ-1/2W)
Quando for usar o terminal VIA como um terminal de entrada de contato, certifique-se de ajustar o
comutador VIA para a posigao V. Se nenhum resistor for inserido ou se o comutador VIA néo for deslizado
para a posi¢do V, a entrada de contato sera deixada sempre ON (LIG.), o que é muito perigoso.
Comute entre a entrada analdgica e a entrada de contato antes de conectar os terminais aos terminais do
circuito de controle. Caso contrario, o inversor ou os dispositivos conectados a ele poderéo ser danificados.

A
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B Comutagao de loégica/Comutacéo da saida de corrente-tensao (comutador)

(1) Comutagéo de légica
Use SW1 para comutar entre as légicas.
Comute entre as légicas antes de efetuar a fiagdo ao inversor e de fornecer alimentagdo. Se a
comutagdo entre as légicas por absorgéo de corrente pelo sumidouro, por saida de corrente da fonte e
PLC for feita quando a alimentagao estiver ligada apds a comutagéo, ou quando o inversor estiver
recebendo alimentacéo, o inversor podera ser danificado. Cheque isso antes de fornecer alimentagao.

(2) Comutagdo da saida de corrente-tensé@o
Use o comutador FM para alternar entre a saida de tens&o e a saida de corrente.

Comute a saida de corrente-tensao do terminal FM antes de fazer a fiagdo ao inversor ou de fornecer
alimentagéo.

<

SOURCE v
PLG H H
SINK I !

Ajustes predefinidos de fabrica dos comutadores
SW1 : Lado SINK (Negativa) (Tipo WN, AN)
Lado SOURCE (Positiva) (Tipo WP)
FM: Lado V
VIA : Lado V

14
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3. OperaM

3.1

Operacao simplificada do VF-S11

Os procedimentos para se ajustar a freqiiéncia operacional e os métodos de operagdo podem ser selecionados

a partir do seguinte.

Inicio / Parada

[ Ajuste da frequéncia ]

(1) Inicie e pare usando as teclas do painel de

operagao

(2) Ponha em funcionamento e pare através do painel

de operacao

(1) Ajuste através do potenciémetro na unidade

principal do inversor

(2) Ajuste através do painel de operacao
(3) Ajuste através de sinais externos ao painel de

terminais
(0-10Vce, 4-20mAcc)

Use os parametros basicos i /7 /o (Selecdo do modo de comando de

oo

operacao), - /i li d (Selegdo do modo de ajuste da velocidade).

T

Titulo Funcéo

Gama de ajuste

Ajuste predefinido

ran Selegéo do modo de
Lo d
comando

Painel de terminais
Painel

1

Fnod Mod_phde_ajuste de
freqliéncia

Ajuste do potenciémetro interno
VIA

VIB

Painel de operagao
Comunicagéo serial

Contato externo
ascendente/descendente
VIA+VIB (Ultrapassagem)

DRON2O=2O

@

*

Consulte o manual E6581158 quantoa £ /1l d=4%,5e h.
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3.1.1  Como iniciar e para

Exemplo de um procedimento de ajuste £ /75 4]

Tecla operada Monitor LED

Operagao

Exibe a freqiiéncia operacional (operagéo parada).
0.0 (Quando a selegéo da exibigdo do monitor padrdo F 7 =0
[Freqiiéncia operacional])

AUH Exibe o primeiro parametro basico [Historico (5 Lf H)].
cnbd Pressione a teclaa ouyy para selecionar “L /710 ",

predefinido: {).

Pressione a tecla ENTER para exibir a definicdo do parametro. (Ajuste

I Altere o parametro para {i (painel de terminais) pressionando a teclaA .

OFNO;
@®®®@

Pressione a tecla ENTER para salvar o parametro alterado. £ /75 d e o
valor ajustado do parametro sdo exibidos alternadamente.

(1) Inicie e pare usando as teclas do painel de operagdo (£ /1 i o=
Use as teclas e no painel de operagéo para iniciar e parar o motor.

: O motor ativa-se.

: O motor para.

1)

#  Para comutar entre movimento de avango e movimento de retrocesso a partir do painel de controle, o
parametro F ~ (seg&o do movimento de avango/retrocesso) precisa ser ajustado a £ ou 3.

(2) Ponha em FUNCIONAMENTO/PARE por meio de um sinal externo ao painel de
terminais (£ /71 4 =11): Logica positiva (SOURCE)
Use sinais externos ao painel de terminais do inversor para iniciar e parar o motor.

Terminais curto-circuitados:

movimento de avanco

Terminais Ele P24 | abertos:

parada com redugdo de marcha

(3) Parada por inércia
O ajuste predefinido padrao é de parada com redugéo
de marcha. Para fazer uma parada por inércia, atribua
uma fungédo de terminal "1(ST)" a um terminal inativo
usando a fungéo de terminal programavel.
Altere para £ | {0=10.
Para a parada por inércia, abra ST-P24 quando parar
o motor no estado descrito a esquerda. O monitor no
inversor em tal momento exibira I F F.

F-P24 __ ——

Parada com
redugdo de
marcha

ON
OFF

Parada por inércia

Velocidade /
do motor i \

ot G

sTP24 _F—i

ON
OFF

16
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3.1.2 Como ajustar a freqiiéncia

Exemplo de um procedimento de ajuste £ /1 1
Tecla operada Monitor LED Operagao

Exibe a freqiiéncia operacional (operagéo parada).
0.0 (Quando a selegéo da exibigdo do monitor padrdo ~ 7 =0
[Freqiiéncia operacional])

AUH Exibe o primeiro parametro basico [Historico (5 Lf H)].
@ @ Fhnod Pressione a teclaA ouY para selecionar “F 7 {J

- Pressione a tecla ENTER para exibir a definicdo do parametro. (Ajuste
H predefinido: {7).
@ @ 3 Altere o parametro para 3 (Painel de operag&o) pressionando a teclaA .
JeFnnd Pressione a tecla ENTER para salvar o parametro alterado. F /71 d e o
STy valor ajustado do parametro séo exibidos alternadamente.

*

Pressionar a tecla MODE duas vezes faz retornar o visor ao modo do monitor padrdo (exibindo a freqliéncia
operacional).

(1) Ajuste da freqiiéncia através do potenciémetro na unidade principal do
inversor (F 10 4=0)
Ajuste a freqiiéncia com os entalhes no potenciémetro.

Q Mova no sentido horario para obter as frequiéncias maiores.

O potencidmetro tem histerese. Assim, o valor ajustado pode mudar
levemente quando o inversor for desligado e entdo religado.
(2) Ajuste da freqiiéncia através do painel de operacdo (F /1 4=3)

Ajuste a freqiiéncia com o painel de operagéo..

: Aumenta a frequiéncia : Diminui a freqliéncia

Bl Exemplo de operagédo de um movimento através do painel
Tecla operada Monitor LED Operagéo

Exibe a freqiiéncia operacional.
5.0 (Quando a selegdo da exibigdo do monitor padrdo F 7 {J=0

[Freqiiéncia operacional])
DO | =
@ 500

0.0 Pressionar a teclaA ouV fara alterar a freqiiéncia operacional,
Heu mesmo durante a operagao.

3

Ajuste a freqliéncia operacional.

Pressione a tecla ENT para salvar a freqiiéncia operacional. £ L e a
freqliéncia sdo exibidas alternadamente.

h
[
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Note: Certifique-se de deslizar o comutador VIA até a posigao | (corrente).

E6581165
(3) Ajuste da freqiiéncia através do painel de operagdo (- /7 5= { ou &)
B Ajuste da freqliéncia
1)  Ajuste da freqiiéncia usando-se potencidémetro externo
* Potenciémetro
n Ajuste da freqiiéncia através do potenciémetro(1-10k<Q, 1/4W)
A=} : Ajuste da freqiiéncia usando-se
potenciometro 60Hz
Freqiiéncia
0
MIN MAX
* O terminal de entrada VIA pode ser usado da mesma maneira.
FNOd=!:VIA efetivo, F 10 d=2": VIB efetivo
2) Ajuste da freqliéncia através da tenséo de entrada (0~10V)
*Sinal de tensdo
+ VIA Ajuste da freqiiéncia usando-se sinal de tensdo (0~10V).
: Sinal de tens&o 0-10mAcc
60Hz
- cc
Freqiiéncia
0
ovee 10Vee
* O terminal de entrada VIB pode ser usado da mesma maneira.
N10d= 1:VIAefetivo, F /10 d=2: VIB efetivo
Nota: Certifique-se de deslizar o comutador VIA até a posicéo V (tensdo).
3) Ajuste da freqliéncia através da entrada de corrente (4~20mA)
% Sinal de corrente
Sinal de corrente Ajuste da freqiiéncia através de sinais de corrente
+ VIA (4~20mA).
: Sinal de corrente 4-20mAcc 0Hz
- cc Freqiiéncia

0 amace 20mAce

* Ajuste dos parametros também permite 0-20mAcc.

18
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4. Operagdes basicas do inversor VF-S11

O inversor VF-S11 possui quatro modos de monitor.

E6581165

. = | : Modo de inversor padrdo. Este modo sera ativado ao ligar a
Modo de monitor padrao . ~ .
alimentagéo do inversor.

f Este modo serve para monitorar a freqliéncia de saida e ajustar o valor designado a N
freqliéncia. Neste modo também s&o exibidas informagdes sobre alarmes de estado
durante a marcha e trips.

* Ajuste dos valores designados a freqiiéncia = veja 3.1.2
* Alarme de estado
Se ocorrer um erro no inversor, o sinal de alarme e a freqliéncia irdo piscar

alternadamente no visor LED.

L Quando uma corrente flui igual ou maior que o nivel de estol por

corrente excessiva.

P Quando uma tensé&o é gerada igual ou maior que o nivel de estol por
sobretensao.

L Quando uma carga alcanga 50% ou mais do valor do trip por
sobrecarga.

H:

Quando a temperatura atinge o nivel do alarme de protec¢&o por
superaquecimento.

\

[Modo de monitor de ajuste] : O modo para definicdo dos parametros do inversor.

[Como ajustar os parametros = veja 4.2

[Modo de monitor de estado] : O modo para monitoragao do estado total do inversor.

Permite monitorar as freqliéncias ajustadas, a tenséo/corrente de saida e
as informagdes sobre terminal.

| Para mais pormenores sobre como usar o monitor = veja 5.1 |
O pressionamento da tecla faz o inversor mudar através de cada um dos modos.

Modo de monitor
padrio
Modo de monitor Modo de monitor
de estado de ajuste

. . : Este modo permite-lhe movimentar em jog o motor
Modo jog do painel . ) .
controlando-o através do painel de operagao.
Este modo esta oculto por predefinigao.

A

PORTUGUES

Para usar o modo jog do painel, ajuste o parametro F 257 a /.
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)

Modo de monitor de

[

Fluxo do modo do monitor de estado

4.1

Y=
’

Modo de monitor
de estado

O fluxo do monitor é conforme segue

4
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"sopl| 8s wapod sopep op se10edse 8g dIyar
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b=l
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R
15}
D
o
(7]
5}
©
N

Modo de monitor

de ajuste

o AuH]
“Modo de exibicdo
(iond)
—/
.
A Y

Registro de trip passado deteve

S

£ 1
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o

€

a0
Nota: Para retornar ao modo de exibicéo original, pressione a tecla .

Modo de monitor
RUN

padr

SANONLIOd
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4.2

[ Modo de monitor padrao ]

Como ajustar os parédmetros

Os parametros padréo predefinidos foram programados antes do aparelho ser despachado da fabrica. Os
parametros podem ser divididos em 4 principais categorias. Selecione o parametro a ser alterado ou buscado e
restaurado.

Parametros basicos ] : Os paréme?ros_bésigps que devgm ser programados
antes da primeira utilizagéo. (Veja 4.2.1)

Os parametros para ajustes detalhados e especiais.
(Veja 4.2.2)

Parametros definidos ] . Indica os parametros que sao diferentes dos
pelo usuario parametros de ajuste predefinido padréo. Use-os para
(Fungao de edigao automatica) checagem pos-ajuste e para alteragao de ajustes.
(Titulo do parametro: [ ~.L{). (Veja 4.2.3)

[ Parametros expandidos]

Este parametro possui a fungao de exibigdo em ordem
cronolégica inversa dos cinco pardmetros que foram
alterados por ultimo. Esta fungao € bastante util
quando vocé ajusta o inversor repetidamente usando
o mesmo parametro. (Nome do pardmetro: 5 L/ H).
(Veja 4.2.4)

[ Parametro de histérico ]

Gama de ajuste dos parametros

H {: Tentou-se designar um valor que é maior que a gama programavel; ou, devido a alteragdo de
outros parametros, o valor programado do parametro que foi selecionado agora, ultrapassa o
limite maximo de ajuste.

Tentou-se designar um valor que é inferior que a gama programavel; ou, devido a alteracéo de
outros parametros, o valor programado do parametro que foi selecionado agora, ultrapassa o
limite minimo de ajuste.

~
[

Se o alarme acima estiver piscando, ndo sera possivel ajustar valores iguais ou maiores que H { nem
valores iguais ou menores que ! .

21
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. ~ . . Parametros basicos
4.2.1  Como ajustar os parametros basicos

Todos os parametros basicos poderao ser ajustados através dos mesmos procedimentos.

[Passos de entrada da tecla para os parametros basicos]

*

Os parametros foram N

Comuta para o modo de monitor de predefinidos de fabrica
. antes do despacho.
ajuste. . . -
Selecione o parametro
' a ser alterado na
. . | "Tabela de parametros”.
Seleciona o parametro que sera * Se houver algum ponto
alterado. que vocé ndo tenha
' entendido durante a
operagao, pressione a
Lé o ajuste do parametro programado. tecla MODE para
retornar a indicagéo
tabela de parametros
@ @ Altera o ajuste do parametro. basicos. Y,

4.0
' * Consulte 7.2 para ver a

Guarda o valor alterado do ajuste de
parametro.

Os passos para o ajuste sdo os seguintes (exemplo de alteracéo da freqiiéncia maxima de 80Hz para 60Hz).

Tecla operada Monitor LED Operagao
Exibe a freqiiéncia operacional (operagdo parada).
0.0 (Quando a selegdo da exibigdo do monitor padrdo F 7 { =0

[Freqiiéncia operacional])

RUH O primeiro parametro basico “A L{ H” (fung&o de histdrico) é exibido.
@ @ FH Pressione a teclaA ouV para selecionar “F H”.
" Pressionando-se a tecla ENTER, obtém-se a leitura da freqliéncia
88.0 maxima.
@ @ L5o.n Pressione a teclaA para alterar a freqliéncia maxima para 60Hz.
. Pressione a tecla ENT para salvar a freqiiéncia maxima. £ 5 e a
50.0eFH freqliéncia sdo exibidas alternadamente.

Feito isto, —Exibe o mesmo —Comuta para a —Exibe os nomes
parametro exibigdo no modo de outros
programado. do monitor de parametros.

estado.

22



TOSHIBA

E6581165
4.2.2 Como ajustar os parametros expandidos
O VF-S11 possui parametros expandidos para permitir-lhe fazer uso pleno de suas fungoes.
Todos os parametros expandidos s&o expressados através de £ e trés digitos.
Parametros basicos
o Fioo~F359
Pressione a tecla MODE uma vez e use a tecla Pressione a tecla A ou a tecla ¥ para
AV para selecionar £ - - - a partir dos alterar o valor ajustado. O pressionamento
N p o p da tecla ENTER permite a leitura da

parametros basicos. definigdo do parametro.

[Passos de entrada da tecla para os parametros expandidos]

. ; ; ; T

: comuta para o modo de monitor de ajuste. (Exibe A L/ H) II * Consulte 7.3 para ver a :
: tabela de parametros |
. )

expandidos.
: Seleciona "F - - - " a partir dos parametros

basicos.

: O primeiro parametro expandido “F [ {I” (freqiiéncia de saida do sinal de baixa
velocidade) é exibido.

: Seleciona o parametro expandido cujo ajuste precisa ser alterado.

: Lé o ajuste do parametro programado.

PORTUGUES

: Altera o ajuste do parametro.

® D)
@4-@4-@4- @4- @4@4@

Guarda o valor alterado do ajuste de parametro expandido.

Pressionando-se a tecla ao invés da tecla @ retrocede-se até o estado prévio.
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B Exemplo de definigdo de parametro

4.2

Os passos para o ajuste sdo os seguintes
(Exemplo de alteracdo da selegéo de frenagem dinamica £ 35 4 de 0 para 1.)

Tecla operada Monitor LED Operagao
Exibe a freqiiéncia operacional (operagdo parada).
0.0 (Quando a selegao da exibigdo do monitor padrao £ 7 =

[Freqiiéncia operacional])

O primeiro parametro basico “A L{ H” (fung&o de histdrico) é exibido.

Pressione A ou ¥ para mudar para o grupo de parametros ~ - - -.

Pressione a tecla ENTER para exibir o primeiro parametro
expandido F {0 0.

Pressione a tecla A para mudar para a selegdo da frenagem
dinamica F 304

O pressionamento da tecla ENTER permite ler a defini¢do do
parametro.

. Pressione a tecla/ para alterar a selegao da frenagem dinamica de
‘ Il ]
L para .

O pressionamento da tecla ENTER faz iluminar e apagar
alternadamente o parametro e o valor alterado, e permite salvar tais
valores.

OPNONO
@®@®@®@

loF 304

Se houver algum ponto que vocé ndo tenha entendido durante esta operagéo, pressione a tecla
MODE varias vezes para recomegar a partir do passo da exibigdo A L H.

Quanto aos detalhes sobre a fungdo de cada parametro, consulte a versdo completa do manual em inglés
(E6581158).

.3 Busca e reajuste de parémetros alterados (/i r..{)

Busca automaticamente apenas aqueles parametros que foram programados com valores diferentes do
ajuste predefinido padrao, e exibe-os no grupo £ ~.L! dos parametros definidos pelo usuario. O ajuste do
parametro pode também ser alterado dentro deste grupo.

Notas sobre a operagao
* Se vocé retornar um parametro ao seu ajuste predefinido de fabrica, tal parametro néo aparecera
mais em £ ..

i e FII,F470-FH4 73 nao aparecerdo se os valores de tais parametros forem alterados.

Como buscar e reprogramar pardmetros
As operagdes de busca e reajuste dos parametros estdo descritas a seguir.

Tecla operada Monitor LED Operagéo
Exibe a freqiiéncia operacional (operagéo parada).
0.0 (Quando a selegédo da exibigdo do monitor padrdo F 7 { =0
[Freqiiéncia operacional])
RUH O primeiro parametro basico “A L H” (fungao de histérico) é exibido.
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Tecla operada Monitor LED Operagéo
@ @ Orld Pressione a teclaA ou¥/ para selecionar {5 r~..{.
[T Pressione a tecla ENTER para habilitar a fungéo de edigao
= automatica dos parametros definidos pelo usuario.
@ H--F Busca parametros que sejam diferentes em valor dos ajustes
(M--rF) predefinidos padrdes e exibe tais parametros. Pressione a tecla
ou L ENTER ou a tecla A para alterar o parametro exibido. (O
@ @ ACr pressionamento da teclasy faz mover a busca no sentido inverso).
@ 8.0 Pressione a tecla ENTER para exibir o valor ajustado.
@ @ 5.0 Pressione as teclas A eV para alterar o valor ajustado.
Pressione a tecla ENTER para salvar o valor alterado. O nome do
NN parametro e o valor programado v&o iluminar-se e apagar-se
WL alternadamente.
Depois que a alteragao for salvada, “1{ - - - * seré exibida.
» c Utilize os mesmos passos descritos acima para exibir parametros
@(@) o oo que vocé queira buscar, ou para alterar o ajuste com as teclas A
W--r evV.
@(@) Lrl Quando [ ~ .1/ aparecer novamente, significa que a busca terminou.
Uma busca pode se cancelada pelo pressionamento da tecla
o MODE. Pressione a tecla MODE uma vez enquanto a busca estiver
N em curso para retornar a exibigdo do modo de definigédo de
Fr-F parametros.
eito isto, vocé pode pressionar a tecla para retornar ao
M Feito ist é pod i tecla MODE t
0.0 modo do monitor de estado ou ao modo do monitor padréo (exibigdo

da freqliéncia operacional).

Se houver algum ponto que vocé nao tenha entendido durante esta operagéo, pressione a tecla
varias vezes para recomegar a partir do passo da indicagéo A I/ H.

4.2.4

Busca de um histérico de alteracoes através da funcio

de historico (H

[T
L

Fungéo de histérico (5 L/ H):

Busca automaticamente os 5 Ultimos parametros que foram programados com valores diferentes do
ajuste predefinido padrdo e exibe-os em A L{ H. As definicdes dos parametros também podem ser
., alteradas dentro deste grupo A i/ H.

Notas sobre a operagao

* Se nenhuma informagé&o sobre histérico estiver armazenada, este parametro sera saltado e o
proximo parametro “A l{ {” sera exibido.
e HERAd e £ nd séo adicionados respectivamente ao primeiro e Ultimo parametros num histérico de

alteracdes.
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B Como usar a fungao de histérico

Tecla operada Monitor LED Operagao
Exibe a freqiiéncia operacional (operagdo parada).
0.0 (Quando a selegao da exibigado do monitor padrao £ 7 { =0
[Freqiiéncia operacional])
RUH O primeiro parametro basico “A L{ H” (fung&o de histdrico) é exibido.
@ oL O parametro que foi ajustado ou alterado por tltimo é exibido.
@ 8.0 Pressione a tecla ENTER para exibir o valor ajustado.
@ @ 5.0 Pressione as teclas A eV para alterar o valor ajustado.
Pressione a tecla ENTER para salvar o valor alterado. O nome do
@ SORCT parametro e o valor programado vao iluminar-se e apagar-se

alternadamente.

@ ( ®) . Utilize os mesmos passos descritos acima para exibir parametros que
vocé queira buscar, ou para alterar o ajuste com as teclas Ae V.

®(®) HERD H E A d: Primeiro histérico gravado
(End) £~ ' Ultimo historico gravado
Exibicdo de
parainetro Pressione a tecla MODE para retornar ao modo de definicdo de
M parametros “A L/ H."
! i' Feito isto, vocé pode pressionar a tecla MODE para retornar ao

Er-F modo do monitor de estado ou ao modo do monitor padrao (exibigdo
T ! da freqiiéncia operacional).
Iz
1%

Nota) O parametro ~ 7
“AUH

Proibigdo da alteragdo de definigdes de parametros) ndo é exibido neste

4.2.5 Pardmetros que ndo podem ser alterados durante o
funcionamento

Por razées de seguranga, os parametros a seguir foram configurados de tal maneira que ndo podem ser
reprogramados durante o funcionamento do inversor. Pare a operagdo (“.5" ou “I F F” (deslg.) é exibido)
antes de alterar as definigdes de tais parametros.

[Parametros basicos]
AU CRUS, RUM, CROEY FROD ESP, FH, ul, ulu, PE
[Parametros expandidos]
F IO, FIOB~F I IB FI30~F 135 F 170 F
F3Y2~F 345 FHOD, FY I5~FY {9, FYB0
FEOE,FECT, FEES, FRIO~FT 12

-
(

(10F
~FY495,F

c
3

A defini¢do de qualquer outro parametro que ndo os acima citados pode ser alterada mesmo durante a operagao.
Tenha em mente, porém, que quando o parametro F 7[i [} (proibicao da alteragao das definigées de
parametros) for ajustado como { (proibido), nenhum parametro podera ser ajustado ou alterado.

*Ajuste F T35, e L 10 d e FII 0 d poderdo ser alterados durante o funcionamento do inversor.
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5. Monith%Wperagéo

Consulte a 4.1 sobre o fluxo do motor.

5.1

Modo de monitor de estado

5.1.1

Monitor de estado sob condicdes normais

Nota 1

Nota 2

Nota 3

Neste modo, vocé pode monitorar o estado de operagédo do inversor.
Para exibir o estado de operagédo durante a operagdo normal:

Pressione a tecla

Procedimento de ajuste (ex.: operagédo a 60Hz.

duas vezes.

ltem exibido Tecla Monitor N°_de = Descricdo
operada LED comunicagio
A freqliéncia operacional é exibida (Operacéo a
50.0 60Hz). (Quando a selegdo da exibigdo do monitor
s padrao £ 7 { [ for ajustada como O [freqiiéncia
operacional])
Modo de definigdo @ e O primeiro parametro basico “A L H” (fungéo de
de parametro Y histérico) é exibido.
O sentido de rotagao ¢é indicado.
Sentido de rotagéo Fr-F FEO1 (F - - F: Movimento de avango, £~ - r:
movimento de retrocesso)
Comando da O valor de comando da freqiiéncia operacional
freqiéncia @ FEO.D FEO2 (Hz/unidade livre) é exibido.
operacional
r n A corrente de saida do inversor (corrente de
Corrente de carga @ L 80 FEO3 carga) (%/A) é exibida.
T - -
Tenso de entrada @ ynn FEO4 A t_ehsao (%/V) de entrada (CC) do inversor é
exibida.
Tensao de saida @ oo FEO5 A tenséo (%/V) de saida do inversor é exibida.
Torque @ g9 &0 FE18 O torque (%) é exibido.
Corrente de torque @ c 50 FE20 A corrente de torque (%/A) é exibida.
Fator de carga do @ A FE27 O fator de carga do inversor (%) € exibido.
inversor
Fator de carga @ 5o FE25 O fator de carga cumulativa do resistor de
cumulativa de PBR - = frenagem (%) é exibido.
Poténcia de @ R B FE29 | A poténcia de entrada (kW) do inversor ¢ exibida.
entrada
Poténcia de saida @ H 75 FE30 A poténcia de saida (kW) do inversor é exibida.
Frequgnma @ o500 FDOO A frgquenma operacional (Hz/unidade livre) é
operacional exibida.

(Continuagao no verso)
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Nota 4

Nota 5

Nota 6

Nota 6

Nota 7

Nota 7

Nota 7

(Continuagao)

Item exibido Tecla Monitor N°_de = Descricdo
operada LED comunicagdo
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de entrada do sinal de controle (F, R,
RES, S1, S2, S3, VIB e VIA) ¢ exibido em bits.
ON: { cood ol
. OFF:
Terminal de @ P J J /4 N\ A\
entrada cocd bl FE06 VIA i \ U £
VIB R
S3 RES
S2 S1
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de saida do sinal de controle (RY, OUT e
FL) é exibido em bits.
.t r [
Terminal de saida @ oot FEO7 ON: ! o [
OFF: [V
FL -I \} RY-RC
OUT-NO
Verséo de CPU1 @ w il FEO8 A versdo da CPU1 é exibida.
Versdo de CPU2 @ well ! FE73 A versdo da CPU2 é exibida.
Versa’olda @ wED ! FEO9 A versdo da meméria montada é exibida.
memoria
Realimentagao n O valor da realimentagao PID é exibido. (Hz /
PID @ d 50 FE22 | Unidade livre)
Valor do comando @
de freqliéncia @ L 10 FE15 O valor do comando da freqiiéncia computada por
(computada por - PID é exibido. (Hz / unidade livre)
®
A A quantidade integrada de poténcia (kWh)
Er?tt;r:jiaindtz ral @ R BS FE76 fornecida ao inversor ¢ exibida.
9 (0,01=1kWh, 1,00=100kWh)
- . A quantidade integrada de poténcia (kWh)
ii(‘:éer;;::a de saida @ H 75 FE77 fornecida pelo inversor é exibida.
9 (0,01=1kWh, 1,00=100kWh)
Corrente nominal @ AR5 FE70 A corrente nominal do inversor (A) é exibida.
Trip passado 1 @ Orist FE10 Trip passado 1 (exibido alternadamente)
Trip passado 2 @ OH o2 FE11 Trip passado 2 (exibido alternadamente)
Trip passado 3 @ OF3e3 FE12 Trip passado 3 (exibido alternadamente)

(Continuagéo no verso)
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Nota 7

Nota 8

Nota 9

(Continuagao)

S Tecla Monitor Nede -
Item exibido operada LED comunicagio Descricao
Trip passado 4 @ nErr o4 FE13 Trip passado 4 (exibido alternadamente)
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
ventilador de arrefecimento, capacitor do painel de
circuito, capacitor do circuito principal do alarme
para substituigdo de pegas ou o tempo de
operagao cumulativa sdo exibidos em bits.
Informagées sobre ON: !
o alarme para @ - .
substituigio de oo FE79 OFF:
pegas T ool
[
Tempo de J \_\. Ventiladores
~ Capacitor do painel de circuito
operagao Capacitor do circuito p
Tempo de operagédo @ T FE14 O tempo de operagéo cumulativa é exibido.
cumulativa cue (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
Modo de exibigdo 500 A freqliéncia operacional é exibida (Operacéo a
predefinido Hed 60Hz).
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5.1.2

Exibicao de informacoes detalhadas sobre um trip passado

Nota 11

Nota 1

Nota 2

Nota 3

Nota 4

Nota 5

Nota 9

Conforme mostra a tabela baixo, os detalhes sobre um trip passado (trips de 1 a 4) podem ser exibidos pelo

pressionamento da tecla

quando o registro do trip for selecionado no modo do monitor de estado.

Ao contrério da "Exibigao de informagdes detalhadas sobre o trip na ocorréncia do mesmo" em 5.2.2, os
detalhes sobre um trip passado podem ser exibidos, mesmo apds o inversor ser desligado ou reajustado.

ltem exibido Tecla Monitor LED Descrigédo
operada
Trip passado 1 ol o Trip passado 1 (exibido alternadamente)
Trips continuos @ 2 O numero de vezes que 0 mesmo trip ocorreu em sucessdo
P n é exibido. (Unidade: vezes)
Freqiiéncia da @ 500 A freqliéncia operacional quando o trip ocorreu é exibida.
operagéo ooy
O sentido de rotagdo quando o trip ocorreu é exibido.
Sentido de rotagéo @ Fr-F (F ~ = F: Movimento de avango, £ - - - : movimento de
retrocesso)
Comando da O valor do comando de operagédo quando o trip ocorreu é
freqliéncia @ FROO exibido.
operacional
A corrente de saida do inversor quando o trip ocorreu é
o r
Corrente de carga @ Cisn exibida. (%/A)
= A tensao de entrada do inversor (CC) quando o trip ocorreu
‘ Iz
Tensao de entrada @ qi20 & exibida. (%/V).
Tensso de saida @ oo A tensdo de saida do inversor quando o trip ocorreu é

exibida. (%/V)

Terminal de entrada

Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos terminais de
entrada do controle (F, R, RES, S1, S2, S3, VIB e VIA) séo
exibidos em bits.

ON: { (0 (1
OFF: T B |
1\ \ \

T >

\

ViB
S3
S2

Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos terminais de saida
do controle (RY, OUT e FL) sdo eX|b|dos em bits.

ON: rl' “« 11

Terminal de saida @ gt OFF: " I
FL -I \l. RY-RC
OUT-NO
= O tempo de operagdo cumulativa quando o trip ocorreu é

Tempo de operagéo @ LESE exibidg. perag q P
cumulativa (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
Trip passado 1 @ 00 ! & ! | Pressione esta tecla para retornar ao trip passado 1.
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5.2 Exibicao de informagdes sobre o trip

5.2.1

Exibicdo do codigo do trip

Se o inversor sofrer um trip, um cédigo de erro sera exibido para sugerir a causa. Uma vez que os registros de trip
sao retidos, as informagdes sobre cada trip podem ser exibidas em qualquer tempo no modo do monitor de estado.

B Exibicdo de informagdes sobre o trip

Cadigo de erro (i}égﬁg Descrigao
AErr (%) 0000 Nenhum erro
ar i 0001 Corrente excessiva durante a aceleragio
are 0002 Corrente excessiva durante a desaceleragéo
or3 0003 Corrente excessiva durante a operagao em alta velocidade
oL 0004 Corrente excessiva da carga durante a partida
arLA 0005 Corrente excessiva do induzido durante a partida
EPH 0008 Falha da fase de entrada ou exaustao do capacitor do circuito principal
EFPHEO 0009 Falha de fase na saida
oF 1 000A | Sobretenséo durante a aceleragéo
orz 000B | Sobretenséo durante a desaceleragéo
arF3 000C | Sobretensao durante a operagdo com velocidade constante
gL 000D Trip por sobrecarga do inversor
gL 000E | Trip por sobrecarga do motor
Ol r 000F Trip por sobrecarga do registro de frenagem dinamica
OH 0010 Trip por superaquecimento ou falha do detector térmico
£ 0011 Parada de emergéncia
EEFP ! 0012 Falha de E°PROM 1 (erro de inscri¢éo)

5 — —

FEPR 0013 gﬁjgg%iizng)M 2 (erro de inicializagao) ou desativagao durante o
EEF3 0014 Falha de E°PROM 3 (erro de leitura)
Errd 0015 Falha de RAM do inversor
Err3 0016 Falha de ROM do inversor
ErrH 0017 | Trip 1 por falha da CPU
ErrS 0018 Erro de comunicagdo
Err 001A Falha no detector de corrente
Errf 001B Erro de formato do painel de circuito opcional
ur 001D Trip por corrente fraca
UP 001E Trip por subtens&o
ok 0020 Trip por excesso de torque
EFZ 0022 Falha de ligag&o a terra

(Continuagao no verso)

31

N

PORTUGUES



A

PORTUGUES

TOSHIBA E6581165

(Continuagéo)

Codigo

Cadigo de erro de falha Descrigdo
arir 0025 Circulagéo de corrente excessiva no componente durante a aceleragéo
Orer 0026 | Fluxo de corrente excessiva em elemento durante a desaceleragdo
or3arF 0027 Fluxo de corrente excessiva em elemento durante a operagéo a

velocidade constante

0054 Erro de auto-sintonizagédo

|

0029 Erro do tipo de inversor

LA (g
Q

002E Entrada térmica externa

g

0032 Quebra do cabo VIA

0033 Erro de comunicagao entre CPUs

0034 Erro de controle V/F

Ll
Py [P

! 0035 Trip 2 por falha da CPU

LT L T T T T e O L
]
SN

[
e
Ld

002F Perda de sincronismo (somente para motores PM)

(Nota) Os registros de trip passados (registros de trip retidos ou de trips que ocorreram no passado) podem ser obtidos.
(Consulte 5.1 "Modo do monitor de estado" quanto ao procedimento de obtencéo de tais registros.)
(*) Em termos precisos, este cédigo ndo é um cédigo de erro; este coédigo é indicado para mostrar a
auséncia de erro quando o modo do monitor de trip passado é selecionado.

.2.2 Exibicdo de informacdes sobre o trip na ocorréncia do

Nota 1

Nota 2

mesmo
Na ocorréncia de um trip, se o inversor nao for desligado ou reajustado, as mesmas informagdes que foram
exibidas no modo descrito em 5.1.1, "Monitor de estado sob condigdes normais," poderao ser exibidas, conforme
mostra a tabela abaixo.
Para exibir informagdes sobre trip ap6s desligar ou reajustar o inversor, siga os passos descritos em 5.1.2,
"Exibicdo de informagdes detalhadas sobre um trip passado.”

Bl Exemplo de obtengéo de informagdes sobre um trip

S Tecla Monitor Nede -
Item exibido operada LED comunicagio Descricao
Modo do monitor de estado (O cédigo piscara se um
Causa do trip opa trip ocorrer.)

O motor entra em inércia e entao para (parada por
inércia).

Modo de definigao
de parametro

O primeiro parametro basico “F L H” (fungéo de

1
AUH histérico) é exibido.

O sentido de rotagao na ocorréncia de um trip é
F FEO1 indicado. (F ~ - F: Movimento de avango,
F - - ~: movimento de retrocesso).

Sentido de rotagao

Comando da O valor de comando da freqiiéncia operacional
freqiéncia FED.OD FE02 (Hz/unidade livre) na ocorréncia de um trip &
operacional indicado.

A poténcia de saida do inversor na ocorréncia de

Corrente de carga Ci3n FEO3

CICHEN )

um trip (%/A) é exibida.

(Continuagéo no verso)
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Nota 3

Nota 4

Nota 5

(Continuagéo)

PID

Item exibido Tecla Monitor N°_de = Descricdo
operada LED comunicagdo
——5 -
Tensao de entrada @ Yoy FE04 | Atensdo (%/V) de entrada (CC) do inversor na
ocorréncia de um trip é exibida.
= . ‘A A tensao de saida do inversor na ocorréncia de
Tens&o de saida @ Poo FEO5 um trip (%/V) é exibida.
—— —
Torque @ q 50 FE18 O torque na ocorréncia de um trip (%) é exibido.
" A corrente de torque (%/A) na ocorréncia de um
Corrente de torque @ c 50 FE20 irip & exibida.
Fator de carga do @ T FE27 O fator de carga do inversor (%) na ocorréncia de
inversor - um trip é exibido.
Fator de carga @ 5o FE25 O fator de carga cumulativa (%) do resistor na
cumulativa de PBR - = ocorréncia de um trip é exibido.
Poténcia de @ - FE29 A poténcia de entrada do inversor (kW) na
entrada ! Y ocorréncia de um trip é exibida.
Poténcia de saida @ H 15 FE3o | A poténoiade saida do inversor (kW) na
ocorréncia de um trip é exibida.
Frequiéncia @ 0.0 FE0O A freqliéncia de saida do inversor (Hz/unidade
operacional oou livre) na ocorréncia de um trip é exibida.
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos terminais
de entrada de controle (F, R, RES, S1, S2, S3, VIB
e VIA) sdo exibidos em bits.
I
S
i Y On: AL
Terminal de entrada cocd ol FE06 OFF: 7 .
VIA / \ F
VIB R
S3 RES
S2 S1
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de saida do sinal de controle (RY, OUT e
FL) na ocorréncia de um trip sdo exibidos em bits.
. . P ‘o X [
Terminal de saida o FEO7 ON: ! Ll |
OFF: . j‘\
FL \} RY-RC
OUT-NO
Verséo de CPU1 @ w il FEO8 A versdo da CPU1 ¢ exibida.
Versao de CPU2 @ wecl ! FE73 A versdo da CPU2 é exibida.
Versao da Ao = - o
meméria @ wED FEO9 A versdo da memdria montada € exibida.
Realimentagao @ 4 50 FE22 O valor da realimentagéo PID na ocorréncia de um

trip é exibido. (Hz / unidade livre)

(Continuagao no verso)
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Nota 7

Nota 7

Nota 7

Nota 7

Nota 8

Nota 9

(Continuagéo)

ltem exibido Tecla Monitor N°_de = Descrigéo
operada LED comunicagdo
Valor do comando O valor de comando da freqiiéncia computada por
de freqiiéncia @ b 70 FE15 PID na ocorréncia de um trip ¢ exibido. (Hz /
(computada por PID) unidade livre)
Poténcia de A quantidade integrada de poténcia (kWh)
entrada integral @ h BS FE76 | fornecida ao inversor ¢ exibida.
9 (0,01=1kWh, 1,00=100kWh)
A . A quantidade integrada de poténcia (kWh)
il:]ct);er:g:a de saida @ H 75 FE77 fornecida pelo inversor é exibida.
9 (0.01=1kWh, 1,00=100kWh)
. . A corrente nominal do inversor (A) na ocorréncia
Corrente nominal @ AR5 FE7T0 | 4o um irip & exibida.
Trip passado 1 @ OPZ ! FE10 Trip passado 1 (exibido alternadamente)
Trip passado 2 @ OH < FE11 Trip passado 2 (exibido alternadamente)
Trip passado 3 @ OF3e3 FE12 Trip passado 3 (exibido alternadamente)
Trip passado 4 @ R Err oM FE13 Trip passado 4 (exibido alternadamente)
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
ventilador de arrefecimento, capacitor do painel de
circuito, capacitor do circuito principal do alarme
para substituicdo de pegas ou o tempo de
operagéo cumulativa s&o exibidos em bits.
Informacdes sobre .
o alarme para @ n | FE70 8’:’:'
substituicao de et 2!
pe(}as ‘l"l o t’
[
Tempo de J \_\_ Ventiladores
~ Capacitor do painel de circuito
operagao Capacitor do circuito p
Tempo de operag&o @ Lo FE14 O tempo de operagao cumulativa é exibido.
cumulativa cue (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
Modo de exibigdo @ oS s
predefinido ‘ e A causa do trip é exibida.

Nota 1:
Nota 2:

Nota 3:
Nota 4:

Pressione a tecla @ ou @ para alterar itens exibidos no modo do monitor de estado.

Pode-se comutar entre % e A (ampére)/V (volt), usando-se o parametro ~ 71}

de corrente/tensao).

! (selegao da unidade

A tensao de entrada (CC) indicada é 1./2 vezes o valor da tensdo de entrada c.c. retificada.

O numero de barras indicadas varia de acordo com o ajuste de ~

{05 (selegdo da fungdo de entrada

analégica/entrada l6gica). A barra representativa de VIA ou VIB é exibida somente quando a fungao de
entrada ldgica é atribuida ao terminal VIA ou VIB, respectivamente.
Se F {15 = [J: Nem a barra representativa de VIA nem a barra representativa de VIB sera exibida.

SeF {05 =

{ ou ': A barra representativa de VIA ndo ¢ exibida.

A barra representativa de VIB é exibida.
Se F {15 = 3 ou 4: Ambas as barras representativas, de VIA e de VIB, sdo exibidas.
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Nota 5:

Nota 6:

Nota 7:

Nota 8:

Nota 9:
Nota 10:

Nota 11:

O numero de barras exibidas varia conforme o ajuste de F 5 & 5 (selegéo da saida logica/saida do trem
de pulsos). A barra representativa do terminal OUT-NO ¢é exibida somente quando a fungéo de saida
légica é atribuida ao mesmo.

Se F £ A5 = [I: Abarra representativa de OUT-NO ¢ exibida.

Se F 555 = !: Abarra representativa de OUT-NO n&o € exibida.

As quantidades integradas da poténcia de entrada e saida seréo reajustadas a zero, se vocé mantiver
pressionada a tecla | por 3 segundos ou mais quando a alimentagao estiver desligada ou quando a
fungéo do terminal de€ntrada CKWH (fungéo do terminal de entrada: 51) estiver ativada ou exibida.
Os registros de trips passados séo exibidos na seguinte seqiiéncia: 1 (registro do ultimo trip) <2<3<4
(registro do trip mais antigo). Se nenhum trip ocorreu no passado, a mensagem “~ £ ~ ~ ” sera exibida.
Os detalhes sobre os registros de trips passados 1, 2, 3 ou 4 podem ser exibidos pelo pressionamento
da tecla @ quando o trip passado 1, 2, 3 ou 4 for indicado.

O alarme para substituicdo de pegas é exibido com base no valor calculado a partir da temperatura
ambiente média anual, o tempo ON (LIG.) do inversor, o tempo de funcionamento do motor e a corrente
de saida (fator de carga) especificada usando-se F & 3 4. Use este alarme apenas como um guia, uma
vez que ele se baseia em uma estimativa grosseira.

O tempo de operagéo cumulativa aumenta somente quando a maquina estéd em operagao.

Na ocorréncia de um trip, os valores maximos nédo sdo sempre registrados e exibidos por causa do
tempo de detecgéo.

Se n&do houver nenhum registro de trip, = £ ~ ~ sera exibido.

%  Dos itens exibidos no monitor, os valores de referéncia dos itens expressos em porcentagem estéo listados abaixo.

Corrente de carga: A corrente monitorada é exibida. O valor de referéncia (valor de
100%) é a corrente de saida nominal indicada na placa de
identificagdo. Ou seja, ele corresponde a corrente nominal no
momento em que a freqliéncia portadora PWM (F 35 7) é igual a,
ou menor que, 4kHz. A unidade pode ser comutada para A
(amperes).

Tensao de entrada: A tensao exibida é a tensdo determinada pela converséo da
tensdo medida na se¢do CC para uma tensdo CA. O valor de
referéncia (valor de 100%) é de 200 volts para modelos de 240V,
400 volts para modelos de 500V, ou 575 volts para modelos de
600V. A unidade pode ser comutada para V (volts).

Torque: O torque gerado pelo motor de transmiss&o ¢ exibido. O valor de
referéncia (valor de 100%) é o torque nominal do motor.
Corrente de toque: A corrente requerida para gerar torque é calculada a partir da

corrente de carga por operagdes vetoriais. O valor assim
calculado ¢ exibido. O valor de referéncia (valor de 100%) é o
valor no momento em que a corrente de carga é de 100%.

Fator de carga do inversor: Dependendo do ajuste da freqiiéncia portadora PWM (F 31 f}) e
outros, a corrente nominal efetiva pode tornar-se menor que a
corrente de saida nominal indicada na placa de identificagdo. Com
a corrente nominal efetiva no momento (apés uma redugéo) como
100%, a proporgéo da corrente de carga para a corrente nominal
¢é indicada em porcentagem. O fator de carga é também utilizado
para calcular as condigdes para trip por sobrecarga (5L ).

Fator de carga cumulativa de PBR: O fator de carga do resistor de frenagem capaz de chegar ao nivel
que desencadeie um trip por sobrecarga ({J1. ) € indicado em
porcentagem. Um trip por sobrecarga ocorre quando esse fator
atinge 100%.
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6. Medida isfaz S hormas

6.1

Procedimentos para cumprir com as normas da
diretiva CE

&
N

Na Europa, a diretiva EMC e a diretiva de baixa tenséo, que entraram em vigor respectivamente em 1996 e 1997,
estabeleceram como obrigatoriedade a colocagdo da marca CE em cada produto aplicavel para provar que o
mesmo se encontra em conformidade com tais diretivas. Pelo fato dos inversores néo funcionarem isoladamente
e terem sido projetados para serem instalados num painel de controle e para serem utilizados sempre em
combinagdo com outras maquinas ou sistemas que os controlam, os inversores ndo sdo considerados como
aparelhos sujeitos as normas da diretiva EMC. Entretanto, a marca CE devera ser colocada em todos os
inversores pelo fato destes estarem sujeitos a diretiva de baixa tens&o.

A marca CE deve ser colocada em todas as maquinas e sistemas que possuem inversores embutidos pelo fato
destas maquinas e sistemas estarem sujeitos as normas das diretivas acima mencionadas. Cabe a
responsabilidade dos fabricantes destes produtos finais a colocagdo da marca CE em cada produto. Se as
maquinas e sistemas forem produtos "finais", também poderao estar sujeitos as normas de diretivas referentes
as maquinas.

Cabe a responsabilidade dos fabricantes destes produtos finais a colocagdo da marca CE em cada produto.

No6s realizamos testes em modelos representativos, instalados conforme descrito posteriormente neste manual,
para verificar a sua conformidade com a diretiva EMC. No entanto, nés ndo podemos verificar todos os
inversores quanto a conformidade a diretiva EMC, uma vez que isto dependera de como eles seréo instalados e
conectados. Em outras palavras, a aplicagéo da diretiva EMC ira variar de acordo com a composigao do painel
de controle com um ou mais inversores, o relacionamento com outros componentes elétricos incorporados, as
condi¢des de fiagdo, as condigdes de leiaute e assim por diante. Portanto, verifique por si mesmo se a sua
maquina ou sistema se encontra em conformidade com as normas da diretiva EMC.

Quanto as medidas a serem tomadas para satisfazer a diretiva EMC e a diretiva de baixa tenséo, consulte a
versao completa do manual em inglés (E6581158).

Conformidade com os Padroes UL e CSA

Os modelos VF-S11 que estdo em conformidade com os Padrdes UL e CSA possuem a marca UL/CSA na placa
de identificagéo.
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7. Tabela de-pardmetros e dados

Quanto aos detalhes sobre a fungdo de cada parametro, consulte a versdo completa do manual em inglés (E6581158).

71

Parametros definidos pelo usuario

Ajuste minimo Ajuste
" = . de unidade do . Ajuste : Referéncia
Titulo Fungédo Unidade painelicomuni Gama de ajuste predefinido e‘lj:fﬂlr;‘\?af)rio E6581158
cagdo P
£ | Frequéncia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 32
operagéo do painel
de operagao
7.2  Parémetros basicos
e Cuatro fungdes de navegagaoes
Ajuste minimo Auste
. N° de 5 . de unidade do . Ajuste " Referéncial
Titulo comunicagéo Fungao Unidade painel/comunic] Gama de sjuste predefinido| (Ijeﬂ"'df). E6581158
acio pelo usudrio|
AUH - Fungao histérica - - Exibe parametros em grupos de - 414
cinco na ordem inversa da alteragéo
de seus ajustes.
* (Podem ser editados)
AUt 0000 Aceleragao/desac - - 0: Desabilitado (manual) 0 5.1.1
eleragao 1: Automatico
automatica 2: Automatico (somente na
aceleracdo)
AUz 0001 Fungao macro de - - 0: Desabilitada 0 52
ajuste do reforgo 1: Reforgo de torque automatico +
de torque auto-sintonizagdo
2: Controle vetorial + auto-
sintonizagao
3: Economia de energia + auto-
sintonizagéo
AuM 0040 Fungao macro de - - 0: Desabilitada 0 5.3
ajuste do 1: Parada por inércia
parametro 2: Operagdo ftrifilar
3: Ajuste UP/DOWN (asc./desc.) da
entrada externa
4: Operagéo de entrada de corrente
4-20 mA
e Parametros bésicos
Ajuste minimo Ajuste
" N° de = . de unidade do . Ajuste L Referéncial
Titulo comunicagéo Fungéo Unidade painel/comunic| Gama de ajuste predefinid ?eﬂnldgl E6581158
acio pelo usudrio|
rnogd 0003 Selegdo do modo - - 0: Painel de terminais 1 54
de comando 1: Painel de operagao 7.2
Fnod 0004 Selegdo do modo - - 0: Potenciémetro incorporado 0 5.4
de ajuste de 1: VIA 6.5.1
freqiiéncia 1 2:VIB 71
3: Painel de operagédo
4: Comunicagéo serial
5: UP/DOWN (asc./desc.) do contato
externo
6: VIA + VIB (ultrapassagem)
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Titulo

N° de
comunicagédo

Funcéo

Unidade

Ajuste minimo

de unidade do

painel/comunic|
acdo

Gama de ajuste

Ajuste

Ajuste
definido

predefinid

pelo usuario|

Referéncia

E6581158

0005

Selegéo do
medidor

Frequéncia de saida

Corrente de saida

Freqiiéncia ajustada

Tenséo CC

Valor do comando da tensé&o de

saida

Poténcia de entrada

Poténcia de saida

Torque

Corrente de torque

Fator de carga cumulativa do

motor

10: Fator de carga cumulativa do

inversor
: Fator de carga cumulativa de
PBR (reator de frenagem)

12: Valor de ajuste da freqliéncia
(apos PID)

13: Valor de entrada VIA

14: Valor de entrada VIB

15: Saida fixa 1 (Corrente de saida:
100%

©ONDD RWN=2OQ

o

)

16: Saida fixa 2 (Corrente de saida:
50%)

17: Saida fixa 3 (Outra que néo a
corrente de saida: 100%)

18: Dados de comunicag&o serial

19: Para ajustes (O valor ajustado
F [T ¢ exibido.)

0

5.5

0006

Regulagem do
medidor

5.5

0007

Ajuste predefinido

Ajuste predefinido 50Hz

Ajuste predefinido 60Hz

Ajuste predefinido (inicializagao)

Apagamento do registro de trip

Cancelamento do tempo de

operagdo cumulativa

Inicializagdo da informacéo de tipo

: Gravar parametros definidos pelo
usuario

: Carregar parametros definidos
pelo usuario

: Apagamento do registro do tempo

de operagao cumulativa do

ventilador

QRN 2O

© ® NO

4.2.6
5.6

Fr

0008

Selegéo de
avango/retrocesso
(Painel de
operagéo)

Movimento de avango

Movimento de retrocesso
Movimento de avango (Comutagédo
F/R possivel)

Movimento de retrocesso
(Comutagéo F/R possivel)

M=ol

@

5.7

o
™~
~

0009

Tempo de
aceleracdo 1

0,1/0,1

0,0-3200

10,0

5.1.2

o
"
L]

0010

Tempo de
desaceleracdo 1

0,1/0,1

0,0-3200

10,0

5.1.2

ul
x

0011

Frequéncia
maéaxima

0,1/0,01

30,0-500,0

80,0

58

c:
=

0012

Frequéncia limite
superior

0,1/0,01

05- FH

50,0 (WP)
(WN, AN)

5.9

—~
-~

0013

Frequéncia
limite inferior

Hz

0,1/0,01

0,0- UL

5.9

0014

Frequéncia base 1

Hz

0,1/0,01

25-500,0

50,0 (WP)
60,0

(WN, AN)

5.10
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Titulo

N° de
comunicagédo

Funcéo

Unidade

acdo

Ajuste minimo
de unidade do
painel/comunic|

Gama de ajuste

Ajuste

Ajuste
definido

predefinid

pelo usuario|

Referéncia

E6581158

0409

Tens&o da
freqiiéncia base 1

1/0,1

50-330 (Classe 240V)
50-660 (Classe 500/600V)

*3

Pt

0015

Sele¢do do modo
de controle V/F

: Constante V/F

: Torque variavel

Controle do reforgo de torque
automético

Controle vetorial

Economia de energia
Economia de energia dinamica
(para ventiladores e bombas)
Controle do motor PM

@ AR N2

2

ub

0016

Valor do reforgo
de torque 1

0,1/0,1

0,0-30,0

5.12

EHr

0600

Nivel 1 de
protegédo termo-
eletrénica do
motor

%
(A)

n

10-100

100

5.13
6.19.1

(=]
=
2

0017

Sele¢do da
caracteristica de
protecao térmica
eletronica *2

Protegao contra | IHempgo por
scorecarga | soreap |

1 Motor

2 | Padrao

Motor VF

e
x [x |o|o|x [x |Oo|o
Ofx [O]x [O]x [O]*

5.13

0018

Frequéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 1

0,1/0,01

0,0

5.14

0019

Frequiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 2

0,1/0,01

0,0

0020

Frequiéncias de
operagéo com
velocidade
predefinida 3

Hz

0,1/0,01

|
-
C.
=

0,0

0021

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 4

Hz

0,1/0,01

|
|
C

=

0,0

0022

Frequéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 5

0,1/0,01

|
-
C
=

0,0

0023

Frequiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 6

0,1/0,01

|
-
C.
=

0,0

0024

Frequiéncias de
operagéo com
velocidade
predefinida 7

Hz

0,1/0,01

|
-
C.
=

0,0

Parametros
expandidos

4.1.2

Fungao de edigao
automética

4.1.3

*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
*2 : O :valido, x : invalido
*3 : 230 (Classe 240V), 460 (Classe 500V), 575V (Classe 600V)

39

A

PORTUGUES



A

PORTUGUES

TOSHIBA E6581165

7.3 Parametros expandidos

e Parametros de entrada/saida 1

Ajuste minimo Auste
. Ne° de - . de unidade do . Ajuste . Referéncia
Titulo comunicagao Fungao Unidadej painel/comunic] Gama de ajuste predefinids <I:|eﬁn|d9l E6581158
acio pelo usudrio|
Fion 0100 Frequiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.1
saida de sinal de
baixa velocidade
Fiol 0101 Freqliéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.3
ajuste de alcance
de velocidade
Fioz2 0102 Faixa de detecgao Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.1.2
do alcance de
velocidade
Fios 0105 Selegdo de - - 0: Retrocesso 1 6.2.1
prioridade (Ambos, 1: Parada com diminuigdo de marcha
F-CC e R-CC, estao
ON (LIG)
Fio08 0108 Selegdo da fungdo - - 0-65 (Nenhuma fungéo) 0 6.3.1
sempre ativada 1
Fio0g 0109 Selec¢do da fungéo - - 0: Entrada analégica para comunicagdes 0 6.2.2
de entrada VIB - entrada analégica
analogica/contato 1: VIA - entrada analégica
(Terminal VIA/VIB) VIB - entrada de contato (absorgéo
de corrente pelo sumidouro)
2: VIA - entrada analdgica
VIB - entrada de contato (saida de
corrente da fonte)
3: VIA - entrada de contato (absorgéo de
corrente pelo sumidouro)
VIB - entrada de contato (absorg¢do
de corrente pelo sumidouro)
4: VIA - entrada de contato (saida de
corrente da fonte)
VIB - entrada de contato (saida de
corrente da fonte)
Fuoig 0110 Selegéo da fungao - - 0-65(ST) 1 6.3.1
sempre ativada 2
F it 0111 Selecao do terminal B B 0-65(F) 2 6.3.2
de entrada 1 (F)
Fii2 0112 Seleggo do terminal - - 0-65(R) 3
de entrada 2 (R)
ENE] 0113 Selegao do terminal B B 0-65 (RES) 10
de entrada 3 (RES)
Fiiq 0114 Selegao do terminal B B 0-65 (SS1) 6
de entrada 4 (S1)
Fiig 0115 Seleggo do terminal - - 0-65 (SS2) 7
de entrada 5 (S2)
F 15 0116 Selegao do terminal B B 0-65 (SS3) 8
de entrada 6 (S3)
FiT 0117 Seleggo do terminal - - 5-17 (SS4) 9
de entrada 7 (VIB)
Seleggo do terminal 5-17 (AD2) 5
Fiig om18 de entrada 8 (VIA) - -
Selegao do 0-255 (LOW) ) 6.3.3
Fi3n 0130 terminal de saida - -
1A (RY-RC)
ER] 0131 Selegao do B B 0-255 (RCH) 6
terminal de saida
2A (OUT-NO)
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Ajuste minimo Auste
Titulo N _de = Fungéo Unidadej de_ unidade d? Gama de ajuste AJUS(S. definido |~ amncyen
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
acio pelo usudrio|
EEE 0132 Selegzo do terminal - - 0-255(FL) 10 6.3.3
de saida 3 (FL)
Fi3q 0137 Selegdo do terminal - - 0-255 (sempre ON) 255 6.3.4
de saida 1B
(RY-RC)
Fi38 0138 Selegdo do terminal - - 0-255 (sempre ON) 255
de saida 2B
(OUT-NO)
F i35 0139 Selecdo da saida B B 0:F i30eF (37 0 634
logica de terminal F i3ieF 138
de saida 1R id0ou Fidd
(RY-RC, OUT-NO) F iJleF {38
22F {30 eF 37
F {Jilou F (38
3 F id0ou F i3
F {3 lou Fi38
F 51 0167 Gama de detecgio Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.35
do acordo de
comando da
freqliéncia
Fii0 0170 Freqiéncia base 2 | Hz 0,1/0,01 25,0-500,0 50,0 (WP) 6.4.1
(WN, AN)
£ 14 0171 Tensdo da \ 1701 50-330 (Classe 240V) *3
freqiiéncia base 2 50-660 (Classe 500/600V)
Fiiz 0172 Valor do reforgo % 0,1/0,1 0,0-30,0 *1
de torque 2
Fii3 0173 Nivel 2 da protegio % 1A 10-100 100 513
termo-eletrénica do (A) 6.4.1
motor
F i85 0185 Nivel corretor de % n 10-199, 150 6.4.1
perda de (A) 200 (desabilitado) 6.19.2
velocidade 2
*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
*3 : 230 (Classe 240V), 460 (Classe 500V), 575 (Classe 600V)
o Parédmetros de frequéncia
Ajuste minimo Ajuste
” N° de = . de unidade do . Ajuste definido [Referéncia
Titulo comunicagédo Fungéo Unidadej painel/comunic] Gama de ajuste predefinidol  pelo E6581158
acao usuario
Faon 0200 Selegéo da - - F I d (Comutavel para Fel 0 6.5.1
prioridade de I_a entrada do te al) 71
freqiiéncia 1T ET T & (Comutavel para F 2
a menos de 1,0Hz da freqliéncia
designada)
F2o 0201 Ajuste do ponto 1 % 11 0-100 0 6.5.2
de entrada VIA
F2oe 0202 Frequéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
ponto 1 de
entrada VIA
F203 0203 Ajuste do ponto 2 % 11 0-100 100 6.5.2
de entrada VIA
F2oM 0204 Frequéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 50,0 (WP)
ponto 2 de A
entrada VIA (WN, AN)
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Ajuste minimo Auste
o . .
Titulo N _de = Fungéo Unidadej de_ unidade d? Gama de ajuste AJUS(S. definido |~ amngnen
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
- pelo usudrio|
agéo
F2o07 0207 Selegédo do modo - - 0: Potenciémetro incorporador 1 6.3.5
de ajuste de 1: VIA 6.5.1
freqiiéncia 2 2:ViB 71
3: Painel de operagédo
4: Comunicagéo serial
5: UP/DOWN (asc./desc.) do contato
externo
6: VIA + VIB (ultrapassagem)
Fe 0 0210 Ajuste do ponto 1 % 1A 0-100 0 652
de entrada VIB
Fo il 0211 Frequéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
ponto 1 de
entrada VIB
F2iz 0212 Ajuste do ponto 2 % n 0-100 100
de entrada VIB
ENE] 0213 Frequéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 50,0 (WP)
ponto 2 de 60,0
entrada VIB (WN, AN)
Fa4n 0240 Ajuste da Hz 0,1/0,01 0,5-10,0 0,5 6.6.1
freqliéncia de inicio
Fo4( 0241 Frequéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 662
inicio da operacéo
F242 0242 Histerese de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.6.2
freqiiéncia de
inicio da operagcéo
F2sn 0250 Freqliéncia de inicio Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.7.1
de frenagem de CC
Fo5 ¢ 0251 Corrente de %(A) 1A 0-100 50
frenagem de CC
Fo52 0252 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
frenagem de CC
F25Y 0254 Controle de fixagdo - - 0: Desabilitada 0 6.7.2
do eixo do motor 1: Habilitado (ap6s frenagem de CC)
FZ58 0256 Tempo limite para s 0,1/0,1 0: Desabilitada 0,0 6.8
a operagdo com 0,1-600,0
freqiiéncia de
limite inferior
F2E0 0260 Frequéncia Hz 0,1/0,01 Fa4i-200 5,0 6.9
movimento jog
F2E 1 0261 Padrao de parada - - 0: Parada com diminui¢do de marcha 0
do movimento jog 1: Parada por inércia
2: Frenagem de CC
FZ2EZ 0262 Modo de operagéo - - 0: Invalido 0
do movimento jog 1: Valido
do painel
F2E4 0264 Entrada pelos s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.5.2
contatos extemnos —
tempo de resposta
UP (cima)
FZ2ES 0265 Entrada pelos Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
contatos externos
— largura do passo
de freqliéncia UP
(asc.)
F2EE 0266 Entrada pelos s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1
contatos externos —
tempo de resposta
DOWN (desc.)
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Titulo

N° de
comunicagéo

Fungéo

Unidade|

Ajuste minimo

de unidade do

painel/comunic|
acdo

Gama de ajuste

Ajuste

predefinid

Ajuste

definido
pelo usudrio|

Referéncia

E6581158

FaeT

0267

Entrada pelos
contatos externos
— largura do passo
de freqliéncia
DOWN (desc.)

Hz

0,1/0,01

0,0-FH

0,1

F2Gh

0268

Valor inicial da
freqiiéncia
UP/DOWN
(asc./desc.)

Hz

0,1/0,01

|
.
3
=

0,0

F265

0269

Gravagéo do valor
alterado da
freqiiéncia
UP/DOWN
(asc./desc.)

0: N&o alterado
1: Ajuste de F 2 5 £ alterado quando
a alimentagdo é desligada

6.5.2

-

0270

Frequiéncia de
salto 1

0,1/0,01

0,0-FH

0,0

Faai

0271

Largura de salto 1

0,1/0,01

0,0-30,0

0,0

Fa2ag

0272

Frequiéncia de
salto 2

0,1/0,01

0,0-F H

0,0

6.10

F2a3

0273

Largura de salto 2

0,1/0,01

0,0-30,0

0,0

Foid

0274

Frequiéncia de
salto 3

0,1/0,01

0,0-F H

0,0

6.10

F2as

0275

Largura de salto 3

0,1/0,01

0,0

F2Ba

0287

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 8

0,1/0,01

0,0

5.14

F288

0288

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 9

Hz

0,1/0,01

0,0

Foas

0289

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 10

0,1/0,01

0,0

Faad

0290

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 11

Hz

0,1/0,01

.
=
c

)

0,0

Fagd

0291

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 12

Hz

0,1/0,01

0,0

Faac

0292

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 13

0,1/0,01

0,0

F293

0293

Frequéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 14

Hz

0,1/0,01

0,0

Foad

0294

Frequéncias de
loperagdo com
/elocidade
predefinida 15
(Velocidade de tiro)

Hz

0,1/0,01

P
=
C

=

0,0

5.14
6.11.2
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E6581165
e Par&metros de modo de operagéo
Ajuste minimo Auste
o . A
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | oo |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
acio pelo usudriol
F300 0300 Freqliéncia kHz 0,1/0,1 2,0-16,0 12,0 6.12
portadora de PWM
F3g: 0301 Selegdo do controle - - 0: Desabilitada 0 6.13.1
de reinicio 1: Em reinicio automatico apés uma
automatico parada momentanea
2: Terminal ST ativado ou desativado
3: No reinicio automatico ou quando
se ativa ou desativa ST
4: Na partida
F3gz2 0302 Controle da - - 0: Desabilitada 0 6.13.2
marcha continua 1: Ajuste automatico
de alimentagdo 2: Parada com diminuigdo de marcha
regenerativa
(Parada por
desaceleragéo)
F303 0303 Selegéo de Vezes 17 0: Desabilitada 0 6.13.3
retentativas 1-10
(Numero de vezes)
F304 0304 Selegdo da - - 0: Desabilitada 0 6.13.4
frenagem dinamica 1: Habilitado (Protegéo contra
sobrecarga do resistor habilitada)
F30s 0305 Operagao limite - - 0: Habilitado 2 6.13.5
de sobretensao 1: Desabilitada
(Selegé@o do modo 2: Habilitado (Desaceleragéo rapida)
de parada com 3: Habilitado (Desaceleragéo rapida
diminuicdo de dinamica)
marcha)
F307 0307 Corregéo da - - 0: Tens&o de alimentagao ndo- 2 6.13.6
tensao da fonte corrigida, tenséo de saida limitada | (WP, WN)
(limitagdo da 1: Tensao de alimentagéo corrigida, |3 (AN)
tensao de saida) tensdo de saida limitada
2: Tensao de alimentagdo nao-
corrigida, tenséo de saida nédo-
limitada
3: Tens&o de alimentagéo corrigida,
tensdo de saida néo-limitada
F30 0308 Resisténcia da Q 0,1/0,1 1,0-1000 " 6.13.4
frenagem dinémica
F30 0309 Capacidade do kW 0,01/0,01 0,01-30,00 " 6.13.4
resistor de
frenagem dinémica
F3ii 0311 Proibi¢do do - - 0: Movimento de avango/retrocesso 0 6.13.7
movimento de permitido
retrocesso 1: Movimento de retrocesso proibido
2: Movimento de avanco proibido
F312 0312 Modo aleatério - - 0: Desabilitada 0 6.12
1: Ajuste automatico
F31!5 0316 Sele¢do do modo - - 0: Freqiiéncia portadora ndo- 1 6.12
de controle da reduzida automaticamente
freqiiéncia 1: Frequiéncia portadora reduzida
portadora automaticamente
2: Freqiiéncia portadora ndo-
reduzida automaticamente
Suporte para modelos 500/600V
3: Freqliéncia portadora reduzida
automaticamente
Suporte para modelos 500/600V
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Ajuste minimo Auste
o . A
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | o, |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid 10 USUAriO| E6581158
acdo pe
F320 0320 Ganho decrescente % 17 0-100 0 6.14
F3z23 0323 Faixa de torque % n 0-100 10 6.14
insensivel
decrescente
FIyz 0342 Sele¢édo do modo - - 0: Desabilitada 0 6.15
de frenagem 1: Habilitado (movimento de avango)
2: Habilitado (movimento de
retrocesso)
3: Habilitado (direcéo operacional)
FIv3 0343 Frequiéncia de Hz 0,1/0,01 FZ48-20,0 3,0
liberagdo
Faqy 0344 Tempo de liberagao s 0,01/0,01 | 0,00-2,50 0,05
F34s 0345 Frequéncia de Hz 0,1/0,01 F2H0--20,0 3,0
arrasto
FIdg 0346 Tempo de arrasto s 0,01/0,01 0,00-2,50 0,10
F359 0359 Tempo de espera s 17 0-2400 0 6.16
do controle PID
F3E0 0360 Controle PID - - 0: Desabilitado, 1: Habilitado 0
FIE7 0362 Ganho proporcional - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F363 0363 Ganho integral - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
EET 0366 Ganho diferencial - 0,01/0,01 0,00-2,5 0,00
*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
o Parametros de reforgo de torque 1
Ajuste minimo Auste
o . A
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | e, |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid 10 USUAriO| E6581158
acdo pe
FHO0 0400 Auto-sintonizagao - - 0: Auto-sintonizagao desabilitada 0 651l1711
1 Inicializagao de F 45 & o
(reajustado a 0)
2: Auto-sintonizagdo habilitada
(apos execucdo: 0)
T 0401 Ganho da % 7 0-150 50
freqiiéncia de
deslizamento
Funz 0402 Valor do reforgo de % 0,1/0,1 0,0-30,0 *1
torque automatico
Fy g 0415 Corrente nominal A 0,1/0,1 0,1-100,0 *1
do motor
FY iR 0416 Corrente em vazio % n 10-90 *1
do motor
R 0417 Velocidade min-1 17 100-32000 1410(WP)
nominal do motor 1710
(WN, AN)
FYig 0418 Coeficiente de B 1A 1-150 40
resposta do controle
de velocidade
Fyg 0419 Coeficiente de - 1 1-100 20
estabilidade do
controle de
velocidade

*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
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e Parémetros de entrada/saida 2
Ajuste minimo Auste
Titulo N°de Fungao Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Ajuste definido |~ agncnen
comunicagéo painel/comunic| predefinid I .. | E6581158
agéo pelo usuarioy
Fyl0 0470 Polarizagao da - - - - 6.5.4
entrada VIA
Fu1! 0471 ss\nho da entrada - - - -
Fyaz2 0472 Polarizagédo da - - - -
entrada VIB
Fy13 0473 slaBnho da entrada - - - -
e Parametros de reforgo de torque 2
Ajuste minimo .
: . Ajuste -
” N° de = . de unidade do . Ajuste " Referéncia
Titulo comunicagéo Fungéo Unidade painel/comunic Gama de ajuste predefinid <I:|eﬁn|d9l E6581158
agao pelo usuario|
FuBo 0480 Coeficiente da % n 100-130 100 511
corrente de 6.17.2
excitagéo
0485 Coeficiente do - 17 10-250 100
FYES controle de
prevencgo de estol 1
F4g92 0492 Coeﬁoierét: do - 17 50-150 100
controle
prevencgo de estol 2
Fy9y 0494 Coeficiente de - 17 0-200 *1
ajuste do motor
F4gg 0495 Coeficiente de % 17 90-110 104
ajuste da tensao
maxima
F4985 0496 Coeficiente de kHz 0,1/0,01 0,1-14,0 0,2
ajuste da
comutag&o em
forma de onda
*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
e Parametros de tempo de aceleragéo/desaceleracdo
Ajuste minimo Auste
” N° de = . de unidade do . Ajuste . Referéncia
Titulo comunicagao Fungao Unidadej painel/comunic] Gama de ajuste predefinids <I1eﬁn|d9l E6581158
agao pelo usuario|
Feon 0500 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3200 10,0 6.18
aceleragdo 2
Fsoi 0501 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3200 10,0
desaceleragdo 2
Fsoz2 0502 Padrao de - - 0: Linear 0
aceleragéo/desac 1: Padréo-S 1
eleragéo 1 2: Padrao-S 2
F5o3 0503 Padrao de - - 0
aceleragéo/desac
eleragdo 2
Fooy 0504 Selegéo de - - 1: Aceleragdo/desaceleragao 1 1
aceleragéo/desac 2: Aceleragéo/desaceleragao 2
eleragédo (1,2, 3) 3: Aceleragao/desaceleragéo 3
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Ajuste minimo Auste
o . o
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | oo |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
acio pelo usuario|
Feog 0505 Frequiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-4/L 0,0 6.18
comutagéo de
aceleragéo/desac
eleragdo 1e 2
FEOE 0506 Quantidade de % n 0-50 10
ajuste do limite
inferior do padrao
emS
Feo7 0507 Quantidade de % n 0-50 10 6.18
ajuste do limite
superior do
padrdo em S
Fein 0510 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3200 10,0
aceleracédo 3
F5 i1 0511 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3200 10,0
desaceleracdo 3
Fg 2 0512 Padrao de - - 0: Linear 0
aceleragdo/desac 1: Padrdo-S 1
eleracdo 3 2: Padrdo-S 2
F5 3 0513 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-4/ L 0,0
comutagdo de
aceleragéo/desac
eleragdo 2 e 3
o Par&metros de protegéo
Ajuste minimo Ajuste
’ N° de N . de unidade do . Ajuste WSIE Referéncia
Titulo comunicagao Fungao Unidadej painel/comunic] Gama de ajuste predefinido| ?eﬂmd?. E6581158
agio pelo usudrio|
FEO ! 0601 Nivel corretor de % n 10-199, 150 6.19.2
perda de (A) 200 (desabilitado)
velocidade 1
FELDZ 0602 Selegéo de - - 0: Cancelado com o desligamento da 0 6.19.3
retengéo do trip alimentagao
do inversor 1: Permanece retido com a
alimentaco desligada
FEO3I 0603 Selegéo da - - 0: Parada por inércia 0 6.19.4
parada de 1: Parada com diminuigdo de marcha
emergéncia 2: Frenagem de emergéncia de CC
FEONY 0604 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-20,0 1.0 6.19.4
frenagem de CC
de emergéncia
FEDS 0605 Selegdo do modo - - 0: Desabilitada 0 6.19.5
de detecgdo de 1: Na partida (somente uma vez apés
falha da fase de a alimentagao ser ligada)
saida 2: Na partida (cada vez)
3: Durante operagédo
4: Na partida + durante operagédo
5: Detecgdo do corte no lado da saida
FEOT 0607 Limite de tempo s 11 10-2400 300 6.19.1
de sobrecarga de
150% do motor
FEOB 0608 Selegdo do modo - - 0: Desabilitado, 1: Habilitado 1 6.19.6
de detecgdo de
falha da fase de
entrada
FEOY 0609 Histerese da % 11 1-20 10 6.19.7
corrente de
detecgado de
corrente fraca
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Ajuste minimo Auste
o . A
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | oo |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
- pelo usudrio|
agéo
FE IO 0610 Trip por corrente - - 0: Somente alarme 0 6.19.7
fraca/selegao de 1: Trip
alarme
FE 0611 Corrente de % n 0-100 0
deteccdo de (A)
corrente fraca
FEIZ 0612 Tempo de deteccdo s n 0-255 0
de corrente fraca
FE 13 0613 Deteccao de - - 0: Cada vez (pulso padrao) 0 6.19.8
curto-circuito de 1: Na partida (somente uma vez ap6s
saida durante a a alimentagdo ser ligada)
partida (pulso padréo)
2: Cada vez (pulso de curta duragéo)
3: Na partida (somente uma vez apds
a alimentacdo ser ligada)
(pulso de curta duragéo)
FE !5 0615 Trip por excesso - - 0: Somente alarme 0 6.19.9
de torque/selegao 1: Trip
de alarme
FEIE 0616 Nivel de detecgéo % n 0-250 150
de excesso de
torque
FE I8 0618 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
detecgao de
excesso de torque
FE 19 0619 Histerese do nivel % 11 0-100 10 6.19.9
de detecgdo do
excesso de torque
FE2 ! 0621 Ajuste do alarme 100 0,1/0,1 0,0-999,9 610 6.19.10
do tempo de Tempo | (=10 horas)
operagéo
cumulativa
FE2E 0626 Nivel de protegéo % 11 100-150 " 6.13.5
contra estol por
sobretensdo
FEZT 0627 Trip por - - 0: Somente alarme 0 6.19.12
subtensao/seleca (nivel de detecgao abaixo de 60%)
o de alarme 1: Trip
(nivel de detecgao abaixo de 60%)
2: Somente alarme
(nivel de detecg&o abaixo de 50%,
reator CC necessario)
FE33 0633 Trip no modo de % 17 0: Desabilitado, 1-100 0 6.19.13
entrada de baixo
nivel VIA
F53y4 0634 Temperatura - - 1:-10 a +10°C 3 6.19.14
ambiente média 2: 11-20°C
anual (alarmes 3: 21-30°C
para substituicdo 4: 31-40°C
de pegas) 5: 41-50°C
6: 51-60°C

*1 : Os valores predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 52.
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e Parémetros de saida
Ajuste minimo Auste
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | oo |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
acio pelo usudrio
FEES 0669 Selegdo da saida - 0: Saida logica 0 6.20.1
légica/saida do 1: Saida do trem de pulsos
trem de pulsos
FEI5 0676 Selegéo da fungao - 0: Frequéncia de saida 0 6.20.1
de saida do trem 1: Corrente de saida
de pulsos 2: Frequéncia ajustada
3: Tensdo CC
4: Valor do comando da tenséo de
saida
5: Poténcia de entrada
6: Poténcia de saida
7: Torque
8: Corrente de torque
9: Fator de carga cumulativa do
motor
10: Fator de carga cumulativa do
inversor
11: Fator de carga cumulativa de
PBR (reator de frenagem)
12: Valor de ajuste da freqliéncia
(ap6s PID)
13: Valor de entrada VIA/II
14: Valor de entrada VIB
15: Saida fixa 1 (Corrente de saida:
100%)
16: Saida fixa 2 (Corrente de saida:
50%)
17: Saida fixa 3 (Outra que ndo a
corrente de saida: 100%)
FE717 0677 Numero méaximo pps 17 500-1600 800 6.20.1
do trem de pulsos
FE9 ! 0691 Caracteristica de - 0: Inclinagdo negativa (declive) 1 6.20.2
inclinagdo da 1: Inclinagdo positiva (ascensao)
saida analdgica
F592 0692 Polarizagao de 11 0—100 0 6.20.2
medidor
e Parametros do painel de operacao
Ajuste minimo Ajuste
) N° de N . de unidade do . Ajuste WSIE Referancia
Titulo comunicagao Fungao Unidadej painel/comunic] Gama de ajuste predefinido| <|1eﬂmd9l E6581158
agio pelo usudrio|
FIo00 0700 Proibigao da - 0: Permitido 0 6.21.1
alteragéo de 1: Proibido
definigdes de
parametros
Fio 0701 Selegao de - 0: % 0 6.21.2
unidade 1: A (ampere)/V (volt)
Fioz2 0702 Selegéo de Vezes 0,01/0,01 0,00: Exibigao de unidade livre 0,00 6.21.3
unidade livre desabilitada (exibigao de
frequiéncia)
0,01-200,0
FI0s 0705 Caracteristica de - 0: Inclinagdo negativa (declive) 1
inclinagéo da 1: Inclinagdo positiva (ascensao)
exibigdo de
unidade livre
FI08 0706 Polarizagao da Hz 0,01/0,01 0,00-F H 0,00
exibigdo de
unidade livre
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Ajuste minimo Auste
Titulo N°de Fungéo Unidadel d€ unidade do Gama de ajuste Aluste | e, |Referéncia
comunicagéo painel/comunic| predefinid .. | E6581158
acio pelo usudrio
FIi07 0707 Passo livre 1 Hz 0,01/0,01 0,00: Desabilitada 0,00 6.21.4
(pressionando-se 0,01-FH
uma tecla do
painel uma vez)
FI08 0708 Passo livre 2 - n 0: Desabilitada 0
(exibicdo do painel) 1-255
Fi1i0 0710 Selegdo da - - 0: Freqliéncia de operagao 0 6.21.5
exibigdo do (Hz/unidade livre)
monitor padréo 1: Comando de freqiiéncia
(Hz/unidade livre)
2: Corrente de saida (%/A)
3: Corrente nominal do inversor (A)
4: Fator de carga do inversor (%)
5: Poténcia de saida (%)
6: Comando de freqliéncia apos
controle PID (Hz/unidade livre)
7: ltem opcional especificado por
uma unidade de controle externa
F719 0719 Cancelamento do - - 0: Comando de operagéo cancelado 1 6.21.6
comando de (apagado)
operagdo quando 1: Comando de operagao retido
o terminal de
espera (ST) é
desligado
T2 0721 Padrao de parada - - 0: Parada com diminuigao de marcha 0 6.21.7
do painel 1: Parada por inércia
130 0730 Proibig&o do ajuste - - 0: Permitido 0 6.21.1
de freqliéncia no 1: Proibido
painel de operagédo
(FL)
F133 0733 Proibicdo da - - 0: Permitido 0
operagao do painel 1: Proibido
(teclas RUN/STOP)
F734 0734 Proibicdo da - - 0: Permitido 0
operagdo de parada 1: Proibido
de emergéncia do
painel
FI35 0735 Proibig&o da - - 0: Permitido 0
operagéo de 1: Proibido
reajuste do painel
F138 0736 Proibigdo da - - 0: Permitido 1
alteragéo de 1: Proibido
CnodiIFnRD
durante operagéo
o Parémetros de comunicagéo
Ajuste minimo Ajuste
" N° de = . de unidade do . Ajuste L Referéncia|
Titulo comunicagéo Fungéo Unidade painel/comunic| Gama de ajuste predefinid ?eﬂnldgl E6581158
acio pelo usudrio|
FROD 0800 Velocidade de - - 0: 1200bps 3 6.22
comunicagéo 1: 2400bps
2: 4800bps
3: 9600bps
4: 19200bps
FEO ! 0801 Paridade - - 0: NON (Sem paridade) 1
1: EVEN (Paridade par)
2: ODD (Paridade impar)
Fo0 0802 Numero do - 11 0-255 0
inversor
FEL0 0803 Tempo do trip por s 17 0: (desabilitado) 0
erro de 1-100
comunicagédo
FEOS 0805 Tempo de espera s 0,01/0,01 0,00-2,00 0,00
de comunicagao
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Ajuste minimo Ajuste
" N° de = . de unidade do . Ajuste s Referéncial
Titulo comunicagéo Fungéo Unidade painel/comunic| Gama de ajuste predefinid ?eﬂnldgl E6581158
acio pelo usudrio|
FEOS 0806 Ajuste de mestre - - 0: Escravo (Comando de 0 Hz 0 6.22
e escravo para emitido caso o inversor-mestre
comunicagéo falhe)
entre inversores 1: Escravo (Operagédo continuada
caso o inversor-mestre falhe)
2: Escravo (Trip com parada de
emergéncia caso o inversor-
mestre falhe)
3: Mestre (Transmiss&o de
comandos de freqiiéncia)
4: Mestre (Transmissao de sinais de
freqiiéncia de saida)
FE ! 0811 Ajuste do ponto 1 % 7n 0-100 0 6.5.2
do comando de
comunicagdo
FR 2 0812 Frequiéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 0,0
ponto 1 do
comando de
comunicagédo
F5:!3 0813 Ajuste do ponto 2 % n 0-100 100
do comando de
comunicagédo
£8 1y 0814 Frequéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-500,0 50,0 (WP)
ponto 2 do 60,0
comando de (WN, AN)
comunicagédo
FE29 0829 Selegéo do - - 0: Protocolo do inversor Toshiba 0 6.22
protocolo de 1: Protocolo RTU Modbus
comunicagdo
F810 0870 Dados de inscrido - - 0: Nenhuma selecdo 0
em bloco 1 1: Informagéao do comando 1
2: Informagéo do comando 2
ey 3: Comando de freqiiéncia
FET 0871 g);d;sogngnsmgao - : 4: Dados de saida ?10 painel de 0
terminais
5: Saida analdgica para
comunicagdes
FEIS 0875 Dados de leitura - - 0: Nenhuma seleg@o 0
de bloco 1 1: Informagéo de estado
FEIE 0876 Dados de leitura - - g Eﬁ?:;":&iz;a;da 0
de bloco 2 4: Tenséo de saida
£F8717 0877 Dados de leitura - - 5: Informagéo de alarme 0
de bloco 3 6: Valor de realimentagéo PID
FG18 0878 Dados de leitura - - 7: Mo‘nitgr do painel de terminais de 0
entrada
de blaca 4 8: Monitor do painel de terminais de
£879 0879 Dados de leitura - - saida 0
de bloco 5 9: Monitor do painel de terminais VIA
10: Monitor do painel de terminais VIB
FRED 0880 Notas livres - n 0-65535 0
FRSO 0890 Parametro para - n 0-65535 0 6.23
opgdo 1
FRS ! 0891 Parametro para - n 0-65535 0
opgdo 2
FRS2 0892 Parametro para - n 0-65535 0
opgéo 3
FE93 0893 Parametro para - 7 0-65535 0
opgéo 4
FE9Y 0894 Parametro para - 7 0-65535 0
opgao 5
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e Parédmetros do motor PM
Ajuste minimo Auste
" N° de = . de unidade do . Ajuste s Referéncial
Titulo comunicagéo Fungao Unidade painel/comunic Gama de ajuste predefinid <I1eﬁn|d9l E6581158
acdo pelo usudrio|
Fgig 0910 Nivel da corrente % n 10-150 100 6.24
de detecgdo da (A)
perda de
sincronismo
Fg ! 0911 Tempo de s 17 0,0: Nenhuma detecgéo 0,0
detecgéo da perda 0,1-25,0
de sincronismo
Fgi2 0912 Coeficiente de - 0,01/0,01 0,00-650,0 0,00
ajuste do torque
de alta velocidade

B Ajustes predefinidos pela classificagcdo do inversor

Resisténcia Capacdadedo | Valor do reforgo Corrente Coeficiente de | Nivel de protegdo
Tipo de inversor Reforgx);/ize torque da frenagem |resstordefrenagem|  de torque nominal do é;ﬁ?;irgr ajuste do contra estol por
dinamica dinémica automético motor motor sobretensdo
b /F 172 F308 F309 FHOe F4H 5 FYH b FHE4 FE2E

(%) Q) (kW) (%) (A) (%) (%)
VFS11S-2002PL 6,0 200,0 0,12 8,3 1,2 70 90 134
VFS11S-2004PL 6,0 200,0 0,12 6,2 20 65 90 134
VFS11S-2007PL 6,0 200,0 0,12 58 3.4 60 80 134
VFS11S-2015PL 6,0 75,0 0,12 4,3 6,2 55 70 134
VFS118-2022PL 5,0 75,0 0,12 4.1 8,9 52 70 134
VFS11-2004PM 6,0 200,0 0,12 6,2 20 65 90 134
VFS11-2005PM 6,0 200,0 0,12 6,0 27 62 80 134
VFS11-2007PM 6,0 200,0 0,12 58 3.4 60 80 134
VFS11-2015PM 6,0 75,0 0,12 4,3 6,2 55 70 134
VFS$11-2022PM 5,0 75,0 0,12 4.1 8.9 52 70 134
VFS$11-2037PM 5,0 40,0 0,12 34 14,8 48 70 134
VFS$11-2055PM 4,0 20,0 0,24 3,0 21,0 46 70 134
VFS11-2075PM 3,0 15,0 0,44 25 28,2 43 70 134
VFS11-2110PM 20 10,0 0,66 23 40,6 41 60 134
VFS11-2150PM 2,0 7,5 0,88 2,0 54,6 38 50 134
VFS11-4004PL 6,0 200,0 0,12 6,2 1,0 65 90 140
VFS$11-4007PL 6,0 200,0 0,12 58 1,7 60 80 140
VFS11-4015PL 6,0 200,0 0,12 4,3 3,1 55 70 140
VFS11-4022PL 5,0 200,0 0,12 4.1 4,5 52 70 140
VFS11-4037PL 5,0 160,0 0,12 3,4 74 48 70 140
VFS11-4055PL 4,0 80,0 0,24 2,6 10,5 46 70 140
VFS11-4075PL 3,0 60,0 0,44 23 14,1 43 70 140
VFS11-4110PL 2,0 40,0 0,66 2,2 20,3 41 60 140
VFS11-4150PL 20 30,0 0,88 1,9 27,3 38 50 140
VFS$11-6007P 3,0 285,0 0,06 38 1.1 61 80 134
VFS$11-6015P 3,0 145,0 0,12 38 2,1 59 70 134
VFS$11-6022P 3,0 95,0 0,18 3.2 3,0 54 70 134
VFS$11-6037P 3,0 48,0 0,37 35 4.9 50 70 134
VFS11-6055P 20 29,0 0,61 20 73 55 70 134
VFS11-6075P 20 29,0 0,61 1,5 9,5 51 70 134
VFS11-6110P 2,0 19,0 0,92 1,9 14,5 55 60 134
VFS$11-6150P 1,0 14,0 1,23 1.7 19,3 53 50 134

Nota: Certifique-se de ajustar ~ 3 [ & (resisténcia de frenagem dinamica) na resisténcia do resistor de frenagem dinamica
conectado.
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B Tabela 1 de fungdes do terminal de entrada

Funcdo N° Codigo Funcédo Efeito
0 - Nenhuma funcéo foi designada Desabilitado
1 ST Terminal em espera ON: Prontidao para operagao
OFF: Parada por inércia (desligamento de
desconexéo periédica)
2 F Comando de movimento de avango ON: Movimento de avango
OFF: Parada com diminui¢&o de marcha
3 R Comando de movimento de retrocesso ON: Movimento de retrocesso
OFF: Parada com diminuigdo de marcha
4 JOG Modo movimento jog ON: Movimento jog,
OFF: Movimento jog cancelado
5 AD2 Selegéo do padrao de aceleragdo/desaceleragéo 2 ON: Aceleragao/desaceleragao 2
OFF: Aceleracao/desaceleragéo 1 ou 3
6 SS1 Comando de velocidade predefinida Selec¢do de velocidade 15 com SS1 a SS4 (4 bits)
7 SS2 Comando de velocidade predefinida 2
8 SS3 Comando de velocidade predefinida
9 SS4 Comando de velocidade predefinida 4
10 RES Comando de reajuste ON: Aceitagao do comando de reajuste
ON —> OFF: Reajuste do trip
1 EXT Comando de parada do trip do dispositivo de ON : £ Parada do trip
entrada externo
12 CFMOD Comutagdo do modo de comando e do modo de ON: Comutagéo forcada do modo de comando
ajuste da freqiiéncia para 0 modo de entrada de terminal,
comutagéo forgada do modo de ajuste da
freqiéncia para o modo comandado entre
Fhilder2i1.(SeFolii=0
13 DB Comando de frenagem de CC ON : Frenagem de CC
14 PID Controle PID proibido ON: Controle PID proibido
OFF: Controle PID permitido
15 PWENE Permissao de edi¢do do parametro ON: Edicao do parametro permitida
OFF: Edigo do parametro proibida (Se £ 7560 = ¢
16 ST+RES Combinagao dos comandos de espera e de ON: Entrada simultanea de ST e RES
reajuste
17 ST+CFMOD | Combinagao de espera e comando/comutag@o do | ON: Entrada simultanea de ST e CFMOD
modo de ajuste da freqiiéncia
18 F+JOG Combinagao do movimento de avango e ON: Entrada simultanea de F e JOG
movimento jog
19 R+JOG Combinagao do movimento de retrocesso e ON: Entrada simultanea de R e JOG
movimento jog
20 F+AD2 Combinagdo do movimento de avango e ON: Entrada simultanea de F e AD2
aceleragéo/desaceleracdo 2
21 R+AD2 Combinagao do movimento de retrocesso e ON: Entrada simultanea de R e AD2
aceleragao/desaceleragéo 2
22 F+SS1 Combinagdo do movimento de avancgo e do ON: Entrada simultanea de F e SS1
comando de velocidade predefinida 1
23 R+SS1 Combinagao do movimento de retrocesso e do ON: Entrada simultanea de R e SS1
comando de velocidade predefinida 1
24 F+SS2 Combinagdo do movimento de avanco e do ON: Entrada simultanea de F e SS2
comando de velocidade predefinida 2
25 R+SS2 Combinagdo do movimento de retrocesso e do ON: Entrada simultanea de R e SS2
comando de velocidade predefinida 2
26 F+SS3 Combinagao do movimento de avanco e do ON: Entrada simultanea de F e SS3
comando de velocidade predefinida 3
27 R+SS3 Combinagdo do movimento de retrocesso e do ON: Entrada simultanea de R e SS3
comando de velocidade predefinida 3
28 F+SS4 Combinagao do movimento de avanco e do ON: Entrada simultanea de F e SS4
comando de velocidade predefinida 4
29 R+SS4 Combinagdo do movimento de retrocesso e do ON: Entrada simultanea de R e SS4
comando de velocidade predefinida 4
30 F+SS1+AD2 | Combinagdo do movimento de avango, do ON: Entrada simultanea de F, SS1 e AD2
comando de velocidade predefinida 1 e da
aceleragéo/desaceleracéo 2
31 R+SS1+AD2 | Combinagdo do movimento de retrocesso, do ON: Entrada simultanea de R, SS1 e AD2
comando de velocidade predefinida 1 e da
aceleragéo/desaceleracéo 2
32 F+SS2+AD2 | Combinagdo do movimento de avanco, do ON: Entrada simultanea de F, SS2 e AD2
comando de velocidade predefinida 2 e da
aceleragéo/desaceleracdo 2
33 R+SS2+AD2 | Combinagdo do movimento de retrocesso, do ON: Entrada simultanea de R, SS2 e AD2
comando de velocidade predefinida 2 e da
aceleragéo/desaceleracéo 2
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B Tabela 2 de fungdes do terminal de entrada

Funcédo N° Cadigo Fungao Efeito
34 F+SS3+AD2 | Combinagdo do movimento de avango, do ON: Entrada simultanea de F, SS3 e AD2
comando de velocidade predefinida 3 e da
aceleragao/desaceleragéo 2
35 R+SS3+AD2 | Combinagdo do movimento de retrocesso, do ON: Entrada simultanea de R, SS3 e AD2
comando de velocidade predefinida 3 e da
aceleragao/desaceleragéo 2
36 F+SS4+AD2 | Combinagdo do movimento de avango, do ON: Entrada simultanea de F, SS4 e AD2
comando de velocidade predefinida 4 e da
aceleragao/desaceleragéo 2
37 R+SS4+AD2 | Combinagdo do movimento de retrocesso, do ON: Entrada simultanea de R, SS4 e AD2
comando de velocidade predefinida 4 e da
aceleragao/desaceleragéo 2
38 FCHG Comutagéo forgada do comando de fregiiéncia ON: FFE”_:JH',' SeFZbf=10)
OFF: FR &
39 VF2 Comutagao N°2 do ajuste V/F ON: Ajuste V/F N°2
(PE=0,F (10, F 1T L F T2, F173)
OFF: Ajuste V/F N°1
(Valor ajustadode P, ul, ul u, ub,
EHr
40 MOT2 Comutagdo do motor N°2 ON: Motor N°2
(VF2+AD2+0CS2) (PE=0,F {70, F 1T LF T2, F 173,
FIBS, FROD,F50 1 F503)
OFF: Motor N°1 (Valor ajustado de # =, o L,
uL%,’ub,anH[C,dE[,FSGE,
i
41 UpP Entrada de sinal UP de freqiiéncia por contatos ON: Aumento de freqliéncia
externos
42 DOWN Entrada de sinal DOWN de freqiiéncia por ON: Redugao de freqiiéncia
contatos externos
43 CLR Entrada de sinal de cancelamento UP/DOWN de OFF—ON: Reajuste de frequiéncia UP/DOWN por
freqiiéncia por contatos externos meio de contatos externos
44 CLR+RES Combinagéo de cancelamento UP/DOWN de ON: Entrada simultanea de CLR e RES
freqiiéncia e reajuste por meio de contatos extemos
45 EXTN Inversdo do comando de parada de trip a partir de | OFF: £ Parada do trip
dispositivo externo
46 OH Entrada do sinal de parada de trip térmico a partir | ON: [+ & Parada do trip
de dispositivo externo
47 OHN Inversdo do comando de parada de trip térmicoa | OFF: [J H 2 Parada do trip
partir de dispositivo externo
48 SC/LC Comutagéo forgada de controle remoto para Habilitado quando o controle remoto é exercitado
controle local ON: Controle local (ajuste de £ /715 d, Flild e
2o
OFF: Controle remoto
49 HD Retencao de operagao (parada da operagdo ON: F: (movimento de avango)/R: (movimento de
trifilar) retrocesso) retido, operagao trifilar
OFF: Parada com diminui¢do de marcha
50 CMTP Comutagéo forgada do modo de comando e do ON: Operacgao do painel de terminais
comando do painel de terminais OFF: Ajuste de [ 110 d
51 CKWH Cancelamento de exibigao da quantidade de ON: Cancelamento da exibigdo do monitor da
alimentacdo cumulativa (kWh) quantidade de alimentagdo cumulativa (kWh)
52 FORCE Operacéo forgada (configuragdo de fabrica ON: Modo de operagéo forgada no qual a
requerida) operagdo ndo é parada no caso de ocorrer
uma falha leve (freqiiéncia operacional de
velocidade predefinida 15). Para usar esta
fungdo, o inversor precisa ser configurado na
fabrica para tal.
OFF: Operagédo normal
53 FIRE Controle da velocidade de tiro ON: Operacéo a velocidade de tiro (freqiiéncia
operacional de velocidade predefinida 15)
OFF: Operacgéo normal

Nota. Quando a fungéo 1, 10-12, 15-17, 38, 41-45 ou 48 for atribuida para um painel de terminais de entrada, tal
painel de terminais de entrada sera habilitado, mesmo que a seleg¢do do modo de comando do parametro

Il

L M1 d seja ajustado a { (painel).
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B Tabela 3 de fungdes do terminal de entrada

Funcéo N° Caodigo Fungao Efeito
N Parada por inércia (desligamento de desconexao ON: Parada por inércia (desligamento de
periddica) desconexéo periédica)
55 RESN Invers@o de RES ON: Aceitagao do comando de reajuste
OFF— ON: Reajuste do trip
56 F+ST Combinagdo de movimento de avanco e espera ON: Entrada simultanea de F e ST
57 R+ST Combinagdo de movimento de retrocesso e ON: Entrada simultanea de R e ST
espera
58 AD3 Selecao de aceleragdo/desaceleragao 3 ON: Aceleragao/desaceleragao 3
OFF: Aceleracédo/desaceleracéo 1 ou 2
59 F+AD3 Combinagao do movimento de avango e ON: Entrada simultanea de F e AD3
aceleracdo/desaceleragao 3
60 R+AD3 Combinagao do movimento de retrocesso e ON: Entrada simultanea de R e AD3
aceleracdo/desaceleragao 3
61 0CSs2 Comutag&o forgada do nivel de prevencéo contra | ON: Habilitado no valorde 5 {55
estol 2 OFF: Habilitado no valorde F & & {
62 HDRY Retencao da saida de terminal RY-RC ON: Uma vez ativada, RY-RC sao mantidos
ativados.
OFF: O estado de RY-RC altera-se em tempo real
de acordo com as condigdes.
63 HDOUT Retengao da saida de terminal OUT-NO ON: Uma vez ativada, OUT-NO s&o mantidos
ativados.
OFF: O estado de OUT-NO altera-se em tempo
real de acordo com as condigdes.
64 PRUN Cancelamento (apagamento) do comando de 0: Comando de operagéo cancelado (apagado)
operagéo a partir do painel 1: Comando de operagédo retido
65 ICLR Apagamento do valor integral de controle PID ON: Valor integral de controle PID sempre zero

OFF: Controle PID permitido

B Tabela 1 de fungdes do terminal de saida

Funcéo N° Codigo Funcéo Efeito
0 LL Freqiéncia inferior limite ON: A freqliéncia de saida esta acima do valor
ajustado £ I .
OFF: A freqliéncia de saida é igual ou menor que
o valor ajustado L { .
1 LLN Inversdo da freqliéncia inferior limite Inversao de ajuste LL
2 uL Freqiéncia limite superior ON: A freqliéncia de saida é igual ou maior que o
valor UL .
OFF: A freqliéncia de saida € menor que o valor
m
Ui
3 ULN Invers@o da freqiiéncia superior limite Inversao de ajuste UL
4 LOW Sinal de detecgéo de baixa velocidade ON: A freqiiéncia de saida é igual ou maior que o
valor £ {05,
OFF: A freqliéncia de saida € menor que o valor
[
5 LOWN Inversao do sinal de detecgao de baixa velocidade | Inversdo de ajuste LOW
6 RCH Sinal de obtengao da freqiiéncia designada ON: A freqiiéncia de saida é igual ou menor que a
(concluséo de aceleragdo/desaceleragéo) freqiiéncia especificada + freqliéncia
ajustada com F {5 2.
OFF: A freqliéncia de saida esta acima da
freqliéncia especificada * freqiiéncia
ajustada com F {572,
7 RCHN Inversao do sinal de obtengado da freqliéncia Inversao de ajuste RCH
designada (inversdo da conclusdo de
aceleragao/desaceleragéo)
8 RCHF Sinal de obtengao da freqiiéncia ajustada ON: A freqiiéncia de saida é igual ou menor que a
freqiiéncia ajustadacom F {7 £ F {02,
OFF: A freqliéncia de saida esta acima da
freqiiéncia ajustadacom F (T {+F {02,
9 RCHFN Inversao do sinal de obtengéo da freqiiéncia Inversao de ajuste RCHF
ajustada
10 FL Sinal de falha (Saida do trip) ON: Quando o inversor sofre trip
OFF: Quando o inversor n&o sofre trip
" FLN Inversao do sinal de falha (inversdo da saida de trip) Invers&o de ajuste FL.
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B Tabela 2 de fungdes do terminal de saida

Funcao N° Codigo Funcdo Efeito
12 oT Detecgao de excesso de torque ON: A corrente de torque € igual ou maior que o
valor ajustado F% 6 e mais longa que o
tempo ajustado F &
OFF: A corrente de torque e |gual ou menor que
a?galogr ajustadoF & {5 - o valor ajustado
).
13 OTN Inversao da deteccdo de excesso de torque Inversao de OT
14 RUN Inicio/Parada ON: Quando a freqiiéncia operacional é
exteriorizada ou durante (o &)
OFF: Operacéo parada
15 RUNN Inversdo de ajuste RUN/STOP Inversdo de ajuste RUN
16 POL Pré-alarme OL ON: 50% ou mais do valor calculado para o nivel
de protegao contra sobrecarga
OFF: Menos de 50% do valor calculado para o
nivel de protegdo contra sobrecarga
17 POLN Inversao do pré-alarme OL Inversao de ajuste POL
18 POHR Pré-alarme de sobrecarga do resistor de frenagem | ON: 50% ou mais do valor calculado para o nivel
de rotegao contra sobrecarga ajustado
OFF: Menos de 50% do valor calculado para o
nivel de protegao contra sobrecarga
ajustado F I8
19 POHRN Inversao do pré-alarme de sobrecarga do resistor Inversao de ajuste RCHR
de frenagem
20 POT Pré-alarme de deteccao de excesso de torque ON: A corrente de torque € ii Eual ou maior que
70% do valor ajustado
OFF: A corrente de torque & menor ‘esta abaixo
(valor ajustado F 5 {5 x 70% - valor
ajustado F & {9)
21 POTN Inversao do pré-alarme de detecgao do excesso Inversao de ajuste OT
de torque
22 PAL Pré-alarme Um dos seguintes é ativado:
ON OHR, POT, MOFF, UC, OT,
parada LL COT e parada com redugao de
marcha por falha de alimentagédo
momenténea.
Ou [ Or  H emitem um alarme
Todos os segumtes séo desativados:
OFF POL, POHR, POT, MOFF, UC, OT,
parada LL, COT e parada com redugéao de
marcha por falha de alimentagao
momentanea.
Ouf, P, {r H emitemnenhum alarme
23 PALN Inversao do pré-alarme Inversao de ajuste PAL
24 uc Detecgao de corrente fraca ON: A corrente de saida é igual ou menor que o
\‘/calor ajustadoF 5  { para o tempo ajustado
OFF: A corrente de saida & |gual ou maior que o
valor ajustadoF 5 { ¢
25 UCN Inversao da deteccdo de corrente fraca Inversao de ajuste UC
26 HFL Falha significante ON: LA TLL, UF, E,
EERP I, Etn, EPHDO, Errc-
5, OHZ, UPLI EFZ, UL,
Y ar FH
OFF: Falha outra que ndo as acima citadas
27 HFLN Invers&o de falha significante Inversdo de ajuste HFL
28 LFL Falha insignificante ON: (u X w?, i F’ -3, OH,
i
OFF: Falha outra que nao as acima citadas
29 LFLN Inversao de falha insignificante Inversao de ajuste LFL
30 RDY1 Prontidao para operagao (incluindo ST/RUN) ON: Prontidao para operagao (ST e RUN também
estdo ativados)
OFF: Outros
31 RDY1N Inversao da prontidao para operagéo (incluindo Inversao de ajuste RDY1
ST/RUN)
32 RDY2 Prontidao para operagao (excluindo ST/RUN) ON: Prontidao para operagao (ST e RUN nao
estdo activados)
OFF: Outros
33 RDY2N g]‘l‘{/eerJér\?)da prontidao para operagao (excluindo Inversao de ajuste RDY2
34 FCVIB Selecao de freqiéncia VID ON: VIB selecionado como comando de
freqiiéncia
OFF: Terminal outro que n&o VIB selecionado
como comando de freqliéncia
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B Tabela 3 de fungdes do terminal de saida

Funcédo N° Cadigo Fungao Efeito
35 FCVIBN Invers@o da selecao de VIB de freqiéncia Inversao de FCVIB
36 FLR Sinal de falha (emitido também no momento de ON: Quando o inversor sofre trip ou retenta
uma retentativa) OFF: Quando o inversor nao sofre trip nem
retenta
37 FLRN Inversao do sinal de falha (emitido também no Inversao de FLR
momento de uma retentativa)
38 ouTo Saida de dados especificados 1 ON: Dados especificados a partir do controle
remoto FA50: BITO= 1
OFF: Dados especificados a partir do controle
remoto FA50: BITO= 0
39 OUTON Inversdo da saida de dados especificados 1 Inversao de ajuste OUTO
40 ouT1 Saida de dados especificados 2 ON: Dados especificados a partir do controle
remoto FA50: BIT1=1
OFF: Dados especificados a partir do controle
remoto FA50: BIT1=0
41 OUTIN Inversdo da saida de dados especificados 2 Inversao de ajuste OUT1
42 COT Alarme do tempo de operagdo cumulativa ON: O tempo de operagédo cumulativa é igual ou
maior que F 52 !
OFF: O tempo de operagéo cumulativa é menor
que FEZ ¢
43 COTN Inverséo do alarme do tempo de operagédo Inversao de COT
cumulativa
44 LTA Alarme para substituicdo de pegas ON: O calculo do tempo para substitui¢do de
pegas € igual ou maior que o tempo
predefinido
ON: O célculo do tempo para substituigdo de
pecas é menor que o tempo predefinido
45 LTAN Inverséo do alarme para substituicdo Inversdo de LTA
46 BR Saida da seqliéncia de frenagem ON: Sinal de retengédo de frenagem
OFF: Sinal de liberagdo de frenagem
47 BRN Inversdo da saida da seqiiéncia de frenagem Inversdo de BR
48 L Sinal de entrada do terminal F ON: A entrada de sinal para o terminal F esta
ativada
OFF: A entrada de sinal para o terminal F esta
desativada
49 LIMN Invers&o do sinal de entrada do terminal F Inversdo de LI1
50 LI2 Sinal de entrada do terminal R ON: A entrada de sinal para o terminal R esta
ativada
OFF: A entrada de sinal para o terminal R esta
desativada
51 LI2N Invers&o do sinal de entrada do terminal R Inverséo de LI2
52 PIDF Sinal em concordancia com o comando de ON: Frequiéncia comandada por F /1 o ou
freqiiéncia F 210 7 e que por VIA mostra o mesmo valor.
OFF: Freqiiéncia comandada por £ /7 4 ou
F 20 7 e que por VIA mostra valores
diferentes.
53 PIDFN Inversdo do sinal em concordancia com o Inversdo de ajuste PIDF
comando de freqgiiéncia
54 MOFF Detecgao de subtensdo ON: Subtensao detectada
OFF: Outro que ndo subtensdo
55 MOFFN Inversdo da deteccdo de subtensdo Inversdo de MOFF
56-253 Desabilitado | Ajustes invalidos, sempre OFF (ignorados) Ajustes invalidos, sempre OFF (ignorados)
254 AOFF Sempre OFF Sempre OFF
255 AON Sempre ON Sempre ON
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8. Especif
B Especificacédo padrdo
Item Especificacdo
Tens&o de entrada Trifésica 240V
Motor aplicavel (kW) 04 [ 055 [ 075 [ 15 [ 22 [ 40 [ 55 [ 75 [ 11 T 156
Tipo VFS11
Forma 2004PM | 2005PM | 2007PM | 2015PM | 2022PM | 2037PM [ 2055PM [ 2075PM | 2110PM [ 2150PM
@ Capacidade (kVA) NotaT) 1.3 14 1.8 30 4,2 6,7 10 13 21 25
@ | Corrente de saida nominal 3,3 3,7 4,8 8,0 11,0 17,5 27,5 33 54 66
= (A) Nota 2) (3.3) (3.3) (4.4) (7.9) (10,0) (16,4) (25,0) (33) (49) (60)
Tensao de saida Nota 3) Trifasica 200V a 240V
Taxagéo da comente de sobrecarga 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo
3" Tensao-freqiiéncia Trifasica 200V a 240V - 50/60Hz
ﬁ% Flutuagéo admissivel Tensao + 10%, -15% Nota 4), freqiiéncia +5%
Método de protecdo Tipo fechado 1P20 (JEM1030)
Método de arrefecimento Auto-arrefecimento | Ar arrefecido forcado
Cor Munsel 5Y-8/0,5
Filtro incorporado Filtro basico
Iltem Especificagao
Tens&o de entrada Monofasica 240V Trifasica 500V
Motor aplicavel (kW) 02 [ 04 JT075 ] 15 [ 22 04 [T075] 15 [ 22 [ 40 [ 55 [ 756 [ 11 [ 15
Tipo VFS11S VFS11
Forma 2002PL [2004PL[2007PL[2015PL|2022PL[4004PL|4007PL[4015PL[4022PL [4037PL[4055PL[4075PL[4110PL[4150PL
@ Capacidade (kVA) Nota1) 0,6 1.3 1.8 3,0 4,2 1.1 1.8 3,1 4,2 7,2 1 13 21 25
@ | Corrente de saida nominal 1,5 3,3 4,8 8,0 11,0 1,5 2,3 4,1 55 9,5 143 | 17,0 | 27,7 33
o (A) Nota 2) (15) [ 383) [ 44 [ (7.9 [(100) | (1.5) | 1) | (38.7) | (5.0) | (8,6) | (13,0) | (17,0) | (25,0) | (30)
Tenszo de saida nominal Nota 3) Trifasica 200V a 240V Trifasica 380V a 500V
Taxagéo da comente de sobrecarga | 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo
89 Tensé&o-corrente Monofésico 200V a 240V - 50/60Hz Trifasico 380V a 500V - 50/60Hz
§§ Flutuagio admissivel Te”s‘:‘°f’;eg%ﬂg’ﬁc'ﬂa5;§’%“°‘a 4. Tenso + 10%, -15% Nota 4), freqiiéncia +5%
Método de protecao, Tipo fechado 1P20 (JEM1030) Tipo fechado 1P20 (JEM1030)
Método de arrefecimento Auto-arrefecimento Ar g:geafzgldo Ar arrefecido forgado
Cor Munsel 5Y-8/0,5 Munsel 5Y-8/0,5
Filtro incorporado Filtro EMI Filtro EMI
Item Especificacdo
Tenséo de entrada Trifasica 600V
Motor aplicavel (kW) 0,75 | 15 | 22 [ 40 [ 55 [ 75 ] 1 T 15
Tipo VFS11-
Forma 6007P 6015P 6022P 6037P 6055P 6075P 6110P 6150P
2 Capacidade (kVA) Nota1) 1,7 2,7 3.9 6,1 9 1 17 22
< Corrente de saida nominal 1,7 2,7 3,9 6,1 9,0 11,0 17,0 22,0
x (A) Nota 2) (1,5) (2,4) (3,5) (5,5) (8,1) (9,9) (15,3) (19,8)
= Tensé&o de saida Nota 3) Trifasica 525V a 600V
Taxa@asglf;g:r'g':"‘e de 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo
3" Tensao-freqiiéncia Trifasica 525V a 600V - 50/60Hz
ﬁ% Flutuagéo admissivel Tensao + 10%, -15% Nota 4), freqliéncia +5%
Método de protecao Tipo fechado 1P20 (JEM1030)
Método de arrefecimento Ar arrefecido forcado
Cor Munsel 5Y-8/0,5
Filtro incorporado Sem filtro
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Nota 1.
modelos de 600V.
Nota 2.
ou mais.
Nota 3.
Nota 4.
Nota 5.

A capacidade é calculada a 220V para os modelos de 240V, a 440V para os modelos de 500V e a 575V para os

Indica o ajuste da corrente de saida nominal quando a freqliéncia portadora de PWM (parametro F300) for de 4kHz ou

menos. Quando tal freqiiéncia exceder 4kHz, o ajuste da corrente de saida nominal estaréa indicado entre parénteses.

Sera necessario reduzi-lo ainda mais para freql

ncias portadoras de PWM acima de 12 kHz.

A corrente de saida nominal é reduzida ainda mais para modelos de 500V com uma tensao de alimentagéo de 480V

O ajuste predefinido da freqliéncia portadora de PWM é de 12kHz.

A tensdo de saida maxima é a mesma da tens&o de entrada.
+ 10% quando o inversor é usado continuamente (carga de 100%).
Se vocé estiver usando o modelo de 600V, certifique-se de conectar um reator de entrada (ACL).

B Especificagbes comuns

Item

Especificacdo

Fungdes de controle principais

Sistema de controle

Controle de PWM senoidal

Tenséo de saida nominal

Ajustavel dentro da gama de 50 a 600V pela corre¢do da tensdo de alimentagdo (ndo ajustavel acima da tensdo de
entrada)

Gama da freqliéncia de
saida

0,5 a 500,0Hz, ajuste predefinido: 0,5 to 80Hz, freqliéncia maxima: 30 a 500Hz

Passos de ajuste minimo
da freqliéncia

0,1Hz: entrada analégica (quando a freqiiéncia max. é de 100Hz); 0,01Hz: Ajuste do painel de operagéo e ajuste
da comunicagéo.

Precisdo da freqliéncia

Ajuste digital: dentro de +0,01% da freqiiéncia max. (-10 a +60°C)
Ajuste analdgico: dentro de +0,5% da freqiiéncia méax. (25°C +10°C)

Caracteristicas de
tensdo/freqiiéncia

Constante V/f, torque variavel, reforco de torque automatico, controle vetorial, economia de energia automatica, controle
da economia de energia automatica dindmica, controle do motor PM. Auto-sintonizag&o. Ajuste da freqliéncia base (25 -
500Hz) para 1 ou 2, ajuste do reforgo de torque (0 - 30%) a 1 ou 2, ajustando-se a fregiiéncia no inicio (0,5 - 10Hz)

Sinal de ajuste da
freqiiéncia

Potenciémetro no painel frontal, potenciémetro de freqiiéncia externa (conectavel a um potenciémetro com uma impedancia
nominal de 1 - 10kQ), 0 - 10Vce (impedancia de entrada: VIA/VIB=30kQ, 4 - 20mAcc (impedancia de entrada: 250Q).

Freqtiéncia base do
painel de terminais

A caracteristica pode ser ajustada arbitrariamente por definicdo de dois pontos. Ajustavel individualmente para trés
funcgdes: entrada analdgica (VIA e VIB) e comando de comunicagéo.

Salto de freqgliéncia

Trés freqiiéncias podem ser ajustadas. Ajuste da freqgiiéncia de salto e da gama.

Freqtiéncias dos limites
superior e inferior

Freqtiéncia do limite superior: 0 a freqiéncia max., freqiéncia de limite inferior: 0 & freqliéncia de limite superior

Freqtiéncia portadora de
PWM

Ajustavel dentro de uma gama de 2,0 a 16,0Hz (predefinida: 12kHz).

Especificagdes operacionais

Controle PID Ajuste de ganho proporcional, ganho integral, ganho diferencial e tempo de espera do controle. Checagem da
correspondéncia entre a quantidade de processamento e a quantidade de realimentaco.

Tempo de Selecionavel dentre os tempos de aceleragao/desaceleragéo 1, 2 e 3 (0,0 a 3200 seg.). Fungao de

aceleragdo/desaceleragao aceleragao/desaceleragdo automatica. Aceleragao/desaceleragédo padrdo S 1 e 2, e padrao S ajustaveis. Controle

da desaceleragéo rapida forcada e da desaceleragéo rapida dinamica

Frenagem de CC

Freqiiéncia de partida da frenagem: 0 a freqiiéncia maxima, taxa de frenagem: 0 a 100%, tempo de frenagem: 0 a
20 segundos, frenagem CC de emergéncia, controle de fixacdo do eixo do motor

Frenagem dinamica

O circuito de controle e transmissdo esta incorporado no inversor com o resistor de frenagem do lado de fora (opcional).

Funcéo do terminal de
entrada (programavel)

Selecionavel dentre 66 fungdes, tais como entrada do sinal de movimento de avango/retrocesso, entrada do sinal
de movimento jog, entrada do sinal de base operacional e entrada do sinal de reajuste, para atribuir a 8 terminais
de entrada. Ldgica selecionavel entre absorcéo de corrente pelo sumidouro e saida de corrente da fonte.

Fungdes do terminal de
saida (programavel)

Selecionavel dentre 58 fungdes, tais como saida do sinal de freqliéncia do limite superior/inferior, saida do sinal de
detecgdo de baixa velocidade, saida do sinal de alcance da velocidade especificada e saida do sinal de falha, para
atribuir aos terminais de saida de relé FL, saida coletora aberta e saida RY.

Movimento de
avango/retrocesso

As teclas RUN e STOP no painel de operagéo sdo utilizadas respectivamente para iniciar e parar operagdes. A
comutagdo entre o movimento de avango e o movimento de retrocesso pode ser feita através de uma das trés
unidades de controle: painel de operacdo, painel de terminais e unidade de controle externa.

Movimento jog

O modo jog, se selecionado, permite a operagdo jog através do painel de operacdo ou do painel de terminais.

Operagéo a velocidade
predefinida

Freqiiéncia base + operagao a velocidade 15 possivel pela alteragdo da combinagdo de 4 contatos no painel de
terminais.

Operacéo de retentativa

Capaz de reiniciar automaticamente ap6s uma checagem dos elementos do circuito principal, caso a fungéo de
protecdo seja ativada. 10 vezes (max.) (selecionavel com um pardmetro)

Ajustes de proibigao
variados

Possivel proteger parametros contra inscri¢des e proibir alteragcdes dos ajustes de freqiiéncia do painel e o uso do
painel de operacéo para operacédo, parada de emergéncia ou reajuste.

<Continuagéo no verso>
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<Continuagdo>

Item

Especificacdo

Controle de marcha
continua por alimentagéo
regenerativa

Possivel manter o motor funcionando por meio da sua energia regenerativa no caso de uma falha momentanea de
alimentagéo (predefinicdo: OFF).

Operagéo de reinicio
automatico

Na eventualidade de uma falha momentanea da alimentagéo, o inversor & a velocidade de rotagdo do motor de
inércia e emite uma freqiiéncia apropriada a velocidade de rotagéo para reiniciar o motor suavemente. Esta fungéo
pode também se usada quando se comuta para alimentagdo comercial.

Especificagoes
operacionais

Funcéo decrescente

Quando dois ou mais inversores s&o utilizados para operar uma Unica carga, esta fungéo impede a carga de se
concentrar em um inversor devido a desequilibrio.

Funcéo de ultrapassagem

A soma de dois sinais analdgicos (VIA/VIB) pode se utilizada como um valor de comando de freqliéncia.

Sinal de detecgdo de falha

1c-saida de contato: (250Vca-0,5A-cos@=0,4)

Func&o de protecéo

Prevencéo contra estol, limitagdo de corrente, corrente excessiva, curto-circuito de saida, sobretenséo, limitagéo de

*§ sobretensao, subtensgo, falha de ligagao a terra, falha da fase de fornecimento de alimentagéo, falha da fase de saida,

% protegdo contra sobrecarga pela fungdo termo-eletrénica, corrente excessiva do induzido na partida, corrente excessiva

5 do lado da carga na partida, excesso de torque, subcorrente, superaquecimento, tempo de operagdo cumulativa, alarme

8 vital, parada de emergéncia, corrente excessiva/sobrecarga do resistor de frenagem, diversos pré-alarmes

o | Caracteristica termo- Comutag&o entre o motor padrdo e o motor VF de torque constante, comutagéo entre motores 1 e 2, ajuste do

'S, | eletrénica tempo de trip por sobrecarga, ajuste dos niveis de prevencg&o contra estol 1 e 2, selegéo de estol por sobrecarga

E Funcéo de reajuste Funcéo de reajuste pelo fechamento de contato 1a ou pelo desligamento da alimentagéo ou do painel de operagéo.
Esta funcdo também é utilizada para salvar e apagar registros de trip.

Alarmes Prevencao contra estol, sobretensgo, sobrecarga, subtensio, erro de ajuste, retentativa em processo, limites superior/inferior

Causas das falhas Corrente excessiva, sobretensdo, superaquecimento, curto-circuito em carga, falha de ligagéo a terra, sobrecarga no inversor,
corrente excessiva através do induzido na partida, corrente excessiva através da carga na partida, falha de CPU, falha de
EEPROM, falha de RAM, falha de ROM, erro de comunicag&o. (Seleciondvel: Sobrecarga do resistor de frenagem, parada de
emergéncia, subtensao, baixa tensdo, excesso de torque, sobrecarga de motor, fase aberta de saida)

Fung&o de monitoragédo Freqtiéncia operacional, comando da freqiiéncia operacional, movimento de avango/retrocesso, corrente de saida,
tensdo na segdo CC, tensdo de saida, torque, corrente de torque, fator de carga do inversor, fator de carga integral
de PBR, poténcia de entrada, poténcia de saida, informag&o sobre terminais de entrada, informag&o sobre

° terminais de saida, versdo da CPU1, versao da CPU2, versdo da memoéria, quantidade de realimentacao PID,

8, comando de freqiiéncia (ap6s PID) poténcia de entrada integral, poténcia de saida integral, corrente nominal,

] causas de trips passados de 1 a 4, alarme para substituicdo de pecas, tempo de operagdo cumulativa

& | Fungéo de Armazena dados nos quatro trips passados: nimero de trips que ocorreram em sucessao, freqliéncia operacional,
3 monitoragao de trip sentido de rotagdo, corrente de carga, tensdo de entrada, tensao de saida, informag&o sobre terminais de entrada,
9 passado informac&o sobre terminais de saida, e tempo de operagdo cumulativa quando cada trip ocorreu.

& | Saida para Saida analégica: (Amperimetro CC de escala exata de TmAcc ou amperimetro CC de escala exata de 7,5Vcc /

2 | fregienciémetro Voltimetro CA do tipo retificador, 225% corrente max. 1mAcc, 7,5Vcc escala exata), saida de 4 a 20mA/0 a 20mA

Indicador LED de 4
digitos e 7 segmentos

Freqiiéncia: freqiiéncia de saida do inversor.

Alarme: alarme de estol “C”, alarme de sobretensao “P”, alarme de sobrecarga “L”, alarme de
superaquecimento “H”.

Estado: estado do inversor (freqiiéncia, causa da ativagao da fungao de protegao, tenséo de

entrada/saida, corrente de saida, etc.) e ajustes dos parametros.
Exibicado da unidade livre: unidade arbitraria (ex: velocidade de rotagéo) correspondente a freqiiéncia de saida.

Indicador

Lampadas que se iluminam para indicar o estado do inversor, tais como lampada RUN, Iampada MON, lampada PRG,
lampada %, 1dampada Hz, 1ampada do potenciémetro de ajuste da freqliéncia, ldampada da tecla UP/DOWN e lampada da
tecla RUN. A lampada de carga indica que os capacitores do circuito principal estéo eletricamente carregados.

Ambientes de uso

Interiores, altitude: 1000m (Max.), ndo exposto a luz solar direta, gases corrosivos, gases explosivos ou vibragdes
(menos que 5,9m/sz) (10 a 55Hz)

Temperatura ambiente

-10 2 +60°C Nota)1.2.

Temperatura de
armazenamento

-20 a +65°C

Temperatura
ambiente

Umidade relativa

20 a 93% (livre de condensag&o e vapor).

Nota 1. Acima de 40°C : Remova o selo protetor do topo do VF-S11.
Se a temperatura ambiente estiver acima de 50°C: Remova o selo do topo do inversor e use o inversor com a
corrente de saida nominal reduzida.

Nota 2.

Se inversores forem instalados lado a lado (sem espago suficiente deixado entre eles):

Remova o selo do topo de cada inversor.
Caso va instalar o inversor em um local cuja temperatura ambiente esteja acima de 40°C, remova o selo do topo do
inversor e utilize o inversor com a corrente de saida nominal reduzida.
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B Dimensbes externas e peso
Classificagao Motor aplicavel . . Dimensdes (mm) Peso aprox.
de tensao (kW) Tipo de inversor W H W1 T Hi 2 T D2 Desenho (ko)
0,2 VFS11S-2002PL 130 1,0
i 04 VFS11S2004PL_| 72 | 130 60 15 A 1,0
: (— 1215 ;
Mopofésica 0,75 VFS115-2007PL 720 8 12
1,5 VFS11S2015PL_| 105 | 130 | 150 | 93 13 B 14
2.2 VFS11S2022PL_| 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 C 22
04 VFS11-2004PM 120 0,9
0,55 VFS11-2005PM__| 72 | 130 60 15 A 1,1
0,75 VFS11-2007PM 130 1215 K
1,5 VFS11-2015PM 12
Tritasica 240V 22 vrstizozzpm | >0 | "0 75 %8 13 s 13
4,0 VFS11-2037P) 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 2.2
55 VFS11-2055P) 4,8
2% VESTIS072P 180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 D 5
i1 VFS11-2110P .3
i VFSTTSTE0pN ] 245 | 310 | 190 | 225 | 295 | 195 E 5
0,4 VFS11-4004PL 4
0,75 VFS114007PL | 105 | 130 | 150 | 93 |121,5| 13 B 5
1,5 VFS11-4015PL 5
2.2 VFS11-4022PL 23
Tritasica 500V o VESTIoaTeE ] 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 | g c 35
55 VFS11-4055PL 5,0
> VESTIaoaasr—] 180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 D X
11 VFS11-4110PL 96
T VESTIaTE0Pr—] 245 | 310 | 190 | 225 | 2905 [ 195 E 55
0.75 VFST1-6007P | 405 | 130 | 150 | 93 [121,5] 13 B 1.3
1,5 VFS11-6015P 1,3
22 022 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 c 21
Trifasica 600V 5'5 VE -60559 8 :'7
2% VFSTigooap— 180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 D 47
i1 VFST11-6110P 8
i VFSTTaTEgp | 246 | 310 | 190 | 225 | 295 | 195 E X
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B Representacao grafica
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Fig.A
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Placa EMC
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Fig.B
Nota 1. Para facilitar a compreenséo das dimensdes
de cada inversor, aquelas dimensdes comuns a todos
os inversores nestas figuras estdo mostradas com
valores numéricos, sem simbolos.
Seguem abaixo os significados dos simbolos usados.

W: Largura

H: Altura

D: Profundidade

W1: Dimensao de montagem (horizontal)

H1: Dimenséo de montagem (vertical)

H2: Altura da area de montagem da placa EMC
D2: Profundidade do botao de ajuste da freqiiéncia

Nota 2. Veja a seguir as placas EMC disponiveis
Fig.A : EMP003Z (Peso aprox. : 0,1kg)
Fig.B, Fig.C: EMP004Z (Peso aprox. : 0,1kg)
Fig.D : EMP005Z (Peso aprox. : 0,3kg)
Fig.E : EMP006Z (Peso aprox. : 0,3kg)

Nota 3. Os modelos mostrados na Fig. A e na Fig. B
estdo fixos em dois pontos: nos cantos superior
esquerdo e inferior direito.

Nota 4. O modelo mostrado na Fig. A ndo esta
equipado com um ventilador de arrefecimento.
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TOSHIBA CORPORATION
INDUSTRIAL AND POWER
SYSTEMS & SERVICES COMPANY

OVERSEAS SALES & MARKETING DEPT.

ELECTRICAL APPARATUS & MEASUREMENT DIV.

1-1, Shibaura 1-chome, Minato-Ku,
Tokyo 105-8001, Japan

TEL: +81-(0)3-3457-4911

FAX: +81-(0)3-5444-9268

TOSHIBA INTERNATIONAL CORPORATION
13131 West Little York RD., Houston,

TX 77041, U.S.A

TEL: +1-713-466-0277

FAX: +1-713-896-5226

TOSHIBA ASIA PACIFIC PTE., LTD
152 Beach Rd., #16-00 Gateway East,
Singapore 189721

TEL: +65-6297-0900

FAX: +65-6297-5510

TOSHIBA CHINA CO.,LTD

23rd Floor, HSBC Tower, 101 Yin Cheng
East Road, Pudong New Area, Shanghai
200120, The People's Republic of China
TEL: +86-(0)21-6841-5666

FAX: +86-(0)21-6841-1161

TOSHIBA INTERNATIONAL CORPORATION PTY., LTD
2 Morton Street Parramatta, NSW2150, Australia
TEL: +61-(0)2-9768-6600

FAX: +61-(0)2-9890-7542

TOSHIBA INFORMATION, INDUSTRIAL AND POWER
SYSTEMS TAIWAN CORP.

6F, No66, Sec1 Shin Sheng N.RD, Taipei, Taiwan
TEL: +886-(0)2-2581-3639

FAX: +886-(0)2-2581-3631

@For further information, please contact your nearest Toshiba Liaison Representative or International Operations - Producer Goods.
@ The data given in this manual are subject to change without notice.
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