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1. Informacje ogéine

Przed przystapieniem do instalacji i uruchomienia inwertora niezb¢dnym
jest uwaznie przeczyta¢ niniejsza Instrukcje, zwracajac szczegdlna uwage
na przypisy i zalecenia.

Kazdy uzytkownik powinien dysponowaé niniejsza Instrukcja. Zanim
rozpocza¢ pracg z urzadzeniem, uzytkownik powinien zaznajomic si¢ z
nia. To szczegdlnie dotyczy znajomosci i przestrzegania polecen i

przepisOw bezpieczenstwa pracy.
Oznaczenia wykorzystane:

Symbol 1 Ostroznie, niebezpieczenstwo
Ten symbol jest wykorzystany, jezeli zycie i/lub zdrowie personelu sa
narazane na niebezpieczenstwo lub jezeli jest mozliwym znaczace

uszkodzenie wyposazenia.

Symbol 2 Uwaga, wazny Srodek ostroznosci

Ten symbol figuruje w tych punktach Instrukcji, ktore maja szczegolne

ATTENTI ON! znaczenie dla bezpiecznej eksploatacji i pracy niezawodnej inwertora.

2. Przepisy bezpieczenstwa pracy

Wszystkie wskazania przytoczone w danemu rozdziale
Instrukcji, maja wielkie znaczenie dla bezpieczenstwa personelu

eksploatacyjnego oraz maszyn i systemow.

2.1. Przepisy ogolne bezpieczenstwa pracy
Inwertorze dzialaja przy wysokim napigciu, ktore moze zostad
przyczyna $mierci lub powaznego urazu przy dotknigciu do czgsci

znajdujace si¢ pod napigciem. Zaleznie od stopnia zabezpieczenia
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inwertora, moga zosta¢ nie izolowane niektore jego cze¢sci znajdujace
si¢ pod napigciem, oraz elementy i powierzchnie, ruchome i obracajace
si¢, majace wysoka temperaturg. W razie niedopuszczalnego usuwania
niezbednych oston i ogrodzen zabezpieczajacych, nieprawidlowej
instalacji lub eksploatacji, montazu, nastawienia i1 uruchomienia
powstaje niebezpieczenstwo powodowania powaznych uraz personelu i
uszkodzenia wyposazenia.

Wszelkie operacje  zwigzane z transportowaniem, montazem i
uruchomieniem oraz z obstuga techniczna winne by¢ wykonane przez
wykwalifikowanych specjalistow technicznych (z przestrzeganiem
przepiséw bezpieczenstwa pracy IEC 364 lub CENELEC HD 384 oraz
krajowego ustawodawstwa dotyczacego bezpieczenstwa pracy). W
ramach tych elementarnych przepisow bezpieczenstwa pracy termin
,wykwalifikowany specjalista techniczny” oznacza osob, ktore
zaznajomili si¢ z instalacja, montazem nastawianiem, uruchomieniem i
eksploatacja danego wyrobu i posiadaja kwalifikacje niezbedna dla
wykonania tych funkcji.

2.2. Funkcjonalne przeznaczenie aparatury

Dziedzina stosowania inwertora opisanego w niniejszej Instrukcji
eksploatacji, obejmuje wylacznie regulacj¢ ciagla predkosci silnikow
trojfazowych. Inwertorze 1 akcesoria do nich sa przeznaczone dla
wykorzystania w instalacjach lub maszynach elektrycznych.

Uruchomienie (tzn. rozruch do normalnej pracy) nie jest
dopuszczalnym, dopoki nie zostanie udowodniono, ze system
odpowiada  wymogom  wytycznych  89/392/EEC  (Wytyczne
Bezpieczenstwa w budowie maszyn MSD) 1 89/336/EEC (Wytyczne
zgodnosci systemow elektrycznych i elektronicznych (wyrazajqca sie w
mozliwosci ich jednoczesnego harmonijnego dziatania na danym

obszarze)).

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2 5




SITI-POL  sp.zo.o.

Podmiotowe inwertorze odpowiadaja wymogom wytyczny aparatury
niskiego napigcia  73/231/EEC. Do nich sa stosowane normy
uzgodnione EN 50178.

Odpowiedzialno§¢ za straty przyniesione wskutek nieprawidlowej

eksploatacji inwertora, ponosi tylko osoba eksploatujaca system.

2.3. Przewéz, przechowywanie, instalacja

Inwertor musi by¢ zabezpieczony od oddziatywania niedopuszczalnych
obciazen mechanicznych. Przy transportowaniu lub robotach
zatadunkowo-roztadunkowych nie wolno poddawac zginaniu Zadne
elementy, a luzy izolacyjne nie powinny zmienia¢ si¢. Inwertorze
zawieraja elementy krytyczne do dziatania wyladowan
elektrostatycznych, ktoére przy nieprawidlowej eksploatacji moga
wypada¢ z ruchu. Nie wolno dotykaé si¢ czgséci elektronicznych i
zestykow elektrycznych. Niedopuszczalnym jest wlaczenie inwertoréw,
ktorych czesci elektryczne lub elektroniczne maja uszkodzenia
mechaniczne, poniewaz to narusza przepisy odpowiednich
wytycznych. Przy instalacji inwertora nalezy pilnowaé zachowania
przepisanych odlegto§ci minimalnych, a takze zabezpieczenia
ochtadzania dostatecznego. Warunki klimatyczne powinny odpowiadac

normie EN50178.

2.4. Potaczenia elektryczne

Przed wykonaniem prac instalacyjnych nalezy wytaczaé i izolowaé od

sieci oraz przewidzie¢ wlasciwe zabezpieczenie.

Po wylaczeniu napigcia sieci nalezy zaczeka¢ co najmniej 5 minut,
dopdki nie wytaduja si¢ kondensator w obwodzie pradu statego. Tylko

po temu jest wolno pracowal¢ z urzadzeniem. W przypadku
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> Db D

niesprawnosci stata czasowa wytadowania moze znaczaco powigkszy¢

si¢.

Ze wzgledu na ewentualny uplyw pradu ponad 3,5 mA z
zainstalowanego w inwertorze filtru przeciwzaktoceniowego, inwertor
powinny pozostawac stale przylaczonym do systemu. Warto$ci
znamionowe 1 rozwiazanie ukladania przewodu uziemiajacego GND

takze sa reglamentowane w normie EN 50178.

Inwertorze powinny by¢ zainstalowane w szafie sterowniczej i

eksploatowane pod warunkiem potaczenia z potencjalem Ziemi.

Dla zabezpieczenia niezawodnego dzialania inwertora nalezy
przestrzega¢ przepisy niniejszej Instrukcji dotyczace instalacji i

zalecenia zawierane w uwagach.

Przy wykorzystaniu wytacznikow samoczynnych ktore zadziataja od
pradu resztkowego, nalezy zwraca¢ uwage na ich zgodno$¢ z
inwertorem. W zalezno$ci od typu urzadzen niezbgdnym jest
przestrzeganie nastgpujacych przepisow:

e Inwertorze jednofazowe: dopuszczalnym jest stosowanie
wylacznikow samoczynnych, ktorych zadziatanie odbywa sig
od impulséw pradu resztkowego (typ A) lub w zalezno$ci od
wartos$ci pradu resztkowego (typ B).

e Inwertorze trojfazowe: dopuszczalnym jest stosowanie tylko
wylacznikow samoczynnych, ktorych zadziatanie odbywa sig
od warto$ci ogdlnej pradu resztkowego (typ B).

W  przeciwnym wypadku nalezy =zastosowaé inne s$rodki
zabezpieczenia, takie jak zewngtrzna izolacja, podwojna lub potrdjna,
odtaczenie od sieci elektroenergetycznej lub podobne §rodki (norma EN
50718). Przy tym nalezy prawidlowo obliczy¢ prad zadziatania
wylacznikow samoczynnych, ktorych zadziatanie odbywa si¢ od pradu
resztkowego, poniewaz prady pojemnosciowe uptywowe (ostony kabli,

filtry) moga spowodowac zadziatanie biedne.
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2.5. Przepisy eksploatacji

Konfiguracja oprogramowania inwertora moze by¢ wykonane w
sposOb, zabezpieczajacy ponowny rozruch samoczynny w wypadku
przerwy w pracy. W razie konieczno$ci w systemu nalezy przewidzie¢
dodatkowe funkcje kontroli lub zabezpieczenia w celu usunigcia Zrodet
potencjalnych niebezpieczenstwa (patrz przepisy bezpieczenstwa pracy
itd.).

Silnik mozna zatrzyma¢ wytaczeniem sygnatu zadanego punktu pracy
lub blokowania wejscia sygnatu zezwalajacego. W razie konieczno$ci,
dla zabezpieczenia bezpieki, mozna przewidzie¢ wylaczenie inwertora
od sieci zasilajacej dla zapobiegania ponownego rozruchu

samorzutnego.

2.6. Informacje dodatkowe

Przypominamy jeszcze raz, ze firma nie ponosi odpowiedzialno$ci za uszkodzenia lub
naruszenia dziatania powstate wskutek nieprzestrzegania przepisow niniejszej Instrukc;ji.
Konstrukcja urzadzenia i1 zestaw jego funkcji moga ule¢ zmianom skierowanym na

udoskonalenie urzadzenia i nie wniesionym do niniejszego dokumentu.

Zanim kontynuowacé czytanie niniejszej Instrukcji, prosimy przekonac¢ sie o tym, ze

zatacznik do niniejszej Instrukcji zawiera korekty techniczne!
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3. Wstep

Niniejsza Instrukcja eksploatacji zawiera specyfikacji, przepisy montazu i procedury
nastawienia i odszukiwania niesprawno$ci w inwertorach typu ACM D2/S2.

Zanim dokonywac instalacj¢ inwertora, nalezy zgl¢bi¢ informacje niniejszej Instrukcji, zeby
zabezpieczy¢ montaz bezbl¢dny i optymalne charakterystyki robocze urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej Instrukcji, dotycza wersji oprogramowania D2A-STD-020A i

D2A-1300-021.
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4. Charakterystyki techniczne
(napiecie zasilajace 1 x 220...240 V)

ACM D2 ACM S2
Inwertor
0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 2,2 kW
M . iInik
oc Wyjsciowa stinika KW 0,37 0,55 0,75 11 2,2
<
>
*Jé Moc wyjsciowa kVA 0,75 1,0 1,5 1,9 3,2
g © Prad znamionowy urzadzenia A 2,0 2,6 3,4 4.5 9,0
S8 Przeciazalnos¢ % 200 % x 180 ¢ (+15 %)
S o
8 2 Napiecie wyjsciowe (maks. Vv
g = napiecie sieci) 3x0..Un
:é Czestotliwo$¢ wyjsciowa Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz w inwertorach D2A-1300-xxxx)
= Sprawnos¢ elektryczna % >95 %
Warunki robocze Dziatanie w 4 kwadrantach (z dlawikiem hamujacym)
1x220..240 V
9 Napiecie sieci \Y 1x220.240V, £ 15 % lub
n 3x220...240 V
Czestotliwos¢ sieci Hz 40...70 Hz
Sposob modulaciji Modulacja dtugosci impulséw
Czestotliwo$¢ modulacji kHz 8 ‘ 4
-g 0...10 V pradu statego; -10 V ...0...10 V pradu statego
g 0..20 mA; 4 ...20 mA
o
b L aiami “ i Potencjometr zewnetrzny (4K7); klawiatura (rezim przyrostéw
8 t od dk -
12 Sygnat odniesienia predkosci jednostkowych krokowych JOG)
E Potencjometr wyposazony w silnik ((rezim JOG MPt) tylko z programem
g D2A-STD) RS485 (na zamdwienie CAN)
2 Rozdzelc;osg: W9 Hz 9 bitéw czestotliwosci maksymalnej
'z czestotliwosci
>
‘g Czas rozbiegu/hamowania Sec 0,01...1000 sekund
g Czestotliwos¢ maksymalna Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz z programem D2A-1300-xxx)
_(C% Czestotliwosé minimalna 0...Fmaks
S - .
Hamowanie przy pradzie Norma
statym
Dtawik hamujacy Norma
Prég obnizenia napiecia \% 170...175 V pradu przemiennego / 240...250 V pradu statego
®© Prog przewyzszenia napiecia \% 280...285 V pradu przemiennego / 395...405 V pradu statego
c
o § Zwarcie Kontrola elektroniczna
T o
é -g Przewyzszenie pradu Kontrola elektroniczna
N
w % Przegrzanie Kontrola ciggta temperatury chtodnic
N Blokowanie programu Dowolny kod zabezpieczenia
Blokowanie rozruchu Funkcja programowalna AUTOSTART
Temperatura robocza °C 0Od-5°Cdo45°C
©
< Temperatura przechowywania °C 0Od -20°C do 60 °C
g Wilgotnos¢ % Mniej niz 90 %, bez kondensacji
._g Zgodnosc¢ Filtr wewnetrzny przeciwzakidceniowy; klasa graniczna ,A” zgodnie z
S elektromagnetyczna EN 61800-3 (cmoTpu cTp. 17 opurmHana)
g Klasa zabezpieczenia IP IP 20
Waga, okoto kg 1,6 ‘ 2,5 ‘ 2,5 2,7 ‘ 4,9
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5. Charakterystyki techniczne
(napiecie zasilajagce 3 x 380...460 V)

ACM S2 ACM D2
Inwertor 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 5.5 KW
kW kw kW kW kw kW ’
M . iInik
oc wyjsciowa silnika KW 0,75 1.1 15 2.2 3,0 4,0 5,5
<
>
‘Jé Moc wyjsciowa kVA 1,6 1,8 2,9 3,3 4,6 6,1 7,8
g © Prad znamionowy urzadzenia A 2,0 2,8 3,7 5,2 6,8 9,2 11,7
S Przeciazalnosé % 200 % x 180 ¢ (£15 %)
S0
3 2 Napiecie wyjsciowe (maks. Vv
g = napiecie sieci) 3x0..Un
:é Czestotliwosé wyjsciowa Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz w inwertorach D2A-1300-xxxx)
= Sprawnos¢ elektryczna % >95 %
Warunki robocze Dziatanie w 4 kwadrantach (z dtawikiem hamujgcym)
o Napiecie sieci Vv 3x380...460 V, -15 % + 10 %
g P (5,5 kW 3 x 380...415 V, + 15 %)
Czestotliwos¢ sieci Hz 40 ...70 Hz
Sposoéb modulaciji Modulacja dtugosci impulséw
Czestotliwosé modulacii kHz 4
2 0...10 V pradu statego; (10 V ...0...10 V pradu statego)
g 0..20 mA; 4 ...20 mA
o . . . ..
3 Sygnat odniesienia predkosci 'PotenCJometr .zeantrzlny. (4K7).,. klawiatura (rezim JOG)
o Potencjometr wyposazony w silnik ((rezim JOG MPt) tylko z programem
g D2A-STD)
g RS485 (na zamdwienie CAN)
[%2] . sz
? Rozdmelc;osg w9 Hz 9 bitow czestotliwosci maksymalnej
z czestotliwosci
g Czas rozbiegu/hamowania Sec 0,01...1000 sekund
ﬁ Czestotliwo$¢ maksymalna Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz z programem D2A-1300-xxx)
®
}:‘u Czestotliwos¢ minimalna 0...Fmaks
O . .
Hamowanie przy pradzie Norma
statym
Dtawik hamujacy Norma
Prég obnizenia napiecia \% 280 V pradu przemiennego /395 V pradu statego
© Prog przewyzszenia napiecia \% 537 V pradu przemiennego / 760 V pradu statego
c
o § Zwarcie Kontrola elektroniczna
S QO
§ -“a’ Przewyzszenie pradu Kontrola elektroniczna
w § Przegrzanie Kontrola ciggta temperatury chtodnic
(0]
N Blokowanie programu Dowolny kod zabezpieczenia
Blokowanie rozruchu Funkcja programowalna AUTOSTART
Temperatura robocza °C 0Od-5°Cdo45°C
®©
< Temperatura przechowywania °C 0Od -20 °C do 60 °C
g Wilgotnos¢ % < 90 % wilgotnosci wzglednej, bez kondensac;ji
._g Zgodnosc¢ Filtr wewnetrzny przeciwzakioceniowy; klasa graniczna ,,A” zgodnie z
S elektromagnetyczna EN 61800-3 (cmoTpu cTp. 17 opuruHana)
‘g Klasa zabezpieczenia P IP 20
Waga, okolo kg 26 | 30 | 49 | 49 | a9 | 49 | 70
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SITI-POL  sp.zo.o.

6. Charakterystyki techniczne
(napiecie zasilajgce 3 x 380...460 V)

ACM D2
Inwertor 7,5
KW 11,0kW | 15,0 kW | 22,0 kW | 30,0 kW | 37,0 kW
B Moc wyjsciowa silnika KW 75 11,0 15,0 22,0 30,0 37,0
X
‘z Moc wyjsciowa kVA 1 16,5 22,5 33 45 55
% o Prad znamionowy urzadzenia A 15,6 22,5 30 43 58 71
G 2 Przecigzalno$¢ % 200 % x 180 ¢ (£15 %)
E GBJ Napiecie wyjsciowe (maks.
2 = napiecie sieci) v 3x0..Un
9;> Czestotliwosc wyjsciowa Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz w inwertorach D2A-1300-xxxx)
= Sprawnos¢ elektryczna % >95 %
Warunki robocze Dziatanie w 4 kwadrantach (z dtawikiem hamujacym)
o Napiecie sieci v 3x380...460 V, -15% + 10 %
% (5,5 kW 3x380..415V, + 15 %)
Czestotliwo$¢ sieci Hz 40 ... 70 Hz
Sposob modulaciji Modulacja dtugosci impulséw
Czestotliwo$¢ modulacji kHz 4 | 3
-§ 0...10 V pradu stgffa.gg;n(&); \4/ go:n(;\/ pradu statego)
% Sygnat odniesienia predkosci .Potencjometr .zewnqtrz.n)./ (4K7.).; klawiatura (rezim JOG)
o Potencjometr wyposazony w silnik ((rezim JOG MPt) tylko z programem
\g D2A-STD)
E, RS485 (na zamdéwienie CAN)
% ROZdZielC.ZOS’{: W9 Hz 9 bitow czestotliwosci maksymalnej
€ czestotliwosci
g Czas rozbiegu/hamowania Sec 0,01...1000 sekund
g Czestotliwos¢ maksymalna Hz 0...650 Hz (0...1300 Hz z programem D2A-1300-xxx)
_(C% Czestotliwos¢ minimalna 0...Fmaks
o - :
Hamowar;&;;;{z}y pradzie Norma
Dtawik hamujacy Norma
Prog obnizenia napigcia \% 280 V pradu przemiennego /395 V pradu statego
© Prog przewyzszenia napiecia \% 537 V pradu przemiennego / 760 V pradu statego
o) E’ Zwarcie Kontrola elektroniczna
% -%’_ Przewyzszenie pradu Kontrola elektroniczna
w % Przegrzanie Kontrola ciggta temperatury chtodnic
N Blokowanie programu Dowolny kod zabezpieczenia
Blokowanie rozruchu Funkcja programowalna AUTOSTART
Temperatura robocza °C Od-5°Cdo45°C
% Temperatura przechowywania °C 0Od -20 °C do 60 °C
g Wilgotno$c¢ % < 90 % wilgotnosci wzglednej, bez kondensac;ji
.; Zgodnos¢ Filtr wewnetrzny przeciwzakiéceniowy; klasa graniczna ,,A” zgodnie z
= elektromagnetyczna EN 61800-3 (cmoTpu cTp. 17 opurmHana)
‘g" Klasa zabezpieczenia IP IP 20
Waga, okolo kg 85 | 87 | 21 | 21 | 22 | 2

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2 12




SITI-POL  sp.zo.o.

7. Obliczanie sieci mocami

z poprawka na czestotliwos¢ komutaciji

L —_
\ ~ | —+-ACM D2/S2 0,37-2,2kW/230V
Z081 . N : ACM S2 0,75-4,0kW/400V
= T e = ACM D2 5,5kW/400V
3067 ~| ACM D2 7,5kW/400V
* 04+ ' | ——ACM D2 11kW/400V
0,2 '
0,0+ , . .
0 4 8 12 16
f pwm (kH2)
1’0*_ — . e
[ \ T~ ;
5 %81 ~. 4
; 0.6~ = ' —++ ACM D2 15kW/400V
3™ %  _a ACM D2 22-37kW/400V
04 f
02+
0,0 e — e
0 3 6 12

f PWM (kHz)

Pn Moc znamionowa
Poutr Moc wyjsciowa

Fpwm Czestotliwos¢ komutacji

Warunki otoczenia: Temperatura otoczenia = 45 °C.
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SITI-POL  sp.zo.o.

8. Wymiary gabarytowe inwertoréw typu ACM D2/S2 o
mocy 0,37 kW - 5,5 kW

Dodatkowe zawiasy tylko w ACM D2 5,5W

] E—— \
| T o -
; N _ .
S \ v
l:]' = : T '
| s-'m'![S] [+] E; § » 1
]S o \ Al [z
CBal ™ L‘_,l | : | . HEAT SINK [:]y o
= ®z 5 || | g v
| | urt [’F’ d 3 | L \ m@ .ofﬂi :E
] ULECEEESR ceal = @y 3 .
o i1 &\ =@ i || |
| EHLER = (P) % t%
- . - T LI n
p—o— . i ) :
| l— | L
‘ | P
e -
. o H H
ACM D2 0.37 - 1.1kW | - -
S a—"| ;.
D =
| p -
| &
ACM D2/52 0.75 - 5.5kW
Dimensions (in mm)
ACM 1x230V ACM 3x400V
D2 s2 82— D2
1 037/055/0,75/1,1|1,5|2,2}0,75/1,1|1,5/2,2{3,0(4,0/55
& 8} A [154/153| 153 [153|194|194] 194 |194|194(194|194| 194|265
C x x - B |168|168| 168 |168|208|208] 208 |208|208|208|208 208|280
’ B o : C [181]181| 181 |181|222|222] 222 |222 (222|222 |222| 222|293
. D |53|53|53 |58|54|54]54 |54|54|54|54|54|58
. . E [108|106| 106 [106]109/109] 109 [109|109|109|109/|109[116
I § F 40| 40 |45|67|67| 67 |67 |67 |67 |67 |67 |90
G 146/ 146 151[176|176] 176 |176|176|176|176| 176|206
H |06|06| 06 |06|06| 06|06 |06 |06 |06 |06 |06 |06
i B 1 1180180 180 |180[174|174] 174 [174|174|174|174|174|180
)
'I“‘r ® * J [190[190| 190 |190|179|170] 178 |179|179|179|179| 179|200
" J K |14 14|14 [1a| 14|14 14 |14 | 14|14 |14 [ 14|14
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SITI-POL  sp.zo.o.

9. Wymiary gabarytowe inwertoréw typu ACM D2/S2 o

mocy 7,5 kW — 22,0 kW

K Y U] e v
. — — -
D o | | [+] (=] |
2 | ; 2 |
: — |
| | 03
| | e
| 7]
| Hl "
| | 3| |
11 | s |
CBA 4 Ina E : i
| | | C 3
| f11]
i . .
| ]
I BEBEARHBEE
[ 1]
| o = l l o = |
| 1 ———— | i | R
RS — N I — ]
- p— b—_p—d | |
= : ] o ' |
ACM D2 7.5 - 11.0kW ACM D2 15.0 - 22.0kW
r‘l Dimensions (in mm)
[T ] I ACM D2 (3x400V)
5 75 | 110 | 150 | 220
A 317 317 330 330
B 344 344 375 375
I
i . c 367 | 367 | 390 | 390
?’[ 3 / D 54.25 | 54.25 48 48
' B\ G 209 | 209 | 250 | 250
! H o7 07 | o6 06
] i 186 186 310 310
[ J 198 | 198 | 325 [ 325
ti = e ! K 25 25 30 30
- e —— Ry —————— L 154.75 | 154.75 205 205
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SITI-POL  sp.zo.o.

10. Wymiary gabarytowe inwertoréw typu ACM D2/S2 o
mocy 30,0 kW — 37,0 kW

l _—61 - ) " @[
=1
| LEELH
| BERGES Cl=18
=1
0
l ..... _ __Afum—m.m
ACM D2 30.0 - 37.0kW
g N

ACW 30~ SE Dw

MO0
(IO

(OO
Ui
Il

==
==

ACM D2 30.0 -37.0kW
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Przyktady instalac

11.
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SITI-POL  sp.zo.o.

1) Sygnal odniesienia pregdkosci 0...10 V/-10 V...0...+10 V Konfiguracja : TAB2, REF

2) Patrz 1

3) ROZBLOKOWYWANIE

4) Wyjscie analogowe /cyfrowe Konfiguracja TAB3, Ay 1 FM

5) NAWROT lub Rozruch w kierunku ruchu wskazéwek zegara (konfiguracja TAB3
SW2)

6) ROZRUCH/ZATRZYMANIE lub Rozruch w kierunku ruchu wskazéowek zegara
(konfiguracja TAB3 SW2)

7) Zacisk programowalny ($rodki aparatowe)

8) Rezim 1: wejscie analogowe 0...10 V pradu stalego
Rezim 2: wyj$cie analogowe 10 V pradu statego = 200 % Inmor

9) Przekaznik sygnalizacji niesprawnosci (konfiguracja TAB3 SW5) maks. 250 V pradu
przemiennego 1 A

10) Dodatkowe dtawiki wyj$ciowe nie sa wiaczane do kompletu dostawy.

11) Zewngtrzny rezystor hamowania (tylko do inwertora ACM D2 o mocy 2,2 kW).

12) Linia pradu statego.

13) Przekaznik — wyjscie (konfiguracja TAB3 REL)

14) Wyjscie 1 z kolektorem otwartym: 24 V — 100 mA, konfiguracja TAB3 OCI (patrz
3)

15) Wyjscie 2 z kolektorem otwartym: 24 V — 100 mA, konfiguracja TAB3 OC2 (patrz
3)

16) Czgstotliwo$¢ fiksowana 1

17) Czgstotliwosé fiksowana 2

18) Wybor stromosci krawedzi sygnatu liniowego sterujacego lub potencjometr wraz z
silnikiem INC (patrz 5)

19) Hamulec pradu stalego (kiedy jest stosowane urzg¢dzie synchronizujace ACM) lub
potencjometr wraz z silnikiem DEC

20) (patrz 5).

21) Sygnat odniesienia predkosci 0...20 mV / 4...20 mA. Konfiguracja : TAB2, REF.

22) Hamulec pradu stalego, konfiguracja TAB3, SWI1 Iub  wejscie urzadzenia
synchronizujacego ACM

23) Interfejs szeregowy RS485

24) Zacisk30COM +5V

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2 18




SITI-POL  sp.zo.o.

1. Zaciski uziemiajace GND (10, 12 1 14) maja potencjat plywajacy 1 sluza, oprocz
wszystkiego innego, za zroédlo potencjatu odniesienia dla kabli ekranowanych wejs¢
bloku sterowania. Ten potencjal powinny by¢ uziemiony bezposrednio lub po stronie
systemu sterowania (PLC lub podobne), lub w inwertorze (PE na jeden z zaciskow 10, 12
lub 14).

2. Dostarczane na podstawie oddzielnego zamowienia ,,Dtawiki wyj$ciowe” sa przeznaczane
do obnizenia pradéw pojemnosciowych uptywowych na ziemig oraz poziomu zaktocen
wytwarzanych inwertorem.

3. Dostarczana na podstawie oddzielnego zamowienia ptytka przekaznika ,REL”, patrz
funkcje OC1/0OC2 na str. 49/49 oryginatu.

4. Dostarczane na podstawie oddzielnego zamoéwienia urzadzenie synchronizacji ACM.
(Tylko z programem D2A-STD).

5. Wytwarzanie sygnatu odniesienia predkosci przy pomocy potencjometru wraz z silnikiem

jest mozliwe tylko pod warunkiem stosowania oprogramowania D2A-STD.

Trzonkowanie zaciskow przytoczone na przedmiotowym rysunku, dotyczy nastawienia

»Dzialajacy poziom sygnatu ZERO LOGICZNE”.
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Inwertorze typu ACM D2/S2 o mocy 0,75 kW —
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1) Sygnat odniesienia predkosci 0...10 V/-10 V...0...+10 V Konfiguracja : TAB2, REF

2) Patrz 1

3) ROZBLOKOWYWANIE

4) Wyjscie analogowe /cyfrowe Konfiguracja TAB3, Ay 1 FM

5) NAWROT lub Rozruch w kierunku ruchu wskazoéwek zegara (konfiguracja TAB3
SW2)

6) ROZRUCH/ZATRZYMANIE lub Rozruch w kierunku ruchu wskazowek zegara
(konfiguracja TAB3 SW2)

7) Zacisk programowalny ($rodki aparatowe)

8) Rezim 1: wejscie analogowe 0...10 V pradu statego
Rezim 2: wyjscie analogowe 10 V pradu stalego =200 % Imor

9) Przekaznik sygnalizacji niesprawnosci (konfiguracja TAB3 SW5) maks. 250 V pradu
przemiennego 1 A

10) Dodatkowe diawiki wyjsciowe nie sa wlaczane do kompletu dostawy.

11) Zewngtrzny rezystor hamowania

12) Linia pradu statego.

13) Przekaznik — wyjscie (konfiguracja TAB3 REL)

14) Wyjscie 1 z kolektorem otwartym: 24 V — 100 mA, konfiguracja TAB3 OC1 (patrz 3)

15) Wyjscie 2 z kolektorem otwartym: 24 V — 100 mA, konfiguracja TAB3 OC2 (patrz 3)

16) Czgstotliwos¢ fiksowana 1

17) Czgstotliwos¢ fiksowana 2

18) Wybdr stromosci krawedzi sygnatu liniowego sterujacego lub potencjometr wraz z
silnikiem INC (patrz 5)

19) Hamulec pradu statego (kiedy jest stosowane urzgdzie synchronizujace ACM) lub
potencjometr wraz z silnikiem DEC

20) (patrz 5).

21) Sygnat odniesienia predkosci 0...20 mV / 4...20 mA. Konfiguracja : TAB2, REF.

22) Hamulec pradu statego, konfiguracja TAB3, SW1 lub  wejscie urzadzenia
synchronizujacego ACM

23) Interfejs szeregowy RS485

24) Zacisk 30 COM +5V

25) Wejscie zabezpieczenia silnika od przegrzewania (tylko dla inwertoréw ACM o mocy

30— 37 kW, patrz 6)
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SITI-POL  sp.zo.o.

1. Zaciski uziemiajace GND (10, 12 i 14) maja potencjat plywajacy 1 stuza,
oprocz wszystkiego innego, za zrodto potencjalu odniesienia dla kabli
ekranowanych wejs¢ bloku sterowania. Ten potencjat powinny by¢ uziemiony
bezposrednio lub po stronie systemu sterowania (PLC lub podobne), lub w
inwertorze (PE na jeden z zaciskow 10, 12 lub 14).

2. Dostarczane na podstawie oddzielnego zamowienia ,,Dtawiki wyjSciowe” sa
przeznaczane do obnizenia pradéw pojemnosciowych uptywowych na ziemig
oraz poziomu zakldcen wytwarzanych inwertorem.

3. Dostarczana na podstawie oddzielnego zamoéwienia ptytka przekaznika ,,REL”,
patrz funkcje OC1/0OC2 na str. 49/49 oryginatu.

4. Dostarczane na podstawie oddzielnego zamowienia urzadzenie synchronizacji
ACM. (Tylko z programem D2A-STD).

5. Wytwarzanie sygnatu odniesienia predkosci przy pomocy potencjometru wraz
z silnikiem jest mozliwe tylko pod warunkiem stosowania oprogramowania

D2A-STD.

A 6. Wejscia sa nie zaizolowane.

Trzonkowanie zaciskOw przytoczone na przedmiotowym rysunku, dotyczy nastawienia

»Dzialajacy poziom sygnatu ZERO LOGICZNE”.
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SITI-POL  sp.zo.o.

12. Instalacja

12.1. Montaz

Przetwornice czestotliwosci sa obliczone do instalowania w szafie z
urzadzeniami elektrycznymi i powinni by¢ stale przytlaczone do systemu

elektroenergetycznego.

Inwertor nalezy montowa¢ w takim potozeniu, zeby chiodnica (radiator chiodzenia)
zostal obrécony wprawo. Tylko w tym razie bedzie zabezpieczono dos¢ efektywne
chlodzenie.

Jezeli trzeba =zainstalowaé¢ inwertor w innym polozeniu, dla catkowitego
wykorzystania jego mocy niezbednym bedzie chlodzenie zewngtrzne wymuszone.

Inwertorze produkcji firmy BERGES zostali opracowane celowo do dziatania przy

temperaturze otoczenia od -5 °C do 45 °C 1 wilgotnosci wzglednej do 90 %.
Nie dopuszczaé tworzenia sie kondensatu!

Jezeli warunki eksploatacji przekraczaja powyzsze warto$ci graniczne, prosba zwrécicé
si¢ do firmy BERGES. Nalezy unikaé¢ przegrzewania inwertora w czasie pracy. Przy
instalowaniu urzadzenia w szafie sterowniczej o malej objetosci, obieg naturalny powietrza
wewnatrz niej moze okaza¢ si¢ niewystarczajacym.

Urzadzenie nie wolno instalowaé¢ poblizu zrddet gazow, agresywnych lub zapalnych,
pytu przewodowego lub silnych polach magnetycznych i elektrycznych.

Inwertor nalezy instalowa¢ w lokalu praktycznie wolnym od pytu, parow i wibracji.
Skutkiem eksploatacji urzadzenia za obecno$ci pylu Sciernego, pary, kondensatu, mgly
olejowej lub powietrza zawierajacego sol, bedzie skrocenie okresu jego dziatania.

Podczas montazu nalezy pilnowaé, zeby wewnatrz urzadzenia nie trafili zadne przedmioty
obce (takie jak opitki po wierceniu, odcinkéw drutow itp.). W przeciwnym wypadku ros$nie

prawdopodobienstwo wypadnigcia urzadzenia z ruchu, nawet po dlugotrwatej eksploatacji.
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12.2. Przytaczenie do sieci elektrycznej

Dla zabezpieczenia pracy niezawodnej, dlugotrwatej i
bezpiecznej, inwertor nalezy kwalifikowano przylaczony do sieci
elektroenergetycznej z przestrzeganiem obowiazujacych norm i
standardow wyposazenia elektrycznego. Zwroci¢ szczegolna uwage na
wytrzymata izolacje zaciskow gldéwnopradowych od potencjatu Ziemi.
Przytaczy¢ do sieci elektrycznej jednofazowej z napigciem znamionowym od 220 V
do 240 V lub do sieci elektrycznej trojfazowej z napigciem znamionowym od 380 V do 460
V (5,5 kW 380..415 V), 40...70 Hz, zaciski zasilania L1, N lub L1, L2, L3 i PE (System
TN-C).

L1 (faza) - N 220..240 V 40..70 Hz  PE = uziemienie
L1,L2,L3 (fazy) 380..460V (5,5kW 380..415V) 40..70 Hz PE = uziemienie

W razie doprowadzenia zasilania poprzez transformator rozdzielczy (z uziemionym
punktem zerowym) nalezy zabezpieczy¢ symetri¢ napie¢ wzglgdem Ziemi, a w razie zasilania

inwertora od sieci jednofazowej — wykona¢ przytaczenie wedtug schematu ,,DY5”.

12.3. Przytaczenie do silnika

Przytaczy¢ kabel zasilania silnika do zaciskow U, V, W 1 PE inwertora. Przy zwarciu
migdzy zaciskami U, V, W inwertor zostanie bezpradowy.
W celu efektywnego zabezpieczenia silnika zaleca si¢ dokona¢ odpowiednie pomiary
przy pomocy przyrzadow dostgpnych w sieci handlowe;.
Jezeli migdzy silnikiem i inwertorem maja zosta¢ usytuowane zestyki spoczynkowe
(na przyktad, styczniki lub wylaczniki samoczynne zabezpieczenia silnika), schemat powinien
by¢ zaprogramowany w sposob, umozliwiajacy dezaktywacje sygnalu zezwalajacego
ENABLE (rozblokowywanie) (zaciski 10/11) zanim zostanie rozwarty (otwarty) zestyk
migdzy inwertorem 1 silnikiem. W tym razie bgdzie dos¢ czasu przetaczenia przekaznika —
okoto 30 milisekund.
W razie bardzo dtugiego kabla zasilania silnika (ponad 20 m) i
szczytowych wartosci wysokiego napigcia powstajacych wskutek
szybkiej komutacji kaskad wyjSciowych inwertora, moze zaistnie¢

niebezpieczenstwo przebicia izolacji silnika. W tym przypadku dla
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zabezpieczenia silnika zaleca si¢ instalowaé¢ odpowiednie filtry (na
przyktad, dlawika zabezpieczenia silnika (przepustnicg) lub obwody

roézniczkujace).

12.4. Srodki thumienia zaktécen/zgodnos$é systemoéw elektrycznych i
elektronicznych  (wyrazajgca sie w mozliwosci ich
jednoczesnego harmonijnego dziatania na danym obszarze)

12.4.1. Informacje ogodlne

Inwertory sa urzadzeniami elektronicznymi, wykorzystywanymi w systemach
przemystowych 1 innych. Zgodnie z wytycznymi  89/336/EEC  zgodnosci
elektromagnetycznej (systemoéw elektrycznych 1 elektronicznych, wyrazajaca sig¢ w
mozliwo$ci ich jednoczesnego harmonijnego dzialania na danym obszarze), inwertory nie sa
przeznaczone do pracy w rezimie autonomicznym. Dlatego inwertorze powinni by¢
wykorzystane dla wykonania funkcji posrednich migdzy maszyna i systemem, a producent i
operator systemu powinni zabezpieczy¢ przestrzeganie obowiazujacych wytycznych
zgodnosci elektromagnetyczne;.

Inwertorze serii ACM sa wyposazone w filtr wewngtrzny i przeznaczone dla dziatania
w warunkach eksploatacji klasy ,,A”” zgodnie z norma na produkcj¢ EN 61800-3.

Ocena odpowiednio$ci wymogom norm jest dokonywana w systemu praktycznym z
uwzglednieniem przytoczonych ponizej polecen dotyczacych instalacji.

Nagte wzrosty napigcia wytwarzane innymi przyrzadami przytaczonymi do danej sieci
elektromagnetycznej, moga naruszy¢ dziatanie 1 nawet doprowadzi¢ inwertor do wypadania z
ruchu. Dla zabezpieczenia inwertora od takich naglych wzrostow napigcia (powstajacych, na
przyktad, przy komutacji wysokich pradéw obciazenia pobieranych od sieci
elektroenergetycznej) mozna wykorzystywaé dltawiki wejsciowe (nie sa wilaczane do

kompletu dostawy 1 sa dostarczane na szczegdlne zamoéwienie).

12.4.2. Polecenia do instalacji i montazu

Urzadzenia elektryczne i elektroniczne podczas swego dzialania moga wywieraé
oddzialywania wzajemne lub narusza¢ dziatanie jedno drugiego poprzez wiasnie sie¢

elektroenergetyczna lub inne potaczenia metalowe.
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Sposéb instalacji istotnie wptywa na zgodnos$¢ elektromagnetyczna systemu. Szczegdlna
uwage nalezy zwraca¢ na $rodki uziemienia, ekranowania 1 filtracji. Wykonanie ponizszych
polecen do instalacji i montazu begdzie dostateczna podstawa dla przestrzegania przepisanych
charakterystyk zgodnosci elektromagnetycznej systemu i maszyn.

e Inwertorze i elementy uzupehniajace, takie jak dtawiki wejsciowe i
wyjsciowe, powinni mie¢ zestyk galwaniczny z plyta montazowa
uziemiona, i jezeli to jest mozliwym, po catej powierzchni. Montaz
zaleca si¢ dokonywa¢ za pomoca plyty z powloka galwaniczna.
Powierzchnie mocujace malowane nalezy oczysci¢ od farby.

e Przewody sieciowe, kabli zasilania silnika i kabli potaczeniowe
systemu sterowania nalezy uklada¢ z duzym odstgpem.

e Przylaczenie silnika wykonywa¢ za pomoca kabli ekranowanych

Remove any

,[ paint or varnish!

zasilania uziemionych z obydwoch stron.

e Ekran kabla zasilania silnika nalezy przylaczy¢ do zacisku PE w

skrzynce zaciskowej silnika.

e Dilawiki wyjsciowe nie wchodzace w sktad kompletu dostawy,

E’ _ nalezy montowac¢ poblizu inwertora i przylacza¢ za pomoca kabli
D

-‘gg 5% ekranowanych. Ekrany kabli powinni by¢ uziemione z obydwoch
%g gg stron.

P @

éE E’g e Przewody nie ekranowane nalezy skrecic.

e FEkrany kabli nalezy przytacza¢ do ptyty montazowej poprzez
zaciski uziemienia z kontaktem o powierzchnie najwigkszej z
mozliwych, lub do szyny ekwipotencjalnej (patrz rysunek).

e (Caly system z maszyna w calosci powinni mie¢ wspdlny punkt
uziemienia (ptyta montazowa podtoza). Ten punkt powinien by¢
uziemiony poprzez dos¢ duzy przekrdj lub za pomoca miedzianego

pancerzu plecionego.

1) Kabel silnika wraz z ekranujacym pancerzem plecionym.
2) Usuna¢ powtoke malarska, jesli takie wystepuje.

3) Zestyk ekranujacego pancerza plecionego kabla o duzej powierzchni.
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e Nalezy

przerwania.

stara¢ si¢ uniknaé przedluzenia ekrandow przewodami pojedynczymi i ich

e Przy sporzadzaniu projektu elektrycznej szafy komutacji i systemu w catosci nalezy

oddzieli¢ przedziat energetyczny od przedziatu sterowania. Mozna takze zaplanowad

ekran migdzy przedzialem energetycznym i przedzialem sterowania.

e FElementy indukcyjne komutacyjne (cewki stycznikow lub przekaznikoéw) nalezy

przytacza¢ poprzez obwody RC, diody inwersyjne lub warystorze.

12.5. Bezpieczniki sieciowe

Dla zabezpieczenia kabli 1 wtasnie urzadzen

konieczne jest zamontowaé na wejsSciu

zewngtrzne bezpieczniki topikowe. Te bezpieczniki powinni by¢ obliczone w sposob,

umozliwiajacy uruchomienie

wykorzystywac nastgpujace bezpieczniki topikowe zwloczne:

1 pracg normalng silnikbw. W Tym celu polecamy

Zasilanie od sieci jednofazowej 230 V

0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kKW 2,2 kW
4 A 8 A 8 A 8 A 16 A
Zasilanie od sieci jednofazowej 400 V
0,75 kW 1,1 KW 1,5 kW 2,2 kW 3,0kW | 4,0 kW 5,5 kW
4 A 6A 6A 8A 10 A 16 A 20A
Zasilanie od sieci jednofazowej 400 V
7,5 kW 11,0 kKW 15,0 kW 22,0 kW | 30,0 kW 37,0 kW
35A 35A 63 A 63 A 80 A 100 A
Instrukcja Obstugi ACM D2/S2 27




SITI-POL  sp.zo.o.

12.6. Wentylacja

Dla wszystkich inwertorow dopuszczalna temperatura otoczenia nie powinna
przekracza¢ 45°C, szczegolnie w przypadkach montowania inwertora w szafie sterowania,
poniewaz w czasie pracy inwertor moze znacznie podwyzszy¢ temperaturg otoczenia. Jezeli
temperatura otoczenia przybliza si¢ do granicznie dopuszczalnej lub jej przekracza przy
obciazeniu catkowitym inwertora, nalezy zastosowa¢ odpowiednie $rodki, na przyktad

zainstalowa¢ wentylator.

Maximum B60°C air discharge

7000

80

gHEE
Maximum 45°C air intoke

i/

/

]
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17
]
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13
2
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]
7

* Maximum 60°C air discharge

N o T |  h h i

BDE_V.OWG

1) Maksymalna temperatura powietrza zuzytego 60 °C
2) CHLODNICA

3) Maksymalna temperatura powietrza zasysanego 45 °C
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12.7. Zaciski systemu sterowania

Zacisk Funkcja Opis
7 Wejscie sygnatu odniesienia 1 0..10V;-10V...0...+10 V;
("zero logiczne”) potencjometr zewnetrzny 4k7 lub 10k.
8 Wejscie sygnatu odniesienia 1 Konfiguracja TAB2, funkcja REF.
("Jedynka logiczna”)
9 Napiecie zasilania, potencjometr | +10 V pradu statego, 5 mA

10 Uziemienie (GND)

Masa (nie uziemiona)

11 Sygnat zezwalajacy

Wejscie inwertora rozblokowywania

12 Uziemienie (GND)

Masa (nie uziemiona)

13 Wyjscie analogowo-cyfrowe Wyjscie sygnalizacji (maks. 5 mA)
Konfiguracja TAB3, funkcje Ayt i Frn
14 Nawracanie Wejscie programowane:

REWERS lub URUCHOMIENIE PRZECIWKO
KIERUNKU RUCHU WSKAZOWEK ZEGARA.

Konfiguracja TAB3, SUB XPAR, funkcja SW2.

16 ROZRUCH/ZATRZYMANIE

Wejscie programowane:

ROZRUCH/ZATRZYMANIE lub ROZRUCH W
KIERUNKU RUCHU WSKAZOWEK ZEGARA.
Konfiguracja TAB3, SUB XPAR, funkcja SW2.

Zaciski systemu sterowania

17 Zacisk programowany

18 Uziemienie (GND) Masa (nie uziemiona)

19 Przekaznik sygnalizacji Wyijscie programowane przekaznika.
20 Konfiguracja TAB3, funkcja REL.

21 Wyjscie OC1

Wyjscie programowane sygnalizacji (z komutatorem
otwartym).
Konfiguracja TAB3, funkcja OCH1.

22 Wyjscie OC2

Wyjscie programowane sygnalizacji (z komutatorem
otwartym).
Konfiguracja TAB3, funkcja OC2.

23 Wejscie cyfrowe 1

24 Wejscie cyfrowe 2

Wejscie sterowania:

Wybér stromosci krawedzi sygnatu liniowego
sterujgcego lub potencjometr wraz z silnikiem
(wzrost czestotliwosci). Konfiguracja TAB1, SUB
FFIX.

25 Wejscie cyfrowe 3

Wejscie sterowania:

Wybér stromosci krawedzi sygnatu liniowego
sterujgcego lub potencjometr wraz z silnikiem
(wzrost czestotliwosci). Konfiguracja TAB1, funkcja
jednostkowych przyrostow krokowych JOG.

26 Wejscie cyfrowe 3

Wejscie sterowania:

Hamowanie pradem statym (przy wykorzystaniu
przyrzadu synchronizujgcego ACM) lub potencjometr
wraz z silnikiem (obnizenie czestotliwo$ci).
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27 Wejscie cyfrowe 4 Masa (nie uziemiona)
28 Wejscie sygnatu odniesienia 2 0...20V; 4..20 mA; impedancja wejsciowa 50 Om.
(zero logiczne) Konfiguracja TAB2, SUBREF, funkcja REF.
29 Wejscie sygnatu odniesienia 2
(jedynka logiczna)
30 Wejscie cyfrowe 5 Wejscie sterowania:
Aktywowanie hamowania przy pradzie statym;
konfiguracje patrz TAB3 SUBXPAR funkcja SW1 lub
ACM TAB2, SUBLOG.L8)
SIO+ Interfejs szeregowy Sygnat wejsciowy ,Jedynka logiczna”, odpowiada
; normie EIA RS 485.
(2]
L8 SIO- Sygnat wejsciowy ,Zero logiczne”, odpowiada normie
o EIA RS 485.
C
- COM Masa (nie uziemiona).
V+ Zrédto zasilania (tylko dla systeméw firmy BERGES)
122 Sygnalizacja usterek
éé ; 123 Stan inwertora
5 % 124 Praca normalna: 132, 124 zamkniete.
X
25 Usterka: 122, 123 zamkniete.
= >N
o w

ACM D2/S2 0.37 — 22,0kW

e
w
a
e
2
Q
<

ACM D2 30,0 — 37,0kW

Z °pop
| opoW

TER/STK _,

1) Ptytka sterowania inwertora ACM D2/S2 o mocy 0,37 — 22,0 kW
2) Plytka sterowania inwertora ACM D2/S2 o mocy 30,0 — 37,0 kW

3) Rezim 1
4) Rezim 2

Wejscia cyfrowe:

Przekaznik sygnalizacji usterek:
Przekaznik sygnalowy:

Wyjscia z komutatorem otwartym:

Napigcie wejsciowe maksymalne: +30 V pradu statego

250 V pradu przemiennego 1 A
24 V pradu przemiennego/statego 1 A
24V pradu statego 100 mA
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12.8. Zaciski gtébwnopradowe wejsciowe i wyjsciowe

Zacisk Funkcja Opis
L1 Sie¢ elektroenergetyczna 240...240 V
jednofazowa
N Przewdd zerowy Zigczy¢ z przewodem zerowym sieci
elektroenergetyczne;.
L1 Sie¢ elektroenergetyczna 380...460 V (5,5 kW 380...415 V)
trojfazowa
L2
2 L3
=
K PE Uziemienie sieci Inwertor, silnik i urzadzenia pomocnice powinni by¢
< uziemione.
5 Br Rezystor zewnetrzny Podtaczenie rezystora zewnetrznego hamowania
hamowania
+ Linia pradu statego Wyjscie linii pradu statego
U

3 x 0...U|N
0...650 Hz (0...1300 Hz dla modeli D2A-1300-xxx)

Aby unikna¢ uszkodzenia silnika, przewody zasilania od
sieci pradu przemiennego nie przytaczaé¢ do zaciskow

wyjsciowych silnika U, V, W.
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13. Nastawienie i uruchomienie

13.1. Informacje ogdlne

Zanim dokonaé nastawienie i uruchomienie, nalezy zapewni¢ przestrzeganie nastgpujacych
przepisow:

Odpowiednio$¢ napigcia sieci napigciu wejsciowemu inwertora.

Sprawdzi¢ prawidlowo$¢ typu polaczenia uzwojenia silnika (potaczenie ,,gwiazda - trojkat”).
Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia zewngtrzne.

Sprawdzi¢ jednolito§¢ mechaniczng 1 sprawno$¢ techniczng systemu uruchamianego poprzez
inwertora.

Zabezpieczy¢ przestrzeganie wszystkich norm i przepisoOw bezpieczenstwa pracy.

13.2. Nastawienie z dopasowaniem do warunkéw eksploatacji

Stromos¢ krawedzi sygnalu liniowego sterujacego powinna odpowiadaé
charakterystykom rozbiegu silnika 1 inwertora. Jezeli czas rozbiegu jest zanadto krotkim,
silnik bedzie zuzywal prad od inwertora przekraczajacy prad ktéry ten inwertor moze
wytwarzaé. To moze spowodowac wylaczenie inwertora (przy osiagnigciu pradu granicznego
lub wskutek dzialania naglego wzrostu pradu). Jezeli jest oczekiwane powstanie silnego
sprezenia zwrotnego regeneracyjnego w silniku (efekt hamowania), to do zaciskow ,,+/-,,
nalezy przytaczy¢ dtawik zewngtrzny hamowania.

Maksymalnie dopuszczalna czestotliwo$¢ wyjSciowa nastawiona za pomoca
potencjometru sterujacego, mozna ograniczy¢ zastosowaniem funkcji maksimum
czgstotliwosci.  Zwykle czgstotliwos¢ wyjsciowa wynosi 50 Hz. Dla czestotliwosci
wyjsciowych ponad 50 Hz przy opracowaniu systemu konieczne jest uwzglednia¢ ostabienie
pola magnetycznego i odpowiednie obnizenie momentu obrotowego.

Z zastosowaniem funkcji czestotliwosci minimalnej mozna wyznaczaé czgstotliwose
wyj$ciowa minimalng, ponizej granicy nastawienia, za pomoca potencjometru sterujacego lub

sygnatu sterujacego zewngtrznego nastawienia punktu pracy.
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14. Funkcje robocze

14.1. Informacje ogéine

Inwertorze serii ACM D2/S2 sa wstgpnie zaprogramowane dla sterowania silnikiem 4
- biegunowym asynchronicznym pradu przemiennego. W wigkszosci wypadkow one nie

potrzebuja zadnego programowania dodatkowego.

14.2. Pulpit sterowniczy

Sterowa¢ wszystkimi funkcjami inwertora mozna za pomoca pulpitu sterowniczego
ACM D2/S2. 4 przyciski wprowadzenia danych zapewniaja sterowanie silnikiem i
bezposrednie programowanie parametréw. Dla ulatwienia programowania funkcje zostali

sklasyfikowane wedlug trzech poziomoéw (tabeli funkcji TAB1, TAB2, TAB3).

TABI:
Programowanie gléwnych parametrow
inwertora 1 wezwanie na indykacj¢ nastawien
punktow pracy. 1 E 5'2 Hz
Y
TAB2: SELECT| S
. . crr ;J
Programowanie konfiguracji wejsé
N
analogowych 1 cyfrowych, programowanie INC A ,
napigcia wyjsciowego i funkcji SECURITY e _—'
(OCHRONA). ’ a
pec || o
\ J T
TAB3: N J
Programowanie konfiguracji wyj$c SHIFT P

analogowych i cyfrowych, programowanie

funkcji rozszerzonych nastawien zadanych ) ( @ E R c E S
. -l

parametréw i wezwanie na indykacje ACHOSOWG

funkcji diagnostyki.
SELECT — Wybor, INC — Wiecej,
DEC — Mniej, SHIFT — Przesuw,
HELP - Pomoc
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Przycisk Opis
S Wezwanie funkcji naprzod.
P+V Wezwanie funkcji z powrotem.
S a) Przejscie z powrotem do pierwszej funkcji w tabeli funkcji lub w
1 sec. podmenu;

b) Wyjscie z tabeli lub podmenu (zaczynajac od pierwszej funkcji w tabeli
funkcji lub w podmenu).

A Przyrost wartosci parametru funkcji wybranej. Dla zwiekszenia predkosci
przegladu catego zakresu wartosci nalezy jednoczes$nie z zatrzymaniem
przycisku ,INC (WIECEJ)” nacisnietym, krotko nacisna¢ przycisk ,DEC
(MNIEJ)”.

v Zmniejszenie wartosci parametru funkcji wybranej. Dla zwiekszenia predkosci
przegladu catego zakresu wartosci nalezy jednoczesnie z utrzymaniem przycisku
,DEC (MNIEJ)” nacisnietym, krétko nacisnagé¢ przycisk ,INC (WIECEJ)".

P+S Umozliwia dostep do podmenu lub tabeli parametrow.

P+ A Funkcja pomocy: dla kazdej funkcji mozna wezwac tekst wyjasniajacy. Wymiana
przyciskéw przejsciem od ,INC (WIECEJ)” do ,DEC (MNIEJ)” przy naci$nietym
przycisku ,SHIFT (PRZESUW)” zmienia kierunek pokrecania tekstu
wyjasniajgcego we wsteczny.

S+A+V Nastawienie programu w stan wyjsciowy.

14.3. Wyswietlacz ekranowy

Wyswietlacz alfanumeryczny o$miopozycyjny umozliwia uzytkowniku otrzymanie
wszelkich informacji znaczacych w calym zakresie, takich jak komunikaty o stanie aktualnym
inwertora i informacj¢ o ewentualnych usterkach lub naruszeniach, a takze warto$ci

parametréw zadanych. Jezyk wyswietlania informacji na ekranie takze mozna wybierac.

14.4. Funkcja tekstu wyjasniajgcego pomocy i wyboru jezyka

Nacisnigcie przyciskow ,,SHIFT (PRZESUW)” i _INC (WIECEJ)” powoduje
uruchomienie pokrecania na ekranie wyswietlacza tekstu wyjasniajacego pomocy,
dotyczacego funkcji uaktywowanej w danej chwili. Przy zwolnieniu przycisku ,,INC
(WIECEJ)” 1 naci$nigciu przycisku ,,DEC (MNIEJ)” z jednoczesnym utrzymaniem przycisku
»SHIFT (PRZESUW)” naci$nigtym kierunek pokrecania tekstu wyjasniajacego zmieni si¢ we
wsteczny. Nacisnigcie przyciskow ,,SHIFT (PRZESUW)” 1 _INC (WIECEJ)” przy
wyswietlaniu TAB 1, funkcja 1 umozliwia wejs¢ w rezim wyboru jezyka. Wybor jezyka

dokonuja naci$nigciem odpowiedniego klawiszu.
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Wioski SELECT (WYBOR)
Niemiecki INC (WIECEJ)
Angielski DEC (MNIEJ)

Wybor jezyka automatycznie przechowuje si¢ w pamigci. Dla powrotu do TABI,

funkcja 1, nalezy nacisna¢ dowolny klawisz.

14.5. Stan aktualny inwertora

Komunikat Opis
OFF Brak sygnatu zezwalajgcego ENABLE, zaciski 10/11 sg otwarte.
STOP Jezeli funkcja AUTOSTART (URUCHOMIENIE AUTOMATYCZNE) dezaktywowana, to
inwertor po wiaczeniu zatrzyma sie (patrz TAD3, SUB XPAR, funkcja SW = OFF
/wytgczono/).
Dla ponownego uruchomienia inwertora nalezy aktywowa¢ ENABLE lub START/STOP.
1 (funkcja) | Wyswietlanie wartosci aktualnych rzeczywistych lub parametréw zmiennych (pierwsza cyfra
33,6 Hz grupy oznacza numer funkcji, druga — warto$¢ odpowiedniego parametru).
(wartosc¢
parametru)
JOG Uaktywowano rezim przyrostow jednostkowych krokowych JOG; nastawienie czestotliwosci
wejsciowej bedzie dokonywane za pomoca klawiatury urzadzenia.
DEFAULT | Wartosci parametrow domysinych (nastawienia robocze) zostali zatadowane ale nie
przechowane.
SECUR.1 Uaktywowano poziom ochrony 1; przechowac¢ wartosci parametrow jest niemozliwe.
SECUR.2 Uaktywowano poziom ochrony 2; przechowac lub zmieni¢ wartosci parametrow jest
niemozliwe.
Dyn Brake | Wiaczenie dtawika hamowania dla hamowania dynamicznego.
DC STOP Uaktywowano rezim hamowania na pradzie statym.
FreqScan Urzadzenie synchronizujgce ACM: inwertor wykonuje pomiar warto$ci rzeczywistej

czestotliwosci silnika.
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14.6. Sygnaly uprzedzajace i komunikaty

Komunikat Opis

undervol Napiecie zasilajgce osiggneto granicy dolnej.

Overload Prad wyjsciowy przyblizyt sie do warto$ci granicznej dla danego typu urzadzen.

HYST Zostat przekroczony zadany prég wartosci pradu wyjsciowego. Czestotliwos¢ wyjsciowa
obniza sie stopniowo z krokiem jednostkowym, dopoki prad wyjsciowy nie obnizy sie z
powrotem do progu dopuszczalnego (patrz TAB!, SUB IMOT, funkcja S-INT = 4).

RAMP Zostat osiggniety ustalony prég wartosci pradu wyjsciowego. Przedni front funkcji rozpedu
jest wylaczony (patrz TAB1, SUB IMOT, funkcja S-INT = 3).

br_limit Moc przy hamowaniu dynamicznym przyblizyt sie do granicy zaprogramowanej (konfiguracja
jest programowana za pomocg TAB2, funkcja Br_Lim). Ten komunikat moze zostac
wyprowadzony do sygnalizacji za pomoca przekaznika lub poprzez wyjscia z komutatorem
otwartym. (TAB3, funkcja REL, OC1, OC2).

MPtFault Funkcja potencjometru wraz z silnikiem: zostato zezwolono nastawienie zadanej
czestotliwosci przy kierunku obracania silnika przeciwnym aktualnemu. Czestotliwo$¢
wyjsciowa pozostaje niezmienng (TAB1, funkcja JOG = MPt). (Tylko przy oprogramowaniu
D2A-STD).

Overtemp Temperatura inwertora (chtodnicy) osiggnefa wartosci granicznej. (Tylko przy
oprogramowaniu D2A-STD).

ot_motor Temperatura silnika osiggneta wartosci granicznej. (Tylko przy oprogramowaniu D2A-STD).

14.7. Sygnalizacja o naruszeniach parametrow roboczych

Komunikat Opis Uwagi
UNDERVOL Na linii stwierdzono obnizenie napiecia ponizej warto$ci 1)
dopuszczalne;.
OVERVOLT Napiecie na danej linii osiagneto granicznej wartosci nadnapigcia. 2)
OVERLOAD Prad wyjsciowy przekroczyt maksymalnie dopuszczalng warto$¢ dla 2)
danego typu urzadzen.
OVERTEMP Zanadto wysoka temperatura inwertora (chtodnicy). 5)
ILIMIT Zostata przekroczona zadana warto$¢ progowa pradu wyjsciowego 3)
(patrz TAB!, SUB IMOT, S-INT =1 lub 2).
[<4Ma Przerwanie obwodu sygnatu odniesienia predkosci lub ustalono punkt 1)
pracy mniej niz 4 mA.
Br_LIMIT Moc przy hamowaniu dynamicznym osiggneta granicy 3)
zaprogramowanej.
OT_MOTOR | Temperatura silnika przekracza warto$¢ graniczng w ciggu okresu 4)
ponad 7 sekund. (Tylko przy oprogramowaniu D2A-STD).
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1) Inwertor przerwat dzialanie. Powrét samoczynny do stanu wyj$ciowego po usterce,
natychmiast po przekroczeniu minimalnej warto$ci granicznej napigcia na linii.

2) Inwertor przerwat dziatanie. Jezeli funkcja AUTORESET (powrdt samoczynny do
stanu wyjsciowego) (patrz TAB3, SUB XPAR, funkcja SW3), mozliwym jest powrot
do stanu wyj$ciowego poprzez nastawienia zadanych parametréw lub przez wejscie
START/STOP, lub przez wejscie ENABLE (rozblokowywanie), lub poprzez
nastawienia punktu roboczego na zero.

3) Predkos¢ silnika obnizyta si¢ wedlug zadanej funkcji hamowania, i inwertor przerwat
prace. Powr6t do stanu wyjsciowego po usterce moze zosta¢ dokonany jak w punkcie
2.

4) Predko$¢ silnika obnizyla si¢ wedtug zadanej funkcji hamowania, 1 inwertor przerwat
pracg jeszcze przed obnizeniem temperatury ponizej granicznej wartosci.
AUTORESET (samoczynny powr6t do stanu wyjsciowego) (patrz TAB3, SUB
XPAR, funkcja SW3), mozliwym jest powrot do stanu wyjsciowego poprzez
nastawienia zadanych parametrow lub przez wejscie START/STOP, lub przez wejscie
ENABLE (rozblokowywanie), lub poprzez nastawienia punktu roboczego na zero.

5) Biedy oprogramowania D2A-STD: patrz p. 4).

Bledy oprogramowania D2A-1300: patrz p.2).

14.8. Komunikaty o usterkach aparatury

Sygnalizacja uszkodzen stwierdzonych w toku wykonania operacji samokontroli lub
w czasie pracy urzadzenia, jest dokonywana w drodze wyswietlania na ekranie komunikatu
»ERROR” (bfad), wraz z numerem btedu. Inwertor zatrzymuje si¢ urzadzeniami
zabezpieczeniowymi.

Dla zrzutu do stanu wyjsciowego po otrzymaniu komunikatu o blgdzie nalezy
wylaczy¢ zasilanie gtowne z sieci i ponownie wiaczy¢ urzadzenie. Jeze nie uda si¢ poprawié¢
btad w taki sposéb, konieczne bedzie odesta¢ urzadzenie dla sprawdzenia do zaktadu naprawy

gwarancyjne;j.
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Btad Przyczyna Sposéb usuniecia
ERROR 1 Btad w danych Przeprogramowac parametry.
ERROR 2 Niezgodnos$¢ oprogramowania i

urzadzenia.
ERROR 3 Usterka procesora centralnego
ERROR 4 Usterka klawiatury Odestac urzadzenie dla obstugi gwarancyjnej
naprawczo-zapobiegawczej
ERROR 5 Usterka pamieci statej
ERROR 6 Usterka dziatania schematu
syghatowego
ERROR 7 Bfad sygnatu taktujgcego
ERROR 8 Btad programu
ERROR 9 Naruszenie dziatania kaskady

wyjsciowego
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15. Programowanie inwertoréw typu ACM D2/S2

15.1. Struktura programu

1 xx.xHz || sUB 2 xx% ||3 S50.0Hz ||4 O0.0Hz|]5 25 s]||6 2.5 s||7 50.0Hz||8 5% |18+ O%|8- 20%||9 2s
Motor TaB2 Motor Maximum | [Minimum | | Acceler. Deceler. | |U/f - BOOST Dynam. U/t - Static
frequency valtage frequency | |frequency | | time time ratio” BOOST ratio torque
indication indication ramp 1 ramp 2 reduction

28 [28][n * [78] [28] [28] [29] [29] [23] [30] [30] [30] [30]

General
help

‘ngz SUB CLP S ||FILTER 3 SuB SUB SI0  OFF | |Brlim xx |MOD xxx ||FFB 196 ||PASS 000||SECUR. ©
I TAB3 Clipping | |Speed LoG REF si0 Dynamic | |Modulation| | BOOST | [PASSWORD] | Security
| reference address | broke degree form function code
| filter protection factor
[38] [38] | [38] [38] [39] [39] [47] [42] [42] |(quad)[42 [43] [23]
| REF 1 Fk 100%| | A0 0%
Speed Speed Fine tun.
reference | |reference | loutput
selection | |scaling frequency
40 4] [+1]
L1 LOW | L2 LOW | L3 LOwW | |4 LOW [[LS LOW [[L.6 LOW JIL7 LOW ||L8 LOW
ENABLE | [REVERSING| | START/ Preset Preset Ramp Motorpot. | | DC—brake
input input STOP frequency | |frequency | | selection | |DC—broke | | ACM—Syn.
input input input input input input
[39] [39] [39] [EE] [39] [39] [39] [39]
»
B3 suB Aout 0 |[Fm s0mz || sug R_sel 0 |[reL +3]foct -2|focz -0} sue SAVE 77
I
DIAG Config. Full scale XPAR Ramp | Relay Open coll.| [Open coll. DISP Save
analog frequency set sel output output output parometer
output value config. oc1 ocz2
[23] [+2] [+3] [44] [45] [47] [47] |contig.[48] [contig.[48] [23] [50]

ps 0
Displ. ind.
function
config.
EE]
SW1  ON||SW2 OFF ||SW3 ON||SW4 ON|[SW5S ON||SWE OFF | |SW7 ON||sw8 OFF
DC-brake | |[START/ST. || Error F min Error DC—brake| | Autostart || "S"ramp
config. REVERSING]| | reset config. signalling | | trigger function
config. config. relay
[25] [45] [45] [45] |config.[26] [26] (28] (28]
SOLL  xx | JANA  xx PORT E PORT A | |STAT U27||STAT U31]| STAT U1 STAT U2 Error 1 Error 2 Error 3 | |Software:
Speed AN=INOUT| | Stotus Status Stotus Status Status Stotus Last 2.nd 1.st Software
reference | | input FORT E PORT A uz7 u3i ul uz2 error error error release
signal
s Iz | A 3| N s | AN | AN s | N v | A v | NN v | N 7 | N v | IO 7
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1) Indykacja czestotliwosci silnika

2) Indykacja napigcia silnika

3) Czestotliwo$¢ maksymalna

4) Czestotliwo$¢ minimalna

5) Krawedz sygnatu rozbiegu 1

6) Krawedz sygnatu hamowania 2

7) Stosunek ,,napigcie/czgstotliwosc”

8) Forsowanie

9) Forsowanie dynamiczne

10) Obnizenie stosunku ,,napigcie/czgstotliwose”
11) Moment obrotowy statyczny

12) Ogoblna informacja wyjasniajaca pomocy

13) Ograniczenie sygnatu

14) Filtr sygnatlu odniesienia predkosci

15) Adres sygnatu

16) Zabezpieczenie w rezimie hamowania dynamicznego
17) Glebokos¢ modulacji

18) Wspolczynnik ksztattu sygnatu forsowania
19) Funkcje HASLO

20) Kod ochrony

21) Wybdr sygnatu odniesienia predkosci

22) Skala sygnatu odniesienia predkosci

23) Regulowanie precyzyjne czgstotliwosci wyjsciowe;j
24) Wejscie ROZBLOKOWANIE

25) Wejscie REWERS

26) Wejscie ROZRUCH/ZATRZYMANIE

27) Wejscie sygnalu zadanej czgstotliwo$ci

28) Wejscie sygnatu zadanej czgstotliwosci

29) Wejscie wyboru sygnatu z krawedziami liniowymi

30) Wejscie potencjometru wraz z silnikiem rezimu hamowania na pradzie stalym

31) Wejscie urzadzenia synchronizujacego ACM rezimu hamowania na pradzie statym

32) DIAGNOSTYKA

33) Programowanie konfiguracji wyj$cia analogowego
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34) Granica gorna czgstotliwosci

35) Wybdr zadanej stromosci krawedzi sygnatu sterujacego

36) Programowanie konfiguracji wyj$cia przekaznika

37) Programowanie konfiguracji wyjscia OC1 z otwartym komutatorem
38) Programowanie konfiguracji wyjscia OC2 z otwartym komutatorem
39) Przepisywanie parametru

40) Programowanie konfiguracji funkcji 1 wyswietlania informacji na indykatorze
41) Programowanie konfiguracji hamowania na pradzie statym

42) Programowanie konfiguracji ROZRUCH/ZATRZYMANIE i REWERS
43) Programowanie konfiguracji zrzutu do stanu wyjsciowego po usunigciu usterki
44) Programowanie konfiguracji minimalnej czgstotliwosci

45) Programowanie konfiguracji przekaznika sygnalizacji btedu

46) Przerzutnik rozruchu hamowania na pradzie statym

47) Funkcja rozruchu samoczynnego

48) Sygnal sterujacy z krawgdziami liniowymi ,,S”

49) Sygnat odniesienia predkosci

50) Wejscie ,,ANALOGOWE WEJSCIE I WYJSCIE”

51) PORT E stanu aktualnego

52) PORT A stanu aktualnego

53) Stan aktualny U27

54) Stan aktualny U31

55) Stan aktualny Ul

56) Stan aktualny U2

57) Ostatni btad

58) Drugi btad

59) Pierwszy btad

60) Rozblokowywanie oprogramowania

61) Podprogram wys$wietlania informacji na ekranie

62) Wartos¢ progowa czestotliwosci 1

63) Rezim przyrostow jednostkowych krokowych 1 potencjometr wraz z silnikiem
64) Wartos¢ progowa czgstotliwosci 2

65) Prad silnika

66) Slizganie sig

67) Czestotliwos¢ fiksowana
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68) Napigcie hamowania na pradzie statym

69) Czas hamowania na pradzie statym

70) Sygnat sterujacy rozbiegu z krawedziami liniowymi 2

71) Sygnat sterujacy hamowania z krawedziami liniowymi 2

72) Wezwanie nastawien fabrycznych

73) Zapisywanie parametru

74) NASTAWIENIE HASLA

75) Zapisywanie parametru

76) Dolna granica zakresu §lizgania sig 1

77) Dolna granica zakresu §lizgania sig 2

78) Dolna granica zakresu §lizgania si¢ 3

79) Dolna granica zakresu §lizgania si¢ 4

80) Gorna granica zakresu $lizgania si¢ 1

81) Gorna granica zakresu $lizgania sig 2

82) Gorna granica zakresu $lizgania si¢ 3

83) Gorna granica zakresu $lizgania si¢ 4

84) Zadana czgstotliwos¢ fiksowana 1

85) Zadana czestotliwos¢ fiksowana 2

86) Zadana czgstotliwo$¢ fiksowana 3

87) Prad jatowy

88) Indykacja pradu silnika

89) Wartos¢ progowa pradu

90) Obrobka czasu opdznienia sygnatu warto$ci progowej pradu

91) Warto$¢ progowa pradu

92) Obrébka sygnatu wartosci progowej pradu

93) Obrodbka sygnatu czasu opdznienia wartosci progowej pradu

94) Histereza wartosci progowej pradu

95) Komunikat wy$wietlany przy rozruchu

96) Jasno$¢ obrazu na wyswietlaczu/jest tylko w inwertorach z AKTYWNYM
wyswietlaczem (na diodach $wiecacych)

97) Nacisna¢ klawisz SHIFT (WYBOR)

98) Nazwa funkcji

99) Opis funkcji

100) Patrz strong ....

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2 42




SITI-POL  sp.zo.o.

101) Liczniki czasu dziatania

102) Nacisna¢ jednoczesnie klawisz SHIFT (PRZESUW) + SELECT (WYBOR)

103) Nacisna¢ jednoczes$nie klawisz SHIFT (PRZESUW) + INC (WIECEJ)

U 50.0Hz | POG  OFF||u 10.0Hz || suB

IMOT
Frequency | |JOG Frequency Mo
threshold1| |Mode and| [threshold2
Motorpot.

[30] [31] ]l ___[3

seT 000 |[save 72

SET ['SDVQ
PASSWORD| [parameter

@l @

BERGES

Start=up
message

[50

Avoilable only on inverters with
ACTIV disploy {Led display)

|00000:00

Operating

hours

counter
44

sSuB SUB SUB oC 15% | |t 0s ||E 5.0s | [F 5.0s DEFAULT || SAVE 27
SurR FFIX FEXC DC brake | |DC broke || Acceler. Deceler. | [Recall Save
voltage time time time foctory parameter
ramp 2 ramp 2 ||settings
[34] [35] [35] [38] 36 [38] [37] [37] [37]
g 00Hz||e O0OHz||c O0.0Hz|}d 0.0Hz
Skip Skip Skip Skip
bond 1 band 2 band 3 band 4
lLower lim.| Lower lim.| Lower lim.| Lower lim.
[35] [35] [35] [35]
A 0.0Hz |[|B O0O0OHz||C O0OHz||D 0.0Hz
Skip Skip Skip Skip
band 1 band 2 band 3 bond 4
IUpper lim.| Upper lim.| Mpper lim.| Upper lim.
[35] [35] [35] [35]
A 45Hz [ |B +10Hz | |C +20Hz
Preset Preset Preset
frequency | |frequency | |frequency
FFIX1 FFIX2 FFIX3
[35] [35] [35]
s 0.0Hz||x 30Hz ||zero O
Slip Frequency | | No—lood
comp. threshold || current
is'-pcomp,‘
ol [ 54
| 82.0% |[S 150% ||S-INT OOy S= [[HYS 3%
Motor Current | |Behaviour | [Delaytime || Current
current threshold | | current current threshold
indication threshold | [threshold || hysteresis
72 | I 2| M3 | L s |
Function
Press = designation
SELECT key
L] [] — Function
/_ descripticn
Press SHIFT + SELECT keys 1 See poge
1 simultoneously = pog
-
[ ] Press SHIFT + INC keys

simultaneously
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15.2. Poziom programowania TAB1

1 33,62 Hz Funkcja 1:

Wyswietlanie czestotliwo$ci wyjsciowej

TAB1

W wersji standardowej funkcja 1 wyswietla na ekranie czestotliwosé
robocza inwertora w Hertzach. Przejscie do wyswietlania innych
charakterystyk roboczych mozna poprzez nastawienia TAB3, funkcja
DIS.

POMOC OGOLNA

Dla zwracania do pomocy tego poziomu (tylko w funkcji 1) nalezy
jednoczesnie nacisng¢ SHIFT (PRZESUW) i INC (WIECEJ).

Podstawowy tekst pomocy jest wyswietlany na ekranie w rezimie
pokrecania. Dla wyjscia z funkcji pomocy nalezy nacisng¢ dowolny
klawisz.

Wybdr jezyka: Nastawienie jezyka wySwietlania na ekranie (patrz
instrukcje wyswietlacza). Dokonany wybér jezyka
zostanie przechowywany automatycznie.

Wybér jezyka:
SELECT (WYBOR) —
Wioski
INC (WIECEJ) —
niemiecki

DEC (MNIEJ) -
angielski

SUB TAB2 Wyjscie na poziom programowania TAB2

TAB1

Funkcje poziomu programowania TAB2 umozliwiajg realizacje
konfiguracji wejs¢ analogowych i cyfrowych oraz programowanie
charakterystyki FORSOWANIE, maksymalnego napiecia wyjsciowego i
parametrow zabezpieczenia inwertora.

Dla wyj$cia na poziom programowania TAB2 nalezy jednoczesnie
nacisng¢ SHIFT (PRZESUW) i SELECT (WYBOR).

2 783%

Funkcja 2: indykacja (Wyswietlanie) napiecia silnika

TAB1

Po nastawieniu funkcji 2 na ekranie zostanie wyswietlone napiecie wyjsciowe

inwertora w odsetkach napiecia wejsciowego liniowego.

3 50,0Hz

Funkcja 3: Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa

TAB1

Ten parametr okresla maksymalng czestotliwos¢ napiecia, wyrabianego
inwertorem i doprowadzanego do silnika.

UWAGA! Nalezy $ledzi¢ za tym, zeby podczas pracy na maksymalng
czestotliwosci silnik i inne wyposazenie nie wypadli z ruchu i
Zeby to nie spowodowato urazy personelu.

Zakres: 6...650 Hz
(12...1300 Hz*)
Domysinie:

50 Hz

*Wersja
D2A-1300-xxx
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4 0,0Hz Funkcja 4: Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa TAB1
Ten parametr okresla minimalng czestotliwos¢ napiecia przy Zakres:
czestotliwosci zerowej sygnatu odniesienia. 0...Fmax
Zwigzek miedzy sygnatem odniesienia czgstotliwosci i minimalng Domyslnie:
czestotliwoscig patrz TAB3, SUB XPAR, SW4. 0 Hz

5 2,5sec. | Funkcja 5: Stromosc¢ sygnatu czasu rozbiegu 1 TAB1
Ten parametr okresla czas rozbiegu silnika od 0 do 50 Hz. Zakres:

Dla okreslenia niezbednego czasu rozbiegu przy innych czestotliwosciach
stosujg nastepujacy wzor:

0,05...1000 sek.

Domysinie:

T,=50 - (TACC/FEND) T, = zadany czas 2,5 sek.

Tacc = czas rozbiegu

Fenp = czestotliwosc koncowa
Wybdr stromosci krawedzi sygnatu sterujgcego liniowego jest dokonywany
poprzez zacisk 25.

Krawedz aktywny | Zacisk 25

Krawedz 1 | WYLACZONO

Krawedz 2 | WLACZONO
6 2,5sec. | Funkcja 6: Stromos¢ sygnatu czasu hamowania 1 TAB1
Ten parametr okresla czas hamowania silnika od 50 do 0 Hz. Zakres:

Dla okre$lenia niezbednego czasu hamowania przy innych czestotliwosciach
stosujg nastepujacy wzor:

T,=50 - (TACC/FEND) T, = zadany czas
Tacc = czas hamowania

Fenp = czestotliwos¢ koncowa

Wybér stromosci krawedzi sygnatu sterujgcego liniowego jest dokonywany
poprzez zacisk 25.

Krawedz aktywny | Zacisk 25

0,05...1000 sek.

Domysinie:
2,5 sek.

Krawedz 1
Krawedz 2

WYLACZONO
WEACZONO
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7 50 Hz Funkcja 7: Stosunek napiecie/czestotliwos¢ TAB1
Ten parametr zadaje czestotliwos¢ (czestotliwos¢ w punkcie przegiecia Zakres:
charakterystyki), przy ktérej jest osiggane maksymalne napiecie na wyjsciu 30...650 Hz
mwertora. o | | (30...1300 Hz")
Wartos¢é maksymalnego napiecia na wyjsciu inwertora jest uzalezniona od Domvéinie:
napiecia sieci i od TAB2, funkcja MOD. 50 Hy '
UWAGA! Nieprawidfowe nastawienie tego parametru moze doprowaadzic silnik | _ Z_

do wypadhniecia z ruchu. Wersja

D2A-1300-xxx

8 5% Funkcja 8: BOOST (Forsowanie) TAB1
Ten parametr okresla intensywnos$c¢ forsowania na matej predkosci dla Zakres:
zwigkszenia momentu obrotowego rozruchowego silnika. Charakterystyka 0...40 Hz
forsowania jest zadawana parametrem w TAB2, funkcja FFB.
Wartosci sg wyrazone w procentach (%) napiecia wejsciowego liniowego. Domyélnie:
UWAGA! Podczas regulowania nalezy przestrzegac ostrozno$¢, poniewaz 5 9
nadmierne forsowanie moze doprowadzi¢ do przegrzania. °
8+ 0 % | Funkcja 8+: Forsowanie dynamiczne TAB1
Ten parametr moze by¢ zaprogramowany dla zabezpieczenia dodatkowego Zakres:
forsowania momentu obrotowego podczas rozbiegu. 0...50 Hz
Wartosci sg wyrazone w procentach (%) napiecia wejsciowego liniowego.
Domysinie:
0 %
8- 20 % | Funkcja 8-: Zmniejszenie stosunku napiecia do czestotliwosci TAB1
podczas hamowania
Ten parametr okre$la zmniejszenie napiecia silnika podczas hamowania dla Zakres:
kompensacji zwigkszenia napigcia na szynie pradu statego w rezimie rewersu | 920 Hz
regeneracyjnego.
Wartosci sg wyrazone w procentach (%) napiecia wejsciowego liniowego. Domyélnie:
20 %
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9 20s Funkcja 9: Czas utrzymania momentu statycznego TAB1
obrotowego

Ten parametr okredla czas aktywowania utrzymania hamulca na predkosci Zakres:

zerowej. Warto$¢ napiecia pradu statego na uzwojeniu silnika jest zadawana 0..250 %

poprzez TAB1, funkcja 8 (FORSOWANIE).

Dla programowania konfiguracji utrzymania hamulca w czasie ciggtej pracy na Domvsinie:

predkosci zerowej, nalezy nastawi¢ warto$¢ parametru na maksimum (25 sek.) y '

i jednoczesnie nacisng¢ INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ). ,0000” na ekranie 2s

oznacza aktywowanie rezimu ciggtego pracy. W tym razie hamulec

utrzymujacy mozna dezaktywowac tylko w drodze dezaktywowania inwertora

(ENABLE/usuniecie blokowania/ = OFF /wytgczono/, zacisk 11).

UWAGA! Jezeli utrzymanie hamulca jest dokonywane na trwafy czas lub przy

duzej warto$ci napiecia pradu statego, silnik moze rozpoczac
przegrzewac sie.

U 50,0Hz | Funkcja U: Warto$ci progowe czestotliwosci FX1 TAB1

Ten parametr stuzy dla programowania warto$ci progowej czestotliwosci | Zakres:

FX1. Wyjscia OC1, OC2 lub REL moga by¢ programowane w sposab, 0...Fmax

zapewniajgcy sygnalizacje osiagniecia lub przekroczenia silnikiem Domvsinie:

predkosci FX1. oo Hy :

Programowanie wyjs¢ patrz w TAB3, funkcje OC1, OC2 i REL. z
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JOG OFF

Funkcja JOG: Rezim przyrostéw jednostkowych krokowych i
potencjometru wraz z silnikiem

TAB1

Po rozblokowywaniu funkcji przyrostéw jednostkowych krokowych sterowanie
czestotliwoscig wyjsciowg moze by¢ dokonana za pomocg pulpitu sterowania
(przyciski INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ)).

Sterowanie czestotliwoscig w rezimie przyrostéw jednostkowych krokowych JOG

jest mozliwym po wykonaniu operacji rozblokowywania i powrotu do TAB1, funkcja 1.

Operacja rozblokowywania rezimu przyrostéw jednostkowych krokowych JOG jest
potwierdzana wyswietlaniem na zmiane wartosci parametru i komunikatu ,,JOB”.
Odpowiednia wartos¢ parametru w tAB1, funkcja 1, nie przechowuje sie. Jezeli
funkcja JOB jest rozblokowana, inwertor powraca sie do czestotliwosci wyjsciowej,
ktéra wyznacza sie sygnatem odniesienia predkosci lub czestotliwoscig ustalong

wstepnie.

Po rozblokowywaniu funkcji ,potencjometr wraz z silnikiem” (JOG MPt) sterowanie
czestotliwoscig jest dokonywane poprzez zacisk 25 (obnizenie czestotliwosci).

MPt1: zadana czestotliwosc nie przechowuije sie.

MP1t2: zadana czestotliwos¢ przechowuje sie automatycznie po 2,5 sekundach.
Inwertor, po ponownemu uruchomieniu, wraca do tej czestotliwosci.

Przy rozblokowywaniu czestotliwosci zadanej wstepnie, te czestotliwos¢ odbiera
potencjometr z napedem od silnika, nawet jesli czestotliwos¢ jest z zakresu
przepuszczania lub przekracza granicy ustalone czestotliwosciami minimalnej i
maksymalnej. W pierwszym wypadku inwertor wraca do czestotliwosci wyzszej lub
nizszej zakresu przepuszczania i natychmiast po temu jaz zostato dokonane

rozblokowywanie czestotliwosci zadanej wstepnie. W drugim wypadku czestotliwo$é

wyjéciowa wraca do czestotliwosci minimalnej lub maksymalnej natychmiast po
rozblokowywaniu funkcji potencjometru wraz z silnikiem.

Rezimy pracy:
a) Sterowanie czestotliwoscig za pomocg potencjometru wraz z silnikiem i
sterowanie kierunkiem obracania sie poprzez zacisku wejsciowego 15 REWERS
(TAB2, SUBREF, funkcja REF =1, 3, 4 lub 5).
Jezeli kierunek obracania sie nie odpowiada kierunki obracania sie silnika,
czestotliwos¢ wyjsciowa pozostaje niezmienng i inwertor nadaje sygnat ,MptFault”.

Zacisk 25

Zacisk 26

Kierunek obracania sie

Reakcja

WYLACZ.

WYLACZ.

Zacisk 15

bez zmian

WEACZ.

WYLACZ.

Zacisk 15

rozbieg

WYLACZ.

WEACZ.

Zacisk 15

hamowanie

WELACZ.

WEACZ.

hamowanie i zatrzymanie
inwertora

b) Sterowan

ie czestotliwoscig i kierunkiem obracania sie przy funkcji REF = 2)

Zacisk 25

Zacisk 26

Kierunek obracania sie

Reakcja

WYLACZ.

WYLACZ.

Zgodny z kierunkiem ruchu

wskazowek zegara/przeciwny do
kierunku ruchu wskazéwek zegara

bez zmian

Zakres:
ON,OFF
MPt1, MPt2

Domysinie:
OFF

Funkcjg
potencjometru
wraz z
silnikiem
dysponuje tylko
program D2A-
STD

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2

48




SITI-POL  sp.zo.o.

WLACZ. WYLACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu rozbieg
wskazowek zegara

WYLACZ. WLACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu hamowanie
wskazéwek zegara

WLACZ. WEACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu rozbieg

wskazéwek zegara/przeciwny do
kierunku ruchu wskazéwek zegara

WYLACZ. WELACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu rozbieg
wskazéwek zegara/przeciwny do
kierunku ruchu wskazéwek zegara

WLACZ. WYLACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu hamowanie
wskazéwek zegara/przeciwny do
kierunku ruchu wskazéwek zegara

WLACZ. WYLACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu rozbieg
wskazéwek zegara
WLACZ. WLACZ. Zgodny z kierunkiem ruchu hamowanie i
wskazéwek zegara/przeciwny do ZATRZYMANIE
kierunku ruchu wskazéwek zegara inwertora
u 10,0Hz Funkcja u: Wartosci progowe czestotliwosci FX2 TAB1

Ten parametr stuzy dla programowania wartosci progowej czestotliwosci | Zakres:
FX2. Wyjscia OC1, OC2 i REL moga by¢ programowane w sposob, 0...Fmax
zapewniajacy sygnalizacje osiggniecia lub przekroczenia silnikiem
predkosci FX2. Prog FX2 moze takze by¢ wykorzystany dla przetgczenia
stromosci krawedzi sygnatu liniowego sterujgcego (patrz TAB3, SUB 10 Hz
XPAR, funkcja SW6).

Programowanie wyjs¢ patrz w TAB3, funkcje OC1, OC2 i REL.

Domysinie:

SUBIMOT Pomiar pradu wyjsciowego TAB1

Funkcje figurujagce w Podmenu IMOT, zapewniajg dokonanie pomiaru,
wyswietlania na ekranie i oceny pradu silnika.

Dla wejscia w te podmenu nalezy jednoczesnie nacisnaC SHIFT
(PRZESUW) i SELECT (WYBOR).
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I 82 % Funkcja 1: Wyswietlanie pradu silnika TAB1
Ta funkcja wyswietla na ekranie aktualny prad wyjsciowy inwertora w % SUB IMOT
pradu znamionowego inwertora. Operacje wyswietlania mozna obejs¢
przejsciem do funkcji 1 gtdwnego menu (patrz TAB3, funkcja
DIS/wyswietlanie).
Wyswietlanie pradu wyjsciowego moze by¢ realizowane poprzez wyjscie
analogowe pomiarowe (zacisk 13; 10 V = 200 % lIyor) (patrz w TAB3,
funkcje OUT).
S 150% Funkcja S: Wartosé progowa pradu TAB1
Ten parametr okre$la prad progowy inwertora (w % pradu SUB IMOT
Znamionowego wyjsciowego inwertora).
Ten prog moze by¢ nastawiany poprzez srodki wewnetrzne, za pomocag ]

.. ) . Zakres:
funkcji S, lub srodki zewnetrzne, za pomocg sygnatu analogowego 0..200 %

(o]

(0...10 V pradu statego), doprowadzonego do zacisku 17 (wejscie AN-
IN/OUT/wejscie i wyjscie analogowe).
Nastawienie zewnatrz zadanego pradu progowego:

Nastawi¢ prog na poziomie 200 %, i potem jeszcze raz nacisng¢ klawisz
INC (WIECEJ). Wskutek tego zostanie wyswietlony komunikat ,rem
xxx%”, gdzie xxx odpowiada zadanemu nastawieniu na zacisku 17.

Charakterystyki inwertora podczas pracy w warunkach, kiedy prad
wyjsciowy przekracza wartos¢ progowa, moga by¢ zaprogramowane
(patrz TAB1, funkcja S-INT).

Wyswietlanie tego stanu moze by¢ takze realizowane poprzez wyjscia
OC1, OC2i REL (patrzw TAB3, funkcje OC1, OC2i REL).

Domyslnie: 150 %

S-INT O Funkcja S-INT: Charakterystyki pracy inwertora przy TAB1
progowej wartosci pradu
Ten parametr okresla charakterystyki pracy inwertora, kiedy prad SUB IMOT
wyjsciowy przekracza zaprogramowang wartos¢ progowa.
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0: Obrébka wewnetrzna sygnatu jest zablokowana.

1: Inwertor zatrzymuije sig¢ natychmiastowo. Zakres:
Na wyswietlaczu miga komunikat ,ILIMIT". 0.4
2: Inwertor zatrzymuje sie po zwloce zaprogramowanej (patrz TAB3, Domyslnie: 0
SUB IMOT, funkcja DY).
Na wyswietlaczu miga komunikat ,ILIMIT”.
3: Narastanie przedniego krawedzi sygnatu sterujgcego rozbiegu
przerywa sie i wznawia sie po obnizeniu pradu wyjsciowego ponizej
poziomu progowego. Na wyswietlaczu miga komunikat ,RAMP”.
4: Silnik jest hamowany dopdki prad wyjsciowy nie obnizy sie ponizej
wartosci progowej pragdu odpowiednio do wartosci HYS (patrz TABA1,
SUB IMOT, funkcje HYST).
DY 5.0 s | Funkcja DY: Czas zwtoki przy obrébce informaciji o TAB1
wartoéci progowej pradu
SUB IMOT
Inwertor zostaje w rezimie oczekiwania w ciggu czasu
zaprogramowanego tym parametrem, dopoki nie zostanie wyswietlone Zakres:
przekroczenie pradu wyjsciowego i/lub zatrzymanie (patrz TAB1, SUB '
IMOT, funkcja S-INT i TAB3, funkcje OC1, OC2 i REL). 0...20 sek.
Domysinie:
5 sek.
HYS 3% | Funkcja HYS: Histereza wartosci progowej pradu TAB1
Histereza pradu wyjsciowego w % pradu znamionowego wyjsciowego SUB IMOT
inwertora.
Przy S-INT = 4 i pradzie wyjsciowym przekraczajgcym warto$¢ progowg Zakres:
(patrz TAB1, SUB IMOT, funkcja S), silnik bedzie hamowany dopoki )y
prad wyjsciowy nie spadnie ponizej wartosci progowej pradu w funkcji 2..30 %
wartosci HYS. Domysilnie:
3%
SUB SLIP Podmenu kompensaciji slizgania sie TAB1
(Tylko z oprogramowaniem D2A-STD)
Podmenu zawierajgce funkcje kompensaciji slizgania sie.
Dla wejscia w te podmenu nalezy jednoczesnie nacisng¢ SHIFT
(PRZESUW) i SELECT (WYBOR).
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s O0,0Hz Funkcja s: czestotliwos¢ kompensaciji $lizgania sie TAB1
Jezeli nastawi¢ ten parametr na warto$¢ przekraczajgca 0, przy SUB SLIP
zwiekszeniu obcigzenia silnika bedzie zwiekszac sie czestotliwosé
wyjsciowa. _
Prawidtowe nastawienie tego parametru oblicza sie wedtug Zakres:
nastepujgcego wzoru: 0..20 HZ
Czestotliwo$¢ kompensacji = Fyqt na tabliczce znamionowej — (Fyot na Domyslnie:
tabliczce znamionowej x PREDKOSC na tabliczce znamionowej) / 0 Hz
PREDKOSC synchroniczna.
UWAGA! Dia prawidtowego nastawienia charakterystyk roboczych jest
ostatecznie koniecznym wyznaczy¢ prad jatowy dla funkcji
zeroweyj. (Patrz takze funkcje x).
x 30Hz Funkcja x: czestotliwos¢ progowa dla kompensac;ji TAB1
Slizgania sie
Rozblokowywanie kompensaciji czestotliwosci dokonuje sie tylko dla SUB SLIP
czestotliwosci przekraczajgcych te wartosé.
] Zakres:
UWAGA! Przy duzych wartosciach parametru FORSOWANIE ten prog
. - o : 0...30 Hz
trzeba zwiekszyc, zeby unikng¢ ewentualnej
przekompensacji pod oddziatywaniem duzego prqdu na maftej
predkosci. To moze nie zabezpiecza¢ hamowanie do 0 Hz Domyslnie:
lub zmiane kierunku obracania sie na wsteczny. 30 Hz
Zero 0 Funkcja zerowa: Okreslenie pradu jatowego TAB1
Pomiar pradu jatowego. SUB SLIP
Rozblokowywanie kompensaciji Slizgania sie dokonuje sie tylko przy
pradach INC (WIECEJ) pradu jatowego. Zakres:
Strojenie reczne dokonywane jest nacisnieciem przyciskéw INC 0 110'
(WIECEJ) i DEC (MNIEJ) lub poprzez pomiar automatyczny w rezimie
biegu jatowego silnika naci$nigciem przyciskow SHIFT (PRZESUW) i
SELECT (WYBOR) (inwertor nadaje sygnat ,skanowanie”). Domysinie:
Maksymalna wartos¢ 110 odpowiada 85 % pradu znamionowego 0
inwertora.
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SUB FFIX

Czestotliwosci wstepnie zadane w podmenu

TAB1

Parametry zawierane w tym podmenu stuzg dla nastawienia trzech predkos$ci

zadanych.

UWAGA! Znak wartosci parametru wyznacza kierunek obracania sie silnika
(+: w kierunku wskazowek zegara;, -: przeciw kierunku

wskazdéwek zegara).

Aby zapewni¢ mozliwo$¢ zmienia¢ kierunek obracania sie przy
czestotliwosciach zadanych wczesniej, poprzez zacisk 15, nalezy
dezaktywowac znak + lub — nacisnieciem jednoczesnym przyciskow INC
(WIECEJ) i DEC (MNIEJ) po nastawieniu wartosci zadane;j.

Zacisk 23 Zacisk 24 Czestotliwosé

WYLACZ. WYLACZ. Sygnat odniesienia
czestotliwosci

WEACZ. WYLACZ.

FFIX1

WYLACZ. WELACZ.

FFIX2

WEACZ. WEACZ.

FFIX3

A+5Hz

Funkcja A: Predkos¢ zadana FFIX1

(Domysinie: +5 Hz)

SUB FFIX

B+10Hz

Funkcja B: Predko$¢ zadana FFIX2

(Domysinie: +10 Hz)

C+20Hz

Funkcja C: Predkos¢ zadana FFIX3

(Domysinie: +20 Hz)

Zakres:
+650...0...+650 Hz
(-1300...0...+1300 Hz)*
*Wersja D2A-STD
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SUB FEX Podmenu czestotliwosci przepuszczania TAB1
Parametry tego podmenu stuzg dla nastawienia czterech roznych pasm Zakres:
czestotliwosci przepuszczania. Pasmo przepuszczania jest zadawana 0...650 Hz

poprzez programowania gornej i dolnej granic tego pasma. Pasma
przepuszczania mozna programowac w celu usuniecie niektérych
rezonanséw mechanicznych w systemu napedowemu. Jezeli wartoSci
gornej i dolnej granicy Pasma przepuszczania sg jednakowe, te pasmo
jest dezaktywowane.

Nastawienie odbywa sie poprzez programowania gornej i dolnej granic dla
kazdego zakresu czestotliwosci.

a 0,0 Hz Funkcja a: Pasmo przepuszczania 1 granica dolna

A 0,0 Hz Funkcja A: Pasmo przepuszczania 1 granica gérna

b 0,0 Hz Funkcja b: Pasmo przepuszczania 2 granica dolna

B 0,0 Hz Funkcja B: Pasmo przepuszczania 2 granica gorna

c0,0Hz Funkcja ¢c: Pasmo przepuszczania 3 granica dolna

CO0,0Hz Funkcja C: Pasmo przepuszczania 3 granica gorna

d 0,0 Hz Funkcja d: Pasmo przepuszczania 4 granica dolna

D 0,0 Hz Funkcja D: Pasmo przepuszczania 4 granica gérna

(0...1300 Hz)*

Domysilnie: 0 Hz

*Wersja D2A-1300xxx

DC 15% | Funkcja DC: napiecie hamowania przy pradzie statym TAB1
Ten parametr okresla wysokosc napiecia pradu statego doprowadzanego Zakres:
do uzwojen silnika przy aktywowaniu hamulca pradu statego. Hamulec 0..50 %
pradu statego aktywuje sie w ciggu czasu aktywnego stanu zacisku 30 i
po dezaktywacji zacisku 30 w ciggu czasu zadanego poprzez TAB1, o
funkcja t. W zaleznosci od TAB3, SUB XPAR, funkcji SWA1, silnik w Domysinie:
koncu okresu hamowania przy pradzie statym moze samoczynnie 15 %
ponownie uruchomic¢ sie.
UWAGA! W koricu okresu hamowania przy pradzie statym silnik moze
samoczynnie ponownie uruchomic sie.
T 0,0 sek. | Funkcjat: okres hamowania przy pradzie statym TAB1
Po dezaktywacji zacisk 30 pozostaje aktywowanym w ciggu czasu, Zakres:
ustalanego poprzez ten parametr. 0...20 sek.
UWAGA! Silnik moze samoczynnie ponownie uruchomic sie po uptywie Domys$lnie:
okresu hamowania, w zaleznosci od TAB3, SUB XPAR, funkcji 0
sek.
SW1.
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E 5,0 sek.

Funkcja E: Stromos¢ sygnatu czasu rozbiegu 2

TAB1

Ten parametr okresla czas rozbiegu silnika od 0 do 50 Hz.

Dla okreslenia niezbednego czasu rozbiegu przy innych czestotliwosciach
stosujg nastepujacy wzor:

Zakres:
0,05...1000 sek.

Domysinie:

T,=50 - (TACC/FEND) T, = zadany czas 5 sek.

Tacc = czas rozbiegu

Fenp = czestotliwosc korncowa
Wybdr stromosci krawedzi sygnatu sterujgcego liniowego jest dokonywany
poprzez zacisk 25.

Krawedz aktywny | Zacisk 25

Krawedz 1 | WYLACZONO

Krawedz 2 | WLACZONO
F 5,0 sek. Funkcja E: Krawedz przednia sygnatu liniowego sterujgcego TAB1

sygnatu rozbiegu 2

Ten parametr wyznacza czas rozbiegu silnika od 0 do 50 Hz. Zakres:

Okreslenie prawidtowej wartosci tego czasu przy innych czestotliwo$ciach
dokonywane bedzie za pomocg nastepujacego wzoru:

T,=50 - (TDEC/FEND) T, = zadany czas
Tpec = czas rozbiegu
Fenp = czestotliwos¢ koncowa

Wybér stromoséci krawedzi sygnatu sterujgcego liniowego jest dokonywany
poprzez zacisk 25.

0,05...1000 sek.

Domysinie:
5,0 sek.

Krawedz aktywny

Zacisk 25

Krawedz 1
Krawedz 2

WYL.
WL.
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DOMYSLNIE | Wywotanie nastawien fabrycznych

TAB1

Pierwotne nastawienia fabryczne wszystkich parametrow mogag zostaé
odtworzone jednoczesnym nacisnieciem przyciskéw INC (WIECEJ) i
DEC (MNIEJ) i utrzymaniem nacisnietymi w ciggu 5 sekund. Sygnat
migajacy DEFAULT (DOMYSLNIE) potwierdza, ze wezwane parametry
nie sg zapisane do pamieci. Dla zapisywania wezwanych wartoSci
parametrow w pamie¢ autonomiczng (energetycznie niezalezng) nalezy
wykonac funkcje zapisywania SAVE.

UWAGA: Wezwanie wartosci parametrow domysinych moze istotnie
wptynac na charakterystyki systemu napedu.

ZAPISAC?? Zapisywanie parametru

TAB1

Jednoczesnym nacisnieciem przyciskow INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ)
wpisujg warto$ci parametru w pamie¢ wewnetrzng autonomiczng
(energetycznie-niezalezng) inwertora. W konce wykonania funkcji
zapisywania program wraca do TAB1, funkcja 1.

15.3. Poziom programowania TAB2

TAB2 Poziom programowania TAB2

TAB2

Funkcje poziomu programowania TAB2 umozliwiajg programowanie
konfiguracji wej$¢ analogowych i cyfrowych oraz programowaé
charakterystyke FORSOWANIE, maksymalne napiecie wyjsciowe i
parametry zabezpieczenia inwertora.

SUB TAB3 Poziom programowania TAB3

TAB2

Funkcje poziomu programowania TAB2 umozliwiajg programowanie
konfiguracji wyjs¢, otwieranie dostepu do podprograméw
diagnostycznych oraz programowanie parametrow rozszerzonych.

Dla wyjscia na poziom programowania TAB3 nalezy jednoczesnie
nacisng¢ SHIFT (PRZESUW) i SELECT (WYBOR).
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CLIP 2 Funkcja CLIP: ograniczenie sygnatu odniesienia TAB2
predkosci
Ten parametr umozliwia obcinanie sygnatu odniesienia predkosci przy
nizszych czegstotliwosci dla obnizenia wptywu szuméw na linie sygnatu Zakres:
odniesienia predkosci. 0.15
Sygnat odniesienia predkosci, nizszy granicy ustalanej wedtug
nastepujacego wzoru, obcina sie do zera. o
Domysinie:
Granica = N - (Fmaks/512)  N... warto$¢ parametru CLIP 2
FILTER 3 Funkcja FILTER: filtr sygnatu odniesienia predko$ci TAB2
Sygnat odniesienia predkosci moze zosta¢ poddany filtracji za pomoca Zakres:
filtru cyfrowego. Ten parametr wyznacza statg liniowa tego filtru. 0..6
Domysinie:
3
SUB LOG Podmenu poziomdw logicznych wejsé cyfrowych TAB2
Poziom logiczny wej$¢ cyfrowych moze wymieniac sie miedzy SUB LOG
poziomami aktywnymi JEDYNKA LOGICZNA i ZERO LOGICZNY.
Wejscia (oprécz sygnatéw ROZBLOKOWYWANIE i
ROZRUCH/ZATRYMANIE) moga zosta¢ dezaktywowane poprzez Zakres:
ustalania odpowiedniego parametru na OFF (WYLACZONO). ,17,,07,
Wszelkie zmiany w tym podmenu sg aktywowane po operacjach WYLACZ.,
zapisywania (przechowywania) i ponownego uruchomienia inwertora WLACZ.
(zrzucenie programowe do stanu wyjsciowego i zrzucenie do stanu
wyjsciowego poprzez WLACZENIA ZASILANIA). Punkt na wyswietlaczu
potwierdza, ze wartoéci parametréw ulegli zmianie, ale nie zostali
zapisane (przechowane).
L1,0” ROZBLOKOWYWANIE Zacisk 11 (stan WYLACZ.
niemozliwy)
L2,0” REWERS Zacisk 15
L3,0” ROZRUCH/ZATRZYMANIE Zacisk 11 (stan WYLACZ.
niemozliwy)
L4,0° | ZADANA CZESTOTLIWOSC Zacisk 23
1
L5,0” ZADANA CZESTOTLIWOSC Zacisk 24
1
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L6 ,0” WYBOR STROMOSCI Zacisk 25

KRAWEDZI SYGNALU

LINIOWEGO

STERUJACEGO

Potencjometr wraz z

silnikiem (zwiekszenie

czestotliwosci) (TAB1, funkcja

JOG = MPt)
L7 .0 Potencjometr wraz z Zacisk 26

silnikiem (zmniejszenie

czestotliwosci) (TAB1, funkcja

JOG = MPt)

Hamulec pradu statego,

jezeli zastosowujg urzadzenie

synchronizujgce ACM przy

L8= WYLACZ.
L8 ,0” Hamulec pradu statego Zacisk 30

Urzadzenie synchronizujgce

ACM (WYLACZ.)
SUB REF Podmenu sygnatu odniesienia predkosci TAB2
Funkcje w podmenu SUB REF umozliwiajg programowanie konfiguracji i
wybor wartosci odniesienia predkosci.
Dla wej$cia w te podmenu nalezy jednoczesnie nacisna¢ SHIFT
(PRZESUW) i SELECT (WYBOR).
REF 1 Funkcja REF: Wybor wartosci odniesienia predkosci TAB2
Ten parametr stuzy dla wyznaczenia typu zewnetrznego sygnatu odniesienia SUB REF
predkoéci, nadawanego na inwertor z odpowiednich wejs¢ sterujgcych. Dla
prawidtowej pracy urzadzenia nalezy ustali¢ tgczniki zgodnie z wybranym typom
sygnatu odniesienia. Zakres:
Wszelkie zmiany tego parametru sg aktywowane po operacji przechowywania i 1...5
ponownego uruchomienia inwertora (zrzucenie programowe do stanu
wyjsciowego i zrzucenie do stanu wyjsciowego poprzez WLACZENIA Domyslnie:
ZASILANIA). Punkt na wyswietlaczu potwierdza, ze wartosci parametrow ulegli p
zmianie, ale nie zostali zapisane (przechowane).

Typ sygnatu odniesienia predkosci Wartos¢ Klucz SW1
1 2 3* |4
0...10V 1 (o} ° ° (0]
-10V...0...+10V 2 o} . o o}
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0...20 mA 3 o} o o o
4...20 mA 4 o] o] o o
10V...0V 5 o . . o
Potencjometr 0...10 V 1 o] o o o]
Potencjometr +10V 2 . o] o o
o = zaciski sg otwarte e = zaciski sg zamkniete
ACM D2/S2 0,37 — 22,0 kW ACM D2 30,0 — 37,0 kW

==
9 0
a o
@ @
p =

TER /STK

ACM/BDE/8

1 - Rezim 1
2 —Rezim 2

* Klusze SW1-3 i SW1-4 nie powinny by¢ zamkniete, jezeli wejscie sygnatu odniesienia predkosci
pracuje jako wejscie dyferencjalne.

UWAGA! Klucz powinien ustalac sie w stanie odpowiadajgcym typu wybranemu sygnatu
odniesienia predkosci.

Fk 100 % Funkcja Fk: Ustalanie skali sygnatu odniesienia TAB2
predko$ci
Ustalanie skali sygnatu odniesienia predkosci moze zosta¢ dokonane za SUB REF

pomoca parametru Fk. Zaprogramowane wartosci koncowe zakresu

czestotliwoéci na wyjsciu sg osiggane jak wyrazona w procentach skala

wartosci koncowych wybranego zakresu zadanych punktéw roboczych, Zakres:

wprowadzonych w funkcje Fk. 40...100 %

Na przyktad, zostat wybrany zakres ustalania punktu pracy: 4... 20 mA. Domysilnie:
100 %

Fk = 50 %; Fmax jest osiggane przy 10 mA, a Fmin przy 2 mA.
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AO 0% Funkcja AO: Nastawienie doktadne czestotliwosci TAB2
wyjsciowej (tylko z oprogramowaniem D2A-STD)
Czestotliwos¢ wyjsciowg mozna wariowaé nadaniem sygnatu SUB REF
analogowego (0...10 V) na wejscie analogowe programowane (zacisk 17; Zakres:
rezim konfiguracji 1, patrz str. 20). W taki sposéb mozna dokonywac :
nastawienie doktadne zadanej czestotliwosci znamionowej. Ten parametr 0...100 %
okresla granice maksymalng w procentach fax ? (fnax — frmin)>- Domysinie:
0 %

Zakres regulowania:

Vyacisk 17 = 0...5...10 Vi D [ foom — AO X (Frax)W/[from-.. + AO X (frmax)]”
[from = AO X (Frax— frnin)]---From- .- [from + AO X
(fmax - fmin)]z)

Y SW4 = WLACZONO 2 SW4 = WYLACZONO

Przyktad: AO =10 %; fynax = 50 Hz; fin = 10 Hz; SW4 = WYLACZ.
Sygnat odniesienia prekosci =5V 2 fiom

Vzacisk 17 = 0V > fuwejsc = 21 Hz
Vzacisk 17 = 5 V 9 fwejéc = 25 HZ
Vzacisk 17 = 100 V 9 fWejéc = 29 HZ

Uwaga: Ta funkcja zostanie rozblokowana, jezeli zacisk 17 bedzie
zaprogramowany jak wejscie zewnetrznego sygnatu granicy pradu (patrz
TAB1, SUBIMOT, funkcje S).
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SIO WYLACZ. Podmenu sygnatu odniesienia predkosci TAB2
Programowanie adresu SIO RS485.
Do szyny RS485 mozna przytaczy¢ do 32 zespotdéw (na przykiad, 1 Zakres:

procesor centralny i 31 inwertor).

Sie¢ powinna by¢ organizowana wedtug liniowego schematu usytuowania, a
kabli potaczeniowe powinny byé skrecone i/lub ekranowane. Zaleca sie na
koncowkach sieci przytaczy¢ impedancji 120 Om, szczegolnie jezeli sie€ jest
bardzo rozlegta.

Hast Inverter 1 nverter 31 =

2 e [ H =T
seniroler

1T m

D o -

Procesor centralny — komputer personalny lub kontroler
Inwertor 1

Inwertor 31*

120 Om

N

* Zakres numerow adresowych jest uzalezniony od ustalonego
oprogramowania.

Oprogramowane D2A-STD: 1...127
Oprogramowane D2A-1300: 1...15.

WYLACZ...1..127*

Domysinie:
WYLACZ.

BrLim O Zabezpieczenie rezimu hamowania dynamicznego

TAB2

Obwody systemu hamowania dynamicznego moga by¢ zabezpieczone
od nadmiernego obcigzenia poprzez aktywowanie tej funkcji. Jezeli
moc hamowania przekracza granice zaprogramowana, silnik hamuje sie
liniowo do predkosci zerowej i inwertor zatrzymuje sie. Wartosc
zaprogramowana odpowiada mocy maksymalnej hamowania.

0: Funkcja zabezpieczenia rezimu hamowania zablokowana

1...15: Wartos¢ odrézniajgca sie od 0, odpowiada mocy granicznej
hamowania.

UWAGA! WartoSc graniczng nalezy wybiera¢ zgodnie z maksymalng
mocg dopuszczalng obwodu hamowania.

Zakres:
0...15

Domysilnie:
0
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MOD xxx Funkcja MOD: Giebokos$¢ modulacii TAB2
Ten parametr wyznacza napiecie wyjsciowe inwertora, doprowadzane
od inwertora do silnika przy osiggnigciu czgstotliwo$ci punktu przegiecia Zakres:
charakterystyki. Na wykresie ponizej pokazano zaleznos$¢ napiecia
. X o 0...255
wyjsciowego inwertora od gtebokosci modulatora.
Maksymalne napiecie wyjsciowe jest uzaleznione od napiecia o
catkowitego liniowego na wejsciu. Domysinie:
ACM 230V
ATION 230
dovian ACM 400 V
U_out [V] 245
T T ST ACM 400V
|
|
IACM 230V
200 T T T T T T T T }
|
:
|
I
0. 8.8 8.8 8
'DIAL_MODDWG
1. napiecie wyjsciowe, Volt
2. gteboko$¢ modulacji
FFB 196 Funkcja FFB: wspotczynnik ksztattu w rezimie BOOST TAB2
(forsowanie)
Ta funkcja wyznacza charakterystyki rezimu forsowanego, jak pokazano na
wykresie. Zakres:

Charakterystyka zaleznosci napiecia od czestotliwosci U/f moze by¢ liniowg lub
kwadratowa. Charakterystyka U/f jest liniowg z gradientem, proporcjonalnym
wartosci FFB przy wartosciach FFB w granicach od 0 do 255. Charakterystyka

Kwadrat...0...255

kwadratowa U/f jest ustalana nastawieniem FFB na zero i naci$nieciem Domysinie:
przycisku DEC (MNIEJ) jeszcze raz. Przy tym wyswietlacz pokazuje komunikat 196
,FFB quad”.
Characteristic curve U/f linear Characteristic curve U/f gquadrate
U_(J)ll.ll v U_c}rt v
U_mox4+ — —— = — —— U_mox4— — = — — — — —
(TAB2, | I QAE!%ID 4 i
Wob) : ' ) BOOST>0 |
! |
I + i
BOOST 1€ = : BOOST 1 |
TAB1, | -
gﬁla% bt f I(-'unkt_a) B0OST=0 : -
) F‘KN’EE‘ - ) ) FIKNEE o
(TAB1, Funkt.7) (TAB1, Funkt.7)
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1. Charakterystyka liniowa U/f 1. Charakterystyka kwadratowa U/f
2. FORSOWANIE 2. FORSOWANIE
3. Czestotliwosé w punkcie 3. Czestotliwos¢ w punkcie
przegiecia charakterystyki przegiecia charakterystyki
PASS 000 Funkcja PASS: HAStO TAB2
Jezeli zostato ustalone hasto (HASLO <> ,000”) dla wprowadzania funkcji
SECUR i SET PASS nalezy wprowadzi¢ w tg funkcje kod dostepu.
SECUR.O Funkcja SECUR: Kod zabezpieczenia TAB2
Nastawienie niezbednego poziomu zabezpieczenia:
0: ZABEZPIECZENIE wytaczone. Zakres:
0...2
1: Poziom ZABEZPIECZENIA 1
Parametry mozna zmieniac¢, ale one nie zostang przechowane (zapisane). Domyslinie:
Wszelka proba przechowywania zostanie przerwana, i na wyswietlaczu 0
pojawi sie komunikat ,SECUR.1".
2. Poziom ZABEZPIECZENIA 2
Parametry nie mozna ni zmienia¢, ni przechowywac (zapisywac). Wszelka
proba zmiany lub przechowywania zostanie przerwana, i na wyswietlaczu
pojawi sie komunikat ,SECUR.2”".
SET 000 Funkcja SET PASS: NASTAWIENIE HAStA TAB2
Ta funkcja stuzy dla ustalania hasta. Jezeli zostato nastawione hasto (HASLO Zakres:
<> ,000") dla wprowadzania funkcji SECUR i SET PASS, do funkcji HAStO 0...999
nalezy wprowadzi¢ kod dostepu. Domysinie:
0
SAVE?? Zapisywanie (przechowywanie) parametru TAB2
Jednoczesnym nacisnieciem przyciskéw INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ)
wartoéci parametrow sg zapisywane w pamie¢ wewnetrzng autonomiczng
(energetycznie-niezalezng) inwertora. W konce wykonania funkcji zapisywania
(przechowywania) program wraca do TAB2, funkcja CLIP (ograniczenie).
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15.4. Poziom programowania TAB3

TAB3

Poziom programu TAB3

TAB3

Funkcje poziomu programu w TAB3 umozliwiajg programowanie konfiguracji
wyjs¢, wezwanie podprogramow diagnostycznych i programowanie
rozszerzonych parametrow.

SUB DIAG

Podmenu DIAGNOSTYKA

TAB3

SOLL xx

Wyswietlanie sygnatu odniesienia predkosci na zacisku 8 lub 29

SUB DIAG

ANA xx

Wejscie WEJSCIE/WYJSCIE ANALOGOWY zacisk 17 (rezim
konfiguracji 1, patrz str. 20)

Port E

Stan portu E

Port A

Stan portu A

STAT U27

Stan U27

STAT U31

Stan U31

STAT U2

Stan U2

Error1

Btad ostatni

Error2

Drugi btad

Error3

Pierwsza biad

Software

Wydanie oprogramowania NAZWA/Numer wydania/DATA/TYP
(pokrecenie tekstu)

XXXXX:XX
Godziny

Minuty

Licznik godzin pracy

A.out 0

Funkcja A.out 0: Wyjscie analogowe

TAB3

Ten parametr wyznacza przedmiot wyswietlenia poprzez wyjscie pomiarowe
analogowy (zacisk 13).

0: Wyjscie proporcjonalne Fyjsc. Wartos¢ czestotliwosci odpowiadajace catej
skali (10 V), moze zosta¢ wprowadzone w TAB3, funkcja Fm.

1: Wyjscie proporcjonalne pradu wyjsciowemu. Cata skala (10 V) = 200 % pradu
znamionowego inwertora.

2: Cyfrowe zobrazowanie czestotliwosci. Sygnat prostokatny odpowiadajacy

czestotliwosci silnika. (10 V, wspoétczynnik wigczenia moze zadawac sie tylko
jezeli wartosc¢ jest w TAB2, funkcja SIO WYLACZONA.

Zakres:
0..2

Domysinie:
0
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Fm 50.0 Hz Funkcja Fm: Wartosc¢ czestotliwosci wedtug catej skali TAB3
Ten parametr wyznacza wartos¢ czestotliwosci wedtug catej skali (10 V) na Zakres:
wyjsciu pomiarowym analogowym (przycisk 13). 5...650 Hz

(10...1300 Hz*)

Wersja:
D2A-1300-xxx

SUB XPAR Podmenu parametrow rozszerzonych TAB3
Nastawienie o$miu parametrow inwertora.

Dla wejscia w te podmenu nalezy jednoczesnie nacisnac przyciski SHIFT

(PRZESUW) i SELECT (WYBOR).

SW1 ON Funkcja SW1: Hamowanie przy pradzie statym TAB3

Ta funkcja wykonuje sterowanie silnikiem w kohAcu rezimu hamowania SUB XPAR
przy pradzie statym.

ON: Silnik zatrzymuje sie w koncu okresu hamowania przy pradzie Zakres:

statym. Dla ponownego uruchomienia silnika nalezy otworzyé¢, a

potem zamknaé ROZRUCH/ZATRZYMANIE lub | WEACZ ,WYLACZ.
ROZBLOKOWYWANIE.
OFF: Silnik zostanie uruchomiany samoczynnie w koncu okresu Domyslnie:
hamowania przy pradzie statym. WLACZ.
SW1 OFF Funkcja SW2: Wprowadzenie konfiguracji TAB3
ROZRUCH/ZATRZYMANIE i REWERS
SUB XPAR
OFF: Zacisk 16 = ROZRUCH/ZATRZYMANIE
Zacisk 15 = REWERS Zakres:

ON: Zacisk 16 = ROZRUCH W KIERUNKU RUCHU WSKAZOWEK

WEACZ.,WYLACZ.

ZEGARA. e

) Domysinie:
Zacisk 15 = ROZRUCH PRZECIWKO KIERUNKU RUCHU WYLACZ
WSKAZOWEK ZEGARA. ACZ.
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SW3 ON Funkcja SW3: Ustalenie stanu pierwotnego po usterce TAB3
Ta funkcja wyznacza sposob ustalenia napedu w stan pierwotny po SUB XPAR
usterce (z wyjatkiem usterek aparatury).

ON: Dla powrotu napedu do stanu pierwotnego napedu nalezy otworzyc, Zakres:

a potem ponownie zamkngé ROZRUCH/ZATRZYMANIE lub
ROZBLOKOWYWANIE, lub ustali¢ sygnat odniesienia predkosci na
zero. (To jest mozliwym tylko przy fmin = 0 i jezeli nie wybrano

WEACZ.,WYLACZ.

wczesniej zadnej czestotliwosci zadanej). Domysinie:
OFF: Dla powrotu napedu do stanu pierwotnego nalezy wykonaé WELACZ.

operacje zrzutu programowego do stanu wyjsciowego poprzez

WELACZENIE ZASILANIA.
SW4 ON Funkcja SW4: Programowanie konfiguracji Fnn TAB3
Ta funkcja wyznacza charakterystyki dziatania inwertora na SUB XPAR
czestotliwosci minimalnej Frin. Tu sg mozliwe dwa réznych nastawienia
(patrz wykres ponizej).

Zakres:

WEACZ.,WYLACZ.

Domysinie:
Frmin WLACZ.
Speed ref.
F min : wartos¢ TAB1, funkcja 4.
F : czestotliwos¢ na wyjsciu.
Speed ref. : Wartos¢ odniesienia predkosci.
SW5 ON Funkcja SW5: Programowanie konfiguracji sygnalizacji TAB3
o usterkach

Ta funkcja wyznacza moment aktywowania przekaznika sygnalizacji o SUB XPAR
usterkach (zaciski 122, 123, 124).
ON: Przekaznik sygnalizacji o usterkach aktywuje sie przy powstaniu Zakres:

usterki lub rozblokowywaniu inwertora.

OFF: Przekaznik sygnalizacji o usterkach aktywuje sie tylko przy
powstaniu usterki.

WEACZ.,WYLACZ.

Domysilnie:
WLACZ.
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SW6 OFF Funkcja SW6: Uruchomianie rezimu hamowania przy TAB3
pradzie statym
SUB XPAR
ON: Rezim hamowania przy pradzie stalym aktywuje sie samoczynnie,
jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa obniza sie ponizej progu Zakres:

czestotliwosci 1 (TAB1, funkcja U) i wartos¢ zadanego punktu
roboczego na wejsciu jest zerowa; lub aktywuje sie recznie
poprzez przycisk 30.

WEACZ.,WYLACZ.

OFF: Rezim hamowania przy pradzie statym zostanie WLACZANY tylko Domysinie:
w razie aktywacji tego zacisku. WYLACZ.
Uwaga: ZRZUT rezimu hamowania przy pradzie statym DO STANU
POCZATKOWEGO patrz w TAB3, SUB XPAR, funkcja SW1.
SW7 ON Funkcja SW7: Uruchomienie samoczynne TAB3
Ta funkcja wyznacza warunki poczatkowe dla rozruchu liniowego SUB XPAR
(WLACZENIE ZASILANIA).
ON: Przy takim nastawieniu inwertor zostanie wigczony przy Zakres:

doprowadzaniu zasilania od linii i aktywacji polecen
ROZBLOKOWYWANIE i ROZRUCH/ZATRZYMANIE

OFF: Blokowanie uruchamiania linii. Inwertor nie uruchomi sie przy

WEACZ.,WYLACZ.

doprowadzeniu zasilania od linii. Dla uruchomienia napedu nalezy DomySlnie:
otworzy¢, a potem ponownie zamkng¢ ROZRUCH/ZATRZYMANIE WLACZ.
lub ROZBLOKOWYWANIE.
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SW8 OFF Funkcja SW8: S-owy ksztatt sygnatu sterujacego TAB3

Za pomocag tej funkcji dokonuje sie wybor S-owych krawedzi sygnatow SUB XPAR

sterujacych rozbiegu i hamowania. Stromos¢ charakterystyki jest

obliczana wyzszej wartoéci czestotliwoéci, zapisanej w Fmsx (TAB1, 7ak
akres:

funkcja 3), lub FFIX1-FFIX3 (TAB1, SUB FFIX) i symetryczna wzgledem
punktu przegiecia krzywej. Punkt przegiecia jest usytuowany na
czestotliwosci odpowiadajgcej potowie zadanej czestotliwosci punktu
roboczego.

S-owy krawedz sygnatéw sterujgcych rozbiegu i hamowania

Fnx = wartos$¢ najwyzsza Fmax, FFIX1-FFIX3

WEACZ.,WYLACZ.

Domysilnie:
WYLACZ.

R_Sel Funkcja R-Sel: Aktywowanie drugiego zestawu statych
czasu narastania sie krawedzi sygnatu sterujgcego
rozbiegu i hamowania.

TAB3

0: Wybdr stromosci krawedzi sygnatu sterujacego liniowego poprzez
zacisk 25.

1: Wybdr samoczynny stromosci krawedzi sygnatu sterujacego
liniowego: Przejscie samoczynne na drugi zestaw sygnatéw
sterujacych odbywa sie po osiggnieciu FX2 (TAB1, funkcja u).

2: Wybér samoczynny stromosci krawedzi sygnatu sterujgcego przy
osiggnieciu FX2 (TAB1, funkcja u), lub przy wyborze recznym
stromosci krawedzi sygnatu sterujacego poprzez zacisk 25.

3: Obrot przeciwny do kierunku ruchu wskazowek zegara: aktywowany
zestaw sygnatow sterujgcych 1.

Obrét zgodny z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara: aktywowany
zestaw sygnatow sterujgcych 2.

4: Obrét przeciwny do kierunku ruchu wskazéwek zegara: aktywowany

zestaw sygnatéw sterujacych 1.

Obrét zgodny z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara: aktywowany
zestaw sygnatéw sterujacych 2 lub wybor stromosci krawedzi
sygnatow sterujgcych dokonuje sie poprzez zacisk 25.

Zakres:
0.4

Domysinie:
0
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REL +3 Funkcja REL: Programowanie konfiguracji wyjscia przekaznika TAB3

(zaciski 19, 20)

Ta funkcja wyznacza warunek, pod ktérym zadziata przekaznik pomocniczy.
Jego mozna zaprogramowac na 11 réoznych warunkow.

Znak wyznacza: zamyka sie czy otwiera sie przekaznik pod tym warunkiem.

Znak + : Przekaznik pod danym warunkiem zamyka sie.
Znak - : Przekaznik pod danym warunkiem otwiera sie.

Kod:
Predkos¢ silnika przekracza FX1 (TAB1, funkcja U).
Predkos¢ silnika przekracza FX1 (TAB2, funkcja u).

Silnik osiggnat kohca charakterystyki rozbiegu lub hamowania. Przewidziano

wys$wietlenie danych przy czestotliwosci 0 Hz.

Predkos¢ silnika = 0 Hz.

4: Predkosc¢ silnika = 0 Hz. Komunikat pojawi sie na wyswietlaczu w koncu
czasu utrzymania momentu obrotowego (patrz TAB1, funkcja 9).

5: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego (TAB1, SUB IMOT,
funkcja S).

6: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego; komunikat pojawi sie
na wyswietlaczu w koncu zaprogramowanego czasu zwitoki (TAB1, SUB
IMOT, funkcja DY).

7: +: Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku,
przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

- : Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku, zgodnym z
kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara.

8: Moc w rezimie hamowania dynamicznego bliska do granicy
zaprogramowanej (TAB2, funkcja BrLim).

9: Silnik osiggnat konca charakterystyki rozbiegu lub hamowania. Wyswietlenie

danych przy czestotliwosci 0 Hz nie dokonuje sie.

10: Temperatura inwertora (chtodnicy) osiggneta wartosci granicznej. (Tylko w
inwertorach z oprogramowaniem D2A-STD)

11: Temperatura silnika osiggneta wartosci granicznej. (Tylko w silnikach typu
ACM D2 o mocy 30,0 — 37,0 kW i z oprogramowaniem D2A-STD).

N =29

w

Zakres:
-11...0...+11

Domysilnie:
+3

oc1 -2 Funkcja OC1: Wyjscie 1 z komutatorem otwartym
(przycisk 21)

TAB3

Zakres:
-11...0...+11
Domysilnie:
-2
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oc2 -0 Funkcja OC2: Wyjscie 2 z komutatorem otwartym TAB3
(przycisk 22)
Funkcje OC1 i OC2 wyznaczajg warunek pod ktérym zadziatajg wyjscia Zakres:
z komutatorem otwartym. Moze by¢ zaprogramowany jeden z 11 -11...0...+11
warunkow. Domysinie:
-0

Znak + : Pod danym warunkiem NIE AKTYWUJE SIE (JEDYNKA
LOGICZNA).

Znak - : Pod danym warunkiem AKTYWUJE SIE (ZERO
LOGICZNE).

Kod:
: Predkosc¢ silnika przekracza FX1 (TAB1, funkcja U).
: Predko$c¢ silnika przekracza FX2 (TAB1, funkcja u).

. Silnik osiagnat konca charakterystyki rozbiegu lub hamowania.
Przewidziano wys$wietlenie danych przy czestotliwosci 0 Hz.
Predkos¢ silnika = 0 Hz.

4: Predkosc silnika = 0 Hz. Komunikat pojawi sie na wyswietlaczu w
koncu czasu utrzymania momentu obrotowego (patrz TAB1, funkcja
9).

5: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego (TAB1, SUB
IMOT, funkcja S).

6: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego; komunikat
pojawi sie na wyswietlaczu w kohcu zaprogramowanego czasu
zwitoki (TAB1, SUB IMOT, funkcja DY).

7. +: Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku,
przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

- . Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku,
zgodnym z kierunkiem ruchu wskazowek zegara.

8: Moc w rezimie hamowania dynamicznego bliska do granicy
zaprogramowanej (TABZ2, funkcja BrLim).

9: Silnik osiggnat kohca charakterystyki rozbiegu lub hamowania.
Wyswietlenie danych przy czestotliwosci 0 Hz nie dokonuje sie.

10: Temperatura inwertora (chtodnicy) osiggneta wartosci granicznej.

(Tylko w inwertorach z oprogramowaniem D2A-STD)

11: Temperatura silnika osiggneta warto$ci granicznej. (Tylko w silnikach

typu ACM D2 o mocy 30,0 — 37,0 kW i z oprogramowaniem D2A-

STD).

N = O

w
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Wersja REL

Inwertorze, w ktorych zostata przewidziana funkcja REL, zamiast dwoch wyjsé z
komutatorem otwartym posiadajg wyjscia przekaznikowe. Programowanie
dokonuje sie za pomocg funkcji OC1 i OC2.

Znak + : Pod danym warunkiem zwora przekaznika zadziata.
Znak - : Pod danym warunkiem przekaznik zwalnia zwore.

Kod:

0: Predkosc¢ silnika przekracza FX1 (TAB1, funkcja U).
1: Predkosc¢ silnika przekracza FX2 (TAB1, funkcja u).
2

. Silnik osiggnat konca charakterystyki rozbiegu lub hamowania. Przewidziano
wyswietlenie danych przy czestotliwosci 0 Hz.

3: Predkos¢ silnika = 0 Hz.

4: Predkosc¢ silnika = 0 Hz. Komunikat pojawi sie na wyswietlaczu w koncu
czasu utrzymania momentu obrotowego (patrz TAB1, funkcja 9).

5: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego (TAB1, SUB IMOT,
funkcja S).

6: Przekroczenie wartosci progowej pradu wyjsciowego; komunikat pojawi sie
na wyswietlaczu w koncu zaprogramowanego czasu zwitoki (TAB1, SUB
IMOT, funkcja DY).

7. +: Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku,
przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

- : Przekaznik jest aktywowany, jezeli silnik obraca sie w kierunku, zgodnym
z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara.

8: Moc w rezimie hamowania dynamicznego bliska do granicy
zaprogramowanej (TABZ2, funkcja BrLim).

9: Silnik osiggnat konca charakterystyki rozbiegu lub hamowania. Wyswietlenie
danych przy czestotliwosci 0 Hz nie dokonuje sie.

10: Temperatura inwertora (chtodnicy) osiggneta wartosci granicznej. (Tylko w

inwertorach z oprogramowaniem D2A-STD)

11: Temperatura silnika osiggneta wartosci granicznej. (Tylko w silnikach typu
ACM D2 o mocy 30,0 — 37,0 kW i z oprogramowaniem D2A-STD).

0C1_0cC2

19 92102
[ i

Rating Relais:
24v /1A

Parametry
Znamionowe
przekaznika:

24V, 1A

SUB DISP

Wyswietlanie podmenu Display

TAB3

To podmenu wyznacza informacje dla wyswietlenia w TAB1, funkcja 1.

Dla wej$cia w te podmenu nalezy jednoczesnie nacisna¢ SHIFT
(PRZESUW) i SELECT (WYBOR).
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DIS 0 Funkcja DIS: Wyswietlanie informacji TAB1, funkcja 1 TAB3
Funkcja DIS wyznacza informacje dla wyswietlenia w TAB1, funkcja 1. SUB DISP
0: Czestotliwos¢ silnika w Hz Zakres:
1: Prad silnika w % pradu znamionowego inwertora (tylko w 0.8
urzadzeniach z pomiarem pradu).
2: Predkos¢ obracania sie dla silnika o 2 biegunach D i
‘s o - . omysinie:
4: Predkosc¢ obracania sie dla silnika o 4 biegunach 0
6: Predkos¢ obracania sie dla silnika o 6 biegunach
8: Predkosc¢ obracania sie dla silnika o 8 biegunach
BERGES Komunikat o wtgczeniu zasilania TAB3
Komunikat 8-pozycyjny o wiaczeniu zasilania, wyswietlany w czasie SUB DISP
programowania samokontroli w tej funkciji.
Ustalania pozycji kursora za pomocg przycisku SHIFT (PRZESUW). Zakres:
Wybor rzedu — za pomocg przycisku INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ). Wyswietlenie
symbolow
Symbole ustalone przy wprowadzeniu, sg zapisywane samoczynnie do
pamigct. Domysinie:
BERGES
L 42% Funkcja L: Indykacja jaskrawosci TAB3
SUB DISP
Regulowanie jaskrawos$ci przedstawienia danych na wyswietlaczu.
Wyraza sie s procentach. Zakres:
14...100 %
Ta funkcja zostata przewidziana tylko w inwertorach z AKTYWNYM
wyswietlaczem (na diodach swiecacych). Domysinie:
42 %
SAVE?? Zapisywanie (przechowywanie) parametru TAB2

Jednoczesnym nacisnieciem przyciskow INC (WIECEJ) i DEC (MNIEJ)

wartosci parametrow sg zapisywane w pamie¢ wewnetrzng autonomiczng
(energetycznie-niezalezng) inwertora. W konce wykonania funkcji zapisywania

(przechowywania) program wraca do TAB3, funkcja 1.
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16. Dilawik hamujacy inwertorow typu ACM D2/S2

16.1. Dtawik hamujacy inwertoréw o mocy 0,37 kW — 1,1 kW (1 x
230V)

Inwertorze typu ACM D2 wersji standardowych wykonania o mocy 0,37 kW — 1,1

kW sa wyposazone w dtawiki wbudowane dla hamowania dynamicznego.

Rezystor hamowania: 50 Om/50 W.

16.2. Dlawik hamujacy inwertoréw o mocy 0,75 kW — 37,0 kW (3 x
400 V)

Inwertorze typu ACM D2 wersji standardowych wykonania o mocy 0,37 kW — 1,1 kW sa

wyposazone w bloki sterownicze dla dlawikéw hamowania dynamicznego. Wykonanie

operacji hamowania jest mozliwym po podtaczeniu rezystora hamowania zewngtrznego.

16.2.1. Wartosci znamionowe minimalne rezystoréw hamowania (akcesoria)

Warto$ci dopuszczalne znamionowe rezystorOw hamowania jest uzalezniony od
odpowiedniego typu inwertora, jak pokazano w tablice ponizej. Moc rezystorow hamowania

powinna by¢ wybrana zgodnie z niezbedna moca hamowania.

Inwertor Minimalny rezystor
hamowania
ACM S2 2,2 kW (230 V) 47 Om
ACM S2 0,75 -4,0 kW (400 V) 75 0m
ACM D25,5 - 37,0 2 kW (400 V) 20 Om
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16.2.2. Montaz rezystorow hamowania

Rezystor hamowania jest przylaczany do zaciskow (+) i (Br) na

tabliczce zaciskowej. Dlugo$¢ kabli potaczeniowych nie powinna

przekracza¢ 2 m.

Przy wykonaniu prac wewnatrz inwertora konieczne jest scisle przestrzegaé¢

przepisy bezpieczenstwa pracy, przytoczone w niniejszej Instrukcji

Rezystor hamowania powinien by¢ wyposazony w urzadzenie kontroli

temperatury, odlaczajacym inwertor od sieci przy przeciazeniu obwodu

hamowania.
1 3 -1
K1 EA—4—
2 + L]
Braking _resistor
6 6 0 0o
Lt L2 L3 PE Br O—

191}

ACM D2/52 0.75-37.0kW

+ O—

1) Rezystor hamowania
2) Zatrzymanie

3) Rozruch

4) Wylacznik cieplny

g4 Stop

Thermo
Switch

Al

13

K1

14
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17.

Akcesoria

17.1. Klucz programowania

Klucz programowania umozliwia w prosty sposob dokonywaé¢ wyprowadzenie,

wprowadzanie i przechowywanie (zapisywanie) wartos$ci parametréw inwertora.

Zaladowanie (wprowadzenie) wartosci parametrow inwertora w klucz dla

programowania:

Wstawic klucz dla programowania W gniazdo »Serial/10”
(,, Wprowadzenie/wyprowadzenie szeregowe”).
Nacisnigciem klawisza INC (WIECEJ) inwertora warto$ci biezace parametrow

inwertora zostana przeniesione do pamigci klucza.

Programowanie inwertora danymi wprowadzonymi do pamigci klucza dla

programowania:

Wstawic klucz dla programowania A4 gniazdo »Serial/1I0”
(,, Wprowadzenie/wyprowadzenie szeregowe”).
Nacisnigciem klawisza DEC (MNIEJ) inwertora warto$ci biezace parametrow

inwertora zostana przeniesione do pamigci inwertora.

Przy przekazaniu parametrow jednej wersji oprogramowania do drugiej konieczne jest

uwzglednia¢ co nastepuje:

Warto$ci parametrow potencjometru z silnikiem nie podlegaja przeniesieniu ze
wzgledow bezpieki.

Przekazanie parametrow dla D2A-STD-014 od poprzednich wersji oprogramowania:
Warto$ci parametréw w wersji 014, zaprogramowanej na kompensacj¢ poslizgu
(parametry s, x, zero) 1 na przesunigcie licznika analogowo-cyfrowego (parametr AO)
pozostaja niezmiennymi.

W wersjach jeszcze wczesniejszych warto$¢ standardowa poziomu logicznego L7

(TAB2, SUB LOG) = OFF (WYLACZ.). Po przekazaniu danych poprzedniej wersji ,
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zanim wilacza¢ potencjometr z napedem od silnika, konieczne jest sprawdzi¢ i
ewentualnie skorygowac L7.

e Przekazanie parametrow od D2A-STD-014 dla poprzednich wersji oprogramowania:
W wersji 014 funkcje REL, OC1 1 OC2 zostali rozszerzone (wartosci £9, £10 1 £11).
Te funkcje nie sa podtrzymywane wersjami wczesniejszymi oprogramowania 1 sg
korygowane przy przekazaniu. Dane zwiazane z tymi funkcjami, nalezy kontrolowac i
ewentualne korygowac.

W starych wersjach oprogramowania brak jest funkcji potencjometru z napedem od
silnika. Jezeli grupa parametrow jest przekazywana przy rozblokowanej funkcji
potencjometru z napedem od silnika, we wcze$niejszych wersjach oprogramowania
bedzie dokonywane aktywowanie samoczynne wej$cia sygnatu odniesienia pr¢dkosci.
Jesli ta grupa parametréw zostanie z powrotem przekazana do wersji 014, funkcja

potencjometru z napedem od silnika zostanie ponownie rozblokowana.

17.2. Pulpit sterowania zdalnego RC

Urzadzenie sterowania zdalnego RC umozliwia sterowanie zdalne do 15 inwertorami
podlaczonymi do szyny wspolnej RS485. Po wyborze wszystkie funkcje inwertora mozna

kontrolowac i przechowywac (zapisywac) za pomoca pulpitu sterowania zdalnego.

17.3. Blok uniwersalny skojarzenia DVM — PLUS MP

Urzadzenie uniwersalne wielofunkcjonalne z wyswietlaczem na dwie linii (sposob
odwzorowania moze by¢ zaprogramowany). Przy przylaczeniu do interfejsu RS485 ono
umozliwia dostep do wszystkich funkcji inwertora i wykorzystanie funkcji potencjometru z

napedem od silnika.

17.4. Blok synchronizacji inwertorow typu ACM
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Urzadzenie synchronizujace ACM wyznacza predkos¢ 1 kierunek obracania sig silnika, nie
bedacy pod napigciem w moment pomiaru. Podtaczony do silnika inwertor ACM D2/S2 na

podstawie tych informacji moze bezposrednio regulowaé predkos¢ silnika.
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18.  Usterki i sposoby ich usunigcia

Inwertor jest wyposazony w urzadzenia dla wykrywania i sygnalizacji wad i uszkodzen.

Sygnaty o usterkach sa nadawane na przekazniki sygnalizacji usterek (250 V pradu

przemiennego 1 A; zaciski 122, 123 i 124) i wy$wietlane na ekranie.

Usterka

Ewentualna przyczyna

Sposob

Silnik
nie obraca sie

Brak napiecia zasilajgcego

Sprawdzi¢ napiecie w sieci zasilajacej.

Brak sygnatu rozblokowywania
lub ROZRUCH/ZATRZYMANIE

Silnik moze zosta¢ uruchomiany tylko
po aktywowaniu obydwdch tych
sygnatow i jesli zadany punt roboczy
nie jest zero.

Brak sygnatu zadanego punktu
roboczego

Sprawdzi¢ sygnat zadanego punktu
roboczego na zacisku 8 lub 29.

Urzadzenie zostato
przytaczone nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia.

Silnik zahamowany.

Sprawdzi¢ naped.

Wewnetrzna niesprawnos$c¢
inwertora

Odestac¢ urzadzenie do zaktadu
naprawy.

Silnik obraca sie
zbyt powoli

Zostata nastawiona zbyt mata
warto$¢ ,Fmax”

Zwiekszy¢ wartos¢ ,Fmax”

Niedostateczna warto$¢ sygnatu
punktu roboczego

Sprawdzi¢ sygnat punktu roboczego

Silnik pracuje z poslizgiem

Zwiegkszy¢ czas rozbiegu lub
zmniejszy¢ ,Fmax”

Zbyt duzy prad wyjsciowy
inwertora

Nieprawidtowa wartosc¢
stosunku U/f

Ustali¢ nowg warto$¢ stosunku U/f lub
zmniejszy¢ ,Fmax”.

Przekroczenie pradu przy
rozbiegu

Zbyt duzy moment rozruchowy

Zmniejszy¢ moment rozruchowy

Zbyt mato czasu dla rozbiegu

Zwiekszy¢ czas rozbiegu.

Silnik pracuje z poslizgiem

Zwiekszy¢ czas rozbiegu.

Przepiecie

Zbyt duze napiecie zasilajgce

Wymierzy¢ napiecie zasilajgce

Nagte wzrosty napiecia
taczeniowego przy przetaczeniu
duzych obciazen sieci

Wyjasni¢ przyczyne i przedsiewzig¢
srodki zabezpieczenia (na przykiad,
zainstalowac¢ odpowiedni filtr).

Operacja hamowania

Zwiekszy¢ czas hamowania lub
zainstalowac zewnetrzny dtawik
hamowania.

Zbyt wysoka temperatura
chtodnicy

Kaskada wyjsciowa przecigzona

Sprawdzi¢ temperature otoczenia w
inwertorze. Sprawdzi¢ prawidtowo$¢
obliczenia inwertora dla danych
warunkow pracy.
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19. Funkcje inwertoréw typu ACM D2/S2

czestotliwosci progowej

Funkcja Str. Nastawienie Granicy Na
. domysinie requlowania zamo-
Oznacz. Opis g wienie
1 Wyswietlenie czestotliwosci 44 - -
wyjsciowej
2 Wyswietlenie napiecia silnika 44 - -
3 Maksymalna czestotliwo$é 44 50 Hz 6...650 Hz
wyjsciowa (12...1300 Hz*)
4 Minimalna czestotliwos¢ 45 0 Hz 0...Fmax
wyjsciowa
5 Czas rozbiegu na sygnat 45 2,5 sek. 0,05...1000 sek.
liniowy 1
6 Czas hamowania na sygnat 45 2,5 sek. 0,05...1000 sek.
liniowy 1
7 Stosunek U/f 46 50 Hz 30...650 Hz
(30...1300 Hz*)
8 FORSOWANIE 46 5% 0...40 %
8+ FORSOWANIE dynamiczne 46 0 % 0...50 %
8- Zmniejszenie stosunku U/f 46 20 % 0...20 %
o 9 Czas utrzymywania momentu | 47 2 cek. 0...25 sek.
fE statycznego
U Czestotliwos¢ progowa FX1 47 50 Hz 0...Fmax
JOG Rezim jednostkowych 48 WYLACZ. WLACZ. -
przyrostow krokowych i WYLACZ. -
potencjometr zraz z silnikiem MPt1 — MPt2
u Czestotliwos¢ progowa FX2 49 10,0 Hz 0...Fmax
I Wyswietlenie pradu silnika 50 - -
S Prad progowy silnika 50 150 % 0...200 %
'5 S-INT Charakterystyka inwertora 50 0 0.4
= przy dziataniu przy pradzie
% progowym
» DY Czas zwitoki przy pradzie 51 5 sek. 0...20 sek.
progowym
HYS Histereza pradu progowego 51 3% 2...30 %
o S Czestotliwos¢ kompensac;ji 52 0 Hz 0..20 Hz
) poslizgu
% X Kompensacja poslizgu na 52 30 Hz 0...30 Hz
n
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zero Prad jatowy 52 0 0...110
A Czestotliwos¢ fiksowana 53 +5 Hz -650...0...+650 Hz
FFIX1 (-1300...0...
+1300 Hz*)
E B Czestotliwosc fiksowana 53 +10 Hz -650...0...+650 Hz
L FFIX1
pos (-1300...0...
a +1300 Hz*)
C Czestotliwosc fiksowana 53 +20 Hz -650...0...+650 Hz
FFIX1 (-1300...0...
+1300 Hz*)
a Pasmo przepustowe 1 54 0 Hz
Dolna granica 0...650 Hz
A Pasmo przepustowe 1 54 0 Hz (0...1300 Hz)
Gérna granica
b Pasmo przepustowe 2 54 0 Hz
Dolna granica
= O A Pasmo przepustowe 2 54 0 Hz
< ﬁ Gérna granica
[ (T
% c Pasmo przepustowe 3 54 0 Hz
2 Dolna granica
C Pasmo przepustowe 3 54 0 Hz
Godrna granica
d Pasmo przepustowe 4 54 0 Hz
Dolna granica
D Pasmo przepustowe 4 54 0 Hz
Godrna granica
DC Napiecie hamowania przy 54 15 % 0...50 %
pradzie statym
T Czas hamowania przy 54 0 sek. 0...20 sek.
pradzie statym
E Czas rozbiegu na sygnat 55 5,0 sek. 0,05...1000 sek.
liniowy 2
F Czas hamowania na sygnat | 55 5,0 sek. 0,05...1000 sek.
liniowy 2
CLIP Ograniczenie 57 2 0...15
FILTER Filtr sygnatu odniesienia 57 3 0...6
o predkosci
8 9 L1 Wejscie rozblokowywania 57 ZERO JEDYNKA LOG.
I LOG. ZERO LOG
)
L2 Wejscie REWERS 57 ZERO JEDYNKA LOG.
LOG. ZERO LOG
WYLACZ.
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L3 Wejscie ROZRUCH/ 57 ZERO JEDYNKA LOG.
ZATRZYMANIE LOG. ZERO LOG
L4 Wejscie ,Wybor 57 ZERO JEDYNKA LOG.
czestotliwosci fiksowanej 1” LOG. ZERO LOG
WYLACZ.
L5 Wejscie ,Wybor 57 ZERO JEDYNKA LOG.
czegstotliwosci fiksowanej 2” LOG. ZERO LOG
WYLACZ.
L6 Wejscie ,Wybodr sygnatu 58 ZERO JEDYNKA LOG.
sterujgcego liniowego lub LOG. ZERO LOG
potencjometru wraz z
silnikiem” WYLACZ.
L7 Wejscie ,Potencjometru 58 ZERO JEDYNKA LOG.
wraz z silnikiem lub LOG. ZERO LOG
hamowanie przy pradzie
stalym’” WYLACZ.
L8 Wejscie ,Hamowanie przy 58 ZERO JEDYNKA LOG.
pradzie statym lub LOG. ZERO LOG
synchronizator ACM WYLACZ.
REF Wybér sygnatu odniesienia 58 1 1..5
predkosci
w Fk Skala sygnatu odniesienia 59 100 % 40...100 %
e predkosci
% AO Regulowanie doktadne 60 0 % 0... 100 %
o czestotliwosci wyjsciowej
(tylko z oprogramowaniem
D2A-STD)
SIO Adres SIO 61 WYLACZ. WYLACZ...1...127
(1...15)*
BrLim Zabezpieczenie w rezimie 61 0 0..15
hamowania dynamicznego
MOD Gtebokos¢ modulaciji 62 | 230V 230 0...255
400 V 245
FFB Wspotczynnik ksztattu 62 196 Kwadrat...0...255
sygnhatu FORSOWANIE
PASS HASLO 63 - -
SECUR Kod zabezpieczenia 63 0 0...2
SET HASLO USTALANIA 63 0 0...999
PARAMETROW
SOLL Sygnat odniesienia 64 - -
predkosci (zacisk 8 lub 29)
2 ANA Wejscie « Wejscie/Wyjscie 64 - -
@A ) analogowe »
<
= 1 8 | PortE Stan Port E 64 - -
n
Port A Stan Port A 64 - -
u27 Stan U27 64 - -
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dla aktywnych wyswietlaczy
na diodach swiecacych)

U31 Stan U31 64 - -
U1 Stan U1 64 - -
uz2 Stan U2 64 - -
ERROR Wyswietlenie ostatniego 64 - -
1 btedu
ERROR Wyswietlenie drugiego 64 - -
2 btedu
ERROR Wyswietlenie pierwszego 64 - -
3 btedu
Software: | Wydanie oprogramowania 64 - -
00000:00 Licznik godziny pracy 64 0 0..2
Aout 64
Fm Warto$¢ czestotliwosci na 65 50 Hz 5...650 Hz
catej skali (10...1300 Hz*)
SWA1 Konfiguracja hamowania 65 WLACZ. WLACZ -WYLACZ
przy pradzie statym
SW2 Konfiguracja ROZRUCH/ 65 | WYLACZ. WELACZ -WYLACZ
ZATRZYMANIE i REWERS
SW3 Zrzut do stanu pierwotnego | 66 WLACZ. WELACZ -WYLACZ
po usterce (samoczynny)
o
E SW4 Konfiguracja Fmin 66 WLACZ. WELACZ -WYLACZ
z SW5 Konfiguracja przekaznika 66 WLACZ. WLACZ -WYLACZ
(:,; sygnalizacji usterek
SW6 Rozruch rezimu hamowania | 67 | WYLACZ. WELACZ -WYLACZ
przy pradzie statym
SW7 Funkcja rozruchu 67 WLACZ. WELACZ -WYLACZ
samoczynnego
SW8 Funkcja sygnatu 69 | WYLACZ. WLACZ -WYLACZ
sterujgcego liniowego S
R_Sel Wybor drugiego zestawu 69 0 0.4
statych czasu
REL Konfiguracja zaciskow 69 +3 -11...0...+11
wyjsciowych przekazniku
19, 20
0]0% Konfiguracja zacisku 21 z 69 -2 -11...0...+11
" otwartym komutatorem OC1
& 0oC2 Konfiguracja zacisku 22 z 70 -0 -11...0...+11
a otwartym komutatorem OC2
n
DIS Odwzorowanie TAB1, 72 0 0..8
funkcja 1
BERGES Komunikat o wigczeniu 72 | BERGES | Grupa z o$miu symbolow
zasilania alfanumerycznych
L Indykacja jaskrawosci (tylko | 72 42 % 14...100 %

Instrukcja Obstugi ACM D2/S2

82




SITI-POL  sp.zo.o.

NOTATKI

Serwis techniczny
Artur Stebnicki tel. +48 504 135 969
Tomasz Tokarski tel. +48 604 235 225
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