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用户手册

感谢您购买本产品。本公司确信您将对本产品的性能十分满意。产

品附带"警告"说明及"说明手册"。两者都请仔细阅读，因为这些说�

明提供了关于安全、安装、操作及维护方面的重要信息。本产品遵

从公认的技术标准和安全规定。我们声明本产品符合以下欧洲标准：

89/336/EEC、73/23/EEC和98/37/EEC.

1)概述

适合住家使用的低压(24V)电机。专用于小尺寸门柱的平开式大门。�

带有特殊形状的电机操作连接臂,即使电机被固定在离大门支点较�

远的距离,也能正常安装拉动门体。不可逆的机电齿轮马达能够使

门体在关闭或开启位置保持锁定状态。

电机的释放杆,安装在每台电机的外侧,如果想执行手动操作非常简�

单。

警告！安装,维护和维修都应该由有资质的人员实施。当电机通电

时,禁止对系统进行维护和维修。

注意！VIRGO型号电机没有配备机械扭矩调节装置。必须在电机的

控制单元上进行调节。

2)紧急操作(图.1)

如果在断电或故障的情况下,那就需要通过外部手动释放杆来执行手

动紧急操作(图1,"S")

1)插入手动释放钥匙，然后朝着顺时针方向拧(图1, "1")

2)移动操作杆"S"，直到电机被释放。(图1,"2")

3)逆时针拧钥匙后,然后保持杆在释放位置(图1,"3")

4)缓慢的推开或关闭大门。

如果想要恢复马达的操作。先把杆推回，然后插入钥匙，逆时针拧

动释放钥匙。

警告！在执行手动操作前，要确保这个操作不会制造危险。

拆解

警告！此项操作只可以由有资格的人员进行。

若拆解自动化系统是为了将它在另一处重新再装配起来，按照以下�

- 切断电源和整个外部电器装置。

- 若有些部件不能拆卸或受到损坏，则必须将其更换。

进行：

弃置

警告！此项操作只可以由有资格的人员进行。

必须遵照现行法规规定弃置材料。

在弃置时，自动化装置不会导致任何风险或危险。对于可以回收的�

材料，应当加以分类（电气元件、铜、铝、塑料等）。

图1
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感谢您购买本产品。本公司确信您将对本产品的性能十分满意。产

品附带"警告"说明及"说明手册"。两者都请仔细阅读，因为这些说�

明提供了关于安全、安装、操作及维护方面的重要信息。本产品遵

从公认的技术标准和安全规定。我们声明本产品符合以下欧洲标准：

89/336/EEC、73/23/EEC和98/37/EEC.

1)安全总则

警告！安装不正确或使用不当都会对人、宠物或物品造成损害。

- 请仔细阅读本产品随机所附的"警告"及"说明手册"，因为这些说�

明提供了关于安全、安装、使用和维护方面的重要信息。

- 按现行标准规定处置包装材料（塑料、纸板、聚苯乙烯等）。切

勿让儿童接触尼龙或聚苯乙烯袋等。

- 将此说明手册与技术资料存放在一起，以备将来查阅。

- 本产品是专为本文件中规定的用途而设计制造的。本文件中未明

列的其他使用可能损坏本产品并造成危险。

- 本公司对因未正确使用本产品或未按本手册所列用途使用本产品

而导致的后果拒绝承担一切责任。

- 不要将本产品安装在易爆的大气环境中。

- 本产品所使用的安装配件必须符合以下欧洲标准：89/336/CEE、

73/23/EEC和98/37/EEC及以后的修订本。对于所有非欧共体国家，�

为达到良好的安全水平，应当执行上述标准及该国的现行国家标

准。

- 本公司拒绝对因在建筑关闭结构（门、大门等）时未遵守良好的

技术惯例以及由于使用过程中可能发生变形而导致的后果而承担

责任。

- 安装过程必须符合欧洲标准89/336/CEE、72/23/EEC、98/37/EEC

及以后的修订本的规定。

- 对本设备本身进行任何工作之前务必切断电源。如果装有缓冲电�

池，也要切断电池电源。

- 在总电源上装一个全极性或磁热开关，保持一个触点的断开距离�

等于或大于3.5 mm。

- 检查是否已在电源主干线前装有一个阈值0.03 A的差动开关。

- 检查接地是否正确完成：把关闭用的所有金属件（门、大门等）

及供货的所有系统部件都同接地端子相接。

- 在需要对因挤压、输送和剪切等而发生的危险加以防护的区域安

装全部安全保护装置（光电开关、电保护边缘等）。

- 在易于看见的部位安装至少一盏信号指示灯（闪灯），并在结构

上贴上警示标志。

- 对于使用其他厂家的部件而造成自动化安全问题和运行问题，本

公司概不承担责任。

- 在维护或修理时只可以使用原装配件。

- 未得到本公司的明确授权不得擅改自动化零部件。

- 指导产品使用人员如何使用本控制系统及手动开门操作，以备紧

急情况下使用。

- 不充许其他人员或儿童在自动化工作范围内停留。

- 为避免意外触发自动化装置，不要把无线电控制器或其他控制装

置放在儿童能接触到的范围。

- 使用者切勿尝试对自动化系统进行修理或其他工作，只可以向有

资格的人员寻求帮助。

2)概述

适合住家使用的低压(24V)电机。专用于小尺寸门柱的平开式大门。�

带有特殊形状的电机操作连接臂,即使电机被固定在离大门支点较�

远的距离,也能正常安装拉动门体。不可逆的机电齿轮马达能够使

门体在关闭或开启位置保持锁定状态。

警告！安装,维护和维修都应该由有资质的人员实施。当电机通电

时,禁止对系统进行维护和维修。

注意！VIRGO型号电机没有配备机械扭矩调节装置。必须在电机的

控制单元上进行调节。

警告！在执行手动操作前，要确保这个操作不会制造危险。

检查相关的温度工作环境适合电机。

确保大门的运行不会对大门的移动和固定部分造成风险。

警告！电机必须由有资质的技术人员来安装。

3)安全总则
3.1)VIRGO电机

马达:
电源:
绝缘等级:
润滑油: 永久润滑
减速比:
轴旋转输出: 最大
开启90°时间:
扭矩:
最大门重和门宽度: 2000N(-200kg)用于门页宽度为2m
冲撞等级: 综合于扭矩调节

在LINK控制板上
运动驱动: 驱动臂
停止: 通过电子限位开关+机械锁定
手动操作: 带有CLS钥匙的释放杆
24小时内的运行次数:
运行环境温度: 从-15+50 °C
保护等级:
电机重量:
尺寸: 看图.1

3.2)LINK控制板
电源电压:
主/低电压绝缘:
工作环境温度:
绝缘体强度: 主/l.v3750Va.c用于1分钟
马达输出电流: 最大3.5A+3.5A
马达继电器连接电流:
马达最大电压:
附件电源电压:

开门警示灯: 常开触点(NO)(24Va.c/最大1A)
闪灯:
尺寸:

最大24Va.c,25W
看图1

保险丝:  .............................................................................. 看图9-15

3.3)VIRGO电池套件(可选-图.14)

当主电源断开后,可以是电机持续工作一段时间.

冲电电压:
冲电电流:
测量数值时的外部温度:
电池容量:
扁电池保护阈值:
电池充电时间:

注意:如果用到备用电池的操作,端口8-9(安全电压24Vac)和10-11�

(电压24Vac)显示了一个24Vd.c电压的极性(如图16显示)．

在安装了VIRGO电池套件的同时,请检查安全装置是否连接正确。

4)安装工作

4.1)预检查
检查下列内容:
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- 门的结构是否足够坚固。

要根据门体的结构计算出固定点的位置。

- 手动移动门扇，不需用很大的力便可完成行程。

如果门不是最近才安装的，则需检查所有部件的磨损状况。

务必还要确保电机的推力作用点在门扇的加固部位。

修理或更换有故障或磨损的零部件。

门结构的状态直接影响自动化的可靠性和安全性。

5)支撑座固定(图5)
电机提供有一个安装支架和驱动臂。
关闭大门,然后确定门体的固定点,描绘一根想象的水平线从固定点

的中心点到门柱。(图3-4)

图2显示了最常用的安装类型:

- 门体的铰链支点没有和固定底座对齐(开启90度-在铰链和固定底�
座的最大距离:210mm)

- 门体铰链支点和固定底座对齐

根据图3用于90度开启尺寸或图2-4用于90度至120度开启尺寸来固定�

支架的位置。支架固定的门柱表面必须平坦并且要和大门平行。如

果门柱表面不平坦,则要使用膨胀螺丝来固定,以便来调节固定支架�

和大门的平行度。(图5)

- 如图7装配驱动臂

DX=固定到右边门体
SX=固定到左边门体

选择最合适的位置来把支架"F"固定在门体上

- 把驱动杆L插入齿轮电机底部的外部轴承,使用相应的螺钉P和螺帽
D来固定它(图7)。
- 释放电机以便可以使驱动臂自由的移动(看“紧急操作”段落)

- 打开齿轮马达盖,然后根据图8来固定底座。

- 把牵引支架"F"固定在门体上

- 驱动臂正确的位置如图6所示。根据图6的所示的尺寸,可以来确定

门体上固定点的位置。
- 释放电机,检查驱动臂的是否正确运行。

- 在安装另一扇门体时候，重复以上步骤。

6)底部停止档块的固定
VIRGO电机在机身底部提供有机械停止档块,因此不需要安装地面停止�
档块。

步骤如下,参照图10:

- 确认开启或关闭行程末端的位置,然后固定停止档块。

- 安装保护盖C

7)设备电器安装

如图11布线
要保证主电源和低压电源(24V)的连接线分开,以避免干扰。

因此,出于这个目的,电机提供了相应的固定点,如图9显示,带有一个

直径为20的软管:

- P1为主电源+GND(接地)入口

- P2/P3为安全装置和附件入口

对于主电源电压,请使用相应电缆线的夹具(图.9-"SS"),主电源连接�

端带有一个保护保险丝(图.9-"L-N")和接地线。

黄绿线用于接地。

图16显示了接线端子。

8)端子接线(图16)
注意:内置有LINX控制单元的VIRGO电机安装在左侧大门,反之,不带

内置控制单元(VIRGO-SQ)的VIRGO电机安装在右侧大门,如图11显示�

为例:

如果有需要反转电机的开启方向,步骤如下:

1-反接马达线(JP1端口 1-2)

2-反接马达线(JP2端口 14-15)

警告-在接线和安装过程中,参考现行有效的电气技术原理和规定。

警告 接线和安装时,请参考当前标准和技术惯例。不同电压等级的

电线必须物理隔离，或之间至少有1mm额外的绝缘层。靠近接线端子�

的电线必须用扎带固定。

连接线必须通过外置固定件夹住固定,例如夹带。

警告！连接主电源，采用截面积不小于3×1.5mm2的多股线且须符合�

之前提到的标准。

例如：如果户外布线（不穿管），至少要使用H07RN-F的型号，如果

室内布线（或户外但穿管），则至少要使用3x1.5mm2 的H05VV-F型号

电缆。

1-2  马达2连线(带LINX控制单元的VIGRO)

3-5  开启限位开关SWO M2(N.C)

4-5  关闭限位开关SWC M2(N.C)

6-7  从变压器输入的24V.ac电源电压

8-9   24Vac最大180mA安全电压输出-用于红外发射器的检测(图17)

10-11  24Vac最大180mA电压输出-用于红外发射器或其他装置

12-13  闪灯连接(24Va.c.最大25W)

14-15  马达1连接(VIRGO-SQ-不带LINK控制单元)

16-18  开启限位开关SWO M1(NC)

17-18  关闭限位开关SWC M1(NC)

19-24  部分开启按钮PED(N.O),用来控制马达2(M2)的部分开启

20-24  错误输入(N.O).用于红外或者安全装置上提供的一个检测输

入端口。

21-24  红外输入(N.C)。如果不使用,请跳线连接图(17)

22-24  停止输入(N.C)。如果不使用,请跳线连接。

23-24  启动按钮(N.O)

25-26  大门开启警灯输入(N.O触点(24Va.c/1A最大)或用于第二无线

频道(看配置-"Logics"菜单)

27-28  无线接受板得天线输入

9)编程

配备微处理器的控制面板配置了由制造商预置的功能参数，适合于标�

准安装。可以通过内置的显示屏编程器或UNIPRO改变预先确定的参数。

在用UNIPRO编程的情况下，要仔细阅读有关UNIPRO的说明书，并按以

下所述进行。

通过UNIFLAT和UNIDA附件把UNIPRO编程器接到控制装置上（见图18）。

LINX控制装置不向UNIPRO编程器提供电源，因此，需要有合适的电源。

进入"CONTROL UNITS"（控制装置）菜单及"PARAMETERS"（参数）子菜

单，然后用上下箭头在显示屏幕上滚动，设置以下所列参数的数字值。

关于功能逻辑，参见"LOGIC"（逻辑）子菜单。

在用内置编程器编程的情况下，请参阅图A和图B及有关"配置"的段落。

10)配置

显示编程器用于设置全部LINX控制面板功能。

该编程器配备有3个按钮，用于菜单滚动和功能参数配置:

+ �菜单滚动/数值增大键

-� 菜单滚动/数值减小键

OK  输入（确认）键

同时按+和-键便退出激活的菜单，移动到上级菜单。

做了修改之后只有再按OK键才完成设定。

在第一次按OK键时，便进入编程模式。

显示屏上先出现以下信息：

- 控制装置软件版本。
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- 进行的运行总次数（该值以百位数表示，因此，在首个数百次运

行之内显示屏始终显示0000）。

- 在最近一次维护操作之后所进行的运行次数（该值以百位数表示，�

因此，在首个数百次运行之内显示屏始终显示0000）。

- 记忆的无线电控制装置数。

在初始演示阶段按OK键，可以直接访问第一个菜单。

此后是主菜单列表及各自的子菜单。预先设定的参数用方括弧表示�

[0]。

显示中出现的文字用圆括弧表示。配置程序参见图A和图B。

10.1)参数菜单(

- 自动关闭时间(

设置自动关门时间的数字值，3 - 120 s。

- 电机1的扭矩(

设置电机1力矩的数字值，介于1% -99%之间。

- 电机2的扭矩(

设置电机2力矩的数字值，介于1% -99%之间。

- 电机1的减速扭矩(

设置电机1的减速力矩的数字值，介于1% -99%之间。

- 电机2的减速扭矩(

设置电机2的减速力矩的数字值，介于1% -99%之间。

注意:如果检测到障碍物,安培停止功能会停下门页的运动,反转大�

门运动1秒。然后滞留在停止状态。马达减速扭矩表示在马达减速

的阶段,可提供给马达的最大扭矩。它设置的值必须要比马达正常

状态的扭矩值要略小,以便于安培停止功能在减速阶段能被激活启

动。

警告：自动设置确定的力矩值参照在进行自动设置时存在的减

速速度值。在修改减速速度值时，必须进行新的自动设置。

警告：检查在EN 12445标准规定的点上测得的冲击力的值是否

低于EN 12453标准中规定的值。

不正确的敏感度设置会导致对人员或宠物的伤害，或对物品的损坏。

- 开启延迟时间(

设置电机2对于电机1的开启延迟时间,范围从1到10秒。

- 关闭延迟时间(

设置电机2对于电机1的关闭延迟时间,范围从1到10秒。

- 马达1的一般速度时间(

设置马达1的一般速度的时间（不包含减速）,范围从1秒到30秒。

- 马达2的一般速度时间(

设置马达2的一般速度的时间（不包含减速）,范围从1秒到30秒。

注意:开启或关闭的减速时间,要根据一次动作的实际工作时间,然后

在设置一个比这次实际工作时间略小的值,就能得到一个减速时间。

例如,一次动作的实际时间持续大约25秒,然后如果把"一般速度时间"

设置为20秒的话,就能得到5秒的减速时间。

- 减速速度(

通过选择下列数值来设置减速速度:

0 - 减速取消
1 - 减速速度是一般速度的50%

2 - 减速速度是一般速度的33%
3 - 减速速度是一般速度的25%

10.1)参数菜单(

ON: 
OFF: 
启动自动关闭功能
禁用自动关闭功能 
(3 step)  [ OFF ] - 3步  

ON: 启用3步逻辑.下列"start(启动)"脉冲执行步骤如下:
 ...............................................................................
 ..............................

开启
停止并且进入TCA(停止)

大门关闭:
大门正开启:

 ................................................................................. 关闭大门开启:

 ................................................................................. 关闭大门开启:  
OFF: 启用4步逻辑.下列"start(启动)"脉冲执行步骤如下:

 ...............................................................................开启大门关闭:
 .............................. 停止并且进入TCA(停止)大门正开启:

 ................................................................................. 关闭大门开启:
 .............................. 停止不进入TCA(停止)大门正关闭:

在停止后:开启
- 脉冲锁定(

ON: 在开启阶段启动脉冲锁定

OFF:在开启阶段禁用脉冲锁定

- 快速关闭(   

ON: 

OFF:   

在等待TCA设定的时间到达之前，红外释放后3秒，关闭门扇。

不使用该功能

- 开启红外保护  
ON:    在开启时,如果遇到障碍物,红外操作不起作用.在关闭时,大门会
立刻反向操作.

OFF:在开启和关闭时,如果遇到障碍物,红外保护都起作用.当在关闭时,

红外遇到障碍物时,在障碍物被移除后,电机会做反向操作.

- 红外测试(

ON: 启动红外测试 
OFF: 禁用红外测试 
如果设置为禁用该功能(OFF),意思就是禁止红外测试功能,装置

的连接不需要连接在额外的检测端口上。

- 大门开启警灯或第2无线通道(

ON: 端子25和26的输出设定为门开警示灯，这时第二个无线通道控

制人行通道开启。

OFF: 端子25和26设定为第二个无线通道。

- 启动一个马达(

ON: 仅启用马达2(端子1,2)
在这个设置下，人行通道输入被禁用.

OFF: 2个马达都启用.

 -�锁保持(

ON:安装机械关门档块时使用该功能。能够保持门扇紧靠并保持压力
在门档上，如不使用该功能会被Ampere-stop传感器认为是障碍物。

在检测到限位开关或碰到机械门档之后，继续运行0.5秒，因此激

活限位开关稍微早一点，可以让门体很完美的停止在门档位置。

OFF:没有安装机械关门档块时使用该功能。

激活限位开关后停止运行，这种状态下需要比较精确的设定激活

限位开关的位置。

-�预闪功能(

ON: 电机启动之前3秒，闪灯动作
OFF：闪灯和电机同时动作。

-�固定码(

ON：接收器设定为固定码模式，参见章节"无线发射器复制"。

OFF：接收器设定为滚动码模式，参见章节"无线发射器复制"。

-�无线发射器程序设定(

ON：允许通过无线设定发射器：

1 - 首先按隐藏键（P1），然后按下通过无线菜单标准模式下

已经设定的发射器的按键（T1、T2、T3或T4）。

2 - 10秒内按隐藏键（P1）和需设定的发射器的按键（T1、T2、

T3或T4）。

10秒后退出程序设定功能，在这之前可以设定新的发射器。

OFF：不允许通过无线设定发射器

只能通过无线菜单功能设定。

-  马达逻辑反转(

ON  马达1:第一次启动为开启并且最后次启动为关闭

 马达2:最后次启动为开启并且第一次启动为关闭
OFF 马达1:最后次启动为开启并且第一次启动为关闭

 马达2:第一次启动为开启并且最后次启动为关闭
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 (RX code)

-

autoset)

-

 

 

11) 

 .

10.3) (radio) 无线菜单
-  add)增加(

 允许添加无线控制装置的一个键到接收器内存。存储后，显示出�

该装置在接收器内存中的位置（01-64）。

增加启动按钮
添加一个按键作为启动命令
增加第2频道按钮(
添加一个按键作为第2频道命令

-  (read) 读
按下接收器的一个键；如存储在内存中则显示一条信息，指出在

内存中的位置，以及第几个键( T1、T2、T3和T4)

- (erase 64)删除菜单

警告！从接收器内存中清除所有无线遥控装置。

- 接受器编码读取

显示在接受板中的编码

Language)10.4) 语言菜单(
允许你在显示屏上设置语言.

-  TA ) 
-  FRA) 
意大利语(
法语(

-  DEU)
-  ENG) 
-  ESP)

德语(
英语(
西班牙语(

DEFAULT)10.5)默认设置菜单(

将当前设置恢复为出厂设置。操作后必须执行一次自动设定运行。

10.6)诊断和监控

在正常运行和故障时，LINX 控制板都能显示一些有用的信息。

诊断:

故障时显示出需要检测的装置的相关信息:

STRT   
STOP  
PHOT  

=启动输入启动
=停止输入启动
=红外输入启动

PED    =人行通道输入启动

SWO1   
SWC1  
SWO2  
SWC2

=马达1开启限位开关输入激动活
=马达1关闭限位开关输入激活
=马达2开启限位开关输入激活

=马达2关闭限位开关输入激活

FLT    =红外检测的错误输入激活

如果检测到一个障碍物,LINX控制单元会停下大门并且激活一个反

转的运动;同时显示屏上会出现"AMP"信息。

监视:

在开门和关门阶段，显示屏显示四位数，中间由小数点分隔，例如， 

在运行过程中,数字始终保持更新,并表示电机达到的最大力矩和先
前设定的力矩值 。

这些值允许纠正力矩设置。
如果在运行中达到的最大力矩值敏感地接近参数菜单中设置的值，�

在将来发生磨损或门轻微变形后可能会引发故障。

因此，建议检查在安装过程中进行的某些运行中所达到的最大力矩，

并且,如果必要,设定一个值,该值比参数菜单中的值高大约15~20%。

10.7)自动设置菜单(

使你能自动设置电机力矩。

警告！自动设置操作是从关门行程末端装置开始进行的。如果自动

设置命令在一个不同的位置发出,会显示一个出错信息,指示"    "，

而所要求的运行不会发生。

警告！！自动设置操作只有在检查了确切的门扇（开/关）运行和限

位开关是否正确激活之后才能进行。设定充足的减速速度：按OK键，

显示信息"...... "，控制装置命令进行一个不减速的开门运行，随
后进行一个不减速的关门运行,在此过程中，行程的持续时间被记忆

下来。然后，控制装置命令进行一个减速的开门运行，随后进行一

个减速的关门运行，在此过程中，门扇移动所必需的最小力矩值便
自动设定。

在此阶段,重要的是不要阻挡光电开关,不要使用START、STOP、PED、

CLOS或OPEN命令和显示。

完成后，如果自动设置是成功的，控制装置将显示"OK"，并在按"OK"�
键之后，返回至自动设置菜单。

另一方面，如果控制装置显示"KO"信息，其意思就是自动设置程序未�
能成功完成；因此，在进行新的自动设置操作之前，必须检查门的磨
损情况和门扇的常规移动状态。

在使用缓冲电池的情况下,必须用主电源供电的控制面板进行自动设置。

警告：自动设置确定的力矩值参照在进行自动设置时存在的减速

速度值。在修改减速速度值时，必须进行新的自动设置。

警告：检查在EN 12445标准规定的点上测得的冲击力的值是否低

于EN 12453标准中规定的值。

统计
将UNIPRO编程器连接到控制装置上后，进入CONTROL UNIT/STATISTICS

（控制装置/统计）菜单，并且全屏幕滚动，显示统计参数：

- 控制板微处理器软件版本；

- 进行过的次数。如果更换了电机，则计到换机时所进行过的运行数；

- 自最近一次维护操作以来所进行的次数。在每一次自诊断或参数写入�

后自动设为零；
- 最近一次维护操作的日期。从相应的菜单"更新维护日期"手动进行更
新；

- 安装描述。可以输入16个字符作安装标识。

12)内置接受板参数

接受板输频道:

- 输出频道1,如果不启动,控制一个启动命令.

- 输出频道2,如果启动,控制一个第2频道的继电器命令.

可以被使用的发射器型号:

所有兼容            滚码发射器

安装天线

使用433MHz的天线。天线-接收器的连接，使用RG8同轴线。

金属物的接近会影响天线的接收。万一发射范围不够，可将天线移到更

合适的位置。

13)接受板的配置

集成在控制板上的接收器采用独有的系统，操作发射器"复制"功能非常

简单。且复制可变代码（滚码），具有很强安全性的特点。

复制发射器指的是自动将发射器加入到接收器存储的发射器列中，可以�

新增加或替代特定的发射器。

替代复制，用来设定一个新的发射器替代原来接收器存储中的发射器；

这种方式下，被指定的发射器将从存储中删除并且不能再使用。

因此，可以遥控编程大量新的发射器或；例如：替代丢失的发射器而无

需直接在接收器上修改。

当无需考虑代码安全时，内置接收器可以采用固定码，放弃由大量代码

组合构成的可变代码，因此可以复制任何已经被编程的发射器。

编程

发射器存储可手动执行或通过通用手持编程器，由Eedbase软件管理完

整的安装数据.

第二种情况下,通过由UNIFLAT和UNIDA附件（见图18）连接控制板和通�

用手持编程器进行接收器的编程。
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14)手动编程

如果只是标准安装，不要求进一步的功能，可以手动存储发射器，�

基本编程参见图B。

-�如果要通过发射器的键1、键2、键3或键4来激活输出1(START),

进入发射器菜单"START KEY"（图B）。

-�如果要通过发射器的键1、键2、键3或键4来激活输出2（第二个

无线通道继电器),进入发射器菜单"2nd ch key", 如图B所示。

提示：不同类型的发射器，隐藏键P1的表现方式不同。

对于带有隐藏键P1的发射器，按隐藏键P1（图B1）。对于没有隐藏

键的发射器,可通过以下方式得到键P1的功能：同时按下4个键或打

开电池盖，用螺丝刀短接两个P1点（图B2）。

重要提示：对于第一个存储的发射器（主）标注上重要标记。

万一进行手动编程，第一个发射器将指定键的代码到接收器；这个

代码将用于之后的发射器的复制。

15)无线-发射器复制

滚码复制/固定码复制

参考通用手持编程器技术手册和CLONIX编程指导。

16)限位开关的调节(图.12)

- 确定开启或关闭限位(FC1和FC2):

FC1对应关闭限位开关

FC2对应开启限位开关

- 随着大门的完全关闭和开启,旋转相应的凸轮直到微动限制开关

被触发。然后用相应的螺丝锁定凸轮的位置。

- 检查限位开关被触发的是否正确,通过观察马达开启和关闭运动�

是否正常。

- 如果控制板上的“锁保持”逻辑被设置在ON,那么大门到达它的

限位开关后会继续运行0.5秒,为了能使大门完美倚靠在机械停止

档块上。

17)紧急释放(图.19)

如果发生停电或需要故障维修的情况下,就可以通过外部的释放操

作杆(图1,"S")来执行手动紧急释放操作:

1)插入释放钥匙,然后顺时针旋转钥匙(图19,"1")

2)移动操作杆"S"直到锁被释放(图.19,"2")

3)通过顺时针拧动钥匙把操作杆保持在释放位置(图19,"3")

4)缓慢的推开或关闭大门

想要恢复马达运行的话,顺时针拧动钥匙,然后把操作杆推回原来的�

初始位置即可。

18)手动电缆线释放装置(图13)

手动紧急释放装置也可以通过一根电缆线来控制运行:

- 拨开金属电缆线的外壳，然后插入释放操作杆。

- 使用相应的螺丝锁定电缆线并且调节好它的位置。

- 相关的信息,请参照释放装置的说明书。

19)VIRGO电池套件安装

- 根据图14所示,把SBS控制板固定在控制单元盒子的背面。

- 根据图14,"C"所示,安装板的保盖

- 根据图14,"A"所示,在支撑架上固定2块电池。

- 使用支架和螺丝固定电池

- SBS控制板的接线请参照图14的步骤

20)自动化检查
在能够正常使用自动化之前，要非常小心地执行以下步骤：

- 检查全部安全装置（限位微动开关、光电开关、灵敏保护边缘等）
是否能正确地执行功能.

- 检查门扇的止推（防挤压）力是否在现行法规规定的限值内；

- 检查手动开门命令；

- 用所采用的控制装置检查开门和关门操作；

- 检查标准的和客户定制的电子功能逻辑。

21)自动化操作
由于可以通过遥控装置或起动按钮对视力达不到地方的自动化设备
进行遥控操作，因此，应当对所有安全装置的正常工作顺序进行定

期检查。若安全装置发生任何异常，应立即请教专业技术人员。不

要让儿童进入自动化操作区的非安全距离范围。

22)控制

自动化用于动力驱动操作的开门与关门。控制可以有若干种型式（手

动、遥控、磁性胸卡通过控制等），根据安装设备的要求和特性而定。

详见各种控制系统的具体说明书。自动化的使用者必须接受有关其控

制与操作的指导。

23)维护

进行任何维护操作时要切断电源:

- 给VIRGO的运动臂上润滑油

- 经常清洁光电开关的镜面。

- 请有资格的人员（安装人员）检查电机力矩设置是否正确。

- 倘若发生任何无法解决的功能异常，要切断电源并同专业技术人员

（安装人员）联系。在自动化发生故障时，要触发手动释放，以便手�

动开门和关门。

24)弃置

警告！此项操作只可以由有资格的人员进行。

必须遵照现行法规规定弃置材料。

在弃置时，自动化装置不会导致任何风险或危险。对于可以回收的材料，

应当加以分类（电气元件、铜、铝、塑料等）。

25)拆解

警告！此项操作只可以由有资格的人员进行。

若拆解自动化系统是为了将它在另一处重新再装配起来，按照以下进行：

- 切断电源和整个外部电器装置。

- 若有些部件不能拆卸或受到损坏，则必须将其更换。

只有在本手册中所包含的数据都得到遵守的情况下，才能确保控制装置

正确工作。本公司对由于不遵守本手册所规定的安装标准和指令而导致

的任何损坏概不承担责任。
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-       +       

LEGENDA

[ 00 ]     

 

 
 

 
 

 PRG

 OK

 +/-

-       +      

/ON
/OFF

 

 +/-

END

 +/-

END

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

OKTCA
 ON

OFF
[oFF]

 
OK PRG

OK3 step
ON
OFF

[off] OK PRG

OKibl open  ON
OFF[off] OK PRG

OKfast cls
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKFotoc. open
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKTEST PHOT
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKSCA 2ch
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKi Mot ON
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKBLOC persist
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKPreal
 ON

OFF
[off] OK PRG

OKradio prog
 ON

OFF
[on] OK PRG

OKfixed code
 ON

OFF
[off] OK PRG

OK OKTCA [0010] PRG

-      +

OKchange mot
 ON

OFF
[off] OK PRG

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

-      +

OK OK[0050] PRGm1 t

OK OK[0050] PRGm2 t

OK OK[0045] PRGm1 t slow

-      +

-      +

OK OK[0045] PRGm2 t slow

OK OK[0010] PRGopen delay time

OK OKcls delay time [0010] 
PRG

OK OKm1 fast time [0050] 
PRG

OK OK[0050] 
PRG

OK OKslow speed [0002] 
PRG

m2 fast time

D
81
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15

_0
5 图.A

按下ok键

 

控制装置软件版本

运行总次数(百位数)

自最近一次维护以来�
的运行次数(百位数)

记忆的无线电控制装置数量

 

 

 

预设值

参数增大/减小
或开/关转换

按OK键(输入/确认)

菜单滚动
(+=上一个  -=下一个)

同时按+键和-键

显示屏关闭.

所做的修改只有在按了OK键后才预以确认.

信息:编程进行中

KO!信息(数值或功能出错)

"等待"信息(输入值或功能)

回至前菜单.

后续菜单
图B

-9-



DEFAULT

T1

T2

T1
T2
T3
T4

1 2 3

T1 T2 T1 T2

T3 T4

RADIO

OK OK

-       +       

-       +       

-       +       

-       +       

 +/-

END

 +/-

END

OK

 +/-

 . . .  . . .  OKAUTOset

 +/-

END

language ITA

FRA

DEU

ENG

esp

OK OK

OK

OK

OK

OK

 +/-

END

-       +       

-       +       

-       +       

-       +       

OK

OK

PRG

Press P1 (pushbutton) on  radio
 control device 

Press the required T (key) on 
radio control device – see Fig. B3

Press the required T (key) on 
radio control device – see Fig. B3

Release P1 on radio 
control deviceADD start hidden button release

desired button01

PRG.

READ

OK

OK

OKERASE 64

-       +       

-       +       

Press P1 (pushbutton) on  radio
 control device 

Press the required T (key) on 
radio control device – see Fig. B3

Release P1 on radio 
control deviceADD 2ch hidden button release

desired button01

OK

-       +       

01 t1

COD RX OK 1A9C OK 22FD OK 01 OK

-       +       

 +/-

P1P1

P1

D
81

14
15

_0
5图.B

前接菜单
图A

ADD
 

Add Start button 

Add 2ch button 

READ 

ERASE 64 

COD RX

无线电菜单

(添加)-使你能在接受器存储器中添加一个无线电控制装�

置的键;存储后,显示一条信息,指示接受器在存储中的位置号�

(01至64).

(添加启动按钮)-使要求的键同启动命令

相关联.

(添加第2频道按钮按钮)-使要求的键同第2

频道无线电相关联)

(读取)-检查一台接受器上的一个键,如果存储的话,显�

示一条信息,指示灯接受器在存储器中的位置号(01至64),和键

号(T1,T2,T3或T4)

警告!从接受存储器中完全删除全部记忆的无线电控制装置.

显示接受器代码

参见11段

AUTOSET MENU(自动设置菜单)

自动设置电机的力矩

警告!在自动设置阶段,障碍检测功能不起作用,因此,安装人员�

必须控制自动化系统并防止人员和物体接近或战立在自动化系�

统工作范围内.
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图.9
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CVIRGO BAT

SBS
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5 图.12

左 右

关 开

图.13 图.14
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LINXJP1
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图.15

图.16 图.17
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图.18

触点

触点
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触点
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