
MRR1 – 多功能发电机转子保护继电器
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1. 引言和引言和引言和引言和应用应用应用应用

发电机转子保护继电器 MRR1 综合了转子接地故障

保护 励磁过- 和欠电流保护及旋转二极管失灵保

护

由此 它为同步发电机的转子提供了一个强大的保

护 包括以下 ANSI 代码

37 直流欠电流继电器

40 磁场继电器

58 整流失败继电器

64 接地检测继电器

76 直流过流继电器

MRR1 被推荐用于 1 MVA 级别以上的同步发电机和

发动机

转子接地故障元件检测转子绕组的高-和低电阻接地

故障 它装有两级 一个用于告警 另一个用于跳

闸

励磁电流保护元件监视无刷励磁机器的直流励磁电

流 保护功能 欠电流 过电流和二极管失灵保护

的脉动探测

2. 特点和特点和特点和特点和特性特性特性特性

除了 MR-型号所描述的一般性能外 MRR1 单元还

具备附加的特点

• 高阻抗接地故障的探测带一个低频(1 Hz)测试电

压

• 用于接地故障保护的短路和过压试验测量输入

• 通过霍尔变送器的励磁电流测量电隔离 测量范

围 0 ~ 20 A 
• 绝缘电阻的显示

• 励磁电流的显示

• 带独立整定的励磁电流过-和欠电流保护用于电流

和延时

• 通过监视励磁电流的脉动分量来探测二极管失灵

• 带独立整定的转子绝缘电阻的两级监视用于电阻

和延时

• 两个跳闸继电器 一个用于励磁欠-和过流 另一

个用于二极管失灵探测

• 数字输入用于闭锁和远方复位

• 闭锁输入的可编程功能

• 输出继电器保护功能的可编程分配

• 通过 RS485 的远方连接技术
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3. 设计设计设计设计

3.1 连接连接连接连接

 转子地电位

自动电压
调节器

电源
外部

复位

闭锁

输入

自检继电器

串行接口

继电器 4

继电器 3

继电器 2

继电器 1

图. 3.1: 接线图

3.1.1 输出继电器输出继电器输出继电器输出继电器

MRR1 有 5 个输出继电器 继电器 1 和 2 各装有两

个转换触点 其他继电器各装有一个转换触点

继电器 1 - 4 的功能可进行编程 自检继电器的状态

通过继电器 5 显示出来  继电器分派给以下触点

输出继电器 1: C1, D1, E1 和 C2, D2, E2
输出继电器 2: C3, D3, E3 和 C4, D4, E4
输出继电器 3: C5, D5, E5
输出继电器 4: C6, D6, E6
输出继电器 5: 自检 (继电器的内部故障)                     
                               C7, D7, E7

所有继电器一般都是关闭的 只有自检继电器常

开

3.1.2 闭锁输入闭锁输入闭锁输入闭锁输入

如果要求抑制将被闭锁的选定功能 辅助电压须切

换到 D8/E8 端子 (请参阅第 5.3.1 节)

3.1.3 外部复位外部复位外部复位外部复位输入输入输入输入

见第 5.2.2 节
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3.2 显示显示显示显示

功能 单位 LED /
颜色

测量值 绝缘电阻的测量值 kOhm R 绿色

励磁电流的测量值 A Ie 绿色

励磁电流的脉动分量 % Ir 绿色

设定值 绝缘电阻告警元件 kOhm RW 绿色

绝缘电阻告警元件的跳闸时间 s tRW 红色

绝缘电阻跳闸元件 kOhm R< 绿色

绝缘电阻跳闸元件的跳闸时间 s tR< 红色

励磁欠电流元件的整定 A Ie< 绿色

励磁欠电流元件的延时整定 s tIe< 红色

励磁过流元件的整定 A Ie> 绿色

励磁过流元件的延时整定 s tIe> 红色

励磁电流脉动分量的整定 % Ir 绿色

脉动分量元件的延时整定 s tIR 红色

RS485 接口的从属地址 RS 黄色

表 3.1: 显示器可能指示的信息

按< ENTER >键可查看功能

按<SELECT/RESET> 键可转到下一个值
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3.3 LED 指示指示指示指示灯灯灯灯

所有的 LED 指示灯 (除 LED RS) 都是双色显示 位

于显示器左边的 LED 测量时显示绿色 跳闸后则显

示红色

<SELECT/RESET>按钮下面的 LED 指示灯在整定

和读取印在 LED 左边的设定值时显示绿色 当印在

右边的设定值被激活时 LED 显示红色

标注有 RS 的 LED 在用于串行数据通讯(RS485)的
装置从属地址整定期间亮起

图. 3.2: 前面板
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4. 工作原理工作原理工作原理工作原理

4.1 转子接地转子接地转子接地转子接地故障保护故障保护故障保护故障保护

同步发电机磁场绕组上的单个接地故障不会产生直

接的损坏效应 但必须检测并排除该故障 因为有

可能产生第二个接地故障来短路一部分磁场绕组

并导致严重损坏

MRR1 为转子接地故障保护提供了一个告警元件和

一个跳闸元件

MRR1 的绝缘电阻测量系统可用于带刷和无刷两种

型号的同步发电机

它通过一个低频交流测试电压(0,5 Hz, +/- 24V)工
作 该电压经滑环连接到主励磁绕组及转子接地 (参
考接线图)

测试电压的低频率用来避免由磁场对地电容(CE) 引
起的故障 在大型发电机上该电容值可高达 1 µF
测试电压通过两个限流电阻(RV) 送到磁场绕组的两

端 如果只能连接到磁场绕组的一端 就应并联端

子 A3 和 A4 

通过旁路电阻 RM 可测量到接地电流

R

U

E
CE

R

H

M

R
V

R
V

Erregerwicklung
Exciter winding

IM

U
M

200 Ohm

2 x 100K
励磁绕组

图. 4.1: 接地电流的测量原理

绝缘电阻测量以两个连续半周的旁路电阻电压的后

续测量为基础 也就是正和负测试电压

从每个半周末端处正负测量电压间的差动电压计算

绝缘电阻 这样就可避免由对地电容和可能的电压

补偿导致的错误测量

图 4.2 说明了测量原理

    

p roportiona l  1 /RE

UM

proportiona l 1 /RE

RE = 40  kOhm
(unsymetrical fault
with DC offset)

UH     Test voltage

UM  RE= 0

UM  RE= infinite

UM  RE= 40  kOhm

 无限

     比例

带直流补偿的不

对称故障

    比例

测试电压

图. 4.2: 测量原理
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4.2 励磁电流励磁电流励磁电流励磁电流监视监视监视监视

一个同步发电机励磁系统中的故障可对发电机转子

和不良运行条件造成严重损害

故障 影响

AVR 失灵; 并联运行中的欠电流 过多的无功电流流到发电机

⇒ 系统稳定性受损

AVR 失灵; 单一运行的欠电流 系统欠电压

⇒ 系统稳定性受损

AVR 失灵; 并联运行中的过电流 过多的无功电流流到系统

⇒ 励磁绕组的热过载

AVR 失灵; 单机运行的过电流 单机运行中系统过电压

⇒ 励磁绕组的热过载

AVR 失灵; 过电流 因过热损坏转子

旋转二极管断开 增大的励磁电流

⇒ 转子系统过热

旋转二极管短路 过多的励磁电流

⇒ 转子系统严重过热

表 4.1: 不同故障的影响

励磁电流监视

励磁电流监视由三个元件组成 欠- 和过电流 脉动

分量测量 这些元件包含以上提到的发电机励磁系

统故障

欠电流保护

欠电流保护是一个定时限元件 电流设定(Ie<) 应选

在发电机无负载励磁电流的约 70% 时间延迟 tIe<

应整定为一个大大高于 AVR 响应时间的数值(如 2
s) 以便允许电压调节器动作时发电机瞬时去激

励

如果需要 可将供电电压连接到端子 D8/E8 来闭锁

MRR1 在发电机起动期间可能有此需要

过电流保护

过电流保护是一个定时限元件 电流设定(Ie>)应选在

发电机额定励磁电流的约 120% 时间延迟 tIe> 应
整定为一个远高于 AVR 响应时间和所需短路时间的

数值 (如 3 s) 以便允许电压调节器动作时发电机瞬

时过励磁

二极管失灵保护

二极管失灵保护以励磁电流的脉动分量测量为基

础 与励磁电流的平均值有关 参照以下公式

I(%)  
I  I

I
100r

e,max e,min

e=

=
−

⋅

Ir的代表值

• 所有二极管正常 Ir ≈ 15...20%
• 一个二极管断开 Ir ≈ 110%
• 一个二极管短路 Ir ≈ 200%

Ir> 的设定应选在约 40% ~ 50% 跳闸时间 tIr 应为瞬

时或仅一个小延迟 如 200 ms 在二极管短路情况

下 转子系统会极度受损

提示

所需设定根据不同因数而定 像

- 发电机所需的功率因数

- 所需最小短路持续时间等
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5. 操作和操作和操作和操作和整定整定整定整定

5.1 整定整定整定整定值值值值和和和和测量值测量值测量值测量值

按 <SELECT/RESET> 键总是依次显示下一个值

测量值首先显示 跟着是整定值 如果继电器处于

跳闸状态 按<ENTER> 键后只能显示整定值 按

下<SELECT/RESET>键一定时间后测量值和整定值

显示结束 继电器复位 显示器再次显示 "|SEG"

测量值 LED
R 绝缘电阻 绿色

Ie 励磁电流 绿色

Ir 励磁电流的脉动分量 绿色

表 5.1: 测量值

整定值 LED
RW 绝缘电阻监视的起动值 (警告) 绿色
tRW R< 的跳闸延时 红色

R< 绝缘电阻监视的起动值 (跳闸) 绿色
tR< R<< 的跳闸延时 红色

Ie< 励磁欠电流元件的起动值 绿色
tIe< I< 的跳闸延时 红色

Ie> 励磁过电流元件的起动值 绿色
tIe> I> 的跳闸延时 红色

Ir 脉动电压监视的起动值 绿色
tIr tIr 的跳闸延时 红色

RS 串行接口的从属地址 黄色

表 5.2: 整定值

5.2 整定步骤整定步骤整定步骤整定步骤

改变参数前必须首先输入密码 (见"MR-数字式多功

能继电器"说明书的第 4.4 节)
下表清楚说明了逐步改变步骤

显示 步骤 相关按钮

实际值 数值改变 <+> 或 <->
改变值 启动储存 是 <ENTER>

否 <SELECT>
SAV? 核对

真的储存

是 <ENTER>
否 <SELECT>

PSW? 输入口令 4 个键

的组合

<ENTER> ,
<+>, <-> 或
<SELECT/RESE
T>

SAV! 口令正确 储存新

的参数

按住 <ENTER>
约 2 s

表 5.3: 参数改变和储存

5.2.1 起动值和起动值和起动值和起动值和跳闸延时跳闸延时跳闸延时跳闸延时

每个元件都可调整起动值和跳闸值 当超出或低于

设定的起动值时 对应的 LED 就会闪烁 跳闸延时

经过后 继电器跳闸就会启动 如果要起动的持续

时间少于设定的跳闸延时 就会由对应的 LED 周期

闪烁给出信号 按<SELECT/RESET> 键可取消该

显示

一个元件的完全闭锁

当按<-> 或 <+> 键将参数整定为 EXIT 时 元件就

会被闭锁

仅警告

如果只想要一个元件励磁 而不是跳闸 可按<+>
键(重复按键)将对应的跳闸延时整定为 EXIT 然后

LED 灯只显示起动
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5.2.2 从属地址从属地址从属地址从属地址的整定的整定的整定的整定

按 <+> 和 <-> 键可将从属地址设定在 1 – 32 范围

内 此时 RS 的 LED 灯点亮

5.2.3 复位复位复位复位

MRR1 单元继电器有以下三种显示器复位可能 并

且输出继电器在跳接器位置 J3=ON 上 (见"MR 数字

式多功能继电器"说明书第 4.2 节)

手动复位

• 按 <SELECT/RESET> 键约 3 秒

电复位

• 通过施加电压到 C8/D8 端子

软件复位

• 软件复位和 <SELECT/RESET> 键具有相同效果

(见 RS485 接口的通讯协议)

只有当继电器动作值不再存在时 显示器才能复位

(否则仍然显示"TRIP" 继电器仍然动作) 继电器复

位不影响预置参数

5.3 保护功能保护功能保护功能保护功能的闭锁和输出继电器的分配的闭锁和输出继电器的分配的闭锁和输出继电器的分配的闭锁和输出继电器的分配

同时按 <ENTER> 和 <TRIP> 键就可激活保护功能

闭锁及输出继电器分配的菜单 使用前面板上的按

钮或通过串行接口 RS485 可完成分配任务 按

<SELECT/RESET> 键约 3 秒后可随时终止分配模

式

5.3.1 保护功能保护功能保护功能保护功能的闭锁的闭锁的闭锁的闭锁

激活保护功能闭锁的菜单后 可选择性地闭锁以下

功能

接地故障保护 (警告)
接地故障保护 (跳闸)
励磁欠电流

励磁过电流

旋转二极管失灵保护

重复按 <SELECT/RESET> 键 逐个选定要闭锁的

功能 对应的 LED 灯同时亮起 显示器显示

"BLOC" 或 "NO_B" BLOC 指如果辅助电压施加到

外部闭锁输入端 该功能就被闭锁 NO_B 指施加

到外部闭锁输入端的辅助电压对该保护功能不会产

生影响

按<+> 或 <-> 键可选择闭锁或不闭锁一个功能 按

<ENTER> 键后输入口令便可储存设定 新设置的

储存可按表 5.3 完成

显示 闭锁功能 按键选择

BLOC yes <+>
NO_B no <->

表 5.4: 闭锁输入的影响

以上列出的带默认设置的所有功能通过输入端

D8/E8 闭锁

在显示所有功能并按 <SELECT/RESET> 键后 继

电器会切换到输出继电器的分配模式
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5.3.2 输出继电器输出继电器输出继电器输出继电器的分配的分配的分配的分配

MRR1 单元有五个输出继电器 第五个输出继电器

用于永久自检告警 一般情况下都在动作 输出继

电器 1 - 4 一般不动作 作为告警或跳闸继电器分配

给不同的监视功能 可通过前面板上的按钮或串行

接口 RS485 来设定 输出继电器的分配类似于参数

整定 然而仅在分配模式下 同时按下 <ENTER>
和 <TRIP> 键 便选中分配模式

继电器分配如下

LED RW, R<, Ie< , Ie> 为双色显示 当输出继电器被

分配为告警继电器时亮绿色 分配为跳闸继电器时

亮红色

定义

 告警继电器在起动时动作

跳闸继电器只有在跳闸延时经过后才动作

分配模式激活后 首先 Rel 和 RW 的 LED 灯亮绿

色 此时四个输出继电器中的一个或多个可被分配

给绝缘电阻监视元件作为告警继电器  同时显示器

上显示被选中的绝缘电阻监视的告警继电器 指示

"1_ _ _" 表示输出继电器 1 被分配给该元件 当显示

"_ _ _ _"时 表示此频率元件没有告警继电器

按<+> 和 <-> 键可修改输出继电器 1 – 4 的分配 按

<ENTER> 键 并 输 入 口 令 储 存 分 配 按

<SELECT/RESET> 键 RW 的 LED 灯亮红色 输

出继电器被分配给该元件作跳闸继电器

继电器 1 - 4 的分配采取上述相同方法 反复按

<SELECT/RESET> 键 可分别将输出继电器各自

分配给所有监视元件 按<SELECT/RESET> 键约 3
秒后能在任何时候终止分配模式

显示 功能 分配的继电器

LE
D

颜色 1 2 3 4

RW 绿色 _ _ _ _ 警告

红色 _ 2 _ _ 跳闸 x
R< 绿色 _ _ _ _ 警告

红色 1 _ _ _ 跳闸 x
Ie< 绿色 _ _ _ _ 警告

红色 _ _ 3 _ 跳闸 x
Ie> 绿色 _ _ _ _ 警告

红色 _ _ 3 _ 跳闸 x
Ir 绿色 _ _ _ _ 警告

红色 _ _ _ 4 跳闸 ×

表 5.5: 输出继电器的默认分配

注意

• "MR 数字式多功能继电器"中描述的跳接器 J2 功

能没有此功能 对于无分配模式的继电器 此跳

接器用于告警继电器的参数整定 (起动或跳闸时

动作)
• 用户可根据整定的需要填写附表 并传真给我

们
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6. 继电器继电器继电器继电器测试和投运测试和投运测试和投运测试和投运

保护系统投运前或投运期间 以下测试说明将有助

于检验保护继电器的性能 为避免继电器损坏并保

证继电器正确运行 应确认

• 辅助电源额定值与现场辅助电压一致

• 继电器的额定值与现场的装配数据一致

• 所有信号回路和输出继电器回路正确连接

6.1 接接接接通电源通电源通电源通电源

注意

在接通辅助电源前 须确认辅助电源电压与继电器

型号标牌上的额定数据一致

接通继电器的辅助电源 显示器上应出现"ISEG"讯
息 自检告警继电器(看门狗)开始动作 (接触端子

D7 和 E7 闭合)

6.2 测试输出测试输出测试输出测试输出继电器继电器继电器继电器

注意

开始测试前 如无需跳闸 则必须中断跳闸回路以

防止断路器误动

按一次 <TRIP> 键 显示屏显示继电器软件版本的

第一部分(如 „D08-“) 按两次 <TRIP>键 显示屏显

示继电器软件版本的第二部分(如 „4.01“) 软件版本

引用应相符 再按一次<TRIP>键 显示屏显示

"PSW?" 请输入正确口令开始测试 接下来将显示

"TRI?" 确认的话再按一次 <TRIP> 键 所有输出

继电器应开始动作 自检告警继电器 (看门狗) 此时

将以 1 秒的时间间隔一次接一次地断开 然后 按

<SELECT/RESET>键后复位所有输出继电器到正常

位置

6.3 检查整定值检查整定值检查整定值检查整定值

重复按<SELECT/RESET> 键 可以检查继电器所

有的整定值 按<+><-> 和 <ENTER> 键则可修改定

值(参考第 5 章)
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6.4 二次注入二次注入二次注入二次注入测试测试测试测试

6.4.1 测试设备测试设备测试设备测试设备

• 一级或更高精度的电压表和电流表

• 对应于继电器型号标牌上的额定数据中电压值的

辅助电源

• 单相电流电源装置

• 测量动作时间的计时器 (精度等级 10 ms)
• 开关装置

• 测试导线和工具

• 可调节电阻 (0 - 1 MΩ/0.6 W)

6.4.2 测试回路测试回路测试回路测试回路举例举例举例举例

图 6.1 是带测试继电器用可变电流源的测试回路的

简单举例

外部复位 闭锁输入电源

电源

继电器 1

继电器 2

继电器 3

继电器 4

自检继电器

串行接口

1  可变电压电源

2  开关装置

3  串联电阻器

4  二极管

5  电流表

6  计时器

7  测试中的继电器

8  可调电阻

开始
计时器

停止

图 6.1: 测试回路

6.4.3 检查绝缘检查绝缘检查绝缘检查绝缘测量回路测量回路测量回路测量回路

如果要检查绝缘测量回路 只要将带规定值的电阻

器简单连接到端子 A2 - A3/A4  (A3 和 A4 被桥接)
按 <SELECT/RESET>键 就会显示测量值 R  这
个值必须和规定值相一致
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6.4.4 检查励磁检查励磁检查励磁检查励磁电流回路电流回路电流回路电流回路

如果要检查测量值 必须注入一个小于 MRR1 继电

器起动电流设定值的电流(端子 B1 - B2)  更新后按

<SELECT/RESET>键 就会显示并可通过一个电流

来检查测量值 le
举例 对该测试回路 直流电流由单脉冲整流产

生 如果 IAV = 5A 的电流被送到 MRR1 这个值须

显示在显示器上 重复按<SELECT/RESET> 键
就会显示测量值 Ir 
由于单脉冲整流的换算系数是 0.318 IAV = 5A 平均

数的峰值变成 15.73A 脉动则按以下公式计算

rI%
e,maxI e,minI

eI
*100%=

−

=

由此得出测量值 Ir 为 314 %.

6.4.5 检查检查检查检查起动值和复位值起动值和复位值起动值和复位值起动值和复位值

测试这些值时 须注入一个小于调整起动值的电流

(端子 B1 - B2) 电流开始增大直到继电器起动

LED le 和 le> 亮起 同时通过参数整定模式(见第

5.3.2 节) 选定的输出继电器跳闸  电流表上的显示

值与 MRR1 的调整起动值偏差不能大于 2 % 缓慢

减小测试电流直到输出继电器释放就可确定复位

值 检查此时的复位电流应小于动作电流的 0.98
倍 该方法也可用于绝缘测量回路

6.4.6 检查跳闸检查跳闸检查跳闸检查跳闸延时延时延时延时

如果要检查跳闸延时 须将一个计时器连接到跳闸

输出继电器触点 测试电流注入到电流输入回路

时 计时器同时起动 并在继电器跳闸瞬间停止工

作 测试电流应该是动作电流的 1.5 倍 用计时器

测量跳闸时间时 其偏差不应超过 3% 或少于设定

跳闸延时的 150 ms

检查绝缘测量回路时可采用相同的方法 允许公差

为 3 % 或小于设定跳闸延时的 1s 

6.5 真实注入真实注入真实注入真实注入测试测试测试测试

通常 实际励磁电流测试方法和上述带电流源注入

测试的方法类似 由于这种测试的成本和潜在危险

性都很高 特别是分阶段的故障测试 通常电力系

统中只有非常重要的保护继电器才进行这些测试

凭借其强大的综合指示和测量功能 MRR1 继电器

可以用一次注入测试法测试而无需额外的费用和时

间耗费

在实际应用中 例如 测量电流值可逐阶段与控制

柜上电流表显示的值比较 以检验继电器工作和测

量的正确率

6.6 维护维护维护维护

维护测试一般定期在现场进行 时间间隔因用户而

异 往往取决于很多因素 如使用的保护继电器类

型 被保护的一次设备的重要性 用户对继电器的

使用经验等

根据经验 机电型或静态型继电器的维护测试至少

一年进行一次 对于数字型继电器 如 MRR1 间

隔可相对长一些 这是因为

• MR 继电器具有非常全面的自检功能 所以继电器

运行中出现的许多故障都能被检测到 并发出信

号 注意 自检输出继电器必须连接到中央告警

屏上

• MR 继电器的综合测量功能可监测运行中的继电器

功能

• MR 继电器的组合跳闸测试功能允许测试继电器输

出回路

所以 我们建议您两年一次进行维护测试

维护测试期间 应测试的继电器功能包括操作值

继电器跳闸次数
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7. 技术数据技术数据技术数据技术数据

7.1 测量输入测量输入测量输入测量输入回路回路回路回路

绝缘电阻测量

测量辅助电压 UH ±24 V
测量频率           fH = 0.5 Hz
测量电阻范围 1 KΩ ~ 1 MΩ
最大输入电压 600 V DC

励磁直流电流测量

额定电流 IN                                          10 A DC (测量范围 直到 25A DC)
电流回路功耗 <1 VA

7.2 通用数据通用数据通用数据通用数据

返回系数           >98%
返回时间         ≤30ms
最小动作时间 ≤100ms
重量 约 1.5 kg
安装位置      任意

影响

温度影响在 -20°C ~ 70°C ±2.5%
辅助电压        无

7.3 整定范围整定范围整定范围整定范围和步长和步长和步长和步长

功能 参数 整定范围 步长 公差

绝缘电阻监视的起动值(警
告)

RW 20 kΩ...200 kΩ / (EXIT) 20...50: 1,0
50...100: 2,0

设定值的 < ±5%

R< 的跳闸延时 tRW 1...50 sec / (EXIT) 0.1; 0.2; 0.5; 1.0 ±3% 或 +0...2.2 s
绝缘电阻监视的起动值(跳
闸)

R< 2 kΩ...20 kΩ / (EXIT) 0.2; 0.5; 1.0 设定值的 < ±5%

R<< 的跳闸延时 tR< 1...50 sec / (EXIT) 0.1; 0.2; 0.5; 1.0 ±3% 或 +0...2.2 s
励磁欠电流元件的起动值 Ie< (EXIT) / 0,2...20 A 0.05; 0.1; 0.2; 0.5 设定值的±2% 或

±0,01A
I< 的跳闸延时 tIe< 0.1...10 sec / (EXIT) 0.05; 0.1; 0.2 ±3% 或 ±150 ms
励磁过电流元件的起动值 Ie> 0,2...20 A / (EXIT) 0.05 设定值的 ±2% 或

±0,01A
I> 的跳闸延时 tIe> 0.1...10 sec / (EXIT) 0.05; 0.1; 0.2 ±3% 或 ±150 ms
"脉动分量"的起动值 Ir 10...400 % (EXIT) 2 设定值的 ±5%
IR 的跳闸延时 tIr 0.1...10 sec / (EXIT) 0.05; 0.1; 0.2 ±3% 或 ±150 ms
从属地址 RS485 RS 1...32 1 -

表 7.1: 整定范围和步长
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7.4 订货方式订货方式订货方式订货方式

转子接地故障继电器 MRR1-
外壳 (12TE)         19“-机架

嵌入式安装

A
D

技术数据如有更改将不另行通知
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定值单定值单定值单定值单 MRR1

项目                                                                                      SEG job.-no.:                                          

功能组 =                                     位置 +                    继电器编号  -                                         

继电器功能                                                                          口令                                                       

功能 单位 默认设置 实际设置

RW 绝缘电阻监视的起动值 (警告) kΩ 80.0

tRW R< 的跳闸延时 s 1.00

R< 绝缘电阻监视的起动值 (跳闸) kΩ 20.0

tR< R<< 的跳闸延时 s 1.00

Ie< 励磁欠电流元件的起动值 A 0.50

tIe< I< 的跳闸延时 s 0.10

Ie> 励磁过电流元件的起动值 A 5.00

tIe> I> 的跳闸延时 s 0.1

Ir 脉动电压监视的起动值 % 50

tIr tIr的跳闸延时 s 0.1

RS 串行接口的从属地址 1

闭锁功能和继电器分配

功能 继电器分配

经 D8/E8 端子

闭锁

1 2 3 4

RW ➀ 起动

跳闸 ➀

R< ➀ 起动

跳闸 ➀

Ie< ➀ 起动

跳闸 ➀

Ie> ➀ 起动

跳闸 ➀

Ir ➀ 起动

跳闸 ➀

代码跳接器

J1 J2 J3
On ➁
Off ➀ ➁ ➀

默认设置以 ➀ 标记

➁ 代码跳接器 J2 没有功能

如果你的设定不同于默认设置 请

标注出来
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